Sitowniki elekiryczne

typu 5801 (o ruchu obrotowym)
typu 5802 (o ruchu posuwistym)

Rys. 1-Typ 5801

z zespotem drgzkéw dzwigni

Rys. 2 - Typ 5802 zamontowany
na zaworze regulacyjnym typu 241

1. Budowa i sposéb dziatania

Sitowniki wykonano w pozwalajgcym na
tworzenie réznych kombinacji systemie mo-
dutowym, ktéry opracowano dla réznego
rodzaju zaworéw regulacyjnych, jak réw-
niez dla réznych uktadéw regulacji i obwo-
déw sterowania.

We wszystkich wykonaniach silnik moze
pracowaé petng mocq az do potozenia
kraficowego i pozostawaé w nim pod
napieciem.

Wydanie luty 1998 (10/93)

Instrukcja montazu i obstugi
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1.1 Sitownik typu 5801 (rys. 1)

Sitownik o ruchu obrotowym wyposazony w
rewersyjny silnik synchroniczny z wirnikiem
magnefycznym. Ruch obrotowy silnika (2)
przenoszony [est przez nie wymagajqgcq
konserwacji przektadnie (3) i sprzegto (4) na
wat odbierajgcy (8). Potgczony z watem
zespét drgzkéw dzwigni stuzy do urucha-
miania zaworéw klapowych lub zaluzji.

1.2 Sitownik typu 5802 (rys. 2)

Dzieki zainstalowaniu na sifowniku prze-
kfadni ruchu obrotowego na posuwisty (5)
powstaije sifownik typu 5802. Ruch obrotowy
przektadni (3) przetwarzany jest przez uktad
zebnika i listwy zebatej (6, 7) na ruch
posuwisty. Sprzeglo sprezynowe (11) sitow-
nika o ruchu posuwistym pozwala przy
zamknietym zaworze na wytgczenie silnika
w zaleznosci od powstatej sity.
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silnik synchroniczny
przektadnia

sprzegto

przektadnia ruchu obrotowego
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zebqtko
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obudowa

sprzeglo sprezynowe

A WN—

— O 0 N O

—_—

Rys. 3
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1.3 Wyposazenie dodatkowe
1.3.1 Wyposazenie elekiryczne

W zaleznosci od zgdanego dziatania urzg-
dzen regulacji i sterowania sitowniki mozna
wyposazyé w urzadzenia dodatkowe, jak
np. wylgczniki krafcowe, nadajniki poten-
cjometryczne, przekazniki i elementy grzejne.
Ruch obrotowy osi roztgcza styk wytgcznika
kraricowego za pomocq nastawnego mecha-
nizmu krzywkowego. Dodatkowe zespoty
przekaznikowe stuzq przewaznie do zwielo-
krotniania stykéw wytacznikéw kraicowych.
Nadaijniki potencjometryczne uruchamia sie
réwniez za pomocq nastawnych mechani-
zméw krzywkowych. Elementy grzejne chro-
niq czesci wewnetrzne przed wytrgcaniem
siec w okreslonych warunkach eksploatacii
kondensatu. Urzqdzenia te, jesli zostaly
zaméwione, zamontowane sg w obudowie
sifownika.

Dalsze lub inne elementy wyposazenia do-
datkowego klient moze w razie potrzeby
zamontowaé we wiasnym zakresie wykonu-
jac kilka prostych czynnosci (patrz rozdz. 3).

1.3.2 Naped reczny

W obudowie sitownika znajduje si¢ zespét
drgzkéw wyzwalacza dostepny z zewngtrz
w postaci przycisku (1). Uruchomienie wy-
zwalacza powoduje roztgczenie silnika i
watu wyijsciowego. Sitownik mozna wtedy
przestawiaé za pomocq zespotu dzwigni
(sitownik o ruchu obrotowym) lub pokretta
regulacii reczne;.

1.4 Dane techniczne sitownikéw elektrycznych typu 5801 i 5802

Sitownik typ 5801-2/-4 5802-2/-4
(Csigf(f)'rfz;:mﬁ]'zgj'“ kata obroty . 280 170 280 170
Nominalny moment obrotowy ~ Nm 34 22,5 - -
Nominalna sita nacisku osiowego kN - - 18 1,2
Nominalny kqt obrotu (skoku) 30 mm

Przylqcze elekiryczne 50Hz 24,110lub 230V
Pobér mocy siftownika 5VA
Dopuszczalna temperatura otoczenia 0do 50°C
Stopieri ochrony IP 54 wedtug DIN 40050

Dodatkowe wyposazenie elekiryczne

Wytqgeznik kraficowy

dopuszczalne obcigzenie: 250V, 50 Hz, 10 A dla obcigzenia rezystancyjnego

Nadaijnik potencjometryczny

zmiana rezystancii: 0...100Q lub 0 ... 1000 Q, wykonanie specjalne:
150, 200, 1500, 30-50-30, 10-100,10Q, obcigzenie maksymalne: 2 W

Przekaznik:
dopuszczalne obcigzenie stykéw

dla 230V, 50 Hz: 3 A dla obcigzenia rezystancyjnego, dla 230 V-: 0,2 A

cewka 24, 110lub 230V, 50 Hz

Oporowy element grzejny

230V, 50 Hz, pobér mocy: ok. 3W

Ustawnik pozycyjny

i wykonania z nadajnikiem potencjometrycznym 0...1000 Q

tylko dla zasilania 24 V~

sygnat sterujgcy

4..20mA,0..20mA,0...10 V-

praca z dzie|onym Zriesem

4..12do12..20mA, 0...10do0 10...20mA, 0...5do 5...10 V-
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2. Montaz

2.1 Montaz na klapach (typ 5801)

Montaz sitownika o ruchu obrotowym na
klapach wentylacyjnych zalezy od zadanych
funkeji i od istniejgcych mozliwosci wykona-
nia mechanicznego potgczenia z klapg.
Sitownik o ruchu obrotowym mozna zamon-
towa¢ w dowolnym potozeniu. Dzigki prze-
stawnym ramionom zespét dzwigni daje sie
dopasowaé¢ do nastawnika klap.

2.2 Montaz na zaworze (typ 5802) (rys. 5)
Sprzegto sprezynowe (7) nakrecié na trzpier
grzyba (8) i przy zamknigtym zaworze
nastawi¢ wymiar X (patrz naciecie na
sprzegle).

Poluzowaé jednq ze $rub (5), drugg wykre-
ci¢; tarcze (6) przesungé w celu wprowadze-
nia trzpienia sitownika (4).

Trzpieri sifownika (4) przesungé do we-
wnatrz za pomocq pokretta regulacii recznej
lub silnika, nastepnie natozy¢ sitownik i
zamocowaé za pomocq nakretki oczkowej
(3). Trzpien sitownika (4) wprowadzi¢ w
otwér sprzegla sprezynowego, tarcze (6)
przesungé w potozenie pierwotne i przykre-
cié za pomocq $rub (5).

W wypadku zaworéw 3260 dla DN 15-65
trzeba najpierw zamontowaé na zaworze
jarzmo (2) i przykreci¢ za pomocq $rub
zaciskowych.

Po zamontowaniu sitownika przestawi¢ za-
wér w potozenie krancowe, a tabliczke
skoku na jarzmie ustawié zgodnie z nacie-
ciem na sprzegle sprezynowym.

Rys. 4 - Typ 5801z zespotem dzwigni
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kqgt zamocowania
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Rys. 5 - Montaz na zaworze
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3. Montaz wyposazenia dodatkowego
3.1 Wyposazenie elekiryczne
Usytuowanie i kolejnos¢ montazu dodatko-

wego wyposazenia elekirycznego pokazano g _ wylqeznik kraficowy
w tabeli na rys. 6, gdzie uzyte symbole  \ _ nadainik potencjometryczny
literowe oznaczaia: R = zespét przekaznikowy

Miejsce montazu urzqdzen w obudowie sitownika

dodatkowo oporowy element grzejny
L | Poz. | 7|6 |5 |4 |3 |2]|1
s s s]s[s] o
3 H
€ Wi W[ NE
7|6/5(4|3|2]1 5 85
E s wlw]|eZZ
8 oES
£ s|s|s|w|g§
3 o
= s|s|r| ¥
* pozycja wymuszona
Rys. 6 - Tabele

2

3

4

5

6 krzywka tarczowa
7 trzpien

$ruba
8

0§

mechanizm krzywkowy
$ruba

mikroprzetgcznik
podpora przetgcznika

ONO O AWN=—

Rys. 7 - Wytgcznik kraricowy
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3.1.1 Montaz wylqcznikéw kraficowych S
Mikroprzetqcznik umiesci¢ w uchwycie znaj-
dujacym sie na pokrywie przekfadni, naste-
pnie nafozyé na o$ (13) mechanizm krzy-
wkowy (4) z krzywkq (1) skierowanqg w dét;
jeszcze nie przykrecaé (robi sie to pdzniej
podczas regulacii, patrz punkt 5.2).
Zamontowaé podpore wytgcznika (8) i przy-
kreci¢ za pomocq $ruby (6).

Dalsze wytqczniki kraficowe montuije sie na
osi (4) w ten sam sposéb. W przypadku
montazu wraz z innymi elementami wyposa-
zenia dodatkowego przestrzegaé miejsca
montazu wedtug tabeli na rys. 6.

3.2.1 Montaz nadajnikéw potencjometry-
cznych W

Okablowang plyte (10) z potencjometrem (7)
umiesci¢ na pokrywie przektadni i na osi
(13), mechanizm krzywkowy (4) nastawi¢
tak, aby trzpien (2), sruba (3) i krzywka
przyporzadkowana danemu kagtowi obrotu
lub skokowi skierowane byly w tym samym
kierunku (patrz rys. 8).

Krzywki zaprojektowano dla kgta obrotu
0...80°, co odpowiada skokowi 0-15 mm,
i dla kata 0...140°, co odpowiada skokowi
0...30 mm.

Mechanizm krzywkowy (4) z krzywkq far-
czowq (1) skierowang w dét natozy¢ na o;
jeszcze nie przykrecaé (robi sie to pézniej
podczas regulacji, patrz punkt 5.3). Nasa-
dzi¢ podpore wytgcznika (5) i zamocowaé
za pomocq $ruby (6).

Dalsze nadajniki potencjometryczne montuje
sie na osi jeden na drugim w ten sam sposéb.
W wypadku montazu wraz z innymi elemen-
tami wyposazenia dodatkowego nalezy
przestrzegaé miejsca montazu wedtug tabeli

na rys. 6.

— B
1 \‘ [ 1
2 —l
3 Bt
f 13
A _ 1 krzywka tarczowa
5— 1| 2 ftrzpien
1 L 7, ' 3 sruba
6 4 mechanizm krzywkowy
A—H—3 17 _ 5 podpora wylqcznika
7—1 i o 6 sruba
8 i | x\ %r 7 potencjometr
—r 1.2 4 8 punkt pomiarowy
B : : 9 $ruba
9 ——1i—| ) 10 ptyta okablowana
Cc— O 11 sruba nastawcza
10 1L l J }g Eléachc walcowana
1112
Rys. 8 - Nadaijnik potencjometryczny
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Rys. 9 - Zespét przekaznikowy

3.1.3 Montaz zespotu przekaznikowego

W zaleznosci od zaméwionego wykonania
plyta (1) zespotu przekaznikowego wyposa-
zona jest w jeden lub dwa przekazniki.
Okablowang plyte (1) umiesci¢ przektadajac
przez o5 (3) na pokrywie przektadni, nato-
zy¢ podpore wytgcznika (4) i zamocowaé za
pomocq $ruby (2).

W wypadku montazu zespotu przekazniko-
wego wraz z innymi elementami wyposaze-
nia dodatkowego nalezy przestrzega¢
miejsc montazu wedtug tabeli na rys. 6.

3.1.4 Montaz oporowego elementu
grzejnego

Okablowang ptyte (1) z kagtownikiem przy-
kreci¢é do pokrywy przektadni (rys. 10).
Sposéb zamontowania nie jest zalezny od
innych elementéw wyposazenia dodatkowe-
go, jok np. wytgczniki kraricowe, nadaijniki
potencjometryczne i przekazniki.

3.2 Wyposazenie mechaniczne

3.2.1 Montaz napedu recznego

Przy pbézniejszym montazu napedu recznego
wystarczy przykreci¢ do pokrywy przektadni
zespdt dzwigni wyzwalacza (11). Po wecis-
nigciu przycisku wyzwalacza uruchomione
zostaje poprzez otwér w pokrywie przektad-
ni sprzegto, co pozwala na przestawienie
watu sitownika o ruchu obrotowym (typ 5801)
za pomocq zespofu dzwigni, za$ sifownika

8

f__@_;v

4 o

Rys. 10 - Oporowy element grzejny

L

przycisk
wyzwalacza

zespdt dzwigni
wyzwalacza

—1——

Rys. 11 - Regulacja reczna

o ruchu posuwistym (typ 5802) za pomocq
dodatkowego pokretta regulacii reczne;.
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Rys. 12 - Podiqczenie elektryczne

4. Przylqcze elekiryczne 4.2 Elementy wyposazenia dodatkowego
4.1 Silnik Elementy wyposazenia dodatkowego podta-

Przewody przeprowadzié¢ przez zlgcze Pg ~ czasie zgodniezodpowiednimi s‘chemgk,m.wi
11 i podfaczyé¢ do listwy zaciskowej plytki  Potaczen (rys. 13). Na obudowie umiesci¢
obwodu drukowanego (rys.12). mozna maksimum 4 dtawiki dla wszystkich

Sygnat sterujgcy z regulatora doprowadzi¢ niezbednych podaczen.

do zaciskéw 1 i 2. Doprowadzenie sygnatu
do zacisku 1 powoduje zamykanie zaworu,
a do zacisku 2 — otwieranie zaworu.

potencjometryczny

oporowy  NT oo oo oo oo oo oo oo N
element grzejny przekaznik

\
\
\
\
\
\
\
|
wylqcznik krancowy nadajnik !
\
\
\
\
\
\
\
\
\

Rys. 13 - Schematy potqczen dla elementéw wyposazenia dodatkowego
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5. Obstuga

5.1 Obstuga reczna

Weisngé przycisk wyzwalacza na pokrywie
obudowy. W sitowniku o ruchu obrotowym
uruchomié¢ zespét dzwigni, a w sitowniku o
ruchu posuwistym obraca¢ pokretto regulacii
recznej az do uzyskania zqgdanego potoze-
nia zaworu. Zwolnié¢ przycisk.

5.2 Nastawa wyltgcznikéw krancowych
(rys. 7)

Sitownik ustawi¢ w zgdanym pofozeniu za
pomocg silnika lub regulacji recznej. Mecha-
nizm krzywkowy (5) przykreci¢ za pomocq
sruby (3) w taki sposéb, aby zapewnié
dostep do trzpienia (2). Punkt zatgczania
mikroprzefqcznika (7) mozna teraz doktad-
nie wyregulowa¢ obracajqc krzywke tarczo-
waq (1) za pomocq trzpienia (2).

5.3 Nastawa wylgcznikéw kraricowych
(miejsce montazu 1 i 2 wedtug rys. 6
irys. 14)

Nastawa wstepna: Oba mechanizmy krzy-
wkowe przykreci¢ do watu w taki sposéb,
aby trzpien (2) byt dostepny w kazdym
potozeniu kraricowym sifownika.

Nastawa wylgeznika w kierunku zamyka-
nia zaworu (w zaleznoici od dziatajqcej sity).
Pozycja montazu 1 dla zaworu typu 3241 2
dla zaworu typu 3260.

W wypadku zaworu typu 3243 pracujgcego
joko zawér rozdzielajgcy lub mieszajgcy
miejsce montazu zalezy od tego, czy zamy-
kane bedzie przytqcze A czy B.

Zawoér przestawié za pomocq sifownika az
do oporu.

Krzywke tarczowq (1) przestawia¢ przy
pomocy trzpienia (2) do momentu az wytg-
cznik wytgczy silnik. Nastepnie trzpien (2)
przekreci¢ w tym samym kierunku jeszcze o
pét obrotu.

Skontrolowa¢ dziatanie wylgcznika. Zakres
pracy sprzegla sprezynowego wynosi okofo
1 mm.

Nastawa wylqcznika kierunku otwierania
zaworu (w zaleznosci od skoku)

Pozycija montazu 2 dla zaworu typu
3241/3243 i 1 dla zaworu typu 3260.
Wytacznik kraficowy nastawié¢ na skok nomi-
nalny.

pozycja montazu 1

Rys. 14 - Wytgcznik kraicowy

Kierunek obrotu krzywki tarczowej

pozycja montazu 2

10
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5.4 Nastawa nadajnikéw potencjometry-
cznych (rys. 8)

Dodatkowy punkt pomiarowy (8) stuzy do

doktadnej nastawy wartosci opornosci po-

miedzy A i B na $rubie (9) i posiada

dokfadng nastawe fabryczng. Ztgcze BC jest

zwarte.

Przed rozpoczeciem regulacii sitownik usta-

wié w nastepujace potozenie krafncowe:

1) sitownik o ruchu obrotowym: patrzqc na
wat odbierajqcy, w lewo do oporu;

2) sitownik z napedem o ruchu posuwistym:
trzpien sitownika wysunqé¢ az do oporu.

Nastepnie mechanizm krzywkowy (4) usta-

wi¢ w pofozeniu pokazanym na rys. 8

i przykreci¢ za pomocq $ruby (3).

6. Czeici zamienne i dodatkowe

Punkt poczqtkowy ustawié na poczatku skoku
przestawiajgc krzywke (1) przy pomocy
trzpienia (2).

Wykonaé sitownikiem catkowity skok. W po-
tozeniu krancowym pofozenie suwaka musi
pokrywaé sie z punktem B. Punkt krancowy
nalezy ewentualnie skorygowaé za pomocq
sruby nastawczej (11). Nastawe mozna
zmieni¢ tylko w pofozeniu wyijsciowym; w
tym celu sitownik nalezy ustawié w potozeniu
pierwotnym.

Przy tym samym kqcie obrotu przedtuzenie
ramienia dzwigni za pomocq $ruby (11)
zwieksza, a skrécenie zmniejsza wychylenie.

Czesci zamienne i dodatkowe Numer katalogowy
sprzegto sprezynowe dla trzpienia grzyba 10 1590-3422
sprzegto sprezynowe dla trzpienia grzyba 16 1590-3423
zespét dzwigni dla sitownika o ruchu obrotowym 1090-8061
katownik mocujqcy dla sitownika o ruchu obrotowym 1090-8059
obudowa 1090-7964
pokretto regulacii recznej 0440-0047
zespdt dzwigni wyzwalacza 1090-7968
wylqgcznik kraricowy, kompletny z elementami montazowymi 1090-8012
do tego mikroprzetqcznik, osogno 8830-0123
mechanizm krzywkowy 1090-8229
podpora przetgcznika 0320-0261
nadajnik potencjometryczny, kompletny z elementami montazowymi 1090-8178
warto$é rezystancji, patrz Jane techniczne

do tego mechanizm krzywkowy, osobno 1090-8289
zespot przekaznikowy z 1 przekaznikiem 1090-8018
zespdt przekaznikowy z 2 przekaznikami 1090-8019
oporowy element grzejny 1090-8013
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Ciezar

Typ 5801 (o ruchu obrotowym) -2i-4
Ciezar ok. 2 kg
Typ 5802 (o ruchu posuwistym) 2i-4
Ciezar ok. 3,5kg
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