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Definizione delle segnalazioni utilizzate in queste istruzioni

/\ PERICOLO! NOTA
Segnale situazioni di pericolo che possono Segnala danni materiali.

provocare la morte o gravi infortuni .

Nota: Spiegazioni supplementari,
ATTENZIONE! informazioni e suggerimenti.

Segnala siutazioni di pericolo che possono
provocare la morte o gravi infortuni .
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Istruzioni di sicurezza generali

1 Istruzioni di sicurezza generali

Per la vostra sicurezza & importante attenersi alle seguenti istruzioni riguardo a montaggio ,
start up e funzionamento dell’attuatore:

Questi apparecchi possono essere montati, messi in funzione e manovrati solo da
personale formato ed esperfo in questo tipo di prodotti.

Secondo queste istruzioni operative e di montaggio , per personale informato si
intendono soggetti in grado di giudicare il lavoro assegnato e riconoscere i rischi
potenziali, grazie ad appositi training, alla loro cognizione, esperienza e conoscenza
delle norme vigenti.

Qualsiasi pericolo che possa essere causato dal fluido di processo, dalla pressione di
esercizio e da parti mobili, deve essere evitato con apposite misure preventive

Gli attuatori sono indicati per I'impiego in centrali elettriche.

Per I'installazione delle linee e la manutenzione, osservare le rispettive normative di

sicurezza. L'attuatore deve essere protetto da una riconnessione involontaria
dell’alimentazione.

Per evitare qualsiasi danno della strumentazione:

sono indispensabili un accurato trasporto ed uno stoccaggio appropriato.

Nota: Attuatori con marchio CE rispondono alle norme specificate nelle direttive
2004/108/EC e 2006/95/EC.
La dichiarazione di conformita ¢ disponibile su richiesta.
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Costruzione e funzionamento

2 Costruzione e funzionamento

Gli attuatori a tre punti sono costituiti da un
motore sincrono reversibile e da un
ingranaggio che non necessita
manutenzione.

La versione con posizionatore digitale &
dotata di motore a gradini che permette una
segnalazione precisa della posizione anche
a sistemi allacciati.

L'attuatore & collegato alla valvola mediante
una ghiera (4) con attacco diretto tra 'asta
dell’attuatore e I'asta dell’otturatore.

J Y
SN
el [I ,@ﬂ 3 5
L
4
i 7
al . 6
1 Attuatore 6 Asta ofturatore
1.1 Cavo 7 Molla valvola
2 Volantino 8  Coperchio, attacco
ATTENZIONE! inferfaccia seriale,

inferruttore e LED
(solo per
versioni con
posizionatore
digitale)

Utilizzo solo con
attuatore sconnesso
dall’alimentazione!

3 Asta attuatore
4 Ghiera

5 Indicatore corsa

Fig. 2 - Valvola con attuatore
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Il segnale viene trasmesso attraverso
I'ingranaggio collegato all’asta
dell’attuatore ed utilizzato come forza di
posizione.

Quando l'asta dell’attuatore (3) esce, la
valvola chiude contrapponendo le forze
delle molle (7). Quando I'asta dell’attuatore
entra, la valvola apre, con 'asta
dell'otturatore (6) che segue questo movi-
mento attraverso la molla di ritorno.
Quando la posizione finale viene raggiunta,
oppure si crea una situazione di
sovraccarico, il motore viene spento dai
limitatori di coppia.

Attraverso il taratore manuale (2), con
alimentazione sconnessa, la valvola pud
essere portata in qualsiasi posizione. La
direzione della corsa ed il movimento
possono essere rilevati dall’indicatore della
corsa (5) collocato sull’attuatore.

L'attuatore Tipo 5857 pud essere combinato
con le valvole SAMSON ' Tipo 3222, 3222
N, 3267 e 2488 cosi come con le versioni
speciali Tipo 3260 e 3226.

Dotazione eletirica supplementare

L'attuatore & disponibile con posizionatore
digitale. | posizionatori garantiscono
I'assegnazione predefinita della posizione
della valvola ed il segnale di comando .
Per la trasmissione del ritorno a molla &
possibile ottenere un segnale A0 =10 V
dalla connessione marrone (br) e verde
(gr).

La versione con posizionatore permette di
invertire la caratteristica ed & adatta per il
funzionamento split-range.



2.1 Dati tecnici

Costruzione e funzionamento

Attuatore Tipo 5857  Versione

Versione a tre punti

Con posizionatore digitale

Attacco sulla valvola

Attacco diretto

Attacco diretto

Corsa nominale 6 mm 6 mm
Tempo di corsa 20s 30/202/10 s
Forza di spinta nominale 300 N 300 N

Alimentazione

230 V (10 %), 50 Hz
24V (+10 %), 50 Hz

24V AC (£10 %), (50 e 60 Hz)
24V DC (£10%)?

Consumo Circa 3 VA 5VA
Comando manuale Si Si
Temperatura ambiente max. 0+50°C 0+50°C
Temperatura di stoccaggio max. -20+70°C -20+70°C
Grado di protezione IP 42 IP 42
Classe di protezione Il Il
Immunita di rumore EN 61000-6-2 EN 61000-6-2
Rumorosita EN 61000-6-3 EN 61000-6-3
Peso Circa. 0.7 kg Circa. 0.7 kg
Posizionatore digitale -

Segnale d'ingresso 0+10V"
Funzionamento ritorno a molla - 0+10V"
Caratteristica Lineare

" Valore modificabile, vedi capitolo 6.3

2)
3)

Impostazione di default

10 s per 24 V DC (-0 %, +10 %) per impostazione “tempo di corsa nominale”
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Montaggio sulla valvola

3  Montaggio sulla valvola

L'attuatore viene accoppiato alla valvola
senza tensione e in modo dinamico (fig.3) .

Ruotare il volantino (2) in senso
antiorario per muovere 'asta
dell'attuatore fino a raggiungere il
fermo.

Collocare I'attuatore sull’attacco della
valvola e avvitare strettamente con il

dado (4) (coppia di serraggio 20 Nm).

3.1 Posizione di montaggio

E possibile qualsiasi posizione di
montaggio, purché I'attuatore non venga
installato in posizione sospesa.

2 Volantino
3 Asta attuatore
4 Ghiera

Fig. 3 - Montaggio attuatore- valvola
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4 Attacchi elettrici

Attacchi elettrici

Pericolo di morte per scossa elettrica!
Durante l'installazione degli attacchi
elettrici , osservare le normative in
merito all'installazione negli impianti
ad alta tensione secondo DIN VDE
0100 e le normative dell’ente di
approvvigionamento energetico lo-
cale.

Utlilizzare un’alimentazione elettrica
appropriata per evitare il contatto di
tensioni pericolose con
I'apparecchio durante il
funzionamento standard o in caso
di anomalia nel sistema o parti del
sistema.

Effettuare la connessione elettrica
dell’attuatore solo dopo aver
sconnesso I'alimentazione. E/
importante che I'alimentazione non
venga riattivata involontariamente!

Versione a fre punti

Effettuare la connessione dei cavi come
descritto nella fig. 4.

Il segnale di comando del controllore pud
essere connesso ai morsetti el e alL. Il mo-
tore muove |'asta dell’attuatore nella
direzione di azione “asta in entrata”
quando il segnale elettrico & applicato su eL.
Al contrario, il segnale applicato su aL
comporta il movimento dell’asta
dell’attuatore nella direzione di azione “asta
in uscita”.

L
I

Controller ‘

.

el Asta in entrata
al  Asta in uscita

wh  bianco
br marrone
gr verde

Attenzione!

Per garantire il buon funzionamento
dell'attuatore, il condensatore di bypass Ce,
nell’circuito di uscita del regolatore connesso,
non deve superare un valore di 2.5 nF .

Fig. 4 Attacco elettrico — versione a tre punti
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Attacchi elettrici

Versione con posizionatore digitale

ATTENZIONE!

Subito dopo la connessione ellettrica
dell’attuatore, con regolazione della corsa
assoluta impostata (stato di consegnal,
viene effettuata in automatico una
calibrazione del punto zero e l'asta
dell’attuatore si muove.

Per evitare il rischio di infortuni non toccare
o bloccare I'asta dell’attuatore.

NOTA

Durante la calibrazione dello zero, la
valvola si sposta attraverso una parte del
campo della corsa.

Per questo motivo, non connettere mai i fili
dell’attuatore a processo attivo; chiudere le
valvole d'intercettazione prima.

Connettere il cavo a 6 fili secondo la fig.
5.

24V DC 24VDC 0.0V 0.10V
versione L A
br marrone
‘L J bl nero
''''''''''''''''''''''' gr verde
or arancione
24V AC 24V DC 0..10V 0..10V ye giallo
versione T ‘_ T T N + rd  rosso
rt
|

Fig. 5 -Connessione elettrica — Versione con posizionatore digitale
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5 Dimensioni in mm

. e e
Dimensioni in mm

55

25m

80

=

70

Versione a tre punti

el Asta in entrata
ol Asta in uscita

Versione con posizionatore digitale
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Attuatore con posizionatore digitale

6  Attuatore con posizionatore digitale

6.1 Elementi di funzionamento

Interfaccia seriale

Interruttore

LEDs

Tasto

Fig. 6 - Posizione degli elementi di funzionamento

6.1.1 LED

L'attuatore & dotato di un LED rosso e uno giallo che indicano lo stato operativo
dell’apparecchio.

| LED sono posizionati sotto il coperchio in cima all’attuatore.

Esempi per il lampeggiamento del LED giallo

e Attuatore accesso, comunicazione in corso
1

Time [s]

e Posizione relativa dell’asta
1

2 4 6 8 10 Time [s]

12 8585717



Attuatore con posizionatore digitale

e Protezione da blocco in corso (vedi capitolo 6.3.4)
1

2 4 6 8 10 Time [s]

e Rimozione blocco in corso (vedi capitolo 6.3.4)
1

2 4 6 8 10 Time [s]

Nota: con la penna a memoria inserita, il LED giallo indica anche I'azione da svolgere dalla
penna (vedi capitolo 8.2).

Esempi per il lampeggiamento del LED rosso

* Awviamento dell’attuatore dopo il reset, altrimenti errore finecorsa o tasto premuto
1

Time [s]
e Rilevamento di errore della variabile d’ingresso (vedi capitolo 6.3.3)
0 2 4 6 8 10 Time [s]
® Blocco (vedi capitolo 6.3.4)
1
0
2 4 6 8 10 Time [s]

EB58571T 13



Attuatore con posizionatore digitale

® Errore EEPROM
1

2 4 6 8 10 Time [s]

e Calibrazione punto zero in corso (vedi capitolo 6.2.1)
1

2 4 6 8 10 Time [s]

® Rilevamento tempo di corsa in corso
1

2 4 6 8 10 Time [s]

® Inizializzazione in corso (vedi capitolo 6.1.3)
1

2 4 6 8 10 Time [s]

6.1.2 Interruttore

La direzione dell’azione viene determinata dall’interruttore:
Interruttore indica verso |'esterno < azione >>crescente/crescente
L'asta dell’ attuatore entra con I'aumento del segnale d'ingresso.

Valvole a globo con direzione di azione >>:

segnale d'ingresso = 0V — valvola chiusa

segnale d’ingresso = 10 V — valvola aperta al max

Interruttore indica verso l'interno < azione < > crescente/decrescente
L'asta dell’ attuatore esce con I'aumento del segnale d’ingresso.
Valvole a globo con direzione di azione < >:

segnale d'ingresso = 0V — valvola aperta al max.
segnale d'ingresso = 10 V — valvola chiusa

14 B 585717



Attuatore con posizionatore digitale

6.1.3 Tasto

Il tasto permette di avviare l'inizializzazione manualmente.

Un'inizializzazione manuale & necessaria quando la posizione dell’asta dell’attuatore non
combacia con la posizione determinata dalla variabile di riferimento.

Durante l'inizializzazione, I'asta dell’attuatore entra prima, e poi esce fino a raggiungere la
posizione finale e da |i il valore di set point. Durante tale processo, il posizionatore calcola
la corsa necessaria per spostare |'asta attraverso I'intero campo e salva il dato rilevato come
variabile di riferimento.

ATTENZIONE!
l’asta dell’attuatore si muove durante linizializzazione.
Per evitare il rischio di infortuni non toccare o bloccare I'asta dell’attuatore.

NOTA

Durante l'inizializzatzone, la valvola si muove attraverso I'intero campo della corsa.
Per questo motivo, non effettuare mai un’inizializzazione a processo attivo, chiudere le
valvole d'intercettazione prima.

Premere il tasto per circa un secondo fino quando il LED resso lampeggia.
Uinizializzazione si avvia non appena si lascia il tasto.

Il LED rosso segnala un’inizializzazione in corso:
1

2 4 6 8 10 Time [s]

6.1.4 Interfaccia seriale

Configurare 'attuatore con il computer attraverso I'interfaccia operativa TROVIS-VIEW .
L'attuatore & connesso al computer attraverso la sua interfaccia seriale digitale.

Anche la penna a memoria viene connessa all’interfaccia seriale; per i dettagli fare
riferimento al capitolo 8.

EB58571T 15



Attuatore con posizionatore digitale

6.2 Regolazione della corsa

NOTA
Non muovere il volantino, altrimenti il punto zero e la posizione del ritorno a molla non
combacieranno con i valori calibrati dal posizionatore.

La regolazione della corsa pud essere assoluta o relativa. Il tipo della regolazione della
corsa determina il comportamento dell’ attuatore.

6.2.1 Regolazione assoluta della corsa

La regolazione assoluta della corsa comporta il movimento dell’asta dell’attuatore verso la
posizione determinata dalla variabile d'ingresso. L'effettuazione richiede la calibrazione
automatica del punto zero dopo ogni start up; in questo modo si ottiene un valore di
riferimento per il punto zero.

La posizione del ritorno a molla segnala la posizione dell’asta dell’attuatore.

Calibrazione dello zero

Il LED rosso segnala la calibrazione del punto zero in corso:
1

2 4 6 8 10 Time [s]

L'asta dell’attuatore esce fino a quando raggiunge la posizione finale. Non appensa tale
posizione & raggiunta, il LED rosso si spegne e I'asta dell’attuatore si porta nella posizione
determinata dalla variabile di riferimento.

6.2.2 Regolazione relativa della corsa

Durante la regolazione relativa della corsa, la modifica del segnale d’ingresso viene
riprodotta dalla posizione dell’asta dell’attuatore. L'asta dell’attuatore esce o entra dalla
posizione di corsa attuale in funzione della modifica del segnale. Dopo lo start up
dell’attuatore, non viene effettuata la calibrazione dello zero e non si conosce la posizione
dell’asta. La posizione del ritorno a molle segnala la posizione dell’asta dell’attuatore in
rapporto al valore iniziale o il ritorno a molle da 12V .

16 EB58571T



Attuatore con posizionatore digitale

Nota: il posizionatore non pud rilevare un blocco della valvola quando viene utilizzato la
regolazione relativa della corsa come impostazione!

6.2.3 Impostazione della regolazione della corsa

In circuiti ad anello chiuso il posizionatore deve essere impiegato con corsa assoluta; cio
corrisponde all'impostazione di default.

¥ VIEW3_5857_2008-May-15.tro - SAMSON TROVIS-VIEW

Options 2

=3 e

Elle Edit View Device Memory Pen

02k

=]

|x

il
2

stop for "stem extends" and, at the same time. the
input signal is 0 % the stem position becomes
known and is thus absclute. After that, relative
ravel adjustment reacts just like absolute havel

adjustrent.
[ Matching data from the device.

=1 @ Type 5857 Digital Positioner Name i Walue | Unit Comment.
5 configuration Configuration
&2 Operating values Input variable
£ Diagnostics = Lower range value =] 0.0 v [ [
151 Upper range value =] 0.0/ v | |
Position feedback signal
=) Lower range value = oo[wv | |
1=) upper range value =] 0.0V [ [
Reference variable
Recognize failure of input variable C Mo
Reference vallle Lpon input varisble failure C Internal
[ nternal reference value C 00| %
=) End position quiding: actuator stem extends C 10] %
End position quiding: actuator stem refracts C 90.0 %
Functions
[Z] Travel adjustment Detect blockage C Nor
Travel adjustment detemmines the opeiating mode Remave blockage Lo Ha
Report biockage: C Mo
[W/ith absolute tavel adjustment, the zera i ke Eremsim e el = o
calirated when statting operation. The valve stem | (-8 2E B
is ully extended urtl t 12aches the tiavel stop. rave settings
Then, the stem is moved ko the postion Rated travel of actuator 6.0 mm | [
by the nput signal. Posiian feedback| vel s0.0) %
indicates the stem position
\with relative tavel adiustment, the zero is not Speed of stem mavernent « absolutsjrmal
alibraled when starling eperalion and the stem | Stroking speed |+ Relative 290 mmss
emains stationary. The stem position s relative and | "L 3 oecit Hime 105 s
thus unknow. A5 the inifial value. the input sianal s
assigned to the stem position. Pasition feedback 5] Dead band (switching range) 1.0/ %
indlicates a relative stem position Characteristic
\when. duing operaton. the stem reaches the travel [T characteriste tpe T Cinear | T T

L User defined characteristic

<User defined> | |

Per cambiare la corsa, selezioanre la cartella [Configuration].

La seguente descrizione si riferisce al funzionamento con corsa assoluta, eccezione fatta

per altre indicazioni.
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Attuatore con posizionatore digitale

6.3 Funzioni e parametri

Configurare |'attuatore con il computer utilizzando 'interfaccia operativa TROVIS-VIEW .
Ulteriori informazioni su TROVIS-VIEW sono contenute nel capitolo 7.

6.3.1 Variabile d'ingresso

La variabile d’ingresso (variabile di riferimento) determina la posizione dell’asta
dell’attuatore.

I valori di default inferiori e superiori della variabile di riferimento sono 0 e 10 V. Il campo
della variabile di riferimento & adattabile, per oftenere ad esempio una caratteristica
d'esercizio di un impianto attraverso la connessione parallela di due o piv attuatori
(funzionamento split-range).

Esempio: per ottenere una grande rangeability, si utilizzano due valvole per regolare il
fluido di processo in un’unica linea. Una valvola apre per una segnale di comando da 0 a 5
V , mentre la seconda valvola apre quando il segnale aumenta ulteriormente (da 5 a 10 V)
e la prima valvola rimane aperta. Le due valvola si chiudono nella sequenza inversa.

Nota: la distanza tra il valore superiore ed il valore inferiore deve esser min. 2.5V .

Configurazione - Variabile d’ingresso WE Campo d'impostazione
Valore inferiore 0.0V 00+ 7.5V
Valore superiore 10.0V 2.5+10.0V

6.3.2 Trasmissione del ritorno a molla

La trasmissione del ritorno a molla segnala la posizione dell’asta dell’attuatore (v. cap. 6.2).

L'ampiezza di tale segnale viene impostata attraverso i parametri del valore inferiore ed il
valore superiore.

Configurazione - segnale della trasmissione WE Campo di'impostazione
Valore inferiore 0.0V 0.0+10.0V
Valore superiore 10.0V 0.0+100V

18 EB58571T



Attuatore con posizionatore digitale

6.3.3 Variabile di riferimento

Rilevamento dell’errore della variabile d’ingresso

NOTA
Il posizionatore pud determinare un errore della variabile d'ingresso solo se il valore
inferiore del segnale d'ingresso é configurato a 0.5 V.

Il posizionatore determina I'errore del segnale d’ingresso non appena il valore del segnale
risulta essere minore di 0.3V rispetto al quello inferiore. Un errore della variabile d’ingresso
viene registrato nella cartella [Diagnostics] [> Errors] e segnalato dal LED rosso:

1
o. . . . . .
2 4 6 8 10

Se la funzione [Rilevamento dell’errore della variabile d’ingresso] ¢ attiva, il
comportamento dell’attuatore, in caso di errore della variabile d'ingresso, & determinato dal
parametro [valore di riferimento per errore variabile d’ingresso].

Time [s]

Valore di riferimento per errore variabile d’ingresso = interno

dopo un errore della variabile d'ingresso, I'asta dell’attuatore si sposta verso la posizione
determinata dal parametro [valore di riferimento interno].

Valore di riferimento per errore variabile d’ingresso= valore ultima corsa

I'asta dell’attuatore rimane nell’ultima posizione della valvola prima dell’errore della
variabile d'ingresso.

Il messaggio di errore viene resettato e ‘attuatore torna al funzionamento con anello chiuso
se il valore della variabile d'ingresso si muove entro 0.2 V rispetto a quello inferiore.

Configurazione - Variabile di riferimento WE Campo d'impostazione
Rilevamento dell’errore della variabile d’ingresso No Si, No

Valore di riferimento per errore variabile d'ingresso Interno Interno, valore ultima corsa
Valore di riferimento interno 0.0% 0.0 to 100.0 %
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Guida della posizione di fondo scala

L'asta dell’attuatore si porta nelle posizioni finali prima se il parametro [guida della
posizione di fondo scala] & attivo:

Guida della posizione di fondo scala: asta in uscita

L'asta dell’attuatore si porta in chiusura quando la variabile di riferimento raggiunge il
valore immesso in [guida della posizione di fondo scala]: asta in uscita.

Guida della posizione di fondo scala: asta in entrata

L'asta dell’ attuatore si porta nella max. apertura quando la variabile di riferimento
raggiunge il valore immesso in [guida della posizione di fondo scala]: asta in entrata.

Nota: inserire 0 % (guida della posizione di fondo scala: asta in uscita) o 100 % (guida
della posizione di fondo scala: asta in entrata) per disattivare questa funzione.

Configurazione - Variabile di riferimento WE Campo d'impostazione

guida della posizione di fondo scala: asta in uscita 1.0% 0.0+ 49.9%
guida della posizione di fondo scala: asta in entrata 99.0 % 50.0 + 100.0 %

6.3.4 Blocco

Nota: il posizionatore puo determinare un blocco della valvola solo in caso sia stata
effettuata un’inizializzazione alla prima messa in funzione dell’attuatore (vedi capitolo
6.1.3) oppure un rilevamento della corsa (cartella [Diagnostics] [> Test] nel livello utente
[Specialist], capitolo 7.5) .

Il posizionatore determina un blocco della valvola con I'asta dell’attuatore in uscita e con la
regolazione assoluta della corsa, confrontando la corsa effettuata in seguito allattivazione
del finecorsa con la corsa rilevata durante I'inizializzazione. Se dal confronto risulta che
I'attivazione del finecorsa & avvenuta troppo presto, esiste un blocco della valvola. Il LED
rosso lampeggia:

1

2 4 6 8 10 Time [s]
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Rimozione del blocco

Quando la funzione [Rimozione blocco] & attiva, I'asta dell’attuatore esce ed entra 1 mm
con la velocita impostata tre volte di seguito. Il LED giallo segnala I'azione in corso:
1

0
2 4 6 8 10 Time [s]
Configurazione - Funzioni WE Campo d'impostazione
Rimozione blocco No Si, No

Comunicazione del blocco

Il posizionatore indica lo stato di blocco quando la funzione [comunicazione del blocco] &
attiva:

L'uscita per la trasmissione del ritorno a molla & 12 V.

Configurazione - Funzioni WE Campo d'impostazione

Comunicazione del blocco No Si, No

Protezione di blocco della valvola

Questa protezione previene il blocco della valvola. Quando I'asta dell’attuatore si trova
nella posizione di chiusura (0 %), si muove lentamente in fuori e in dentro ogni 24 ore
dall’ultimo movimento.

Il LED giallo segnala il movimento dell’asta dell’ attuatore come parte della funzione della
protezione di blocco:
1

0
2 4 6 8 10 Time [s]
Configurazione - Funzoni WE Campo d'impostazione
Protezione di blocco della valvola No Si, No
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6.3.5 Impostazioni della corsa

Corsa

Il parametro della corsa determina in % il movimento massimo possibile dell’asta
dell’attuatore. La corsa nominale vale come riferimento.

Configurazione - Impostazioni della corsa WE Campo d'impostazione

Corsa 100.0%  30.0 +130.0%

Movimento dell’asta

L'asta dell’attuatore si muove nella posizione determinata dalla variabile d’ingresso con la
velocitd impostata. Esistono fre velocita diverse:

Slow (lento)  =0.202 mm/s
Normal (normale) = 0.290 mm/s
Fast (veloce) = 0.547 mm/s

Configurazione — Impostazioni della corsa WE Campo d'impostazione

Movimento dell’asta Normal Slow, Normal, Fast

Nota: il tempo della corsa si calcola dalla corsa e dal movimento (velocita) dellasta . Il
tempo della corsa & il tempo che I'asta dell’attuatore necessita per muoversi attraverso il
campo (corsa) impostato . Calcolare come segue:

Travel [mm]

f dell =
empo della corsa [s] Speed of stem movement [mm /5]

Banda morta (campo di commutazione)

La banda morta determina la sensibilita di reazione dell’attuatore. Solo una modifica della
variabile di riferimento per |'isteresi cambia leggermente la posizione della valvola.

Configurazione — Impostazioni della corsa WE Campo d'impostazione

Banda morta (campo di commutazione) 1.0% 0.5+5.0%
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6.3.6 Caratteristica

Attuatore con posizionatore digitale

La caratteristica descrive la correlazione tra la variabile d'ingresso e la posizione dell’asta

dell’attuatore.

Lineare
La corsa & proporzionale alla tensione
d'ingresso.

Equipercentuale
La corsa & esponenziale alla tensione
d'ingresso.

Equipercentuale inversa
La corsa & esponenziale inversa alla
tensione d’ingresso.

i%]
100

e
WDD[ !

i
100

o
WDD[ !

i)
100

%
\[IEI[ !
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Attuatore con posizionatore digitale

Definita dall’utente

Una nuova caratteristica,
basata sull’ultima, pud essere
definita attraverso 11 punti.

Configurazione - Caratteristica

Modify Characteristic

V[l
100

Travel

R bl
eperence yariable oo

20 40 60 80 100

W [ | s |

[ 0 0

i 1 0 Cancel

2 20 20

[ 3 Ell n

4 40 a0 Open.

| 50 50 LI
g &0 &0

7 70 70

[ 8 a0 a0

E| 0 0

[ 100 100

File name:

[<Userdefinedy

WE

Campo d'impostazione

Caratteristica

6.4 Comando manuale

Volantino

Linear

Lineare, equipercentuale,
equipercentuale inversa,
definita dall’utente

Il volantino (manopola rossa, vedi 2 nella fig. 2) viene utilizzato per muovere I'asta
dell’attuatore dopo la sconnessione dell’ attuatore dall’alimentazione. Non utilizzare il
volantino durante il processo in corso (impostazione della corsa assoluta).

Penna a memoria

E' possibile utilizzare una penna a memoria (codice1400-7697 o codice 1400-9753) per
muovere una volta I'asta dell’attuatore nella poszione di chiusura o apertura. Fare

riferimento alla fig. 7.

L'azione dell’asta in entrata/uscita attraverso la penna a memoria ha la prioritd assoluta.

Le opzioni della configurazione con la penna a memoria comprendono (vedi capitolo

8.2.5):

asta in entrata
asta in uscita
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Comano manuale con TROVIS-VIEW

E’ possibile utilizzare |'attuatore con il comando manuale attraverso I'interfaccia operativa
TROVIS-VIEW, se il comando manuale viene abilitato nella modalits online (parametro
abilitazione comando manuale = ON (simbolo ¢ ).

=lolx|
Ele Edit Vew Device MemoryPen Opions 2
=
H Value | Unit Comment
£ Configuration Di. ics - Manual level
£ Operating values ] Enable manual level = on | [ only in online mede |
=) Diagnostics tem adijt
£ Information Actuator travel [: 200/ %
Actuator stem retracts Lo OFF
=) = Actuator stem extends Ol OFF
&) Stats messages Harmalized positioning value C 00 %
& Statistics Mave stem to normalized positioning vake Cle OFF
alve position feedback
Yalve position feedback C 29.0] %
Hormalized_pasition feedback L 0.0 %
Issue normalized position feedback Ol OFF
Issue error message Cile OFF
Outputs
|- Manual level | | T LED for operation dyeliow) [GE[= OFF | T T
[) LED for errer indication (red) = OFF | | |

Il funzionamento manuale permette le seguenti opzioni:

asta in entrata: ON/OFF
asta in uscita: ON/OFF

Movimento dell’asta nella posizione del valore standardizzato: ON/OFF
Immettere prima il valore di posizionamento richiesto in rapporto al campo della
variabile d'ingresso (valore di posizionamento standardizzato).

Emissione della trasmissione del ritorno a molla standardizzata: ON/OFF
Immettere prima la trasmissione del ritorno a molla richiesta in rapporta all’ampiezza del
segnale di trasmissione (trasmissione standardizzata).

Emissione messaggio di errore: ON/OFF
LED per funzionamento (giallo): ON/OFF
LED per segnalazione errore (rosso): ON/OFF

L'attuatore abbandona il funzionamento manuale non appena il comando manuale o la
modalita online vengono disattivate attraverso software TROVIS-VIEW.
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7  Configurazione e funzionamento con interfaccia TROVIS-VIEW

Nota: La configurazione ed il funzionamento dell’attuatore con posizionatore digitale é
possibile solo utilizzando il software TROVIS-VIEW.

7.1 Generale

Il software TROVIS-VIEW permette di configurare diversi dispositivi SMART SAMSON
mediante un’inferfaccia utente comune. Il software & composto dall’interfaccia di comando, il
server di comunicazione e un modulo specifico per apparecchi. Il comando di TROVIS VIEW
& simile ai comandi di Windows-Explorer.

L'intera configurazione del regolatore con attuatore elettrico pud essere effettuato attraverso
I'interfaccia operativa e di configurazione TROVIS-VIEW .

Il software TROVIS-VIEW con aiuto online e modulo database per I'attuatore elettrico con
regolatore combinato Tipo 5757-7 viene fornito su CD-ROM (codice 6661-1066).

Gli aggiornamenti software sono disponibili su Internet (http://www.samson.de) sotto
Products > Support and downloads.

Nota!

Le seguenti istruzioni comprendono una descrizione sulle funzioni chiave del software
TROVIS-VIEW in combinazone con il posizionatore digitale. Per una descrizione dettagliata
fare riferimento all’aiuto online nel menu [2] .

7.1.1 Requisiti di sistema

Hardware

PC con processore Pentium Il o equivalente (300 MHz o pit), 500 MHz raccomandati
Interfaccia seriale o adattatore USB/RS-232
Min. 96 MB RAM, 192 MB RAM raccomandati

Min. 150 MB di spazio dell’hard disk disponibile, inoltre, da 10 a 15 MB di spazio
dell’hard disk aggiuntivo per ogni modulo SAMSON

Scheda grafica SVGA (min. 800 x 600)
CD-ROM drive
Software
Sistema operativo: Windows® 2000 (min. SP2), Windows® XP, Windows® Vista
Microsoft® .NET Framework versione 2.0 o piv alta (inclusa nel CD-ROM)
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Internet browser: Microsoft® Internet Explorer, versione 6.0 o piv altar

7.2 Installazione del software TROVIS-VIEW

SAMSON fornisce un CD-ROM contenente il programma per installare Iinterfaccia
TROVIS-VIEW Configuration e Operator.

Inserire il CD d'installazione per iniziare il programma. Una volta inserito, secondo la
configurazione del sistema operativo, il programma parte automaticamente. Se non fosse
cosi, cliccare due volte su setup.exe nella cartella principale del CD.

2. Seguire le istruzioni del programma per installare TROVIS-VIEW.

Uinterfaccia operativa TROVIS-VIEW pué essere applicata per diversi apparecchi
SAMSON. Osservare che il programma d'installazione offra anche la possibilita d'installare
un demo. Per usare il software senza limiti, attivarlo come descritto di seguito:

3. Dopo l'installazione apparird un box di dialogo con la richiesta di immettere una chiave,
che si trova sul coperchio del CD d'installazione. Una volta immesso il codice corretto, il
software deve essere attivato. L'attivazione puo essere effettuata sia in automatico che
manualmente. |l computer, sul quale & stato installato TROVIS-VIEW, deve essere
connesso a internet per |'attivazione automatica.

Attivazione manuale:
Dopo aver immesso la chiave corretta, in automatico viene generato un codice di
richiesta contenente dettagli riguardo I'identificazione del computer.
Inserire il codice di richiesta attraverso Internet nel server di attivazione di SAMSON.
(http://support.samson-ag.com:8082/activate_eng.html).
Viene generato un unico codice d'attivazione che permette la lettura del software
senza alcuna restrizione .
Immettere il codice d'attivazione in TROVIS-VIEW.
Linterfaccia operativa TROVIS-VIEW & pronta per I'utilizzo.
Attivazione automatica:
Un codice di richiesta con dettagli sull'identificazione del computer viene trasmesso in
automatico al server d’attivazione di SAMSON quando il computer & connesso
Internet. Il codice d’attivazione generato viene automaticamente introdotto nel
TROVIS-VIEW. L'interfaccia operativa TROVIS-VIEW & pronta per Iutilizzo.

Nota! Per ulteriori informazioni sull'installazione, aggiornamenti software e requisiti di
sistema attuali, fare riferimento al readme.txt file nella cartella principale del CD-ROM.
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7.3 Start ed impostazione del software TROVIS-VIEW

E’ possibile effettuare le impostazioni nel software TROVIS-VIEW sia con attuatore connesso
(online) al PC o senza connessione diretta (offline) (fare riferimento al capitolo 8).

Nota! Quando I'apparecchio & connesso, le impostazioni di default appaiono sull'interfaccia
o, in alternativa, e possibile, selezionando [Open] nel file [menu] ,caricare e sovrascrivere
un file TROVIS-VIEW memorizzato (*.tro) .

1. Awviare TROVIS-VIEW,

Visualizzazione interfaccia operativa con barra del menu

i,VIEW375857720087I\‘Ian15.tr0 - SAMSON TROVIS-VIEW =] 4
Eile Edit View Device MemoryPen Options 2

e & /=217 @9 022 W

[
) Configuration

-+ Operating values Operating values

) Diagnostics Diagnostics

1]

Configuration

|1 Type 5857 Digital Positioner

Ready... [Customer [15.05.2008 [poo7:as || b | A

E possibile ottnere informazioni chiavi da qui

Modalita online/offline: Il simbolo i sulla barra online & animato nella modalita
online (vedi capitolo 8.1.2).

Stato d’esercizio: lo stato d’esercizio attuale viene indicato sulla barra info a destra
(vedi capitolo 7.4).

Livello utente: il livello utente attivo (customer o specialist) viene indicato sulla barra di
stato (vedi capitolo 7.5).
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<

e |} Device  Memar

2. Selezionare le impostazioni richieste per
I'interfaccia operativa nel menu [View].
Come impostazione di default sono selezionate
tutte le opzioni possibili. Cliccando sul mouse si
possono disattivare.

Toolbar
Device toolbar
Cnlinebar
Infobar

Help window

< l<l<] <] <]

Trend Yiewer ‘

Statusbar
3. Nel menu [Options], selezionare [Languages] per OJJ“DL”S 2
cambiare la lingua dell’interfaccia. I%Ig petseh
Nota: le lingue con carattere grigio non sono h
disponibili .E possibile cambiare |'impostazione video e
della |inguc1 durante il processo. TROVIS-VIEW Ellename. .. ET ecparol
passa direttamante alla lingua selezionata. add mockle.. 1y
ﬁ Slovengka
Polski
4. Serichiesto , & possibile creare il nome del file di — —
TROVIS-VIEW immettendo tipo, data e altri ”:Twe =
parametri disponibili. Il file creato appare durante 270 = Date (005 15y-15) Cancel
il salvataggio del file TROVIS-VIEW (ad esempio, I —
VIEW_5857_ 2008_May-05.tro). =
[ VIEW3 3T %D
Preview
r\fIEW37535772DUE-May-15 fra
5. Se richiesto & possibile aggiungere un nuovo o X
supplementare modulo TROVIS-VIEW s e 20 ko
selezionando [Add module] nel menu [Options]. :
Si aprird un box di dialogo, richiedendo la chiave
del CD, che si trova sul coperchio del CD-ROM o | cones

originale.
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6. Selezionare [Customer data] nel menu [Edlif] ~ Edt L¥lew Device MemoryPen Options 2
per immettere i dati relativi all'impianto, Undo Crkz, AltRUCK
come nome del progetto, luogo ed 90 cut i, ShifttKOMMA (ZEHNERTASTATUR)
operatore.
Copy Cir+C, Cirl+0 (ZEHMERTASTATUR)

7. Selezionare [Load Factory Defaults] nel

. . 1| Paste Ctri+, Shiftr0 (ZEHNERTASTATUR)
menu [Edif] (vedi cap. 10.1 e 10.2) per
caricare impostazioni di default Customer Data...
sull'interfaccia operativa. Load Eactory Defaults

7.4 Rilevare lo stato d’esercizio

Lo stato d’esercizio attuale viene indicato a destra della

barra info Operating status Icon
La cartella [ Diagnostics] contaiene ulteriori dettagli sugli Ready [
errori (vedi capitolo 7.8). Error ]

7.5 Modifica del livello utente

Nota: Il livello utente puo essere modificato solamente nella modalita offline.

1. Selezionare [User Level] nel menu [Device].

2. Selezionare “Specialist” dall’elenco. — A= ]
3. Inserire la password; la password & “samson” allo e Conce
stato di consegna. I
Modify Password. .

Click su [Modify Password] per aprire la finestra dove
cambiare la password.
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Dopo aver cliccato su una cartella, i dati e le rispettive caratteristiche vengono indicati da

simboli

Simbolo

Descrizione

| dati non possono essere modificati

| dati possono essere modificati

Il dato pud essere realizzato

Il dato & definito dall’ utente

Maracatura per segnalare un’anomalia

Il valore supera il limite max.

4| X|E |- ||

Il valore non raggiunge il limite min.

Fonte dei dati:

40

!

Valore modificato manualmente

Ci

Valore caricato dal posizionatore digitale.
In modalita online, il simbolo ¥ indica un valore caricato.

[

Valore creato da un file salvato

e

Valore corrispondente al parametro nella penna a memoria
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7.6 Configurazione

Nota: il capitolo 6.3 contiene descrizioni sulle funzioni e sui parametri.

1. Click sulla cartella [Configuration]

Appaiono funzioni e parametri con le loro rispettive impostazioni attuali.

£ VIEW3_5857_2008-May-16.tro - SAMSON TROVIS-VIEW -5 %
File Edit View Device MemoryPen Optons 2

D2 R ) EEEIEAO) 202

100

& Type 5557 Digital Positioner Mame value | unit Comrment
B Configuration
B Operating vahies Tnput variahle
{3 Diagnostics [Z] Lawer range value 1 00w | [
1) Lpper range value 1 100 ¥ | |
Position feedback signal
[Z] Lower range value 1 00w | [
[Z) Lpper range value 1 100V | |
Reference variable
Recognize failure of ipUE varisbie Mo
Reference value upon input variable failure: Internal
Internal reference value 00| %
End position quiding: actuator stem extends 10[ %
End position guiding: actuator stem retracts 99.0] %
Functions
=) Conti Cetect blockage O
Remave blockage ho
Report blockage No
Blocking protection of valve o
ravel settings
Rated travel of actuator ---| mm
Travel 1000 %
Travel adustment Absolute
Speed of stem movement o rmal
F  stroking speed 0290 mm/s
- Transit time ?s
=) Cead band (switching range) 1.0] %
Characteristic
[Z] Characteristic type 1 Lingar | | [
L5 User defined characteristic | | <Beruterdefi.. | | |
2. Modifica impostazioni:
. . H MName | : | Walue ‘ Unit
Funzioni (Si/No) ComarTaton
. . Input variable
Doppio click sul parametro &l Lower rangs vale o] 00[v

=) Upper range value

. L. . < (=]
rlChIeS"O per attivare (SI) o Position feedback signal
=] Lower range value =1 0.0/ v
[E Upper range value =]
Reference variable

disattivare (No) la funzione . o

ify

Click col tasto destro sul

Reference value upon input v3
Internal reference value Read

parametro richiesto per aprire la End position quiding: actustor] it

N H End position guiding: actuator S
flnesfra per modlfccrne le E Endpes Dot 1o
impostazioni.
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[Modify] Per modificare lo stato del blocco funzioni.
[Read] Carica lo stato del blocco funzioni dall’apparecchio.
Display solo nella modalita offline (vedi capitolo 8.1.1)
[Write] Scarica lo stato del blocco funzioni sull’apparecchio.
Display solo nella modalita offline (vedi capitolo 8.1.1))
[Default: ...] Reset del blocco funzioni ai valori di default
(in grigio indica che lo stato del blocco funzioni & lo stesso delle
impostazioni di default)
Parametro x|
Doppio-click sul parametro pone
. R ! . ower range valug
richiesto per aprire la finestra Conce
che permette di modificarne le Rance:
impostazioni. bo.. 100
Value:
m =HF
H Name [37 walue | Unit
Click col fasto destro sul e
parametro richiesto per aprire la Input variable , 51
finestra per modifcarne le B (U e s Mud:’ O
H 1 1. Position feedback signal Real
impostazioni: CIFEree— | ]} anfv
B Upper range valug P E— = 10,0/ v
Reference variable ZEiELE O
[ Recognize failure of input v Min: 0.0 o] Mo
Reference value upon input Mas: 7.5 ] Internal
?5 Internal reference value L4 0.0 %
End position guiding: actuator stem extends =] 1.0| %
|=) End pasition quiding: actuator ster retracts (B} 99.0 | %
Functions

[Modify]
[Read]

[Write]
[Default: ...]

[Min ...]

apre la finestra che permette di modificare i parametri.

carica i valori dall’apparecchio.
Display solo nella modalita offline (vedi capitolo 8.1.1)

scarica i valori sull’apparecchio.
Display solo nella modalita offline (vedi capitolo 8.1.1)

Reset parametri ai valori di default (in grigio indica che il valore ¢ lo
stesso dell'impostazione di default)

Imposta il parametro al valore min. indicato. (in grigio quando il
parametro = valore min.)
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[Max...]

Imposta il parametro al valore max. indicato. (in grigio quando il
parametro = valore max.)

7.7 Valori d’esercizio

Nota! Non é possibile effettuare le modifiche dei valori operativi nella cartella [Operation].

Nella modalita online , & possibile vedere il valore del funzionamento in corso ( icona 5t

animata)

£, VIEW3_5857_2008-May-15.tro - SAMSON TROVIS-VIEW

Eile Edit View Device Memory Pen

[ 2 H X%

opiors 2

=2 e

lojx|

Type 5857 Digital Positioner
-3 Configuration
Oy es

{3 Diagnastics

MName

Yalue | Unit

Commen:

Operating values

Measured values

& pat [=] 292] % | [
Outputs

& sctuator travel =] 20.0] % [ |
) Valve position feedback =] 20,0 % | |
Switch

& slider switch: operating direction |Z] increasing / increasing ... | | [
Device

& Ternperature inside device =] 28] °c [ [

[ 0perating values

Uinterfaccia utente “Customer” costituisce I'impostazione di default nel TROVIS-VIEW. La
barra di strumenti in basso indica l'interfaccia utente attualmente in uso. Quando il livello

utente ‘é impostato su “Specialist”, vengono visualizzate le seguenti informazioni

supplementari: Ingresso in [V], corsa attuatore in [mm], trasmissione del ritorno a molla in
[V], asta in entrata, asta in uscita e calibrazione punto zero.
La modifica del livello utente a “Specialist” viene effettuata selezionando [User Level] nel
menu [Device] (vedi capitolo 7.5).
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7.8 Diagnostica

La cartella della diagnostica & suddivisa in [Informazione], [Errori], [Funzionamento
manuale], [Messaggi di status] e [Statistical].

Informazione

E,VIEW37585772008*N|8V*15.tl‘0 - SAMSON TROVIS-VIEW =]
Ele Edit View Device MemoryPen Opions 2

ENEACIR =23 @ [

& Type 5257 Digital Positioner Name 3 vale
15 Configuration Di: ics - Information
{3 Operating values Device
=55 Diagrostics & Firmwara version =] 100
- S & erial number [ 1]
& Errors Identification
() Manual level Device infor mation =] 5857, 1.00
&) Status messages &) WManufacturing parameters =] 2
£ Statistics
Errori
£ VIEW3_5857_2008-May-15.tro - SAMSON TROVIS-VIEW =]

File Edit View Device MemoryFen Opions 7

=22 e

[FRGVIS)
VIEW

Type SE57 Digital Positioner Naime | v Comment

-2 Configuration Di ics - Errors

-3 Operating values
= Diagnastics
5 Information

& Manual level
5 Status messages
& Otatistics

Status

& Malfunction

) Relative valve position feedback

EE

<o

Actions

Callbration of zers in progress

nitializiation in progress

Blacking protection in progress

Blockage remaval in progress

=] =l[=][=]

B

Fatal error

) Input variable failre

Blockage

EEE

[o]e]e]

Limit switch

EEPROM error

[SErors

Rated travel

Configuration

Calibration

Serial rumber

Manufachuring parameters

Mator data

Diagnostic data: status messages

o[s|elo]e]e0]e

Diagnostic data: statistics

== EEEEEE

Nota: stato d’esercizio ed errori sono visualizzati anche dal LED (vedi capitolo 6.1.1).
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Funzionamento manuale

£ VIEW3_5857_2008-May-15

Elle Edit View Device [MemaryPen

ER=AS IR

= & Type 5857 Digital Positioner

SAMSON TROVIS-VIEW
opons 2

=% e

Walue

Unit.

Comment

5 Configuration DI - Manual level
L. Operating values [Z] Enable manual level =] oN | [ only in online mede
14 Disgnostics tem adj
-5 Information Actuator travel C 29.0[ %
& Errors Actustor stam retracts o OFF
=) Actuator stem extends G OFF
£ Stats messages Hormalized positioning value C 00| %
& Statistics Wawe ster to normalized positioning value 5 OFF
alve position feedback
Valve position feedback C 200 %
Hormalized position feedback 5 0.0[%
1ssue normalized positon feedback 5 OFF
Issue error message G OFF
Outputs
[EManual level | | =T LED for operation dyeliow) Gl OFF | T
(=1 LED fior error indication ¢red) Gl OFF | |

Nota: il funzionamento manuale é descritto al capitolo 6.4.

Messaggi di status

File Edit Yew Device MemoryPen

SAMSON TROVIS-VIEW
Opiions 2

=% e

=12lx|

TROVIS]|

36 EB58571T

= & Type 5857 Digital Positioner Name H walue | Unit Commerr
12 Configuration Di - Status
i) Operating values formation
=115 Diagniostics Serial number =] -1 [
£ Information Wanufacturing parameters =] 7| |
& Errors Firmware version =] 100] |
£ Manual level Operation
= Operating hours B 11lh
£ Statlstics Operating hours at excess temperature B alh
Temperature inside device B 28[°C
Highest temperature inside device C 33[°c
Lowest temperature inside device B 19ec
Actuator travels
|5 wotor running time [&] alh T
Atempts = 201 |
| Stalus messages ||& changes of direction = 33] |
valve strokes
& stroking cycles =] 104 ] [
LEDs
£ operation (yellow) =] oM | | Device is ON
& Error (rec) = oFF | |




Configurazione e funzionamento con interfaccia TROVIS-VIEW

Statistica
¥, VIEW3_5857_2008 lay-15.tro - SAMSON TROVIS-VIEW

File Edit Yiew Device MemoryPen Opions 7

EEZATIRS SIEAK?)

= @ Type 5857 Digital Positioner Hame “Walue | Comment

& Configuration Di

5 Operating values Counter: device failures

E-& Diagnostics Power ON

n

{3 Infor mation Program interruptions

& Errors Limit switch error

== [=l[=]

wlo|o|™

2 Manual level EEPROM error

{3 Stats messages |Counter: alarms

& Reference variable failires

) Valve blockages

Counter: switch

& slider switch: operating direction

& Pushbution: initialization
Counter: manual adjs

& Wanual blackages

EEIREEREE
-

o
=N

=) Statistics

) Wanual adjustments

Counter: memory pen

Cammand: retract stem

command: extend stem

Read data

wirite data

=[5 [=l[=]=
wnfw|om

Log data

Counter:

Cunfigor aiun Lhargedd

Manual level activated

Zero calbration started

Tnitialization started

Reset started

Default settings loaded

[vl[~FEEEE

Transit time measurement started
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7.8.1 Diagnostica supplementare nel livello utente “Specialist”

L'impostazione di default del livello utente nel TROVIS-VIEW & “Customer”. Il livello utente
attualmente in uso viene visualizzato sulla barra. Quando si cambia e si passa al livello
utente “Specialist”, le sottocartelle [Test] e [Calibration] appaiono nella cartella [Diagnos-

tics].

Selezionare [User Level] nel menu [Device] per cambiare il livello utente (“Specialist”)

(vedi capitolo 7.5).

Test

. VIEW3_5857_2008-May-15.tro - SAMSON TROVIS-VIEW

Eile Edit Yiew Device Memory Pen

D?}

Type 5857 Digital Positioner
£ Configuration
£ Operating values
£ Diagnostics
I3 Infor mation
I3 Errors
159 Test
- Marual level
- Calibration
- Status messages
{E Statistics

=1

TROVIS
e VIEW

Options 7

=7 | e

Name walue | Unit

Di ics - Test

Actions

b )Start zero calibration
t initialization
b JPerform reset Execute

b JPazat davica to default sEtings 1 |

Transit time

Determine actuator transit time:

Measured fransit time O 13.9) s
teasured travel 5] 76| mm
Speed of stem maovement during the measLrement | Fast

b 1Start initialization

Calibrazione

¥ VIEW3_5857_2008-May-15.tro - SAMSON TROVIS-VIEW!

File Edit Yiew Device Memory Pen

153 Configuration
-5 Operating vales
&) Diagnostics
£ Information
LB Errars
) Tast
(3 Marual level

i £ Statistics

[& catibration
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—|al x|
Opions 2

=2 e - . G 4

[vawe 3] vawelOw [ 7]
Diagy - Calibration
Calbration - Input
Measured value =1 1557.8 | Digit |
Zero =] 125.0 | Digit |
Final point =] 1937.0 | Digit |
calbration - Output
output value =] 7.87 | v [
Zero |1 117.0 | Digit |
Final point =1 1856.0 | Digit |




Configurazione e funzionamento con interfaccia TROVIS-VIEW

7.9 Gradfici dei dati d’esercizio (Trend Viewer)

ﬁ

Il Trend Viewer viene solamente visualizzato sul disp|qy se la voce iew | Device  Mermor
[Trend Viewer] & attivata [v'] nel menu [View] (vedi capitolo 7.3).

Toolbar
Device toolbar
Onlinebar

Infobar

Help window

|<JL<Jl<] <] <]

Trend Yiewer

v | Statusbar

Nella modalita online, tutti i dati della cartella attivata vengono | P el
ciclicamente caricati dal regolatore.

[ZThv] Betriehswerte [ Tname Value | Unit
T Ellv] Betriebswerte
W[ Input 791 %
90+ M (] Actuator travel 787 | %
alve position feedback 787 %
01 Slider switch: operati... | Increasing /1.
Temperature inside d.. °C
0+ Malfunction
Relative valve position...
B0+ iable failre

501 M [¥] Operating hours at ex... olh
M (7] Lowest temperatre ... 10 °c

fo-g I~ [v]_Upper rangs value 10,0 v
I~ [v] Pushbutton: initializati 4

b [IF [ Slider switch: operati... 1
M[“] Prcgram interruptions i

10

i hhrom:ss]

00:07:20  00:07:30 000740 00:.0750  00:08:00  0C:0810 000820 OC:08:30 000340

1]

0

Sty

198,
2008

FT

E’ possibile modificare questi grafici, aggiungendo o rimuovendo dati da registrare.

Il reticolo permette di selezionare dati per indicare i valori corrispondenti, per muovere le
assi x e y e per modificare la scala. In aggiunta & possibile modificare la vista dei grafici.
Un dato aggiunto attraverso il reticolo pud essere rimosso nuovamente evidenziandolo e
spostandolo attraverso I'asse x.

| dati memorizzati possono essere indicati su una tabella (simbolo [ ) di valori ed esportati
come dati CSV, XML o XLS (simbolo %) . | file CSV (comma separated values) sono file di
testo e possono essere modificati attraverso |'editor, Excel etc. | dati vengono trasmessi al file
in celle separate da comma.
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Configurazione e funzionamento con interfaccia TROVIS-VIEW

Impostazione:

E' possibile aggiungere nuovi dati per il logging all’elenco attraverso drag & drop alla
finestra del Trend Viewer. Questi dati possono essere registrati in un grafico esistente o un
grafico nuovo, a seconda della disposizione dei dati sullo schermo. Se richiesto, le
proprietd dei grafici possono essere modificati attraverso doppio click o con il tasto destro
(context-sensitive menu), ovvero il nome del dato, il campo dei valori, 'asse del tempo o il
colore. Selezionare o no i box di controllo per attivare o disattivare i dati individuali o
I'intero grafico.

Selezionare [Online] nel menu [Device] per la comunicazione e indicare i dati selezionati
nel Trend Viewer nella modalita online secondo le impostazioni precedenti.

Oltre alla semplice indicazione e alla funzione di esportazione, é possibile salvare i dati
registrati ciclicamente in un file. Cliccare con il tasto destro sul grafico e selezionare [Save
logging automatically] (salvataggio automatico dei dati registrati) , dal menu di contesto
selezionare un luogo dove salvare i dati registrati . Selezionare [Modify storage address for
logging] (modificare indirizzo di salvataggio per il logging) dal menu di contesto per
cambiare il luogo di salvataggio. | dati registrati vengono automaticamente salvati ogni
cinque minuti dopo I'avviamento della modalita online in un file con la struttura data, tempo
e tipo modulo con I'estensione ."log” (p.es. 2006.11.07-10.29.54-5579.log). Questo file
pud essere modificato secondo le necessita.

Per informazioni dettagliate fare riferimento all’aiuto online.
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8 Trasmissione dati

Trasmissione dati

Note: Data transmission is only possible in
actuators with digital positioners.

II software TROVIS-VIEW installato sul PC
permette di configurare il posizionatore
digitale dell’attuatore sia nelle modalite
offline (apparecchio non connesso al PC) o
in modalité online (apparecchio connesso al
PC). Per attivare la modalita online, cliccare
su & nella barra strumenti
dell’apparecchio. Impostare la porta di
comunicazione (vedere 8.1)

Modalita online = (trasmissione direttal)
Nel funzionamento online il regolatore e
TROVIS-VIEW sono costantemente
connessi. Configurazioni correnti e dati
operativi vengono ciclicamente caricati dal
regolatore e poi indicati dal TROVIS-VIEW.
Le impostazioni configurati nel
TROVIS-VIEW possono essere trasmesse
direttamente al regolatore con attuatore
elettrico. Per la comunicazione con il PC,
connettere I'interfaccia seriale (porta COM)
all'interfaccia seriale (RJ-12 jack) del
regolatore oppure attraverso un cavo di
collegamento SAMSON .

Se il PC non & dotato di una porta COM , &
possibile utilizzare un adattatore
US/RS-232

Modadlita offline = (trasmissione indiretta)
Nella modalita offline, la comunicazione tra
il PC e il regolatore non & costante. E’
necessario creare prima la comunicazione
per caricare e scaricare i dati da e sul
posizionatore digitale.

Adattatore

Penna a memoria modulare

(disponibili anche separati):

\codice 1400-7697) /

Pacchetto Hardware
codice 1400-7704

Penna a memoria — 64
codice 1400-9753

Adattatore USB/RS-232
codice 8812-0016

Fig. 7 - Accessori per la trasmissione dei dati
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Trasmissione dati

| dati possono essere trasmessi allinterfaccia seriale attraverso cavo di collegamento
SAMSON o attraverso penna a memoria con adattatore modulare.

La penna a memoria permette di copiare e scaricare dati di configurazione su altri
apparecchi.

Nota!
La trasmissione dei dati al posizionatore digitale & possibile solo dopo aver effettuato la
connessione elettrica come descritto nel capitolo 4

8.1 Trasmissione dati tra TROVIS-VIEW e posizionatore digitale (cavo di

collegamento)
1. Connettere la porta seriale del PC tramite
cavo di collegamento SAMSON alla M”‘e — - o
connessione dell’interfaccia seriale -
de”'aﬂuatore. __Of ettings. .

erver

2. Selezionare [Communications] nel menu [Op-

tions] per aprire la finestra con le
Server Settings. .

impostazione del server. Cliccare il button
delle impostazioni del server

=

- Local cormecton ———————————————— oK

3. Controllare “Local connection” e “Auto- ‘o e e e |
. . Cancel

matically local connect” e cliccare su OK per Lo |

confermare le impostazioni.

—" TCP/P connection

L . . L Server address Part
Si riapre la finestra di comunicazione. O : [0
|‘ " . ” &1 difect Gonnestion
4. Cliccare su “Port seftings”. T
5. La finestra delle impostazioni viene aperta:
Stato: il campo di ricerca automatica indica Settings x|
“not yet searched” (non ancora cercato). USB/COH o
. CO1 -
Cliccare su Start. =l

Canecel
Se TROVIS-VIEW ha trovato |'attuatore: Lo |

Stato: “device found on .

. utomatic detection
COM”....(apparecchio trovato) Stote: nct s
doppio click su OK per confermare. St P
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Trasmissione dati

8.1.1 Funzionamento offline (trasmissione dati indiretta)

Nella modalita offline, la comunicazione tra il PC e il regolatore non é costante. E’
necessario creare prima la comunicazione per caricare e scaricare i dati da e sul
posizionatore digitale.

Scaricamento dei dati sul posizionatore digitale:
Selezionare [Download to the device] nel menu [Device] per trasmettere dati al regolatore.
Il regolatore avvia la regolazione in seguito alla trasmissione dei dati dal TROVIS-VIEW.

Caricamento dei dati dal regolatore:
Selezionare [Upload from device] nel menu [Device] per trasmettere tutti i dati dal
regolatore. In TROVIS-VIEW i dati caricati vengono indicati con il simbolo &

Notalla trasmissione dei dati puo essere effettuata anche cliccando sui simboli nella barra
strumenti dell’apparecchio: cliccare su = per scaricare i dati dal TROVIS-VIEW sul

regolatore e su ¥ per caricare i dati dal regolatore e per indicarli in TROVIS-VIEW.

8.1.2 Funzionamento online (frasmissione dati diretta)

Il posizionatore digitale e TROVIS-VIEW sono costantemente connessi nella modalita online.
| dati operativi e di configurazione attuali vengono caricati dall’attuatore ciclicamente e
indicati in TROVIS-VIEW. Allo stesso modo, tutte le impostazioni effettuate in TROVIS-VIEW
vengono trasmesse direttamente al posizionatore digitale.

Attivazione funzionamento online:
Selezionare [Online] nel menu [Device] per attivare la modalita online.
Nella modalita online, l'icona ¥ viene animata nella barra degli strumenti.

Disattivazione funzionamento online:
Selezionare [Online] nel menu [Device] durante la modalits online in corso.
La modalita online viene cancellata.

Nota! In alternativa, cliccare su % nella barra degli strumenti per attivare e disattivare il
funzionamento online.
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8.2 Penna a memoria SAMSON

La penna a memoria SAMSON ha la funzione di trasportatore dati e pud caricare e
memorizzare dati nella memoria non voldtile.

E’ possibile caricare sulla penna a memoria dati configurati nel TROVIS-VIEW e le
impostazioni trasmesse a uno o piu regolatori con attuatore elettrico . Allo stesso modo, &
possibile utilizzare la penna a memoria per caricare dati dal posizionatore digitale
permettendo di copiare i dati configurati da un regolatore a un altro dello stesso tipo.

La penna a memoria — 64 (codice 1400-9753) permette di registrare i dati d’esercizio (vedi
data logging nel capitolo 8.2.4).

Nota: Inserendo una penna a memoria vuota o contenente dati di un altro tipo di
apparecchio, o un’altra versione dello stesso, nell'interfaccia seriale della porta del
regolatore, i dati del posizionatore digitale vengono caricati sulla penna a memoria
indipendentemente dallo stato della penna e sovrascrivendone ogni altro dato memorizzato.

Azioni ed errori riguardo la penna a memoria sono indicati dal LED giallo sull’attuatore

* Azione penna a memoria complefata
1

Time [s]

® Preparazione lettura dati da penna a memoria ( vedi capitolo 8.2.2)
1

0 T I T T T T
1 2 3 4 5 6 Time [s]

® Preparazione scrittura dati su penna memoria (vedi capitolo 8.2.2)

1.2 2.4 3.6 4.8 6.0 72 Time[s]

0
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e Data logging in preparazione (vedi capitolo 8.2.4)
1

114 28 42 56 70 84
e Data logging in corso (vedi capitolo 8.2.4)
| -I-I-I-I-I-
0 2 4 6 8 10 Time [s]

e Errore di validita della penna a memoria

0 2 4 6 8 10

e Errore EEPROM della penna a memoria
1

Time [s]

2 4 6 8 10 Time [s]
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8.2.1 Trasmissione dati tra TROVIS-VIEW e penna a memoria

Fig. 8 - Connessione fra computer e penna a memoria

1 Interfaccia seriale
2 Adattatore modulare
3 Penna a memoria

1. Inserire la penna a memoria (3) con I'adattatore modulare (2) nell'interfaccia seriale

(porta COM ) del PC (fig.8 ).

2. Selezionare [Interface] nel menu [Memory Pen].

3. Click su Start in [Automatic detection field] del box di dialogo. Il computer cerca in
automatico I'inferfaccia assegnata alla penna a memoria.

4. Messaggio: “Memory pen found at COM ..."(trovato penna a memoria su COM....)
Confermare le impostazioni dell’interfaccia con OK.

Scaricamento dei dati da TROVIS-VIEW
alla penna a memoria

5. Selezionare [Download to Memory pen]
nel menu [Memory pen]

6. Con OK avviare la trasmissione dei dati.

7. Click su OK per confermare il messaggio
“Procedura test completata. Tutti i dati
dell’apparecchio vengono sovrascritti!”

Caricamento dei dati dalla penna a
memoria a TROVIS-VIEW

5. Selezionare [Upload from Memory pen] nel menu [Memory pen] per awviare la

trasmisisone dei dati
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Download to Memory Pen

x|

[ Dewice identification
Type:

EBS?
Firmware:
1.00 hd

[~ Status
) Read From [ write bomemary pen

£ Read-crly From memary pen

£ frite-only b memory: pen
 Automatically read From memory pen

& Butomatically write Fo memory pe

oK I
Cancel
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8.2.2 Trasmissione dati tra posizionatore digitale e penna a memoria

Fig. 9 - Connessione attuatore e penna a memoria

1. Inserire la penna a memoria (3) con I'adattatore modulare (2) nell’interfaccia seriale

(porta COM ) del PC (fig.8 ).

Caricamento dei dati dal posizionatore

digitale alla penna a memoria

2. Selezionare [Modify memory pen status]

nel menu [Memory pen].

Verificare [Automatically write to mem-

ory pen] nel box di dialogo.
Confermare con OK.

3. Rimuovere la penna a memoria dal PC e

inserirla nell’'interfaccia seriale
dell’attuatore (fig. 9).

II LED giallo sotto
all'interfaccia seriale
lampeggia doppiamente

per qualche tempo per
qualche tempo per

Modify Memory Pen Status

x|

- Device identification
Type:
ESS?
Firmware:
1.00 hd

ok |
Cancel

- Status
 Automatically read fram memary pen
 Antomatically wiite to memary. pend
" Data [oaging, bine contralled

IInterv'al 1 second, duration 1 hour LI
€ Dataloaging, event contraled
[condition: makor s running, nterval 1 sacond =l
| T | I T T T
2.4 36 48 60 7.2 Time[s]

segnalare il processo in corso della trasmissione dati. La trasmissione dati & completata
quando il LED & illuminato permanentemente.
Rimuovere la penna a memoria dall’attuatore.
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Download dei dati dalla penna a memoria

x|
al posizionatore digitale [Fomce dentfcation x|
2. o |

B57

Selezionare [Modify memory pen status] — Cereel
nel menu [Memory pen]. [roo =]
Verificare [Automatically write to mem- [ Stakus

& Eytomatically read From memory pen:

ory pen] nel box di dialogo. ~ utomaticaly wrks o ey

Confermare con OK. |
. Rimuovere la penna a memoria dal PC e “ e e 5

inserirla nell'interfaccia seriale

dell'attuatore (fig. 9).

Il LED giallo sotto all'interfaccia seriale lampeggia per qualche tempo per segnalare il

processo in corso della trasmissione dati.

La trasmissione dati & completata

quando il LED giallo & illuminato

permanentemente.

Rimuovere la penna a memoria

dall’attuatore. 1 2 3 4 5 6 Time [s]

1

8.2.3 Funzione di copia

La penna a memoria pud essere utilizzata per copiare dati al posizionatore digitale
dell’attuatore Tipo 5857 non appena la trasmissione dei dati dal posizionatore digitale alla
penna a memoria & stata completata.

Nota: “Automatically write to memory pen” é resettato dopo la prima trasmissione dei dati
dal posizionatore digitale.

8

.2.4 Data logging

La penna e memoria — 64 (codice 1400-9753) permette di salvare i seguenti dati:

Ingresso [%]

Corsa dell’attuatore [%]

Trasmissione di posizione [%]

Temperatura all’interno dell’apparecchio [°C]
Finecorsa: asta in entrata

Finecorsa: asta in uscita

Trasmissione di posizione relativa
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Errore d'esercizio
Errore variabile d'ingresso
Bloccaggio
Interruttore per la direzione di azione
Tasto per l'inizializzazione
Il posizionatore avvia la scrittura dei vecchi dati non appena la penna a memoria & piena.

E’ possibile salvare la memoria dati della penna memoria in una cartella (*.log) mediante
TROVIS-VIEW.

Data logging
1. Connettere la penna a memoria all'interfaccia seriale dell’attuatore (Fig. 9).

I LED giallo dell’attuatore indica I'avvio del data logging:
1

1.4 2.8 42 5.6 7.0 8.4 Time []

Non appena il LED giallo cambia il suo stato, la trasmissione dei dati alla penna
memoria & completata .
1

2 4 6 8 10 Time [s]

2. |l data logging & completato quando la penna a memoria viene rimossa dall’interfaccia
seriale dell’attuatore.

Nota: ¢ possibile caricare un file del data logging nel Trend Viewer selezionando “ Load a
graph” nel menu del TROVIS VIEW.
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Trasferimento dati su PC
1. Inserire la penna a memoria (3) con Relly = 2l

Speichemin | Ty 5667 = o@xeE

I’adattatore modulare (2) nell’interfaccia
seriale (porta COM ) del PC (1) (fig.8 ).

2. Selezionare “Upload logged data” nel

menu della penna a memoria.

3. Selezionare il luogo del salvataggio;
se tale luogo rimane invariato, i dati
modificati vengono salvati nella cartella
[SAMSON] [Type 5857].

4. Inserie un nome per il file.

2| Dateiname: ] = Speichern
| Abbrechen

Datetyp: [Trend Viewe: fles [*Jog)

5. Click su [Save] per avviare la trasmissione dei dati.

8.2.5 Funzionamento manuale con penna a memoria
Durante il processo di regolazione in corso, I'attuatore pud essere impostato sul
funzionamento manuale utilizzando la penna a memoria :

1. Inserire la penna a memoria (3) con I'adattatore modulare (2) nell'interfaccia seriale
(porta COM ) del PC (1) (fig.8 )

Selezionare [Modify manual operation status] nel menu [Memory pen] .
Verificare |'opzione richiesta (p.es. asta in entrata) ; vedi capitolo 6.4.
Click su [OK] .

Rimuovere la penna dal PC e inserirla nell inferfaccia seriale dell’attuatore
(fig.2 ).
L'asta della valvola esce o entra secondo I'opzione precedentemente selezionata

SO

6. Dopo aver rimosso la penna, I'attuatore ritorna allo stato normale di regolazione.
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9 Lista configurazione e dati clienti

Lista configurazione e dati clienti

Nota: la lista configurazione ¢é valida solo per attuatori con posizionatore digitale.

Configurazione

Impostazioni default |Campo

Dati cliente

Variabile d'ingresso

Campo inferiore 0.0V 00to 7.5V

Campo superiore 10.0V 2.5t 10.0V

Trasmissione del ritorno a molla

Campo inferiore 0.0V 0.0t010.0V

Campo superiore 100V 0.0t0 10.0V

Variabile di riferimento

Riconoscimento errore variabile d'ing No No/Si

Valore di riferimento per errore Interno/ultimo valore

variabile d’ingresso Inferno della corsa

Valore di riferimento interno 0.0% 0.0 - 100.0 %

Guida posizione finale: asta in uscita 1.0% 0.0 :499%

Zl;lzl?aposizione finale: asta in 990% 50.0 = 100.0 %

Funzioni

Rilevamento blocco No No/Si

Rimozione blocco No No/Si

Comunicazione blocco No No/Si

Protezione di blocco della valvola No No/Si

Corsa valvola

Corsa 100.0 % 30.0 + 130.0 %

Movimento Normale Lento/normale/veloce

Banda morta (commutazione) 1.0% 0.5t05.0%
Lineare/equipercentua

Caratteristica Lineare le/ equipercentuale

inversa/definita
dall'utente
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