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Firmwareversion 2.03 und 3.03

Anderungen Firmwareversion 2.03 und 3.03

Der Kompaktregler TROVIS 6493 verfigt in der neuesten Ausfihrung ber eine Infrarot-
Schnittstelle. Neben der Bedienung und Einstellung tber die frontseitigen Tasten kann der
Kompakiregler iber die eingebaute Infrarot-Schnittstelle mit der Konfigurations- und Bedien-
oberfléiche TROVIS-VIEW konfiguriert, parametriert und bedient werden.

Fir beide Ausfihrungen des Kompaktreglers wurde die Software erweitert:
6493-01 Firmwareversion 2.03
6493-02 Firmwareversion 3.03.

Der Messbereich der Filhrungsgrofle (3 WINT, & WINT) wird automatisch auf den zuvor
festgelegten Messbereich der RegelgréfBe (3 INT, A INT oder 3 IN2, 7~ IN2) angepasst.
Eine nachtrégliche Anderung des FishrungsgréfBenbereiches bewirkt in umgekehrter Weise
keine automatische Anpassung des Regelgréf3enbereiches (s. Kapitel 3.3.1).

Automatische Anpassung in der Funkfion CLAS (s. Kapitel 3.2.5):

Mit der Funktion CLAS werden die Signale X und WE den Andlogeingéingen INT und IN2
zugeordnet. Standardméfig ist X dem Eingang IN2 und WE dem Eingang IN1 zugeordnet.
Wird nun X dem Eingang IN1 zugeordnet, dann wird WE automatisch dem Eingang IN2 zu-
geordnet. Bisher musste hier WE manuell dem Eingang IN2 zugeordnet werden.

Die Funktion PAR erhdlt den weiteren Parameter Y.PRE.
Mit diesem Parameter wird der Vorhalt des Stellsignales festgelegt (s. Kapitel 3.1).
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Hinweise

1 Hinweise

Der Kompaktregler TROVIS 6493 ist ein mikroprozessorgesteuerter Regler mit flexibler Soft-
warekonzeption zur Automatisierung industrieller und verfahrenstechnischer Anlagen.

Er eignet sich sowohl zum Aufbau einfacher Regelkreise als auch zur Lésung komplexerer
Regelungsaufgaben. Die flexible Softwarekonzeption gestattet es lhnen, Regelschaltungen
ohne Anderung der Hardware zu konfigurieren. Die fest gespeicherten Funktionen kénnen
Sie lhrer spezifischen Anlagenkonfiguration anpassen.

In dieser Einbau- und Bedienungsanleitung (EB) wird Ihnen die Leistungsféhigkeit des Ge-
rétes vorgestellt. Zundichst werden wir Sie mit der komfortablen Bedienung vertraut machen.
Im Kapitel 3 finden Sie die Beschreibung aller Funktionen und Parameter. An einigen Bei-
spielen zeigen wir lhnen anschlief3end im Kapitel 4, welche Einstellungen Sie an lhrem Geréit
im konkreten Anwendungsfall vornehmen miissen.

Angaben zum elektrischen Anschluss und zum Einbau des Geréites finden Sie in den Kapi-
teln 6 und 7. Das Indexverzeichnis am Ende der Bedienungsanleitung hilft Ihnen bei spe-
ziellen Fragen und Problemen.

Das Geréit darf nur von Fachpersonal, das mit der Montage, der Inbetrieb-

nahme und dem Betrieb dieses Produktes vertraut ist, montiert und in Be-

trieb genommen werden.

Fachpersonal im Sinne dieser Einbau- und Bedienungsanleitung sind Perso-
% nen, die auf Grund ihrer fachlichen Ausbildung, ihrer Kenntnisse und Erfah-

rungen sowie ihrer Kenntnisse der einschléigigen Normen die ihnen

ibertragenen Arbeiten beurteilen und mégliche Gefahren erkennen kénnen.

Der Regler ist fiir den Einsatz in Starkstromanlagen vorgesehen.

Bei Anschluss und Wartung sind die einschldgigen Sicherheitsvorschriften

zu beachten.

Sachgeméfer Transport und fachgerechte Lagerung des Geréites werden

vorausgesetzt.
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Bedienung

2 Bedienung

Der Kompaktregler TROVIS 6493 kann entweder direkt mit den frontseitigen Tasten oder
mittels der Konfigurations- und Bedienoberfléiche TROVIS-VIEW (s. Kapitel 2.7) konfiguriert,
parametriert und bedient werden.

Nachfolgend lernen Sie die Bedienung des Kompakireglers Gber die frontseitigen Tasten
kennen. Schlagen Sie zunéichst die Umschlagseite auf. Dort sehen Sie die Front des Gerdtes
mit dem Display und den sechs Tasten. Grundséitzlich unterscheidet der Kompaktregler zwei
Ebenen in denen sich die Funktionen von Tasten und die Anzeigen im Display unterscheiden:
die Betriebsebene und die Bedienebene. Sie kénnen die Funktionen des Kompaktreglers
durch die Konfigurierung und Parametrierung festlegen. In Anhang A finden Sie die Para-
meter- und Konfigurationstabelle. Anhand eines Beispiels werden Sie im Kapitel 2.6 die
Konfigurierung und Parametrierung mit Hilfe dieser Tabelle erlernen.

2.1 Das Display

Je nach gewdhlter Ebene sehen Sie im Display die folgenden Gréf3en und Betriebszusténde
(s. Umschlagseite):

Nr. Betriebsebene Bedienebene
Regelgréfie X Bezeichnungen, Einstellungen
2 Wert der Grof3e W, W2, WE, Y oder Xd und Werte der Funkfionen,
Parameter;
Kiirzel finden Sie in Anhang A
3 Grenzwertrelais L2 aktiv wird nicht angezeigt
4 Dreipunktausgang — wird nicht angezeigt
5 Grenzwertrelais L1 aktiv wird nicht angezeigt
6 Dreipunktausgang + oder Zweipunktausgang  wird nicht angezeigt
7 Stérmeldungen s. Kapitel 3.2.3 wird nicht angezeigt
8 Handsymbol erscheint bei Handbetrieb, wird nicht angezeigt
Automatikbetrieb ohne Symbol
? Nach @ Tastendruck werden nacheinander Pndlx vd/erder) Fijrl
W, W2, WE, Y oder Xd% eingeblendet. Der minimale und maximale
hari e Werte verschiedener
zugehdrige Wert erscheint in (2). P ; det
W2 und WE nur, wenn sie akfiviert wurden s. Kapitel 3.3.1 arameter verwendet.
10 Balkenanzeige Xd in Prozent wird nicht angezeigt
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Bedienung

2.2 Die Tasten

Den Kompaktregler bedienen Sie mit 6 Tasten, deren Funktionen von der gewdhlten Ebene
abhéngen.

Taste Funktion in der Betriebsebene Funktion in der Bedienebene
Program- Ruft die Bedienebene auf. Ruft Funktionen, Parameter
miertaste for Anderung auf (Anzeige
(gelb) Aktiviert eine neue Fihrungs- blinkt dann)

[

grofe, wenn deren Symbol (W, W2
oder WE) blinkend im Display (%)
dargestellt wird.

Bestitigt neue Funktions- oder
Parametereinstellung
(Anzeige blinkt nicht mehr)

Auswahltaste

i

Schaltet die untere Displayzeile um zwischen:
W interne FGhrungsgrofie 1,

W2* interne Fihrungsgrofie 2,

WE* externe Fishrungsgrofle,

Y stetige Ausgangsgrofie,

Xd% Regeldifferenz

*: nur wenn angewdhlt s. 5.24

Ruft die Parameterebene auf.

In der Parameterebene
springen im Wertebereich.

Hand-Auto-  Schaltet zwischen Hand- und Automatik- ohne Funktion

matik-Taste  betrieb um.

Bei Handbetrieb erscheint im Display Symbol N\,

Cursortasten  Wenn W oder W2 in der unteren Display- Bléttern vor und zuriick in den

A&

zeile angezeigt wird, veréndern sie deren
Wert.

Im Handbetrieb und bei Anzeige von Y in der
unteren Displayzeile éndern sie den
Stellausgang.

Hauptgruppen, den
Funktionen, Einstellungen und
Parametern.

Andern von Einstellungen der
Funktionen und von Werten
der Parameter.

Riickstelltaste

Zeigt die aktuelle Fihrungsgrafie an.

Rickkehr in die vorher-
gehende Ebene bis in die
Betriebsebene

ohne
Tastendruck

Wird nach ca. 5 min auf die aktuelle
Fihrungsgrofe umgeschaltet.
Ausnahme: Bei Handbetrieb und Anzeige der Stellgrfie

Wird nach ca. 5 min in die
Betriebsebene geschaltet.
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Bedienung

2.3 Betriebsebene

In der Betriebsebene
konnen Sie

Driicken Sie dazu

Beachten Sie!

sich verschiedene Gréf3en
anzeigen lassen: W, W2,
WE, Y, Xd

O] die Auswahltaste so oft
bis die gewiinschte
Grof3e im Display
erscheint

W2 und WE werden nur
angezeigt, wenn Sie sie in
SETP aktiviert haben s.
Kap. 3.3.1

eine andere Fihrungsgrofie
anwdhlen

die Auswahltaste so oft
bis die gewiinschte
Fhrungsgrofie (W,
W2 oder WE) im
Display angezeigt
wird, driicken Sie dann
die Programmiertaste

[]

Bei nicht aktiven Fihrungs-
grofen blinkt im Display W,
W2 oder WE, bei der aktiven
dagegen nicht.

den Wert der internen

die Auswahltaste so oft

Neuer Wert wird sofort

Fihrungsgréfe W oder W2 izl bis W oder W2 im ibernommen. Sie miissen ihn
d@ndern Display angezeigt wird, nicht bestétigen.
@ verdndern Sie dann mit
@ den Cursortasten den
Wert
in den Handbetrieb die Hand-Automatik- Im Handbetrieb bestimmen
umschalten Taste Sie mit den Cursortasten die

Stellgréfe.

die Stellgrofe verdndern

die Hand-Automatik-
Taste, Y wird im
Display angezeigt,
veréndern Sie dann mit

den Cursortasten den
Wert

die Bedienebene aufrufen,
um zu konfigurieren und zu
parametrieren

O KBE

die Programmiertaste

Nicht bei blinkender Anzeige
von W, W2 oder WE, da Sie
dann neue Fihrungsgrofie
aktivieren!
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2.4 Bedienebene

In dieser Ebene wird der Kompaktregler konfiguriert und parametriert. Aus der Betriebs-
ebene erreichen Sie die Bedienebene, wenn Sie die Programmiertaste einmal driicken. Sie
kénnen hier vorgegebene Funktionen lhren Bediirfnissen anpassen (konfigurieren) und
Parameter verdndern. Die Funktionen sind neun sogenannten Hauptgruppen zugeordnet:

PAR (Regelparameter)

IN (Eingangsfunktionen),

SETP (Fhrungsgréfe),

CNTR (Regelstruktur und -funktionen),
ouT (Ausgangsfunktionen),

ALRM (Meldefunktionen),

AUX (Zusatzfunktionen),

TUNE (Inbetriebnahmeadaption) und
I-O (Anzeige von Prozessdaten).

Die Parameter sind stets an die Funktion gekniipft, zu der sie gehdren. Wenn Sie also bei

Anzeige einer Funktionseinstellung die Auswahltaste driicken IEI , erreichen Sie immer nur
die Parameter, die fir diese Funktion relevant sind.

Im Anhang A dieser Einbau- und Bedienungsanleitung sehen Sie alle Funktionen und Para-
meter des Kompaktreglers. In dieser Tabelle stehen jeweils auf der linken Seite die Haupt-
gruppen und Funktionen mit den Einstellvarianten und auf der rechten Seite die
zugehdrenden Parameter. Anhand dieser Tabelle kénnen Sie sich sehr schnell in die Be-
dienung des Kompakireglers einarbeiten. Sie miissen lediglich folgendes beachten:

Von links nach rechts (spaltenweise) bewegen Sie sich mit der Programmiertaste D

Umgekehrt gehts mit der Riickstelltaste L=1. )
Die Schliisselzahl (KEY) wird in der Bedienebene nur bei der ersten Anderung einer Funktion
oder eines Parameters abgefragt.

Die rechte Seite der Tabelle, also die Parameter, erreichen Sie mit der Auswahltaste @ )
Dann driicken Sie wieder die Programmiertaste um spaltenweise weiterzugelangen.

Von oben nach unten (zeilenweise) kommen Sie mit der Cursortaste =), zuriick geht es mit

der Cursortaste @ Immer dann, wenn eine Funktionseinstellung oder ein Parameter dnder-
bar sind blinkt das Display. Die neue Einstellung oder der neue Wert sind mit der Pro-

grammiertaste ] zu bestdtigen.

An einem Beispiel wird die Konfigurierung und Parametrierung im Kapitel 2.6 erléutert.
Hinweis: 5 Minuten nach dem letzten Tastendruck schaltet das Gerét aus der Bedienebene
zuriick in die Betriebsebene!
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2.5 Schlisselzahl

Schlisselzahlabfrage bei Anderung von Funktionseinstellungen oder Parametern

Der Kompaktregler kann mit oder ohne Schlisselzahl betrieben werden. Werkseinstellung ist
der Betrieb ohne Schlisselzahl. Jedesmal, wenn Sie in der Bedienebene erstmals eine Funk-
tion oder einen Parameter éndern wollen, wird die Schlisselzahl abgefragt. Fishren Sie dann
folgende Schritte aus:

Driicken Sie!  Display zeigt Bemerkung

KEY blinkt. Die Schlisselzahl wird erwartet.

Uberspringen Sie den néchsten Schritt bei
Betrieb ohne Schlisselzahl.

Hinweis: Bei dieser Anzeige kann die
Schlijsselzahl stets gedindert werden s.f.
Abschnitt.

KEY blinkt.
Stellen Sie die giiltige Schliisselzahl ein.
Hier im Beispiel 12.

[

oder

i

D Hatten Sie die richtige Schlisselzahl eingestellt, wird jetzt blinkend die
ausgewdhlte Funktion angezeigt. Anderenfalls erscheint wieder die Abfrage
der Schlisselzahl mit 1 in oberer Zeile, d.h. Gerét arbeitet mit Schlijsselzahl.

Wiederholen Sie die Eingabe oder brechen Sie mit der Rickstelltaste (=1 ab.

Anderung der Schliisselzahl

Sie kdnnen eine neue Schliisselzahl definieren oder den Kompaktregler fir den Betrieb ohne
Schliisselzahl einrichten. Dazu missen Sie allerdings die Service-Schlisselzahl kennen. Sie
steht auf S. 99 und sollte dort herausgetrennt oder unkenntlich gemacht werden, um Miss-
brauch auszuschlie3en.

Gehen Sie folgendermaf3en vor, um eine neue Schliisselzahl einzustellen:
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Driicken Sie!  Display zeigt

Bedienung

Bemerkung

Sie befinden sich in der Betriebsebene. Das
Display zeigt etwa nebenstehendes Bild.

D 3- mal

KEY blinkt.

Hinweis: Bei dieser Anzeige kann die
Schlisselzahl stets geéindert werden.

[

oder

<

KEY blinkt.
Stellen Sie die Service-Schlusselzahl ein. Sie
steht auf der Seite 99.

Sie haben die Service-Schlissezahl bestétigt.
Es erscheint linkes Bild: KEYP steht fijr
Schlisselzahlprogrammierung. In der oberen
Zeile wird die giiltige Schliisselzahl
angezeigt. Die vier Striche stehen fir

"ohne Schliisselzahl".

NI

Stellen Sie Ihre gewiinschte neue Schlissel-
zahlein. - - - - fir "ohne Schlisselzahl".
Hier im Beispiel ist die Schlisselzahl 12.

£B6493-1 9
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Driicken Sie!  Display zeigt Bemerkung

Sie haben die neue Schlisselzahl besttigt
und gelangen wieder zur gewdhlten Funktion
oder zum Parameter. Hier Kp-Wert.

[

2.6 Konfigurierung und Parametrierung am Beispiel

In diesem Kapitel erlernen Sie an einem Beispiel die Konfigurierung und Parametrierung mit
der Tabelle Funktionen und Parameter im Anhang A. Die Aufgabe sei den Kompakiregler
als PID-Regler einzurichten und die Regelparameter einzustellen.

Das gréfte Problem die Aufgabe zu 18sen ist natiirlich immer die Frage, in welcher Funktion
muss ich &ndern und an welcher Stelle finde ich Sie. Sie kénnen zum einen in der Tabelle im
Anhang A die Funktion heraussuchen, dort finden Sie auch einen Seitenverweis auf weitere
Details, zum anderen kénnen Sie im Indexverzeichnis suchen. Fiir unser Beispiel finden Sie
unter PID-Regler die Funktion C.PID, die zur Hauptgruppe CNTR gehdrt. Wenn Sie also
wissen, welche Hauptgruppe Sie aufrufen und welche Funktion Sie éndern miissen, fihren
Sie folgende Schritte aus:

Driicken Sie!  Display zeigt Das passiert!

Sie befinden sich in der Betriebebene, das
Display zeigt etwa nebenstehendes Bild.

Sie haben die Bedienebene gesffnet. Im
Display erscheint die erste Hauptgruppe PAR.
Hauptgruppen werden stets einzeilig
angezeigt. Sie sind in der Tabelle im Anhang
A'in der ersten Spalte.

Hinweis: Wenn Sie nochmals die
Programmiertaste driicken, erreichen Sie Kp
s.5.12.
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Driicken Sie!  Display zeigt Das passiert!

N fbi Sie durchbléttern die Hauptgruppen, in der
_oonbis Tabelle im Anhang A bewegen Sie sich nach
im Display

CNTR zu sehen
ist!

unten, bis Sie die Hauptgruppe CNTR erreicht
haben. Hier wird das Zeitverhalten des
Stellausgangs eingestellt wie oben bereits
gesagtwurde.

[

Sie haben die Hauptgruppe CNTR gedffnet,
sich in der Tabelle nach rechts bewegt und die
Funktionen erreicht. Sie werden stets mit -CO-
fur Konfigurieren gekennzeichnet.

Im Display erscheint die erste Funktion C.PID,
"Zeitverhalten Stellausgang", also bereits die
gesuchte Funktion.

Sie haben sich noch eine Spalte weiter nach
rechts bewegt und sehen nun die aktuelle
Einstellung der Funktion: PI-Zeitverhalten.
Diese Einstellung soll in PID-Zeitverhalten
gedindert werden.

[

KEY blinkt.

Hier wird zunéichst die Schlijsselzahl (Key)
abgefragt. Diese Abfrage erscheint, wenn Sie
nach Offnen der Bedienebene zum ersten Mal
eine Funktic_)_n andern. Sie entfdllt bei
folgenden Anderungen.

Falls Sie ohne Schlisselzahl arbeiten,
Uberspringen Sie den néchsten Schritt.

>

oder

K

Stellen Sie mit den Cursortasten die
Schlisselzahl ein. Im Beispiel 27.

864931 11
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Driicken Sie!  Display zeigt

Das passiert!

[

Wenn Sie die Schliisselzahl richtig einge-
geben haben, erscheint das linke Bild.
Anderenfalls wird die Abfrage wiederholt.
Die obere Zeile blinkt, d.h. Sie kénnen die
Einstellung der Funktion &ndern. In der Tabelle
haben Sie sich wieder eine Spalte nach rechts
bewegt und "Einstellungsvarianten" erreicht.

[

oder

K

Die obere Zeile blinkt!

Wiéihlen Sie mit den Cursortasten lhre
gewiinschte Einstellung aus, in unserem
Beispiel PId fiir PID-Zeitverhalten des
Stellausgangs.

Bestétigen Sie die neue Einstellung mit der
Programmiertaste. Die obere Zeile blinkt nicht
mehr. Der erste Teil der Aufgabe ist erledigt.
Jetzt sollen noch die Regelparameter KP, TN
und TV geéindert werden. Dazu muss die
Parameterebene aufgerufen werden.

Durch Driicken der Auswahltaste haben Sie
die Parameterebene gedffnet und sind in der
Tabelle auf die rechte Seite gesprungen.

In der unteren Zeile des Displays wird ab-
wechselnd C.PID und CP.YP angezeigt.

12 64931

Der erste Parameter Kp wird angezeigt.

Hinweis: In diese Anzeige gelangen Sie
auch direkt aus der Anzeige PAR, wenn Sie
einmal die Programmiertaste (gelbe Taste)
driicken. Sie kénnen dann ausschlief3lich die
Regelparameter KP, TN, TV und Y.PRE
dndern.
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Driicken Sie!  Display zeigt Das passiert!

KP blinkt, d.h. Sie kénnen diesen Parameter
dndern.

]

Stellen Sie einen neuen Wert fir KP ein. Im
Beispiel 1,5. Die obere Zeile blinkt weiterhin.

[

oder

K

Sie haben den neuen Wert fiir KP bestétigt.
Die obere Zeile im Display blinkt nun nicht
mehr.

Der ndichste Parameter wird angezeigt.
Diesen und weitere Parameter éndern Sie
genauso wie KP, d.h. wiederholen Sie die
grau unterlegten Schritte.

Sie sind wieder in der Betriebsebene! Der
Kompakiregler istim Handbetrieb, erkennbar

so oft bis

Sie etwa C R
nebenstehendesB T ist dies am Symbol T\,
Bild sehen!
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2.7 Konfigurations- und Bedienoberfléche TROVIS-VIEW

Der Kompaktregler TROVIS 6493 kann mit der SAMSON-Konfigurations- und Bedienober-
flache TROVIS-VIEW iber die frontseitige Infrarot-Schnittstelle konfiguriert, parametriert und
bedient werden.

Die Bedienung von TROVIS-VIEW ist dem Windows-Explorer dhnlich.

Neben dem Konfigurieren, Parametrieren und Bedienen enthélt TROVIS-VIEW weitere Funk-
tionen zur Dokumentation des Kompaktreglers. Diese sind z.B. Editieren von Anlagetexten,
Speichern und Ausdrucken verschiedener Konfigurierungs- und Parametrierungsdaten,
tabellarische Darstellung von Analogein- und ausgéingen sowie bindrer Zustandsmeldungen.

Die Software TROVIS-VIEW mit dem gerdtespezifischen Modul des Kompaktreglers TROVIS
6493 wird auf einer CD-ROM ausgeliefert, Bestell-Nr. 6661-1031.

Die Systemvoraussetzung sind dem TROVIS-VIEW Typenblatt T 6661 sowie der Datei
liesmich.txt und readme.txt im Hauptverzeichnis der CD-ROM zu entnehmen.

Die Kommunikation zwischen PC und Kompakiregler erfolgt Uber die im Regler integrierte
Infrarot-Schnittstelle. Die Infrarot-Schnittstelle ist Gber die Reglerfront zugéinglich und befindet
sich links neben der gelben Programmiertaste (s. Bild 1).

Fir die Datenilbertragung zwischen der seriellen RS232-Schnitistelle des PC's und der inte-
grierten Infrarot-Schnittstelle des Reglers wird ein Infrarot-Adapter (Bestell-Nr. 8864-0900)
benstigt.

Hinweis:
Nahere Einzelheiten Uber Installation, Anschluss und Bedienung sind der Bedienungsan-

leitung EB 6493-2 zu entnehmen.
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TROVIS 6493

1 Infrarot-Adapter

2 wahlweise
COM 1...COM 4-Anschluss am PC

Bild 1 : Anschluss eines Infrarot-Adapters
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3 Funktionen des Kompakireglers

In diesem Kapitel werden alle Funktionen der Bedienebene beschrieben. Es wird voraus-
gesetzt, dass Sie mit der Bedienung des Gerdtes schon vertraut sind, d.h. Sie wissen wie Sie
eine Funktion oder einen Parameter éndern.

Der Kompaktregler hat neun Hauptgruppen: PAR, IN, SETP, CNTR, OUT, ALRM, AUX, TUNE
und I-O. Jeder Hauptgruppe ist eines der Kapitel 3.1 bis 3.9 gewidmet. Die Hauptgruppen
haben verschiedene Funktionen, die Sie am Kompaktregler durch - C O - in der oberen
Zeile des Displays erkennen. Die Funktionen werden jeweils in den Unterkapiteln (z.B. 3.2.1)
erldutert, wobei die Uberschrift gleichzeitig auch die Funktionsbezeichnung enthdlt. Fiir jede
Funktion kénnen Sie aus meist mehreren Einstellvarianten eine auswéhlen und damit die
Funktion lhren Bediirfnissen anpassen. Die Einstellvarianten der Funktionen erkennen Sie in
der EB an dem kleinen grauen Quadrat . Miissen Sie fir die Funktion auch Parameter ein-
stellen, so werden diese ebenfalls genannt und falls notwendig erléutert. Den Wertebereich
der Parameter und die Werkseinstellung entnehmen Sie bitte Anhang A.

3.1 PAR Regelparameter

Diese Hauptgruppe hat eine Sonderaufgabe. Im Gegensatz zu allen anderen Hauptgruppen
enthdlt sie keine Funktionen. Bei Aufruf dieser Ebene wird sofort in die Parameterebene
gesprungen. Dort kdnnen Sie dann die Regelparameter Kp, Tn, Tv und Y.PRE einstellen.
Diese Hauptgruppe erméglicht so ein sehr schnelles Einstellen der Regelparameter. Die glei-
chen Einstellungen kénnen Sie auch in der Hauptgruppe CNTR, Funktion C.PID vornehmen.

3.2IN Eingangsfunktionen

In dieser Hauptgruppe werden alle Funktionen der zwei Analogeingéinge In1 und In2 festge-
legt. Sie bestimmen hier den Eingangssignalbereich, ordnen die Analogeingéinge der Regel-
gréfBe X oder der externen Fihrungsgrdfie WE zu. Auerdem legen Sie den Messbereich
der beiden Signale fest. Sie kénnen eine Messbereichsiiberwachung durchfishren und die
Eingangssignale filtern sowie funktionalisieren lassen.
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3.2.1IN1 Eingangssignalbereich IN1

Mit dieser Funktion legen Sie fir den Analogeingang In1 die Eingangssignalart und den
Eingangssignalbereich fest. Die Parameter Messbereichsanfang und -ende geben Sie in ab-
soluten Werten lhrer gewiinschten Grof3e an.
Waéhlen Sie zwischen:
0-20 mA 0 bis 20 mA-Eingang
4-20 mA 4 bis 20 mA-Eingang
0-10V 0 bis 10 V Eingang
2-10V 2 bis 10 V Eingang
Einzustellende Parameter
M N1 Messbereichsanfang in absoluten Werten
~INI1 Messbereichsende in absoluten Werten

3.2.2IN2 Eingangssignalbereich IN2

Beachten Sie, dass es fir den Analogeingang In2 hardwareméfig zwei Varianten gibt:
Regler der Ausfishrung (auf dem Typenschild Model-No.) 6493-01 haben einen Temperatur-
fihler- bzw. Widerstandsferngebereingang, Regler der Ausfihrung 6493-02 einen mA-Ein-

gang.

IN2 fir Regler der Ausfishrung 6493-01

Mit dieser Funktion legen Sie fir den Analogeingang In2 die Eingangssignalart und den

-bereich fest. Den Messbereich legen Sie mit den Parametern 3 IN2 und 7= IN2 fest.

Beachten Sie, dass die Spanne nicht kleiner als 100 °C eingestellt werden sollte!

Waéihlen Sie zwischen:
100 PT Pt 100 Widerstandsthermometer (Hardwarebereich: =100 bis 500 °C)
1000 PT Pt 1000 Widerstandsthermometer (Hardwarebereich: —100 bis 500 °C)
100 NI Ni 100 Widerstandsthermometer (Hardwarebereich: —40 bis 250 °C)
1000 NI Ni 1000 Widerstandsthermometer (Hardwarebereich: —40 bis 250 °C)
0-1 KOHM 0 bis 1000 Q Eingang

Einzustellende Parameter

¥ N2 Messbereichsanfang in absoluten Werfen

~IN2 Messbereichsende in absoluten Werten

IN2 fir Regler der Ausfilhrung 6493-02

Mit dieser Funktion legen Sie fir den Analogeingang In2 die Eingangssignalart und den Ein-
gangssignalbereich fest. Die Parameter Messbereichsanfang und -ende geben Sie in abso-
luten Werten lhrer gewiinschten Gréf3e an.
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Wahlen Sie zwischen:
0-20 mA 0 bis 20 mA-Eingang
4-20 mA 4 bis 20 mA-Eingang
Einzustellende Parameter
¥ N2 Messbereichsanfang in absoluten Werfen
~IN2 Messbereichsende in absoluten Werten

3.2.3 MEAS Messbereichsiiberwachung Analogeingang 1 und 2

Mit dieser Funktion legen Sie fest, ob der Messbereich der Analogeingénge auf Uber- und
Unterschreitung iberwacht werden soll. Sie kdnnen zwischen folgenden Varianten entscheiden:
oFF ME.MO keine Messbereichsiiberwachung
InT ME.MO Messbereichsiberwachung von Analogeingang IN1
In2 ME.MO Messbereichsiberwachung von Analogeingang IN2
ALL ME.MO Messbereichsiiberwachung der Analogeingéinge IN1 und IN2

Messbereichsiber- oder -unterschreitungen werden durch das Stérmeldesymbol A im Dis-
play signalisiert, und der Bindrausgang fir Stsrmeldungen wird gesetzt. AuBBerdem erscheint
in der oberen Zeile blinkend " __o1" bei Messbereichsiiberschreitung und "__u1" bei Mess-
bereichsunterschreitung vom Analogeingang 1 oder von Analogeingang 1 und 2. Uber-
oder unterschreitet der Analogeingang 2 den Messbereich, so erscheint " __ 02" oder "__u2".
Bei Messbereichsiiber- oder -unterscheitung kann der Kompaktregler in den Handbetrieb
umschalten s. hierzu Kapitel 3.2.4

3.2.4 MAN Umschaltung in den Handbetrieb bei Messumformerstérung

Mit dieser Funktion bestimmen Sie, ob bei einer Messbereichsiiber- oder -unterschreitung in
den Handbetrieb umgeschaltet und welcher Stellgréf3enwert dann ausgegeben wird. Diese
Funktion tritt nur in Kraft, wenn in der Funktion MEAS die Messbereichsiberwachung akti-
viert wurde s. Kapitel 3.2.3. Den Handbetrieb erkennen Sie im Display am Symbol X\,
Zur Auswahl stehen folgende Einstellungen:

oFF FAIL  keine Umschaltung in den Handbetrieb bei Messumformerstdrung

FO1 FAIL  Umschaltung in den Handbetrieb mit konstantem Stellwert Y1K1

FO2 FAIL  Umschaltung in den Handbetrieb mit letztem StellgréBenwert
Einzustellende Parameter
Y1K1 konstanter Stellwert
Hinweis:
Y1K1 wird bei Messbereichsiber- oder unterschreitung nur dann aktiv, wenn der Kompakt-
regler im Automatikbetrieb ist.
Im Handbetrieb werden bei Einsatz des Zwei- oder Dreipunktausgangs beide Relais abge-
stevert.
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Der Parameter Y1K1 kann auch in der Hauptgruppe OUT bei der Funktion SAFE und in der
Hauptgruppe AUX in der Funktion RE.CO eingestellt werden s. Kapitel 3.5.1 und 3.7.1.

3.2.5 CLAS Zuordnung X und WE

Der Kompaktregler arbeitet intern mit den analogen Eingangssignalen X und WE. Mit der
Funktion CLAS ordnen Sie diese Signale den Analogeingéngen IN1 oder IN2 zu. Stand-
ardméBig ist X dem Analogeingang IN2 und WE dem Analogeingang IN1 zugeordnet.
Zuordnung X

INT X X wird Analogeingang IN1 zugeordnet

IN2 X X wird Analogeingang IN2 zugeordnet
Zuordnung WE

INT WE WE wird Analogeingang IN1 zugeordnet

IN2WE  WE wird Analogeingang IN2 zugeordnet

3.2.6 DI.FI Filterung EingangsgroBe X und WE

Mit dieser Funktion kénnen Sie anweisen, ob X und /oder WE gefiltert werden sollen.
Der Filter erster Ordnung (Tiefpass bzw. Pt1-Verhalten) gléttet die ausgewdhlten Signale und
unterdriickt hdherfrequente Stérungen der Eingangssignale.
Die Zeitkonstante des Pt1-Gliedes legen Sie mit den Parametern TS.X fir Eingangssignal X
und TS.WE fiir Eingangssignal WE fest. Die Angabe erfolgt in Sekunden.
Filterung EingangsgroBe X
ofF X Filtlerung Eingangsgrdfe X aus
on X Filterung Eingangsgrofie X ein
Filterung EingangsgrofBe WE
ofFF WE  Filterung Eingangsgrofie WE aus
on WE Fillerung Eingangsgrdfie WE ein

Einzustellende Parameter

TS.X Zeitkonstante X-Filter, in Sekunden
TS.WE Zeitkonstante WE-Filter, in Sekunden
3.2.7 SQR Radizierung

Die Funktion Radizierung erlaubt Ihnen, sowohl das Signal X als auch WE radizieren zu
lassen. So kénnen Sie beispielsweise sehr einfach von einem Differenzdruck den Durchfluss
berechnen. Wéhlen Sie:

Radizierung X
ofF X keine Radizierung Signal X
on X X wird radiziert
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Radizierung WE
ofFF WE  keine Radizierung Signal WE
on WE WE wird radiziert

3.2.8 FUNC Funktionalisierung X und WE

Die Funktion Funktionalisierung kénnen Sie sowohl fir das Signal X als auch fir WE an-
wenden. Wahlen Sie:
Funktionalisierung X

ofF X keine Funktionalisierung Signal X

on X wird funktionalisiert
Funktionalisierung WE

ofF WE keine Funktionalisierung Signal WE

on WE WE wird funktionalisiert
Bei der Funktionalisierung wird ein Signal zur weiteren Verarbeitung neu bewertet. Dadurch
konnen Sie messtechnisch oder verfahrenstechnisch bedingte Hilfs-, Bezugs- oder Aquivalenz-
gréfBBen in die fur den Regel-
. kreis passende Form

A bringen. Zu diesem Zweck

miissen Sie 7 Punkte an-
777777777777777777777 7 geben, die den Zusammen-
hang zwischen dem zu
E funktionalisierenden Signal
— | E (X oder WE) und dem ge-
wiinschten neven Ausgangs-
signal E’ (X'oder WE')
charakterisieren. Dieser Zu-
sammenhang ist lhnen be-
kannt aus physikalischen
Gesetzen, Erfahrungswerten
MBA Messbereichsanfang MBE Messbereichsende oder ermittelten Werten wie
beispielsweise der Zusam-
menhang zwischen Dampf-
druck und Temperatur. Stellen Sie am besten eine Tabelle auf oder veranschaulichen Sie den
Kurvenverlauf im kartesischen Koordinatensystem. Wahlen Sie die 7 Punkte so, dass der Kur-
venverlauf gut nachgebildet werden kann, wenn zwischen benachbarten Punkten eine Gera-
de gezogen wird.
Die Punkte geben Sie mit den Parametern K1.X bis K7.X fir das Eingangssignal und mit den
Parametern K1.Y bis K7.Y fir das Ausgangssignal an. Die Werte werden in absoluten Graf3-
en, d.h. in der fir den Bediener versténdlichen Einheit (in °C, bar oder %) angegeben.

K7.Y

K5.Y

K1.Y
MIN -~

O Y H A |

IKT.X K5.X Ké6X K7.X
MBA MBE

|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
- F———
f
|

Bild 3 : Beispiel Parameter fiir die Funktionalisierung
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Auch wenn der Signalverlauf durch weniger als sieben Punkte ausreichend beschrieben
werden kann, sind sieben Punkte einzugeben. Ggf. sind sie mit dem letzten Punkt deckungs-
gleich zu definieren.

Mit den Parametern MIN und MAX ist der Messbereich des Ausgangssignals E festzulegen.
Er entspricht dem des nicht funktionalisierten Signals E bezogen auf das Ausgangssignal E'.
Durch die Eingabe dieser beiden Parameter wird fir die softwareméfige prozentuale Be-
rechnung der richtige Bezug geschaffen.

Sofern K1.Y oder K7.Y nicht mit MIN und MAX Gbereinstimmen, werden die Ausgangswerte
fir das funktionalisierte Signal unter- oder oberhalb dieser Grenzen konstant auf K1.Y bzw.
K7.Y gesetzt. Der Kompakiregler ergéinzt sozusagen den Polygonzug durch Bildung von
waagrechten Geraden (s. Bild 3).

Wurde ein Ausgangswert grofier als MAX oder kleiner als MIN eingegeben, so wird er auf
den Wert von MAX bzw. MIN festgesetzt.

Ein Beispiel fir den Einsatz der Funktfionalisierung finden Sie im Kapitel 4.3.

Hinweis:

Der Verlauf des Polygonzuges wird durch die Software nicht eingeschrénkt. Polygonverléufe
mit mehr als einem Maximum und Minimum sind méglich. Es ist aber darauf zu achten, dass
einem Abszissenwert nur ein Ordinatenwert zugeordnet wird. Anderenfalls ist eine eindeu-
tige Zuordnung des Eingangssignales nicht mehr gegeben.

Einzustellende Parameter

MIN Messbereichsanfang Ausgangssignal
MAX Messbereichsende Ausgangssignal
K1.X bis K7.X  Eingangswerte fir Punkte 1 bis 7
K1.Y bis K7.Y Ausgangswerte fiir Punkte 1 bis 7

3.3 SETP FishrungsgroBe

In dieser Hauptgruppe legen Sie die Fihrungsgréfie oder mehrere Fishrungsgréfien fest,
zwischen denen umgeschaltet werden kann. Der Kompaktregler hat zwei interne Fishrungs-
grof3en W und W2 fiir eine Festwertregelung, wobei Sie W2 erst aktivieren missen.
Standardméfig ist der Kompaktregler auf Festwertregelung eingestellt. Fiir eine Folge-
regelung missen Sie lediglich die externe Fihrungsgréfie WE aktivieren. Der Eingang WE
kann jedoch bei Festwertregelung auch verwendet werden als Eingang fir die Stellungs-
meldung bei einem Dreipunktausgang mit externer Riickmeldung oder zur Stdrgréfen-
aufschaltung. Dies missen Sie ebenfalls in dieser Hauptgruppe festlegen. Desweiteren
kénnen Sie eine Fihrungsgréflenrampe mit verschiedenen Startbedingungen anwdéihlen.
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Bild 4 : Hauptgruppe SETP
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3.3.1SP.VA

Mit dieser Funktion legen Sie fest, welche Fihrungsgrofien aktiv sind: W, W2 oder/und WE.
Wenn Sie WE aktivieren, ist automatisch die Folgeregelung aktiv, auBer dann, wenn Sie WE
als Eingang fir die Stellungsmeldung beim Dreipunktausgang mit externer Riickmeldung
(FO1 WE) oder zur Stérgréfienaufschaltung (FO2 WE) verwenden.
In der Parameterebene legen Sie den gewiinschten Fihrungsgréf3enwert (W, W2) und den
Messbereich der Fihrungssgréfie (X WINT, 7= WINT) fest. Dieser Messbereich muss mit
dem Messbereich der Regelgrofie (¥ INT, 7~ IN1 oder 2 IN2, < IN2) Gbereinstimmen.
Sie kénnen den Messbereich der Filhrungsgréfie mit den Parametern 3 WRAN und
7 WRAN noch begrenzen. Der Fihrungsgréf3enwert kann nur zwischen % WRAN und
X WRAN gewdhlt werden, auch in der Betriebsebene.
Wihlen Sie aus:
interne FihrungsgroBBe W

on W interne Fihrungsgréfie W, immer aktiv
Einzustellende Parameter
W interne Fishrungsgréfie W
¥ WINT Messbereichsanfang fir W, W2, WE
A WINT Messbereichsende fir W, W2, WE
¥ WRAN Begrenzung W, W2, WE untere Grenze
X WRAN  Begrenzung W, W2, WE obere Grenze

interne FihrungsgréBe W2
ofF W2 interne Fihrungsgréfie W2 nicht aktiv
on W2 interne Fihrungsgrof3e W2 eingeschaltet
Einzustellende Parameter
W2 interne Fihrungsgréfie W2

externe FiihrungsgroBe WE
ofFF WE  externe Fishrungsgrofe aus
on WE externe Filhrungsgréf3e einschalten
FO1 WE  WE dls Eingang fiir externe Riickmeldung bei 3Pkt.-Ausgang
FO2 WE WE als Eingang fir Stérgroflenaufschaltung (WE wird in diesem Fall nicht
in der Betriebsebene angezeigt! Anzeige nur in I-O-Ebene s. Kap. 3.9.3)
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3.3.2SP.FU

Mit dieser Funktion kdnnen Sie eine Fishrungsgréenrampe definieren und durch den Binér-
eingang die Fihrungsgréf3en umschalten. Die Fishrungsgréfienrampe ist die Anderung der Fish-
rungsgrof3e mit konstanter Geschwindigkeit. Wird die Fishrungsgréfie gedindert, so folgt der
Kompakiregler dieser Anderung verzsgert, damit sich keine Regelschwingungen aufbauen. Die
Laufzeit der FihrungsgroBen-
wi rampe wird mit dem Parame-
7~ WINT ter TSRW vorgegeben.
TSRW st bezogen auf den
gesamten definierten Mess-
Wolrmmmmmmm o bereich also zB. X WINT
und = WINT. Andert sich
die Fihrungsgréfle von einem

Wit----- .
Wert W1 auf einen neuen
WINT Wert W2, so betréigt die fat-
. e — g stichliche Laufzeit der Fih-
TSRW rungsgréf3enrampe die Zeit ty
AN WINT  Messbereichsende W1 alter Fishrungsgrofenwert wie im Bild 5 gezeigt wird.
X WINT  Messbereichsanfang ~ W2 never Fiihrungsgrofenwert Sie kdnnen die FUhrungsgréB-
TSRW Laufzeit der Filhrungs-  f tatséichliche Laufzeit der durch den Bingrei
gréfBenrampe FishrungsgroBenrampe enrampe durch den Bingrein-

gang starten und dabei
zwischen zwei Startwerten
wahlen (Istwert oder Parameter WIRA). Ebenso kann die FihrungsgréBBenrampe auch bei je-
der Anderung der FihrungsgréfBe akfiv sein.

[ZRWINT — XWINT |
W2 -WT1I

Bild 5 : Fiihrungsgréfenrampe

TSRW =17 -

Weéhlen Sie aus zwischen:
FihrungsgroBenrampe
oFF RAMP  Fihrungsgréf3enrampe aus
FO1 RAMP  Fishrungsgrofienrampe Start mit BI1 und Istwert
FO2 RAMP  Fishrungsgréfienrampe Start mit BI1 und WIRA
FO3 RAMP  Fishrungsgrofienrampe eingeschaltet, ohne Startbedingung
Einzustellende Parameter
TSRW Laufzeit der FihrungsgréfBenrampe in Sekunden
WIRA Startwert Fihrungsgréf3e in absoluten Werten
Sie kdnnen mit dem Bindireingang zwischen interner und externer Fihrungsgrofie umschalten:
FihrungsgroBen-Umschaltung durch Bindreingang BI1
oFF CH.SP  keine Umschaltung zwischen interner Fihrungsgrofie W(W2) und externer WE
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FO1 CH.SP  Umschaltung zwischen aktiver interner Fihrungsgréfie W(W2) und externer
WE durch Bingreingang BI1
FO2 CH.SP  Umschaltung zwischen internen Fihrungsgrsfen W und W2 durch Binér-
eingang BI1. Ist W2 aktiv, wenn der Bingreingang gesetzt wird, dann wird
keine Funktion ausgefihrt. Die Funktion -CO- SP.VA darf fir WE nicht auf
"on" stehen.
Hinweis: Dem Bindreingang kénnen mehrere Funktionen zugeordnet werden!

3.4 CNTR Reglerstruktur und Funktionen

In dieser Hauptgruppe legen Sie Funktionen fiir den Regelalgorithmus fest. So kénnen Sie
das Zeitverhalten des Stellausgangs bestimmen, die Wirkrichtung von Regeldifferenz und
Stellgréfe festlegen, die Eingangsgréfle fir das D-Glied wahlen und eine Strukturum-
schaltung festlegen. Wenn Sie den Eingang WE fiir eine Stérgrof3enaufschaltung nutzen,
kénnen Sie dieses Signal durch Parameter verkniipfen. Mit dem Bindreingang ldsst sich wahl-
weise der Istwert beeinflussen. SchlieSlich haben Sie die Maglichkeit, im Handbetrieb einen
Arbeitspunkt festlegen zu lassen, der dann im Automatikbetrieb zum errechneten Arbeits-
punkt addiert wird.

3.4.1 C.PID Zeitverhalten Stellausgang

Mit dieser Funktion ordnen Sie dem Kompaktregler ein Zeitverhalten beziiglich des Regel-
algorithmus zu. Werkseinstellung ist ein Pl-Zeitverhalten. AuBBerdem legen Sie hier die Regel-
parameter fest. Fir die Regeldifferenz kdnnen Sie die Totzone DZXD festlegen, innerhalb der
sich das Stellsignal nicht éindert. AuBerdem kénnen Sie fir die Regeldifferenz Grenzwerte
mit den Parametern 3 DZXD und 7~ DZXD angeben, die minimal bzw. maximal fir die
Berechnung des Stellsignals verwendet werden. Waéhlen Sie:

P P-Regler

PI Pl-Regler

PD PD-Regler

PID PID-Regler

PPl P2l-Regler
Einzustellende Parameter
KP Proportionalbeiwert
™ Nachstellzeit
v Vorhaltezeit
TVK1 Vorhalteverstirkung
Y.PRE Y-Vorhalt
DZXD Totzone Regeldifferenz
~ DZXD Begrenzung Regeldifferenz untere Grenze

~ DZXD Begrenzung Regeldifferenz obere Grenze
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3.4.2 SIGN Invertierung Regeldifferenz Xd

Mit dieser Funktion kénnen Sie die Eingangswirkrichtung umkehren. Durch die Multiplikation
mit —1 wird eine steigende Regeldifferenz in eine fallende oder umgekehrt eine fallende in
eine steigende Regeldifferenz gewandelt. Damit wandelt sich ebenfalls das Stellsignal in sei-
ner Wirkrichtung. Beachten Sie die eingestellte Wirkrichtung im Meni DIRE s. Kapitel 3.4.6!
Dort kann die Wirkrichtung der Stellsignale nochmals geéindert werden.
Wihlen Sie zwischen folgenden Einstellungen:

dir.d keine Invertierung der Regeldifferenz

in.d mit Invertierung der Regeldifferenz

3.4.3 D.PID Zuordnung D-Glied Stellausgang

Bei eingestelltem Zeitverhalten mit D-Anteil (s. Kap. 3.4.1) kénnen Sie fir das D-Glied unter-
schiedliche Eingangsgréf3en festlegen: die Regeldifferenz oder die Regelgrsfle.
Ist die Regeldifferenz gewdhlt, reagiert der Kompaktregler auf eine schnelle zeitliche
Anderung der Regelgrsfle, der FuhrungsgroBe oder der Stérgréf3e mit einem D-Sprung.
Wird die Rege|groBe gewdhlt, wirkt sich nur eine schnelle zeitliche Anderung der Regel-
gréBe mit einem D-Sprung der StellgréBe aus. Eine Anderung der Stérgréfie oder der
FuhrungsgroBe wird vom D-Anteil des Kompcktreg|ers nicht berucksmhhgt
Wihlen Sie zwischen:

FO1 DP.YP  Zuordnung D-Glied Stellausgang zur Regeldifferenz

FO2 DP.YP  Zuordnung D-Glied Stellausgang zur Regelgrfie
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3.4.4 CH.CA Strukturumschaltung P(D)/PI(D)-Regelung

Die Strukturumschaltung erméglicht es, den Kompakiregler bei unterschiedlichen Betriebs-
zustdnden mit anderem Zeitverhalten beziiglich des Regelalgorithmus zu betreiben. Die
Auswahl der Strukturum-
schaltung ist grundséitzlich
nur sinnvoll, wenn eine Rege-
lung mit I-Anteil gewdhlt
W, XD wurde (s. Kapitel 3.4.1).
P0) Bei angewdhlter Strukturum-
S schaltung wird in Abhéngig-
keit von der Regeldifferenz
PID) oder von der Fihrungsgréfie
die P- (bzw. PD) oder die PI-
(bzw. PID)-Regelung aktiv.
D) AuBBerhalb eines definier-
baren Bereiches der Regel-
differenz oder der
Fihrungsgrofe wird mit den
Parametern fir die P- bzw.
PD- Regelung gefahren,
innerhalb dieses Bereiches
wird der I-Anteil zugeschaltet. Der genannte Bereich wird durch die Parameter CLI.P und
CLI.M festgelegt. Bild 7 verdeutlicht diesen Sachverhalt.
Besonderheit bei der Einstellung FO1 CC.P:
Wird vom Hand- in den Automatikbetrieb gewechselt, wihrend sich die Regeldifferenz auf3-
erhalb des definierten Bereichs befindet, wird der Arbeitspunkt durch den letzten Handstell-
wert bestimmt. Der Arbeitspunkt gilt so lange, bis die Regeldifferenz in den Bereich eintritt.
Dort wird der Arbeitspunkt vom PI(D)-Verhalten bestimmt. Tritt die Regeldifferenz wieder aus
dem Bereich, wird der letzte Stellwert als Arbeitspunkt gesetzt. Wird vom Automatik- in den
Handbetrieb gewechselt, muss der fir die Anlage erforderliche Arbeitspunkt wieder einge-
stellt werden, bevor zuriick in den Automatikbetrieb gewechselt wird. Der Arbeitspunkt wird
nur tempordr gespeichert (der Parameter Y.PRE hat keine Wirkung). Nach einem Netzspan-
nungsausfall muss der Arbeitspunkt im Handbetrieb neu eingestellt werden.
Weéhlen Sie aus folgenden Méglichkeiten:

ofF CC.P  keine Strukturumschaltung

FO1 CC.P  Strukturumschaltung durch Regeldifferenz

FO2 CC.P  Strukturumschaltung durch Fihrungsgréf3e
Einzustellende Parameter
CL.p maximale Grenze fiir Bereich der PI{D)-Regelung
CLLM minimale Grenze fir Bereich der PI(D)-Regelung

UM —————————————

Bild 7 : Strukturumschaltung
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3.4.5 M.AD)J Arbeitspunkteinstellung durch Handbetrieb fir Ypip

Mit dieser Funktion kdnnen Sie die Arbeitspunkteinstellung durch Handbetrieb aktivieren. In
der Werkseinstellung ist diese Mdglichkeit abgewdihlt. Die Arbeitspunkteinstellung durch den
Handbetrieb funktioniert folgendermafBen: Im Handbetrieb stellen Sie die Stellgrof3e mit den
Cursortasten auf den gewiinschten Wert. Beim Umschalten in den Automatikbetrieb wird der
letzte Wert als Arbeitspunkt gespeichert und zur vom P- oder PD-Algorithmus berechneten
StellgréBBe addiert. Der gespeicherte Arbeitspunkt bleibt solange aktiv, bis entweder die
Arbeitspunkteinstellung durch den Handbetrieb mit der Auswahl von ofFF MA.YP deaktiviert
wird oder im Handbetrieb ein neuer Arbeitspunkt eingestellt wird.
Wird die Arbeitspunkteinstellung im Handbetrieb decktiviert, wird die im Handbetrieb fest-
gelegte Stellgrofie in ca. 2 Sekunden auf den berechneten Wert gefahren.
Waéhlen Sie zwischen:

ofF MAYP  Arbeitspunkteinstellung durch Handbetrieb fir Ypip aus

on MAYP Arbeitspunkteinstellung durch Handbetrieb fir Ypip ein

3.4.6 DIRE Wirkrichtung StellgroBe

Die Stellgréf3e kann invertiert zur Regeldifferenz oder direkt wirken. Diese Wirkrichtung wird
im Menii DIRE festgelegt. Beachten Sie, dass die Wirkrichtung auch im Menii SIGN invertiert
sein kann s. Kapitel 3.4.2!
Wakhlen Sie aus:

dir.d DILAC Wirkrichtung Stellgréf3e direkt (Werkseinstellung)

in.d DILAC Wirkrichtung Stellgréf3e invertiert

3.4.7 F.FOR StorgroBenaufschaltung

Den Eingang WE kénnen Sie fir eine Storgréfienaufschaltung nutzen s. Kapitel 3.3.1. Die-
ses Storgréfensignal kann durch Parameter bewertet und additiv verkniipft werden entspre-
chend der Formel: + (WE - FC.K1) FCK2 + FCK3. Dabei gilt (WE — FCK1) > 0.
AnschlieBend wird es der Regelgrafie aufgeschaltet. FC.K1, FC.K2 und FC.K3 sind Konstan-
ten, die Sie in der Parameterebene definieren missen. Das Vorzeichen der genannten For-
mel legen Sie in der Funktion F.FOR fest. Dabei gilt:

ofF FECO Stérgréfenaufschaltung deaktiviert (Werkseinstellung)

POS FECO  StdrgréfBenaufschaltung mit positivem Vorzeichen

nE6é FECO StdrgréBenaufschaltung mit negativem Vorzeichen
Einzustellende Parameter

FC.K1 Konstante fir o.g. Formel
FC.K2 Konstante fir o.g. Formel
FC.K3 Konstante fir o.g. Formel
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WE' [%] “
a)
WE ’ = + (WE — FCK1) FCK2 + FCK3
FC.K2
FC.K3
FCKI WE [%]
WE' [%] “
b) WE ’ = — (WE - FCK1) FCK2 + FCK3
FC.k3 KFC.I@
FC.KI WE [%]
-WE' [%] "

Bild 8 : StsrgréfBenaufschaltung mit positivem (a) und negativem (b) Vorzeichen

3.4.8 AC.VA Anhebung, Absenkung Istwert

Mit dieser Funktion kénnen Sie eine Anhebung oder Absenkung des Istwertes einstellen.
Sobald der Bingreingang aktiv wird, wird das Eingangssignal X mit dem Parameter AV K1
additiv verkniipft. Der neue Istwert wird zur Regelung genutzt. Er wird auch in der Digital-
anzeige fiir die Regelgrof3e (obere Zeile) dargestellt. Sobald der Bindreingang inaktiv ist,
wird wieder das Eingangssignal X zur Regelung verwendet.
Der Parameter AV K1 wird in der Parameterebene in Prozent im Bereich von —110 bis
110 % angegeben. Bei der Eingabe von z.B. AV K1 = 30 % wird der augenblickliche
X-Wert von 50 auf 80 % erhht.
Mit dieser Funktion kénnen Sie wahlen zwischen:

ofF IN.DE Anhebung, Absenkung Istwert deaktiviert

bil IN.DE Anhebung, Absenkung Istwert durch Bindreingang BI1
Einzustellende Parameter
AV K1 Konstante in %
Hinweis: Dem Bindreingang kénnen mehrere Funktionen zugeordnet werden!
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3.5 OUT Ausgangsfunktionen

In dieser Hauptgruppe bestimmen Sie die Ausgangsfunktionen des Kompaktreglers. Sie
legen fest, ob der Kompaktregler mit stetigem oder schaltendem Ausgang arbeiten soll. Sie
begrenzen das Stellsignal und kdnnen Rampen definieren. Wahlweise lassen sich am steti-
gen Ausgang auch X, WE oder XD ausgeben und an einen Schreiber weiterleiten. Fiir den
stetigen Ausgang kénnen Sie dazu mathematische Anpassungen vornehmen. Die schalten-
den Ausgéinge lassen sich auch als Bingrausgénge zur Signalisierung verschiedener Betriebs-
zustéinde nutzen. Dem Bindreingang kénnen Sie in dieser Hauptgruppe die folgenden
Funktionen zuordnen: das Stellsignal blockieren, zwischen Hand- und Automatikbetrieb um-
schalten, Stellgréf3enrampe starten oder 2.Stellgréf3enwert Y1K1 initialisieren.

3.5.1 SAFE Initialisierung konstanter Stellwert Y1K1 an Ypip

Wihlen Sie diese Funktion an, so wird, wenn der Binéreingang aktiviert wurde, am Stellaus-
gang ein vordefinierter StellgréBenwert ausgegeben. Dieser ist der Parameter Y1K1. Er wird
in der Parameterebene in Prozent eingestellt.

ofF SAVA aus

bil SAVA Initialisierung Y1K1 durch Bingreingang Bl1
Einzustellende Parameter
Y1K1 konstanter Stellwert in %
Hinweis: Dem Bindreingang kénnen mehrere Funktionen zugeordnet werden!

3.5.2 MA.AU Hand-Automatik-Umschaltung

Wibhlen Sie bei dieser Funktion die Einstellung bil, so wird beim Aktivieren des Binér-
eingangs in den Handbetrieb umgeschaltet und gleichzeitig die Hand/Automatik-Taste blok-
kiert. Wird der Bindreingang deaktiviert, schaltet der Kompakiregler wieder in den
Automatikbetrieb. Ausnahme: War der Kompakiregler bereits bei Aktivierung des Bindrein-
gangs im Handbetrieb, so verbleibt er im Handbetrieb. Handbetrieb wird im Display durch
das Symbol X\ signalisiert.
Mit dieser Funktion wéihlen Sie zwischen folgenden Méglichkeiten:

oFF CH.MA Funktion aus

bil CH.MA Umschaltung in den Handbetrieb durch Binéreingang BI1
Hinweis: Dem Bindreingang kénnen mehrere Funktionen zugeordnet werden!
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3.5.3 Y.LIM Stellsignalbegrenzung Ypip

Die Stellsignalbegrenzung ist stets aktiv. Mit dieser Funktion kénnen Sie bei Aufruf der
Parameterebene lediglich die Parameter minimale und maximale Stellgrofe festlegen.

on LL.YP Stellsignalbegrenzung Ypip aktiviert
Einzustellende Parameter

¥y minimale Stellgréfle

=Y maximale Stellgréf3e

3.5.4 RAMP StellgréBenrampe oder Begrenzung der StellgroBen-Ande-

rungsgeschwindigkeit Ypip

Mit dieser Funktion kénnen Sie eine StellgréBenrampe redlisieren oder die Anderungsge-
schwindigkeit der Stellgréf3e begrenzen. Letzteres ist wahlweise fir ein steigendes oder/und

fir ein fallendes Stellsignal méglich.

Eine StellgréfBenrampe ist die Anderung der StellgrBe mit konstanter Geschwindigkeit. Der

Yo [%])
110-

100-

Ypip

ft——— TSRA ————=

Bild 10 : StellgréfBenrampe

Y'pip
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Parameter TSRA bestimmt
die Laufzeit der Stellgrofen-
rampe und damit die Ge-
schwindigkeit. Er bezieht
sich auf eine StellgréBendin-
derung um 100 % s. Bild 10.
Die Stellgréf3enrampe wird
durch Setzen des Binérein-
ganges bil gestartet. Dabei
kdnnen Sie wahlen, ob die
Rampe mit — 10 % oder mit
dem Wert des Parameters
Y1RA starten soll. Hand-
betrieb und Wiederanlauf
nach Netzspannungsausfall
schalten die Stellgrofien-
rampe ab.
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Die StellgréBBenéinderungs-
geschwindigkeit kénnen Sie
begrenzen bei fallender und
steigender Stellgréf3e (FO3
RA.YP), nur bei steigender

. (FO4 RA.YP) oder nur bei
Y'rp fallender (FO5 RA.YP). Die
StellgréfBe éndert sich dann
in der/den eingeschrénkten
Richtung(en) nur maximal so

YPID

- schnell, wie es durch den
Parameter TSRA gestattet

---- Ypp= Eingangssignal ohne Begrenzung wird. Ist die Anderungs-
—— Y'pip= Ausgangssignal mit Begrenzung geSChWindigke“ der Stell-

gréBe kleiner als die
definierte Anderungsge-
schwindigkeit, wirkt die Be-
grenzung nicht. Bild 11 zeigt die Wirkung der beschriebenen Funktion. Die Anderungsge-
schwindigkeit fir die Stellgréf3e vy errechnet sich folgendermaf3en:

_100%
Y7 TSRA

Waéihlen Sie aus folgenden Méglichkeiten:
ofF RAYYP  aus
FO1 RA.YP Rampe, wenn BI1 gesetzt; Start mit —10%,
FO2 RA.YP Rampe, wenn BI1 gesetzt; Start mit Parameter Y1RA
FO3 RA.YP Begrenzung bei fallender und steigender Stellgréf3e
FO4 RA.YP Begrenzung bei steigender Stellgrofie
FO5 RA.YP Begrenzung bei fallender Stellgrofie

Einzustellende Parameter

TSRA Laufzeit StellgréBenrampe

YTRA Startwert fir Stellgréf3enrampe

Hinweis: Dem Bindreingang kénnen mehrere Funktionen zugeordnet werden!

Bild 11 : Begrenzung der Stellgrsf3en-Anderungsgeschwindigkeit
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3.5.5 BLOC Blockierung Stellsignal Ypip

Diese Funktion blockiert bei Aktivierung des Binéireinganges Bl1 das Stellsignal. Der aktuelle
Stellgrof3enwert bleibt am Stellausgang bestehen, solange der Bindreingang aktiv ist. Wird
er wieder deaktiviert, wird die Blockierung aufgehoben und die Regelung mit dem letzten
berechneten Stellgréf3enwert fortgesetzt.
Waéhlen Sie:
oFF BLYP keine Blockierung des Stellsignals durch Bingreingang (Werkseinstellung)
bil BLYP Blockierung des Stellsignals durch Bindreingang BI1
Hinweis: Dem Bindgreingang kénnen mehrere Funktionen zugeordnet werden!

3.5.6 FUNC Funktionalisierung StellgroBe

Die Stellgréf3e kdnnen Sie ebenso wie die Eingangsgraf3en X und WE funktionalisieren. Die
Funktionalisierung wird im Kapitel 3.2.8 ausfihrlich erléutert und soll an dieser Stelle nicht
wiederholt werden. Beachten Sie aber, dass die Wertepaare hier in Prozent anzugeben
sind. Die Parameter MIN und MAX sind hier fest vorgegeben (-10 und 110%).
Wihlen Sie:

oFF FU.YP  keine Funktionalisierung der Stellgrofie

on FU.YP  Funktionalisierung der Stellgrsfie
Einzustellende Parameter
K1.X bis K7.X  Eingangswerte fir Punkte 1 bis 7 in %
K1.Y bis K7.Y Ausgangswerte fir Punkte 1 bis 7 in %

3.5.7 Y.VA Stellsignalbereich

Mit dieser Funktion legen Sie den Bereich des stetigen Ausgangs folgendermaf3en fest:
ofFY kein stetiger Ausgang
0-20mA  0-20 mA-Ausgang
4-20mA  4-20 mA-Ausgang
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3.5.8 Y.SRC Zuordnung stetiger Ausgang

Mit dieser Funktion legen Sie fest, ob der stetige Ausgang dls Stellausgang (PID-Ausgang)
verwendet wird oder den Eingéingen X oder WE oder auch der Regeldifferenz zugeordnet
wird und dann beispielsweise auf einem Schreiber ausgegeben werden kann.
Mit der Einstellung Y.XD wird die Regeldifferenz XD im Bereich O bis 100 % am Ausgang
ausgegeben.
Soll der Bereich —100 bis 100 % am Ausgang ausgegeben werden, muss die mathematische
Anpassung CALC eingeschaltet sein (on CA.Y) und die Parameter miissen wie folgt einge-
stellt sein: CA.KT = 100.0, CA.K2 =0.5, CAK3 =100.0

onY.PID  Zuordnung zum PID-Ausgang

onY.X ~ zum X-Eingang

onYWE  ~ zum WE-Eingang Stérgréfienaufschaltung

on Y.XD ~ zur Regeldifferenz Xd

3.5.9 CALC Mathematische Anpassung vom stetigen Ausgang Y

Mit dieser Funktion kdnnen Sie den stetigen Ausgang mathematisch veréindern und ihn
beispielsweise fir einen Schreiber anpassen. Dazu wird folgende Formel verwendet:

YOUT == (Y — CAK1) CAKK2 + CAK3

ofF CAYY  mathematische Anpassung aus (Achtung, kein Ausgangssignal!)
POS CAY mathematische Anpassung mit positivem Vorzeichen

+ (Y- CAK1) CAK2 + CAK3. Dabei gilt: (Y - CAK1)>0
nE6 CAY  mathematische Anpassung mit negativem Vorzeichen
- (Y - CAKT) CAK2 + CAK3. Dabei gilt: (Y - CAK1)>0
onCAY  mathematische Anpassung ohne Bedingung
(Y - CAKT) CAK2 + CAK3.

Einzustellende Parameter

CA K1 Konstante fir o.g. Formel in %
CAK2 Konstante fir o.g. Formel (bei stetigem Ausgang > O einstellen!)
CAK3 Konstante fir o.g. Formel in %
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3.5.10 C.OUT Konfigurierung Zwei- oder Dreipunktausgang

Mit dieser Funktion wéihlen Sie einen Zweipunkt- oder Dreipunktausgang an. Den aktiven
Zweipunktausgang erkennen Sie im Display am Symbol B . Beim Dreipunktausgang wird
bei aktivem Ausgang Y+ und I bei aktivem Ausgang Y- angezeigt.
Beachten Sie! Die Anwahl einer dieser Einstellungen hat oberste Prioritét gegeniiber den
Einstellungen in den Funktionen B.OUT (s. Kap 3.5.11), LIM1 und LIM2 (s. Kap.3.6). Bei
Verwendung eines Dreipunktausgangs kénnen Sie also keine Bindrausgangs- oder Grenz-
wertrelaisfunktionen verwenden! Bei Verwendung eines Zweipunktausgangs kdnnen Sie die
Funktionen des Bindrausgangs BO2 oder des Grenzwertrelais L2 nutzen.
Sie kdnnen zwischen folgenden Méglichkeiten wéhlen:

ofF 2/3S.  kein Zweipunkt- oder Dreipunktausgang

on 2.STP  Zweipunktausgang

i.Fb 3.STP  Dreipunktausgang mit interner Riickfihrung

E.Fb 3.STP  Dreipunktausgang mit externer Riickfiihrung

PP 2.STP  Zweipunktausgang mit Puls-Pausen-Modulation (PPM)

i.PP 3.STP  Dreipunktausgang mit interner Riickfihrung und PPM

E.PP 3.STP  Dreipunktausgang mit externer Riickfihrung und PPM
Bei Aufruf der Parameterebene werden dlle méglichen Parameter fir die Augangsdefinition
angezeigt. Auf den folgenden Seiten erfahren Sie, welche Parameter fir welchen Ausgang
relevant sind. Diese missen Sie dann auch nur definieren.
Hinweis: Beim Umschalten vom Automatik- in den Handbetrieb werden die Relais des Zwei-
und Dreipunktausgangs abgesteuert.
Im Handbetrieb X\ und bei Anzeige von Y in der unteren Displayzeile kénnen die Relaisaus-
génge Uber die Tasten (&) und [V angesteuert werden.
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Der Zweipunktausgang Y+ mit einstellbarer Schalthysterese kann lediglich zwei Zusténde an-
nehmen ndémlich Ein (1) oder Aus (0). Dieser Stellausgang wird beispielsweise fir elektrische

Heizkdrper mit Thermostatverhalten eingesetzt.

Diese Ausfishrung des Zweipunktausgangs entspricht einer Uberwachung auf Uber- und Un-

terschreitung des Grenzwertes durch die Stellgréfie Ypip.

Die Parameter Totzone TZ und XSDY bestimmen den Ein- und den Ausschaltpunkt des Zwei-
punktausgangs. Der Parameter XSDY ist die Schaltdifferenz, damit der Zweipunktausgang
bei kleinen Regelabweichungen nicht stéindig hin und her schaltet.

Die elektrische Verschaltung erfolgt wie fir Bindrausgang BO1 (s. Kap. 7).

Der Zweipunktausgang mit Puls-Pausen-Modulation (PPM) ist auf Seite 42 beschrieben.

Einzustellende Parameter

XSDY Schalthysterese (z.B. 0,2 ... 2 %)
TZ Totzone = Schaltpunkt (0,1 ... 100,0 %)
XSDY
Y+
1
Yeip Y+

0

TZYpp

Bild 12 : Zweipunktausgang
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Dreipunktausgang mit interner Riickfihrung

Beim Dreipunktausgang mit interner Riickfihrung wird die Stellung des Stellgeréites aus der
Stellzeit des angeschlossenen Stellantriebs ermittelt. Diese Stellzeit geben Sie mit dem Para-
meter TY vor.

Die Stellgréf3e des Dreipunktausganges kann drei Werte annehmen: =100 %, 0 und 100 %.
Dieser Stellausgang wird z.B. fur elektrische Stellantriebe eingesetzt. Die drei Stellgréfien ent-
sprechen hier dem “Linkslauf”, “Motor aus” oder dem “Rechtslauf”. Zwischen den beiden
Schaltpunkten liegt eine definierbare Totzone. Diese Totzone ist der Parameter TZ s. Bild 12.
AufBerdem miissen Sie den Parameter XSDY angeben, der die Schaltdifferenz kennzeichnet.
Die Schaltdifferenz gilt fir beide Schaltpunkte. Beachten Sie, dass die Schaltdifferenz stets
kleiner als % sein muss.

Zwischen dem Ypip-Signal und dem riickgefihrten Signal Y wird an einem Vergleicher die
Differenz gebildet, die dann den Ausgangswert des Dreipunktausgangs bildet. Dabei gilt:

Ist die Differenz gréfer als % und gréfBer als O dann wird der Y+ - Ausgang aktiv.

Ist sie gréfer als % und kleiner als O wird der Y- -Ausgang aktiv.
1Z_

.. 2

Ubersteigt der YPID-Wert 105 % oder unterschreitet er =5 %, so wird am Stellausgang Daver-

signal ausgegeben.
Einzustellende Parameter

Ist der Betrag dieser Differenz kleiner als XSDY ist der Dreipunktausgang aus.

XSDY Schalthysterese in % (z.B. 0,5 %)
TZ Totzone 3Pkt.-Ausgang in % (z.B. 2,0 %)
TY Laufzeit des Stellantriebs in s

Dreipunktausgang mit externer Riickfihrung

Beim Dreipunktausgang mit externer Riickfihrung wird die Stellung des angeschlossenen
Stellantriebs extern Gber den WE-Eingang beispielsweise mit einem Widerstandsferngeber
zuriickgefihrt.

Ansonsten ist dieser Dreipunktausgang gleich dem Dreipunktausgang mit interner Riick-
fihrung. Die Zuordnung des WE-Eingangs fiir die externe Stellungsriickfihrung erfolgt in der
Hauptgruppe SETP (Funktion SP.VA, Einstellung FO1 WE), s. hierzu Kapitel 3.3.1.

Wird ein Widerstandsferngeber fir die externe Riickfihrung verwendet, dann ist dieser ab-
zugleichen s. hierzu Kapitel 3.9.5.

Einzustellende Parameter

XSDY Schalthysterese 3Pkt.-Ausgang in %
TZ Totzone 3Pkt.-Ausgang in %
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TZ
XSDY
| |——
Y+ ] Y+
>
/3
%
AY
A
Y- >

— ] |——
XSDY
Y
TY
Bild 13 : Dreipunktausgang mit interner Riickfihrung
TZ
XSbY
——— [——
Y+ ] Y+
—»
Y, \ |
PID . A
%
WE _ iy
'
Y- —»
| [e———
XSDY

Bild 14 : Dreipunktausgang mit externer Riickfiihrung
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Zweipunktausgang mit Puls-Pausen-Modulation (PPM)

Der Zweipunktausgang mit Puls-Pausen-Modulation (PPM) wandelt das stetige Ypip-Signal in
eine Impulsfolge, deren Puls-Pausen-Verhéltnis in Abhéngigkeit vom Ypip-Wert variiert s. Bild
15. Die Einschaltdauer Te des Zweipunktsignals Y. ergibt sich aus:

~ (Y[%] -Tz[%])- KPLI
- 100 [%]

Der Parameter TYL1 ist die Periodendauer und gleichzeitig die maximale Einschaltdaver.
KPL1 ist ein Verstdrkungsfaktor.

Der Parameter >~ TYL1 gibt die minimale Einschaltdauer des Zweipunktsignals Y+ an.
Hardwarebedingt betréigt die minimale Einschaltdauer mindestens 0,3 s.

Bei geeigneter Wahl der Parameter TYLT, KPLT und < TYL1 ldsst sich durch den Zweipunkt-
ausgang mit PPM ein guter Kompromiss zwischen niedriger Schwankungsbreite der Regel-
grof3e (hohe Schaltfrequenz) und hoher Lebensdauer des Stellgliedes (niedrige Schalt-
frequenz) finden. Die elekirische Verschaltung erfolgt wie fiir Bindrausgang BO1 (s. Kap. 7).
Der Zweipunktausgang mit einstellbarer Hysterese ist auf Seite 39 beschrieben.

Te

STYLT [s].

Einzustellende Parameter

KPL1 Verstirkung Y+

TYL1 Periodendauer, maximale Einschaltdauer in s
¥ TYL] minimale Einschaltdaver Y+ in s

TZ Totzone 2Pkt.-Ausgang in %
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TV A

—P KPL1

/

-1z, Yoo

Y+‘

Yop = 50%

TYL1

TE
YL

Y+

Bild 15 : Zweipunktausgang mit PPM
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Dreipunktausgang mit interner Riickfiihrung und PPM

Beim Dreipunktausgang mit interner Riickfihrung und Puls-Pausen-Wandler wird das Drei-
punkisignal in eine Impulsfolge umgewandelt.

Die Kennlinie dieses Ausganges wird in Bild 16 gezeigt. Die Stellung des Stellgeréites wird
aus der Stellzeit des angeschlossenen Stellantriebs ermittelt. Diese Stellzeit geben Sie mit dem
Parameter TY vor. Aus dem Ypip-Signal und dem riickgefihrtenYgr-Signal wird die Differenz
gebildet. Dieses Differenzsignal wird dann je nach eingestellter Periodendauer in eine Impuls-
folge umgewandelt. Die Periodendauer kann getrennt sowohl fir das Y- als auch fir das Y--
Signal festgelegt werden. Der Parameter TYL1 setzt die Periodendaver fir das Y.- Signal

fest, der Parameter TYL2 fir das Y_-Signal. Auerdem ist eine minimale Einschaltdauer in Se-
kunden mit den Parametern > TYL1 fir das Y;- Signal und 3 TYL2 fir das Y_-Signal vor-
zugeben. Hardwarebedingt betréigt die minimale Einschaltdauer mindestens 0,3 s.

Fir diesen Ausgang miissen Sie weiterhin die Totzone durch den Parameter TZ definieren.
Die Totzone wird prozentual bezogen auf das Differenzsignal Ypip - WE angegeben.
Gegebenenfalls kdnnen Sie auch die Parameter KPL1 und KPL2 veréindern. Diese beiden
Parameter sind Verstérkungsfaktoren. Mit ihnen und mit den Parametern TYL1 und TYL2
kann der angeschlossene Stellantrieb fir unterschiedliche Offnungs- und Schlief3zeiten ange-
passt werden.

Einzustellende Parameter

KPL1 Verstiirkung Y+

KPL2 Verstérkung Y-

TYL1 Periodendauer Y+ in s

TYL2 Periodendauer Y- in s

¥ TYL] minimale Einschaltdaver Y+ in's
Y TYL2 minimale Einschaltdaver Y= in s
TZ Totzone 3Pkt.-Ausgang in %

TY Laufzeit des Stellantriebs in s
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Y+
]7 —‘ ’_H :
Te Te T
Y12, TYL1
Yoo ' TYLT ~TYLl
A 1
YR
+Y
1z Y-
| —H_‘ m :
T
VL2
A ~TYL2

Ty

Bild 16 : Dreipunktausgang mit interner Riickfihrung und PPM
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Dreipunktausgang mit externer Riickfihrung und PPM

Der Dreipunktausgang mit externer Riickfthrung und Puls-Pausen-Modulation (PPM) &hnelt
dem Dreipunktausgang mit interner Riickfshrung und PPM. Hier wird lediglich die Stellung
des angeschlossenen Stellantriebs extern iiber den WE-Eingang beispielsweise mit einem
Widerstandsferngeber zuriickgefihrt. Es entféllt der Parameter TY. Die Zuordnung des WE-
Eingangs fir die externe Stellungsriickfihrung erfolgt in der Hauptgruppe SETP (Funktion
SP.VA, Einstellung FO1 WE), s. hierzu Kapitel 3.3.1. Wird ein Widerstandsferngeber fir die
externe Rickfihrung verwendet, dann ist dieser abzugleichen s. hierzu Kapitel 3.9.5.

Einzustellende Parameter

KPL1 Verstirkung Y+
KPL2 Verstarkung Y-
TYL1 Periodendaver Y+ in s
TYL2 Periodendauer Y= in s
¥ TYL] minimale Einschaltdauer Y+ in s
¥ TYL2 minimale Einschaltdaver Y=in s
TZ Totzone 3Pkt.-Ausgang in %
Y+
A
! _‘ m Y+
Te Te n
Y TYL2, TYL1
PID 1 TYLT >TYL1
KPL2 KPL1
ﬂ» -
+Y Y-

Bild 17 : Dreipunktausgang mit externer Riickfiihrung und PPM

TYL2

[ —
<
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3.5.11 B.OUT Konfigurierung Bindgrausgéinge BO1 und BO2

Mit dieser Funktion legen Sie fir die Bindrausgéinge BO1 und BO?2 fest, welche Betriebs-
zustéinde sie anzeigen sollen. Die Zustinde der Bindrausgéinge konnen Sie sich in der I-O
Ebene unter BIN anzeigen lassen s. Kap.3.9.4.
Beachten Sie! Wenn Sie einen Dreipunktausgang gewdhlt haben (s. Kap. 3.5.10), kdnnen
Sie die Funktionen beider Bingrausgéinge nicht nutzen. Haben Sie einen Zweipunktausgang
gewdhlt, so kénnen Sie die Funktionen von BO2 wéihlen. Alle Einstellungen von B.OUT
haben Vorrang vor den Einstellungen in den Funktionen LIMT und LIM2 s. Kap. 3.6.1
Weéhlen Sie:
Konfigurierung Binérausgang BO1

ofF B.BO1 Bindrausgang BOT aus

FO1 B.BO1 aktiv bei gesetztem Bindreingang

FO2 B.BO1 aktiv, wenn die externe Fihrungsgrof3e angewdhlt ist

FO3 B.BO1 aktiv bei Automatikbetrieb
Konfigurierung Bindrausgang BO2

ofF B.BO2 Bindrausgang BOT aus

FO1 B.BO2 aktiv bei gesetztem Bindreingang

FO2 B.BO2 aktiv, wenn die externe Fihrungsgrofie angewdhlt ist

FO3 B.BO2 aktiv bei Automatikbetrieb

£8 64931 47



Funktionen des Kompaktreglers

3.6 ALRM Meldefunktionen

In dieser Hauptgruppe legen Sie die Funktion der Grenzwertrelais L1 und L2 fest.

Die Grenzwertrelais Uberwachen eine Gréfle auf Uber- oder Unterschreitung eines Grenz-
wertes. Das Grenzwertrelais hat zwei Schaltzusténde. Ist die Schaltbedingung erfillt, ist es
geschlossen, ansonsten gedffnet.

Mit den Funktionen LIMTund LIM2 legen Sie fest, welche Gréf3e durch das Grenzwertrelais
L1 oder L2 Gberwacht werden soll und ob das Grenzwertrelais bei Uber- oder Unterschreiten
aktiviert werden soll.

Der Grenzwert der ausge-
wahlten Grof3e wird in der
Parameterebene mit LIX,

differenz ist der Schaltpunkt-

L1 | Uberschreiten von LI.X L Unterschreiten von LI.X L.WE, LL.YPID oder LL.XD
definiert. Auf3erdem ist mit
1 = 1 — = dem Parameter L.HYS eine
| | Schaltdifferenz (Hysterese)
] | festzulegen. Diese Schalt-
\ \
|

0 | abstand zwischen dem Ein-
—={ LHYS (=— X% —={ LHYS [=— X[® | ynd Ausschalten des Grenz-
U.X[%] U.X[%] wertrelais und wird in
Prozent bezogen auf den
Messbereich angegeben.

Im Bild 18 ist die Funktion

_ der Grenzwertrelais am
Beispiel Uberwachung der Regelgréfe X mit den einzustellenden Parametern dargestellt.
Man erkennt: Wird eine Gréf3e durch das Grenzwertrelais auf Uberschreiten kontrolliert, so
wird das Grenzwertrelais aktiviert, wenn der eingestellte Grenzwert LI.X, LLWE, LI.YPID oder
LLXD erreicht ist. In umgekehrter Richtung schlie3t das Grenzwertrelais, wenn der Grenzwert
abziiglich der Schaltdifferenz L.HYS erlangt wurde. Beachten Sie, dass LI.X und LI.WE in ab-
soluten Werten angegeben werden, in Bild 18 LI.X aber in Prozenten dargestellt ist!

Wird durch das Grenzwertrelais eine Grofle auf Unterschreiten Gberwacht, so wird das
Grenzwertrelais aktiviert, wenn LI.X, LI.WE, LL.YPID oder LI.XD erlangt wurde. In umge-
kehrter Richtung ist es solange aktiviert, bis der Grenzwert LI.X, LLWE, LL.YPID oder LI.XD zu-
ziiglich der Schaltdifferenz L.HYS erreicht ist.

Bei aktivem Grenzwertrelais erscheint im Display das Symbol B fiir das Grenzwertrelais 1
und ™ fir das Grenzwertrelais 2.

0

Bild 18 : Funktion der Grenzwertrelais L1 und L2
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3.6.1LIM1 Grenzwertrelais L1

Die Funktion der Grenzwertrelais wurde im vorangehenden Kapitel 3.6 ausfihrlich
beschrieben.
Beachten Sie! Funktionen des Zwei- oder Dreipunktausgangs C.OUT (s. Kap. 3.5.10) und
Funktionen fir die Bindrausgéinge B.OUT (s. Kapitel 3.5.11) haben Vorrang vor den Ein-
stellungen in den Funktionen LIM1 und LIM2.
Folgende Einstellungen kénnen Sie fir Grenzwertrelais L1auswéhlen:
Grenzwerirelais L1

ofF L1 Grenzwertrelais L1 aus

Lo L1.X ~ L1 schaltet bei Unterschreiten von LIX

Hi L1.X ~ L1 schaltet bei Uberschreiten von LI.X

LoL1.WE  ~ L1 schaltet bei L}nterschreiten von LLWE

Hi L1.WE  ~ L1 schaltet bei Uberschreiten von LI.WE

loL1.YP  ~ L1 schaltet bei Unterschreiten von LI.YP

HiL1.YP  ~ L1 schaltet bei Uberschreiten vonLI.YP

loL1.XD  ~ L1 schaltet bei Unterschreiten von LI.XD

Hi L1.XD  ~ L1 schaltet bei Uberschreiten von LI.XD

AbSL1.XD ~ L1 schaltet bei Uberschreiten des Betrages von LL.XD
Einzustellende Parameter

L.X Grenzwert fur X, in absolutem Wert

LI.WE Grenzwert fir WE, in absolutem Wert

LLYP Grenzwert fir Ypp, in %

LI.XD Grenzwert fir XD, in %

LHYS Schaltdifferenz, in % bezogen auf den Messbereich

3.6.2 LIM2 Grenzwertrelais L2

Mit der Funktion LIM2 geben Sie die Funktion fir das Grenzwertrelais L2 vor. Die Funktion
der Grenzwertrelais wurde im Kapitel 3.6 ausfihrlich beschrieben.
Beachten Sie! Funktionen des Zwei- oder Dreipunktausgangs C.OUT (s. Kap. 3.5.10) und
Funktionen fir die Bindrausgénge B.OUT (s. Kapitel 3.5.11) haben Vorrang vor den Ein-
stellungen in den Funktionen LIMT und LIM2.
Genau wie fir Grenzwertrelais L1 kdnnen Sie zwischen folgenden Einstellungen wéhlen:
Grenzwertrelais L2

ofF L2 Grenzwertrelais L2 aus

Lo L2.X ~ 12 schaltet bei Unterschreiten von X

Hi L2.X ~ L2 schaltet bei Uberschreiten von X

lo L2WE  ~ L2 schaltet bei Unterschreiten von WE

Hi L2 WE  ~ L2 schaltet bei Uberschreiten von WE

lol2.YP  ~ L2 schaltet bei Unterschreiten von Ypip
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Hi L2.YP ~ L2 schaltet bei Uberschreiten von Ypip

lo[2XD  ~ L2 schaltet bei Unterschreiten von XD

Hi L2XD  ~ L2 schaltet bei Uberschreiten von XD

AbS L2.XD  ~ L2 schaltet bei Uberschreiten des Betrages von XD
Einzustellende Parameter

LI.X Grenzwert fur X, in absolutem Wert

LI.WE Grenzwert fir WE, in absolutem Wert

LLYP Grenzwert Ypp, in %

LI.XD Grenzwert fur XD, in %

LHYS Schaltdifferenz, in % bezogen auf den Messbereich

3.7 AUX Zusatzfunktionen

In dieser Hauptgruppe legen Sie Wiederanlaufbedingungen nach einem Netzausfall fest. Sie
kénnen Funktionen, Parameter und Kalibrierwerte auf Werkseinstellung zuriicksetzen und Be-
dientasten sperren. SchliefBlich lasst sich hier die Kontrasteinstellung fir das Display éndern.

3.7.1 RE.CO Wiederanlaufbedingungen nach Netzausfall

Mit dieser Funktion legen Sie die Stellgréf3e und die Betriebsart nach einen Netzspannungs-
ausfall fest. Bei Auswahl von FO3 ist nach einem Netzspannungsausfall eine Quittierung
erforderlich, um zum normalen Regelbetrieb zuriickzukehren. In diesem Fall blinken die
Digitalanzeigen fir die FihrungsgréfBe und die Regelgréf3e solange, bis Sie die Riickstell-
taste gedriickt haben.
Folgende Bedingungen kénnen Sie vorgeben:
FO1 MODE Handbetrieb mit konstantem Stellwert Y1K1
FO2 MODE Automatikbetrieb mit letztem FishrungsgréfBenwert und Y1K1,
ohne Quittierung
FO3 MODE  Automatikbetrieb mit letztem FishrungsgréfBenwert und Y1K1,
Wiederanlauf mit Quittierung durch die Rickstelltaste

3.7.2 ST.IN Riicksetzen auf Werkseinstellung

Mit dieser Funktion kénnen Sie alle Einstellungen der Parameter, Funktionen und die
Kalibrierwerte zusammen oder jeweils getrennt zuriicksetzen:

FrEE INIT  Ricksetzen aus/beendet

All INIT Rucksetzen aller Funktionen, Parameter und der Schlisselzahl

FUNC INIT  Riicksetzen aller Funktionen

PArA INIT  Riicksetzen aller Parameter und der Schliisselzahl

AdJINIT  Grundinitialisierung der Kalibrierwerte fir In1, In2 und Y1
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Gehen Sie dabei folgendermaf3en vor:

Sie befinden sich in der Hauptgruppe AUX und haben ST.IN gewdhlt.

1. Driicken Sie die Programmiertaste. Es erscheint FrEE INIT.

2. Wibhlen Sie mit den Cursortasten aus den o.g. Einstellungen (All, FUnC,PArA oder AdJ)
aus.

3. Driicken Sie die Programmiertaste. Die gewdihlten Einstellungen werden zuriickgesetzt.
Am Ende erscheint: FrEE INIT

3.7.3 KEYL Bedientasten

Diese Funktion erlaubt lhnen, die Funktion der sechs Tasten durch den Bindreingang abzu-
schalten und freizugeben oder die folgenden Tasten zu sperren: Auswahltaste, die Hand-
Automatik-Taste sowie die Cursortasten.

ofF LOCK  Bedientasten eingeschaltet

bi1 LOCK ein-/ausschalten aller Tasten durch Bindreingang BI1

on noH.W  Auswahl-, Hand-Automatik-Taste und Cursor-Tasten ausgeschaltet. Kompakt-

regler verharrt in der Betriebsart, die vor Einschalten dieser Funktion bestand.

Hinweis: Dem Bindreingang kénnen mehrere Funktionen zugeordnet werden!

3.7.4VIEW Kontrasteinstellung Display

Mit dieser Funktion kénnen Sie den Kontrast des Display von 1 bis 10 veréndern. Dadurch
kénnen Sie eine optimale Beleuchtung am Einbauort lhres Kompakireglers finden. 1 eignet
sich besonders fiir hohen und 10 fiir niedrigen Einbau.
Wahlen Sie zwischen:

1 VIEW Kontrasteinstellung 1

10 VIEW kontrcsteinste"ung 10

3.7.5 FREQ Netzfrequenz

Mit dieser Funktion kénnen Sie die Netzfrequenz wahlweise auf 50 oder 60 Hz einstellen.
Wahlen Sie zwischen:

on 50Hz  Netzfrequenz 50 Hz

on 60Hz  Netzfrequenz 60 Hz
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3.7.6 DP Dezimalpunkteinstellung

Mit dieser Funktion kdnnen Sie fir alle Gréf3en, die sich direkt auf die Analogeingéinge In1
und In2 beziehen, die Anzahl der angezeigten Dezimalstellen festlegen.
Waéhlen Sie zwischen:

on DPO keine Dezimalstelle
on DP1 eine Dezimalstelle (Werkseinstellung)
on DP2 zwei Dezimalstellen

3.8 TUNE Inbetriecbnahmeadaption

In dieser Hauptgruppe kénnen Sie eine Inbetrlebnohmeadophon starten. Sie wurde nach
dem Wendetqngentenverfohren realisiert, wobei aus einer Ubergongsfunkhon Wendepunkt
und Wendetangente sowie verschiedene KenngroBen bestimmt werden. Nach den Einstell-
regeln von Chien, Hrones und Reswick fir den aperiodischen Grenzfall und eine Fihrungs-
groflendéinderung werden dann die Parameter Kp, TN und Ty berechnet.
Fir die Inbetriebnahmeadaption missen Sie folgendes beachten:

Die Regelstrecke muss stabil sein. Stérgréf3en sind zu eliminieren (z.B. Driffen).

Die Regelstrecke sollte zu Beginn der Adaption ausgeregelt sein.

Es kdnnen nur Regelstrecken mit Ausgleich adaptiert werden.

Die Adaption muss nach 5 Stunden beendet sein.
Hinweis: Eine Adaption kann nur mit dem analogen Stellsignal Y durchgefihrt werden.

3.8.1 ADAP Inbetriebnahmeadaption

Die Inbetriebnahmeadaption wird gestartet, wenn Sie die Einstellung run ADP.S wéhlen. Vor
Beginn miissen Sie den Parameter Y.JMP festlegen. Dessen Wert wird zur Stellgréfie addiert
und danach wird dann die Sprungantwort der Strecke ermittelt. Der Stellgréf3ensprung kann
in beide Richtungen erfolgen. Er sollte mdglichst grof3 sein und um den Arbeitspunkt liegen,
ohne dass der definierte Regelgréf3enbereich verlassen wird. Passiert letzteres withrend der
Adaption, so wird die Adaption abgebrochen und Err 32 erscheint im Display.
Nach erfolgreicher Adaption werden die ermittelten Parameter sofort wirksam. Der Kompakt-
regler befindet sich im Handbetrieb. Sie miissen noch in den Automatikbetrieb umschalten.
Die Funktion ADAP enthéilt folgende Einstellungen:

ofF ADP.S  keine Adaption

run ADP.S  Start der Adaption
Einzustellende Parameter
Y.JMP Sprungwert in %

Bei der Inbetriebnahmeadaption missen Sie folgende Schritte ausfihren:
Der Kompaktregler ist in der Betriebsebene.
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Driicken Sie!  Display zeigt Bemerkung
D PAR Sie haben die Bedienebene gesffnet.
v omal TUNE Die Hauptgruppe TUNE ist erreicht.
D -CO- Die Funktion der Inbetriebnahmeadaption ist
ADAP erreicht.
ofF Die Inbetriebnahmeadaption ist noch
ADP.S ausgeschaltet.
PA Sie missen zundichst die Parameterebene

ADAP (blinkend)

aufrufen, um den Sprungwert festzulegen.

1.0 (Werkseinstellung)
KP

KP, TN, TV sind die gleichen wie in C.PID.

20.0  (Werkseinstellung)
Y.JMP

Parameter Sprungwert

KEY

evil. Schlisselzahlabfrage, verfahren Sie wie
bekannt, s. ggf. S. 8

oder

(blinkende Anzeige)

Stellen Sie den Sprungwert ein.

O O g 0O 2 O

Sie bestdtigen den Sprungwert. Die Anzeige
blinkt nicht mehr.

[F]

ofF
ADP.S

Sie verlassen die Parameterebene.

oFF (blinkend)
ADP.S

run (blinkend)
ADP.S

O ™ O

20
ADPS  (blinkend)

Adaption wird gestartet. Nacheinander
erscheinen in der oberen Zeile Status-
anzeigen, die den Ablauf kennzeichnen
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Driicken Sie!  Display zeigt Bemerkung
End Erscheint am Ende bei erfolgreicher Adaption.
ADP.S

Abbruch der Adaption

Driicken Sie!  Display zeigt Bemerkung

D StoP Sie kénnen die Adaption jederzeit
ADP.S abbrechen, um die Parameter zu veréndern.

Bei nochmaligem Driicken der Programmier-
taste startet die Adaption erneut.

Fehler wahrend der Adaption
Im Display erscheinen die in der folgenden Tabelle aufgefihrten Fehler, auf3erdem wird der
Bindrausgang fir Stérmeldungen gesetzt.

Display zeigt  Fehlerart Bemerkung

30 Timeout > 5h Nach 5 h wird die Adaption beendet.
ERR

31 keine Parameterermittlung Das Adaptionsverfahren kann keine
ERR méglich Parameter ermitteln.

32 X-Eingang < 0% oder > 100%  Y.JMP veréindern.
ERR

33 zu grof3es Rauschen Y.JMP vergréf3ern, Rauschen iiberpriifen.
ERR

34 Gewdhlte PID Einstellung In der Funktion C.PID (Hauptgruppe CNTR)
ERR ermdglicht keine Adaption. P-, Pl- oder PID-Regelung einstellen.

35 Stellsignal in der Begrenzung  Y.JMP veréindern.
ERR

36 Stérung Adaption neu starten.
ERR
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3.91-O Anzeige von Prozessdaten

In dieser Ebene werden verschiedene Gréf3en und Informationen angezeigt. AuBerdem
kdnnen Sie hier Nullpunkt und Spanne der Analogeingéinge INT und IN2 und des Analog-
ausgangs Y abgleichen.

3.9.1 CIN Firmware

In diesem Meni finden Sie die Version der Firmware (Softwareversionsnummer).
FIR Anzeige Firmwareversion

3.9.2 S-No Seriennummer

In diesem Meni finden Sie die Serienummer des Gerétes. Alle Geréte werden vom Hersteller
durchgehend nummeriert.
Anzeige der Seriennummer

3.9.3 ANA Wertanzeige Analogeingéinge

In diesem Menij kdnnen Sie sich Werfe analoger Gréflen anzeigen lassen. Beachten Sie
dabei auch S.17 Bild 2; S. 23 Bild 4; S. 27 Bild 6 und S. 33 Bild 9. Dort sind die ange-
zeigten Grdfen dargestellt.
IN1 Analogeingang 1 (Absolutwert)
IN2 Analogeingang 2 (Absolutwert)
CO.VA Regelgréfle vor der Funktionalisierung
WE.VA Filhrungsgrof3e vor der Funktionalisierung
FE.CO WE vor Stérgrafienaufschaltung (Bei Verwendung von WE zur Stérgréfien-
aufschaltung, d.h. in der Hauptgruppe SETP ist SP.VA auf FO2 WE einge-
stellt, wird WE nicht in der Betriebsebene angezeigt.)
SP.CO Fihrungsgréfle am Vergleicher
YPID Ypip nach der Begrenzung
YOUT Stellausgang nach mathematischer Anpassung Yout

3.9.4BIN Status Bindrein- und -ausgénge

In diesem Menij werden die Zustéinde des Bindireingangs und der Bindrausgéinge angezeigt.

BI1 Status Bingreingang Bl1 on/oFF
BO1 Status Bingrausgang BO1 on/oFF
BO2 Status Bingrausgang BO2 on/oFF
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Funktionen des Kompaktreglers

3.9.5 ADJ Abgleich der Analogeingénge und des Analogausgangs

Mit dieser Funktion kénnen Sie fir die Analogeingénge und den Analogausgang Nullpunkt

und Spanne abgleichen.

Gehen Sie beim Abgleich wie folgt vor:

Sie befinden sich in der Hauptgruppe I-O und haben ADJ angewdhlt.

1. Driicken Sie die Programmiertaste. Es erscheint ADJ INT.

2. Wahlen Sie mit den Cursortasten den ensprechenden Ein- oder Ausgang aus:

AdJ INT Abgleich Analogeingang IN1

AdJ IN2 Abgleich Analogeingang IN2

AdJ Y1 Abgleich Analogausgang Y

Driicken Sie die Programmiertaste.

Die Schlisselzahl wird verlangt. Stellen Sie die Schlisselzahl mit den Cursortasten ein!

Bestdtigen Sie diese mit der Programmiertaste!

Stellen Sie das entsprechende Signal mit einem Prézisionsmessgeréit auf den Anfangs-

wert. Im Abgleichbereich erscheint im Display des Kompaktreglers alternierend ZERO

und INT (IN2 oder Y1)

7. Driicken Sie die Programmiertaste! Der Nullpunkt ist eingestellt. Es wird 0.0 und ZERO
angezeigt.

8. Stellen Sie das entsprechende Signal mit einem Préizisionsmessgerdt auf den Endwert. Im
Abgleichbereich erscheint im Display des Kompaktreglers alternierend SPAN und IN1
(IN2 oder Y1).

9. Driicken Sie die Programmiertaste! Die Spanne ist eingestellt. Das Display blinkt nicht
mehr, es erscheint 100,0 und SPAN.

10. Driscken Sie die Risckstelltaste einmal! Fahren Sie mit Schritt 2 fort, falls Sie weitere Ein-
géinge oder den Ausgang abgleichen méchten. Die Schlisselzahlabfrage wird jetzt Gber-
sprungen (Schritt 3 und 4).

S
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4 Anwendungsbeispiele

Anwendungsheispiele

In diesem Kapitel zeigen wir lhnen wie Sie lhren Kompaktregler TROVIS 6493 fiir eine Fest-
wertregelung, eine Folgeregelung und eine Folgeregelung mit Funktionalisierung einrichten.
Wir setzen voraus, dass Sie die Bedienung des Kompaktreglers kennen. Lesen Sie ansonsten
Kapitel 2. Beachten Sie die Reglerausfilhrung wegen der verschiedenen Eingéinge In2!

4.1 Festwertregelung

Fir eine Festwertregelung dient als Beispiel eine einfache Temperaturregelung entsprechend
Bild 19. Regelgrofie X sei die Vorlauftemperatur, die mit einem Pt 100-Fihler am Eingang

TROVIS
6493

— Y /x

IN2 erfasst und auf einen
festen Fishrungsgréfenwert
ausgeregelt wird. Der Kom-
pakiregler TROVIS 6493-01
gibt dazu ein stetiges 4 bis
20 mA-Signal als Stell-
gréfe Y aus.

Fir dieses Anlagenbeispiel

missen Sie lediglich die

Fihrungsgréfe und die
Regelparameter vorgeben.

i

Die Fishrungsgrafle stellen
Sie direkt in der Betriebs-

Bild 19 : Einfache Temperaturregelung

\—47 ebene mit den Cursortasten

ein. Die Regelparameter
missen in der Bedienebene,

Hauptguppe CNTR, definiert werden. Alle anderen Einstellungen sind im Kompaktregler
standardméfig eingestellt. Die folgende Tabelle zeigt lhnen die erforderlichen Einstellungen:

Bedienebene

Haupt-  Funktion Einstellung Parameter ~ Wert Bemerkung
gruppe  -CO- -PA-
CNTR -CO- Pl KP 0,8 Regelparameter festlegen
C.PID (Werksein- ™ 16,0
stellung)
-CO-DIRE dird evil. Wirkrichtung éindern
Betriebsebene

mit der Auswahltaste W im Display anzeigen,
mit den Cursortasten neuen Wert einstellen

neuen Fishrungsgrofien-
wert Fesﬂegen
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Anwendungsheispiele

4.2 Folgeregelung

Eine Folgeregelung ist im
Bild 20 gezeigt. Hier wird
ein Druck von 0 bis 10 bar
geregelt, der mit einem
TROVIS Zweileitermessumformer auf-

6493-02 . .
WE 4. 20 mA genommen wird. Der Zwei
4..20 mA Y . ) leitermessumformer kann
X Messumtormerspeisung 2.B. das SAMSOMATIC-

e Gerét 994-0050 sein.
-— I SE— Die externe Fihrungsgrofie
P1 wird Uber ein 4 bis 20 mA-
Signal vorgegeben. Gleich-
falls wahlbar soll ein fester
Fihrungsgréfenwert sein.
Das Stellgerdt mit Stellungs-
Bild 20 : Druckregelung regler wird durch eine stefi-
ge StellgréBBe Y von 4 bis
20 mA geregelt. Der Regler sei ein Geréit TROVIS 6493-02 mit zwei mA-Eingéingen.
Fir dieses Beispiel missen Sie folgende Anderungen vornehmen:
RegelgréBe X ist der Druck p1, der mit einem Zweileiterdruckmessumformer aufgenom-
men und am Eingang In2 angeschlossen wird. Dieser Eingang ist standardméfig fir 4
bis 20 mA eingestellt, muss also nicht veréndert werden. Sie miissen aber den Messbe-
reich fir diesen Eingang mit 1 bis 10 bar festlegen. Wéhlen Sie dazu in der Hauptgrup-
pe IN die Funktion -CO- IN2 und definieren in der Parameterebene den Messbereich.
Die externe Fihrungsgréf3e WE liegt am Eingang In1 als 4 bis 20 mA-Signal an. Der
Eingang In1 ist standardméBig fir 4 bis 20 mA eingerichtet, muss also nicht geéindert
werden. In der Parameterebene miissen Sie jedoch den Messbereich fir die Filhrungs-
grofe mit O bis 10 bar festlegen. Rufen Sie dazu in der Hauptgruppe IN bei der Funktion
-CO- IN1 die Parameterebene auf.
WE ist standardméfig nicht aktiviert. Aktivieren Sie WE folgendermaf3en: Wahlen Sie in
der Hauptgruppe SETP die Funktion -CO- SP.VA und dort WE. Stellen Sie fir WE "on"
ein. Stellen Sie in dieser Funktion auBerdem bei W (interne Fishrungsgréfle) den Messbe-
reich ebenfalls auf O bis 10 bar. In der Betriebsebene kénnen Sie nun als Fihrungsgrofie
W oder WE wiihlen. Wenn Sie dort WE als aktive Fihrungsgrofie definieren, haben Sie
automatisch eine Folgeregelung. Schalten Sie W aktiv, dann haben Sie eine Festwertrege-
lung, fur die Sie in der Betriebsebene mit den Cursortasten den Wert vorgeben kénnen.
Die Regelung soll nicht, wie werksseitig eingestellt, eine Pl sondern eine PID-Regelung
sein. Andern Sie dazu in der Hauptgruppe CNTR die Einstellung der Funktion -CO- C.PID
auf Pld und in der Parameterebene auch KP, TN, und TV.
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Die Ausgangsgrdf3e Y ist standardméiBig fir ein stetiges Signal von 4 bis 20 mA einge-
richtet und muss also fir dieses Beispiel nicht gedindert werden.

In der folgenden Tabelle finden Sie die erforderlichen Einstellungen noch einmal in Kurzform
mit den Parameterdefinitionen:

Bedienebene

Haupt-  Funktion Einstellung ~ Parameter ~ Wert Bemerkung
gruppe  -CO- -PA-
IN -CO- 4-20mA ¥ N1 0 [bar] Messbereich fir Eingang 1
IN1 (Werksein- o 1 10 [bar] festlegen, WE zugeordnet
stellung) (Werkseinstellung)
-CO- 4-20mA ~ N2 0 [bar]  Messbereich fir Eingang 2
IN2 = N2 10 [bar] festlegen, X zugeordnet
(Werkseinstellung)
-CO- X In2 Regelgrsfie X am Eingang
CLAS (Werksein- In2
stellung)
WE Inl externe Filhrungsgréfie am
(Werksein- Eingang In1
stellung)
SETP -CO- WE on WE und damit die
SPVA Folgeregelung aktivieren
W  on Y% 5,2 [bar] Wert for interne W

(Werksein- WINT 0 [bar] Messbereich fir W

tell
stellung) A WINT 10 [bar]
CNTR -CO- Pid KP 0,8 PID-Regelung wéihlen und
C.PD ™ 16,0 Regelparameter festlegen
v 6,0
TVK1 1,0
-CO- dird - evil. Wirkrichtung &ndern
DIRE
Betriebsebene
mit der Auswahltaste WE im Display anzeigen, WE als aktive Fihrungs-
Programmiertaste driicken grofBe definieren
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4.3 Folgeregelung mit Funktionalisierung

Anhand einer auf3en-
Wex temperaturgefihrten Vorlauf-

[ Pt 100 temperaturrege|ung nach
X Bild 21 zeigen wir lhnen
tA den Einsatz der Funktionali-

Thy 4..20mA sierung.
Regelgrsfie ist die Vorlauf-

temperatur. Die Auf3en-
temperatur wird mit einem
@ Pt 100-Fijhler gemessen und

M anschlieflend durch die
Funktionalisierung in eine
Vorlauftemperatur gewan-

delt. Der Zusammenhang
tv  Vorlauftemperatur ta  Auflentemperatur zwischen AuBentemperatur
und bendtigter Vorlauf-
temperatur ist in der Tabelle
weiter unten dargestellt. Diese Kennlinie dient als externe Fishrungsgréf3e. Das Stellventil wird
vom Kompaktregler 6493-01 durch ein Dreipunktsignal mit interner Riickfihrung geregelt.
Fir dieses Beispiel miissen Sie folgende Anderungen vornehmen:
Regelgréfe X ist die Vorlauftemperatur, die mit einem Zweileitermessumformer aufge-
nommen wird. Zweileitermessumformer kénnen Sie beim 6493-01 nur am Eingang In1
anschlief3en. Dieser Eingang ist standardméfig fir 4 bis 20 mA eingestellt, muss also
nicht veréindert werden. Sie miissen aber den Messbereich fir diesen Eingang mit O bis
150 °C festlegen und vorgeben, dass die Regelgrafie X am Eingang In1anliegt.
Die AuBentemperatur ist die externe Fishrungsgréfie WE und liegt am Eingang In2 an.
Dieser Eingang ist bereits standardméfiig fir Pt 100-Fihler eingerichtet. Der Messbereich
liegt ebenso fest. Sie missen jedoch angeben, dass WE am Eingang In2 anliegt.
AufBerdem ist WE standardméifBig nicht aktiviert. Stellen Sie zudem auch den Mess-
bereich fir die interne Fihrungsgréfe W auf 0 bis 150 °C. In der Betriebsebene knnen
Sie dann zwischen den Fishrungsgrofie W oder WE wiahlen. Wenn Sie WE als akfive
Fihrungsgrofie definieren, haben Sie automatisch eine Folgeregelung.
Den Zusammenhang zwischen Auf3entemperatur und Vorlauftemperatur geben Sie in der
Hauptgruppe IN, Funktion FUNC, WE und dort in der Parameterebene vor.

Y

Bild 21 : Temperaturregelung mit Funktionalisierung

tain°C  (K1.X...K7.X) -20,0 | -10,0 0,0 10,0 20,0 30,0 40,0

tvin°C  (K1.Y...K7.Y) 100,0 | 90,0 85,0 75,0 60,0 55,0 50,0

Wahlen Sie fir den Ausgang einen Dreipunktausgang mit interner Rickfihrung.

60 864931



Anwendungsheispiele

In der folgenden Tabelle finden Sie die erforderlichen Einstellungen in Kurzform:

Bedienebene

Haupt-  Funktion Einstellung ~ Parameter ~ Wert Bemerkung
gruppe  -CO- -PA-
IN -CO- 4-20mA AVAIN}| 0,0 [°C] Messbereich fir Eingang 1
IN1 (ab Werk) = IN1 150,0 [°C] (tv) festlegen
-CO- X Inl Regelgrsfie X (tv) am
CLAS Eingang In1
WE  In2 externe Fishrungsgrofie
WE (tA) am Eingang In2
-CO- WE on MIN 0,0 [°C]  Funktionadlisierung fir WE
FUNC MAX 150,0 [°C] aktivieren;
K1.X -20,0 [°C] Messbereich fir Aus-
K1.Y 100,0 [°C]  gangssignal tv der
K2.X -10,0 [°C] Funktionalisierung
K2.Y 90,0 [°C] festlegen;
K3.X 0,0 [°C] 7 Wertepaare, die
K3.Y 85,0 [°C]  Zusammenhang zwischen
K4.X 10,0 [°)C]  Auf3entemperatur und
K4.Y 75,0 [°C] Vorlauftemperatur
K5.X 20,0 [°C] bestimmen
K5.Y 60,0 [°C]
Ké.X 30,0 [°C]
Ké.Y 55,0 [°C]
K7 X 40,0 [°C]
K7.Y 50,0 [°C]
SETP -CO- WE on WE und damit die
SPVA Folgeregelung aktivieren
W  on w 25 [°C] Wert fiir interne

(Werksein- vz WwiNT 0 [°C] Fishrungsgrofie W und

stellung) ) Messbereich fir W
7 WINT 150 [*C] Fesﬂegen
CNTR -CO- Pl KP 0,8 Regelparameter festlegen
C.PID (Werks- ™ 16,0
einstellung) TV 6,0
out -CO- 3.STPi.FB  XSDY 0,8 [%] Dreipunktausgang mit
Cc.ouT TZ 2,0 [%] interner Riickfihrung und
TY 90,0 [s] Parameter dafiir festlegen
Betriebsebene
mit der Auswahltaste WE im Display anzeigen, WE dls aktive Fishrungs-
Programmiertaste driicken grofle definieren
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5 Inbetriebnahme

Sind dlle Ein- und Ausgéinge angeschlossen und der Kompaktregler mit Hilfsenergie ver-

sorgt, muss er an die Regelaufgabe angepasst werden. Dazu muss der Kompaktregler konfi-

guriert und parametriert werden. In Anhang C ist eine Checkliste, wo die Einstellungen

eingetragen werden kdnnen.

Der Kompaktregler muss mit den Parametern KP, TN und TV an das dynamische Verhalten

der Regelstrecke angepasst werden, damit sie die durch Streinfliisse bedingten Regelabwei-

chungen beseitigen oder in engen Grenzen halten kann. Die Einstellung dieser Parameter

kann einerseits durch die Inbetriebnahmeadaption (s. Kapitel 3.8.1) oder durch eine manuel-

le Optimierung geschehen. Letztere wird in den néchsten Kapiteln beschrieben, wobei wir

lhnen nur allgemeingiiltige Hinweise geben kénnen. Wenn nicht bereits Erfahrungen mit Ein-

stellwerten fir die Regelstrecke vorhanden sind, sollten Sie folgendermaf3en vorgehen:

Vor Beginn der Optimierung muss das angeschlossene Stellventil geschlossen sein.

1. Schalten Sie mit der Hand/Automatik-Taste (13) auf Handbetrieb. Das Symbol X\ wird
im Display angezeigt.

2. Veréndern Sie mit den Cursortasten die Stellgréf3e so, dass das Stellventil langsam ffnet.

3. Fahren Sie fort bei der gewdhlten Regelungsart s. u.

5.1 P-Regler

Geben Sie KP = 0,1 vor.

Stellen Sie in der Betriebsebene die Fihrungsgrofie auf den gewiinschten Wert.
Vergindern Sie mit den Cursortasten die Stellgréfie so, dass das Stellventil langsam &ffnet
und die Regeldifferenz X4 etwa Null wird.

Schalten Sie auf Automatikbetrieb.

VergréBern Sie den KP-Wert solange, bis die Regelstrecke zum Schwingen neigt.
Verringern Sie den KP-Wert langsam, bis kein Schwingen mehr feststellbar ist.

Die bleibende Regelabweichung kénnen Sie wie folgt beseitigen: Stellen Sie den Hand-
betrieb ein! Verdndern Sie die Stellgrofe so, dass die Regeldifferenz Xd = O ist. Lesen Sie
jetzt den ausgegebenen StellgréfBenwert ab und stellen Sie den Parameter Y.PRE (CNTR,
C.PID) auf diesgn Wert.

Wichtig: Jede Anderung der Fishrungsgréf3e éindert auch den Arbeitspunkt!

5.2 Pl-Regler

Geben Sie KP = 0,1 und TN = 1999 vor.

Stellen Sie in der Betriebsebene die Fihrungsgrofie auf den gewiinschten Wert.
Vergindern Sie mit den Cursortasten die Stellgréfie so, dass das Stellventil langsam &ffnet
und die Regeldifferenz Xd etwa Null wird.

Schalten Sie auf Automatikbetrieb.
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Vergréfern Sie den KP-Wert solange, bis die Regelstrecke zum Schwingen neigt.
Verringern Sie den KP-Wert ein wenig, bis kein Schwingen mehr feststellbar ist.
Verkleinern Sie TN-Wert solange, bis die Regelstrecke zum Schwingen neigt.
Vergroflern Sie TN-Wert leicht, bis kein Schwingen mehr feststellbar ist.

5.3 PD-Regler

Geben Sie KP = 0,1; TV = 1 und die Vorhaltverstirkung TVK1 = 1 vor.

Stellen Sie die Filhrungsgraf3e auf den gewiinschten Wert.

Veréndern Sie mit den Cursortasten die Stellgréf3e so, dass das Stellventil langsam 6ffnet
und die Regeldifferenz X4 etwa Null wird.

Schalten Sie auf Automatikbetrieb.

Vergrdfern Sie KP solange, bis die Regelstrecke zum Schwingen neigt.

VergréBern Sie TV, bis kein Schwingen mehr feststellbar ist.

Vergrdf3ern Sie KP, bis die Schwingungen wieder aufireten.

Vergroflern Sie TV weiter, bis kein Schwingen mehr feststellbar ist.

Verfahren Sie auf die gleiche Weise einige Male, bis das Schwingen nicht mehr unter-
driickt werden kann.

Verkleinern Sie KP und TV geringfiigig, so dass sich die Strecke beruhigen kann.

Die bleibende Regelabweichung kénnen Sie wie folgt beseitigen: Stellen Sie den Hand-
betrieb ein! Verandern Sie die Stellgréfie so, dass die Regeldifferenz Xd = O ist. Lesen Sie
jetzt den ausgegebenen StellgréfBenwert ab und stellen Sie den Parameter Y.PRE (CNTR,
C.PID) auf diesen Wert.

Wichtig: Jede Anderung der Fishrungsgrdfie éndert auch den Arbeitspunkt!

5.4 PID-Regler

Geben Sie KP=0,1; TN = 1999 und TV = 1 vor.

Stellen Sie die Filhrungsgraf3e auf den gewiinschten Wert.

Vergindern Sie mit den Cursortasten die Stellgréfie so, dass das Stellventil langsam &ffnet
und die Regeldifferenz Xd etwa Null wird.

Stellen Sie den Automatikbetrieb ein.

Vergrofern Sie KP solange, bis die Regelstrecke zum Schwingen neigt.

Vergrofern Sie TV, bis kein Schwingen mehr feststellbar ist.

Vergrdf3ern Sie KP, bis die Schwingungen wieder auftreten.

Vergrof3ern Sie Tv-Wert weiter, bis kein Schwingen mehr feststellbar ist.
Wiederholen Sie dieses Verfahren einige Male, bis das Schwingen nicht mehr unter-
driickt werden kann.

Verkleinern Sie KP und TV geringfiigig, so dass sich die Strecke beruhigen kann.
TN-Wert verringern, bis der Regelkreis erneut zum Schwingen neigt und noch einmal
leicht vergrofiern, bis kein Schwingen mehr feststellbar ist.
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6 Einbau

Der Kompaktregler TROVIS 6493 ist ein Tafeleinbaugerdt mit den Frontmaf3en 48 x 96 mm.

Fir den Einbau fihren Sie folgende Schritte aus:

1. Fertigen Sie einen Schalttafelausschnitt von 45+0,6 x 92+0,8 mm an.

2. Schieben Sie den Kompaktregler von vorn in den Tafelausschnitt.

3. Legen Sie je eine mitgelieferte Befestigungsklammer (2) in die Aussparungen oben und
unten ein s. Bild 22.

4. Drehen Sie die Gewindestangen mit einem Schraubendreher in Richtung Schalttafel, so
dass das Gehduse gegen die Schalttafel geklemmt wird.
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Bild 22 : Montage (Maf3e in mm (inch))
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7 Elekirische Anschlisse

Der Kompaktregler hat Schraubklemmen fijr Leitungen bis 1,5 mm2.

Beachten Sie beim Anschlief3en die Bestimmungen der VDE 0100 sowie die jeweils giltigen
Vorschriften des Anwenderlandes.

Verwenden Sie zur Vermeidung von Messfehlern oder anderen Stdrungen fir die Signal-
leitungen der Analog- und Binéreingéinge auBerhalb der Schaltschréinke abgeschirmte
Kabel. Fihren Sie diese Leitungen innerhalb der Schaltschrénke réumlich getrennt von den
Stever- und Netzleitungen.

Erden Sie die Abschirmungen der Leitungen einseitig im Sternpunkt der Mess-, Steuer- und
Regelungsanlage.

Eingang IN1

4(0)bis20mA  0[2)bis10V  4bis20mA  Messumformerspeisung*

[2[is]  [n]i2[13]  [izis] [i4]is
[ ] | =
s .
Eingang IN2 (Ausfihrung 6493-01)
Pt100/Pt 1000
Ni100/Ni1000 Obis ko .

Beachten Sie! Die Messumformerspeisung
kann nur fiir einen Zweileiter-Messumformer
’]7‘]9‘20‘ ’]7‘]9‘20‘ (an INT oder an IN2) oder zur Speisung des
Bindireingangs Bl genutzt werden!

0%
B

Eingang IN2 (Ausfihrung 6493-02)

4(0) bis 20 mA 4bis20mA  Messumformerspeisung*
[19 [20] [19]20] [14]15]
+ = =

- [+

Bild 23 : Elektrischer Anschluss
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Spannungsausgang fir
Messumformerspeisung

Bindreingang BI1

\

+ - - 4
24V 20V, max. 25 mA
Anschlussbei-

spiel mit exter-
ner Speisung

Bindrausgang

for Stormeldungen
stetiger Ausgang
0(4) bis 20 mA

3..50VDC, *
o7 max. 30 mA
Schaltende Ausgéinge

Bindrausgénge

&

~

*

le1 |82]
-

[14]15]
- [+

*

Bindreingang BI 1

Anschlussbei-
spiel mit inter-
ner Speisung

Beachten Sie! Die Messumformerspeisung

kann nur fiir einen Zweileiter-Messumformer
(an INT oder an IN2) oder zur Speisung des
Bindireingangs Bl genutzt werden!

Versorgungsspannung

Grenzwertrelais

[42]43] [41]42]43]51]52]53]  [41]42]43] 51]52]53]
BOI BO2 LIMI LIM2
Lo+ potentialfreie Kontakte

Bild 24 : Elektrischer Anschluss (Fortsetzung)

Dreipunktausgang

hEER

|41 |42]43]51[52]53]
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8 Technische Daten

Eingdnge

Analogeingang 1

Analogeingang 2 (zwei Gerdte-

zwei Analogeingéinge, wahlweise fir Regelgréf3e X
oder Fihrungsgréfe W

0(4) bis 20 mA oder 0(2) bis 10 V oder Zweileiter-
Messumformer (s. u.)

Ausfihrung 1 (6493-01): Temperaturfihler oder

ausfishrungen) Widerstandsferngeber (s. u.)
Ausfihrung 2 (6493-02): 0(4) bis 20 mA oder
Zweileiter-Messumformer (s. u.)

mA- oder V- Messbereiche 0(4) bis 20 mA oder 0(2) bis 10 V

Eingdnge

Messbereichsumschaltung

softwaremdflig

maximal zuldssige Werte

Strom = 50 mA, Spannung £ 25 V

Innenwiderstand Strom Ri = 50 Q; Spannung R; = 20 kQ
zuldissige Obis 5V

Gleichtaktspannung

Fehler Nullpunkt < 0,2 %, Spanne < 0,2 %,

Linearitat < 0,2 %

Temperatureinfluss

Nullpunkt < 0,1 %/10 K; Spanne < 0,1 %/10 K

Messumformerspeisung

nach DIN IEC 381 (NAMUR NEO¢) 20V,

maximal 25 mA, kurzschlussfest

Temperatur- Messbereich Pt 100, Pt 1000: 100 bis 500 °C
fohler Ni 100, Ni 1000: —60 bis 250 °C
Leitungswiderstinde Dreileiter Ri1 = Ri2=Ri3< 15Q
Fehler Nullpunkt < 0,2 %; Verstérkung < 0,2 %;
Linearitat < 0,2 %
Pt 100, Pt 1000 im Nullpunkt < 0,1 %; Verstérkung < 0,1 %;
Bereich —40 bis 150 °C Linearitat < 0,1 %
Temperatureinfluss Nullpunkt < 0,2 %/10 K; Spanne < 0,2 %/10 K
Widerstands- ~ Messbereich 0 bis 1kQ, Dreileiter
ferngeber

Leitungswiderstéinde

jeRL<15Q

Fehler

Nullpunkt < 0,2 %; Verstdrkung < 0,2 %

Temperatureinfluss

Nullpunkt < 0,1 %/10 K; Verstérkung < 0,2 %/10 K

Bindreingang

externe Schaltspannung 24 V DC, +30 %; 3 mA
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Technische Daten

Ausgdnge
stetiger Signalbereich

stetiger, Zweipunkt- oder Dreipunktausgang

0(4) bis 20 mA; Birde < 740 Q

tell .
Stellausgang Aussteverbereich

0 bis 22 mA (0 bis 110 %)

Fehler

Nullpunkt < 0,2 %, Verstéirkung < 0,1 %

Temperatureinfluss

NU||punkf <0,1%/10K; Spanne < 0,1 %/10 K

schaltender
Ausgang

2 Relais mit potentialfreiem Schaltkontakt,
max. 250V AC, max. 250 V DC, max. 1 A AC,
max. 0,1 ADC, cos =1

Funkenléschglied

C= 2,2 nF und Varistor U= 275V

Bindrausgang fir Stérmeldungen

galvanisch getrennter Transistorausgang,
max. 50 V DC und 30 mA, min. 3V DC

Infrarot-Schnittstelle

Ubertragungsprotokoll SAMSON-Protokoll (SSP)
Ubertragungsrate 9600 bit/s
Abstrahlungswinkel 50°

Entfernung max. 0,7 m

Allgemeine Angaben

Anzeigen

Flussigkristallanzeigefeld 4-stellig

Konfigurierung

festgespeicherte Funktionsbldcke fir Festwert-
regelung und Folgeregelung

Versorgungsspannung

90 bis 250 V AC; 47 bis 63 Hz
24V AC (21,5 bis 26,5V AC); 48 bis 62 Hz

Leistungsaufnahme

13 VA (90 bis 250 V AC), 6 VA (24 V AC)

Temperaturbereich

0 bis 50 °C (Betrieb),
~20 bis 70 °C (Transport und Lagerung)

Schutzart

Front IP 65, Gehduse IP 30, Klemmen IP 00

Gerdtesicherheit

Aufbau und Priffung nach EN 61010, Ausgabe 3.94

Schutzklasse

Uberspannungskategorie

Verschmutzungsgrad

2

Stdraussendung

EN 61000-6-3
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Technische Daten

Storfestigkeit

EN 61000-6-2:2006

elektrischer Anschluss

Schraubklemmen 1,5 mm?

Abtastzeit <100 ms
Auflésung Eingang: 0,1 °C; 0,1%
Gewicht ca. 0,5 kg
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Anhang A Anhang A
Anhang A Tabelle der Funktionen und Parameter
aupt- Funktion gultige instellungs-  Funktionsbeschreibun efails arameter arameter- Parameterbezeichnun ertebereic a
Haupt- Funktion giiltig KEY Einstellungs- Funktionsbeschreibung Detail P P P bezeichnung Wertebereich b
gruppe -CO- Einstellung varianten s. Seite PA- auswahl [Einheit] Werk
Regelparameter
PAR  (Nureinmal die S.16 KP Proportionalbeiwert 0,1...100,0[1] 1,0
Programmiertaste driicken, ™ Nachstellzeit 1...9999[s] 120
um zu Kp zu gelangen!) v Vorhaltezeit 1...9999s] 10
Y.PRE Y-Vorhalt -10...110,0[%] 0,0
Eingangsfunktionen
IN -CO- 4-20mA 1) 4-20mA Eingangssignalbereich IN1 4-20 mA -PA-IN1/mA AN Messbereichsanfang 999 A NI 0,0
Bl Gilgy- <TI0y el ZAINT  Messbereichsend MINT..9999  100,0
210V =210V PA-INT/V essbereichsende [absom.].:;) )
0-20mA ~0-20 mA S.18 -PA-IN1/V
-CO- 100 PT 1 100PT Eingangssignalbereich IN2 Pt 100 (-100...500°C) -PA-IN2/PT VN2 Messbereichsanfang 2999 A IN2 100
IN2 1000PT  ~P1000(~100...500°C) PA-IN2/PT AIN2  Messhereichsend ~ N 9999 500
100N ~Ni 100 (~60...250°C) -PA-IN2/NI ceshereichsende [absolui]d
6493-01 T000NI ~Ni 1000(-60...250 °C) -PA-IN2/NI
0-TKOHM  ~Obis 1000 .19 -PA- IN2/KOHM
-CO- 4-20mA 4-20mA Eingangssignalbereich IN2 4-20 mA -PA-IN1/mA ¥ N2 Messbereichsanfang 999 A N2 0,0
IN2 0-20mA ~0-20mA .19 -PA-INT/mA A IN2 Messbereichsende M IN2...9999 100,0
6493-02 [absolut]3)
-CO-  ofFMEMO 1) ofF MEMO Messbereichsiiberwachung Analogeingéinge aus noPA MEAS/ME.MO keine Parameter
MEAS INT ME.MO  ~ Andlogeingang 1
IN2 MEMO  ~ Analogeingang 2
ALLME.MO  ~ Analogeingénge 1 und 2 S. 19
-CO- FAIL oFF 1) oFFFAIL Umschaltung in den Handbetrieb bei -PA- MAN/FAIL Y1K1 konstanter Stellwert -10,0...110,0[%] -10,0
MAN Messumformerstrung aus
FO1 FAIL ~ mit konstantem Stellwert Y1K1
FO2 FAIL ~ mit letztem Stellgréf3enwert S. 19
-CO- IN2 X 1 IN2X Zuordnung X zu Analogeingang IN2 noPA CLAS/X keine Parameter
CLAS INT X ~ zu Analogeingang IN1
INT WE 1 INTWE Zuordnung WE zu Analogeingang IN1 noPA CLAS/WE keine Parameter
IN2 WE ~ zu Analogeingang IN2 S.20

1) Alle Funktionen und Parameter sind ohne Schlisselzahl lesbar. Nur zum Programmieren wird einmalig

die Schlisselzahl abgefragt.

2) Wertebereich ist gleich dem des zugeordneten Eingangs

72  EB 64931

3) Dezimalstelle abhéngig von der Funktion DP (Hauptgruppe AUX)

4) Die eingeklammerten Parameterwerte gelten nur fiir Ausfishrung 6493-02.
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Anhang A Anhang A
Haupt- Funktion giiltige KEY Einstellungs- Funktionsbeschreibung Details Parameter Parameter- Parameterbezeichnung Wertebereich ab
gruppe -CO- Einstellung varianten s. Seite -PA- auswahl [Einheit] Werk
IN -CO-  onX ) onX Filterung EingangsgroBe X ein -PA- DI.FI/X TS.X Zeitkonstante X-Filter 0,1...100,0 1,0

DI.FI ofF X ~aus [s]

(Fort- oFFWE 1) ofFWE Filterung EingangsgrdBe WE aus -PA-DLFI/WE TSWE  Zeitkonstante WE-Filter 0,1...100,0 1,0
setzung) on WE ~ ein S. 20 [s]
-CO-  ofFX 1 ofFX Radizierung EingangsgroBe X aus no PA SQR/X
SQR on X ~ein
oFF WE 1) ofFFWE Radizierung EingangsgroBe WE aus no PA SQR/WE
on WE ~ ein S. 20

-CO-  ofFX 1 ofFX Funktionalisierung Eingangsgrofie X aus -PA- FUNC/X MIN Ausgangssignal Bereichsanfang ~ -999... 9999 0,0

FUNC on X ~ ein S.21 MAX Ausgangssignal Bereichsende [absolut]3) 100,0
K1.X Eingangswert Punkt 1 -100,0
K1.Y Ausgangswert Punkt 1 X-Werte (z.B. K1.X): 0,0
K2.X Eingangswert Punkt 2 ¥ INT... &< IN1 -100,0
K2.Y Ausgangswert Punkt 2 oder 2 J
K3.X Eingangswert Punkt 3 ¥ N2, AN2 1000
K3.Y Ausgangswert Punkt 3 o 0,0
K4.X Eingangswert Punkt 4 Y-Werte (z.B. K1.Y): —100,0
K4.Y Ausgangswert Punkt 4 MINe :A(AZ)'( K1Y 0,0
K5.X Eingangswert Punkt 5 -100,0
K5.Y Ausgangswert Punkt 5 0,0
Ké.X Eingangswert Punkt 6 -100,0
Ké.Y Ausgangswert Punkt 6 0,0
K7.X Eingangswert Punkt 7 -100,0
K7.Y Ausgangswert Punkt 7 0,0

1) Alle Funktionen und Parameter sind ohne Schlisselzahl lesbar. Nur zum Programmieren wird einmalig

die Schlisselzahl abgefragt.

2) Wertebereich ist gleich dem des zugeordneten Eingangs

74

EB 6493-1

3) Dezimalstelle abhéngig von der Funktion DP (Hauptgruppe AUX)

4) Die eingeklammerten Parameterwerte gelten nur fiir Ausfishrung 6493-02.
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Anhang A Anhang A
Haupt- Funktion giiltige KEY Einstellungs- Funktionsbeschreibung Details Parameter Parameter- Parameterbezeichnung Wertebereich ab
gruppe -CO- Einstellung varianten s. Seite PA- auswahl [Einheit] Werk
IN ofFF WE 1) ofFFWE Funktionalisierung EingangsgroBe WE aus -PA- FUNC/WE MIN Ausgangssignal Bereichsanfang ~ -999... 9999 0,0

on WE ~ ein S. 21 MAX Ausgangssignal Bereichsende [absolut]3) 100,0

(Fort- K1.X Eingangswert Punkt 1 0,0
setzung) K1Y Ausgangswert Punkt 1 X-Werte (z.B. K1.X): 0,0
K2.X Eingangswert Punkt 2 ¥ INT... &< NI 0,0

K2.Y Ausgangswert Punkt 2 oder?2 0,0

K3.X Eingangswert Punkt 3 ¥ N2 R IN2 0,0

K3.Y Ausgangswert Punkt 3 0,0

K4.X Eingangswert Punkt 4 : . 0,0

K4.Y Ausgangswert Punkt 4 IT/\Ivl:l/ert:Af:)‘(B‘ KT.Y): 0,0

K5.X Eingangswert Punkt 5 0,0

K5.Y Ausgangswert Punkt 5 0,0

Ké.X Eingangswert Punkt 6 0,0

Ké.Y Ausgangswert Punkt 6 0,0

K7.X Eingangswert Punkt 7 0,0

K7.Y Ausgangswert Punkt 7 0,0

1) Alle Funktionen und Parameter sind ohne Schlisselzahl lesbar. Nur zum Programmieren wird einmalig

die Schlisselzahl abgefragt.

2) Wertebereich ist gleich dem des zugeordneten Eingangs

76
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3) Dezimalstelle abhéngig von der Funktion DP (Hauptgruppe AUX)

4) Die eingeklammerten Parameterwerte gelten nur fiir Ausfishrung 6493-02.
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Anhang A Anhang A
Haupt- Funktion giiltige KEY Einstellungs- Funktionsbeschreibung Details Parameter Parameter- Parameterbezeichnung Wertebereich ab
gruppe -CO- Einstellung varianten s. Seite -PA- auswahl [Einheit] Werk
FihrungsgroBe
SETP  -CO- onW ) interne FihrungsgroBe W (immer aktiv) -PA- SP.VA/W W interne Fihrungsgrofie 1 ~ WRAN... -100,0

SP.VA = WRAN[1] (0,004
M WINT  Messbereichsanfang W, W2, WE ~ -999... -100,0
A WINT[1] (0,04
AN WINT  Messbereichsende fir W, W2, WE X WINT... 500,0
9999[1] (100,0)4
X WRAN Begrenzung Messbereichsanfang > WINT...  -100,0
X WRAN[%]  (0,0)4
R WRAN  Begrenzung Messbereichsende M WRAN... 500,0
 WINT (100,04
[absolut]3)
ofF W2 1) ofFFW2 interne FilhrungsgrofBe W2 aus -PA- SP.VA/W2 W2 interne Fishrungsgrofie W2 ¥~ WRAN... —100,0
onW2 ~ einschalten ~ WRAN 0,0
[absolut]3)
ofF WE 1) ofFFWE externe FihrungsgroBe WE aus noPA SP.VA/WE keine Parameter
on WE ~ einschalten
FO1 WE ~ Eingang fiir externe Riickmeldung bei 3Pkt. Ausgang
FO2 WE ~ Eingang fiir Stérgréf3enaufschaltung S. 24
-CO- ofFFRAMP 1) oFFRAMP  FithrungsgroBenrampe aus -PA- SP.FU/RAMP TSRW Zeitparameter 1...9999s] 10
SP.FU FO1RAMP  ~ Start mit Bl und Istwert WIRA Startwert fiir Fihrungsgréfle ¥ WINT... -100,0
FO2RAMP  ~ Start mit Bl und WIRA ~ WINT (0,0)4
FO3 RAMP  ~ohne Startbedingung [absolut]?)
ofFFCHSP 1) oFFCH.SP  Umschaltung W(W2)/WE durch Bl aus noPASP.VA/CH.SP keine Parameter
FO1CH.SP  ~W(W2)/WEdurch Bl
FO2CH.SP  ~W/W2durchBI S$.25

1) Alle Funktionen und Parameter sind ohne Schlisselzahl lesbar. Nur zum Programmieren wird einmalig

die Schlisselzahl abgefragt.
2) Wertebereich ist gleich dem des zugeordneten Eingangs

78 B 64931

3) Dezimalstelle abhéngig von der Funktion DP (Hauptgruppe AUX)
4) Die eingeklammerten Parameterwerte gelten nur fiir Ausfishrung 6493-02.
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Anhang A Anhang A
Haupt- Funktion giiltige KEY Einstellungs- Funktionsbeschreibung Details Parameter Parameter- Parameterbezeichnung Wertebereich ab
gruppe -CO- Einstellung varianten s. Seite -PA- auswahl [Einheit] Werk
Regelstruktur und -funktionen
CNTR -CO- PICP.YP 1 PICP.YP Zeitverhalten Stellausgang Pl -PA- C.PID/CP.YP KP Proportionalbeiwert 0,1...100,0[1] 1,0

C.PID Pd CP.YP ~PD TN Nachstellzeit 1...9999s] 120
Pid CP.YP ~PID v Vorhaltezeit 1...9999[s] 10
PPI CP.YP ~P2| TVK1 Vorhalteverstérkung 0,10...10,00[1] 1,00
P CP.YP ~P S.26 Y.PRE Y-Vorhalt -10,0...110,0[%] 0,0
DZXD Totzone Regeldifferenz XD 0,0...110,0[%] 0,0
¥ DZXD  Begrenzung XD min -110... &< DZXD[%] -110,0
X DZXD  Begrenzung XD max X DZXD...110[%] 110,0
-CO-  dirdXD ) dirdXD Invertierung Regeldifferenz Xd keine noPA SIGN/XD keine Parameter
SIGN in.d XD mit ~ S.28
-CO- FO1DP.YP 1) Zuordnung D-Glied Stellausgang noPA D.PID/DP.YP keine Parameter
D.PID FO1DP.YP  ~ zurRegeldifferenz
FO2DP.YP  ~zurRegelgrsfie S.28
-CO- ofFFCCP/ 11 ofFFCCP/  Strukturumschaltung P(D)/PI(D)-Regelung aus -PA-CH.CA/CCP/ CL.P maximale Grenze 0,0...110,0[%] 110,0
CH.CA FO1CC.P/  ~durchRegeldifferenz CLUM minimale Grenze fir PI(D) -110...0,0[%] -110
FO2CC.P/  ~durchFihrungsgrafie $.29 Regelung
-CO- oFFMAYP 1) Arbeitspunkteinstellung durch Handbetrieb fiir Ypip noPA M.ADJ/MA.YP keine Parameter
M.AD) ofFF MAYP  ~aus
on MA.YP ~ein S.30
-CO- dirdDILAC 1 dir.dDLAC  Wirkrichtung StellgroBe direkt noPA DIRE/DI.AC keine Parameter
DIRE in.d DI.LAC ~ invertiert S. 30
-CO-  ofFFECO 1) ofFFECO  StorgroBenaufschaltung deaktiviert -PA- F.FOR/FECO + (WE - FCK1) FC.K2 + FCK3
F.FOR POSFECO  ~ mit positivem Vorzeichen FC.K1 Konstante 0,0...110,0[%] 0,0
nE6 FECO ~ mit negativem Vorzeichen S.30 FC.K2 Konstante 0,0...10,0[1] 1,0
FC.K3 Konstante -10,0...110,0[%] 0,0
-CO- ofFFINDE 1  oFFIN.DE Anhebung, Absenkung Istwert deaktiviert; -PA-ACVA/INDE  AVKI Konstante -110...110,0[%] 0,0
AC.VA bi1 IN.DE ~ durch Bindreingang Bl $.31

1) Alle Funktionen und Parameter sind ohne Schlisselzahl lesbar. Nur zum Programmieren wird einmalig
die Schlisselzahl abgefragt.

2) Wertebereich ist gleich dem des zugeordneten Eingangs

80
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3) Dezimalstelle abhéngig von der Funktion DP (Hauptgruppe AUX)

4) Die eingeklammerten Parameterwerte gelten nur fiir Ausfishrung 6493-02.
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Anhang A Anhang A
Haupt- Funktion giiltige KEY Einstellungs- Funktionsbeschreibung Details Parameter Parameter- Parameterbezeichnung Wertebereich ab
gruppe -CO- Einstellung varianten s. Seite -PA- auswahl [Einheit] Werk
Ausgangsfunktionen
our -CO- ofFFSAVA 1) ofFFSAVA Initialisierung konstanter Stellwert Y1K1 an Ypip aus -PA- SAFE/SA.VA Y1K1 konstanter Stellwert -10,0...110[%] -10,0

SAFE bil SAVA  ~ durch Bingreingang Bl $.32
-CO- ofFCHMA 1) ofF CHMA  Hand-Automatik-Umschaltung aus noPA MA.AU/CH.MA keine Parameter
MA AU bil CH.MA  ~ durch Bindreingang BI $.32
-CO-  onllYP 1 onllYP Stellsignalbegrenzung Yeip aktiviert S.34 -PA-Y.LIM/ LLYP ¥y minimale Stellgréfe -10,0...110[%] -10,0
Y.LIM =Y maximale Stellgrofe Uiy
-CO-  ofFRAYP 1) oFFRAYP  StellgréBenrampe oder Begrenzung der Stell- -PA-RAMP/RA.YP  TSRA Laufzeit Rampe 1...9999s] 1
RAMP groBen-Anderungsgeschwindigkeit Ypip aus Y1RA Startwert fiir Rampe -10,0...110,0[%] -10,0
FO1RA.YP  Rampe steigend, Start mit -10% durch Bindreingang
FO2RAYP  Rampe steigend/fallend, Start mit Y1RA durch Bindreingang
FO3RA.YP  Begrenzung bei fallender und steigender Stellgréf3e
FO4RAYP  Begrenzung bei steigender Stellgrofle
FO5RAYP  Begrenzung bei fallender Stellgrsfie S.34
-CO-  ofFBLYP 1)  oFFBLYP Blockierung Stellsignal Ypip aus noPA BLOC/BL.YP keine Parameter
BLOC bi1 BL.YP ~ durch Bindreingang Bl
-CO- ofFFFU.YP 1) oFFFU.YP Funktionalisierung Stellausgang aus -PA- FUNC/FU.YP K1.X Eingangswert Punkt 1 X-Werte (K1.X...): 0,0
FUNC on FU.YP ~ ein S.36 K1.Y Ausgangswert Punkt 1 -10,0...110,0[%] 0,0
K2.X Eingangswert Punkt 2 0,0
K2.Y Ausgangswert Punkt 2 Y-Werte (K1.Y...): 0,0
K3.X Eingangswert Punkt 3 -10,0...110,0[%] 0,0
K3.Y Ausgangswert Punkt 3 0,0
K4.X Eingangswert Punkt 4 0,0
K4.Y Ausgangswert Punkt 4 0,0
K5.X Eingangswert Punkt 5 0,0
K5.Y Ausgangswert Punkt 5 0,0
Ké.X Eingangswert Punkt 6 0,0
Ké.Y Ausgangswert Punkt 6 0,0
K7 .X Eingangswert Punkt 7 0,0
K7.Y Ausgangswert Punkt 7 0,0
-CO- 420mA 11 0-20mA Stellsignalbereich 0 bis 20 mA no PAY.VA/Y keine Parameter
Y.VA 4-20mA ~ 4 bis 20 mA noPAY.VA/mA
ofFY kein stetiger Ausgang $.36 no PAY.VA/mA
1) Alle Funktionen und Parameter sind ohne Schlisselzahl lesbar. Nur zum Programmieren wird einmalig 3) Dezimalstelle abhéngig von der Funktion DP (Hauptgruppe AUX)
die Schlusselzahl abgefragt. 4) Die eingeklammerten Parameterwerte gelten nur fiir Ausfishrung 6493-02.
2) Wertebereich ist gleich dem des zugeordneten Eingangs
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Anhang A Anhang A
Haupt- Funktion giiltige KEY Einstellungs- Funktionsbeschreibung Details Parameter Parameter- Parameterbezeichnung Wertebereich ab
gruppe -CO- Einstellung varianten s. Seite -PA- auswahl [Einheit] Werk
OuT -CO- onY.PD 1 Zuordnung stetiger Ausgang no PAY.SRC/Y.PID keine Parameter

Y.SRC onY.PID ~ zum PID-Ausgang no PAY.SRC/Y X
(Fort- onY.X ~ zum X-Eingang no PAY.SRC/ Y.WE
sefzung) onY.WE ~ zum WE-Eingang (Stérgréfienaufschaltung) no PAY.SRC/ Y.XD
onY.XD ~ zur Regeldifferenz Xd S.37
-CO-  on CAY 1) mathematische Anpassung von Stellausgang Y -PA- CALC/CAY YOUT = + (Y- CAKI) CAK2 + CAK3
CALC on CAY ~ ohne Bedingung CAK1 0,0...100,0[%] 0,0
ofF CAY ~ aus (Kein Ausgangssignall) CAK2 Konstante 0,0...10,0[1] 1,0
POS CAY  ~mitpositivem Vorzeichen CA.K3 Konstante -10,0...110,0[%] 0,0
nE6 CAY  ~mitnegativem Vorzeichen $.37 Konstante
-CO-  ofF2/3.5 11 ofF2/3.S  Konfigurierung Zwei- oder Dreipunktausgang aus -PA-C.OUT/2/3.5  KPLI Verstdrkung BO1 0,1...100,0[1] 1,0
Cc.out on 2.STP Zweipunktausgang -PA-C.OUT/2.STP  KPL2 Verstérkung BO2 0,1...100,0[1] 1,0
i.Fb3.STP  Dreipunktausgang mit interner Riickfiihrung -PA-C.OUT/3.STP  TYLI Periodendauer BO1 0,1...9999[s] 10,0
EFb3.STP  Dreipunktausgang mit externer Riickfshrung -PA-C.OUT/3.STP  TYL2 Periodendauer BO2 0,1...9999s] 10,0
PP 2.STP Zweipunktausgang mit Puls-Pausen-Modulation (PPM) -PA- C.OUT/2.STP N TYL] minimale Einschaltdaver BO1 0,1... TYL1[s] 1,0
i.PP 3.STP Dre?punldm!finferner Ri{ckﬁ{hrung und PPM -PA- C.OUT/3.STP M Y12  minimale Einschalidaver BO2 0,1...TYL2[s] 1,0
E.PP 3.STP Dreipunkt mit externer Riickfihrung und PPM -PA- C.OUT/3.STP XSDY Schalthyst 2Pkt./3Pkt -A 0,10...TZ[%] 0,50
ysterse 2Pkt. -Ausg. N
5.38 TZ Totzone 2Pkt./3Pkt.-Ausg. XSDY... 100,0[%] 2,00
Y Laufzeit 1...99991s] 60
-CO-  ofFB.BO1 1) oFFB.BOI1  Konfigurierung Bindrausgang BO1 aus noPA OUT1/B.BO1 keine Parameter
B.OUT FO1B.BO1  aktiv bei gesetztem Bindreingang
FO2B.BO1  aktiv bei WE aktiv
FO3B.BO1  aktiv bei Automatikbetrieb
ofFB.BO2 1) oFFB.BO2  Konfigurierung Bindrausgang BO2 aus noPA OUT1/B.BO2 keine Parameter
FO1B.BO2  aktiv bei gesetztem Bindreingang
FO2B.BO2  aktiv bei WE aktiv
FO3B.BO2  aktiv bei Automatikbetrieb S.47

1) Alle Funktionen und Parameter sind ohne Schlisselzahl lesbar. Nur zum Programmieren wird einmalig

die Schlisselzahl abgefragt.

2) Wertebereich ist gleich dem des zugeordneten Eingangs
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3) Dezimalstelle abhéngig von der Funktion DP (Hauptgruppe AUX)

4) Die eingeklammerten Parameterwerte gelten nur fiir Ausfishrung 6493-02.
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Haupt- Funktion giiltige KEY Einstellungs- Funktionsbeschreibung Details Parameter Parameter- Parameterbezeichnung Wertebereich ab
gruppe -CO- Einstellung varianten s. Seite -PA- auswahl [Einheit] Werk
Meldefunktionen
ALRM  -CO- ofF L1 1 oFFL1 Grenzwertrelais L1 aus

LIM1 lol1.X L1 schaltet bei Unterschreiten von X -PA- LIM1/L1.X L.X Grenzwert fir X M INT... X IN1 500,0
HiL1.X L1 schaltet bei Uberschreiten von X oder X IN2...7AIN22.3) (100,0)4)
Lo LT.WE L1 schaltet bei Unterschreiten von WE -PA- LIM1/L1.WE LI.WE Grenzwert fir WE M INT... XN IN1 100,0
HiL1.WE L1 schaltet bei Uberschreiten von WE oder X IN2...XIN22.3)
LoL1.YP L1 schaltet bei Unterschreiten von Ypip -PA- LIM1/L1.YP LLYP Grenzwert fir YPID ¥y | RY[%] 110,0
HiL1.YP L1 schaltet bei Uberschreiten von Ypip
LoL1.XD L1 schaltet bei Unterschreiten von XD -PA- LIM1/L1.XD LI.XD Grenzwert fiir XD -110...110,0[%] 0,0
HiL1.XD L1 schaltet bei .Uberschreiten von XD
AbSL1.XD  Llschaltet bei Uberschreiten Betrag XD S5.49 L.HYS Schaltdifferenz 0,10...100,0[%] 0,50
-CO- ofF L2 1) ofFL2 Grenzwertrelais L2 aus
LIM2 lol2.X L2 schaltet bei Unterschreiten von X -PA- LIM2/12.X L.X Grenzwert fir X M INT... N IN1 500,0
HiL2.X L2 schaltet bei Uberschreiten von X oder X IN2...7AIN22),3)(100,0)4)
Lo L2.WE L2 schaltet bei Unterschreiten von WE -PA- LIM2/12.WE LI.WE Grenzwert fir WE M INT... A IN1 100,0
Hi L2.WE L2 schaltet bei Uberschreiten von WE oder X IN2... AN IN22.3)
Lo L2.YP L2 schaltet bei Unterschreiten von Ypip -PA- LIM2/12.YP LI.YP Grenzwert fir Ypip MY . RY[%] 110,0
HiL2.YP L2 schaltet bei Uberschreiten von Ypip
Lo L2.XD L2 schaltet bei Unterschreiten von XD -PA- LIM2/12.XD LI.XD Grenzwert fiir XD -110... 110,0[%] 0,0
Hi L2.XD L2 schaltet bei gberschreifen von XD
AbSL2.XD L2 schaltet bei Uberschreiten Betrag XD S.49 LHYS Schaltdifferenz 0,10...100,0[%] 0,50

1) Alle Funktionen und Parameter sind ohne Schlisselzahl lesbar. Nur zum Programmieren wird einmalig

die Schlisselzahl abgefragt.

2) Wertebereich ist gleich dem des zugeordneten Eingangs

86 B 64931

3) Dezimalstelle abhéngig von der Funktion DP (Hauptgruppe AUX)

4) Die eingeklammerten Parameterwerte gelten nur fiir Ausfishrung 6493-02.
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Anhang A

Anhang A

Haupt- Funktion giiltige KEY Einstellungs- Funktionsbeschreibung Details Parameter Parameter- Parameterbezeichnung Wertebereich  ab
gruppe -CO- Einstellung varianten s. Seite -PA- auswahl [Einheit] Werk
Zusatzfunktionen
AUX -CO- FO1 MODE 1) Wiederanlaufbedingungen nach Netzausfall -PA-RE.CO/MODE  Y1K1 konstanter Stellwert -10,0...110[%] -10,0
RE.CO FO1 MODE  Handbetrieb und mit konstantem Stellwert Y1K1
FO2 MODE  Automatikbetrieb mit letztem Fishrungsgrofien-
wertund Y1K1, ohne Quittierung
FO3MODE  Automatikbetrieb mit letztem Fihrungsgréf3en-
wertund Y1K1, nach Quittierung S.50
-CO-  FEEINIT 1) FrEEINIT Riicksetzen auf Werkseinstellung aus/beendet noPA ST.IN/INIT keine Parameter
ST.IN AllINIT ~ aller Funktionen, Parameter und der Schlissselzahl
FUnC INIT ~ aller Funktionen
PArA INIT ~ aller Parameter
AdJINIT Grundinitialisierung der Kalibrierwerte fiir
INT,IN2,Y S5.50
-CO-  ofFLOCK 1) ofFLOCK  Bedientasten eingeschaltet noPA KEYL/LOCK keine Parameter
KEYL bi1 LOCK ~ ein-/ausschalten durch BI
onnoHW  Auswahl-, Hand-Automatik- Taste und
Cursor-Tasten ausgeschaltet S.51
-CO- 06 VIEW 1 08 VIEW Displaykontrast Stufe 6 noPA keine Parameter
VIEW 07 VIEW Stufe 7
08 VIEW Stufe 8
09 VIEW Stufe 9
10 VIEW Stufe 10
01 VIEW Stufe 1
02 VIEW Stufe 2
03 VIEW Stufe 3
04 VIEW Stufe 4
05 VIEW Stufe 5 S.51
-CO-  on50Hz 1 on50Hz Netzfrequenz 50 Hz noPA FREQ/50Hz keine Parameter
FREQ on 60Hz 60 Hz S.51
-CO- on DP1 1) onDP1 eine Dezimalstelle noPA DP1 keine Parameter
DP on DP2 zwei Dezimalstellen
on DPO keine Dezimalstelle S.52

1) Alle Funktionen und Parameter sind ohne Schlisselzahl lesbar. Nur zum Programmieren wird einmalig

die Schlisselzahl abgefragt.

2) Wertebereich ist gleich dem des zugeordneten Eingangs

88 B 64931

3) Dezimalstelle abhéngig von der Funktion DP (Hauptgruppe AUX)
4) Die eingeklammerten Parameterwerte gelten nur fiir Ausfishrung 6493-02.
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Anhang A Anhang A

Haupt- Funktion giiltige KEY Einstellungs- Funktionsbeschreibung Details Parameter Parameter- Parameterbezeichnung Wertebereich ab
gruppe -CO- Einstellung varianten s. Seite -PA- auswahl [Einheit] Werk
Inbetriebnahmeadaption
TUNE -CO- ofFFADP.S 1) oFFADP.S  Adaption aus -PA- ADAP/ADP.S KP Proportionalbeiwert 0,1...100,0[1] 1,0
ADAP run ADP.S  Adaption starten S$.52 ™ Nachstellzeit 1,0...9999[s] 120,0
v Vorhaltezeit 1,0...9999s] 1,0
Y.JMP Sprungwert -100...100.0 [%] 20,0

Anzeige von ProzeBdaten

-0 CIN FIR ) Anzeige Softwareversionsnummer 5.55
S-No ) Anzeige Seriennummer S.55
ANA  IN1 3) Wertanzeige Analogeingang 1 -999...9999(1]
IN2 3) Wertanzeige Analogeingang 2
CO.VA 3 Wertanzeige Regelgrofie nach Radizierung
WE.VA 3) Wertanzeige Fishrungsgréf3e nach Radizierung
FE.CO 3) Wertanzeige WE vor StérgréfBenaufschaltung
SP.CO 3) Wertanzeige Fishrungsgrofie am Vergleicher
YPID Wertanzeige Ypip nach der Begrenzung -10,0...110,0[%]
YOUT Wertanzeige Stellausgang nach
mathematischer Anpassung Your S.55
BIN BI1 1 Status Bindreingang Bl 1
BOI1 Status Bindrausgang BO1
BO2 Status Bindrausgang BO2 S$.55
AD)J AdJ IN1 1) Abgleich Analogeingang IN1 -10,0...110,0[%]
AdJ IN2 Abgleich Analogeingang IN2
AdJ YOUT Abgleich Analogausgang Y S.56
1) Alle Funktionen und Parameter sind ohne Schlisselzahl lesbar. Nur zum Programmieren wird einmalig 3) Dezimalstelle abhéngig von der Funktion DP (Hauptgruppe AUX)
die Schlusselzahl abgefragt. 4) Die eingeklammerten Parameterwerte gelten nur fiir Ausfishrung 6493-02.

2) Wertebereich ist gleich dem des zugeordneten Eingangs
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Anhang B

Anhang B Fehlermeldungen

Display zeigt blinkend Um diesen Fehler handelt s sich Das mijssen Sie tun
ERR 1 kein Zugriff auf EEPROM méglich Schicken Sie das Gertit ans Werk!

2 EEPROM laif3t sich nicht Schicken Sie das Gerdt ans Werk!
ERR programmieren

3 Werkskalibrierung verloren Schicken Sie das Gertit ans Werk!
ERR

4 Funktionen ohne Bedienereingriff Uberprifen Sie die Einstellung der
ERR gedindert Funktionen!

5 Parameter ohne Bedienereingriff Uberpriifen Sie die Einstellung der
ERR gedindert Parameter!

6 Stellung interne oder externe Geben Sie inferne oder externe
ERR Fihrungsgrof3e unbekannt Fihrungsgrofie vorl

7 Daten vom Anwenderabgleich Gleichen Sie die Eingéinge und /
ERR ohne Bedienereingriff gecindert oder den Ausgang neu ab!

30 Fehler wéhrend der Adaption Genavuere Angaben finden Sie auf
ERR Seite 54
bis

36

ERR

Bei allen Fehlermeldungen wird gleichzeitig der Bindrausgang fir Stérmeldungen gesetzt.
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Anhang C Checkliste

Anhang C Checkliste
Kompaktregler TROVIS 6493

ReglerNr.: Firmware-Version:
Eingestellt am: Unterschrift:
Haupt-  Funktion -CO- Einstellung Parameter
gruppe
PAR KP
T™N
v
Y.PRE
IN INT SANY
AINI
IN2 ¥ N2
AN IN2
MEAS
MAN Y1K1
CLAS X
WE
DL.FI X TS.X
WE TS.WE
SQR X
WE
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Anhang C Checkliste

Haupt-  Funktion -CO- Einstellung Parameter
gruppe

IN FUNC X MIN
(Fort- MAX

setzung )

K X

K.Y

WE MIN

SETP SP.VA w \i
X WINT
R WINT
~ WRAN
~ WRAN

W2 W2

WE

SP.FU RAMP TSRW
WIRA

CH.SP

CNTR C.PID KP
™

TVK1
Y.PRE
DZXD

X~ DZXD
X DZXD

SIGN

D.PID

CH.CA CL.P
CLL.M
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Anhang C Checkliste

Haupt-  Funktion -CO- Einstellung Parameter
gruppe
CNTR M.AD)
(Fort- DIRE
sefzung)
FFOR FC.K1
FCK2
FC.K3
AC.VA AVKI
ouT SAFE Y1K1
MA.AU
Y.LIM ¥y
NY
RAMP TSRA
YTRA
BLOC
FUNC MIN
MAX

Y.VA
Y.SRC

CALC CAKI1
CAK2
CAK3

C.out KPL1
KPL2
TYL
TYL2
MinTYLI1
MinTYL2
XSDY
Tz
TY
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Anhang C Checkliste

Haupt-  Funktion -CO- Einstellung Parameter
gruppe
out B.OUT
(Fort-
sefzung)
ALRM LIM1 LL.X
LI.WE
LLYP
LI.XD
LHYS
LIM2 LI.X
LI.WE
LLYP
LLXD
LHYS
AUX RE.CO Y1K1
KEYL
VIEW
FREQ
DP
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Blockierung der StellgréBe.................. 36
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Initialisierung 2.Stellgrafe Y1K1 ........ 32
Start Stellgrofienrampe....................... 34
Status des ~.....ccovriririirrieee 55

Index

Statusanzeige durch Bindrausgang .....47
Umschaltung in den Handbetrieb......... 32
Blockierung der Stellgréfle....................... 36
C
Cursortasten ..........cceceevinierevienenieeenen 5
D
D-Glied ..o, 28
Dezimalpunkteinstellung ..............cccoo...... 52
Dreipunktausgang
konfigurieren............cccovviurieeieinnn. 38
mit externer Riickfihrung.................... 40
mit interner Rickfihrung ................... 40
mit Puls-Pausen-Modulation................. 44
E
Eingangsfunktionen ..............c........... 16 - 21
Eingangsgrofien
filtern......ocviieeieecc, 20
funktionalisieren ..............cccoevevrennnne. 21
radizieren .............ccocceveiicninnnn. 20
Uberwachen mit Grenzwertrelais .48 - 49
ZUOrdNen ......cceiiiiieeee 20
Eingangssignalbereich
INT e 18
IN2 (o 18
F
Fehler
Anzeigen wihrend Adaption ............. 54
Fehlermeldungen............cccooeeiiininnnnn. 92
Festwertregelung ............ccoeueennnne. 22-25
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G
Grenzwertrelais
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H
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Handbetrieb
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P
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1 Regelgréfie X 8  Handsymbol

2 WertW, W2, WE, Yoder 9  Nach Driicken der Aus-
Xd wabhltaste erscheint W,

3 Grenzwertrelais L2 aktiv W2, WE, Y oder Xd mit

4 Dreipunl(fausgang — deg) dazugehc')'rigen Wert

; : in
g g:;nzwzrfrelals LT akliv 10 Balkenanzeige Xd in %
punktausgang + X
7 Stsrmeldung 11 Programmiertaste

Front des Kompaktreglers TROVIS 6493

Auswahltaste
Hand-/Automatiktaste
Cursortaste
(vergréfern, vorwiirts)
Cursortaste
(verkleinern, zuriick)
Riickstelltaste
auswechselbares Schild
Infrarot-Schnittstelle
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