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Version del firmware 2.03 y 3.03

Modificaciones del firmware en las versiones 2.03 y 3.03

La nueva versién del regulador digital TROVIS 6493 va equipada con un puerto de comuni-
cacién por infrarrojos. La configuracién, parametrizacion y puesta en servicio del regulador
se puede realizar mediante los pulsadores frontales o bien a través del puerto de infrarrojos
con el programa de configuracion y servicio TROVIS-VIEW.

El firmware se ha ampliado en ambas ejecuciones del regulador:
6493-01 version de firmware 2.03
6493-02 version de firmware 3.03.

El margen de la sefial de consigna (X WINT, < WINT) se ajusta automdticamente al mar-
gen de medicion de la variable medida (3 IN1, &< IN1 0 & IN2, & IN2). Pero, una modi-
ficacion posterior del margen de la consigna no produce la adaptacion automdatica del
margen de la variable medida (ver cap. 3.3.1).

Adaptacion automética en la funcién CLAS (ver cap. 3.2.5):

Con la funcién CLAS se asignan las sefiales X y WE a las entradas analégicas INT y IN2.
De fébrica la sefial X estd asignada a la entrada IN2 y la WE a la entrada IN1. Si asigna-
mos la entrada X a la entrada INT, de forma automdtica se asigna la sefial WE a la entrada
IN2. Hasta el momento la WE se tenia que asignar manualmente a la entrada IN2.

La funcion PAR incluye el parémetro adicional Y.PRE.
Con este parémetro se especifica la accién derivada de la sefial de salida (ver cap. 3.1).
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Introduccion

1 Introduccién

El regulador compacto TROVIS 6493 es un regulador digital con software flexible para la
automatizacién de instalaciones industriales y procesos. Es adecuado tanto para lazos de
control sencillos, como también para solucionar problemas de regulacion més complejos. La
concepcién flexible del software permite al usuario configurar lazos de regulacién sin modifi-
car el hardware. Esto se debe a que los bloques de configuracién estan almacenados en me-
moria y pueden adaptarse a cada instalacién.

En estas instrucciones de montaje y servicio (EB) se presentan las posibilidades de este equi-
po. En el segundo capitulo una breve y sencilla descripcién de su funcionamiento. En el
capitulo 3 se describen todas las funciones y parémetros del regulador. Finalmente en el
capitulo 4 se describen mediante algunos ejemplos diversos lazos de control para facilitar el
uso del regulador. En el capitulo 5 se describe el ajuste de diferentes modos de regulacién.
En los capitulos 6 y 7 se describen los diferentes tipos de conexion eléctrica y montaje del re-
gulador. El indice alfabético al final de las instrucciones le ayudara a resolver preguntas.

Este equipo debe ser montado y puesto en servicio Gnicamente por perso-

nal especializado que esté familiarizado con su montaje, puesta en servicio

y funcionamiento.

En estas instrucciones de montaje y servicio se considera personal especiali-
e zado a aquellas personas que debido a su formacién técnica y

experiencia, asi como al conocimiento de las normas vigentes, pueden cali-

ficar los trabajos encomendados y reconocer posibles peligros.

Este regulador se puede utilizar en instalaciones de alta tensién. Se deben
respetar las normas de seguridad correspondientes al conectar y realizar
trabajos de mantenimiento.

Se presupone un transporte y almacenaje correctos.
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Descripcion

2 Descripcion

El regulador compacto TROVIS 6493 se puede configurar, parametrizar y poner en servicio
directamente por los pulsadores frontales del regulador o bien a través del programa de con-
figuracion y servicio TROVIS-VIEW (ver cap. 2.7).

A continuacién se describe la configuracién del regulador a través de los pulsadores fronta-
les. Primero, abran por la tltima pégina, donde se observa el frontal del regulador con la
pantalla y los seis pulsadores. En el regulador se diferencian basicamente 2 niveles: el nivel
de control y el nivel de configuracién, con funciones diferentes para los pulsadores. A través
de la configuracién y parametrizacién se fijan las funciones del regulador digital. Para
dichas funciones existen unas tablas en el Anexo A, el uso de las cuales se describe
mediante un ejemplo en el capitulo 2.6.

2.1 La pantalla

Segln sea el nivel en que se encuentre se mostrarén en la pantalla los siguientes valores y
estados de operacién (ver Gltima pégina):

Nr. Nivel de control Nivel de configuracién
1 Valor de X Nomenclatura,ajuste y valor
2 Valor de W, W2, WE, Y o Xd de las funciones, pardmetros;

Resumen en el Anexo A

Valor limite del relé L2 activo -

Salida por relés 3 puntos -

Valor limite del relé L1 activo -

Salida por relés 3 o 2 puntos -

Sefiales de <:||c|rma, ver cap. 3.2.3 -

O |IN OO~ |W

Operaciéon automdtica: sin simbolo -
Operacion manual: simbolo de mano

¥ y X se utilizan paralos
valores méximos y minimos
de cada uno de los
parémetros.

Al pulsar & se muestran consecutivamente
W, W2, WE, Y o Xd%. Sus valores
correspondientes aparecen en (2).

W2y WE sélo cuando se activan, ver cap. 3.3.1

10 Error Xd en porcentaje -
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2.2 Los pulsadores

Descripcion

El regulador se controla mediante é pulsadores, con funcién diferente segin sea el nivel de

operacién elegido.

Pulsador Funcién en el nivel de control

Nivel de configuracién

Pulsadorde  Conduce al nivel de configuracion.

programacion

(amarillo) Activa un nuevo valor de consigna

D cuando la tltima linea (W, W2 o WE)
estd intermitente en la pantalla (9).

Conduce a funciones y
pardmetros para su
modificacion (después
quedan infermitentes)
Confirma nuevas funciones
y/o parédmetros a]ustados
(dejando de ser intermitente)

Pulsadorde  Cambiala Gltima linea a:

eleccion W valor de consigna interna 1,

= W2* valor de consigna inferna 2,
WE* valor de consigna externa,
Y  valor de sefial de salida continua,
Xd% error

*: sélo cuando se activan ver pag. 24

Conduce al nivel de
pardmetros.

En el nivel de pardmetros
cambia al margen de los
valores.

Pulsador Cambia entre modo de operacién manual Sin funcién

Manual/Auto  y automdtico.

En modo manual aparece el simbolo de una mano N\,

Pulsador Modificacién de los valores de W o W2, Hacia delante y hacia atras
cursor segun se muestre en la Oltima linea de la en el grupo principal, en las

(4] @ pantalla.

En modo manual y si se muestra Y en
la Oltima linea de la pantalla, se modifica
el valor de salida.

funciones, en el ajuste y en los
parémetros.

Modificacién de los ajustes
de las funciones y de los
valores de los parametros.

Pulsadorde  Muestra el valor actual de la consigna.
retroceso

Vuelve al nivel anterior hasta
el nivel de control.

sin pulsar Después de aprox. 5 minutos se mostraré
el valor de consigna actual.
Excepcién: en modo manual e indicacién la sefial de salida

Después de aprox. 5 minutos
vuelve al nivel de control.
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Descripcion

2.3 Nivel de control

Desde el nivel de control

Pulsar:

Atencién a:

Se muestran los diferentes
valores: W, W2, WE, Y, Xd

@ Tantas veces hasta que
aparezcaen la
pantalla el valor
deseado

W2y WE sélo se mostraran
en caso de haberlas activado
en SETP, ver cap. 3.3.1

Seleccién de otro valor
consigna

Tantas veces hasta
tener el valor deseado
para la consigna (W,
W2 o WE). Entonces
apretar el pulsador de
programacion
(amarillo)

Las consignas no activas en
intermitente W, W2 o WE,
las activas no intermitentes.

Modificacién de los valores
de consigna infernos

WoW?2

Tantas veces como sea
necesario hasta que
aparezcan W o W2 en
la pantalla, entonces
modificarlos con los
pulsadores cursor.

KDY B

El nuevo valor se tomaen el
instante. No es necesario
confirmarlo.

Cambio al modo de
operacién manual

Pulsador Manual/Auto

N

En modo manual se tiene
el control.

Modificacion del valor de
la sefial de salida (manual)

Una vez para pasar al
modo manual, aparece
Y en la pantalla,
modificar los valores
con los pulsadores
cursor

Ir al nivel de configuracién,
para configurar e introducir
pardmetros

Pulsador de
programacion

O KD

No hacerlo si estan
intermitentes W, W2 o WE,
ya que entonces se activan
nuevas consignas
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Descripcion

2.4 Nivel de configuracién

En este nivel se configura el regulador e introducen los parametros. Desde el nivel de control
apretando una vez el pulsador de programacion se llega al nivel de configuracion. Aqui se
pueden ajustar las funciones prefijadas segin sus necesidades (configurar) y modificar los
pardmetros de éstas funciones. Dichas funciones se clasifican en 9 grupos principales:

PAR (Parémetros de regulacién)

IN (Funciones de las sefiales de entradal),
SETP (Valor de las consignas),

CNTR (Estructura y funcién de regulacion),
ouT (Funciones de las sefiales de salidal),
ALRM (Funciones de alarma),

AUX (Funciones auxiliares),

TUNE (Ajustes de la puesta en marcha) y
I-O (Indicacién de los datos de proceso).

Los distintos pardmetros estén ligados a las funciones, de forma que al apretar el pulsador

de eleccion iz , se accede sélo a aquellos pardmetros que son relevantes para esa funcion.
En el Anexo A de este manual de montaije y servicio se resumen todas las funciones y para-
metros del regulador. En la pagina izquierda de la tabla estd el llamado grupo principal y
las funciones con las variables de ajuste y en la derecha los parémetros correspondientes.
Mediante esta tabla el usuario se familiarizara répidamente con el regulador, tenga en cuen-
ta que:

De izquierda a derecha (entre columnas) se cambia mediante el pulsador de programacion

. En el sentido contrario con el pulsador de retroceso .
En el nivel de configuracién hay que introducir la contrasefia (KEY) sélo para la primera mo-
dificacién de una funcién o pardmetro.
La pagina derecha, o sea los parémetros de las funciones, se seleccionan mediante el pulsa-

dor de eleccion (= . Para seguir cambiando de columna apretar otra vez el pulsador de
programacion.
De arriba a bajo (entre filas) se cambia mediante el pulsador de cursor N , en sentido con-

trario con el pulsador cursor @ . Siempre cuando una funcién o pardmetro se puede modi-
ficar aparece intermitente en la pantalla. El nuevo ajuste o valor se tiene que confirmar con

el pulsador de programaciéon \:‘

En el cap. 2.6 se amplia la informacién con un ejemplo de configuracién y parametrizacion.
Nota: 5 minutos después del ultimo pulsado el equipo va del nivel de configuracién al
nivel de control
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Descripcion

2.5 Contrasefia

Introduccién de la contrasefia al modificar el ajuste en las funciones o los parametros

El regulador puede trabajar con o sin contrasefia. Los ajustes en el nivel de control se pue-
den hacer sin necesidad de introducir contrasefia. En cambio cada vez que se quiera modifi-
car por primera vez una funcién o pardmetro hay que introducir la contrasefia, operacién
en el nivel de configuracién. En tal caso seguir los siguientes pasos:

Pulsar En la pantalla aparece Observacién

KEY intermitente. Se espera la contrasefia.

salta al siguiente paso si trabajamos
sin confrasefia.

Nota: la contrasefia se puede modificar
segun el apartado siguiente.

KEY intermitente.
Introducir la contrasefia correcta.
En el ejemplo 12.

K1° [

] Si ha introducido correctamente la contrasefia, apareceré intermitente la
funcién elegida. En caso contrario el regulador pide nuevamente la
contrasefia, mostrando en la primera linea de la pantallaun 1.
Repetir la operacion de introduccion de contrasefia o cancelar con el pulsador

de retroceso =

Cambio de contrasefia

Es posible cambiar la contrasefia o configurar el regulador para trabajar sin contrasefia.
Para ello hay que conocer la contrasefia de servicio. La contrasefia de servicio se encuentra
en la pagina 99 y deberia de separarse de este manual y guardar en un lugar seguro para
evitar malos usos.

Para la introduccién de una nueva contrasefia seguir los siguientes pasos:
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Pulsar:

En la pantallla aparece:

Descripcion

Observacion:

ﬁ

l_l

FATA

Ahora se encuentra en el nivel de control. En
la pantalla se muestra algo parecido a lo que
aparece al lado.

KEY intermitente.

Nota: En esta pantalla se puede cambiar la
contrasena.

KEY intermitente.
Introducir la contrasefia de servicio, pag. 99.

Confirmacién de la contrasefia de servicio.
Aparece en intermitente KEYP, preparado
para la introduccién de la nueva contrasefia.
En la linea superior se indica la contrasefia
vélida.

Los cuatro guiones indican "sin contrasefia”.

Introducir la nueva contrasefia, aparece en la
parte superior.

Para operacion "sin contrasefia": - - --.

En el ejemplo la contrasefia es 12.
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Descripcion

Pulsar: En la pantallla aparece:

Observacion:

]

Se ha confirmado la nueva contrasefia y es
conducido otra vez hacia las funciones o
parémetros. En el ejemplo el valor de Kp.

2.6 Ejemplo de parametrizacién y configuracién

En este capitulo se ensefia a modo de un ejemplo a configurar y parametrizar funciones si-
guiendo la tabla del Anexo A. Se trata de preparar el regulador para una regulacién PID y

de ajustar los parémetros.

El mayor problema es saber en cual funcién hay que hacer las modificaciones y en que posi-
cién se encuentra. Se puede escoger la funcién en el Anexo A, donde se indica la pégina
del manual, o bien a través del indice. Para nuestro ejemplo utilizaremos la funcién C.PID
del modo de regulacién PID, que pertenece al grupo principal CNTR.

Cuando ustedes sepan que funcién quieren modificar y en que grupo principal se encuentra

sigan los pasos siguientes:
Pulsar: En la pantalla aparece:

Lo que sucede:

- ﬁ
l l_l
Xd%
W 7 A
VAN

Estamos en el nivel de control, en la pantalla
se muestra algo parecido a lo indicado al

lado.

10 EB6493-1ES

Hemos abierto el nivel de configuracién.
En la pantalla aparece el primer grupo
principal PAR.

Los grupos principales se encuentran en la
primera columna de la tabla del Anexo A.
Nota: si pulsamos otra vez el pulsador de
programacién aparece Kp ver pag.12.



Descripcion

Pulsar: En la pantalla aparece: Lo que sucede:

@ tantas

veces hasta
que aparezca
enla pcmta”cl
CNTR

Pasan los distintos grupos principales, en la
tabla del Anexo A nos movemos hacia abajo,
hasta llegar al CNTR. Aqui podremos ajustar
el comportamiento temporal de la sefial de
salida.

Hemos abierto el grupo principal CNTR, en la
tabla nos movemos una columna a la derecha,
y encontramos las posibles funciones. Vienen
indicadas para su configuracién con -CO- .
En la pantalla aparece la primera funcion
C.PID, "comportamiento temporal de la sefial
de salida", o sea la funcion que buscamos.

[

Nos hemos movido una columna més a la
derecha de la tabla del Anexo A, y vemos

la configuracién actual de la funcién: modo
de regulacién Pl. Este modo de regulacion lo
queremos pasar a PID.

A continuacién pide la contrasefia (Key). La
contrasefia se pide la primera vez que se quiere
modificar una funcién después de abrir el nivel
de configuracion. No es necesario volver a
introducirla para posteriores modificaciones.
En caso de trabajar sin contrasefia salta
directamente al siguiente paso.

KEY
intermitente.

Introducir la contrasefia con los pulsadores
cursor. En el ejemplo es 27.

N
v
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Descripcion

Pulsar: En la pantalla aparece:

Lo que sucede:

Si se ha introducido la contrasefia
correctamente, aparece en la pantalla lo
indicado al lado. La linea superior parpadeda,
lo que indica que se puede modificar la
funcién. Nos hemos movido otra columna a la
derecha de la tabla: "variables de ajuste”.

La linea superior parpadea.

Elegir con los pulsadores cursor el valor
deseado, en nuestro ejemplo Pld para el
modo de regulacién PID de la salida.

Confirmar el valor elegido con el pulsador de
programacioén. La linea superior deja de
parpadear. La primera tarea se ha terminado.
Todavia falta modificar los parémetros de
regulacion KP, TNy TV. Para ello hay que irse
al nivel de parémetros.

Apretando el pulsador de eleccién abrimos
el nivel de parémetros, hemos saltado a la
pégina derecha de la tabla.

En la linea inferior de la pantalla cambia
entre C.PIDy CP.YP.

12 EB6493-1ES

Se muestra el primer parametro Kp.

Nota: Aqui mismo se llega directamente
desde la funcion PAR, al apretar el pulsador
de programacién (amarillo). Entonces asi se
pueden modificar los parédmetros de
regulacién KP, TN, TV y Y.PRE.



Pulsar: En la pantalla aparece:

Descripcion

Lo que sucede:

]

KP intermitente. Podemos modificar este
pardmetro.

K° [

Introducir el nuevo valor de KP.
En el ejemplo 1,5.
La linea superior sigue intermitente.

Hemos confirmado el nuevo valor para KP.
Asila linea superior queda fija.

Aparece el siguiente parémetro.

Este y los consecutivos parémetros se
modifican de la misma forma como se ha
modificado KP, por lo que hay que seguir los
pasos anferiores.

tantas

veces hasta que

pantalla algo
comoal lado

Nos encontramos otra vez en el nivel

de control. El regulador esté en modo de
operacién manual, reconocible por el
simbolo de mano que se muestra X\
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2.7 Programa de configuracién y servicio TROVIS-VIEW

El regulador digital TROVIS 6493 se puede configurar, parametrizar y poner en servicio a
través del puerto de comunicacién por infrarrojos frontal con el programa de SAMSON de
configuracion y servicio TROVIS-VIEW.

La forma de trabajar con el programa TROVIS-VIEW es similar al explorador de Windows.
Ademas de las funciones de configurar, parametrizar y puesta en servicio, el programa
TROVIS-VIEW incluye otras funciones de informacién del regulador. Por ejemplo, es posible
modificar textos, guardar e imprimir diversos datos de configuracién y parametrizacion, la
re-presentacion en tablas de las entradas y salidas analégicas y de estados de alarma bina-
rios.

El programa TROVIS-VIEW con el médulo especifico para el regulador digital TROVIS 6493
se suministra en un CD-ROM, con el nimero de referencia 6661-1031.

Los requerimientos del sistema para el funcionamiento del TROVIS-VIEW los pueden obter-
ner de la hoja técnica T 6661 o bien de los archivos liesmich.ixt y readme.txt del CD-ROM.

La comunicacién entre el PC y el regulador digital se realiza a fravés de un puerto de
comunicacién por infrarrojos integrado en el regulador. El puerto de infrarrojos es accesible
frontalmente y se encuentra a la izquierda al lado del pulsador de programacion amarillo
(ver fig. 1).

Para la transmisién de datos entre el puerto de comunicacién R5232 del PC y el puerto de
infrarrojos integrado en el regulador es necesario un adaptador de infrarrojos con ndmero

de referencia 8864-0900.

Nota:
Para més detalles acerca de la instalacién, conexién y funcionamiento consultar las instruc-

ciones de servicio EB 6493-2.

14 EB6493-1ES
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,_
TROVIS 6493

He
0
[N

1 Adaptador para Infrarrojos
2 Conexién con el PC a elegir

entre COM 1...COM 4

Fig. 1 : Conexién de un adaptador para infrarrojos
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3 Funciones

En este capitulo se describen todas las funciones del regulador en el nivel de configuracién.
Se da por supuesto el dominio de los pulsadores del equipo, es decir, que se sabe como
cambiar una funcién o pardmetro.

El regulador tiene 9 grupos principales: PAR, IN, SETP, CNTR, OUT, ALRM, AUX, TUNE

y I-O. Cada grupo principal corresponde a un capitulo desde 3.1 hasta 3.9 de este manual.
Cada grupo principal tiene distintas funciones reconocibles en el regulador a través de
-CO- enla primera linea de la pantalla. Cada una de las funciones estd explicada en los
subapartados (como p. ej. 3.2.1). Para cada funcién es posible ajustar una o mas variables,
y asi adaptar la configuracién a sus necesidades. Estas variables ajustables se reconocen en
el manual por el simbolo: . En caso de ser necesaria la introduccién de parémetros en la
funcién, también queda definido en los siguientes apartados cémo hacerlo. Los margenes de
los parémetros y ajustes se deben tomar del Anexo A.

3.1 PAR Parémetros de regulacién

Este grupo principal tiene una caracteristica especial. Con diferencia respecto a los demas
grupos principales, éste no incluye ninguna funcién. Al entrar en este nivel saltamos directa-
mente al nivel de parémetros. Aqui se pueden ajustar los pardmetros de regulacion Kp, Tn,
Tvy Y.PRE.

Este grupo principal agiliza el ajuste de los pardmetros de regulacién. Los mismos ajustes
los podemos realizar por el grupo principal CNTR en la funcién C.PID.

3.2IN Funciones de las seiiales de entrada

En este capitulo se definen todas las funciones posibles para las dos entradas analégicas In1
e In2. Aqui se infroducen los margenes de las sefiales de entrada y se definen las entradas
analégicas del valor de X o de la consigna externa WE. Se puede realizar un control del
margen de medicién. La sefial de entrada también se puede filirar y linearizar.

16 EB6493-1ES
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17

EB 6493-1 ES



Funciones

3.2.1IN1 Margen de la seial de entrada IN1

Con esta funcion se determina el tipo de sefial de entrada analégica In1 y su margen.
También se deben introducir los parédmetros inicio y fin de margen de la sefial de entrada,
segin necesidades.
Elegir entre:
0-20 mA  Entrada de 0 hasta 20 mA
4-20mA  Entrada de 4 hasta 20 mA
0-10v Entrada de O hasta 10 V
2-10V Entrada de 2 hasta 10V
Parémetros a introducir
M N1 inicio de margen de medida en valor absoluto
Z~IN1 fin de margen de medida en valor absoluto

3.2.2IN2 Margen de la seial de entrada IN2

Para la entrada analégica In2 son posibles dos variantes segon la version:

El regulador con version 6493-01 (Model No. en placa de caracteristica) tiene una entrada
para sensor de femperatura o bien para un potenciémetro, y el regulador con versién
6493-02 una entrada para mA.

IN2 en reguladores versién 6493-01

Con esta funcion se fija el tipo de sefial de entrada para la entrada analégica In2 asi como

su margen. El margen se limita mediante los parémetros 3 IN2 y 7= IN2.

iPrestar atencién, porque no se deberia ajustar un span menor a 100 °C!

Elegir entre:
100 PT Termoresistencia Pt 100 (margen de hardware: —100 hasta 500 °C)
1000 PT  Termoresistencia Pt 1000 (margen de hardware: —100 hasta 500 °C)
100 NI Termoresistencia Ni 100 (margen de hardware: —60 hasta 250 °C)
T000 NI Termoresistencia Ni 1000 (margen de hardware: 60 hasta 250 °C)
0-1 KOHM Entrada de 0 hasta 1000 Q

Parémetros a introducir

>~ N2 inicio de margen de medida en valor absoluto

~IN2 fin de margen de medida en valor absoluto

IN2 en reguladores version 6493-02

Con esta funcion se fija el tipo de sefial de entrada para la entrada analégica In2 asi como
su margen. Los valores deseados para los pardmetros inicio y fin de margen se deben intro-
ducir en valores absolutos.
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Elegir entre:
0-20 mA  Entrada de 0 hasta 20 mA
4-20mA  Entrada de 4 hasta 20 mA
Parametros a introducir
¥ IN2 inicio de margen de medida en valor absoluto
~IN2 fin de margen de medida en valor absoluto

3.2.3 MEAS Desviacién en las entradas analégicas 1y 2

Con esta funcion se fija si el regulador debe indicarnos si se superan los limites inferior o
superior del margen de medida. Se puede elegir entre las siguientes variantes:

oFF ME.MO sin indicacién de la desviacién

InT ME.MO indicacién de la desviacién para la entrada analégica IN1

In2 ME.MO indicacién de la desviacién para la entrada analégica IN2

ALL ME.MO indicacién de la desviacién para las dos entradas analégicas INT y IN2

La desviacion se sefializa en la pantalla con el simbolo: B y la salida binaria para avisos
de anomalia se activa. Asimismo en la primera linea de la pantalla aparece en intermitente
" _ ol" cuando se supera el limite superior del margeny "__u1" cuando se supera el limite
inferior de la entrada analégica 1 o de las entradas analégicas 1y 2.

Cuando la desviacién se tiene para la entrada analégica 2 aparecerd en intermitente
"_02"0"_u2", segin el limite que haya sido superado.

Cuando existe desviacién de las sefiales de entrada el regulador fiene la opcién de cambiar
a operacién manual automdticamente, ver cap. 3.2.4

3.2.4 MAN Cambio a operacién manual a fallo de la sefial de entrada

Con esta funcioén se fija si el regulador debe cambiar a operacién manual por fallo de la
sefial de entrada o en caso de que se superen los limites del margen (medida fuera de ran-
go) y el valor de la sefial de salida. Esta funcion esté activa si primero se ha activado la fun-
cién MEAS de desviacién de las sefiales de entrada, ver cap. 3.2.3. El modo de operacién
manual se reconoce en la pantalla porque aparece el simbolo de una mano X\,
Elegir entre:
ofF FAIL  no cambia a operacién manual por fallo o desviacién de la sefial de entrada
FO1 FAIL  cambio a operacién manual, con valor de salida Y1K1
FO2 FAIL  cambio a operacién manual manteniendo el Gltimo valor de salida
Parametros a introducir
Y1K1 valor de la sefial de salida Y1K1
Nota:
Y1K1se activa sélo cuando se sobrepasan los limites superior o inferior del margen de la
sefial de entrada en modo de operacién automético.
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El parémetro Y1K1 también se puede introducir en el grupo principal OUT en la funcién

SAFE y en el grupo principal AUX en la funcion RE.CO, ver cap. 3.5.1y 3.7.1.
3.2.5 CLAS Definicién de X y WE

El regulador trabaja internamente con las sefiales analégicas de entrada X y WE. Con la
funcién CLAS se coordinan estas sefiales con las entradas INT o IN2. Por defecto se toma la
Xen la entrada IN2 y la WE en la entrada IN1.
Definicion de X

INT X en la entrada analégica INT queda definida X

IN2 X en la entrada analégica IN2 queda definida X
Definicion de WE

INT WE  en la entrada analégica IN1 queda definida WE

IN2WE  en la entrada analégica IN2 queda definida WE

3.2.6 DI.FI Filtros para las sefiales de entrada X y WE

Con esta funcion se decide si las sefales de entrada Xy /o WE deben de ser filtradas.

El filtro de primer orden amortigua la sefial de entrada elegida y disminuye su ruido (segin
Pt1). .

La constante de tiempo del PH se introduce con el parémetro TS.X para la sefial de entrada
X'y con el TS.WE para la sefial de entrada WE. El valor de los parémetros se foma en se-

gundos.

Filtro para el valor de entrada X
ofF X filtro para el valor de entrada X desactivado
on X filtro para el valor de entrada X activado

Filtro para el valor de entrada WE
ofF WE filtro para el valor de entrada WE desactivado
on WE filtro para el valor de entrada WE activado

Parémetros a introducir
TS.X constante de tiempo para el filiro de X, en segundos
TS.WE constante de tiempo para el filtro de WE, en segundos

3.2.7 SQR Extractor de raiz

Con la funcién extractor de raiz se puede sacar la raiz cuadrada tanto de la sefial X como
de la WE. Asi, por ejemplo, se puede calcular un caudal a partir de una diferencia de presién.
Elegir entre:
Raiz de X

ofF X extractor de raiz de X desactivado
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on X extractor de raiz de X activado

Raiz de WE
ofF WE extractor de raiz de WE desactivado
on WE extractor de raiz de WE activado

3.2.8 FUNC Linearizacién de X y WE

La funcién de linearizacién se puede aplicar tanto a la sefial de entrada X como a la WE.

Elegir entre:
Linearizacion de X
ofF X linearizacién de X desactivada
on X linearizacién de X activada
Linearizacion de WE
oFF WE linearizacién de WE desactivada
on WE linearizacién de WE activada

Mediante la linearizacion una sefial de entrada toma un nuevo valor segin la funcién. Asi,
podemos transformar una
medida en un valor adecua-

“A do para la regulacién. Por
ello hay que introducir 7
A I a puntos que representen la
7Y | dependencia de la sefial de
E K5,y | E entrada E (ya sea X o WE)
— } | [ | con sunuevo valor E (ya
} } sea de X'o
i i WE') fruto de la lineari-
K1Y ]! ! zacién. Esta dependencia es
LA i i Sn— [ conocida por leyes fisicas,
IK1.X KSX Ké6X K7X | E por la experimentacién o
MBA MBE

por valores determinados
MBA inicio margen de medicién MBE fin margen de medicién como por ej. la dePenden'
cia entre la presién de va-
por y la temperatura. Se
recomienda hacer una tabla o bien representar la curva en un sistema de coordenadas car-
tesianas donde pueda verse la dependencia entre E y E'. Elegir los 7 puntos de manera que
quede bien representada la curva de dependencia, entre puntos contiguos se foma una de-
pendencia lineal.

Estos puntos se introducen mediante los parametros K1.X hasta K7.X para la sefial de entra-
da y mediante los parémetros K1.Y hasta K7.Y para la ordenada correspondiente. Los valo-
res se infroducen en valores absolutos, o sea, en unidades entendibles para el regulador (en
°C, bar o %).

Gréfico 3 : ejemplo de linearizacién

EB 6493-1ES 21



Funciones

Aunque en algunos casos la dependencia de X e Y queda claramente definida por menos
puntos, siempre es necesario introducir los 7. En todo caso se pueden definir los puntos
restantes igual al dltimo punto.

Con los parametros MIN y MAX se fija el margen de la sefial de salida E’. Este margen cor-
responde al de la sefial no linearizada E referida a la sefial de salida E’. Mediante estos dos
parémetros se defermina la base apropiada para el calculo del porcentaje que realiza el
software.

Si los valores K1.Y o K7.Y no coinciden con los valores dados en MIN 'y MAX, los valores de
salida para la sefial linearizada seran K1.Y y K7.Y. El regulador completa el poligono for-
mado por la linea con una funcién constante (ver gréfico 3).

Si se han introducido valores de salida mayores al MAX o menores al MIN el valor de sali-
da seré el del MAX o el del MIN, segin corresponda.

En el capitulo 4.3 se van a dar ejemplos précticos para la infroduccién de estos parémetros.

Nota:

La linearizacién no estd limitada a través del software, siendo posible tener més de un maxi-
mo y un minimo. Pero se ha de introducir un Gnico valor de ordenada para cada coordena-
da, ya que en ofro caso no existiria la correspondencia univoca necearia conduciendo @
error.

Pardmetros a introducir

MIN valor minimo para la sefial de salida

MAX valor méximo para la sefial de salida

K1.X hasta K7.X valores de coordenada (entrada) para los puntos 1 hasta 7
K1.Y hasta K7.Y valores de ordenada (salida) para los puntos 1 hasta 7

3.3 SETP Valor de las consignas

En este grupo principal se fijan la consigna o consignas, que pueden intercambiarse. El re-
gulador tiene dos consignas internas Wy W2 para regulacién a un valor fijo, (W2 tiene
que ser activada).

Como estandar el regulador tiene definida una regulacién con consigna interna. Para una
regulacién con consigna externa se tiene que activar previamente la consigna WE. La entra-
da WE también se puede usar como transmisor de posicién cuando se utiliza el regulador
con un accionamiento eléctrico con potenciémetro y también como entrada de la sefial de
compensacién. Esto se tiene que definir en este grupo principal.

También se puede configurar una rampa en la consigna con diferentes valores de inicio.
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3.3.1SP.VA

Con esta funcion se determina qué consignas estan activadas: W, W2 o/y WE.
Cuando se active la WE se activa autométicamente la regulacién con consigna externa,
excepto cuando se use WE como transmisor de posicion (FOT WE) o como sefial de compen-
sacién (FO2 WE).
En el nivel de parémetros se introducen los valores deseados para las consignas (W, W2) y
el margen para la consigna interna (3 WINT, = WINT). Este margen debe coincidir con
el margen de medida (3 IN1,XIN1 o N2, 7 IN2). Este margen todavia se puede i-
mitar mediante los pardmetros % WRANy 7~ WRAN. En tal caso la consigna deberé
estar entre estos limites > WRANy = WRAN.
Elegir entre:
consigna interna W

on W consigna interna W, siempre activa
Parametros a introducir
\\% valor de la consigna interna W
¥ WINT inicio del margen para W, W2, WE
Z~ WINT fin del margen para W, W2, WE
~ WRAN limite inferior para el valor de la consigna W, W2 y WE
X WRAN  limite superior para el valor de la consigna W, W2 y WE

consigna interna W2
ofF W2 consigna interna W2 desactivada

on W2 consigna interna W2 activada
Pardmetros a introducir
W2 valor de la consigna inferna W2

consigna externa WE
ofF WE consigna externa WE desactivada
on WE consigna externa WE activada
FO1 WE  WE como entrada externa transmisor de posicién (salida 3 puntos)
FO2WE  WE como entrada adicional sefial de compensacién ( en este caso WE no se
muestra en el nivel de control, sélo aparece en el nivel I-O, ver cap. 3.9.3)
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Mediante esta funcion se define la rampa para las consignas que se activa a través de la

entrada binaria.

La rampa de consignas es la variacién de la consigna a velocidad constante. Si se cambia
de consigna, el regulador se ajusta a la nueva consigna de forma que no se produzca ningu-

wih
7~ WINT
3
Wit
s WINT
-~ f] —
TSRW
R WINT  Margen superior wi Consigna vieja
X WINT  Margen inferior W2 Consigna nueva
TSRW Durancién rampade  h Tiempo cambio de
consignas consigna
Grdfico 5 : rampa de las consignas

na alteracién en la regula-
cién. El tiempo de la rampa
de consigna viene dado por
el parémetro TSRW. TSRW
corresponde a todo el mar-
gen definido para la consig-
na interna, es decir, desde
¥ WINTy = WINT. Sila
consigna interna cambia de
un valor W1 a otro valor
W2 en el tiempo t1, pasaré
de una a otra segon la recta
del gréfico 5.

El cambio de consigna se
activa mediante la entrada
binaria pudiendo escoger
entre dos puntos de inicio

de la rampa (la variable de proceso o el paréametro WIRA). La rampa de consigna también

se puede activar cada vez que hay un cambio de la consigna.

Elegir entre:
Rampa de consignas
ofF RAMP

rampa de consignas desactivada

FO1 RAMP  rampa de consignas activada con BI1 e inicio en la variable de proceso
FO2 RAMP  rampa de consignas activada con BI1 e inicio en WIRA
FO3 RAMP  rampa de consignas activada, sin condicién de inicio

Parametros a introducir
TSRW
WIRA

duracién en segundos de la rampa de consignas
valor de inicio de la rampa de consignas en valor absoluto

Es posible intercambiar entre la consigna interna y externa o entre consignas internas

mediante la entrada binaria.

Intercambio W a través de BI1
oFF CH.SP  intercambio entre consigna interna W(W2) y externa WE desactivado
FO1 CH.SP intercambio entre consigna interna W(W2) y externa WE activado,

mediante BI1
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FO2 CH.SP  intercambio entre consignas internas W y W2 mediante BI1. En caso de estar
activada la consigna W2, no hay cambio mediante BI.
La funcion -CO- SP.VA no puede estar en "on" para la WE.
Nota: la sefial de entrada binaria puede confirmar otras funciones.

3.4 CNTR Estructura de regulacién y funciones

En este grupo principal se definen las funciones para los algoritmos de regulacién. Asi, se
puede definir el comportamiento temporal de la salida, fijor la direccion de accién del error
y el valor de salida, escoger el valor de entrada para el componente derivativo D y fijar una
estructura de intercambio. Cuando se utiliza la entrada WE para la sefial de compensacién,
se puede integrar esta sefial a través de parémetros. A eleccion, se puede influir con la
sefial binaria en el valor de la variable de medida. Finalmente es posible tener un punto de
trabaijo fijo en modo de operacion manual que en el modo de operacién automético se
suma al punto de trabajo.

3.4.1 C.PID Comportamiento temporal de la sefial de salida

Con esta funcién se determinan el comportamiento temporal del regulador y los correspon-
dientes algoritmos de regulacién. El ajuste tiene un comportamiento temporal de Pl. Aqui se
fijan ademés los parémetros de regulacién. Para la diferencia de regulacién se puede fijar
la zona muerta en DZXD, donde el error es cero. Ademés, se pueden fijar valores limite
para la diferencia de regulacién con los parédmetros 3 DZXDy 7~ DZXD, los cuales serdn
tomados como valores minimo y méximo para el célculo del error, respectivamente.

Elegir entre:

P regulacion P

PI regulacién Pl

PD regulacion PD

PID regulacién PID

PPI regulacién P2l
Parémetros a introducir
KP valor de la constante de proporcionalidad
™ integral en segundos
v derivada en segundos
TVK1 amplificacién de la derivada
Y.PRE valor de Y previo
DZXD zona muerta de célculo del error
~ DZXD limite inferior del error
=~ DZXD limite superior del error
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3.4.2 SIGN Inversion del error diferencial Xd

Con esta funcion se puede invertir el sentido de accién de la sefial de entrada. Mediante el
producto por —1 se convierte el error diferencial entre la sefial de entrada y la consigna de
sentido ascendente, en uno de sentido descendente o al revés. Asi, se invierte también la di-
reccion de accién de la sefial de salida, por lo que se tiene que tener en cuenta la direccién
de accién fijada en el ment DIRE, ver cap. 3.4.6, donde se cambia la direccién de accién
de la sefial de salida.

Elegir entre:
dir.d sin inversion en el error diferencial
in.d con inversién en el error diferencial

3.4.3 D.PID Definicién del componente derivativo D de la sefial de salida

En caso de comportamiento temporal con componente derivativo D (ver cap. 3.4.1) se pue-
de elegir entre dos tipos de valores de entrada: error diferencial o variable medida.
Si se elige el error, el regulador reacciona frente a un cambio en la variable medida, en la
consigna o en el error diferencial segin el valor de D.
Si escogemos la variable medida el regulador reacciona sélo frente a un cambio en la varia-
ble medida, segtn el valor de D. Cualquier cambio en el error o la consigna no se tiene en
cuenta.
Elegir entre:

FO1 DP.YP aplica la derivada sobre el error

FO2 DP.YP aplica la derivada sobre la variable medida
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3.4.4 CH.CA Cambio de modo de regulacién P(D)/PI(D)

El cambio de modo de regulacién nos permite ejercer diferentes modos de operacién, con
distintos comportamientos temporales y sus correspondientes algoritmos de regulacién. Un

cambio de modo de regulo-
cién sélo tiene sentido cuan-
do se ha elegido una
regulacion Integral (1), ver
W xo cap. 3.4.1.
CUpb POV Habiendo elegido esta fun-
cién, se activard el cambio
de modo de regulacién en el

PIDI error diferencial o en la con-
UMb signa de la regulacion P (o
’D) PD) o Pl (o PID). Fuera del

} margen definido para el

error o la consigna, la regu-
lacién es P o PD, dentro del
margen se afiade el compo-

nente |. Los limites del
margen se fijan en los
parémetros CLI.P (mdximo PI(D)) y CLI.M (minimo PI(D)). En el gréfico 7 se representa el
cambio de modo de regulacién.
Elegir entre:

ofF CCP cambio de modo de regulacién desactivado

FO1 CC.P cambio de modo de regulacién en el error

FO2 CC.P  cambio de modo de regulacién en la consigna
Pardmetros a introducir
CLL.P limite superior de la regulacién PI(D)
CUM limite inferior de la regulacion PI(D)

Grdfico 7 : cambio de modo de regulacion
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3.4.5 M.ADJ Ajuste manual del punto de trabajo para la sefial de
salida Ypip

Con esta funcién se activa el ajuste manual del punto de trabajo. Para ello tiene que estar
desactivada la funcién de vuelta automdtica a las condiciones de regulacién preajustadas.
El ajuste del punto de trabajo se hace como sigue: en modo de operacién manual se intro-
duce el valor de salida deseado mediante los pulsadores cursor. Cambiando a operacién
automdtica se guarda el Gltimo valor como punto de trabaijo, que se transformaré en una
sefial de salida segin P o PD. El punto de trabajo memorizado permanece activo hasta que
se elige oFF MA.YP en operacién manual o bien se introduce un nuevo punto de trabajo
manualmente.
Cuando se desactiva el ajuste manual del punto de trabajo, la sefial de salida se actualiza
al valor correspondiente en unos 2 segundos.
Elegir entre:

ofF MA.YP introduccién manual del punto de trabajo para Yeip desactivada

on MA.YP introduccién manual del punto de trabajo para Yeip activada

3.4.6 DIRE Sentido de accién de la seiial de salida

La sefial puede actuar directa o indirectamente sobre el error. Este sentido de actuacién se
fija en el menG DIRE. Tengan en cuenta que esta direccién de accién también se puede inver-
tir en el mend SIGN, ver cap. 3.4.2
Elegir entre:

dir.d DLAC accién directa de la sefial (preajuste de fébrica)

in.d DLAC accién indirecta de la sefial

3.4.7 F.FOR Sefial de compensacién

La entrada WEx se puede usar para la sefial de compensacién, capitulo 3.3.1. El valor de la
sefial de compensacién se puede modificar a través de los pardmetros, siendo la compen-
sacién mayor o menor dependiendo de los valores K1, K2 y K3, segon la férmula:
+ ((Wex - FC.K1|) FC.K2 + FC.K3. FC.K1, FC.K2 y FC.K3 son constantes a definir en los
parémetros. El signo de dicha formula se define en la funcién F.FOR.
Elegir entre:

ofF FECO sefial de compensacién desactivada (preajuste de fabrica)

POS FECO sefial de compensacién con signo positivo

nE6 FECO sefial de compensacién con signo negativo
Parémetros a introducir

FC.K1 constante de la férmula arriba indicada
FC.K2 constante de la férmula arriba indicada
FC.K3 constante de la férmula arriba indicada
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3.4.8 AC.VA Incremento y disminucién del valor de la medida

Con esta funcion se ajusta el incremento o disminucién del valor de la medida.
Tan pronto como se activa la sefial binaria, se incrementa/disminuye la sefial de entrada X
segUn el parametro AV.K1, utililizandose el nuevo valor en la regulacién. Este valor se repre-
senta en la linea superior de la pantalla. Tan pronto como se desactiva la sefial binaria se
vuelve a utilizar directamente la sefial de entrada X para la regulacion.
El parémetro AV K1 se introduce en el nivel de parémetros en tanto por ciento en un mar-
gen entre —110'y 110 %. Por ejemplo, para un valor de AV.K1 = 30 %, un valor de X de 50
se incrementaria hasta 80 %.
Elegir entre:

ofF IN.DE incremento/disminucién del valor de la medida desactivado

bil IN.DE incremento/disminucién del valor de la medida por medio de Bl1
Pardmetros a introducir
AV K1 constante en %
Nota: la sefial de entrada binaria puede confirmar otras funciones.
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3.5 OUT Funciones de las senales de salida

En este grupo principal se fijan las funciones de salida del regulador. Se escoge si el regula-
dor debe de trabajar con salida constante o variable. Se limita el valor de la sefial de salida
y se define la rampa si es necesario. También se puede usar la salida constante como indica-
cién de salida de los valores de X, WE o XD. En la salida constante se pueden hacer previas
operaciones mateméticas para adecuar la sefial de salida. La salida variable como salida bi-
naria se aprovecha para sefializar diferentes estados de operacién. La sefial de entrada bi-
naria puede activar/desactivar diferentes funciones de este grupo principal: bloquear la
sefial de salida, cambiar entre modo de operacién manual y automético, iniciar la rampa

de la sefial de salida o activar el segundo valor de salida Y1K1.

3.5.1 SAFE Activacién de la segunda seiial de salida Y1K1 en Ypip

Con esta funcién activada y mediante la sefial de entrada binaria, la sefial de salida del re-
gulador corresponderd al valor de salida predefinido con el parémetro Y1K1. Este parame-
tro se introduce en el nivel de parémetros en %.

ofF SA.VA funcién desactivada

bil SAVA activacién de Y1K1 mediante la sefial binaria Bl
Parametros a introducir
Y1K1 valor de la segunda sefial de salida en %
Nota: la sefial de entrada binaria puede confirmar ofras funciones.

3.5.2 MA.AU Cambio de operacién manual/automética

Con esta funcién activada y mediante la sefial de entrada binaria, se cambia a modo de
operacién manual y al mismo tiempo queda el pulsador de intercambio de modo de
operacién manual/automético bloqueado. Si se desactiva la sefial binaria el regulador cam-
bia de nuevo al modo de operacién automético. Excepcién: si el regulador estaba en modo
de operacién manual dl ser activada la funcién binaria, el regulador permanece en este
modo de operacién. El modo de operacién manual se representa en la pantalla mediante el
dibujo de una mano X\,
Elegir entre:

ofF CH.MA funcién desactivada

bil CH.MA cambio a modo de operacién manual mediante la sefial binaria BI1
Nota: la sefial de entrada binaria puede confirmar ofras funciones.

32 EB6493-1ES



Funciones

4

T
N

o
N

2117 o) sgjeu

Z0g 'L Og Plpuiq ppijpS

10g uopinBlyuo)

(€
(L

%

[cog'gllnO'g S sojund-g /-g pI|pS
la—— 2 o | o_u.oE [044U0D 3P [SAIL [8 UB A, B UQIDDIIPUI [PNUDW OPOW Ud
(e at M [044UOD B [9AIU [9 UB A, B UQIDDDIPUI :0JHDWIOND OPOW Ud

[ N
- A [——|d
L 204 uopinBlyuoy
[LogglinO'e 1NOS
odHpWOIND -

Aﬂ LWn _© ™ opow EN| *xo dt |-
-z o/‘m l—— IM Ddd —=/1¢ 44 " dg
~ . &

sojund-g /-g ppIPS

VA'A D1vD DUSA
_ O |- IM
ywozy | _ a . . 0= 70 ja—Qx
-~ vw 020 EIVO+DIVOX(IIVD-A) (/4] [+ oﬂ&u -~ X
-0 didA
opIpRS op opI[Es ap [ouss b| ap ugDIdDPY A PPIES
|puss uaBipyy
| |
1NOA A
1no Oo-l 1nO
[dAZ1]  [dA' L] [dA'ndIDNN4 dvav 0014 dWVY WITA nv'vW 34vS
W LWI 5 5
o L Aot avay (< K] = =t \f\ -
_ r + - + 7 _ UQIDZLIDAUI _ uonpidopy _ oenbojg  pdwoy _ _ sajiuwn |onudy  DpIPS °Z
[CWITI TLWITI
[ I N
*k
didA
WAV 1no INNL jije] Oo-lI 1NO

Esquema de bloques 8 : grupo principal OUT

EB 6493-1ES 33



Funciones

3.5.3 Y.LIM Limitacién de la sefial de salida Ypip

Esta funcién de limitacién de la sefial de salida estd siempre activada. En el nivel de paréme-
tros se fijan los valores méximo y minimo para esta sefial.

on LL.YP limitacién de la sefial de salida Ypp activada
Parametros a introducir

xy valor minimo para la sefial de salida

=Y valor méximo para la sefial de salida

3.5.4 RAMP Rampa o limitacién de la velocidad de respuesta del
regulador

Esta funcién sirve para realizar una rampa de la sefial de salida o para limitar la velocidad
de cambio de esta sefial. Se puede escoger entre una rampa con pendiente positiva y/o
negativa.
La rampa de la sefial de salida es la variacién de la sefial a velocidad constante. El pardme-
tro TSRA corresponde a la
duracién de la rampa por lo
Yoo 1], que define la velocidad. Se
110- refiere a una variacion de la
100- sefial del 100 %, ver gréfico
9. La rampa de la sefial de
salida se activa mediante la
Y'sD entrada binaria BI1. Se
puede elegir si la rampa
tiene que empezar en el
-~ 10 % o en el valor del
10 - pardmetro Y1RA. La rampa
-10 TSRA t se desactiva al pasar a
modo de operacién manual
y con fallo de corriente.

Ypip

Grdfico 9 : rampa de la sefial de salida
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Y‘PID

YPID

YPID

Y'PID

-=== Ypp= Sefial inicial sin limitacién

—— Y'pip= Sefial de salida con limitacién

Gréfico 10 : limitacién de la velocidad de respuesta del regulador

riacion para la sefial vy se calcula con la siguiente formula:

Elegir entre:
ofF RA.YP
FO1 RAYP
FO2 RA.YP
FO3 RA.YP
FO4 RA.YP
FO5 RA.YP

Parametros a

TSRA

Y1RA

100%
Y= TSRA

funcién desactivada

Funciones

Se puede limitar la veloci-
dad de aumento y disminu-
cién de la sefial de salida
(FO3 RA.YP), sélo la de au-
mento (FO4 RA.YP) o sélo la
de disminucién (FO5 RA.YP).
Quedando la sefial de sali-
da limitada en la/las direc-
cion/es fijadas y segon el
parémetro TSRA. Si la veloci-
dad real de cambio de la
sefial de salida es menor
que la méxima (limitada por
TSRA), la limitacién no tiene
ning0n efecto. En el gréfico
10 se ve la accién de esta
funcion. La velocidad de va-

se activa la rampa por BI1, con valor de inicio —10%,

se activa la rampa por BI1, con valor de inicio YIRA

limita la velocidad de aumento y disminucién de la sefial de salida
limita la velocidad de aumento de la sefial de salida

limita la velocidad de disminucién de la sefial de salida

introducir
duracién temporal de la rampa

valor de inicio de la rampa de la sefial de salida
Nota: la sefial de entrada binaria puede confirmar otras funciones
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3.5.5BLOC Bloqueo de la seial de salida Ypip

Con esta funcion se activa el bloqueo mediante Bl1de la sefial de salida. El valor actual de
la sefial de salida se mantiene constante mientras se mantiene activada la entrada binaria
BI1. Al desactivar la sefial binaria BI1 la sefial de salida deja de estar bloqueada continuan-
do la regulacién con el dltimo valor de sefial de salida calculado.
Elegir entre:

ofF BLYP bloqueo de la sefial de salida desactivado (preajuste de fébrica)

bil BLYP bloqueo de la sefial de salida mediante BI1
Nota: la sefial de entrada binaria puede confirmar ofras funciones.

3.5.6 FUNC Linearizacién de la seiial de salida

La sefial de salida igual que las sefiales de entrada X y WE también se puede linearizar. La
linearizacion de sefiales esté ampliamente explicada en el capitulo 3.2.8, por lo que no se
repite en este. Tener en cuenta que aqui los pares de valores a introducir son en porcenta-
jes. Los parémetros MIN y MAX estén ya fijados en el regulador (-10y 110%) y no se
pueden modificar aqui.
Elegir entre:

ofF FU.YP  sefial de salida sin linearizacion

on FU.YP sefial de salida linearizada
Parametros a introducir
K1.X hasta K7.X valores de entrada para los puntos 1 hasta 7 en %
K1.Y hasta K7.Y valores de salida para los puntos 1 hasta 7 en %

3.5.7 Y.VA Margen de la sefial de salida

Con esta funcion se fija el margen de la sefial de salida para salida continua:
ofF Y sefial de salida continua desactivada
0-20 mA  sefial de salida: 0-20 mA
4-20mA  sefial de salida: 4-20 mA
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3.5.8 Y.SRC Seiial de salida continua

Con esta funcién se determina si la salida continua se utilizard como sefial de salida (salida
PID) o si se utilizara para las entradas X o WE o el error.

onY.PID  sdlida asignada a la salida PID

onY.X ~ a la entrada X
onYWE ~ a la entrada WE
on Y.XD ~ al error Xd

3.5.9 CALC Ajuste matemdtico de la sefial de salida continua Y

Con esta funcién se ajusta mateméticamente la sefial de salida continua. Para ello se utiliza
la siguiente formula:

y " =£(Y-CAK1|) CAK2+CA K3

ofF CAY  ajuste matemético sefial de salida desactivado (atencién, no hay sefial de salida)
POS CA.Y ajuste matemdtico con signo positivo

nEé CAYY  ajuste matemdtico con signo negativo

on CAYY  ajuste matemético sin condicion

Pardmetros a introducir

CAKI1 constante en la férmula en %
CAK2 constante en la formula (para salida continua valor > 0)
CAK3 constante en la férmula en %
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3.5.10 C.OUT Configuracién de la sefial de salida de 2 o 3 puntos

Esta funcién nos permite escoger entre una sefial de salida de 2 o 3 puntos. La activacion de
la sefial de salida de 2 puntos se reconoce en la pantalla por el simbolo B Lo activacion
de la sefial de salida de 3 puntos se reconoce en la pantalla por el simbolo B si esté activa
la salida Y+ y por el simbolo B si esté activa la salida Y- .
Atencién: la eleccién de una de estas posibilidades tiene prioridad frente a las funciones
B.OUT (ver cap. 3.5.11), LIM1 y LIM2 (ver cap. 3.6). En caso de elegir una sefial de salida
de 3 puntos tampoco se pueden utilizar ni la sefial de salida binaria ni las funciones de relé
limite. En caso de elegir una sefial de salida de 2 puntos se pueden utilizar las funciones
binaria BO2 o del valor limite L2.
Elegir entre:

ofF 2/3S.  sefial de salida de 2 o 3 puntos desactivada

on 2.STP  salida de 2 puntos

i.Fb 3.STP  salida de 3 puntos con feed-back interno

E.Fb 3.STP salida de 3 puntos con feed-back externo

PP 2.STP  salida de 2 puntos con modulacién pulso-pausa (PPM)

i.PP 3.STP  salida de 3 puntos con feed-back interno y PPM

E.PP 3.STP salida de 3 puntos con feed-back externo y PPM
En el nivel de parémetros aparecen todos los parémetros posibles para la definicion de la
salida. En las paginas siguientes se explica que parédmetros son relevantes para cada salida.
Estos serdn los que se tendrén que definir.
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Salida de 2 puntos
La salida de 2 puntos puede tomar sélo 2 estados: encendido (1) o apagado (0). Esta salida
del regulador es apropiada por ejemplo para calefaccién eléctrica con comportamiento de

termostato.

Los parametros de zona muerta TZ y XSDY determinan los puntos de apagado y encendido
de la salida de 2 puntos. El pardmetro XSDY representa el error permitido (histéresis), para
que pequefias variaciones no produzcan el cambio constante de encendido-apagado, (ver
gréfico 11).

Parametros a introducir

XSDY histéresis del cambio entre los dos estados
17 zona muerta
XSDY
Y+
1
Yoo Y+
- >
0
TZYpp
Grdfico 11 : salida de 2 puntos
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Salida de 3 puntos con feed-back interno

En la salida de 3 puntos con feed-back interno se determina la posicién de la vélvula segon
el tiempo de apertura de la vélvula. Este tiempo se introduce en el parémetro TY.

El ajuste de la salida de 3 puntos puede tomar 3 valores: —~100 %, 0 y 100 %. La regulacién
con esta salida se utiliza por ejemplo en accionamientos eléctricos. Los tres valores repre-
sentan: movimiento hacia la derecha, motor apagado y movimiento hacia la izquierda.
Entre los dos puntos de salto existe una zona muerta a definir. Esta zona muerta es el
parémetro TZ ver gréfico 12. Asimismo, se tiene que introducir el parémtetro XSDY que
representa el error entre los cambio. Tener en cuenta que el error siempre tiene que ser
menor que " .

La sefial Ypip se compara con la sefial feed-back Yr. La diferencia de estos dos valores for-
ma la nueva sefial de salida de 3 puntos. Siendo valido que:

TZ
Si la diferencia es mayor que "5 Y mayor que 0 entonces la salida Y+ se activa.

S . 1z . .
Si la diferencia es mayor que —- y menor que O entonces la salida Y- se activa.

2

. . . Z , . .
Si el valor de la diferencia es menor que o XSDY estd desactivada la salida de 3 puntos.
Si el valor YPID supera el 105 % o es inferior al -5 % se tiene una sefial constante como sali-

da.

Parametros a introducir

XSDY histéresis del cambio
TZ zona muerta salida de 3 puntos
TY tiempo de apertura/cierre de la valvula

Salida de 3 puntos con feed-back externo

En la salida de 3 puntos con feed-back externo, se modifica la posicién de la vélvula por la
entrada WE por ejemplo con un potenciémetro.

A parte de esto, la salida de 3 puntos con feed-back externo es equivalente a la salida de 3
puntos con feed-back interno.

Cuando se utiliza un potenciémetro para el feed-back externo éste se tiene que calibrar ver
cap. 3.9.5.

Pardmetros a introducir
XSDY histéresis del cambio de la salida de 2 puntos/3puntos
TZ zona muerta salida de 3 puntos
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TZ

\/

v

XSDY
\3
Y
Gréfico 12 : salida de 3 puntos con feed-back interno
TZ
XSDY
——— [——
Y+ ] Y+
—»
Y \ |
PID . A
%
WE _ iy
A
Y- —»
| [e———

XSDY

Grdfico 13 : salida de 3 puntos con feed-back externo
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Salida de 2 puntos con modulacién pulso-pausa (PPM)

En la salida de 2 puntos con modulacién pulso-pausa (PPM) se transforma la sefial continua
YpiD en una secuencia de impulsos, cuyo comportamiento depende del valor de Ypip, ver
gréfico 14. El tiempo de cambio Te de la sefial a dos puntos Y- se calcula por la formula:

(Y [%] ~TZ[%))- KPLI
- 100 [%]

El parametro TYL1es la duracion del periodo y al mismo tiempo el valor méximo. KPL1 es un
factor amplificador.

A continuacién se tiene que fijar el parémetro 2 TYL1, que nos da la duracién minima del
periodo en porcentaje. La minima duracién del cambio en segundos T, se calcula por la
formula:

Te

STYLT [s].

min

ro T

_ BV %
= ogg X TV (%]

Debido al Hardware se tiene un Tg.. minimo de 0,3 s.

Escogiendo valores apropiados para los pardmetros TYLT, KPL1 y ¥ TYL1, se consiguen en
la salida de 2 puntos con PPM valores de compromiso entre pequefias fluctuaciones de la
variable regulada (elevada frecuencia de cambio) y un elevado tiempo de vida del elemento

final de regulacién (baja frecuencia de cambio).

Parametros a introducir

KPL1 amplificador Y+

TYL1 duracién del periodo, tiempo de cambio méximo en s
M TYL tiempo minimo de cambio de BO1 en % de TYL1

TZ zona muerta de la salida de 3 puntos en %
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TV A

—P KPL1

/

-1z, Yoo

Y+‘

Y+

|| Yop = 50%

TYL1

TE
YL

Gréfico 14 : salida de 2 puntos con PPM
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Salida de 3 puntos con feed-back interno y PPM

En la salida de 3 puntos con feed-back interno y modulacion pulso-pausa se transforma la
sefial de 3 puntos en una secuencia de impulsos.

La caracteristica de esta salida se representa en el gréfico 15. La posicion de la vélvula se
determina por el tiempo de apertura. Este tiempo de apertura se introduce a través del
parémetro TY. Se hace la diferencia entre la sefial Ypp y la sefial feed-back Yr. Esta diferen-
cia se transforma en un impulso que depende de la duracién del periodo introducida. La
duracion del periodo se puede fijar separadamente para las sefales Y. y Y_. El parémetro
TYL1 fija la duracién del periodo para Y. y el parémetro TYL2 para la sefial Y_. Asimismo,
se han de introducir los valores mimimos de duracién del periodo en porcentaje con los
pardmetros X TYL1 para la sefial Y1y 3 TYL2 para la sefial Y-. La minima duracién de
cambio en segundos se calcula por la formula:

Te,, = X TYL1 [%]- ](I)_(]_') ‘[)S] para la sefial Y4, o
TYL2 [s]
- 1. ~
TE i = X TYL2 [%] 1009 Para la sefial Y-

También se tiene que definir la zona muerta a través del parametro TZ. La zona muerta se
introduce en porcentaje referida a la diferencia de sefiales Ypip - WE. También se pueden
cambiar los pardmetros KPL1 y KPL2. Estos dos parémetros son factores de amplificacion.
Mediante éstos y los parémetros TYL1 y TYL2 se pueden ajustar diferentes tiempos de apertu-
ray cierre.

Parametros a introducir

KPL1 amplificador Y+

KPL2 amplificador Y-

TYL1 duracién del periodo Y+ en s

TYL2 duracién del periodo Y- en s

M TYLI tiempo minimo de cambio Y+ en % referido a TYL1
¥ TYL2 tiempo minimo de cambio Y- en % referido a TYL2
TZ zona muerta de la salida de 3 puntos

TY tiempo de apertura de la vélvula
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Y
)
]7 —‘ ’_H :
T T -
Yop TYL2, TYLT oA
+ 1
YR
+Y
Y-
TZ A
| —H_‘ m Y
t
Yy TYL2 s TYL2

Ty

Grdfico 15 : salida de 3 puntos con feed-back interno y PPM
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Salida de 3 puntos con feed-back externo y PPM

Este tipo de salida de 3 puntos se parece a la salida de 3 puntos con feed-back interno y
modulacién pulso-pausa (PPM). La Gnica diferencia es que la posicién de apertura de la vél-
vula se introduce por la entrada WE (feed-back externo), por ejemplo usando un potencié-
metro. Aqui el parémetro TY no procede. En caso de usar un potenciémetro para el
feed-back externo, éste se tiene que calibrar segin se describe en el capitulo 3.9.5.

Parametros a introducir

KPL1 amplificador Y+
KPL2 amplificador Y-
TYL1 duracién del periodo Y+ en s
TYL2 duracién del periodo Y- en s
~TYLI tiempo minimo de cambio Y+ en % referido a TYL1
¥ TYL2 tiempo minimo de cambio Y- en % referido a TYL2
TZ zona muerta de la salida de 3 puntos
Y+
i
Ha.
Te Te >
Y TYL2, TYL1
PID 1 TYLT ~TYL1
+ I
KPL2 KPL1
_WESL - |
+Y Y
TZ y
0
TYL2 ~TYL2

Gréfico 16 : salida de 3 puntos con feed-back externo y PPM
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3.5.11 B.OUT Configuracién de las salidas binarias BO1 y BO2

Con esta funcién se especifican los estados de operacion que indicarén las salidas binarias
BO1 y BO2. El estado de las salidas binarias se puede ver en el nivel I-O con la funcién
BIN, ver cap. 3.9.4.
Atencién: si se ha elegido una salida de 3 puntos (ver cap. 3.5.10), no se pueden utilizar
las funciones de estas dos salidas binarias. Si se ha elegido una salida de 2 puntos se
pueden utilizar las funciones de la BO2. Todos los ajustes de B.OUT tienen prioridad a los
ajustes en las funciones LIM1 y LIM2, ver cap. 3.6.1
Elegir entre:
Configuracién de la salida binaria BO1

ofF B.BO1 salida binaria BO1 desactivada

FO1 B.BO1 activa, si esta activa la entrada binaria

FO2 B.BO1 activa, si esta activada la consigna externa

FO3 B.BO1 activa en modo de operacién automético
Configuracién de la salida binaria BO2

ofF B.BO2 salida binaria BO1 desactivada

FO1 B.BO2 activa, si esta activa la entrada binaria

FO2 B.BO2 activa, si esta activada la consigna externa

FO3 B.BO2 activa en modo de operacién automético
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3.6 ALRM Funciones de alarma

En este grupo principal se especifican las funciones de los relés limite L1 y L2. Los relés limite
controlan si un valor limite se sobrepasa (ya sea el superior o el inferior). Los relés limite
tienen dos estados, cuando la condicién se cumple estan cerrados, en ofro caso abiertos.
Con las funciones LIM1y LIM2 se fijan que variables se controlarén con los limites L1 y L2, y
si se activardn los relés limite al sobrepasar o no alcanzar estos valores.
El valor limite de la variable se define en el nivel de parémetros con LI.X, LLWE, LLYPID o
LI.XD. Ademds se tiene que
fijar un error (histéresis) a
través del parémetro LHYS.
Este error es la histéresis en-
U | o alcanza LLX tre el encendido y apagado
del relé limite y se introduce
1 — 7 =77 en porcentaije respecto al

\

|

\

L1 | supera Ll.X

margen de la variable medi-
da.

En el gréfico 17 se repre-

-

\

]

\
0 ‘ 0 ‘ senta un ejemplo de la

»‘ LHYS [=— X%] —= LHYs [=— X% | funcion de relé limite con los

UUX[%] UX[%] parémetros que se han de
ajustar. Aqui la variable
controlada es la medida X.
Primer caso: el relé limite
controla si la variable medi-
da excede de un valor prefijado. Se activa el relé limite superior cuando se alcanza el valor
limite ajustado en LI.X, LI.WE, LL.YPID o LI.XD. Cuando la variable medida disminuye hasta
incluirse dentro del error LHYS, el relé limite se desactiva. Tengan en cuenta que LL.X y
LI.WE se introducen en valor absoluto y en cambio en el grafico 17 LLX estd representado
en porcentaje.
Segundo caso: el relé limite controla si la variable medida cae por debajo de un valor prefi-
jado. Se activa el relé limite inferior cuando se alcanza el valor limite ajustado en LLX,
LI.WE, LLYPID o LI.XD. Cuando la variable medida aumenta hasta incluirse dentro del error
L.HYS, el relé limite se desactiva.

Gréfico 17 : funcién de los relés limite L1 y [2

Cuando los relés limite estén activados aparecen los siguientes simbolos en la pantalla: [
para el imite 1y B para el limite 2.
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3.6.1LIM1 Relé limite L1

La funcién del relé limite se ha descrito ampliamente en el capitulo anterior, 3.6.
Atencién: las funciones de salida de 2 o 3 puntos C.OUT (ver cap. 3.5.10) y las funciones
de las salidas binarias B.OUT (ver cap. 3.5.11) tienen prioridad al ajuste en las funciones

LIMT y LIM2.

Elegir entre:

Relé limite L1
ofF L1 relé limite L1 desactivado
loL1.X ~ L1 se activa si no se alcanza el valor LI.X
Hi L1.X ~ L1 se activa si se supera el valor LI.X
loL1T.WE ~ L1 se activa si no se alcanza el valor LI WE
Hi LTWE  ~ L1 se activa si se supera el valor LI WE
Lo L1.YP ~ L1 se activa si no se alcanza el valor LI.YP
HiL1.YP  ~ L1 se activa si se supera el valor LI.YP
lol1.XD ~ L1 se activa si no se alcanza el valor LI.XD
HILIXD ~ L1 se activa si se supera el valor LLXD
AbSL1.XD ~ L1 se activa si se supera la suma de LLXD

Parédmetros a introducir

LILX valor limite para X, en valor absoluto

LI.WE valor limite para WE, en valor absoluto

LLYP valor limite para Ypip, en %

LLXD valor limite para XD, en %

LHYS histéresis, en % referido al margen de medicién

3.6.2LIM2 Relé limite L2

Con la funcién LIM2 se define el relé limite L2, ampliamente descrito en el capitulo 3.6.
Atencién: las funciones de salida de 2 o 3 puntos C.OUT (ver cap. 3.5.10) y las funciones
de las salidas binarias B.OUT (ver cap. 3.5.11) tienen prioridad al ajuste en las funciones

LIMT y LIM2.

Elegir entre:

Relé limite L2
ofF L2 relé limite L2 desactivado
Lo L2.X ~ L2 se activa si no se alcanza el valor X
Hi L2.X ~ L2 se activa si se supera el valor X
lol2WE ~ L2 se activa si no se alcanza el valor WE
Hi L2ZWE ~ L2 se activa si se supera el valor WE
lol2YP ~ L2 se activa si no se alcanza el valor Ypip
Hil2YP  ~ L2 se activa si se supera el valor Ypp
lol2XD ~ L2 se activa si no se alcanza el valor XD
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Hil2XD ~ L2 se activa si se supera el valor XD
AbSL2.XD ~ L2 se activa si se supera la suma de XD

Pardmetros a introducir

LI.X valor limite para X, en valor absoluto

LI.WE valor limite para WE, en valor absoluto

LLYP valor limite para Ypip, en %

LI.XD valor limite para XD, en %

L.HYS histéresis, en % referido al margen de medicién

3.7 AUX Funciones auxiliares

Este grupo principal nos permite especificar condiciones de reinicio que tomard el regulador
después de un fallo de alimentacion. Tenemos diferentes funciones como la de reset de
funciones, parametros y valores de calibracion a valores preajustados de fébrica y la de
bloqueo de los pulsadores. Finalmente tenemos también la posibilidad de ajustar el contras-
te de la pantalla.

3.7.1 RE.CO Condiciones de reinicio por fallo de alimentacién

Con esta funcién determinamos la sefial de salida y el modo de regulacion que seguiré el
regulador después de un fallo de alimentacién. Seleccionando FO3 se necesita una confir-
macién para volver a las condiciones normales de regulacion después de un fallo de alimen-
tacién. En tal caso, en la pantalla la consigna y la variable de medida se indicarén en
intermitente hasta que se pulsa el pulsador de retroceso.
Elegir entre:
FO1 MODE modo de operacién manual, con sefial de saldia Y1K1
FO2 MODE modo de operacién automético con Gltima consigna y Gltima sefial
de salida Y1K1, sin necesidad de confirmacién
FO3 MODE modo de operacién automético con Gltima consigna y Gltima sefial
de salida Y1K1, reinicio con confirmacion por pulsador de retroceso

3.7.2ST.IN Reset a valores de fabrica

Con esta funcion se puede hacer un restablecimiento total o parcial de los parémetros,
funciones y valores de calibracién ajustados:

FrEE INIT  reset desactivado/completado

All INIT reset de todas las funciones, parémetros y contrasefia

FURC INIT  reset de todas las funciones

PArA INIT  reset de todos los parémetros y contrasefia

AdJINIT inicializacién bésica de los valores de calibracién para In1, In2 y Y1
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Para hacer un restablecimiento a valores de fabrica proceder segtn se indica a conti-
nuacion:
En el grupo principal AUX elegir la funcién ST.IN.
Pulsar el pulsador de programacién. En la pantalla aparece FrEE INIT.
2. Mediante los cursores elegir una de las opciones anteriormente enumeradas
(All, FUnC,PArA o AdJ).
3. Al pulsar el pulsador de programacién se realiza el restablecimiento de la opcién elegi-
da a los valores de fabrica. FrEE INIT aparece de nuevo en la pantalla cuando el reset
ha ferminado.

3.7.3KEYL Bloqueo de los pulsadores

Esta funcién nos permite bloquear y desbloquear las funciones de los 6 pulsadores mediante
la entrada binaria o bloquear sélo los pulsadores de eleccién, manual/auto y cursor.
ofF LOCK  pulsadores desbloqueados
bi1 LOCK  bloqueo/desbloqueo de todos los pulsadores por la entrada binaria BI1
on noH.W  bloqueo de los pulsadores de eleccién, manual/auto y cursor.
El regulador sigue en el modo de operacién que tenia antes de haberse
activado esta funcién.
Nota: la sefial de entrada binaria puede confirmar ofras funciones.

3.7.AVIEW Ajuste del contraste de la pantalla

Con esta funcion podemos modificar el contraste de la pantalla del grado 1 hasta 10. Esto
permite conseguir una 6ptima iluminacién de la pantalla in situ. El grado 1 es adecuado
cuando se ha instalado el regulador en un lugar elevado, el grado 10 para lugares bajos.
Elegir entre:

1 VIEW ajuste grado 1 del contraste

10 VIEW ;:]uste grado 10 del contraste

3.7.5 FREQ Frecuencia de la energia auxiliar

Con esta funcién podemos elegir la frecuencia de la energia auxiliar de nuestro sistema
entre 50 o 60 Hz.
Elegir entre:

on 50Hz  energia auxiliar con frecuencia 50 Hz

on 60Hz  energia auxiliar con frecuencia 60 Hz

EB 6493-1ES 51



Funciones

3.7.6 DP Ajuste del nimero de decimales

Con esta funcion se fija el nomero de decimales que se indicarén para las variables que se
refieren directamente a las entradas analégicas InT y In2.

Elegir entre:
on DPO ningdn decimal
on DP1 un decimal (preajuste de fébrica)
on DP2 dos decimales

3.8 TUNE Adaptacién de la puesta en marcha

En este grupo principal se inicia la puesta en marcha. Se realiza por el principio de
inflexion de la tangente obteniéndose el punto de inflexion, la tangente y las diferentes
caracteristicas. Después el regulador determina los parémetros Kp, Tn y Ty segin las reglas
de ajuste de Chien, Hrones y Reswick.
Para la adaptacion de la puesta en marcha tener en cuenta los siguientes puntos:

El sistema de regulacion ha de ser estable. Se deben eliminar las perturbaciones.

Al hacer el ajuste no debe estar en modo de regulacion.

Sélo se pueden adaptar sistemas de control autoajustables.

La adaptacién tiene que terminarse después de 5 horas.

3.8.1 ADAP Inicio de la adaptacién

Con esta funcién se da inicio a la adaptacién de la puesta en marcha, eligiendo ADP.S.
Ante de empezar con la adaptacién se tiene que fijar el parémetro Y.JMP. Este valor se
suma a la sefial de salida para determinar la respuesta del sistema de control. La respuesta
puede ser en las dos direcciones y deberia ser lo mayor posible y estar cerca del punto de
trabajo, en cualquier caso sin salir del margen definido para la variable medida. En caso
de salir de este margen durante la adaptacién, se parard la adaptacion y en la pantalla
aparecerd una indicacién de error: Err 32.
Después de haberse completado la adaptacién con éxito, los parémetros determinados son
efectivos inmediatamente. El regulador se encuentra en modo de operacién manual. Se
tiene que pasar a modo de operacién automdtico.
Elegir entre:

ofF ADP.S  adaptacién desactivada

run ADP.S iniciar la adaptacién
Pardmetros a introducir
Y.JMP valor de apertura de la vélvula en %

En la adaptacion de la puesta en marcha se deben seguir los siguientes pasos:
El regulador se encuentra en el nivel de control.
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Pulsar En la pantalla aparece Observaciones

D PAR Se ha abierto el nivel de control

V] 2 veces| TUNE Estamos en el grupo principal TUNE

D -CO- Funcién de adaptacién de puesta en marcha
ADAP
ofF La funcién de adaptacién de puesta en
ADP.S marcha todavia esta desactivada
PA Primero se tiene que ir al nivel de parémetros
ADAP  (intermitente) e introducir el % de apertura de la vélvula
1.0 (preaijuste de fabrica) Los pardmetros KP, TN, TV son los mismos
KP queen C.PID.

20.0  (preajuste de fabrica)
Y.JMP

Parémetro del valor de apertura de la vélvula

KEY

Eventualmente se pide la contrasefia,
proceder segin pég. 8

[

(intermitente)

Introducir el valor de apertura de la vélvula
(o)
en%

O M 0O 0O =20

Se confirma el valor de apertura de la vélvula.
Deja de estar intermitente

]

ofFF
ADP.S

Salimos del nivel de parametros

ofFF (infermitente)

ADP.S

run (intermitente)

ADP.S

O o O

20
ADP.S

(infermitente)

Se inicia la adaptacién. En la linea de estado
aparecen siglas del transcurso

End
ADP.S

Al completarse con éxito la adaptacion
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Cancelacién de la adaptacién:

Pulsar

En la pantalla aparece

Observaciones

]

StoP
ADP.S

En todo momento es posible cancelar la
adaptacién para modificar los parémetros.
Através del pulsador de programacién se
inicia de nuevo la adaptacion.

Fallos durante la adaptacién
En la pantalla aparece alguno de los errores indicados en la siguiente tabla, ademas de
activarse la salida binaria de alarma.

Enla pantalla Tipo de error

Observaciones

30 Timeout > 5h Después de 5 horas termina la adaptacién.
ERR

31 No es posible la El transcurso de la adaptacion no se han
ERR determinacién de parémetros  podido determinar los parémetros.

32 Entrada X <0% o> 100% Cambiar Y.JMP.
ERR

33 Ruido demasiado grande Introducir un Y.JMP més grande, comprobar
ERR interferncias.

34 La PID introducida no permite  Introducir en la funcién C.PID (grupo
ERR ninguna adaptacion principal CNTR) regulacién P, Pl o PID.

35 Sefial de salida en el limite Cambiar Y.JMP.
ERR

36 Anomalia Volver a iniciar la adaptacién.
ERR
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3.91-0 Indicacién de los datos de proceso

En este nivel se muestran diferentes medidas e informaciones. Aqui también se pueden
ajustar el span y punto cero de las entradas IN1 y IN2 y de la salida analégica Y.

3.9.1CIN Versién del regulador

En este men( se encuentra la version del equipo (nimero de versién del firmware).
FIR version de firmware del equipo

3.9.2 5-No Numero de serie

En este men{ se encuentra el nimero de serie del equipo. Todos los equipos van numerados
por el fabricante.
indicacién del nimero de serie

3.9.3 ANA Indicacién del valor de la entrada analégica

En este menG se ven los valores de las sefiales analégicas. En los graficos 2 de la pég. 17, 4
de la pég. 23, 6 de la pag. 27 y 8 de la pag. 33 se representan los valores indicados.

INT entrada analégica 1 (valor absoluto)

IN2 entrada analégica 2 (valor abslouto)

CO.VA variable medida antes de la linearizacién

WE.VA consigna antes de la linearizacion

FE.CO WE antes de feed-back (cuando se utiliza WE como sefial de compensacién,

es decir, en el grupo principal SETP con la funcién SP.VA en FO2, la WE no
se indica en el nivel de control)

SP.CO consigna en el comparador
YPID Ypip después de la limitacion
YOUT valor de salida después del ajuste matemético Your

3.9.4BIN Estado de la entrada y salidas binarias

En este men( se ve el estado de la entrada y salidas binarias.

BI1 estado entrada binaria BI1 on/oFF
BOI1 estado salida binaria BO1 on/oFF
BO2 estado salida binaria BO2 on/oFF
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3.9.5 ADJ Ajuste de las entradas y salida analégicas

Con esta funcion se ajustan el span y el cero de las entradas y salida analégicas.
Para ello proceder segin se describe a continuacién:
Estando en el grupo principal 1-O se elige AD).

1.
2.

S

8.

9.

Pulsar el pulsador de programacién. En la pantalla aparece ADJ INT.
Elegir mediante los pulsadores cursor la correspondiente entrada o salida que se quiere
ajustar:

AdJ IN1 ajuste entrada analégica IN1
AdJ IN2 ajuste entrada analégica IN2
AdJ Y1 ajuste salida analégica Y

Pulsar el pulsador de programacién.

Introducir la contrasefia con los pulsadores cursor.

Confirmar el valor con el pulsador de programacioén.

Ajustar el cero de la sefial correspondiente con un equipo de medida de precision.

En la pantalla se indica el valor de ajuste del cero y alternativamente ZERO y IN1
(IN2 o Y1)

Pulsar el pulsador de programacién. El cero estd ajustado. Aparece en la pantalla 0.0 y
ZERO.

Ajustar el valor final de la correspondiente sefial con un equipo de medida de precision.
En la pantalla aparece el margen ajustado y alternativamente SPAN'y IN1 (IN2 0 Y1).
Pulsar el pulsador de programacién. El span esté ajustado. La pantalla deja de ser
intermitente, e indica 100,0 y SPAN.

10. Pulsar el pulsador de retroceso una vez. Continuar con el segundo paso en caso de

56

querer seguir ajustando las diferentes sefales de entrada y de salida. Ahora se salta el
paso de introducciéon de la contrasefia (pasos 3 y 4).

EB 6493-1 ES



4 Ejemplos

Ejemplos

En este capitulo se explican algunos ejemplos de cémo configurar el regulador digital
TROVIS 6493, para que se pueda trabajar con consigna interna, externa y con linearizacién.
Se asume que se conoce cémo trabaijar con este regulador, en otro caso leer antes el cap. 2.
Tener en cuenta las dos versiones del regulador existentes con diferentes entradas In2.

4.1 Regulacién con consigna interna

Elegimos un simple lazo de regulacién de temperatura representado en el esquema 18. La vo-
riable controlada X es la temperatura del fluido, medida por el sensor Pt 100 y correspondien-

TROVIS
6493

Y /x

i

Esquema 18 : lazo de regulacién de temperatura

\—4—

te a la entrada IN2. La fem-
peratura del fluido sigue la
consigna inferna. El regula-
dor digital TROVIS 6493-01
nos da una sefial continua de
4020 mA como sefial de
salida Y. Para controlar la
temperatura sélo tenemos que
fijar la consigna y los paré-
metros de control. La consig-
na se puede introducir
directamente en el nivel de
control usando los pulsado-
res cursor. Mientras que los
parémetros de control se tie-
nen que introducir en el gru-

po principal CNTR. Los demés ajustes requeridos son los configurados como estandar en el
regulador. En la tabla siguiente se encuentra la configuracion de los pardmetros necesarios:

Nivel de configuracién

Grupo Funcién Ajuste Parémetro  Valor Observacion
principal  -CO- -PA-
CNTR -CO- Pl KP 0,8 Definicion de los
C.PID (preajuste ™ 16,0 parametros de control
de fébrica)
-CO-DIRE dir.d Cambio de dir. si se requiere

Nivel de control

Pulsador de seleccién para ver W,
pulsadores cursor par entrar un nuevo valor

Determinacién de la
nueva consigna
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4.2 Regulacién con consigna externa

En el esquema 19 se repre-
senta un tipico lazo de con-
trol con consigna externa.

La presion regulada entre O

TROVIS y 10 bar se mide por un
6493_02WE 420 mA transmisor de presion téc-
4..20mA Y VSN . nica 2 hilos, como podria
X T;an;rgwir de presion ser el SAMSOMATIC
—‘ e Tipo 994-0050. La consigna
-— I S— externa se introduce como
P1 sefial 4 a 20 mA. También

queremos que sea posible el
cambio a una consigna in-
terna constante. La vélvula
de control se regula con el
Esquema 19 : regulacién de la presién posicionador segin la sefial
de salida Y de 4 a 20 mA
del regulador. Utilizaremos el regulador digital TROVIS 6493-02 con dos entradas de mA.
Proceder segin se describe a continuacion:
La medida X corresponde a la presion p1, medida por el transmisor de presién técnica 2
hilos que se conecta a la entrada In2. Esta entrada esta configurada de fébrica como 4
a 20 mA, o sea que no necesitamos hacer ninguna modificacién. De todos modos tene-
mos que introducir el margen de medida, en este caso de 1 a 10 bar. Para ello elegir en
el grupo principal IN la funcién -CO- IN2 y definir en el nivel de pardmetros el margen.
La consigna externa WE se conecta a la entrada In1 como sefial de 4 a 20 mA. La entra-
da In1 viene configurada de fébrica como sefial de 4 a 20 mA, o sea que no necesita-
mos hacer ninguna modificacién. De todos modos tenemos que introducir el margen de
la sefial de consigna, en este caso de O a 10 bar. Para ello elegir en el grupo principal
IN la funcién -CO- INT1. De configuracién esténdar la WE esté desactivada. Para activar
WE proceder segin se indica: elegir en el grupo principal SETP la funcién -CO- SP.VA
y alli seleccionar WE. Fijar WE en "on". Definir también en esta funcién el margen de
medida de la consigna interna W, igualmente de 0 a 10 bar. Ahora desde el nivel de
control podemos elegir entre las consignas W o WE. Si fijamos WE como consigna de
regulacion, obtenemos autométicamente una regulacién con consigna externa de la
presién. En cambio, si activamos W como consigna de regulacién, obtenemos una regu-
lacién con consigna interna. En la regulacién con consigna interna podemos modificar
la consigna desde el nivel de control mediante los pulsadores cursor.
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La regulacién tiene que ser PID y no Pl (configuracion de fabrica). Desde el grupo princi-

pal CNTR se cambia el ajuste de la funcién -CO- C.PID a PId y luego en el nivel de

pardmetros se introducen los valores para KP, TN, y TV.

La sefial de salida Y esté prefijada de fébrica como sefial continua de 4 a 20 mA, por lo
que en este ejemplo no se tiene que modificar su configuracion.

En la tabla siguiente se resumen los diferentes ajustes que hemos de realizar:

Nivel de configuracion

Grupo Funcién Ajuste Parémetros  Valor Observacion
principal  -CO- -PA-
IN -CO- 4-20mA AVAINT] 0 [bar]  Definicion del margen de
IN1 (ajuste de = INT 1 medida entrada 1, WE
fabrica) 0 [bar] (ajuste de fabrica)
-CO- 4-20mA N2 0 [bar]  Definicién del margen de
IN2 = IN2 10 b medida entrada 2, X
[bar] (ajuste de fabrica)
-CO- X In2 Se asigna a la variable de
CLAS (ajuste de medida X la entrada In2
fabrica)
WE  Inl Se asigna a la consigna
(ajuste de externa WE la entrada In1
fabrica)
SETP -CO- WE on Se activa WE y el control con
SP.VA consigna externa
W  on w 5,2 [bar] Valor de la consigna

(ajuste de 7 WINT 0 [bar]

inferna W'y su rango de

fabrica) = WINT 10 [bar] medida
CNTR -CO- Pid KP 0,8 Seleccién regulacién PID
C.PID ™ 16,0 y especificacién de los
v 6,0 parémetros de regulacion
VK1 10
-CO- dird - Cambio de sentido de accién

DIRE

si se requiere.

Nivel de control

Pulsador de eleccién para ver WE en la pantalla,
pulsador de programacién

Definimos WE como
consigna activa
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4.3 Regulacién con consigna externa y linearizacién

En el esquema 20 se repre-
senta un lazo de control con
consigna externa y lineari-
zacién, para un control de
'a temperatura sensible a los
Ty 4..20mA cambios del tiempo.
La variable medida es la
temperatura del fluido del
circuito de refrigeracién. La
@ temperatura exterior se
M mide con un sensor Pt 100 y
se convierte mediante una
funcién en la temperatura
del fluido. La relacién entre
la temperatura exterior y la
temperatura del fluido se
representa en la tabla abajo.
La caracteristica resultante serd la consigna externa. La vélvula de control estaré regulada
por un regulador Tipo 6493-01 con una sefial de salida de 3 puntos con feed-back interno.
Proceder segin se describe a continuacion:

Pt 100

Y

v Temperatura del fluido tATemperatura exterior

Esquema 20 : regulacién con consigna externa y linearizacién

La variable medida X corresponde a la temperatura del fluido del circuito de refri-
geracién, medida por un transmisor a 2 hilos. El transmisor sélo se puede conectar al re-
gulador 6493-01 en la entrada In1. Esta entrada estd configurada de fébrica como 4 a
20 mA, por lo que no es necesario cambiar nada. De todos modos tenemos que especifi-
car el margen de medida para esta entrada: de 0 a 150 °C. También fenemos que asi-
gnar la variable medida X a la entrada In1.

La temperatura exterior serd la consigna externa WE y se conecta a la entrada In2. Esta
entrada ya estd especificada para un sensor Pt 100. El rango de medida también estd fijado.
Ahora tenemos que asignar WE a la entrada In2. La consigna externa WE estd en un prin-
cipio desactivada. Ajustar el margen para la consigna interna W entre 0 y 150 °C. Desde
el nivel de control podemos seleccionar entre Wy WE. Si seleccionamos como consigna
de regulacién activa la WE, obtenemos automdticamente una regulacién en cascada.

A continuacién fenemos que introducir la relaciéon entre la temperatura exterior y la del
fluido en el grupo principal IN con la funcién FUNC y la WE en el nivel de parémetros.

taen°C  (K1.X...K7.X) -200 | -10,0 0,0 10,0 20,0 30,0 40,0

tven°C (K1.Y...K7.Y) 100,0 | 90,0 85,0 75,0 60,0 55,0 50,0

Seleccionar para la sefial de salida, una sefial de 3 puntos con feed-back interno.
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En la tabla siguiente se resumen los diferentes ajustes que hemos de realizar:

Nivel de configuracién

Grupo Funciéon Ajuste Parametros  Valor Observacion
principal  -CO- -PA-
IN -CO- 4-20mA AVAIN]] 0,0 [°C] Definicion del margen de
INT (defébrica) > N1 150,0 [°C] medida de laentrada 1 (tv)
-CO- X Inl Asignar la variable de me-
CLAS dida X (tv) ala entradaIn1
WE  In2 Asignar la consigna
externa WE (ta) ala
entrada In2
-CO- WE on MIN 0,0 [°C] Activarlalinearizacién de
FUN MAX 150,0 [°)C] WE;

KIX 20,0 [°C]
KIY  100,0 [°C]
K2X  -10,0 [°C]
K2.Y 90,0 [°C]
K3.X 0,0 [°C]
K3.Y 850 [°C]
K4.X 10,0 [°C]
K4.Y 750 [°C]
K5.X 20,0 [°C]
K5Y 60,0 [°C]
K6.X 30,0 [°C]
K&Y 550 [C]
K7X 40,0 [°C]
K7Y 50,0 [°C]

Definir el margen de la
sefial de salidatvdela
linearizacién;

Definir los 7 pares de
valores que determinan la
correspondencia entre la
temperatura exterior y la
temperatura del fluido

SETP -CO- WE on Activar la regulacién con
SP.VA consigra externa WE
W  on W 25 [°C] Valordelaconsigna

(aiuste de A4 WINT 0 [OC]

interna W'y su margen de

fabrica) AWINT 150 [C] medicién
CNTR -CO- Pl KP 0,8 Especificar parémetros
C.PID (ajuste de ™ 16,0 para la regulacién
fabrica) v 6,0
out -CO- 3.5TPi.FB XSDY 0,8 [%]  Definirlasalidade3
C.outT TZ 2,0 [%] puntos con feed-back

TY 90,0 [s]

interno y los pardmetros

Nivel de control

Pulsador de seleccién para ver WE en la pantalla,
Pulsador de programacion

Definimos WE como
consigna activa
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5 Puesta en marcha

Cuando todas las entradas, salidas y alimentacién estan conectadas, se tiene que ajustar el

regulador segin las tareas de regulacién que queremos que haga. Esto significa que hemos

de configurar y parametrizar el regulador. En el Anexo C hay una lista de los ajustes que se

deben realizar.

El regulador digital se tiene que adaptar al comportamiento dinémico del sistema regulado

por medio de los parémetros KP, TN y TV, de forma que se eliminen total o parcialmente las

desviaciones del sistema. Tenemos dos formas de ajustar estos pardmetros, ya sea por la

adaptacién puesta en marcha (capitulo 3.8.1) o por una optimizacién manual de los

parémetros. Lo Gltimo se describe en los capitulos siguientes, aunque sélo se pueden dar

instrucciones generales. En caso de no haber determinado todavia los parémetros para

nuestro sistema de regulacién procedemos segin se describe a continuacién:

Antes de iniciar la optimizacién manual de los parémetros, la vélvula de control ha de estar

cerrada.

1. Ir al modo de operacién manual mediante el pulsador manual/auto (13). Aparece un
simbolo X\ de mano en la pantalla.

2. Usando los pulsadores cursor cambiar la sefial de salida, de forma que la vélula de
control abra lentamente.

3. Elegir el modo de regulacién que se requiera y proceder segin sigue:

5.1 Regulacién P

Introducir KP = 0,1.

Ajustar la consigna en el nivel de control al valor deseado.

Usar los pulsadores cursor para cambiar la sefial de salida al valor donde la vélvula
abre lentamente y donde tenemos un error X4 despreciable.

Cambiar a modo de operacién automético.

Aumentar el valor de KP hasta que el regulador empieza a oscilar.

Disminuir el valor de KP lentamente hasta que las oscilaciones desaparecen.

Para eliminar las oscilaciones que quedan: ir al modo de operacién manual. Cambiar
la sefial de salida hasta obtener un error Xd = 0. Leer la sefial de salida que nos da el
regulador y dar al parémetro Y.PRE (CNTR, C.PID) este valor.

Importante: cada cambio de consigna produce un cambio del punto de trabajo.

5.2 Regulacién PI

Introducir KP = 0,1y TN = 1999.

Ajustar la consigna en el nivel de control al valor deseado.

Usar los pulsadores cursor para cambiar la sefial de salida al valor donde la vélvula
abre lentamente y donde tenemos un error Xd despreciable.
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Cambiar a modo de operacién automético.

Aumentar el valor de KP hasta que el regulador empieza a oscilar.
Disminuir el valor de KP lentamente hasta que las oscilaciones desaparecen.
Disminuir el valor de TN hasta que el regulador empieza a oscilar.
Aumentar el valor de TN lentamente hasta que las oscilaciones desaparecen.

5.3 Regulacién PD

Introducir KP = 0,1; TV = 1 y el amplificador de la derivada TVK1 = 1.

Ajustar la consigna en el nivel de control al valor deseado.

Usar los pulsadores cursor para cambiar la sefial de salida al valor donde la vélvula
abre lentamente y donde tenemos un error X4 despreciable.

Cambiar a modo de operacién automético.

Aumentar el valor de KP hasta que el regulador empieza a oscilar.

Aumentar el valor de TV lentamente hasta que las oscilaciones desaparecen.
Aumentar el valor de KP hasta que el regulador empieza a oscilar nuevamente.
Aumentar el valor de TV lentamente hasta que las oscilaciones desaparecen nuevamente.
Repetir estos pasos varias veces hasta que no sea posible eliminar las oscilaciones.
Disminuir los valores de KP y TV hasta tener el sistema sin oscilaciones.

Las desviaciones restantes se pueden eliminar de la forma siguiente: cambio a modo
manual. Ajustar la sefial de salida hasta tener un error Xd = 0. Leer la sefial de salida
que nos da el regulador y dar al parémetro Y.PRE (CNTR, C.PID) este valor.
Importante: cada cambio de consigna produce un cambio del punto de trabajo.

5.4 Regulacién PID

Introducir KP =0,1; TN = 1999y TV = 1.

Ajustar la consigna en el nivel de control al valor deseado.

Usar los pulsadores cursor para cambiar la sefial de salida al valor donde la vélvula
abre lentamente y donde fenemos un error Xd despreciable.

Cambiar a modo de operacién automético.

Aumentar el valor de KP hasta que el regulador empieza a oscilar.

Aumentar el valor de TV lentamente hasta que las oscilaciones desaparecen.
Aumentar el valor de KP hasta que el regulador empieza a oscilar nuevamente.
Aumentar el valor de Tv lentamente hasta que las oscilaciones desaparecen nuevamente.
Repetir estos pasos varias veces hasta que no sea posible eliminar las oscilaciones.
Disminuir los valores de KP y TV hasta tener el sistema sin oscilaciones.

Disminuir el valor de TN hasta que el regulador tiende a oscilar de nuevo y lentamente
aumentarlo hasta que las oscilaciones desaparecen nuevamente.
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6 Montaje

El regulador TROVIS 6493 es un equipo para montaje en panel con medidas frontales:

48 x 96 mm. Para su montaje proceder segin los pasos siguientes:

1. Redlizar un agujero en panel de medidas: 45+0.6 x 92+0.8 mm.

2. Introducir el regulador frontalmente en el agujero.

3. Introducir las piezas de fijacién (2) en las ranuras sobrantes encima y debajo del regula-
dor, segin esquema 21.

4. Enroscar los espérragos de forma que el regulador quede fijo.
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Esquema 23 : montaje
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7 Conexiones eléctricas

El regulador tiene orificios para conexiones de hasta 1,5 mm2.

Al hacer las conexiones eléctricas tengan en cuenta la conformidad de la VDE 0100, asi
como las instrucciones vélidas en el pais de utilizacién.

Para evitar posibles errores o fallos de medida, usar cables protegidos para las entradas
analégicas y binarias fuera de la caja del regulador. Dentro de la caja del regulador
conducir estos cables separados de los de alimentacién y control.

Conectar el cable de masa solamente en el lado del neutro de la sefial de medida o de
control.

EntradaIN1

Alimentacién transmisor*

40)a20mA  0(2)al0V  4a20mA
2] 111213 [12]i3]14]15]

- [+

Entrada IN2 (version 6493-01)

Pt100/Pt 1000

Ni100/Ni1000 0a 1kQ *  jAtencién! La alimentacién del transmisor se
puede utilizar sélo para un convertidor (en

|] 7| 1 9|20| | ]7| ]9|20| la entrada INT 0 IN2) o para alimentar la

entrada binaria BI.

0%

Entrada IN2 (versiéon 6493-02)

Alimentacién transmisor*

4(0)a20mA  4020mA
[19]20] [14]15] [19]20]

il

+ —

Esquema 21 : conexiones eléctricas
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Salida de corriente para

Entrada binaria  transmisor

81]82)

+ - -+
24V 20V, max. 25 mA
BI1

Salida binaria
para alarmas

Salida continua
0(4) a 20 mA

*

[14]15] 181]82]
~ I+ ‘

jAtencién! La alimentacién del transmisor se
puede utilizar sélo para un convertidor (en
la entrada INT 0 IN2) o_para alimentar la
entrada binaria BI.

Energia auxiliar

+ - + - NOL
Salidas binarias Relés limite Salida de 3 puntos
. Hall
|42]43]  |41]42[43[51[52[53] [41]42]43]51]52|53] |41]42[4351]52]53]
BOI1 BO2 LIM2 | |
L+ Contactos libres de potencial * -
L N

Esquema 22 : conexiones eléctricas (continuacién)
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8 Datos técnicos

Entradas

Entrada analégica 1

Entrada analégica 2

(2 versiones)

dos entradas analégicas, a elegir entre la variable
medida X o la consigna W

0(4)a20mAo00(2)a10Vo
transmisor técnica 2 hilos (ver abajo)

Version 1 (6493-01): sensor de temperatura o
potenciémetro (ver abajo)

Versién 2 (6493-02): 0(4) a 20 mA o transmisor
técnica 2 hilos (ver abajo)

Entrada
mAoV

Rango de medida

0(4)a20mAo00(2)a 10V

Superacién rango

segln software

Valor méx. admisible

corriente + 50 mA, tensién £ 25V

Resistencia interna

corriente Ri = 50 Q; tensién Ri = 20 kQ

Tensién méx. admisible
en el comon

QabV

Error

cero < 0,2 %, span < 0,2 %,
linearidad < 0,2 %

Influencia temperatura

cero <0,1 %/10K; span <0,1 %/10 K

Alimentacién transmisor

segon DIN [EC 381 (NAMUR NEO¢) 20V,

maéx. 25 mA, resistente a corto circuito

Sensor de
temperatura

Rango de medida

Pt 100, Pt 1000: -100 bis 500 °C
Ni 100, Ni 1000: -60 bis 250 °C

Resistencia linea

tres resistencias Ri1 = Ri2=Ri3< 15 Q

Error

Pt 100, Pt 1000 en el
margen: —40 a 150 °C

cero < 0,2 %; amp|iFicc|cién <0,2%;
linearidad < 0,2 %
cero < 0,1 %; amplificacion < 0,1 %;

linearidad < 0,1 %

Influencia temperatura

cero < 0,2 %/10K; span < 0,2 %/10 K

Potenciémetro

Rango de medida

tres resistencias, 0 a 1kQ

Resistencia linea

cadaunaRL<15Q

Error

cero < 0,2 %; amplificacion < 0,2 %

Influencia temperatura

cero < 0,1 %/10 K; amplificacién < 0,2 %/10 K

Entrada binaria

tensiéon externa 24 V DC, +30 %; 3 mA
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Salidas continua, salida 2 o 3 puntos
Salida Rango de la sefial 0(4) a 20 mA; carga < 740 Q
continua o
Rango de control 0a22mA (0a110%)
Error cero < 0,2 %, amplificacion < 0,1 %
Influencia temperatura cero <0,1 %/10K; span <0,1 %/10K
Salida 2 relés con contactos libres de potencicl,
discontinua méx. 250V AC, méx. 250 V DC, méx. 1 A AC,

méx. 0,1 ADC, cos 6 =1

Extincién de picos

C=2,2nFy varistor U= 275V

Salida binaria

salida transistor eléctricamente aislada,
méx. 50 V DCy 30 mA, min. 3V DC

Puerto comunicacién infrarrojos

Protocolo de transmisién

protocolo SAMSON (SSP)

Velocidad de transmision 9600 bit/s
Angulo de radiacién 50°
Distancia méx. 0,7 m

Especificaciones generales

Pantalla

pantalla de cristal liquido, con 4 digitos

Configuracién

bloques de funciones programadas, para
regulacién con consigna interna/externa

Energia auxiliar

230 V AC (200 a 250 V AC),
120 VAC (102 a 132 V AC),
24 VAC(21,5a26,5V AC); 48 a 62 Hz

Consumo eléctrico

aprox. 6 VA

Temperatura admisible

0 a 50 °C (en servicio),

-20 a 70 °C (en transporte y almacenaie)

Tipo de proteccion

frontal IP 65, caja IP 30, conexiones IP 00

Seguridad equipo

montaije e inspeccién segin EN 61010, edicién 3.94

Clase de seguridad

Categoria de sobrefensién

Grado de contaminacién

2
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Emision de perturbaciones

EN 50081 Parte 1

Resistencia a perturbaciones

EN 50081 Parte 2

Conexiones eléctricas

tornillos 1,5 mm?

Tiempo de muestreo

<100 ms

Resolucién

entrada: 0,1°C;0,1%

Peso

aprox. 0,5 kg
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Anexo A Anexo A
Anexo A Tabla de funciones y parametros
Grupo  Funcién Ajuste Contra- Variables  Descripcién de la funcién Para detalles Parametros Seleccion de Descripcion parémetros Rango Val. de
principal -CO- actual seiia'!  de ajuste ver pdgina -PA- pardmetro [unidades] fabrica
Parametros de regulacién
PAR (Pulsador de programacién sélo P.16 KP Constante de proporcionalidad ~ 0,1...100,0[1] 1,0
una vez, para acceder a Kp) ™ Integral 1...9999[s] 120
v Derivada 1...9999 [s] 10
Y.PRE Valor de Y previo -10...110,0[%] 0,0
Funciones de las sefiales de entrada
IN -CO-  4-20mA 1) 4-20mA Margen de la sefial de entrada IN1 4-20 mA -PA-IN1/mA AN Inicio margen de medida 999 A NI 0,0
INT g}g& "g}gx ::ﬁ ::};?A‘ AIN1 Fin margen de medida M IN1...9999 100,0
! ~- PA- .
020mA  ~0-20mA P.18 PA-IN1/V bvalor absoluto
-CO- 100 PT ) 100 PT Margen de la sefial de entrada IN2 Pt 100 (100...500 °C) -PA- IN2/PT N2 Inicio margen de medida 999 A N2 100
IN2 1000PT  ~Pt1000(400...500 °C) PA-IN2/PT ~N2  F e medid < N9, 9999 500
100Nl ~Ni100(40...250°C) PA-IN2/NI nmargen de meeied [valor absoluto]?)
6493-01 1000 NI ~Ni 1000(-60...250 °C) -PA-IN2/NI
0-TKOHM  ~0a1000Q P.19 -PA- IN2/KOHM
-CO- 4-20mA 4-20mA Margen de la sefial de entrada IN2 4-20 mA -PA-IN1/mA N2 Inicio margen de medida 999 A IN2 0,0
IN2 0-20mA ~0-20mA p.19 “PA-INT/mA ~IN2 Fin margen de medida M IN2...9999 100,0
6493-02 [valor absoluto]3)
-CO- ofF MEMO 1) ofF MEMO  Desviacién de las entradas analégicas noPA MEAS/ME.MO ningn pardmetro
MEAS INT ME.MO  ~ entrada analégica 1
IN2 ME.MO  ~ entrada analégica 2
ALLME.MO  ~ entrada analégica 1y 2 P.19
-CO- FAIL oFF 1) ofF FAIL Cambio a operacién manual afallo de la -PA- MAN/FAIL Y1K1 Valor de salida Y1K1 -10,0...110,0[%] -10,0
MAN sefial de entrada desactivado
FO1 FAIL ~ con valor de salida Y1K1
FO2 FAIL ~ al ¢ltimo valor de salida P. 19
-CO- IN2 X ) IN2 X Se asigna X a la entrada analégica IN2 noPA CLAS/X ningn pardmetro
CLAS INT X ~ ala entrada analégica IN1
INT WE 1) INT WE Se asigna WE a la entrada analégica IN1 noPA CLAS/WE ningln pardmetro
IN2 WE ~ a la entrada analégica IN2 P.20

1) Todas las funciones y parémetros se pueden consultar sin introducir la contrasefia.
La contrasefia sélo se ha de introducir la primera vez que se quiere cambiar una funcién o pardmetro.

2) El margen es el mismo que el indicado para la entrada.
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3) El nmero de decimales depende de la funcién DP (grupo principal AUX)

4) Los valores de parémetros entre paréntesis sélo son validos para la version 6493-02.
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Grupo  Funcién Ajuste Contra- Variables  Descripcién de la funcién Para detalles Parametros Seleccion de Descripcién parametros Rango Val. de
principal -CO- actual seia’’  de ajuste ver pdgina -PA- parametro [unidades] fabrica
IN -CO-  onX 1 onX Filtro para el valor de la entrada X  activado -PA- DI.FI/X TS.X Constante de tiempo para 0,1...100,0 1,0

DI.FI ofF X ~ desactivado elfiliro de X [s]

(comi: oFF WE 1) oFF WE Filtro para el valor de la entrada WE  desactivado -PA- DI.FI/WE TS.WE Constante de tiempo para 0,1...100,0 1,0
nuacion) on WE ~ activado P. 20 el filtro de WE [s]
-CO-  ofFX 1) ofF X Extractor de raizde X desactivado no PA SQR/X
SQR onX ~ activado
ofF WE 1) ofF WE Extractor de raizde WE  desactivado no PA SQR/WE
on WE ~ activado P.20

-CO-  ofFX ) ofF X Linearizacién de X desactivada -PA- FUNC/X MIN Valor min. para la sefial de salida  -999... 9999 0,0

FUNC on X ~ activada P.21 MAX Valor méx. para la sefial de salida  [valor absoluto]3) 100,0
K1.X Valor de entrada para el punto 1 -100,0
K1.Y Valor de salida para el punto 1 Valores de X 0,0
K2.X Valor de entrada para el punto 2~ (por ej. K1.X): -100,0
K2.Y Valor de salida para el punto 2 ¥~ IN1... &< N1 0,0
K3.X Valor de entrada para el punto 3 4 2) -100,0
K3.Y Valor de salida para el punto 3 ¥ N2 R IN2 0,0
K4.X Valor de entrada para el punto 4 -100,0
K4.Y Valor de salida para el punto 4 Valores de Y 0,0
K5.X Valor de entrada para el punto 5 (porej. K1.Y): 00,0
K5.Y Valor de salida parael punto 5 4N “MAX 0,0
Ké.X Valor de entrada para el punto 6 o -100,0
Ké.Y Valor de salida para el punto 6 0,0
K7.X Valor de entrada para el punto 7 -100,0
K7.Y Valor de salida para el punto 7 0,0

1) Todas las funciones y parémetros se pueden consultar sin introducir la contrasefia.
La contrasefia sélo se ha de introducir la primera vez que se quiere cambiar una funcién o pardmetro.

2) El margen es el mismo que el indicado para la entrada.
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3) El nmero de decimales depende de la funcién DP (grupo principal AUX)

4) Los valores de parémetros entre paréntesis sélo son validos para la version 6493-02.
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Grupo  Funcién Ajuste Variables  Descripcién de la funcién Para detalles Parametros Seleccion de Descripcién parametros Rango Val. de
principal -CO- de ajuste ver pdgina -PA- parametro [unidades] fabrica
IN ofFF WE Linearizacién de WE desactivada -PA- FUNC/WE MIN Valor min. para la sefial de salida  -999... 9999 0,0

on WE ~ activada P.21 MAX Valor méx. para la sefial de salida  [valor absoluto]3) 100,0

(conti- K1.X Valor de entrada para el punto 1 0,0
nuacién) K1.Y Valor de salida para el punto 1 Valores de X 0,0
K2.X Valor de entrada para el punto 2 (por ej. K1.X): 0,0

K2.Y Valor de salida para el punto 2 N NT... &< IN] 0,0

K3.X Valor de entrada parael punto 3 2) 0,0

K3.Y Valor de salida para el punto 3 M N2 < IN2 0,0

K4.X Valor de entrada para el punto 4 0,0

K4.Y Valor de salida para el punto 4 Valoresde Y 0,0

K5.X Valor de entrada para el punto 5 . . 0,0

. (porej. K1.Y):
K5.Y Valor de salida para el punto 5 0,0
MIN...MAX

Ké.X Valor de entrada para el punto 6 0,0

Ké.Y Valor de salida para el punto 6 0,0

K7.X Valor de entrada para el punto 7 0,0

K7.Y Valor de salida para el punto 7 0,0

1) Todas las funciones y parémetros se pueden consultar sin introducir la contrasefia.
La contrasefia sélo se ha de introducir la primera vez que se quiere cambiar una funcién o pardmetro.

2) El margen es el mismo que el indicado para la entrada.
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3) El nmero de decimales depende de la funcién DP (grupo principal AUX)

4) Los valores de parémetros entre paréntesis sélo son validos para la version 6493-02.
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Grupo  Funcién Ajuste Contra- Variables  Descripcién de la funcién Para detalles Parametros Seleccion de Descripcién parametros Rango Val. de
principal -CO- actual sefia ajustables ver pdgina -PA- pardmetro [unidades] fabrica
Consigna
SETP -CO- on W ) Consigna interna W (siempre activa) -PA- SP.VA/W W valor de la consigna inferna 1 ~ WRAN. .. 00,0
SP.VA 7 WRAN[1] (0,04
~ WINT Iniciodel margenparaW, W2, 999 00,0
WE R WINT[1] (0,0)4)
AN WINT ~ WINT... 500,0
Fin del margen para W, W2, WE 9999 1 (100,0)4)
~ WRAN > WINT... -100,0
Limite inferior del margen A WRAN [%] (0,004
 WRAN M WRAN... 500,0
Limite superior del margen A WINT (100,0)4
[valor absoluto]3)
ofFF W2 ) ofFF W2 Consigna interna W2 desactivada -PA- SP.VA/W2 W2 Consigna interna W2 N~ WRAN. .. -100,0
onW2 ~ activada ~ WRAN 0,0
[valor absoluto]3)
oFF WE 1) ofF WE Consigna externa WE desactivada noPA SP.VA/WE ningdn parémetro
on WE ~ activada
FO1 WE ~ como entrada trans. de pos. (salida 3 puntos)
FO2 WE ~ como entrada sefial de compensacién P.24
-CO- ofFFRAMP 1) ofFFRAMP  Rampa de consigna desactivada -PA- SP.FU/RAMP TSRW Parémetro de tiempo 1...9999s] 10
SP.FU FO1RAMP  ~ activada con Bl e inicio con variable de proceso WIRA Valor de inicio para la consigna > wNT. .. -100,0
FO2RAMP  ~ activada con Bl e inicio con WIRA = WINT (0,004

FO3 RAMP  ~ activada sin condicién de inicio [valor absoluto]?)

ofFCH.SP 1) ofFCH.SP Cambio consign interna W(W2)/WE con Bl desactivado noPASP.VA/CH.SP ningln pardmetro
FO1CH.SP  ~W(W2)/WE con BI
FO2CH.SP  ~W/W2conBI P.25
1) Todas las funciones y parémetros se pueden consultar sin introducir la contrasefia. 3) El nmero de decimales depende de la funcién DP (grupo principal AUX)
La contrasefia sélo se ha de introducir la primera vez que se quiere cambiar una funcién o pardmetro. 4) Los valores de parametros entre paréntesis sélo son validos para la version 6493-02.

2) El margen es el mismo que el indicado para la entrada.
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Anexo A Anexo A
Grupo  Funcién Ajuste Contra- Variables  Descripcién de la funcién Para detalles Parametros Seleccion de Descripcién parametros Rango Val. de
principal -CO- actual sefia de ajuste ver pdgina -PA- pardmetro [unidades] fabrica
Estructura de regulacién y funciones
CNTR -CO- PICP.YP 1) PICP.YP Regulacion P -PA- C.PID/CP.YP KP Constante de proporcionalidad 0,1...100,0[1] 1,0

C.PID Pd CP.YP ~PD ™N Integral 1...9999s] 120
Pld CP.YP ~PID v Derivada 1...9999[s] 10
PPI CP.YP ~P2| TVK1 Amplificacién de la derivada 0,10...10,00[1] 1,00
P CP.YP ~P P.26 Y.PRE Valor de Y previo -10,0...110,0[%] 0,0
DZXD Zona muerta de célculo del error XD 0,0... 110,0 [%] 0,0
¥ DZXD  Limite inferior del error XD -110... X DZXD -110,0
AR DZXD  Limite superior del error XD [%] 110,0
X DZXD...110[%]
-CO-  dirdXD 1 dir.d XD Inversion en el error diferencial Xd desactivada noPA SIGN/XD ningdn parémetro
SIGN in.d XD con ~ P.28
-CO- FO1DP.YP 1) Definicion del componente derivativo D de la sefial de salida noPA D.PID/DP.YP ningn parémetro
D.PID FO1 DP.YP Aplica la derivada sobre el error
FO2DP.YP  ~ sobre la variable medida P.28
-CO- ofFFCCP/ 1) ofFFCC.P/  Cambio modo de regulacién P(D)/PI(D) desactivado -PA-CH.CA/CC.P/ CLI.P Limite superior de laregul. PI(D)  0,0...110,0[%] 110,0
CH.CA FO1CC.P/ ~enelerror CLUM Limite inferior de la regulacién PI(D) -110... 0,0 [%] -110
FO2 CC.p/ ~enla consigna P.29
-CO-  ofFFMAYP 1) Ajuste manual del punto de trabajo de Ypip noPA M.ADJ/MA.YP ningin pardmetro
M.AD)J ofFMAYYP  ~ desactivado
on MA.YP ~ activado P.30
-CO- dirdDIAC 1) dir.dDI.AC  Accién directa de la sefial de salida noPA DIRE/DI.AC ningdn pardmetro
DIRE in.dDILAC  Accién inversa de la sefial de salida P.30
-CO- ofFFFECO 1) ofF FECO Sefial de compensacion desactivada -PA- F.FOR/FECO +(] Wex FC.K1| ) FC.K2 £C.K3
F.FOR PO5 FECO ~ con signo positivo FC.K1 Constante 0,0...110,0[%] 0,0
nE6 FECO ~ con signo negativo P.30 FC.K2 Constante 0,0...10,0[1] 1,0
FC.K3 Constante -10,0...110,0[%] 0,0
-CO- ofFINDE 1) ofFF IN.DE Incremento, disminucién del valor de la medida desactivado; -PA-ACVA/INDE  AVKI Constante -110...110,0[%] 0,0
AC.VA bil IN.DE ~ por la entrada binaria Bl P.31

1) Todas las funciones y parémetros se pueden consultar sin introducir la contrasefia.
La contrasefia sélo se ha de introducir la primera vez que se quiere cambiar una funcién o pardmetro.

2) El margen es el mismo que el indicado para la entrada.
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3) El nmero de decimales depende de la funcién DP (grupo principal AUX)

4) Los valores de parémetros entre paréntesis sélo son validos para la version 6493-02.
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Anexo A Anexo A
Grupo  Funcién Ajuste Conta-  Variables  Descripcién de la funcién Para detalles Parametros Seleccion de Descripcion parédmetros Rango Val. de
principal -CO- actual sefia ' de ajuste ver pdgina -PA- pardmetro [unidades] fabrica
Funciones de la sefial de salida
ouT -CO- ofFF SAVA 1) ofF SAVA  Segunda seiial de salida Y1K1 desactivada -PA- SAFE/SA.VA Y1K1 Valor de la segunda sefial de salida -10,0...110[%] -10,0

SAFE bi1 SAVA  ~ porla entrada binaria Bl pP.32
-CO-  ofFCHMA 1) ofF CH.MA  Cambio operacién manual/auto desactiado noPA MA AU/CH.MA ningdn parémetro
MA AU bil CHMA  ~ activa por la entrada binaria B P.32
-CO- onLLYP 1) onLLYP Limitacién de la sefial de salida Ypip activa  P.34 -PA-Y.LIM/ LLYP vy Valormnimorkenalldersalids -10,0...110[%] -10,0
Y.uM =Y Valor méximo sefial de salida 1100
-CO-  ofFRAYP 1) ofFRA.YP  Rampa o limitacién de la velocidad de respuesta -PA-RAMP/RA.YP  TSRA Duracién temporal delarampa 1. 9999 s] 1
RAMP del regulador desactivada Y1RA Valor de inicio de la rampa -10,0...110,0[%] -10,0
FO1RAYP  Rampa positiva, inicio en -10% con Bl
FO2RA.YP  Rampa negativa, inicio en Y1RA con Bl
FO3RAYP  Limitala velocidad de aumento y disminucion de la sefial de salida
FO4RAYP  Limitala velocidad de aumento de la sefial de salida
FO5RA.YP  Limitala velocidad de disminucion de la sefial de salida
-CO-  oFFBLYP 1) ofFBLYP  Bloqueo de la sefial de salida Ypip desactivado noPA BLOC/BL.YP ningdn pardmetro
BLOC bi1 BL.YP ~ mediante la entrada binaria Bl
-CO-  ofFFUYP 1) ofFFU.YP Linearizacién de la sefial de salida desactivada -PA-FUNC/FU.YP  K1.X Valor de entrada parael punto 1 Valores de X 0,0
FUNC on FU.YP ~ activada P.36 K1.Y Valor de salida para el punto 1 (porej. K1.X): 0,0
K2.X Valor de entrada para el punto 2 -10,0... 110,0[%] 0,0
K2.Y Valor de salida para el punto 2 0,0
K3.X Valor de entrada para el punto 3 Valoresde Y 0,0
K3.Y Valor de salida para el punto 3 (porej. K1.Y...): 0,0
K4.X Valor de entrada para el punto 4~ -10,0... 110,0 [%] 0,0
K4.Y Valor de salida para el punto 4 0,0
K5.X Valor de entrada para el punto 5 0,0
K5.Y Valor de salida para el punto 5 0,0
Ké.X Valor de entrada para el punto 6 0,0
Ké.Y Valor de salida para el punto 6 0,0
K7 .X Valor de entrada para el punto 7 0,0
K7.Y Valor de salida para el punto 7 0,0
-CO- 420mA 1) 0-20 mA Margen de la sefial de salida 0 a 20 mA no PAY.VA/Y ningdn parémetro
Y.VA 4-20 mA ~4a20mA no PAY.VA/mA
ofFFY Sefial de salida no continua P.36 no PAY.VA/mA

1) Todas las funciones y parémetros se pueden consultar sin introducir la contrasefia.
La contrasefia sélo se ha de introducir la primera vez que se quiere cambiar una funcién o pardmetro.

2) El margen es el mismo que el indicado para la entrada.
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3) El nmero de decimales depende de la funcién DP (grupo principal AUX)

4) Los valores de parémetros entre paréntesis sélo son validos para la version 6493-02.
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Anexo A Anexo A
Grupo  Funcién Ajuste Conta-  Variables Descripcion de la funcién Para detalles Pardmetros Seleccion de Descripcién parametros Rango Val. de
principal -CO- actual seiia ! de ajuste ver pdgina -PA- pardmetro [unidades] fabrica
out -CO-  onY.PD 1 Definicion de la sefial de salida continua no PAY.SRC/Y.PID ningdn parémetro

Y.SRC onY.PID ~alasalida PID no PAY.SRC/Y.X
(conti- onY.X ~ alaentrada X no PAY.SRC/Y.WE
nuacion) onY.WE ~ a la entrada WE (sefial de compensacién) no PAY.SRC/ Y.XD
onY.XD ~al error Xd P.37
-CO- on CAY 1) Ajuste matematico de la sefial de salida continua Y -PA- CALC/CAY Y2=+( Y1 -CAK1|) CAK2+CAK3
CALC on CAY ~ sin condicién CAKI1 Constante 0,0...100,0 [%] 0,0
oFFCAY ~ desactivado (ninguna sefial de salida) CAK2 Constante 0,0...10,0[1] 1,0
POS CAYY  ~ con signo positivo CA K3 Constante 10,0...110,0[%] 0,0
nE6 CAYY  ~con signo negativo P.37
-CO- ofF2/3S 1 ofF2/3.5  Sefial de salida de 2 o 3 puntos desactivada -PA-C.OUT/2/3.S  KPLI Amplificador para BO1 0,1...100,0[1] 1,0
c.out on 2.STP Salida de 2 puntos -PA-C.OUT/2.STP  KPL2 Amplificador para BO2 0,1...100,0[1] 1,0
iFb3.STP  Salida de 3 puntos con feed-back interno -PA-C.OUT/3.STP  TYLI Duracién del periodo de BO1 0,1...99991s] 10,0
EFb3.STP  Salida de 3 puntos con feed-back externo -PA-C.OQUT/3.STP  TYL2 Duracién del periodo de BO2 0,1...9999[s] 10,0
PP 2.STP Salida de 2 puntos con modulacién pulso-pausa (PPM) -PA- C.OUT/2.STP ¥ TYL] Tiempo min. de cambio de BO1 0,1... TYL1[%] 1,0
i.PP3.STP  Salida de 3 puntos con feed-back internoy PPM ‘PA-COUT/3STP v 1yvi2 T , . 0,1...TYL2[%] 1,0
. empo min. de cambio de BO2 : L /
E.PP3.STP  Salida de 3 puntos con feed-back externo y PPM -PA- C.OUT/3.STP XSDY Histér. de cam. salida 2/3 puntos 0,10... TZ[%] ] 0,50
P.38 TZ Zona muerta de la salida 3 puntos XSDY... 100,0 [%] 2,00
TY Tiempo de apertura de la valvula 1...99991[s] 60
-CO-  ofFB.BO1 1 ofFB.BO1  Definicién de la sefial binaria BO1 desactivada noPA OUT1/B.BO1 ningdn parémetro
B.OUT FO1B.BO1  Activa, si estd activa la entrada binaria
FO2B.BO1  Activa, si esté activada la consigna externa WE
FO3B.BO1  Activa en modo de operacién automético
ofFFB.BO2 1) ofFB.BO2  Definicién de la sefial binaria BO2 desactivada noPA OUT1/B.BO2 ningdn parédmetro
FO1B.BO2  Activa, si estd activa la entrada binaria
FO2B.BO2  Activa, si estd activada la consigna externa WE
FO3B.BO2  Activaen modo de operacion automético P.47

1) Todas las funciones y parémetros se pueden consultar sin introducir la contrasefia.
La contrasefia sélo se ha de introducir la primera vez que se quiere cambiar una funcién o pardmetro.

2) El margen es el mismo que el indicado para la entrada.
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3) El nmero de decimales depende de la funcién DP (grupo principal AUX)
4) Los valores de parémetros entre paréntesis sélo son validos para la version 6493-02.
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Anexo A Anexo A
Grupo  Funcién Ajuste Contra-  Variables Descripcion de la funcién Para detalles Pardmetros Seleccion de Descripcién parametros Rango Val. de
principal -CO- actual seiia ! de ajuste ver pdgina -PA- pardmetro [unidades] fabrica
Funciones de alarma
AIRM  -CO- ofF L1 1) ofF L1 Relé limite L1 desactivado

LIM1 loL1.X L1 se activa si no se alcanza el valor X -PA- LIM1/L1.X L.X Valor limite de X M INT... X IN1 500,0
Hil1.X L1 se activa si se supera el valor X o M N2...KXIN2 (100,04
loL1.WE L1 se activa si no se alcanza el valor WE -PA- LIM1/L1.WE LI.WE valor limite de WE 23 100,0
HiL1.WE L1 se activa si se supera el valor WE ° M INT1... X IN1
loL1.YP L1 se activa si no se alcanza el valor Ypp -PA- LIM1/L1.YP L.YP valor limite de YPID M IN2...X1IN22, 110,0
HiL1.YP L1 se activa si se supera el valor Ypp 3
loL1.XD L1 se activa si no se alcanza el valor + XD -PA- LIM1/L1.XD LI.XD Valor limite de XD XYy . RY[%] 0,0
Hi L1.XD L1 se activa si se supera el valor -XD
AbSL1.XD  Llseactivasi se supera la suma de XD P.49 L.HYS Error -110...110,0[%] 0,50

0,10...100,0[%]

-CO-  ofFL2 1) ofF L2 Relé limite L2 desactivado

LIM2 loL2.X L2 se activa si no se alcanza el valor X -PA- LIM2/L2.X L.X Valor limite de X MINI...AIN1  500,0
HiL2.X L2 se activa si se supera el valor X M IN2... N IN22), (100,0)4)
Lo L2. WE L2 se activa si no se alcanza el valor WE -PA- LIM2/12.WE LI.WE valor limite de WE 3) 100,0
Hi L2.WE L2 se activa si se supera el valor WE M INT... A INT
Lo L2.YP L2 se activa si no se alcanza el valor Ypip -PA- LIM2/12.YP LI.YP valor limite de Ypip M IN2... N IN2 110,0
HiL2.YP L2 se activa si se supera el valor Ypp 2),3)
Lo L2.XD L2 se activa si no se alcanza el valor + XD -PA- LIM2/12.XD LI.XD Valor limite de XD Yy | RY[%] 0,0
Hi L2.XD L2 se activa si se supera el valor -XD
AbSL2.XD L2 se activa si se supera la suma de XD P.49 LHYS Error -110...110,0[%] 0,50

0,10...100,0 [%]

1) Todas las funciones y parémetros se pueden consultar sin introducir la contrasefia.
La contrasefia sélo se ha de introducir la primera vez que se quiere cambiar una funcién o pardmetro.

2) El margen es el mismo que el indicado para la entrada.
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3) El nmero de decimales depende de la funcién DP (grupo principal AUX)

4) Los valores de parémetros entre paréntesis sélo son validos para la version 6493-02.
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Anexo A Anexo A
Grupo  Funcién Ajuste Contra- Variables  Descripcién de la funcién Para detalles Parametros Seleccion de Descripcién parametros Rango Val. de
principal -CO- actual seiia ! de ajuste ver pdgina -PA- pardmetro [unidades] fabrica
Funciones auxiliares
AUX -CO- FO1 MODE 1) Condiciones de inicio por fallo de alimentacién -PA-RE.CO/MODE  YIKI1 Sefial de salida Y1K1 -10,0...110[%] -10,0

RE.CO FO1 MODE  Modo manual con sefial de salida Y1K1
FO2 MODE  Modo automdtico con Gltima consignay Y1K1,
sin necesidad de confirmacién
FO3 MODE  Modo automético con Gltima consignay Y1KT,
con confirmacién P.50
-CO-  FEEINIT 1) FrEE INIT Reset a valores de fabrica desactivado/completado noPA ST.IN/INIT ningdn parémetro
ST.IN AllINIT ~ de todas las funciones, parémetros y contrasefia
FUnCINIT  ~detodas las funciones
PArAINIT  ~detodos los parametros
AdJINIT Inicializacién basicade INT, IN2, Y P.50
-CO-  ofFLOCK 1 ofFLOCK  Pulsadores desbloqueados noPA KEYL/LOCK ningn parémetro
KEYL bil LOCK  ~bloqueo/desbloqueo mediante Bl
onnoHW  ~bloqueo de los pulsadores eleccion,
manual/auto y cursor P.51
-CO-  O06VIEW 1) 06 VIEW Contraste de la pantalla grado 6 noPA ningdn parémetro
VIEW 07 VIEW Grado 7
08 VIEW Grado 8
09 VIEW Grado 9
10 VIEW Grado 10
01 VIEW Grado 1
02 VIEW Grado 2
03 VIEW Grado 3
04 VIEW Grado 4
05 VIEW Grado 5 P.51
-CO-  on50Hz 1) on 50Hz Energia auxiliar con frecuencia 50 Hz noPA FREQ/50Hz ning0n pardmetro
FREQ on 60Hz Energia auxiliar con frecuencia 60 Hz P.51
-CO- on DP1 ) on DP1 Un lugar decimal noPA DP1 ningn pardmetro
DP on DP2 Dos lugares decimal
on DPO Sin decimales P.52

1) Todas las funciones y parémetros se pueden consultar sin introducir la contrasefia.
La contrasefia sélo se ha de introducir la primera vez que se quiere cambiar una funcién o pardmetro.

2) El margen es el mismo que el indicado para la entrada.
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3) El nmero de decimales depende de la funcién DP (grupo principal AUX)

4) Los valores de parémetros entre paréntesis sélo son validos para la version 6493-02.
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Anexo A

Grupo  Funcién Ajuste Contra- Variables  Descripcién de la funcién Para detalles Parametros Seleccion de Descripcién parametros Rango Val. de
principal -CO- actual sefia ' de ajuste ver pdgina -PA- parametro [unidades] fabrica
Adaptacién puesta en marcha
TUNE -CO- ofFFADP.S 1) ofF ADP.S  Adaptacién desactivada -PA- ADAP/ADP.S KP Constante de proporcionalidad ~ 0,1...100,0[1] 1,0
ADAP run ADP.S  Inicio adaptacién P.52 ™ Constante de la integral 1,0...9999[s] 120,0
v Constante de la derivada 1,0...9999s] 1,0
Y.JMP Valor de apertura de la vélvula -100...100.0[%] 20,0
Indicacién de los datos de proceso
-0 CIN FIR 1 Indicacién de la version del Firmware P.55
S-No - 1) Indicacién del ntmero de serie P.55
ANA IN1 3) Indicacién de la entrada analégica 1 -999...9999(1]
IN2 3) Indicacién de la entrada analégica 2
CO.VA 3 Indicacién de la variable medida después del filtro
WE.VA 3) Indicacién de la consigna después del filtro
FE.CO 3) Indicacién de WE antes de feed-back
SP.CO 3) Indicacién de la consigna en el comparador
YPID Indicacién de Ypip después de la limitacion 10,0...110,0[%]
YOUT Indicacién de la sefial de salida después del
ajuste matematico Yout P.55
BIN BI1 1) Estado de la entrada binaria Bl
BO1 Estado de la salida binaria BO1
BO2 Estado de la salida binaria BO2 P.55
AD)J AdJ IN1 1) Ajuste de la entrada analégica IN1 -10,0...110,0[%]
AdJ IN2 Ajuste de la entrada analégica IN2
AdJ) YOUT Ajuste de la salida analégica Y P.56

1) Todas las funciones y parémetros se pueden consultar sin introducir la contrasefia.
La contrasefia sélo se ha de introducir la primera vez que se quiere cambiar una funcién o pardmetro.

2) El margen es el mismo que el indicado para la entrada.
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3) El nmero de decimales depende de la funcién DP (grupo principal AUX)
4) Los valores de parémetros entre paréntesis sélo son validos para la version 6493-02.
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Anexo B

Anexo B Indicacién de fallos

Intermitente en pantalla

5Qué significa?

5Qué debemos hacer?

1

No hay acceso ala EEPROM

Enviar el equipo al fabricante

ERR

2 No se puede programar la Enviar el equipo al fabricante
ERR EEPROM

3 Se han perdido los preajustes Enviar el equipo al fabricante
ERR de féabrica

4 Cambios en las funciones sin Revisar los ajustes de las funciones
ERR intervencién del usuario

5 Cambios en los parémetros sin Revisar los ajustes de los parémetros
ERR intervencién del usuario

6 Se desconoce si tiene que regular Especificar la consigna inferna o
ERR seg0n la consigna inferna o externa externa

7 Cambios en los pardmetros de Reaijustar las entradas y/o salida
ERR ajuste sin intervencién del usuario. analégicas

30 Fallo durante el proceso de En la pégina 54 se encuentran
ERR adaptacién mds detalles
hasta

36
ERR

Para todos los avisos de anomalia se activa la salida binaria para aviso de anomalia.
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Anexo C Lista de parémetros

TROVIS 6493 Regulador digital

Anexo C Lista de pardmetros

Regulador n®: Version:
Fecha de configuracién: Firma:
Grupo  Funcién Ajuste Parametros
principal -CO-
PAR KP
™
v
Y.PRE
IN IN1 M INT
AN IN1
IN2 ¥ N2
ANIN2
MEAS
MAN Y1K1
CLAS X
WE
DI.FI X TS.X
WE TS.WE
SQR X
WE
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Anexo C Lista de pardmetros

Grupo  Funcién Ajuste Parametros
principal -CO-

IN FUNC X MIN
(conti- MAX

nuacién)

K X

K.Y

WE MIN

SETP SP.VA W W
X WINT
AN WINT
~ WRAN
A WRAN

W2 W2

WE

SP.FU RAMP TSRW
WIRA

CH.SP

CNTR C.PID KP
™

TVK1
Y.PRE
DZXD

X DZXD
X DZXD

SIGN

D.PID

CH.CA CL.P
CLLM
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Anexo C Lista de pardmetros

Grupo  Funcién Ajuste Parametros
principal -CO-
CNTR M.ADJ
(con'r'i—, DIRE
nuacioén)
F.FOR FC.K1
FC.K2
FC.K3
AC.VA AV K1
out SAFE Y1K1
MA.AU
Y.LM ¥y
=Y
RAMP TSRA
YTRA
BLOC
FUNC MIN
MAX
4 5 6 7
K X
K.Y
Y.VA
Y.SRC
CALC CAK1
CAK2
CAK3
C.out KPL1
KPL2
TYL1
TYL2
MinTYL1
MinTYL2
Xsby
TZ
Y
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Anexo C Lista de pardmetros

Grupo  Funcién Ajuste Parametros
principal -CO-
out B.OUT
(conti-
nuacioén)
ALRM LIM1 LL.X
LI.WE
LLYP
LI.XD
LHYS
LIM2 LL.X
LI.WE
LLYP
LLXD
LHYS
AUX RE.CO Y1K1
KEYL
VIEW
FREQ
DP
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NOTOGANW N=—

Frontal del regulador TROVIS 6493

Variable medida X

Valor de W, W2, WE,
YoXd

Relé limite L2 activo
Salida de 3 puntos —
Relé limite L1 activo
Salida de 3 puntos +
Indicacién de alarma

Simbolo de mano
Mediante el pulsador de
eleccién aparecen los valo-
res de W, W2, WE, Y o Xd
Indicacién gréfica de Xd
en%

Pulsador de programacién

12
13

14
15

16
17
18

Pulsador de seleccién
Pulsador cambio ma-
nual/automdtico
Pulsador cursor
(aumento, adelante)
Pulsador cursor
(disminucién, atrds)
Pulsador de retroceso
Rétulo de unidades
Puerto de infrarrojos
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