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Version 2.03 och 3.03

Andringar i versionerna 2.03 och 3.03

Kompaktregulatorn TROVIS 6493 forfogar dver ett infrarstt grénssnitt. Utéver bruksanvisnin-
gen och instéllningen av knapparna pé framsidan, kan regulatorn via det inbyggda infrars-
da grénssnittet konfigureras, parametreras och skétas med hjélp av konfigurations-och
serviceprogrammet TROVIS -VIEW.

For regulatorns bada utfdranden kopletterades mjukvaran:
6493-01 version 2.03
6493-02 version 3.03.

Métomrédet for styrsignalen (3 WINT, & WINT) anpassas automatiskt till det tidigare fast-
stéllda métomrédet for regleringsstorheten (M INT, & IN1 eller > IN2, & IN2). En senare
aéndring av styrsignalomradet férorsakar pé omvéint séitt ingen automatisk anpassning till om-
rédet for regleringsstorheten ( se kap. 3.3.1).

Automatisk anpassning i funktionen CLAS (se kap. 3.2.5):

Med funktionen CLAS samordnas signalerna X och WE med de analogiska ingangarna IN1
och IN2. Som standard &r X samordnad med ingéing IN2 och WE med ingang INT. Sam-
ordnas X nu med ingéng IN1, s& samordnas WE automatiskt med ingang IN2. Hittills har
man tvingats samordna WE manuellt med ingéing IN2.

Funktionen PAR erhdller den bredare parametern Y.PRE. Med denna parameter bestéms Iéig-
essignalens framforhéllning (se kap.3.1).
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Anvisningar

1 Anvisningar

Kompaktregulatorn TROVIS 6493 &r en mikroprocesstyrd regulator med flexibel mjukvarufsr-
méga fér automatisering av industriella processanléiggningar. Den laémpar sig savél fér kon-
struktion av enkla reglerkretsar som f5r [8sning av komplexa regleruppgifter. Dess flexibla
fsrmaga tillater regleringsomkopplingar utan att konfigurera éndring av hardvaran. De fast
lagrade funktionerna kan anpassa sig fill Er speciella anléggningskonfiguration.

| dessa monterings- och bruksanvisningar (EB) presenteras apparatens prestationsférméga.
Férst bor ni gora er fértrogen med den komfortabla skétseln. | kapitel 3 finner Ni beskriv-
ning av alla funktioner och parametrar. | kapitel 4 visar vi med négra exempel vilka instdil-
ningar ni méste gdra p& apparaten i konkreta anvéindningsfall.

Uppgifter om elektrisk anslutning och montering av apparaten finner ni i kapitlen 6 och 7.
Indexforteckningen i slutet av bruksanvisningen hjélper er vid speciella frégor och problem.

Apparaten fdr endast installeras, séittas i drift och underhdllas av fackkun-

nig personal.

S&dan personal ér personer, som genom sin utbildning, kunskap och erfa-

renhet, liksom kunskap om tillémpliga normer vad géiller aktuella arbeten,
e kan bedéma och kénna igen tinkbara risker.

Regulatorn dr avsedd fér anvéindning i starkstrémsanléggningar.
Vid anslutning och underhéll skall de tillimpliga scikerhetsféreskrifterna be-
aktas.

Fackméissig transport och lagring av apparaten férutscitts.
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Skotsel

2 Skotsel

Kompaktregulatorn TROVIS 6493 kan konfigureras, parametreras och skétas antingen di-
rekt med knapparna pé framsidan eller med konfigurations- och skétselprogrammet TROVIS-
VIEW (se kapitel 2.7).

I f8ljande avsnitt kan ni léra kénna skétseln av regulatorn via knapparna pé framsidan. Slé
forst upp omslagssidan. Dér ser ni apparatens front med display och de sex knapparna. |
princip skiljer kompaktregulatorn de b&da planerna ét, eftersom funktionerna fér knappar
och information i display skilier sig &t: driftsplanen och skétselplanen. Ni kan bestémma re-
gulatorns funktioner genom konfiguration och parametrering. | appendix A finner ni parame-
trerings- och konfigureringstabellerna. Med hjélp av ett exempel i kapitel 2.6 I&r ni er
konfigurering och parametrering med hjélp av dessa tabeller.

2.1 Display

Alltefter vald plan ser ni i display de fsljande storheterna och driftstillstanden (se omslagssi-

dan):

Nr. Driftsplan Skotselplan

1 Reglerstorhet X Beteckningar, instéllningar

2 Vérde pa storheterna W, W2, WE, Y eller Xd och funktionernas véirde,
parameter;
forkortningar finner ni i
appendix A

3 Grénsvérdereld L2 aktivt visas ej

4 Trepunktsutgéng — visas ej

5 Grénsvérdereld L1 aktivt visas e

6 Trepunktsutgéing + eller tvépunktsutgéing visas e

7 Stérningsrapporter sekap. 3.2.3 visas e

8 Handsymbol visas vid manuell drift visas ej

automatikdrift utan symbol

v A s e £

? EHer@ knapptryck kopplas W, W2, WE, Y . .och“ Envcnds Fﬁr ard
eller Xd% in. Det tillhérande vérdet visas i (2). mmw(q oc mot)(lma varde
W?2 och WE endast nér de aktiverats, se kap. 3.3.1 av olika parametrar.

10 Balkinformation Xd i procent visas e]

4 B 6493-15V



2.2 Knapparna

Skotsel

Kompaktregulatorn skéts med é knappar, vars funktioner héinger ihop med den valda planen.

Knapp Funktion i driftsplanen Funktion i skétselplanen
Program- Hémtar driftsplanen Hémtar funktioner, parameter
merings- for éndring (display blinkar)
knapp Aktiverar en ny styrsignal, nér dess symboler  Bekrdftar ny funktions- eller
(gul) (W, W2 eller WE) framstalls parameterinstéllning
E] blinkande i display (%) (display blinkar inte léngre)
Urvalsknapp  Kopplar om den undre displayraden mellan:  Héimtar parameterplanen
W intern styrsignal 1,
W2* intern styrsignal 2, | parameterplanen hoppar i
WE* extern styrsignal, vérdeomrédet.
Y  kontinuerlig utgéngssignal,
Xd% reglerdifferens
*: endast nér den valts se sid. 24
Manvell- Kopplar om mellan manuell och automatik- Utan funktion
Automatik-  drift
knapp
Vid drift visar display symbolen N
Markérknapp  Nér W eller W2 visas i den undre display- Bléddra fram och tillbaka i

o

raden féréndra de sitt vérde.
I manuell drift och nar Y visas i den undre
displayraden éndrar de léigesutgéngen.

huvudgrupperna;
funktionerna installningarna
och parametrarna.
Andringar av funktionerna i
instéliningarna och para-

metrarnas vérden.
Ater- Visar den aktuella styrsignalen. Atergang till de féregsende
stéllnings planerna till driftsplanen.
knapp
Utan Kopplas till den aktuella styrsignalen efter Kopplas efter ca. 5 min till
knapptryck  ca. 5min. driftsplanen.

Undantag: vid manuell drift och information om légesstorhet
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2.3 Driftsplan
I driftsplanen kan ni Tryck pa Observera
se pd olika storheter: (3] urvalsknappenfillsatt ‘W2 och WE visas endast,

W, W2, WE, Y, Xd

den 6nskade storheten
visas i display

ndr ni har aktiverat SETP se
kap. 3.3.1

vélja en annan styrsignal

urvalsknappen tills aft
den &nskade styr-
signalen (W, W2, eller
WE) visas

i

[

i display, tryck sedan
pd programmerings-
knappen

Ar styrsignalen ej aktiverad
blinkar W, W2 eller WE i
display &r den aktiv blinkar
denej.

&éndra véirdet pé& den inferna
styrsignalen W eller W2

urvalsknappen fills att
W eller W2 visas i
display

dndra sedan vardet
med markdrknapparna

Nytt véirde dvertas
omedelbart. Ni behéver inte

bekrafta det.

koppla om till manuell drift

hand-automatik
knappen

N KN B

| manuell drift bestammer ni
lagesstorhet med marksr-
knapparna

forandra lagesstorhet

hand-automatik
knappen Y visas i
display

foréindra sedan vérdet
med mark&rknapparna

SIEDN

hémta sktselplanen for att
konfigurera och parametrera

prog rommerings-

knappen

ej vid blinkande display med
W, W2 eller WE, da ni
aktiverar ny styrsignal!
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Skotsel

2.4 Skétselplan

| denna plan konfigureras och parametreras kompakiregulatorn. Fran driftsplanen nar ni
skétselplanen nér programmeringsknappen trycks in en géing. Ni kan hér anpassa era be-
hov (konfigurera) och &ndra parametrar genom hér angivna funktioner. Funktionerna &r nio
till antalet ordnade i s.k. huvudgrupper:

PAR (reglerparametrar)

IN (ingangsfunktioner),

SETP (styrsignal),

CNTR (reglerstruktur och -funktioner),
out (utgangsfunktioner),

ALRM (rapportfunktioner),

AUX (tillsatsfunktioner),

TUNE (driftstartsanpassning),

I-O (inforrmation om processdata)

Parametrarna ér alltid knutna till den funktion de hér till. Nér ni alltsé vid information om en

funktionsinstéllning trycker p& urvalsknappen ] , nér ni alltid endast de parametrar, som
gdller f5r denna funktion.

| appendix A i Monterings- och Skétselanvisningarna ser ni kompaktregulatorns alla funktio-
ner och parametrar. | dessa tabeller pé véinster sida star alltid huvudgrupperna och
funktionerna med instéllningsvarianter, och pé den hégra de fillhérande parametrarna. Med
hjélp av dessa tabeller kan ni snabbt sétta er in i regulatorns skétsel. Ni maste enbart beak-
ta fsljande:

Fran vénster till héger (spaltvis) rér ni er med programmeringsknappen D

Omvéint fungerar aterstéllningsknappen .
Nyckeltalet (KEY) hémtas i skdtselplanen endast vid den férsta éndringen av en funktion eller
en parameter.

Den hégra sidan av tabellen, allts& parametrarna, nér ni med urvalsknappen @
Sedan trycker ni ater pd programmeringsknappen for att spaltvis komma vidare.

Uppifran och ner (radvis) kommer ni med markérknappen [A] , och fillbaka med @ Nar
en funktions-instéllning eller en parameter &r éndringsbar, blinkar alltid display.

Den nya instdllningen eller det nya véirdet skall bekréftas med programmeringsknappen D
| ett exempel i kap. 2.6 férklaras konfigurering och parametrering.

Observera: 5 minuter efter det senaste knapptrycket kopplar apparaten bort skétselpla-
nen och gér tillbaka till driftsplanen!
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2.5 Nyckeltal

Datorn fragar efter nyckeltal vid Gndring av funtionsinstéllningar eller parametrar
Kompaktregulatorn kan drivas med eller utan nyckeltal. Arbetsinstéllning &r drift utan nyckel-
tal. Varje géng ni férst vill éndra en funktion eller parameter i skétselplanen, fragas efter
nyckeltalet. Gér fsljande stegvis:

Tryck! Displayen visar Anmérkning

KEY blinkar.

Nyckeltalet véintas.
Hoppa dver ndsta steg vid drift utan nyckeltal.

Observera: Vid denna bild kan nyckeltalet
alltid &ndras se féljande avsnitt.

KEY blinkar.
Stall in det géillande nyckeltalet.
Hér i exemplet 12.

[

eller

i

I:’ Har ni stallt in det riktiga nyckeltalet, visas nu blinkande den valda funktionen. |
andra fall visas ater fragan om nyckeltal med 1 i &vre raden, d.v.s. apparaten
arbetar med nyckeltal.

Upprepa inmatningen eller avbryt med aterstéillningsknappen .

Andring av nyckeltal

Ni kan definiera eft nytt nyckeltal eller arrangera kompakiregulatorn fér drift utan nyckeltal.
F&r detta méste ni forvisso kéinna till service-nyckeltalet. Det star p& sid. 99 och borde dar
skiljas ut eller géras oigenkénnligt fér att utesluta missbruk.

Ga till véiga pa féljande sétt for aft stélla in et nytt nyckeltal:
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Tryck! Displayen visar

Skotsel

Anmarkning

Ni befinner er i driftsplanen
Display visar ungefar vidstéende bild.

]

3 génger

KEY blinkar.

Observera: vid denna bild kan nyckeltalet
alltid ndras.

[

eller

Kl

KEY blinkar.
Stéll in service-nyckeltalet.
Det star pé sid. 99

Ni har bekrdftat service-nyckeltalet. Det visas
pé bilden till véinster. KEYP stér for nyckeltals-
programmering. P& den 6vre raden visas det
gdllande nyckeltalet. De fyra strecken star for
"utan nyckeltal".

Nl

Stéll in det 8nskade nya nyckeltalet.
- - - - for "utan nyckeltal".
Hér i exemplet &r nyckeltalet 12.
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Tryck! Displayen visar

Anmarkning

Ni har bekrdftat det nya nyckeltalet och
lyckas gé& vidare fill vald funktion eller till
parameter.

Hér Kp-vérde.

2.6 Konfigurering och parametrering i exempel

| detta kapitel lér ni er med ett exempel konfigurering och parametrering med tabellen Funk-
tioner och Parametrar i appendix A. Uppgiften &r att arrangera kompaktregulatorn som

PID-regulator och stélla in reglerparametrarna.

Det stdrsta problemet med att 16sa uppgiften &r naturligtvis alltid frégan, i vilken funktion jag
maste éndra och pa vilket stélle jag hittar den. Ni kan leta er fram till Funktion i tabellen i
appendix A, dér ni ocksé finner en sidohénvisning till ytterligare detaljer. Till andra sédana
fragor kan ni leta i indexférteckningen. Fér vart exempel hittar ni under PID-regulatorer funk-
tionen C.PID, som tillhér huvudgruppen CNTR. Néir ni séledes vet, vilken huvudgrupp ni 8pp-
nar och vilken funktion ni méste éndra, utfdr ni féljande steg:

Tryck! Displayen visar

Detta hénder!

Xd%
w

(nn
o

FAara
UAN/A

Ni befinner er i driftsplanen, display visar
ungefér vidstéende bild.

10 B 6493-15V

Ni har 8ppnat skétselplanen. | displayen visas
den férsta huvudgruppen PAR.
Huvudgrupper visas alltid p& en rad. Ni éri
tabellen i appendix A pé férsta spalten.
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Skotsel

Tryck! Displayen visar Detta hénder!

. Ni bléddrar igenom huvudgrupperna, i
C\EN]TSRG 9&0 aft tabellen i appendix A rér ni er nedat ills ni
displa)\//::s ! natt huvudgruppen CNTR. Hér stéills

lagesutgdingens tidsforhallanden in, som
redan har sagts ovan.

]

Ni har 8ppnat huvudgruppen CNTR och rért
er till héger i tabellen och kommit till
Funktioner. Ni blir alltid uppmérksammad
med for konfigurering.

I display visas den férsta funktionen C.PID,
"tidsforhéallande lagesutgéing alltsé just den
sokta funktionen.

Ni har flyttat er ytterligare en spalt till héger
och ser nu den aktuella instéllningen fér
Funktion: PI-tidsférhallande.

Denna instéillning skall éndras i PID-
tidsfrhallande.

[]

KEY blinkar

Har fragas forst efter nyckeltalet (KEY). Denna
fraga visas, ndr ni, efter att ha dppnat
skdtselplanen, for frsta géngen éndrar en
funktion. Den bortfaller efter paféljande
dndringar.

Arbetar ni utan nyckeltal, hoppar ni éver
ndsta steg.

[

eller

<

Stéill in nyckeltalet med marksrknapparna.
| detta exemplet &r det 27.
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Tryck! Displayen visar

Detta hdnder!

Nar ni stllt in nyckeltalet korrekt, visas bilden
till véinster.

I annat fall upprepas frégan.

Den &vre raden blinkar, d.v.s. ni kan éndra
instélining av funktionen. | tabellen rér ni er
&ter en spalt till héger och
"instéliningsvarianten" visas.

[

eller

Kl

Den vre raden blinkar!

Vélj med markérknapparna den énskade
instéllningen, i vart exempel Pld fér PID-
tidsfsrhéllande for légesutgangen.

Bekrdfta den nya instéllningen med
programmeringsknappen. Den férsta delen
av uppgiften &r utfdrd. Nu bér dessutom
reglerparametrarna KP, TN och TV éndras.
For detta maste parameterplanen hémtas.

Genom att trycka pa urvalsknappen &ppnar
ni parameterplanen och har hoppattill
tabellen p& hégra sidan.

Pa den undre raden pé displayen visas
véixelvis C.PID och CP.YP.

12 B 6493-15V

Den férsta parametern visas.

Observera: i denna bild kommer ni ocksa
direkt fran bilden PAR, nér ni trycker p&
programmeringsknappen (gul knapp) en
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Skotsel

Tryck! Displayen visar Detta hénder!

KP blinkar, d.v.s. ni kan &ndra denna para-
metern.

Stall in ett nytt véirde for KP.
| exemplet bredvid 1,5.
Den Svre raden fortsatter att blinka.

>

eller

Kl

Ni har bekréftat det nya vérdet for KP.
Den &vre raden pé& displayen blinkar inte
léingre.

Nasta parameter visas.

Denna och ytterligare parametrar éndrar ni
precis som KP, d.v.s. ni upprepar det gréa
underliggande steget.

Ni &r ater i driftsplanen!
Kompakiregulatorn &r i manuell drift, vilket

6 ofta fills

Elr::zt/i dstgende BT kanns igen genom symbolen X\,
bild! _IATA

UANA]
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2.7 Konfigurations- och skétselprogrammet TROVIS-VIEW
Kompakiregulatorn TROVIS 6493 kan med SAMSON:-konfigurations- och skétselprogram

TROVIS-VIEW konfigureras, parametreras och skétas via det infraréda grénsnittet p& framsi-
dan.

Skatseln av TROVIS-VIEW liknar det som géller for Windows-Explorer.

Utdver konfiguration, parametrering och skétsel innehaller TROVIS-VIEW ytterligare funktio-
ner f5r dokumentation av regulatorn. De &r bl.a. redigering av installationstexter, lagring av
data och uttryck géllande olika konfigurations-parametreringsdata, framstélining av analo-
ga in- och utgéngar liksom bindra tillstandsrapporter i tabellform.

Mijukvaran TROVIS-VIEW med kompakiregulatorns apparatspecifika modul TROVIS 6493 le-
vereras med en CD-ROM, bestéllningsnr. 6661-1031.

Systemférutséttning for TROVIS-VIEW &r typblad T 6661 liksom filerna liesmich.txt och read-
me.txt, som finns i CD-ROM-skivans huvudfdrteckning.

Kommunikationen mellan PC och kompakiregulator sker via det i regulatorn integrerade in-
frardda grénssnittet. Detta finns pé regulatorns framsida till véinster bredvid den gula pro-

grammeringsknappen. (se bild 1).
For datadverfdringen mellan PCns seriella RS232-grénssnitt och regulatorns integrerade in-

frardda granssnitt behdvs en infraréd-adapter (bestéllningsnr. 8864-0900).

Anvisning:
Narmare detaljer dver installation, anslutning och skétsel finns i Skétselanvisningar
EB 6493-2.
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1 Infraréd-adapter

2 omvéxlande

COM 1... COM 4-anslutning pé PC

Bild 1: Anslutning av en infraréd-adapter
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Kompaktregulatorns funktioner

3 Kompaktregulatorns funktioner

| detta kapitel beskrivs alla funktionerna i skétselplanen. Vi férutsdtter, att ni &r fortrogen
med apparatens skétsel d.v.s. ni vet hur ni é@ndrar en funktion eller parameter.
Kompaktregulatorn har nio huvudgrupper: PAR, IN, SEPT, CNTR, OUT, ALRM, AUX, TUNE
och I-O. Kapitlen 3.1 till 3.9 dgnas at respektive huvudgrupp. Huvudgrupperna har olika
funktioner, som ni kéinner igen pa kompakiregulatorn genom - C O - péa displayens évre
rad. Funktionerna forklaras alltid i underkapitlen (t.ex. 3.2.1), dér dven 6verskriften samti-
digt ocks& innehaller funktionsbeteckningen. Fér varje funktion kan ni vanligtvis vélja flera in-
stéllningsvarianter och dérmed anpassa funktionen efter edra behov. Funktionens
instdliningsvarianter ser ni i EB vid den lilla gréa kvadraten . Méste ni for funktionens skull
given stélla in parameter, s& kommer dessa likaledes att anges och, om nédvéndigt, férkla-
ras. Parameterns virdeomréde och arbetsinstéllning hittar ni i appendix A.

3.1 PAR regleringsparameter

Denna huvudgrupp har en speciell uppgift. | motsats till alla de andra huvudgrupperna inne-
haller den ingen funktion. N&r denna plan 8ppnas, hamnar man omedelbart i parameterpla-
nen. Dér kan ni sedan stélla in regleringsparametrarna Kp, Tn, Tv och Y.PRE. Denna
huvudgrupp méijliggér en snabb instéllning av regleringsparametern. Samma instéllningar

kan ni ocksa gora i huvudgruppen CNTR, funktion C.PID.

3.2IN ingangsfunktioner

| denna huvudgrupp bestéims alla funktioner i de bada analogingéingarna In1 och In2. Ni
bestémmer har omrédet fr ingangssignalen, anpassar analogingéngarna till regleringsstor-
heten X eller den externa styrsignalen WE. Dessutom faststéller ni de bada signalernas mé-
tomrade. Ni kan genomféra en évervakning av métomradet och léta filtrera liksom
funktionalisera ingangssignalerna.
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Kompaktregulatorns funktioner

3.2.1IN1 Ingangs-signalomrade IN1

Med denna funktion faststdller ni i analogingéingen In1 slaget av ing&ngssignal och ingéings-
signalomrade. parametrarna métomrédets bérian och slut anger ni i absoluta véirden enligt
er énskan.
Vélj mellan:
0-20mA  0till 20 mA-ingéng
4-20mA  4till 20 mA-ingéng
0-10V 0till 10V ingéng
2-10V 21ill 10 V ingéng
Parameter att stdlla in
¥ N1 métomradets borjan i absoluta vérden
= INI mé&tomrédets slut i absoluta vérden

3.2.2IN2 Ingéngs-signalomrade IN2

Observera att det finns tvé varianter fér analogingéngen In2 vad géller hardvaran:
regulatorer enligt utférandet av (p& typskylten modell-nr.) 6493-01 har en temperaturavkén-
nare-resp. motstands-fiérrkontroll fér ingéing, regulatorer enligt 6493-02 en mA-ingéng.

IN2 for regulatorer i utférande 6493-01

Med denna funktion faststéller ni fér analogingangen In2 slaget av ingéingssignal och in-

géngs-signalomrade. Métomradet bestémmer ni med parametrarna % IN2 och =~ IN2.

Observera, att spannet inte bér stéllas in pé mindre &n 100 °Cl

Vélj mellan:
100 PT Pt 100 motstéindstermometer (omrade fér hardvara: =100 till 500 °C)
1000 PT Pt 1000 motstandstermometer (omréde fér hardvara: =100 till 500 °C)
100 NI Ni 100 motstandstermometer (omrade for hardvara: =60 till 250 °C)
1000 NI Ni 1000 motst&ndstermometer (omréde fér hérdvara: =60 till 250 °C)
0-1 KOHM 0 il 1000 Q ingéng

Parametrar att stdllas in

¥~ IN2 Métomradets brjan i absoluta vérden

~ IN2 Matomradets slut i absoluta varden

IN2 for regulator i utférande 6493-02

Med denna funktion faststéller ni fér analogingangen In2 slaget av ingéingssignal och in-
géngs-signalomrade. Parametrarna métomradets bérjan och slut anger ni i absoluta vérden
enligt egen dnskan.
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Vélj mellan:
0-20 mA 0 till 20 mA-ingéng
4-20mA  4till 20 mA-ingéng
Parametrar att stallas in
¥ N2 matomradets brjan i absoluta vérden
~ IN2 mdtomradets slut i absoluta vérden

3.2.3 MEAS mdatomradesévervakning analogingang 1 och 2

Med denna funktion faststéller ni, om analogingéngarnas métomréden skall dvervakas vid
dver- och underskridning. Ni kan vélja mellan fsljande varianter:

ofF ME.MO ingen métomradesévervakning

InT MEIMO  métomradesévervakning av analogingéng IN1

In2 MEIMO  métomradesévervakning av analogingéng IN2

ALLME.MO  métomradesévervakning av analogingéngarna INT och IN2

Métomradets dver-eller underskridning signaleras p& displayen genom stérgivarsymbolen
A och bindrutg&ngen for strningsrapporter kopplas in. Dessutom blinkar pé &vre raden
"_ol" vid matomradesdverskridning och "__u1" vid métomrédesunderskridning av analo-
gingéng 1 eller analogingéing 1 och 2. Over-eller underskrider analogingéngen 2 métomra-
det. s& visas "__02" eller "__u2". Vid métomr&dets dver-eller underskridning kan
kompaktregulatorn koppla om fill manuell drift, se om detta kapitel 3.2.4.

3.2.4 MAN omkoppling tm manuell drift vid métomformarstérning

Med denna funktion bestémmer ni, om manuell drift kopplas in vid en métomrédets ver-el-
ler underskridning och vilken reglerstorhet som da skall matas in. Denna funktion tréder en-
dast i kraft, nér métomradesévervakningen aktiverades i funktionen MEAS, se kapitel 3.2.3.
Manuell drift kénner ni igen vid symbolen X\,
Féljande instéliningar finns att vélja mellan:

ofF FAIL ingen omkoppling fill manuell drift vid métomformarstérning

FO1 FAIL  omkoppling till manuell drift med med 2.reglerstorhet Y1K1

FO2 FAIL  omkoppling fill manuell drift med senaste freglerstorhetsvéirdet.
Parametrar att stéllas in
Y1K1 2. reglerstorhetsvéirde
Anvisning:
Y1K1 aktiveras endast vid métomradets Sver-eller underskridning, nér regulatorn &r i auto-
matdrift.
| manuell drift bryts bada reléerna vid insatsen av tva-eller trepunkisutgangar.
Parametern Y1K1 kan ocksé stéllas in i huvudgruppen OUT vid funktionen SAFE och i huvud-
gruppen AUX vid funktionen RE.CO, se kapitel 3.5.1 och 3.7.1.
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3.2.5 CLAS anpassning till X och WE

Kompakiregulatorn arbetar internt med den analoga ingéngssignalen X och WE. Med funk-
tionen CLAS anpassar ni dessa signaler till analogingangarna IN1 eller IN2. Som standard
&r X anpassad till analogingéing IN2 och WE andlogingéing IN1.
Anpassning till X

INT X X anpassas fill analogingéng IN1

IN2 X X anpassas till analogingéing IN2
Anpassning till WE

INT WE WE anpassas till analogingéng IN1

IN2 WE WE anpassas till analogingang IN2

3.2.6 DI.Fl filtrering av ingangsstorheterna X och WE

Med denna funktion kan ni ange, om X och/eller WE skall filtreras.
Filtret forst i ordningen (lagpassfilter resp. Pt1-férhallande) jémnar de valda signalerna och
démpar hégre frekventa stdrningar hos ingangssignalerna.
Pt1-lénkens tidskonstant bestémmer ni med parametrarna TS.X fér ingéngssignal X och
TS.WE fér ingangssignal WE. Uppgiften genomférs p& sekunder.
Filtrering av ingéngsstorheten X
ofF X filtrering av ingangsstorheten X fran(kopplad)
on X filtrering av ingangsstorheten X pa(kopplad)
Filtrering av ingéngsstorheten WE
ofFF WE filtrering av ingéngsstorheten WE fréin

on WE filtrering av ingéngsstorheten WE pa
Parametrar att stdllas in
TS.X tidskonstant X-filter, p& sekunder
TS.WE tidskonstant WE-filter, pa sekunder

3.2.7 SQR rotutdragning

Funktionen rotutdragning tilléter er, att léta dra ut roten pé séval signal X som WE. P& det vi-
set kan ni t.ex. berdkna genomflédet pa ett differenstryck. Valj:
Rotutdragning X
ofF X ingen rotutdragning signal X
on X X blir rotutdragen
Rotutdragning WE
ofFF WE ingen rotutdragning signal WE
on WE WE blir rotutdragen
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3.2.8 FUNC Funktionalisering X och WE

Funktionen funktionalisering kan ni vélja savél for signalen X som for WE.
Vail;:
Funktionalisering X

ofF X ingen funktionalisering signal X

on X funktionaliseras
Funktionalisering WE

ofFF WE ingen funktionalisering WE

on WE funktionaliseras

Vid funktionalisering bedéms en signal p& nytt fér ytterligare bearbetning. Dérigenom kan
ni méittekniskt eller procedurtekninskt under vissa villkor fra hjélp- sambands- eller ekviva-
lensstorheter i for reglerkretsen lémplig form. Fér detta éndamal maste ni ange 7 punkter,
som karakteriserar sammanhanget mellan den funktionerande signalen E (X eller WE) och
den 6nskade nya utgangssignalen E’ (X’ eller WE'). Detta sammanhang kénner ni igen fran
fysikaliska lagar, erfarenhetsvérden eller framréiknade vérden som till exempel sammanhan-
get mellan &ngtrvck och temperatur. Det bésta ér att stélla upp en tabell eller ocks& tydliggs-
ra kurvans forlopp i ett dversiktligt koordinatsystem. Vélj de 7 punkterna sé att kurvlinjen létt
kan kopieras nér en rak lin-
je dras mellan nérbeldgna
punkfer.
EA Punkterna anger ni med pa-
rametrarna K1.X till K7.X
MAX= e - fér ingéingssignalen, och
: f med parametrarna K1.Y till
| i e KZ.Y for utgéng§5ignq|en.
| | | g | Vérdena anges i GbSOl'l'JfC]
| | storheter, cl.v.s.. ange for an-
| | vandaren begripbar enhet (i
vl | °C bar eller %).
Vg o S S L Aven om signalfrloppet ut-
X KX KeX IOX T TE tdémmande kan kan bgskrl-
MBA MBE vas genom fdrre &n sju
punkter, skall sju punkter an-
ges. Eventuellt skall de defi-
nieras tackningsvis
kongruent med den sista
punkten.

MBA métomrédets borian MBE métomrédets slut

Bild 3: Exempel pé parameter for funktionalisering
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Med parametrarna MIN och MAX skall utgéngssignalens E' métomréde bestémmas. Den
motsvarar den ej funktionaliserade signalen E med avseende p& utgéingssignalen E’. Genom
inmatning av dessa bada parametrar skapas den riktiga relationen fr mjukvarans procentu-
ella berékning.

Sévida K1.Y eller K7.Y inte stimmer dverens med MIN och MAX, séitts utg&ngsvérdena for
den funktionaliserade signalen, under eller ovanfér dessa grénser, konstant p& K1.Y

resp. K7.Y. Kompaktregulatorn kompletterar s& att séiga korsningslinjen genom att bilda vé-
gréita raka linjer (se bild 3).

Matades ett utgél’ 1gsvérde stdrre in MAX eller mindre én MIN in, sa fastsélls det p& véirdet
av MAX resp. MIN.

Ett exempel pa insatsen av funktionalisering finner ni i kap. 4.3.

Anvisning:

Korsningslinjens férlopp begrénsas inte av mjukvaran. Polygonférlopp222 med mer én ett
maximum och minimum &r m&jligt. Observera emellertid, att ett abskissvéirde endast anpas-
sas fill ett ordinatvérde. | annat fall ges inte léingre en entydig anpassning till ingangssigna-
len.

Parametrar att stdllas in

MIN métomradets barjan utgéngssignal
MAX métomradets slut utgangssignal
K1.X bis K7.X  ingangsvérde fér punkterna 1 till 7
K1.Y bis K7.Y  utgéngsvirde for punkterna 1 till 7

3.3 SETP Styrsignal

| denna huvudgrupp faststéller ni styrsignalen eller flera styrsignaler, mellan vilka det kan
omkopplas. Kompaktregulatorn har tvé interna styrsignaler W och W2 for en fastvérderegle-
ring, varvid ni férst méste aktivera W2. Som standard ér regulatorn instélld pé fastvérdereg-
lering. Fr en efterreglering maste ni enbart aktivera den externa styrsignalen. Ingéngen WE
kan dock vid fastvérdereglering ocks@ anvéindas som ingang for légesrapportering vid en
trepunktsutgéing med extern aterrapportering eller fér koppling till forstérkt stérningsstorlek.
Detta méste ni likaledes faststélla i denna huvudgrupp. Tills vidare kan ni vélja en styrsignal-
ramp med olika startméjligheter.
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3.3.1SP.VA

Med denna funktion bestémmer ni, vilken styrsignal som &r aktiv: W, W2 eller/och WE.
Nar ni aktiverar WE, &r efterregleringen automatiskt aktiv utom nér ni anvéinder WE som in-
géng for lagesrapportering vid trepunktsutgédngen med en extern dterrapportering (FO1 WE)
eller fr koppling till forstcirkt stérningsstorlek (FO2 WE).

| parameterplanen fastlégger ni det &nskade styrsignalvérdet (W, W2) och styrsignalens ma-
tomré&de. (% WINT, = WINT). Detta métomréde maste stéimma verens med regterstorhe-
tens matomrade (¥ INT,7< IN1 eller  IN2, = IN2). Ni kan ytterligare begrénsa
styrsignalens métomréde med parametrarna 3 WRAN och =~ WRAN. Styrsignalvérdet
kan endast véljas mellan 3 WRAN och = WRAN, éven i driftsplanen.

intern styrsignal W

on W intern styrsignal W, dlltid aktiv
parametrar att stéllas in
W intern styrsignal W

~ WINT métomrédets borjan for W, W2, WE
= WINT matoradets slut for W, W2, WE

~ WRAN begransning W, W2, WE undre gréins
~ WRAN begrénsning W, W2, WE &vre gréins

intern styrsignal W2
ofF W2 intern styrsignal W2 ej aktiv

on W2 intern styrsignal W2 inkopplad
parameter att stéllas in
W2 intern styrsignal W2

extern styrsignal WE
oFF WE extern styrsignal frén
on WE extern styrsignal inkopplad
FO1 WE WE som ingéing for extern aterrapportering vid 3pkt.-utgang
FO2 WE WE som ingéing for koppling till forstéirkt storningsstorlek (WE visas i detta
fallet inte i driftsplanen! (Meddelande endast i I-O-planen se kap. 3.9.3)
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3.3.25P.FU
Med denna funktion kan ni definiera en styrsignalsramp och genom binéringéngen koppla
om styrsignalen. Styrsignalsrampen utgér éndring av styrsignal med konstant hastighet. An-
dras styrsignalen sa féljer re-
wi gulatorn denna éndring for-
~ WINT drajt for att inga regleringss-
vdngningar uppstar.
Loptiden for styrsignalram-
Wopdem o pen anges med parametern
TSRW. TSRW é&r relaterad
till det totala definierade
Wi - mé&t-omradet alltsé t.ex.
X WINT och X WINT. An-
~ WINT . drar sig styrsignalen frén ett
- fT]SW ! véirde Wi till ett nytt vérde
W2 s& upp-gér den faktiska
X WINT W1 gammalt styrsignalvérde |6ptiden for SfyrSignOIrom'
A WINT W2 nytt styrsignalvéirde pen till den fid, som Vvisas |
TSRW 1 faktisk loptid for bild 5.
styrsignalrampen Ni kan starta styrsignalram-
Bild 5: Styrsignalramp pen genom bindringéngen

och dérvid vélja mellan tvé

startvéirden (érvérde eller parameter WIRA). Likasé kan styrsignalrampen ocksé vara aktiv
vid varje éndring av styrsignal.

Vélj mellan:
styrsignalramp
oFF RAMP

FOT RAMP
FO2 RAMP
FO3 RAMP
parametrar att
TSRW
WIRA

< WINT - WINT |
W2 -W1I

TSRW =17 -

styrsignalramp frén

styrsignalramp start med BI1 och &rvérde

styrsignalramp start med BI1 och WIRA

styrsignalramp inkoppla, utan startvillkor
stallas in

styrsignalrampens 18ptid i sekunder

styrsignal startvérde i absoluta véirden

ni kan med bindringéngen koppla om mellan intern och extern styrsignal

styrsignaler - o
ofF CH.SP

mkoppling genom bindringéng BI1
ingen omkoppling mellan intern styrsignal W(W2) och extern WE
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FO1 CH.SP Omkoppling mellan aktiv intern styrsignal W(W2) och extern WE
via bindringang BI1

FO2 CH.SP  Omkoppling mellan intern styrsignal W och W2 via binéringéng BI1.
Ar W2 aktiv, nér blnarlngdngen anbrlngds s& aktiveras ingen funktion.
Funktionen -CO- SP.VA fér ej st& pa "on" fér WE.

Anvisning: Flera funktioner kan koordineras till bingringéngen!

3.4 CNTR regulatorstruktur och funktioner

| denna huvudgrupp faststéller ni funktionerna for regleralgoritm. Sélunda kan ni bestéimma
tidsforhallandet for légesutgangen, funktionsriktning fér reglerdifferens och ligesstorhet, vél-
ja ingéngsstorhet for D-léinken och faststéilla en strukturomkoppling. Nér ni anvénder ingéng
WE f6r en koppling till férstérkt stérningsstorlek, kan ni knyta samman denna signal via pa-
rameter. Med bindringéingen later sig drvéirdet pé&verkas enligt dnskan. Ni har slutligen mgj-
ligheten att i manuell drift bestémma en arbetspunkt, som sedan i automatikdrift léggs fill
den bergknade arbetspunkten.

3.4.1 C.PID tidsforhallandet lagesutgang

Med denna funktion koordinerar ni ett tidsférhallande fér kompaktregulatorn vad géller reg-
leralgoritm. Arbetsinstélining ér et Pl-tidsforhéllande. Dessutom faststéller ni hér reglerpara-
metern. For regler-differensen kan ni bestémma den déda zonen DZXD, inom vilken
légessignalen ej dndras. Dessutom kan ni ange grénsvérde fér reglerdifferensen med para-
metrarna ¥ DZXD och = DZXD, som minimalt resp. maximalt anvéinds fér berdkning av
lagessignalen. Valj:

P-regulator

Pl Pl-regulator

PD PD-regulator

PID PID-regulator

PPI P2l-regulator
Parametrar som skallstéllas in
KP Proportionalkoefficient
™ Tillbakastéllningstid
v Funktionstid
TVK1 Funktionsférstérkning
Y.PRE Y-funktion
DZXD Déd zon reglerdifferens
X DZXD Begrdnsning av reglerdifferens undre gréins
~ DZXD Begrdnsning av reglerdifferens dvre gréins
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* Information i driftsplanen
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3.4.2 SIGN invertering reglerdifferens Xd

Med denna funktion kan ni reversera ingéngens funktionsrikining. Genom att multiplicera
med -1 &ndras en stigande reglerdifferens till en fallande, eller omvént en fallande till en sti-
gande reglerdifferens. Dérvid éndras likaledes légessignalens funktionsriktning. Observera
den instéllda funktionsriktningen i menyn DIRE, se kap. 3.4.6!
Dér kan funktionsriktningen éndras énnu en géng.
Vélj mellan féljande instéllningar:

dir.d ingen invertering av reglerdifferens

in.d med invertering av reglerdifferens

3.4.3 D.PID koordinering av D-lénk lagesutgang

Med instéllt tidsforhallande med den tillkommande D-delen (se kap. 3.4.1), kan ni bestém-
ma for D-ldnken olika ingangsvérden: reglerdifferensen eller det reglerade vérdet. Ar regler-
differensen vald, reagerar kompaktregulatorn pé en snabb, tidsmdassig éndring av det
reglerade vérdet, styrsignal eller stérningsvariabel med ett D-hopp.
Véljs det reglerade vérdet, péverkas endast en snabb, tidsméssig éndring av detta vérde
med ett D-hopp av légesvariabel. En éndring av stérningsvariabel eller styrsignal beaktas
inte av kompaktregulatorns D-del.
Vélj mellan:

FO1 DP.YP  Koordinering av D-ldnk ldgesutgang till reglerdifferens

FO2 DP.YP  Koordinering av D-léink ldgesutgéing till reglerat véide
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3.4.4 CH.CA strukturomkoppling P(D)/PI(D)-reglering

Strukturomkopplingen gér det majligt, att driva kompaktregulatorn vid olika driftstillstand
med annat tidsférhallande vad géller regleralgoritm. Val av strukturomkoppling ér i princip
meningsfullt, nér en regle-
ring med den fillkommande
|-delen vals (se kap. 3.4.1).
Vid vald strukturomkoppling
W. XD aktiveras, beroende pd reg-
lerdifferens eller styrsignal, P-
CUP————— == —————— (resp. PD) eller Pl-(resp.
PID)-reglering. Utanfor ett
PID) definierbart omréde av reg-
lerdifferensen eller styrsigna-
UMY ————————————— len anvdinds parametern for
PID) P-resp. PD-reglering, innan-
for defta omrade kopplas I-
delen pé. Det némnda
omré&det bestéms via para-
metern CLI.P och CLL.M.

Bild 7 fortydligar detta for-

hallande.

Bild 7: Strukturomkoppling

Vélj fran fsljande majligheter:
ofF CC.P ingen strukturomkoppling
FO1 CC.P strukiuromkoppling via reglerdifferens
FO2 CC.P  strukturomkoppling via styrsignal
Parametrar att stéllas in
CL.P maximal gréns fér PI(O)-regleringens omrade
CLLM minimal gréins fér PI(O)-regleringens omrade
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3.4.5 M.AD)J arbetspunktinstéllning genom manuell drift fér Ypip

Med denna funktion kan ni aktivera instéllning av arbetspunkt genom manuell drift. Denna
mdjlighet har valts i arbetsinstéliningen. Instéllning av arbetspunkt genom manuell drift funk-
tionerar pé fsljande séitt: | manuell drift stéller ni in légesvariabeln med markéren pa det
dnskade vérdet. Vid omkoppling till automatdrift lagras det sista vérdet som arbetspunkt och
adderas till det av P-eller PD-algoritm beréknade légesvéirdet. Den lagrade arbetspunkten
forblir aktiv fills antingen instéliningen av arbetspunkt deaktiverats genom manuell drift med
valet av ofF MA.YP eller en ny arbetspunkt stéllts in i manuell drift.
Deaktiveras arbetspunktinstéllningen i manuell drift, férs den i manuell drift faststéllda lages-
variabeln pé ca. 2 sekunder till det beréiknade vérdet.
Vélj mellan:

ofF MA.YP  arbetspunktlnstélining genom manuell drift for Ypip franslagen

on MA.YP arbetspunktinstélining genom manuell drift for Ypp tillslagen

3.4.6 DIRE funktionsriktning lagesvarde

Légesvardet kan inverteras fill reglerdifferens eller fungera direkt. Denna funktionsriktning be-
stims i menyn DIRE. Observera att funktionsrikiningen ocksé kan vara inverterad menyn
SIGN, se kap. 3.4.2!
vélj fran:

dir.d DILAC  funktionsrikining légesvéirde direkt (arbetsinstélining)

in.d DLAC funktionsrikining léigesvérde inverterat

3.4.7 F.FOR koppling till férstarkt storningsstorhet

Ing&ngen WE kan ni anvéinda fér en koppling till forstérkt strningsstorhet se kap. 3.3.1.
Denna stdrningsstorhetssignal kan via parameter uppskattas och additivt férbindas motsva-
rande formeln: + (WE - FC.K1) FCK2 + FC.K3. Darvid gdller (WE — FC.K1) > 0.
Samtidigt kopplas reglervérdet in. FC.K1, FC.K2 och FC.K3 &r konstanter, som ni maste defi-
niera i parameterplanen. Fértecknet fér den némnda formeln bestémmer ni i funktionen
F:FOR. Dérvid géller:

ofF FECO  koppling till frstéirkt stdrningsstorhet deaktiverad (arbetsinstéilining)

POS FECO  koppling till férstérkt stérningsstorhet med positivt fértecken

nEé FECO  koppling till forstérkt storningsstorhet med negativt fortecken
Parametrar att stdllas in

FC.K1 konstant fér ovan namnd formel
FC.K2 konstant fér ovan namnd formel
FC.K3 konstant fér ovan namnd formel
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WEd |
a) WE' = + (WE=FC.K1) FC.K2 + FC.K3
ks FCK2
FCKI WE [%]
wETH |
b)

WE' =-(WE-FCKT1)FC.K2 + FC.K3

FC.K3 NFC.KQ -

FCKI WE [%]

we i |

Bild 8: Koppling ill férstéirkt stérningsstorlek med positivt (a) och negativt fértecken

3.4.8 AC.VA hdjning, sankning érvérde

Med denna funktion kan ni stélla in en héjning eller séinkning av érvérdet. Sa snart binéirin-
géngen aktiveras, férbinds ingéingssignalen X med parametern AV.K1 additivt. Det nya &r-
vérdet anvénds for reglering. Det framstéills ocks& pa digitalrutan fér reglervarde (évre
raden). S& snart bindringéngen &r inaktiv. anvéinds &ter ingéngssignalen X for reglering.
Parametern AV.K1 anges i parameterplanen i procent inom omrédet fran —110 #ill 110 %.
Vid inmatning av t.ex. AV.K1 = 30 % hdjs det aktuella X-véirdet p& 50 till 80 %.
Med denna funktion kan ni vélja mellan:

ofFF IN.DE  hdjning, stinkning av &rvérdet deaktiverat

bil IN.DE  hgjning, séinkning av &rvérdet via binéringéng Bl1
Parametrar att stéllas in
AV K1 konstant i %
Anvisning: flera funktioner kan koordineras med binringngen!
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3.5 OUT utgangsfunktioner

| denna huvudgrupp bestémmer ni kompaktregulatorns utgangsfunktioner. Ni faststéller om
kompaktregulatorn skall arbeta med stigande eller véixlande utgang. Ni begrénsar légessig-
nalen och kan definiera ramper. Vid konstant utgéing kan ocks& X, WE eller XD omvéixlande
matas ut och dterges pd en skrivare. Fér den konstanta utgéngen kan ni dértill géra matema-
tiska anpassningar. De véxlande utgangarna kan ocksa anvéindas som bindrutgangar foér

att signalera olika driftstkillstand. Till bindringangen kan ni i denna huvudgrupp koordinera
fsljande funktioner: blockera ldgessignalen, koppla om mellan manuell och automatisk drift,
starta lagesvéirderampen eller 2. initialisera ldgesvérdet Y1K1.

3.5.1 SAFE initialisering 2. ldgesvérde Y1K1 vid Ypip

Véljer ni denna funktion, s& matas vid légesutgéingen ett frdefinierat lagesvérde in, nér bi-
ndringéngen aktiverats. Detta &r parametern Y1K1. Det anges i parameterplanen i procent.
ofF SAVA  frankopplad
bil SAVA initialisering Y1K1 via bingringéng BI1
Parameter att stéllas in
Y1K1 2. lagesvérde i %

Anvisning: flera funktioner kan koordineras med binéringéngen!

3.5.2 MA.AU manuell -automatik -omkoppling

Véljer ni vid denna funktion instéllningen bi1, sa kopplas, vid aktivering av bingringéngen,
manuell drift in, och samtidigt blockeras manuell/automatik-knappen. Deaktiveras bingrin-
géngen, kopplar regulatorn ater in automatisk drift. Undantag: var kompaktregulatorn vid
aktivering av bingringéngen redan i manuell drift, s& férblir den manuell drift. Manuell drift
signaleras i displayen med symbolen X\,
Med denna funktion véljer ni mellan fsljande majligheter:

ofF CH.MA  funktionen fréinkopplad

bil CH.MA  omkoppling fill manuell drift via binéringéng BI1
Anvisning: flera funktioner kan koordineras med bingringangen!
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3.5.3 Y.LIM lagessignalbegrénsning Ypip

Lagessignalbegrénsningen é&r stéindigt aktiv. Med denna funktion kan ni med hiélp av para-
meterplanen enbart bestéimma parametrarna minimalt och maximalt léigesvérde.

on LLYP lagessignalbegréinsning Ypip akfiverad
Parametrar att stéllas in

b minimalt lagesvérde

~Y maximalt légesvirde

3.5.4 RAMP eller begrdnsning av lagesvarde-andringshastighet Ypip

Med denna funktion kan ni arrangera en légesvérderamp eller begrénsa légesvérdets énd-
ringshastighet. Det senast &r majligt antingen for en stigande eller/och en fallande légessig-
nal.

En &r éndring av légesvérdet med konstant hastighet. Parametern TSRA bestémmer |3ptiden
fér rampen och dérmed ho-
stighefen. Den avser en &nd-

Yoo [%], ?gg ;v |<':'|g§.s|\é<'jrdet r.7.1ed )

110- %, se bild 10. Lagesvar-

100- derampen startas genom att

stélla in bingringangen bil.
Dérvid kan ni vélja, om ram-

Yep Y'op pen skall startas med =10 %
T eller med vérdet av parame-
tern Y1RA. Manuell drift och

0- atergang efter nétspénnings-
10 - fall kopplar bort lagesvérder-

-10 TSRA t ampen.

Bild 10: Lagesvéirderamp
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Andring av légesvérdeha-
Yoo b stighet kan ni begrénsa vid
Yo fallande och stigande vérde
(FO3 RA.YP), endast vid sti-
gande (FO4 RA.YP) eller en-
Yoo dast vid fallande

(FO5 RA.YP). Légesvérdet én-
drar sig dé i den/de begréin-
sade rikiningen (-rna) dock
maximalt sé& snabbt som &r

t tillatet via parametern TSRA.
Ar légesvérdets éndringsha-
stighet ldigre &n den definie-
— Y'pip=Utgangssignal med begréinsning rade éndringshastigheten,
fungerar inte begrénsnin-

Bild 11: Begréinsning av éndringshastighetens instéllningsvérden gen. Bild 11 visar effekten

B av den beskrivna funktionen.
Andrings-hastigheten fér légesvérdet vy beréknas pé féljande sét:

100 %
Y= TSRA

Ypip

---- Ypp= Ingéngssignal utan begrénsning

Vélj bland fsljande majligheter:
ofFF RAYYP  frankopplad
FO1 RA.YP  ramp, nér BI1 stélls in; start med —10 %,
FO2 RA.YP  ramp, ndr BI1 stélls in; start med parameter Y1RA
FO3 RA.YP  begrdnsning vid fallande och stigande lagesvérde
FO4 RA.YP  begrénsning vid stigande légesvérde
FO5 RA.YP  begrénsning vid fallande légesvérde

Parametrar att stdllas in

TSRA [6ptid légesvérderamp

YTRA startvéirde for lagesvérderamp

Anvisning: flera funktioner kan koordineras med bindringéngen!

EB 6493-15V 35



Kompaktregulatorns funktioner

3.5.5 BLOC blockering av lagessignal Ypip

Denna funktion blockerar légessignalen vid aktivering av bindringéngen BI1. Det aktuella l&-
gesvardet ligger kvar vid lagesutgangen, s& lénge bindringéngen @r aktiv. Deaktiveras den,
upphévs blockeringen och regleringen fortsétter med det senast beréiknade léigesvérdet.
Valj:

ofFF BLYP ingen blockering av ldgessignalen via bindringéng (arbetsinstélining)

bil BLYP  blockering av légessignal via binéringang BI1
Anvisning: flera funktioner kan koordineras med bingringéngen!

3.5.6 FUNC funktionalisering av lagesvarde

Lagesvardet kan ni funktionalisera pa samma séitt som ingangsstorheterna X och WE. Funk-
tionalisering togs utférligt upp i kap. 3.2.8 och upprepas inte i detta sammanhang. Men ob-
servera, att vérdeparen hdr &r angivna i procent. Parametrarna MIN och MAX har hér
matats in (~10 och 110 %).
Valj:

ofFF FU.YP  ingen funktionalisering av légesvérdet

on FU.YP  funktionalisering av légesvérdet
Parametrar att stdllas in
K1.X bis K7.X  ingangsvérde for punkt 1till 7 i %
K1.Y bisK7.Y  utgangsvarde for punkt 14l 7 i %

3.5.7 Y.VA lagessignalomrade

Med denna funktion bestimmer ni omréadet fér den permanenta utgangen pé féljande séitt:
ofF Y koordination av konstant utgéng
0-20mA  0-20 mA-utgang
4-20mA  4-20 mA-utgang
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3.5.8 Y.SRC koordination av konstant utgéng

Med denna funktion bestémmer ni, om den konstanta utgéngen skall anvéndas som lagesut-
géng (Pl D-utgdng), eller om ingangarna X eller WE eller éven reglerdifferensan koordine-
ras och sedan exempelvis printas ut pa en skrivare.

on Y.PID koordinering fill PID-utgéing

onY.X ~ fill X-ingéng

onYWE  ~till WE-ingang koppling till forstérkt stérningsstorlek

on Y.XD ~ ill reglerdifferensen Xd

3.5.9 CALC matematisk anpassning av den konstanta utgangen Y

Med denna funktion kan ni féréndra den konstanta utgéangen matematiskt och anpassa den
exempelvis till en skrivare. Fér detta skall fsljande formel anvéndas:

YOUT == (Y — CAK1) CAK2 + CAK3

ofF CAY  matematisk anpassning frénslagen (observera, ingen utgéngssignall)
POS CAYY  matematisk anpassning med positivt fdrtecken

+(Y - CAK1) CAK2 + CAK3. Darvid gller: (Y - CAK1)>0

nE6 CAYY  matematisk anpassning med negativt fortecken
- (Y - CAK1) CAK2 + CAK3. Darvid géller: (Y - CAK1)>0

on CAYY matematisk anpassning utan villkor
(Y - CAKT) CAK2 + CAK3.

Parameterar att stallas in

CA K1 konstant fér ovan némnda formel i %
CAK2 konstant for ovan némnda formel (vid konstant utgéng stall in > O!)
CAK3 konstant fér ovan némnda formel i %
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3.5.10 C.OUT konfigurering tva-eller trepunkisutgang

Med denna funktion véljer ni en tvé-eller trepunktsutgéing. Den aktiva tvépunktsutgéngen
kéinns igen p& symbolen B i displayen. Vid trepunktsutgang visas B vid aktiv utgang Y+
och B vid aktiv utgéng Y-.
Observera! Valet aven av dessa instéllningar har férsta prioritering gentemot instéllningen i
funktionen B.OUT (se kap. 3.5.11), LIM1 och LIM2 (se kap. 3.6). Vid anvéndning av en tre-
punktsutgéing kan ni séledes ej anvéinda nagon bindrutgéngs- eller grénsvérderelds funk-
tion. Vid anvéndning av en tvapunkisutgang kan ni utnyttja funktionerna binérutgang BO2
eller gréinsvardesreld L2.
Ni kan vélja mellan fsljande alternativ:

oFF 2/3S.  ingen tv&-eller trepunktsutgang

on 2.STP  tv&punkisutgéng

i.Fb 3.STP  trepunkisutgéing med infern éterféring

E.Fb 3.STP  trepunktsutgéing med extern aterfdring

PP 2.STP tvépunktsutgéing med puls-paus-modulation (PPM)

i.PP 3.STP  trepunktsutgéing med infern dterféring och PPM

E.PP 3.STP  trepunktsutgéing med extern aterfdring och PPM
Vid hémtning av parameterplanen visas alla ténkbara parametrar f3r utgéingsdefinitionen.
Pa féljande sidor ser ni vilka parametrar som géller for respektive utgéng. Dess méste ni
aven definiera.
Anvisning: Vid omkoppling fréin automatisk till manuell drift kopplas reléerna fér tva- och
trepunkts-utgéngarna bort.
I manuell drift X\ och vid indikering av Y pé den undre displayraden kan reléutgangarna
kopplas in via knapparna 4] och .
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Tvapunkisutgéng

Tvaounktsutgéngen Y+ med instéllbar kopplingshysteres kan enbart anta tva légen némligen
till (Ein) (1) eller fran (Aus) (0). Denna ldgesutgang anvinds exempelvis for elektriskt véirmee-
lement med termostatutrusthing.

Detta utférande av tvapunkisutgangen motsvarar en vervakning av éver- och underskrid-
ning av gréinsvérdet genom légesvérdet Yppp.

Parametrarna "ddd zon" TZ och XSDY bestémmer till- och frénkopplingspunkten for tva-
punktsutgangen. Parametern XSDY &r kopplingsdifferensen, s& att tvapunkisutgangen vid
mindre regleravvikningar ej kopplar fram och tillbaka.

Den elektriska frankopplingen sker p& samma sétt som fér bingrutgéing BO1 (se kap. 7).
Tvapunktsutgangen med puls-paus-modulation (PPM) beskrivs pé sid. 42.

Parametrar att stdllas in

XSDY kopplingshysteres (t.ex. 0,2 ... 2 %)
TZ déd zon = kopplingspunkt (0,1 ... 100,0 %)
XSDY
Y+
1
Yep Y+
0
TZYpp

Bild 12: Tvépunktsutgéng
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Trepunkisutgang med intern aterforing

Pa trepunktsutgéngen med intern dterféring meddelas ldgesstallarens lége fréin det anslutna
stélldonets stalltid. Denna stélltid far ni fram med parametern TY.

Trepunktutgangens légesvérde kan innehélla tre vérden: ~100 %, 0 och 100 %. Denna lége-
sutgéing séitts t.ex in for elektriskt stélldon. De tre légesvérdena motsvarar hér "vénster-
géng", "motorn fran" eller "hégergang". Mellan de b&da kopplingspunkterna ligger en
definierbar déd zon. Denna zon &r parametern TZ, se bild 12. Dessutom maste ni mata in
parametern XSDY, som markerar kopplingsdifferensen. Denna géller fér béda kopplings-
punkter. Observera att kopplingsdifferensen alltid méste vara mindre @n o
Mellan Ypip-signalen och den éterférda signalen Yr bildas differensen vid en komparator,
som sedan bildar trepunktutgéngens utg&ngsvérde. Dévid gdller:

Ar differensen stérre én > och stdrre &n 0, s& blir Y+ -utgéing aktiv.

Ar den stdrre &n % och mindre &n 0, blir Y- -utgéng aktiv.
1Z_

. 2

Overstiger YPID vérdet 105 % eller underskrider det -5 %, s& avges vid légesutgéngen en

kontinuerlig signal.
Parametrar att stdllas in

Ar vérdet pa denna differens mindre @n XSDY, s& &r trepunkisutgangen frankopplad.

XSDY opplingshysteres i % (t.ex. 0,5 %)
TZ déd zon 3pkt.-utgang i % (t.ex. 2.0)
TY stéilldonets l6ptid i sek.

Trepunkisutgéng med extern aterféring

Pa trepunktsutgéing med extern dterforing aterfors det anslutna stélldonets Iége via WE-in-
géngen med exempelvis en motsténdsficirrgivare.

For vrigt ér denna trepunktsutgéng lika trepunktsutgéngen med intern &terféring. Koordine-
ring av WE-ingangen fér den externa légeséterforingen sker i huvudgruppen SETP (funktion
SP.VA, instéllning FO1 WE), se om detta i kap. 3.3.1.

Anvéinds en motstéindsficirrgivare fér den externa &terfdringen, sé méste denna balanseras.

Parametrar att stallas in

XSDY kopplingshysteres 3pkt.-utgang i %
TZ déd zon 3pkt.-utgang i %
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TZ

\/

Y-

v

— | |—-—
XSDY
Yr
TY
Bild 13: Trepunktsutgéng med intern aterféring
XSDY
———— [e—ag——
Y+ ] Y+
—»
Y, Y
Dyl A
%
WE
> iy
Y-
Y- —»
——— [

XSDY

Bild 14: Trepunktsutgéng med extern Gterfdring
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Tvapunktsutgéng med puls-paus-modulation (PPM)

Tvapunktsutgéngen med puls-paus-modulation (PPM) férvandlar den konstanta Ypip-signalen
till en pulsfslid, vars puls-paus-férhallande varierar beroende pé Ypip-véirdet, se bild 15. In-
kopplingstiden Te for tv&ipunktssignalen Y+ framgér av:

(Y [%] -TZ[%])- KPLI
- 100 [%]

Parametern TYL1 &r periodtiden och samtidigt den maximala inkopplingstiden. KPL1 &r en
forstarkningsfaktor.

Parametern 3 TYL1 anger den minimala inkopplingstiden f&r tvépunktssignalen Y+. Hardva-
rans begrénsning uppgar fill/kréiver22 en minimal uppkopplingstid av minst 0,3 sek.

Vid lampligt val av parameter TYLT, KPL1 och X TYL1 finns en bra kompromiss tillgénglig
mellan reglervérdets légre variationsbredd/fluktuationsvariation2? (hdg kopplingsfrekvens)
och léngre tidsléingd pé reglerventil (légre kopplingsfrekvens) genom tvépunkisutgéngen
med PPM. Den elektriska urkopplingen sker som f&r bindrutgang BOT (se kap. 7).
Tvépunktsutg&ngen med instéllbar hysteres beskrivs p& sidan 39.

Te

STYL [s].

Parametrar att stallas in

KPL1 forstarkning Y+

TYLI periodtid, maximal inkopplingstid i sek.
M TYLI minimal inkopplingstid Y+ i sek.

1Z déd zon 2pkt.-utgang i %
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TV A

YPID

—P> KPL1
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Y+

|| Yop=50%

TYLI

TE<~

TYL

Bild 15: Tvépunktsutgéng med PPM
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Trepunkisutgang med intern aterféring och PPM

P& trepunktsurgéngen med intern 6terF6ring och pu|s-pcus-omvc1nd|ore, omvandlas trepunkt-
signalen fill en impulsfolid.

Kurvan pé denna utgéng visas i bild 16. Lagesstéllarens ldge anges fran det anslutna stélldo-
nets stélltid. Denna stélltid anger ni med parametern TY. Fr&n Ypip-signalen och den éterfor-
da Yr-signalen bildas differensen. Denna differenssignal omvandlas sedan alltefter instlld
periodtid till en impulsfslid. Periodtiden kan bestémmas atskild for savél Y+ -som for Y- -si-
gnalen. Parametern TYL1 faststéller periodtiden fér Y+ -signalen, parametern TYL2 for Y- -si-
gnalen. Dessutom skall en minimal inkopplingstid i sekunder anges med parametern > TYL1
for Y+ -signalen och X TYL2 f5r Y- -signalen. Hardvarans begrénsning uppgar fill/kréiver
en minimal inkopplingstid pa minst 0,3 sek.

Fér denna utgang méste ni fortfarande definiera déd zon med parametern TZ. Den déda zo-
nen anges procentuellt med hénsyn till differenssignalen Ypip-WE. Eventuellt kan ni ocksa én-
dra parametern KPL1 och KPL2. Dessa bada parametrar &r forstérknings-faktorer. Med dem
och med parametrarna TYL1 och TYL2 kan det anslutna stélldonet anpassas for olika &pp-
nings- och sluttider.

Parametrar att stallas in

KPL1 forstérkning Y+

KPL2 forstarkning Y-

TYLI periodtid Y+ i sek.

TYL2 periodtid Y- i sek.

¥ TYLI minimal inkopplingstid Y+ i sek.
©TYL2 minimal inkopplingstid Y- i sek.
1Z dod zon 3pkt.-utgéng i %

TY stélldonets l6ptid i sek.
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Y+
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Yo TYL2, TYL] VIR
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Bild 16: Trepunktsutgéng med intern aterféring och PPM
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Trepunkisutgang med extern aterféring och PPM

Trepunktsutgéng med extern &terfdring och puls-paus-modulation (PPM) liknar trepunktsut-
géngen med intern dterfdring och PPM. Har aterférs enbart det anslutna stélldonets lége ex-
ternt via WE-ing&ngen exempelvis med en motstandsficirrgivare. Parametern TY bortfaller.
Koordineringen av WE-ingangen fér den externa légeséterféringen sker i huvudgruppen
SETP (funktion SP.VA, instéllning FO1 WE), se om detta i kap. 3.3.1. Anvénds en mot-
standsfidrrgivare for den externa aterfringen, s& méste denna justeras, se kap. 3.9.5.

Parametrar att stallas in

KPL1 Verstarkung Y+
KPL2 Verstarkung Y-
TYL1 Periodendauer Y+ in s
TYL2 Periodendauer Y-in s
M7 TYL] minimale Einschaltdaver Y+ in s
¥ TYL2 minimale Einschaltdaver Y=in s
TZ Totzone 3Pkt.-Ausgang in %
Y+
4
! _‘ m Y+
Te Tg >
y VL2, TV B
PID . 1 TYLT »TYLI
KPL2 KPL1
W >
+Y Y-
TZ y
-
TYL2 ~TYL2

Bild 17: Trepunktsutgdng med extern dterféring och PPM
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3.5.11 B.OUT konfigurering av bindrutgéngarna BO1 och BO2

Med denna funktion bestémmer ni, f5r bindrutgangarna BO1 och BO2, vilka driftstillstand
ni skall visa. Bingrutgangarnas tillstéind kan ni notera i I-O planen under BIN, kap. 3.9.4.
Observera! Nér ni har valt en trepunktsutgéing (se kap. 3.5.10), kan ni inte anvéinda bada
bingrutgéngarnas funktioner. Har ni valt en tv&punkisutgéing, kan ni vélja funktionerna fréan
BO2. Alla instéllningar frén B.OUT har féretréde framfdr instéllningarna i funktionerna LIM1
och LIM2, se kap. 3.6.1.
Vail;:
Konfigurering av bindrutgéng BO1

ofF B.BOT  bindrutgéng BO1 fran

FO1 B.BO1  aktiv vid instdlld bingrutgang

FO2 B.BO1 aktiv, nér den externa styrsignalen har valts

FO3B.BO1  aktiv vid automatdrift
Konfigurering av binérutgéng BO2

ofF B.BO2  bindrutgang BO1 fran

FO1 B.BO2 aktiv vid instélld bingrutgang

FO2 B.BO2 aktiv, nér den externa styrsignalen har valts

FO3B.BO2 aktiv vid automatdrift
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3.6 ALRM rapportfunktioner

| denna huvudgrupp bestémmer ni funktionen fér gréinsvérdereléerna L1 och L2.
Reltierna dvervakar véirdet pé ev. dver- eller underskridande av ett grénsvéirde. Reldet har
tvé kopplingsléigen. Ar kopplingsvillkoret uppfyllt, &r det stéingt, annars Sppet.
Med funktionerna LIM1 och LIM2 faststaller ni, vid vilket varde L1 eller L2 skall dvervakas
med hjélp av reléiet och om
grdnsvardesreldet vid dver-
eller underskridande skall
aktiveras.
11 | Overskridande av L1.X L1 Underskridande av Ll.X Grdansvardet for den utvalda
storheten definieras i para-
1 =T 1= — meterplanen med LIX,

\ \

! |

\ \

|

LI.WE, LLYPID eller LI.XD.
Dessutom skall en kopplings-
differens (hysteres) bestém-
| mas med parametern L.HYS.
—=| LHYs {=— X%l —= LHYs {=— X% | Denna differens ar kopp-
UX[%] U.X(%)] |!ngspunktavsk°:1nd.et mellan
till- och frankopplingen av
grénsvérdes-reléet och an-
ges i procent beroende pé
mé&tomradet. | bild 17 fram-
stéills i exemplet reléets funktion vid évervakning av reglerstorheten X med den instéllda para-
metern.
Man ser, att om en storhet kontrolleras fér éverskridande genom grénsvérdesreldet, sé akti-
veras reldet ndr det instéllda gréinsvérdet LLX, LLWE, LLYPID eller LLXD har nétts. | motsatt
rikining stéinger reldet, nér grénsvérdet med avdrag fér kopplingsdifferensen LHYS uppnad-
des. Observera, att LI.X och LI.WE anges i absoluta vérden, men att LLX i bild 18 harfrm-
stiillts i procent!
Overvakas en storhet for underskridande genom grénsvérdesreldet, sé aktiveras reldet, nér
LLX, LLWE, LL.YPID eller LI.XD uppnéddes. | motsatt rikining &r det tills vidare aktiverat, tills
grainsvérdet LIX, LI.WE, LL.YPID eller LI.XD med tillégg for kopplingsdifferensen L.HYS har
natts.
Vid aktivt grénsvérdesreld visas i displayen symbolen [ for reld 1 och M for relg 2.

Bild 18: Funktion av grénsvérdesreléerna L1 och L2
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3.6.1LIM1 grdnsvérderela L1

Grénsvardereldets funktion beskrevs utférligt i tidigare kap. 3.6.
Observera! Tva-eller trepunktsutgéngens funktioner C.OUT (se kap. 3.5.10) och funktioner-
na fér bindrutgéingarna B.OUT (se kap. 3.5.11) har féretréide framfér instéliningarna i funk-
tionerna LIM1 och LIM2.
Ni kan vélja fsljande instéllningar for gréinsvérdesreld L1:
Grénsvardesrela L1
ofF L1 grénsvardesreld L1 fran
loL1.X ~ L1 kopplar vid underskridande av LI.X
Hi LT.X ~ L1 kopplar vid éverskridande av LI.X
LoL1.WE  ~ L1 kopplar vid underskridande av LI.WE
HiL1.WE  ~ L1 kopplar vid &verskridande av LI. WE
loL1.YP ~ L1 kopplar vid underskridande av LI.YP
Hi L1.YP ~ L1 kopplar vid &verskridande av LI.YP
Lo L1.XD ~ L1 kopplar vid underskridande av LI.XD
HiL1.XD  ~ L1 kopplar vid &verskridande av LI.XD
AbS L1.XD  ~ L1 kopplar vid &verskridande av vérdet pa LLXD
Parametrar att stdllas in

LL.X gréinsvarde for X, i absolut véirde

LI.WE gransvérde fér WE, i absolut vérde

LLYP grénsvarde for Ypp, i %

LL.XD grainsvérde for XD, i %

LHYS Kopplingsdifferens, i % med avseende pa métomrade

3.6.2LIM2 grénsvérderela L2

Med funktionen LIM2 anger ni funktionen fér gréinsvérdereld L2. Reldets funktion beskrevs ut-
forligt i kap. 3.6.
Observera! Tva-eller trepunktsutgangens funktioner C.OUT (se kap. 3.5.10) och funktioner-
na fér bindrutgéingarna B.OUT (se kap. 3.5.11) har foretréide framfér instéliningarna i funk-
tionerna LIM1 och LIM2.
Precis som fér gréinsvardereld L1 kan ni vélja mellan fsljande instéllningar:
Gransvérdereld L2

ofF L2 gransvérdereld L2 fran

lo L2.X ~ L2 kopplar vid underskridande av X

Hi L2.X ~ L2 kopplar vid &verskridande av X

Lo L2WE  ~ L2 kopplar vid underskridande av WE

Hi L2WE  ~ L2 kopplar vid &verskridande av WE

Lo L2.YP ~ L2 kopplar vid underskridande av Ypp

Hi L2.YP ~ L2 kopplar vid &verskridande av Ypip
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lol2XD  ~ L2 kopplar vid underskridande av XD

Hi L2.XD ~ L2 kopplar vid éverskridande av XD

AbS 12 XD  ~ L2 kopplar vid &verskridande av vérdet pé XD
Parametrar att stdllas in

LI.X gréinsvérde for X, i absolut vérde

LI.WE grénsvérde for WE, i absolut vérde

LLYP grénsvarde Ypp, i %

LLXD gransvérde for XD, i %

LHYS kopplingsdifferens, i % med avseende p& métomréde

3.7 AUX Tillaggsfunktioner

| denna huvudgrupp faststéller ni villkoren for aterstart efter ett spéinningsbortfall. Ni kan
aterstdlla funktionerna, parametrar och kalibreringsvéirden pé arbetsinstéllning och spérra
mandverknappar. Kontrastinstéllningen for display kan ocksé d@ndras hdr.

3.7.1RE.CO villkor for aterstart efter spénningsborifall

Med denna funktion bestimmer ni légesvérde och driftsslag. Vid val av FO3 krévs en kvitte-
ring efter ett spéinningsbortfall, f6r att dtervéinda fill normal reglerdrift. | detta fall blinkar di-
gitalindikatorer fér styrsignal och reglerstorhet tills att ni tryckt pa dterstéllningsknappen.
Féljande villkor kan ni ange:
FO1 MODE manuell drift med 2. légesvérden Y1K1
FO2 MODE  automatikdrift med senaste styrsignalvérde och Y1K1,
utan kvittering
FO3 MODE  automatikdrift med senaste styrsignalvérde och Y1K1,
aterstart med kvittering genom &terstéllningsknappen

3.7.2 ST.IN aterstallning till arbetsinstallning

Med denna funktion kan ni éterstélla alla instéliningar av parametrar, funktioner och kalibre-
ringsvérden antingen samtidigt eller &tskilt:

FrEE INIT  aterstéllning fran/slutfort

All INIT &terstéillning av alla funktioner, parametrar och nyckeltal

FURCINIT  aterstdllning av alla funktioner

PArA INIT  aterstélining av alla parametrar och nyckeltal

AdJ INIT grundinitialisering av kalibreringsvérden for In1, In2 och Y1
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Ange darvid pa féljande satt:

ni befinner er i huvudgrupp AUX och har valt ST.IN

1. Tryck programmeringsknappen. Dé visas FrEE INIT.

2. Vélj med markérknappen fran de ovan némnda instéliningarna (All, FUnC, PArA eller
Ad)).

3. Tryck programmeringsknappen. De valda instélningarna éterstélls.

Vid slutet visas: FrEE INIT.

3.7.3 KEYL mandverknappar

Denna funktion tillater er att koppla bort och frigéra funktionen fér de sex knapparna ge-
nom bindringéngen eller att spérra fsljande knappar: urvalsknappen, manuell-automat-
ikknappen liksom markérknappen.
ofF LOCK  manéverknappen inkopplad
bi1 LOCK  in-/urkoppla alla knapparna genom bindringéng BI1
on noH.W  urvals-,manuell-automatikknappen och markérknappen urkopplade.
Kompakiregulatorn forblir i det driftsslag,som géllde fére inkopplingen
av denna funktion.
Anvisning: bingringéingen kan koordineras med flera funktioner!

3.7.4VIEW kontrastinstéllning av display

Med denna funktion kan ni éndra displayens kontrast frén 1 fill 10. Dérigenom kan ni finna
en optimal belysning vid kompaktregulatorns monteringspléts. 1 lampar sig sérskilt for hog
och 10 fér lag montering.
Vilj mellan:

1 VIEW  kontrastinstéllning 1

10 VIEW  kontrastinstéllning 10

3.7.5 FREQ natfrekvens

Med denna funktion kan ni stélla in nétfrekvensen omvéixlande pa 50 eller 60 Hz.
Vilj mellan:

on 50Hz nétfrekvens 50 Hz

on 60Hz nétfrekvens 60 Hz
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3.7.6 DP decimalpunktinstéllning

Med denna funktion kan ni fér alla storheter, som direkt syftar pé analogingéngarna In1
och In2, bestdmma antalet av de anvisade decimallégena.

Vélj mellan:
on DPO inget decimallége
on DPI ett decimalléige (arbetsinstélining)
on DP2 tva decimallégen

3.8 TUNE driftsstarlanpassning

| denna huvudgrupp kan ni starta en driftsstartanpassning. Den méjliggjordes enligt véindtan-
gentsmetoden, varvid véindpunkt och véindtangent liksom olika parametrar bestéms frén en
dvergangsfunktion. Enligt reglerna for instéliningen av Chien, Hrones och Reswick for det
aperiodiska grénsfallet och en styrsignal-éindring beréknas sedan parametrarna Kp, Tn och
Tv (kontrolléses noga/ svér text).
For driftsstartanpassningen maste ni beakta féljande:

Regleringsstréickan méste vara stabil. Stdrningar maste elimineras (t.ex. drivkrafter/drift22).

Regleringsstréickan skall infér bérjan av anpassningen vara fran/avreglerate?

Endast regleringsstréickor med utiéimning/balans?? kan anpassas.

Anpassningen méste vara avslutad efter 5 timmar.
Anvisning: en anpassning kan endast genomféras med den analoga lagessignalen Y.
(stycket ovan &r besvérligt vad géller det understrukna och med 22 efter. Jag har valt att "férs-
venska" "Adaption" fill "anpassning" och "anpassa”. Ar det korrekt eller skall vi ha kvar for-
merna "Adaption" "adaptera"? Synonymt med "anpassning" finns ocksa "tilléimning"22)

3.8.1 ADAP driftsstartanpassning

Driftsstartsanpassningen startas, nér ni véljer instéllningen run ADP.S. Fére starfen méste ni
bestamma parallletern Y.JMP. Dess véarde adderas tillligesvardet, och darefter réknas stréik-
kans hoppande svar fram.2 Lagesvéirdehoppet kan ske i bada riktningarna. Det bér om maj-
ligt vara stort och ligga omkring arbetspunkten. utan att det definierade regleringsomradet
lémnas. Sker det sistndmnda under anpassningen, sa avbryts den och fel 32 visas displayen.
Efter korrekt anpassning blir de faststéillda parametrarna omedelbart verksamma. Kompakt-
regulatorn befinner sig i manuell drift. Ni maste fortfarande koppla om fill automatikdrift.
Funktionen ADAP innehdller fsljande instéllningar:

ofF ADP.S  ingen anpassning

run ADP.S  starta anpassningen
Parameter att stallas in
Y.JMP hoppande vérde i %
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Vid driftsstartsanpassningen méste ni utféra féljande steg:
Kompakiregulatorn &r i driftsplanen.

Tryck! Displayen visar Anmdrkning

D PAR Ni har 8ppnat driftsplanen.

™ 2ggr TUNE Huvudgruppen TUNE har nétts.

E] -CO- Funktionen driftsstartsanpassning har nétts.
ADAP
ofF Driftsstartsanpassningen &r fortfarande
ADP.S bortkopplad.
PA Ni méste forst ta fram parameterplanen for att

ADAP (blinkande)

faststélla det hoppande véirdet.

1.0 (arbetsinstélining)
KP

KP, TN, TV &r desamma som i C.PID.

20.0 (arbetsinstélining)
Y.JMP

Parameter hoppande vérde

KEY

Ev. nyckeltalsfraga, gé till véiga som tidigare
se i fsrekommande fall sidan 8.

eller

(blinkande display)

Stéll in det hoppande vérdet.

Orp O 0O @ O

Bekréifta det hoppande véirdet.
Displayen blinkar inte léngre.

[F]

ofF
ADP.S

Ni lémnar parameterplanen

oFF (blinkande)
ADP.S

run (blinkande)
ADP.S

O ™ O

20
ADPS  (blinkande)

Anpassningen startas. | féljd visas i den évre
raden stctusmedde|anden, som kénnetecknar
héndelseférloppet.
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Tryck! Displayen visar

Anmérkning

End
ADP.S

Visas vid slutet efter korrekt anpassning.

Avbrott av anpassningen

Tryck! Displayen visar

Anmérkning

I:’ StoP

ADP.S

Ni kan avbryta anpassningen nér som helst,
for att foréindra parametrarna. Vid
upprepade tryckningar pé
programmeringsknappen startar
anpassningen pd nytt.

Fel under anpassningen

| displayen visas fsljande fel enligt tabellen nedan, dessutom faststélls bindrutgangen for stor-

ningsrapporter.

Displayen visar Fel

Anmarkning

30 Timeout > 5h Efter 5 timmar avslutas adaptionen.
ERR
31 Inget faststillande av Adaptionsproceduren kan inte faststélla
ERR parameter majligt ndagon parameter.
32 X-ingéng < 0%eller>100%  Andra Y.JMP.
ERR
33 Allffer hégt brus Oka Y.JMP, kontrollera bruset igen.
ERR
34 Vald PID-instéllIning Stéill in i funktionen C.PID (huvudgrupp CNTR)
ERR omdjliggdr adaption P-, PI- eller PID-reglering.
35 Légessignal i begréinsning Féréndra Y.JMP.
ERR
36 Stérning Starta adaption pd nytt.
ERR
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3.91-O information om processdata

| detta avsnitt informeras om olika storheter och andra upplysningar. Dessutom kan ni hér
balansera/planera? nollpunkt och analogingéngarna INT och IN2 och analogutgéngen Ys
spann.

3.9.1CIN lagervara

| denna meny finner ni lagervarans version (mjukvaru-versionsnummer).
FIR information om lagervaruversion

3.9.2 S-No serienummer

| denna meny finner ni apparatens serienummer. Alla apparater numreras genomgéende av
tillverkaren.
information om serienummer

3.9.3 ANA vardeinformation om analogingangar

| denna meny kan ni f& reda pa vérdet pa analoga storheter. Observera déirvid éven sid. 17

Bild 2; sid. 23 bild 4; sid. 27 bild 6 ioch sid 33 bild 9. Dér &r de angivna storheterna fram-
stéllda.

IN1 analégingéng 1 (absolut vérde)
IN2 analogingéing 2 (absolut vérde)
CO.VA reglerstorhet fre funktionalisering

WE.VA styrsignal fére funktidnalisering

FE.CO WE fore koppling till frstarkt storningsstorlek
(vi anvéindning av WE fér koppling fill forstérkt storningsstorlek,
d.v.s. i huvudgruppen SETP &r SP.VA instéllt pa FO2 WE.
WE visas e i driftsplanen.)

SP.CO styrsignal p& komparator
YPID Yrip enligt begrénsning
YOUT légesutgang enligt matematisk anpassning Your

3.9.4BIN status bindrin- och utgangar

| denna meny anges tillstéinden fér bingringéangen och bindrutgangarna.

BI1 status bindringéng BI1 on/oFF
BO1 status bindrutgéing BO1 on/oFF
BO2 status bindrutgéing BO2 on/oFF
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3.9.5 ADJ planering/balansering? av analogingangarna och analogut-
gdngen

Med denna funktion kan ni balansera analoging&ingarna och analogutgéingen nollpunkt och
spann.

Gé tillvéga pé féliande sétt:

Ni befinner er i huvudgruppen I-O och har valt ADJ.

1. Tryck p& programmeringsknappen. ADJ IN1 visas.

2. Vélj med markérknappen den motsvarande in- eller utgéingen:

AdJ IN1 balansera analogingéng IN1
AdJ IN2 balansera analogingéng IN2
AdJ Y1 balansera analogutgéng Y

Tryck p& programmeringsknappen.

Nyckeltalet begéirs. Stéll in nyckeltalet med markérknappen!

Bekréifta detta med programmeringsknappen!

Stéll den motsvarande signalen med ett instrument f&r precisionsmétning pa startvérdet. |

balanseringsomradet visas pa regulatorns display omvéixlande ZERO och INT (IN2 eller

Y1),

7. Tryck p& programmeringsknappen! Nollpunkten &r instélld. 0.0 och ZERO visas.

8. Stall den motsvarande signalen med métinstrumentet p& éndvérdet. | balanseringsomra-
det visas pé displayen omvéxlande SPAN och IN1 (IN2 eller Y1).

9. Tryck pa programmeringsknappen! Spannet ér instéllt. Displayen blinkar inte léngre, vi-
sar 100,0 och SPAN.

10.Tryck pé é&terstéllningsknappen en gang! Fortsétt med steg 2 om ni skulle vilja balansera

ytterligare ingé&ingar eller utgangen. Avlésning av nyckeltalet hoppas &ver (steg 3 och 4).

S
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4 Andandningsexempel

Andiindningsexempel

| detta kapitel visar vi er hur ni kan stélla in er kompaktregulator TROVIS 6493 fér en fastvér-
dereglering, en efterreglering och en efterreglering med funktionalisering. Vi férutsétter, aft
ni &r fértrogen med skétseln av kompaktregulatom. Lés annars kap. 2. Observera regula-
torns konstruktion med hénsyn ill de olika ingéngarna In2!

4.1 Fastvardereglering

For en fastvérdereglering visas som exempel en enkel temperaturreglering pa bild 19. Reg-

6493

TROVIS

WS

Bild 19: Enkel temperaturreglering

\—<—

lervéirdet X skall vara start-
temperaturen, som med en
Pt 100-sensor vid ingéngen
IN2 kénner av och regleras
pd ett fast styrsignalvarde.
Regulatorn TROVIS 6493-
01 ger till detta en konstant
4 ill 20 mA-signal som l&-
gesstorhet Y.

For detta exempel maste ni
enbart ange styrsignalen
och reglerparametrarna.
Styrsignalen stéiller ni direkt
in i drifts-avsnittet med mar-
kérknappen. Regler-parame-
trarna maste definieras i
skatselavsnittet, huvudgrupp

CNTR. Alla andra instéllningar &r instéllda i regulatorn som standard. Féljande tabell visar

de instéllningar som behdvs:

Skotsetavsnitt
Huvud-  Funktion Instéillning Parameter  Vdrde Anmdrkning
grupp -CO- -PA-
CNTR -CO- Pl KP 0,8 faststélla reglerparameter
C.PID (arbets- ™ 16,0
instéllning)
-CO- DIRE dird ev. éindra funkfionsrikning
Driftsavsnitt

visa Wi displayen med urvalsknappen
stall in nytt véirde med marksrknappen

bestém nytt styrsignal-
véirde
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4.2 Efterreglering

En efterreglering visas i bild
20. Hér regleras ett tryck
fran O till 10 bar, som tas
upp aven tvéledar-métomfor-
TROVIS mare. Métomformaren kan

6493-02 t.ex. var SAMSOMATIC ap-
4.20 mA Y WE_4...20 mA parat 995-0050.

X métomformarmatning Den externa styrsigna|en an-
4..20 mA ges via en 4 fill 20 mA-si-
gnal. Likasa valbar skall ett
Pl fast styrsignalvérde vara.
Apparaten med légesstéilla-
re regleras genom ett kon-
stant l&igesvérde Y fran 4 till
20 mA.. Regulatorn kan
vara apparat TROVIS 6493-
02 med tva mA-ingangar.

Bild 20: Tryckreglering

Fér detta exempel méste ni féreta féljande éndringar:
Reglervéirdet X &r trycket P1, som tas upp med en tvaledar-tryckomformare och ansluts
vid ingéng In2. Denna ingéng &r som standard instélld for 4 fill 20 mA och fér saledes
ej éindras. Men ni maste faststéilla métomrédet fr denna ingang med 1 till 10 bar. Valj
dértill i huvudgruppen IN funktionen -CO- IN2 och definiera i parameteravsnittet métom-
rédet.
Den externa styrsignalen WE ligger pé vid ingangen In1 som en 4 till 20 mA-signal. In-
géngen In1 som standard installerad fér 4 till 20 mA och skall saledes ej éndras. | para-
meteravsnittet méste ni dock faststélla métomradet for styrsignalen med O till 10 bar. Ga
in p& parameteravsnittet i huvudgruppen IN vid funktionen -CO- IN1.
WE &r som standard inte aktiverad. Aktivera WE pé féljande sétt: vélj i huvudgruppen
SETP funktionen -CO- SP.VA och dér WE. Stall WE pé "on". Stéll dessutom i denna funk-
tion vid W (intern styrsignal) métomrédet pa O till 10 bar. | driftsavsnittet kan ni som
styrsignal nu vélja W eller WE. Nér ni dér definierar WE som aktiv styrsignal, fér ni
automatiskt en efterreglering. Gér W aktiv, och ni har en fastvérdereglering, for vilken ni
med markérknappen kan bestimma véirdet i driftsavsnittet.
Regleringen, arbetsméssigt 22installd, skall inte vara en Pl utan en PID-reglering. Andra i
huvudgruppen CNTR instéliningen for funktionen -CO- C.PID till Pld och i parameter-
avsnittet dven KP, TN och TV.
Utgéngsvardet Y @r som standard installerad fér en konstant signal frén 4 till 20 mA, och
skall alltsé fér detta exempel e éndras.
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| f3ljande tabell finner ni,én en gang i kortfom,de instéllningar som behdvs med parameter-

definitionerna:

Skétselavsnitt
Huvud-  Funktion Instéilining Parameter  Vérde Anmérkning
grupp -CO- -PA-
IN -CO- 4-20mA ¥ N1 0 [bar] bestdm métomrade for
IN1 (arbets- ~ NI 10 [bar] ingang 1, WE koordinerat
instéillning) (arbetsinstdillning)
-CO- 4-20mA ¥ N2 0 [bar] bestam matomrade for
IN2 ~ N2 10 [bar] ingéng 2, X koordinerat
(arbetsinstdllning)
-CO- X In2 reglervéirde X vid ingéng
CLAS (arbets- In2
instélining)
WE  Inl extern styrsignal vid
(arbets- ingéng In1
instélining)
SETP -CO- WE on aktivera WE och dérmed
SP.VA efterreglering
W  on W 5,2 [bar]  vérde férinternt W
(arbets- ¥~ WINT 0 [bar] métomrade for W
instéllning) WINT 10 [bar]
CNTR -CO- PId KP 0,8 véilj PID-reglering och
C.PID ™ 16,0 bestdm reglerigsparameter
v 6,0
TVK1 1,0
-CO- dird - d@ndra ev. funktionsriktning
DIRE
Driftsavsnitt

visa med urvalsknappen WE i displayen,

tryck programmeringsknappen

definiera WE som aktiv
styrsignal
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4.3 Efterreglering med funktionalisering

Med hiélp aven yttertempe-

Wex ratur-reglerad starttempera-
] turreglering enligt bild 21,
X visar vi insatsen av funktio-

A nalisering.
Reglerstorhet &r starttempe-
raturen. yttertemperaturen
méits med en Pt 100-sensor
och i anslutning dérmed om-
@ vandlad till starttemperatur
M genom funktionalisering.
Sambandet mellan yttertem-
peratur och erforderlig star-
temperatur framstélls i
tabellen nedan. Denna kur-
va tjdnar som extern styrsig-
nal. Ventilen regleras av
kompaktregulatorn 6493-01 genom en trepunktssignal med intern dterféring.
For detta exempel maste ni féreta fsljande foréndringar:
Reglerstorhet X &r starttemperaturen, som tas upp med en tvéledar-métomformare. Den-
na kan ni p& 6493-01 endast ansluta vid ingéngen In1. Denna ingéing &r som standard
installd for 4 till 20 mA och fér alltsé inte éndras. Ni méste emellertid faststéilla métomré-
det for denna ingéing med 0 till 150 °C, sa att reglerstorheten X ligger an vid denna in-
gang.
Yttertemperaturen &r den externa styrsignalen WE och ligger an vid ingéng In2. Denna
ingang &r redan som standard installerad fér Pt 100-sensor. Métomradet ér likasé be-
stémt. Ni méste dock ange, att WE ligger an vid ingéng In2. Dessutom &r WE som stand-
ard ej aktiverad. Still dessutom éven métomrédet for den interna styrsignalen W pa O fill
150 °C. | driftsavsnittet kan ni sedan vélja mellan styrsignalen W eller WE. Om ni defi-
nierar WE som aktiv styrsignal, har ni automatiskt en efterreglering.
Sammanhanget mellan yttertemperaturen och startemperaturen bestémmer ni i huvud-
gruppen IN, funktion FUNC, WE och i parameteravsnittet.

Y

tv  Starttemperatur ta  Yttertemperatur

Bild 21: Temperaturreglering med funktionalisering

tai°C  (K1.X...K7.X) -20,0 -10,0 0,0 10,0 20,0 30,0 40,0

Wi°C (K1.Y...K7.Y) 1000 | 900 | 850 | 750 | 60,0 | 550 | 50,0

Valj for utgangen en trepunktsutgéing med intern dterféring.
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I den foljande tabellen finner ni nédvéndiga instéllningar i kortfom:

Skotselavsnitt

Huvud-  Funktion Instéllning ~ Parameter  Vérde Anmérkning
grupp -CO- -PA-
IN -CO- 4-20mA AN 0,0 [°C]  Bestim matomrade for
IN1 (fran fabrik) N1 150,0 [°C] ingéng 1 (tv)
-CO- X Inl Reglerstorhet X (tv) vid
CLAS ingang In'l
WE  In2 Extern styrsignal WE (tA)
vid ingéng In2
-CO- WE on MIN 0,0 [°C] Aktivera funktionalisering
FUNC MAX 150,0 [°C]  for WE;
K1.X -20,0 [°C]  bestdm matomrade for
K1.Y 100,0 [°C]  utgéngssignal tv
K2.X -10,0 [°C]  funktiondliseringen;
K2.Y 90,0 [°C] 7 vérdepar, bestdm
K3.X 0,0 [°C] sammanhanget mellan
K3.Y 85,0 [°C]  yttertemperatur och
K4.X 10,0 [°C] starttemperatur
K4.Y 750 [°C]
K5.X 20,0 [°C]
K5.Y 60,0 [°C]
Ké.X 30,0 [°C]
K6.Y 550 [°C]
K7 X 40,0 [°C]
K7.Y 50,0 [°C]
SETP -CO- WE on Aktivera WE och ddrmed
SPVA efterregleringen
\% on w 25 [°C] Bestdim véirde for intern
(arbets- N WINT 0 [°C] styrsignal W och métom-
instéllning) WINT 150 [C] rade for W
CNTR -CO- Pl KP 0,8 Faststall reglerparameter
C.PID (arbets- ™ 16,0
instélining) TV 6,0
OouT -CO- 3.STPi.FB XSDY 0,8[%] Besttim trepunktsutgéng
C.OuUT TZ 2,0[%] med intern &terfdring och
Y 90,0(s] parameter for det
Driftsavsnitt

visa med urvalsknappen WE i displayen,
tryck programmeringsknappen

Definiera WE som aktiv
styrsignal
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5 Driftsstart

Ar alla in- och utgangar anslutna och kompaktregulatorn férsedd med energi, maste den an-

passas till regleringsuppgiften. Dessutom maste regulatorn konfigureras och parametreras. |

bilaga C finns en checklista, var instéliningarna kan géras.

Kompaktregulatorn méste med parametrarna KP; TN och TV anpassas till regleringsstréik-

kans tryckférhallande, sa att den undanrsier eller haller inom snéva grénser de regleravvikel-

ser som kan uppst& genom stdrningar. Instéllning av dessa parametrar kan ske genom

driftsstartsadoption (se kap. 3.8.1) eller genom en manuell optimering. Den senare beskrivs i

nésta kapitel, i vilket vi kan ge er allméngiltiga anvisningar. Har ni inte redan erfarenheter

med instéllningsvéarden for regleringsstréickan, skall ni ga till viiga pé fsljande sétt:

innan ni bdrjar med optimering méste den anslutna ventilen vara stéingd.

1. koppla om med manuell/automatik-knappen till manuell drift. Symbolen X\ visas pa dis-
playen.

2. foréindra med markérknappen légesstorhet, sé att ventilen l&ngsamt Sppnar.

3. fortséitt med det valda regleringsslaget s.u.

5.1 P-regulator

Bestam KP =0, 1.

Stall i driftsavsnittet styrsignalen p& det nskade vérdet.

Férdndra med markdrknappen léigesstorhet, sé& att ventilen léngsamt ppnar och regle-
ringsdifferensen Xd blir ca. noll.

Koppla p automatikdrift.

Oka KP-véirdet, tills att regleringsstréickan tenderar att svéinga.

Minska KP-vérdet l&ngsamt, tills att négon sviingning ej léingre kan konstateras.

Den kvarvarande regleringsavvikningen kan ni undanrgja pé fsljande sétt: stéll in manu-
ell drift! Féréindra lagesstorheten, sé aft regleringsdifferensen Xd @r = 0. Lds nu av det
framtagna véirdet for laigesstorhet, och stéll parametern Y.PRE (CNTR, C.PID) pé& detta
vérde.

Viktigt: varje éndring av styrsignalen éndrar ocksé arbetspunkten!

5.2 Pl-regulator

Bestam KP = 0,1 och TN = 1999.

Stall i driftsavsnittet styrsignalen p& det dnskade vérdet.

Féréndra med marksrknappen légesstorheten., s& att ventilen langsamt dppnar och reg-
leringsdifferensen blir ca. noll.

Koppla pa automatikdrift.
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Oka KP-vérdet, tills att regleringsstréickan tenderar att svéinga.

Minska KP-vérdet en aning tills att nagon svéingning lédngre kan konstateras.
Minska Tn-vérdet, tills att reglermgsstrackon tenderar att svéinga.

Oka Tn-vérdet, latt tills att nagon svéingning ej ldngre kan konstateras.

5.3 PD-regulator

Bestim KP = 0,1; TV = 1 och derivativ (férhallnings-) forstarkning TVKT = 1.

Stall styrsignalen pa 6nskat vérde.

Férandra |ijgesstorhet med mquérknappen, s@ att ventilen |éngsamt oppnar och reg|e-
ringsdifferensen Xd blir ungefér noll.

Koppla p& automatikdrift.

Oka KP tills att reglermgsstrockon tenderar aft svéinga.

Oka TV tills att nagon sVéingning ej kan konstateras.

Oka KEP fills att svéingningarna dter upptréder.

Oka ater TV tills att ingen svdngning kan konstateras.

Ga till véiga pa samma sétt ndgra génger tills att svéingningen inte léingre kan stoppas??
Minska KP och TV en aning, sé att stréickan kan/lugna sig22//"sétta"sig22/ /etablera
Den kvarvarande regleringsavvikelsen kan ni avlégsna/undanrdja pé fsljande satt: Stall
in manuell drif! Andra lagesstorheten, s& att regleringsdifferensen Xd = O. Lés av vérdet
p& den angivna ldgesstorheten och stéll parametern Y.PRE (CNTR, C.PID) p& detta vérde.
Viktigt: varje éndring av styrsignalen &ndrar ocks& arbetspunkten!

5.4 PID-regulator

Besttm KP=0,1; TN = 1999 och TV = 1.

Stall styrsignalen pa det dnskade vérdet.

Forandra légesstorhet med markdrknappen, sé att ventilen langsamt 8ppnar och regle-
ringsdif'Ferensen Xd blir ungefér noll.

Koppla pé& automatikdrift.

Oka KPills att reglerlngsstrackan tenderar att svéinga.

Oka TV tills att ndgon svangnlng g kan konstateras.

Oka KP fills att qungnlngarnq ater Upptrader

Oka éter TV-vérdet, tills att ingen svéngning kan konstateras.

Ga till véiga pa samma sétt nagra génger, tills att svéingningen inte léingre kan stoppas.
Minska KP och TV en aning, s& att stréickan kan etablera sig (se ovan).

Minska Tn-vérdet, tills aft regleringskretsen pé nytt tenderar att svéinga och ka en aning
&@n en géng, tills att ingen svéingning kan konstateras.
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6 Montering

Kompakiregulatorn TROVIS 6493 &r en apparat for inféllning i tavla med frontmétten
48 x 96 mm.

Montering sker i féljande steg:

Tillverka ett urtag ur tavla pa 45+0.6 x 92+0.8 mm.

Skjut framifrén in regulatorn i tavelurtaget.

Légg in var sin fastklamma (2) ovan och under ursparningen, se bild 22.

. Vrid géingtappen i rikining mot kopplingstavian. s& att huset klams fast mot tavian.

LN —
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Bild 22: Montage

1 Kompaktregulator

2 Fastklémmor
3 Kopplingstavla

EB 6493-1SV 65



Elektrisk anslutning

7 Elekirisk anslutning

Regulatorn har skruvplintar f5r ledningar upp till 1,5 mm2.

Vid péslagning skall VDE 0100 och giltiga féreskrifter i anvéindarlandet tagas i beaktande.
Utanfor koppligsképet skall avskérmade signalkablar anvéindas for analog och bindringén-
gar, detta f5r att undvika métfel och andra stérningar. Inuti skapet skall dessa ledningar
hallas avskilida fran styr- och nétledningar.

Ledningarnas avskérmningar jordas i nollpunkten fr mét-, styr- och regleranléggningen.

Ingang IN1

Matning fér métomformare*

40)ll20mA  02)fll10V 41l 20mA
[ii2)13]  [11[1218]  [12[13]14]15]

‘ ‘ e +
-+ + -

Ingang IN2 (version 6493-01)

Pt100/Pt 1000

NiT00/Ni1000 Otill TkQ * Notera! Matningen fér métomformaren kan
bara anvéndas fér en tvéledarsmétomformare

17]19]20]  [17][19[20] (IN 1 eller IN2) eller fsr matning av
bindringéng BI!

0%

Ingang IN2 (version 6493-02)

Matning fér métomformare*

40)1ill20mA 41l 20 mA
[19]20] [14]15][19]20]

+ -

Bild 23: Elektrisk anslutning
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Spénningsutgéng fér mat-

Bindringang BI1 ning av métomformare *

Bindringéng BI1

81]82]

IIE
- |+
\

+ - +

24V 20V, max. 25 mA

)

Anslutningsexempel
med extern matning

Anslutningsexempel
med intern matning

Notera! Matningen fér métomformaren kan
bara anvéndas f5r en tvaledarsmétomformare
(IN 1 eller IN2) eller fr matning av binéring-

ang B!

Kontinuerlig utgang  Bindrutgang for
0(4) till 20 mA felmeddelande Hilfsenergie

Véixlande utgangar

bindrutgangar Grénsvérdesreld
|42[43]  [41]42[43]51]52]53] [41]42]43[5152]53
BO1 BO2 LIM1 LIM2
L+ Potentialfria kontakter

Bild 24: Elektrisk anslutning (fortséittning)

Trepunktsutgang

|
|41]42[4351]52]53]
| |
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8 Tekniska data

Ingangar

Analogingéng 1

Analogingéing 2 (tvé versioner)

Tvé alternativa analogingangar, antingen for
reglerad variabel X eller referensvariabel W

0(4) till 20 mA eller 0(2) till 10 V eller
tvéledarsmétomformare (se nedan)

Version 1 (6493-01): Temperatursensor eller
potentiometer (se nedan)

Version 2 (6493-02): 0(4) till 20 mA eller
tvaledarsméatomformare (se nedan)

mA- eller V-

Méatomréde

0(4) till 20 mA eller 0(2) till 10V

ingangar

Métomradesomkoppling

Utfsrs av mjukvaran

Maximalt till&tna vérde

Strém £50 mA, spénning £25 V

Inre resistans

Strém Ri = 50 Q; spénning Ri = 20 kQ

Max tillaten CMV

otill 5v

Fel

Nollpunkt < 0,2 %, spann < 0,2 %,
linjciritet < 0,2 %

Temperaturinfluens

Nollpunkt < 0,1 %/10 K; spann < 0,1 %/10 K

Matning av métomformare

Enligt DIN IEC 381 (NAMUR NE06) 20 V,

maximal 25 mA, resistent mot kortslutning

Temperatur- Métomrade Pt 100, Pt 1000: -100 till 500 °C
sensor Ni 100, Ni 1000: —60 till 250 °C
Ledningsresistans Treledare Rl =R2=Ri3< 15Q
Fel Nollpunkt < 0,2 %; forstérkning < 0,2 %;
linjaritet < 0,2 %
Pt 100, Pt 1000 fér Nollpunkt < 0,1 %; forstérkning < 0,1 %;
omrade —40 fill 150 °C linjaritet < 0,1 %
Temperaturinfluens Nollpunkt < 0,2 %/10 K; spann < 0,2 %/10 K
Potentiometer Méatomrade 0 till 1k, treledare

Ledningsresistenser

RL<15Q var

Fel

Nollpunkt < 0,2 %; Férsfdrkning <0,2%

Temperaturinfluens

Nollpunkt < 0,1 %/10 K; férstérkning < 0,2 %/10 K

Bindringdng

Extern till/franslagsspénning 24 V DC, +30 %;
3 mA
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Utgangar Kontinuerlig, tvapunkt- eller trepunktsutgéing
Kontinuerlig Signalomréade 0(4) till 20 mA; impedans < 740 Q
utgéng Regleromréde 01l 22mA (01l 110%)
Fel Nollpunkt < 0,2 %, forstérkning < 0,1 %
Temperaturinfluens Nollpunkt < 0,1 %/10 K; spann < 0,1 %/10 K
Véxlande 2 relé med potentialfri kontakt,
utgang max. 250 V AC, max. 250 V DC, max. 1 A AC,

max. 0,1 ADC, cos 6 = 1

Ghistslackare

C = 2,2 nF och varistor U = 275V

Bindrutgdng

Elektriskt isolerad transistorutgéng,
max. 50 V DC och 30 mA, min. 3V DC

Infrardtt gréinssnitt

Overféringsprotokoll SAMSON:-Protokoll (SSP)
Overféringshastighet 9600 bit/s
Strélningsvinkel 50°
Avsténd max. 0,7 m
Generella specifikationer
Display 4-siffrig LCD
Konfigurering Fasta funktionsblock for konstant-reglering

och efterreglering

Spdnningsmatning

90 till 250 V AC; 47 till 63 Hz
24V AC (21,5 1ill 26,5 V AC); 48 till 62 Hz

Effektforbrukning

13 VA (90 1ill 250 V AC), 6 VA (24 V AC)

Temperaturomréde

0 till 50 °C (anvéindning),
-20 ill 70 °C (transport och lagring)

Kapslingsklass

Front IP 65, képa IP 30, anslutningar IP 00

Apparatsdkerhet Design och kontroll enligt EN 61010, utgava 3.94
Skyddsklass Il

Overspénningskategori Il

Nedsmutsningsgrad 2

Strélningsavgivning (EMC) EN 61000-6-3

EB 6493-15V 69




Tekniska data

Strélningsbesténdighet (EMC)

EN 61000-6-4

Elektrisk anslutning

Skruvplintar 1,5 mm?2

Samplingstid <100 ms
Uppl8sning Ingéng: 0,1 °C;0,1%
Vikt ca. 0,5 kg
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aga A Tabell for funktioner och parametrar

rud- Funktion Aktuell KEY Instéllnings-  Funktionsbeskrivning Detaljer Parameter Parameter- Parameterbeteckning Omrade Fabriks-
pp -CO- installning val se sida -PA- val [Enhet] installnir
jelparameter
d (Tryck bara en géing pé S. 16 KP F:-Fqkfor 0,1...100,0[1]
programmeringsknappen ™N Aterstdllningstid 1...9999[s] 1
for att ga till Kp!) v Statiskt tidsframhéllning i rampsvar ~ 1...9999[s]
Y.PRE D-verkan -10...110,0[%]
angsfunktioner
-CO- 4-20mA 1) 4-20mA Ingéngssignalomrade INT 4-20 mA -PA-INT/mA N N1 Undre méitgréins 999 A NI
INT 0-10V ~0-10V -PA-INT/mA ~ NI Svre métard M NI 9999 10
210V ~2-10V PA-INT/V remaigrans (absolul]
0-20 mA ~0-20 mA S. 18 -PA-INT/V
-CO- 100 PT 1 100PT Ingéngssignalomrade IN2 Pt 100 (-100...500 °C) -PA-IN2/PT AN Undre méitgréins 999 R IN2 o
IN2 1000PT  ~Pt1000(-100...500°C) PA- IN2/PT ~IN2  Ovremétars ~ INo. 9999 |
100NI ~Ni 100 (~60...250°C) PA-IN2/NI vre magrans (absolut] ‘
6493-01 1000 NI ~Ni 1000(-60...250 °C) -PA-IN2/NI
0-1KOHM  ~0bis 1000 Q S. 19 -PA- IN2/KOHM
-CO-  4-20mA 4-20mA Ingéngssignalomréade IN2 4-20 mA -PA-INT/mA ¥~ N2 Undre méitgréins 999 R IN2 0,0
IN2 0-20mA  ~0-20mA 519 -PA-INT/mA RIN2  Ovre mtgréins ¥ N2...9999 100,0
6493:02 [absolut]3)
SCO2 ofFFMEMO 1) ofF MEMO Mdtomradesdvervakning av analogingangar av noPA MEAS/ME.MO Ingen parameter
MEAS INT ME.MO  ~ analogingéng 1
IN2 ME.MO  ~ analogingéng 2
ALLME.MO  ~ analogingangar 1 och 2 S.19
-CO-  FAIlLoFF 1) oFFFAIL Omkoppling fill manuellt ldge vid -PA- MAN/FAIL Y1K1 2. Utgangsvariabel -10,0...110,0[%] -1
MAN mdtomformsfallering av
FO1 FAIL ~med 2. utgéngsvariabel Y1K1
FO2 FAIL ~ med sista utgangsvarde S.19
-CO- IN2 X 1 IN2X Tilldelning av X till analogingéing IN2 noPA CLAS/X Ingen parameter
CLAS INT X ~ till analogingéing IN1
INT WE 1) IN1TWE Tilldelning av WE fill analogingéng IN1 noPA CLAS/WE Ingen parameter
IN2 WE ~ till analogingéng IN2 S. 20

\lla funktioner och parametrar kan lésas utan kodnyckel. Denna kod behévs bara vid forsta

rogrammeringstillféillet.

Dmrédet fljer den tilldelade ingéingen

EB 6493-1 SV

3) Decimalens placering beror pé DPfunktionen (huvudgrupp AUX)
4) De parametervérden som &r omgivna av klamrar &r endast giltiga for version 6493-02.

EB 6493-1 SV



rud- Funktion Aktuell KEY Instdllnings-  Funktionsbeskrivning Detaljer Parameter Parameter- Parameterbeteckning Omrdade Fabriks-
pp -CO- instéllning val se sida -PA- val [Enhet] installnir
-CO-  onX 1 onX Filtrering av ingéngsvariabel X p& -PA- DI.FI/X TS.X Tidskonstant X-filter 0,1...100,0
DLFI oFF X ~av [s]
- oFF WE 1) oFFWE Filtrering av ingéngsvariabel WE av -PA- DI.FI/WE TS.WE Tidskonstant WE-filter 0,1...100,0
ing) on WE ~pa S. 20 [s]
-CO-  ofFX 1) ofFX Rotutdragning av ingéngsvariabel X av no PA SQR/X
SQR onX ~pa
oFF WE 1) oFF WE Rotutdragning av ingéngsvariabel WE av no PA SQR/WE
on WE ~pé S.20
-CO-  ofFX 1 ofFX Rotutdragning av ingangsvariabel X av -PA- FUNC/X MIN Utgangssignal undre méitgréins -999... 9999
FUN onX ~pd S.21 MAX Utgéngssignal vre méitgréins [absolut]3) 10
K1.X Ingéngsvérde punkt 1 -10
K1.Y Utgangsvéirde punkt 1 X-vérden (z.B. K1.X):
K2.X Ingéngsvérde punkt 2 ¥ INT... &< N1 -10
K2.Y Utgangsvérde punkt 2 eller 2)
K3.X Ingéingsvérde punkt 3 M N2, R IN2 -10
K3.Y Utgdngsvérde punkt 3
K4.X Ingéngsvérde punkt 4 Y-véirden (z. B. K1.Y): -10
K4.Y Utgangsvéirde punkt 4 MIN MAX B
K5.X Ingéingsvérde punkt 5 -10
K5.Y Utgéngsvérde punkt 5
Ké.X Ingéingsvérde punkt 6 -10
Ké.Y Utgdngsvérde punkt 6
K7.X Ingéngsvérde punkt 7 -10
K7.Y Utgangsvérde punkt 7

\lla funktioner och parametrar kan lésas utan kodnyckel. Denna kod behévs bara vid forsta

rogrammeringstillféillet.

Dmrédet fljer den tilldelade ingéingen

EB 6493-1 SV

3) Decimalens placering beror pé DPfunktionen (huvudgrupp AUX)
4) De parametervérden som &r omgivna av klamrar &r endast giltiga for version 6493-02.

EB 6493-1 SV



rud- Funktion Aktuell KEY Instdllnings-  Funktionsbeskrivning Detaljer Parameter Parameter- Parameterbeteckning Omrdade Fabriks-
pp -CO- instéllning val se sida -PA- val [Enhet] installnir
ofF WE 1) oFF WE Funktionalisering av ingéngsvariabel WE av -PA- FUNC/WE MIN Utgangssignal undre métgréns -999...9999
on WE ~pé S.21 MAX Utgangssignal dvre métgréins [absolut]3) 10
t- K1.X Ingéingsvérde punkt 1
ing) K1.Y Utgangsvérde punkt 1 X-vérden (z.B. K1.X):
K2.X Ingangsvérde punkt 2 M INT... A NI
K2.Y Utgdngsvéirde punkt 2 eller 2
K3.X Ingéngsvérde punkt 3 ¥ N2 A N2
K3.Y Utgangsvérde punkt 3
K4.X Ingéngsvérde punkt 4 Y-véirden (z. B.K1.Y):
K4.Y Utgangsvérde punkt 4 MIN. MAX
K5.X Ingangsvérde punkt 5
K5.Y Utgdngsvérde punkt 5
Ké.X Ingéngsvérde punkt 6
Ké.Y Utgangsvérde punkt 6
K7 X Ingéngsvérde punkt 7
K7.Y Utgdngsvéirde punkt 7

\lla funktioner och parametrar kan lésas utan kodnyckel. Denna kod behévs bara vid forsta

rogrammeringstillféillet.

Omrédet fljer den tilldelade ingangen

EB 6493-1 SV

3) Decimalens placering beror pa DPfunktionen (huvudgrupp AUX)

4) De parametervérden som &r omgivna av klamrar &r endast giltiga for version 6493-02.
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rud- Funktion Aktuell KEY Instdlinings- Funktfionsbeskrivning Detaljer Parameter Parameter- Parameterbeteckning Omrade Fabriks-
pp -CO- instéllning val se sida -PA- val [Enhet] installnir
erensvariabel
P -CO- on W 1) Intern referensvariabel W (alltid aktiv) -PA- SP.YA/W \WY; itz el erensverisha | N~ WRAN. .. ~100
R 7~ WRAN[1] 0
XM WINT  Undre métgréins W, W2, WE -999... -100
A WINT[1] (0
N WINT  Ovre matgréins for W, W2, WE X WINT... 500
999911] (100
X WRAN Begrénsning av undre métgréins X WINT... -100,
A WRAN[%] (0
A WRAN  Begrdénsning av 8vre matgrans ~ WRAN... 500
N WINT (100
[absolut]3)
oFF W2 1) oFFW2 Intern referensvariabel W2 av -PA- SP.VA/W?2 W2 Intern referensvariabel W2 N~ WRAN. .. -10
onW2 ~pa X WRAN
[absolut]3)
oFF WE 1) oFFWE Extern referensvariabel WE av noPA SP.VA/WE Ingen parameter
on WE ~pé
FO1 WE ~ ingéng for extern éterféring med 3-pkt. utgéng
FO2 WE ~ ingdng for framkoppling S.24
-CO- ofFFRAMP 1) oFFRAMP  Referensvariabelsramp av -PA- SP.FU/RAMP TSRW Tidsparameter 1...9999(s] 1
SP.FU FO1RAMP  ~ Start med Bl och érvéirde WIRA Startvérde for referensvariabel ¥ WINT... -100
FO2RAMP  ~ start med Bl och WIRA ~ (0]
WINT [absolut]3) |
FO3 RAMP  ~ utan startvilkor [absolut]
ofFFCH.SP 1) ofFFCH.SP  Omkoppling av W(W2)/WE viBI av noPASP.VA/CH.SP Ingen parameter
FO1 CH.SP  ~W(W2)/WE via Bl
FO2CH.SP  ~W/W2viaBI S$.25

\lla funktioner och parametrar kan lésas utan kodnyckel. Denna kod behévs bara vid forsta

rogrammeringstillféillet.

Dmrédet fljer den tilldelade ingéingen

EB 6493-1 SV

3) Decimalens placering beror pé DPfunktionen (huvudgrupp AUX)
4) De parametervérden som &r omgivna av klamrar &r endast giltiga for version 6493-02.
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rud- Funktion Aktuell KEY Instdlinings- Funktfionsbeskrivning Detaljer Parameter Parameter- Parameterbeteckning Omrade Fabriks-
pp -CO- instéllning val se sida -PA- val [Enhet] installnir
jelstruktur och -funktioner
IR -CO- PICP.YP 1 PICP.YP Dynamiskt beteende for regulatorutgang Pl -PA- C.PID/CP.YP KP E-Foldor 0,1...100,0[1]
C.PID Pd CP.YP ~PD ™ Aterstéllningstid 1...9999[s] 1
Pid CP.YP ~PID v Statiskt tidsframhéllning i rampsvar ~ 1...9999[s]
PPICP.YP ~P2| TVK1 Maximal férstéirkning av derivataverkan 0,10...10,00[1] 1
P CP.YP ~P S$.26 Y.PRE Y D-verkan -10,0... 110,0[%]
DZXD Dédband regeldifferens XD 0,0...110,0[%]
¥ DZXD  Begrénsning XD min -110... 7< DZXD[%] -1
R DZXD  Begréinsning XD max M DZXD...110[%] U
-CO-  dirdXD 1 dir.dXD Inventering av reglerdifferens Xd no noPA SIGN/XD Ingen parameter
SIGN in.d XD yes ~ 5.28
-CO- FO1DP.YP 1) Tilldelning av regulatoruténg D-element noPA D.PID/DP.YP Ingen parameter
D.PID FO1DP.YP  ~ftill reglerdifferens
FO2DP.YP  ~fill reglerad variabel S.28
-CO- ofFFCC.P/ 1 ofFFCCP/  Strukiuromkoppling P(D)/PI(D)-reglering av -PA-CH.CA/CC.P/ CL.P Maximal gréins 0,0...110,0[%] 11
CH.CA FO1CCP/  ~viareglerdifferens CLLM Minimal gréins fér PI(D)-reglering -110...0,0[%] -]
FO2 CC.p/ ~ via referensvariabel S.29
-CO-  ofFFMAYP 1) Arbeitspunkisinstllning av Ypip i manuellt lage noPA M.ADJ/MA.YP Ingen parameter
M.ADJ ofFFMAYYP  ~av
on MA.YP ~pé $.30
-CO-  dirdDLAC 1) dir.dDI.AC  Arbetsriktning for utgangsvariabel direkt noPA DIRE/DI.AC Ingen parameter
DIRE indDLAC  ~inverterad S.30
-CO-  ofFFFECO 1) ofFFECO  Framkoppling avaktiverad -PA- F.FOR/FECO + (WE - FCK1) FC.K2 + FCK3
F.FO POSFECO  ~med positivt tecken FC.K1 Konstant 0,0...110,0[%]
nE6FECO  ~med negativttecken S$.30 FC.K2 Konstant 0,0...10,0[1]
FC.K3 Konstant -10,0...110,0[%]
-CO-  ofFINDE 1 ofFINDE  Okning, minskning av &rviirde deaktiviert; -PA-ACVA/INDE  AVKI Konstant -110...110,0[%]
AC.V. bi1 IN.DE ~via bindringang Bl S$.31

\lla funktioner och parametrar kan lésas utan kodnyckel. Denna kod behévs bara vid forsta

rogrammeringstillféillet.

Dmrédet fljer den tilldelade ingéingen

EB 6493-1 SV

3) Decimalens placering beror pa DPfunktionen (huvudgrupp AUX)

4) De parametervérden som &r omgivna av klamrar &r endast giltiga for version 6493-02.
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rud- Funktion Aktuell KEY Instdlinings- Funktfionsbeskrivning Detaljer Parameter Parameter- Parameterbeteckning Omrade Fabriks-
pp -CO- instéllning val se sida -PA- val [Enhet] installnir
jangsfunktioner
T  -CO- ofFSAVA 1) oFFSAVA Initialisering av 2. utgangsvariabel Y1K1 for Ypp av -PA- SAFE/SAVA  YIKI 2. utgangsvariabel -10,0...110[%] -1
SAFE bi1 SAVA  ~viabindringang Bl S.32
-CO-  ofFCHMA 1) ofFFCHMA  Manuell/automatikomkoppling av noPA MA.AU/CH.MA Ingen parameter
MA.AU bil CHMA  ~via bindringang Bl §.32
-CO-  onlLYP 1 onlLlLYP Begrdnsning av utgangssignal Ypip aktiverad S.34 -PA-Y.LIM/ LLYP ¥y Min. utgangsvérde -10,0...110[%] -1
V.UM Y Max. utgéngsvérde N
-CO-  ofFRAYP 1) oFFRAYP  Utgéngsramp eller begrénsning av RAMP -PA-RAMP/RA.YP  TSRA Loptid for ramp 1...9999(s]
RAMP antalet utgangséndringar Ypip av Y1RA Startvérde for ramp -10,0...110,0[%] -1
FO1RAYP  Ramp stigande, start med —10% via Bl
FO2RA.YP  Ramp fallande, start med Y1 RA via Bl
FO3RA.YP  Begrdnsning av fallande och stigande utgangsvariabel
FO4ARAYP  Begréinsning av stigande utgangsvariabe
FOSRA.YP  Begrdnsning av fallande utgéngsvariabel 5.34
-CO-  ofFFBLYP 1) oFFBLYP Blockering av utgangssignal Ypip av noPA BLOC/BL.YP Ingen parameter
BLOC bi1 BL.YP ~ via bingringéng Bl
-CO-  ofFFUYP 1) oFFFU.YP  Funktionalisering av regulatorutgéng av -PA- FUNC/FU.YP K1.X Ingéngsvérde punkt 1 X-Werte (K1.X...):
FUNC onFU.YP ~pé S.36 K1.Y Utgéangsvérde punkt 1 -10,0...110,0[%]
K2.X Ingéngsvérde punkt 2
K2.Y Utg&ngsvérde punkt 2 Y-Werte (K1.Y...):
K3.X Ing&ingsvérde punkt 3 -10,0...110,0[%]
K3.Y Utgdngsvérde punkt 3
K4.X Ingéngsvérde punkt 4
K4.Y Utgangsvéirde punkt 4
K5.X Ingangsvérde punkt 5
K5.Y Utgangsvérde punkt 5
Ké.X Ingangsvérde punkt 6
Ké.Y Utgangsvérde punkt 6
K7 .X Ingangsvérde punkt 7
K7.Y Utgangsvéirde punkt 7
-CO-  4-20mA 1 0-20mA Utgdngssignalomrade O till 20 mA no PAY.VA/Y Ingen parameter
Y.VA 4-20mA ~ 41ill 20 mA no PAY.VA/mA
ofFY Ingen kontinuerlig utgang 5.36 no PAY.VA/mA

\lla funktioner och parametrar kan lésas utan kodnyckel. Denna kod behévs bara vid forsta
rogrammeringstillféillet.

Dmrédet fljer den tilldelade ingéingen

EB 6493-1 SV

3) Decimalens placering beror pé DPfunktionen (huvudgrupp AUX)
4) De parametervérden som &r omgivna av klamrar &r endast giltiga for version 6493-02.
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rud- Funktion Aktuell KEY Instdlinings- Funktfionsbeskrivning Detaljer Parameter Parameter- Parameterbeteckning Omrade Fabriks-
pp -CO- instéllning val se sida -PA- val [Enhet] installnir
T -CO- onY.PD ) Tilldelning stetiger Utgéng no PAY.SRC/Y.PID Ingen parameter
Y.SRC onY.PID ~Hill PID-utgéng no PAY.SRC/Y.X
t- onY.X ~ il X-ingéng no PAY.SRC/ Y.WE
ing) onY.WE ~ ill WE-ingéng (framkoppling) no PAY.SRC/ Y.XD
onY.XD ~ fill regeldifferens Xd $.37
-CO-  on CAY ) Matematisk anpassning av regulatorutgang Y -PA- CALC/CAY YOUT = + (Y - CAK1) CAK2 + CAK3
CALC on CAY ~ utan villkor CAKI Konstant 0,0...100,0[%]
ofFFCAY ~ av (ingen utgangssignal!) CAK2 Konstant 0,0...10,0[1]
POS CAY  ~med positivttecken CAK3 Konstant -10,0...110,0[%]
nE6 CAY  ~med negativttecken S:37
-CO-  ofFF2/3.S 1) ofF2/3.S  Konfigurering av tvé- eller trepunkisutgang av -PA-C.OUT/2/3.S  KPLI Forstéirkning BO1 0,1...100,0[1]
Cc.ou on 2.STP Tvépunkisutgéng -PA-C.OUT/2.5TP KPL2 Forstérkning BO2 0,1...100,0[1]
i.Fb 3.STP Trepunktsutgang med intern &terfdring -PA- C.OUT/3.5TP TYLI Driftperiod BO1 0,1...9999s] 1
EFb3.STP  Trepunktsutgéing med extern aterfdring -PA- C.OUT/3.STP TYL2 Driftperiod BO2 0,1...9999s] 1
PP 2.STP Tvépunkisutgéng med PPM -PA-C.OUT/2.5TP ¥ TYL] Min. péslagningstid fér BO1 0,1...TYLI[s]
i.PP 3.STP Trepunkt med intern ctterfo.rlpg och PPM -PA- C.OUT/3.5TP ¥ TY12 Min. péslagningstid fér BO2 0,1...TYL2 <Es]
E.PP3.STP  Trepunkt med extern aterféring och PPM -PA- C.OUT/3.STP XSDY Hystereszon fér 2pkt./3pkt.-utgéng. 0,10...TZ[%] . 0
5.38 TZ Dédband fér 2pkt./ 3pkt.-utgdng. XSDY... 100,0[%] 2
-CO-  ofFBBO1 1) ofFB.BO1  Konfigurering av bindrutgang BO1 av noPA OUT1/B.BO1 Ingen parameter
B.OU FO1B.BO1  Aktivndr bindringéing &r aktiv
FO2B.BO1  Aktiv ndr WE aktiveras
FO3B.BO1  Aktivi automatik lcige
ofFBBO2 1) ofFB.BO2  Konfigurering av bindrutgang BO2 av noPA OUT1/B.BO2 Ingen parameter
FO1B.BO2  Aktiv ndr bindringang &r aktiv
FO2B.BO2  Aktiv ndr WE aktiveras
FO3B.BO2  Aktiviautomatik lége S.47

\lla funktioner och parametrar kan lésas utan kodnyckel. Denna kod behévs bara vid forsta
rogrammeringstillféillet.

Dmrédet fljer den tilldelade ingéingen

EB 6493-1 SV

3) Decimalens placering beror pé DPfunktionen (huvudgrupp AUX)
4) De parametervérden som &r omgivna av klamrar &r endast giltiga for version 6493-02.
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rud- Funktion Aktuell KEY Instdlinings- Funktfionsbeskrivning Detaljer Parameter Parameter- Parameterbeteckning Omrade Fabriks-
pp -CO- instéllning val se sida -PA- val [Enhet] installnir
irmfunktioner
M -CO- ofFF L1 1) oFFLI Grdnsvardesreld L1 av
LIMI loL1.X L1 akiveras nér X underskrids -PA- LIM1/L1.X LI.X Grénsvérde for X M N1... &} IN1 500
Hill.X L1 aktiveras nar X éverskrids eller M N2... N IN223) (100
Lo L1.WE L1 aktiveras nér WE underskrids -PA- LIM1/L1.WE LI.WE Gransvarde for WE X INT... X INI1 100
HiL1.WE L1 aktiveras nér WE &verskrids eller M IN2... N 1IN22,3)
LoL1.YP L1 aktiveras nér Ypip underskrids -PA- LIM1/L1.YP LLYP Grénsvarde for YPID ¥y . RY[% 110
Hil1.YP L1 aktiveras ndr Ypip dverskrids
LoL1.XD L1 aktiveras nér XD underskrids -PA- LIM1/L1.XD LI.XD Grénsvarde for XD -110...110,0[%] 0]
HiL1.XD L1 aktiveras nér XD &verskrids
AbSL1.XD L1 aktiveras nér summan av XD &verskrids S5.49 LHYS Hystereszon 0,10...100,0[%] 0,8
-CO- oFF L2 1) oFFL2 Gransvdardesrela L2 av
LIM2 Lo L2.X L2 aktiveras nér X underskrids -PA- LIM2/12.X LI.X Gransvarde for X ¥ INT... A IN1 500
Hil2.X L2 aktiveras ndr X verskrids eller M IN2... N IN22),3) (100
Lo L2.WE L2 aktiveras nér WE underskrids -PA- LIM2/1L2.WE LI.WE Gransvarde for WE ¥ INT... ] IN1 100
Hi L2.WE L2 aktiveras nér WE &verskrids eller M IN2... N IN223)
loL2.YP L2 aktiveras ndr Ypip underskrids -PA- LIM2/12.YP LLYP Grénsvarde for Ypp XY | RY[%] 110
HiL2.YP L2 aktiveras nar Ypip 6verskrids
Lo L2.XD L2 aktiveras nér XD underskrids -PA- LIM2/12.XD LI.XD Gransvarde for XD -110...110,0[%] 0
Hi L2.XD L2 aktiveras nar XD &verskrids
AbSL2XD L2 aktiveras nér summan av XD &verskrids S.49 LHYS Hystereszon 0,10...100,0[%] 0,!

\lla funktioner och parametrar kan lésas utan kodnyckel. Denna kod behévs bara vid forsta

rogrammeringstillféillet.

Dmrédet fljer den tilldelade ingéingen

ER 6493-1 SV

3) Decimalens placering beror pa DPfunktionen (huvudgrupp AUX)

4) De parametervérden som &r omgivna av klamrar &r endast giltiga for version 6493-02.
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rud- Funktion Aktuell KEY Instdlinings- Funktfionsbeskrivning Detaljer Parameter Parameter- Parameterbeteckning Omrade Fabriks-
pp -CO- instéllning val se sida -PA- val [Enhet] installnir
iggsfunktioner
X -CO- FO1 MODE 1) Aterstartvillkor vid spanningsborifall -PA-RE.CO/MODE  Y1K1 2. Utgéngsvariabel -10,0...110[%] =
RE.CO FO1 MODE  Manuellt lge med 2. utgéngsvariabel Y1K1
FO2 MODE  Automatiskt lige med sista referensvariabel-
véirde och Y1K1, utan kvittering
FO3MODE  Automatiskt léige med sista referensvariabel-
véirde och Y1K1, med kvittering S.50
-CO- FrEE INIT 1 FrEEINIT Aterst&llning till fabriks instdllningar av/avslutad noPA ST.IN/INIT Ingen parameter
ST.IN AllINIT ~ dlla funktioner, parametrar och kodnyckel
FURCINIT ~ alla funktionen
PArA INIT ~ alla parametrar
AdJINIT Grundinstéllningar av kalibrerade vérde fér
INT,IN2,Y S.50
-CO- ofFFLOCK 1) ofFFLOCK  Operatorsknappar pé noPA KEYL/LOCK Ingen parameter
KEYL bi1 LOCK ~ pé/dv via Bl
onnoHW  Manuell-, automatik-,
pilknappsomkoppling av SIO]l
-CO- 06 VIEW 1 06 VIEW Displaykontrast grad 6 noPA Ingen parameter
VIEW 07 VIEW Grad7
08 VIEW Grad 8
09 VIEW Grad 9
10 VIEW Grad 10
01 VIEW Grad 1
02 VIEW Grad 2
03 VIEW Grad 3
04 VIEW Grad 4
05 VIEW Grad 5 S$.51
-CO-  on50Hz 1 on50Hz Nétfrekvens 50 Hz noPA FREQ/50Hz Ingen parameter
FREQ on 60Hz 60 Hz SHOI
-CO-  onDP1 1 onDPI En decimal noPA DP1 Ingen parameter
DP onDP2 Tvé decimaler
on DPO Ingen Decimal S.52

\lla funktioner och parametrar kan lésas utan kodnyckel. Denna kod behévs bara vid forsta
rogrammeringstillféillet.

Dmrédet fljer den tilldelade ingéingen

EB 6493-1 SV

3) Decimalens placering beror pé DPfunktionen (huvudgrupp AUX)
4) De parametervérden som &r omgivna av klamrar &r endast giltiga for version 6493-02.
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/ud- Funktion Aktuell

KEY Instdllnings-

Funktionsbeskrivning

Detaljer Parameter Parameter- Parameterbeteckning Omrade Fabriks-

pp -CO- instéllning val se sida -PA- val [Enhet] installnir
rtanpassning
NE  -CO- oFFADP.S 1) oFFADP.S  Anpassningav -PA- ADAP/ADP.S KP P-faktor 0,1...100,0[1]
ADAP run ADP.S  Anpassning start S$.52 T™N Aterstéllningstid 1,0...9999[s] 12
v Statiskt tidsframhéllning i rampsvar  1,0...9999[s]
Y.JMP Stegsvarsvéirde -100...100.0[%] 2
ning av processdata
CIN FIR ) Visning av mjukvaruversion $.55
S-No 1 Visning av serienummer S.55
ANA INT 3 Vérdesvisning av analogingéing 1 -999...9999(1]
IN2 3) Vérdesvisning av analogingéng 2
CO.VA 3) Vérdesvisning av reglerad variabel efter rotutdragning
WE.VA 3 Vérdesvisning av referensvariabel efter rotutdragning
FE.CO 3) Vérdesvisning av WE fére framkoppling
SP.CO 3) Vérdesvisning av referensvariabel vid jamférare
YPID Vérdesvisning av Yppp efter begréinsning -10,0...110,0[%]
YOUT Vérdesvisning av reglerad variabel efter
matematisk anpassung av Your 5.55
BIN BI1 1 Status bindringéng BI1
BO1 Status bindrutgéng BO1
BO2 Status bingrutgéng BO2 S$.55
AD) AdJ INT 1) Justera analogingéng IN1 -10,0...110,0[%]
AdJ IN2 Justera analogingéng IN2
AdJ) YOUT Justera analogutgang Y S.56

\lla funktioner och parametrar kan lésas utan kodnyckel. Denna kod behévs bara vid forsta

rogrammeringstillféillet.

Dmrédet fljer den tilldelade ingéingen

EB 6493-1 SV

3) Decimalens placering beror pé DPfunktionen (huvudgrupp AUX)
4) De parametervérden som &r omgivna av klamrar &r endast giltiga for version 6493-02.
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Bilaga B Felmeddelande

Blinkande display Innebdrd Afgdrd
1 Ingen kontakt med EEPROM Returnera till fabrik
ERR
2 EEPROM ej programmerbart Returnera fill fabrik
ERR
3 Fabrikskalibrering férlorad Returnera fill fabrik
ERR
4 Funktionséindring utan Kontrollera
ERR operatdrsdvervakan funktionsintdllningarna!
5 Parameteréindring utan Kontrollera
ERR operatdrsdvervakan parameterintéliningarnal
6 Oklart om intern eller extern Ange intern eller extern
ERR referensvariabel ska anvéindas referensvariabel
7 Instéllningsprocessens data Justera de analoga ingéingarna
ERR dndras utan operatdrsovervakan | eller de analoga utgéngarna
30 Fel under anpassningsprocessen For ytterligare detaljer se sida 54
ERR
bis
36
ERR

Bindirutgangen fér meddelande blir vald nér nagot fel uppstar, likasa nér processorn fallerar.
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Bilaga C

Bilaga C checklista
Kompakiregulator TROVIS 6493
Regulator nr.: Version:
Instéllt pé: Underskrift:
Huvud-  Funktion -CO- Instdllning Parameter
grupp
PAR KP
™
v
Y.PRE
N INT NI
ZAIN1
IN2 X N2
A IN2
MEAS
MAN Y1K1
CLAS X
WE
DLFI X TS.X
WE TS.WE
SQR X
WE
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Bilaga C

Huvud-  Funktion -CO-
grupp

Instéllning

Parameter

IN FUNC
(fort-
sdttning)

X

MIN
MAX

K X

K.Y

WE

MIN

SETP SPVA

W2

WE

SP.FU

RAMP

TSRW
WIRA

CH.SP

CNTR C.PID

KP
™

TVK1
Y.PRE
DZXD

~ DZXD
X DZXD

SIGN

D.PID

CH.CA

CL.P
CLUM

94 B 6493-15V




Bilaga C

Huvud-  Funktion -CO- Instdllning Parameter
grupp
CNTR M.ADJ
ot~ pire
sdttning)
F.FOR FC.K1
FC.K2
FC.K3
AC.VA AV.K1
out SAFE Y1K1
MA.AU
Y.LIM >y
~Y
RAMP TSRA
Y1RA
BLOC
FUNC MIN
MAX

Y.VA

Y.SRC

CALC CAKI1
CAK2
CAK3

c.out KPL1
KPL2
TYL1
TYL2
MinTYL1
MinTYL2
XSDY
Tz
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Bilaga C

Huvud-  Funktion -CO-  Instdllning Parameter
grupp
ouT B.OUT
(fort-
séttning)
AIRM  LIM1 LLX
LI.WE
LLYP
LI.XD
LHYS
LIM2 LL.X
LI.WE
LLYP
LI.XD
LHYS
AUX RE.CO Y1K1
KEYL
VIEW
FREQ
DP
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Index

A

Adaption
Se driftsstartsadaption

Analogingéngar
balansera.........cccoovvivieeieiei, 56
VISCletiiieeiie ittt 55
ANPASSA .t 20

Analogutgéng
matematisk anpassning ..................... 37
signalomréde ..., 36
SAMOTANG. ... 37

Arbetsriktning
for reglerdifferens ............cccocoeeeiinnnn 28
for lagesstorhet .........oooviveriiinnan. 30

Arbetsinstdllning

se parametertabell

aterstéillning pé parametertabell.......... 50
Arbetspunktinstélining med manuell drift .. 30

B
Begrdnsning
av styrsignal - éndringshastighet ........ 34
Bindringdang
hajning, séinkning drvérde................. 31
driftstangent till-/frénkoppla .............. 51
blockering av ldgesstorhet ................. 36
styrsignal omkoppla ........ccccoeveinnn. 25
styrsignalsramp starta........................ 25
initialisering 2 légesstorhet Y1K1 ....... 32
légesstorhetsramp start...................... 34
lgesstorhetsramp status .................... 55
statusindikering genom bindrutgéng... 47
omkoppling till manuell drift............... 32
Bindrutgdng
for storningsrapporter............ 19, 54, 92
Bindrutgdngar.........ccocieiiiiiiiii 47
STAMUS e 55

Index

D
DENK. .. 28
Decimalpunktsinstéllning ............ccccco...... 52
Driftsplan ....c.cvevevieirie 57
Driftstangent
Urkopplat......cviiicici, 51
Driftstartsadaption ...........ccccceevririnnes 52-54
E
Efterreglering ........ccoovviviiiiicean 22-25
anvéndningsexempel.................... 58-59
exempel med funktionalisering ......60-61
F
Fel
indikeringar under adaption .............. 54
Felrapporter ..........cccooveveivveiiieinne, 92
Filrering .....covoveeicccceee e 20
markering pé dislay ..............ccoeuee. 11
Framférhallningsférstérkning TVKT .......... 26
Framfrhallningstid TV ... 26
Funktionalisering
ingéingsstorheter ...............cccoovevenennn. 21
[aigesstorhet ..........coooeveivveviiiiei 36
G
Gréinsvérdereld
kopplingsdifferens (hysteres).......... 48-49
Grainsvérdereld L1 .........ccooovviriniiiinnes 49
Gréinsvérdereld L2.........ocooooveveveeeennn. 49
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Index

|
Infrardtt gréinssnitt .........cocooeeveirinnnen. 14, 69
Ingangsfunktioner..............cccccoevnnn.. 16-21
Ingéngsstorheter
filtrera.....ooeiiice 20
funktionalisera.............cccoevieirininnes 21
rotutdragning ........cocoeveveveveveeeennn, 20
dvervakning med gréinsvardereld .. 48-49
SAMOTANG. ... 20
Ingéngssignalomrade
INT 18
N2, 18
K
Konfigurationstabell.................cccoeueev.. 72
Konstantreglering ...........cccoeveveuennennn. 22-25
anvandningsexempel ........................ 57
KP 26
snabbinstallning..............ccoco...... 10,12
L
Lagerversion ...........cccceeveenieenicenicennee. 55
Lagessignalbegransning............ccccceuee.... 34
Légessignalomréde...........ocoovovvviueiennnne. 36
Légesvirde
vid métomformarstdrning .................. 19
initialisering genom bindringéng ....... 32
efter natbortfall ............ccoooeiii 50
M
Manuell-/automatikknapp .............co.o.oe... 5
Manuell-automatik-omkoppling ................. )
genom binringng .........cccocvirinininns 32
Manuell drift
genom métomformarstdrning............. 19
Markeringsknapp ........ccoovoieiiiiieiiiein 5
Métomré&desdvervakning.............ocveueei. 19
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N
Nyckeltal
Natbortfall
aterstéllningsvillkor..............ccoeeeee. 50
Natfrekvens.........cccorvririiiicc 51
NI TOO o 18
Ni TO00 ... 18
P
P-regulator..........cocviiieicieieeee 26
Pol-regulator ........ccoovevveviieiiiiiie 26
Parametertabell ..............cccccooeeiiiiiiiniinns 72
PD-regulator.........cccovioiririeieieiiiee 26
Pl-regulator ........ccovieiiiiieiecie 26
PID-regulator..........ccooooieiiieieieiiiie 26
Programmertangent...........cccccoooienienne. 5
Proportionalkoefficient KP ....................... 26
PET00 .o 18
Pt 1000 ..o 18
R
Rotutdragning ...........coeveveveieiriieieinnns 20
Reglerdifferens
VISt 4
INVErtEra.....oouviiiieeiieeeeeeeeieeee 28
Reglerparameter...............c.coceeveveuinnann. 16
Reglerslag...........cooooviiiiiiii 22-25
Aterstéillningsknapp...........cocooveiinnnn. 5
S
SKStSEl v 4-15
Strukturomkoppling
Styrsignal
AKHVErT ..., 24
ENAFGL e, 6
externt......cocccvvirienienienienee 22-25
INTErNt .o 22-25



Index

omkoppling ....cocoiiiiii 6,25 U
Styrsignalramp ........ococooveveveeei 25
SHBrINGSFAPPOTET.......ovoveeeeeeeeeees 19 Urvalsknapp ......cooveviiiiiiiiicc, 5
Stdrningsrapport Utgang .........ccveveeeeenne. 92  Utgang konstant

se bindrutgéng for stdrningsrapporter matematiskt anpassa ......................... 37
Stsrningsstorhets uppkoppling ................. 30 SAMOrdNQ.......cveveeeceieeeeeeee, 37

Utgangar konfigurera ..............c........ 32-47
T
Y

Tekniska data.........ccoeveieiiiien. 68-71
Tidsfsrhallande lagesutgéng.................... 26 Y-framférhallning Y-PRE.............cocoovniee. 26
TN e 26
TROVIS-VIEW ... 1415 A
Moo 28 Morstallingstid TN. ... 2

konfigurera..........cccovvvniniiiican, 38 .

med extern aterféring..............ccoo... 40 A

med intern dterforing...........ccoooveinnn. 40 % ird

. rvarde

med puls-paus-modulation................. 44 himing. sénkni 31
Tvapunktsutg@ng ........cccooeveiririeieicienne. 39 OINING, SAMNNG -rrvrevreerersereeeeess

konfigurerd..........ccoeveveieieieieiereiennn 38

med puls-paus-modulation................. 42

S<
Service - nyckeltal 1732
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NOOGANW N=—

Reglerstorlek X

Vérde W, W2, WE, Y
eller Xd

Gréinsvérdesreld L2 aktivt
Trepunktsutgdng —
Gréinsvérdesreld L1 aktivt
Trepunktsutgdng +
Stérningsrapport

Handsymbol

Efter att ha tryckt urval-
stangenten visas W, W2,
WE, Y eller Xd med
tillhérande véirde i 2
Xd-indikering i %
Programmerknapp
Urvalsknapp

Frontsversikt for kompaktregulator TROVIS 6493

13
14

15

16
17
18

Manvell-/automatikknapp
Markeringsknapp
(férstorar, framat)
Markeringsknapp
(fsrminskar bakdt)
Aterstéllningsknapp

Utbytbar skylt

Infrarétt-gréinssnitt
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