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Wskazéwki i ich znaczenie

NIEBEZPIECZENSTWO! UWAGA!
Niebezpieczne sytuacje, ktére mogq Ostrzezenie przed uszkodzeniem
prowadzié¢ do utraty zycia lub po- urzgdzenia.

waznego okaleczenia ciata.

@ Wskazéwka:

OSTRZEZENIE! dodatkowe wyjasnienia.
AA Sytuacje,, ktére mogq prowadzi¢ do

utraty Zycia lub powaznego okale- . Rada:

czenia ciafa. -Q- o1
M wskazdwki prakiyczne.
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Ogélne wskazéwki dotyczgce bezpieczerstwa

1 Ogélne wskazéwki dotyczqgce bezpieczenstwa

Dla zapewnienia wlasnego bezpieczeristwa nalezy stosowaé sie do ponizszych wskazéwek
dotyczqcych montazu, uruchamiania i eksploatacii sitownika.

Urzqdzenie moze by¢ montowane, uruchamiane i obstugiwane wytgcznie przez specjali-
styczny personel zaznajomiony z jego montazem, uruchamianiem i eksploatacjqg. W rozu-
mieniu niniejszej instrukcji montazu i obstugi specjalistyczny personel to osoby, ktére na
podstawie swojego specjalistycznego wyksztatcenia, swojej wiedzy i doswiadczenia oraz
znajomosci stosownych norm sg w stanie ocenié powierzone im do wykonania prace oraz
zwigzane z nimi ewentualne zagrozenia.

— Zagrozeniom, jakie moze stwarzaé w poblizu zaworu regulacyjnego przeptywajace
przez niego medium i ci$nienie robocze oraz poruszajqce sie elementy zaworu, nalezy
zapobiegaé, podejmujqgc odpowiednie dziatania.

- Urzqdzenie jest przeznaczone do stosowania w instalacjach o niskim napieciu. Podczas
podtgczania i konserwacji urzgdzenia nalezy stosowaé sie do odpowiednich przepiséw
BHP. Stosowaé tylko wytqczniki zabezpieczone przed przypadkowym wigczeniem.

- Przed podtgczeniem urzgdzenia odtgczyé od niego napiecie sieciowe.

Ponadto w celu uniknigcia uszkodzenia urzgdzenia:

- urzqdzenie musi by¢ w odpowiedni sposéb transportowane i przechowywane.

@ Wskazéwka:
urzqdzenia oznaczone znakiem CE spetniajg wymagania dyrektywy 2004/108/EG
i dyrektywy 2006/95/EG. Deklaracja zgodnosci jest udostgpniana po ztozeniu sto-
sownego zapytania.
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Budowa i sposéb dziatania

2 Budowa i sposéb dziatania

Sitownik elektryczny typu 3375 stosowany
jest w instalacjach grzewczych, wentylacyj-
nych i klimatyzacyjnych.

Sitownik jest sitownikiem skokowym i jest
przeznaczony w szczegdlnosci do wspét-
pracy z zaworami firmy SAMSON serii 240
i 250 oraz z zaworami typu 3260 o $redni-
cy nominalnej DN 200, DN 250 i DN 300

i zawodami typu 3214 o érednicy nominal-
nej DN 300 i DN 400.

Sitownik sktada sie z rewersyjnego silnika
asynchronicznego i nie wymagaijqcej kon-
serwacji przektadni planetarnej z mechani-
zmem pociggowym focznym. Sitownik jest
wylgczany przez wytgczniki kraricowe pra-
cujqce zaleznie od momentu obrotowego.
Ponadto silnik asynchroniczny jest zabezpie-
czony przez bezpiecznik termiczny.

2.1 Wylqczniki kraricowe

W celu umozliwienia wspétpracy z urzqdze-
niami regulacyjnymi i sterujgcymi sitownik
mozna wyposazy¢ w mechaniczne lub elek-
troniczne wyltgczniki kraricowe.

2.1.1 Mechaniczne wylqgczniki

kraiicowe

Dwa mechaniczne wytgczniki kraricowe
mozna nastawi¢ niezaleznie od siebie. Wy-
taczniki sq uruchamiane przez wypusty me-
chaniczne. Sposéb zamontowania i nastawy
mechanicznych wylgcznikéw kracowych
opisano w rozdz. 7.

2.1.2 Elektroniczne wytqgczniki
kraricowe

Oba elektroniczne wytqczniki krancowe
sktadajq sie z przekaznikéw z wyprowadzo-
nymi na zewngtrz zestykami przefgcznymi.
W przeciwiefstwie do mechanicznych wy-
tacznikéw kraricowych, elektroniczne wy-
taczniki kraicowe nie mogq wypetniaé swo-
iej funkeji po awarii zasilania. Przekazniki
zostajq odtgczone a zestyki znajdujq sie w
pofozeniu spoczynkowym. Sposéb zamonto-
wania i nastawy elektronicznych wytgczni-
kéw kraricowych opisano w rozdz. 8.
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2.2 Dane techniczne

Budowa i sposéb dziatania

Typ sitownika 3375 -10 -11
Przytqcze (potgczenie zatrzaskowe) M30x 1,5 Mé0 x 1,5
Skok nominalny mm 30 60
Czas przestawienia w s
.dla skoku non}mo!nggo 50 Haz 50 100
i przy czestotliwosci w
sieci
Sita sitownika dla wysu- kN 12,5 12,5
wania trzpienia na ze-
wnatrz
Sita sitownika dla wcig- kN 12,5 12,5
gania trzpienia do we-
wnatrz
Napiecie zasilajgce 230V, 50 Hz/60 Hz
Tryb pracy S3 - 50 % ED (1200 c/h) zgodnie z normq EN 60034-1
Pobér mocy 180 VA
Obstuga reczna reczne pokretto tarczowe
Dop. temperatura ofoczenia od 5°C do 60°C
Zakres temperatury skfadowania od —20°C do +70°C
Dop. Za.kre.s tempergtury od 5°C do 130°C
dla trzpienia sifownika
Ciezar
okoto kg 1,7 14,5
Materialy
dolna czesé zeliwo sferoidalne
$rodkowa czesé stop aluminiowy
Korpus ) . —
stop ze||wno-o|um|n|owy stop o|um|n|owy
ostona wentylacyjna tworzywo sztuczne
Pokrywa tworzywo sztuczne wzmocnione wiéknem szklanym

Trzpien sitownika

stal nierdzewna
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Budowa i sposéb dziatania

Cyfrowy ustawnik pozycyjny
Sygnat wejscie prgdowe | 0(4) do 20 mA, mozliwoéé nastawy, R, = 50 Q
wepsclowy wejécie napieciowe | 0(2) do 10 V, mozliwos¢ nastawy, R, = 20 kQ

wejscie czujnika P-1000 " | zakres pomiarowy: od —50°C do 150°C, 300 pA

wejécie binarne 2 | po zmostkowaniu zaciskéw przytgczeniowych,
nie odseparowane galwanicznie

Sygnadlizacja  natezenie pradu 0(4) do 20 mA, mozliwoéé nastawy,
potozenia sygnalizacja bledéw 24 mA

rozdzielczoéé¢ | 1000 krokéw lub 0,02 mA

obcigzenie wiérne | maks. 200 Q

napiecie elektryczne 0(2) do 10V, mozliwos¢ nastawy,
sygnalizacja btedéw 12V

rozdzielczo$¢ | 1000 krokéw lub 0,01 V

obcigzenie wtérne | min. 5 kQ

Weiscie binarne po zmostkowaniu zaciskéw przytgczeniowych,
nie odseparowane galwanicznie

Wyiscie binarne bezpotencjatowe, maks. 230 V AC/1 A

Zastosowania ustawnik pozycyjny | o skoku decyduje sygnat wejsciowy

regulator PID | prosta regulacja statowartosciowa

praca w trybie zamknij/ | praca w dwéch potozeniach, sterowanie poprzez
oftwérz | wejscie binarne

praca sterowana sygna- | praca w trzech potozeniach, sterowanie poprzez
tem trzypunktowym | wejscie binarne

Wyswietlacz symbole funkcji, numery kodéw i pole tekstowe
z podswietlaniem ekranu

Przycisk obrotowy element obstugowy do obstugi sitownika w miejscu
zamontowania, do wyboru i zatwierdzania numeréw
kodéw i wartosci

Port wykonanie standardowe | RS 232, dla pofgczenia punktowego z uczestnikami
komunikacji lub do podtgczenia modutu pamieci,
zamontowany na stafe - przytacze: gniazdo RJ-12

1 Dla zastosowania regulatora PID (PID).
2 Dla zastosowania pracy w trybie zamknij/otwérz (2STP) lub sterowanej sygnatem trzypunktowym
(3STP).
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Budowa i sposéb dziatania

Bezpieczeristwo

Wylqczenie

przez wytqczniki kraricowe zaleznie od momentu
obrotowego

Stopien ochrony
zgodnie z normq EN 60529

IP 54 z przepustami kablowymi,
IP 65 z zaciskami kablowymi,
montaz do dotu jest niedopuszczalny zgodnie z normg EN 60664

Kategoria przepieciowa

Il zgodnie z normg EN 61010

Montaz i kontrola

zgodhnie z normg EN 61010

Klasa ochrony

| zgodnie z normq EN 61140

Zgodnos¢ elekiromagnetyczna

zgodnie z normami 61000-6-2, 61000-6-3 i EN 61326

Klasa ochrony przed zanie-
czyszczeniem

2 zgodnie z normg EN 61010

Odpornoéé na zaktécenia

zgodhnie z normg EN 61000-6-2

Emisja zaktécen

zgodnie z normg EN 61000-6-3

Uwarunkowania zewnetrzne

Mechaniczne uwarunkowania
zewnetrzne

klasa TM2 zgodnie z normg EN 60721-3-1:1998

klasa 2M1 zgodnie z normg EN 60721-3-2:1998

klasa 3M4 zgodnie z normg EN 60721-3-3:1998

klasa 4M4 zgodnie z normg EN 60721-3-4:1998

Wyposazenie dodatkowe

mechaniczne

Wytgezniki

kraricowe

dwa regulowane wylqczniki kraricowe z zestykami przetgcznymi;
230V AC/1A, bez ochrony zestykéw

elekironiczne

dwa wytqczniki kraricowe z przekaznikami i zestykami przetqcz-
nymi; 230 V AC/1 A, bez ochrony zestykéw
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Montaz

3 Montaz

3.1 Potozenie montazowe

Potozenie montazowe zaworu regulacyjnego
w rurociqgu jest dowolne, ale montaz do
dotu jest niedopuszczalny (zob. rys. 1).

3.2 Zabudowa na zaworze

1. Trzpier grzyba weisngé do dotu tak gte-
boko, jak fo jest mozliwe.

2. Nakretke (7) sprzegajacg wkrecié na ty-
le, zeby wymiar x od gérnej krawedzi
jarzma do gtéwki nakretki (7) sprzegajg-
cej wynosit:
dla M30: x= 90 mm
dla M60: x = 165 mm
Potozenie ustali¢ za pomocqg nakretki (8)
kontrujqce.

3. Trzpien sifownika wciggngé recznie do
wewngtrz, zob. rozdz. 6.

4. Umiesci¢ sifownik na jarzmie (2) i mocno
dokreci¢ za pomocqg nakretki (6) oczko-
wej.

5. Gdy nakretka (7) sprzegajqgca bedzie
przylegaé do trzpienia sitownika, zafo-
2y¢ oba elementy (4) sprzegajqce i moc-
no dokrecié.

6. Trzpien (3) sitownika przestawié recznie
lub za pomocg silnika w potozenie krar-
cowe (zawér zamkniety).

7. Umiesci¢ wskaznik (9) skoku na wysoko-
$ci wypustu sprzegta (4) i przykrecié.

Potozenie montazowe:

&

b e

N

T
[/

8 —

T i s

sifownik

jarzmo

trzpien sitownika
sprzegfo

trzpieri grzyba
nakretka pierscieniowa
nakretka sprzegajgca
nakretka kontrujgca
wskaznik skoku

NV ONOOA WN —

Rys. 1 - Potozenie montazowe, montaz:

w przyktadzie zaworze serii 240/250
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4 Podigczenie elekiryczne

NIEBEZPIECZENSTWO!

— Podczas okablowywania stosowaé
sie do przepiséw dotyczqcych wy-
konywania instalacji niskiego na-
piecia zgodnie z normg DIN VDE

Podtfqgczenie elekiryczne

Podtgczenie elekiryczne wykonaé zgodnie
zrys. 2 odpowiednio do wybranego zasto-
sowania (zob. rozdz. 12.5, s. 34). Prze-
wody zyfowe wprowadza sie do zaciskéw
od géry. Mozna stosowaé nastepujqce prze-
wody zyfowe i plecione:

; N Przewéd Przekroj
0100 i przepiséw miejscowych za- =
Kladéw energeiycznych jednodrutowy HO5(07) V-U"| 0,2 ... 1,5 mm2
— Podlgczenie do sieci wykonywaé ﬂg;b(;‘;’ ZV fE?}kiCh drucikéw | 05 1 5 mm2
tylko po uprzednim odfqczeniu na- (07)
piecia. z koricéwkq przewodu zgod- )
nie z norma DIN 46228-1 | 929 -+ 1,5 mm
z koricéwkq przewodu z kot-
nierzem zgodnie z normg 0,25 ...0,75 mm?
DIN 46 228-4
1 Odizolowana dtugos¢ zyty = 8 mm
lout+| =TT opcjonalnie
U/ OUT - ] 0(4) do 20 mA  sygnalizacja
vours L d@deTov potozenia [41]44] 42]51]54] 52|
B N LH W
INT- —
IN2+| wejécia od 1 do 4 mechaniczne wytqgczniki kraricowe
N2-| &  (przyporzadkowanie
- 41]44(42|51 54 52
N3+ zob. s. 14) | || | | | |
IN3-| — t J
IN 4+ —
o !'?l_‘_‘r___ - elektroniczne wylqczniki kraricowe
pout-| |- -
- wyiscie binarne
BOUT+ | —
L napiecie zasilajgce
Nl 230V, 50 Hz/60 Hz
Rys. 2 - Podfqczenie elektryczne
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Montaz

4.1 Przyporzgdkowanie

zaciskow

W zaleznosci od wybranego zastosowania

zaciski (rys. 2) nalezy podiqczy¢ jok nizej:

Wskazéwka:

@ funkcja wejs¢ zalezy od konfiguracii:

nie skonfigurowane wejscia sq bez

funkcji.

= Sygnaly binarne podiqczy¢ za posred-
nictwem zestykéw bezpotencjatowych.

Ustawnik pozycyjny (POSI) Praca w trybie zamknij/otwérz (2STP)
wejsicie zacisk wejscie zacisk
Natezenie pradu: INT+/INT - Zamknij/otwérz IN2+/IN2-
04 do 20 mA Sygnat binarny IN4+/IN 4 -
Napiecie: 0(2) do 10V IN2+/IN2-
Sygnat binarny IN4+/IN 4 -
Regulator PID (PID) Praca sterowana sygnatem trzypunkiowym
o sk (3STP)
wejscie zacis|
Natezenie prgdu: INT+/INT- wejscie zacisk
0(4) do 20 mA
Napiecie: 0(2) do 10 V IN2+/IN2- sygnat trzypunktowy:
Pt-1000 IN3+/IN3- trzpieri si’foC\INnikc N2
. wciggany do we- +
Sygnat binarny IN4+/IN4- wnafrz IN2 -
trzpien sitownika IN3 +
wysuwany na ze- IN3-
wnatrz
Sygnat binarny IN4+/IN4-

Copyright © 2015 by SAMSON Sp. z 0.0. do wydania polskiego - Powielanie jokimikolwiek metodami wytgcznie za zgodg SAMSON Sp. z 0.0. - Warszawa

14

EB 8332-2 PL




5 Uruchomienie

1. Sitownik zamontowaé na zaworze, patrz

rozdz. 3.2.

2. Podczas pierwszego uruchomienia na
wyswietlaczu wyéwietlane sq na prze-
mian ekran startowy i komunikat btedu
E0O ,RUNT” (nie przeprowadzono ini-
cjalizacji), zob. rys. 10, s 24.

3. Przeprowadzi¢ inicjalizacje sitownika,
zob. rozdz. 12.3,s. 32.

4. Wprowadzié¢ parametry sifownika,
zob. rozdz. 13, s. 36.

Uruchomienie

6 Obstuga reczna

Do obstugi recznej (rys. 3) stuzy pokretto (1)
reczne tarczowe. Obstuga reczna jest mozli-
wa bez doprowadzonego napiecia zasilajg-
cego.

Uchwyt (2) cylindryczny pokretfa tarczowe-
go musi by¢ wyciggniety i zablokowany.

Rys. 3 - Obstuga reczna

6.1 Reczne przestawianie
trzpienia sitownika

Reczne przestawianie trzpienia sifownika jest
mozliwe po wybraniu trybu pracy MAN (ob-
stuga reczna). Sposéb obstugi i wyboru try-
bu pracy opisane sq w rozdz. 12.1, s. 30.
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Mechaniczne wylqgczniki kraricowe
7 Mechaniczne wylqgczniki
kraricowe

7.1 Doposazenie sitownika w
wylqgezniki kraricowe

NIEBEZPIECZENSTWO!

Porazenie pradem elektrycznym!
Przed zamontowaniem dodatkowego
wyposazenia elektrycznego odfgczy¢
napiecie zasilajgce i przewdd sygna-
fowy!

Do zamontowania wylqcznikéw krarcowych
potrzebny jest ponizszy zestaw montazowy:

- zestaw montazowy o numerze katalogo-
wym 1402-0898 (rys. 4)

v Rada:

_’Q‘ SAMSON zaleca nasmarowanie (np.
wazeling) powierzchni czofowych
i bocznych powierzchni zebéw két

zebatych.

Wskazéwka:
® — zestaw montazowy obejmuje czesci
potrzebne do doposazenia takze
innych sifownikéw firmy SAMSON.
Dla sitownika typu 3375 nie sq po-
trzebne wszystkie elementy.

— do odkrecenia srub pokrywy obu-
dowy nalezy postuzy¢ sie srubokre-
tem z nastawnikiem PZ2, ktéry za-
pewnia uzyskanie stabilnego pofo-
Zenia $ruby.

Copyright © 2015 by SAMSON Sp. z 0.0. do wydania polskiego - Powielanie jokimikolwiek metodami wytgcznie za zgodg SAMSON Sp. z 0.0. - Warszawa
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Mechaniczne wylgczniki krarcowe

9(2x) 3 16(2x) 8

]

SEI=

18(2x)  19(2x) 20

3 pierscieri zgbaty

8 pierscien dystansowy !

9  pierscien zabezpieczajqcy

16 sruba kota zebarego nastawczego

17 plytka z zaciskami (na rys. pokazano
podobny element)

18 koto zebqfe nastawcze

19 krzywka przefqczajgca

20 element nosny krzywki

) Nie jest potrzebny.

Wskazéwka:

krzywki przetqczajqce (19) sq juz zmontowane z elementem
nosnym (20) i pierscieniami (0) zabezpieczajgcymi do postaci
zespotu krzywek przefgczajgcych (21, zob. rys. 5).

Rys. 4 - Zestaw montazowy o numerze katalogowym 1402-0898

Copyright © 2015 by SAMSON Sp. z 0.0. do wydania polskiego - Powielanie jakimikolwiek metodami wytgcznie za zgodag SAMSON Sp. z 0.0. - Warszawa
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Mechaniczne wylqgczniki kraricowe

Wskazéwka:
potrzebne sq czesci wchodzgce

w sktad zestawu montazowego
(s. 17).

®

. Odkreci¢ éruby pokrywy obudowy
i zdjg¢ pokrywe z sitownika.

. Trzpien sifownika przestawié w potoze-
nie kraicowe ,wysuniety na zewngtrz"
lub ,wciggniety do wewngtrz", zob.
rozdz. 6.

. Zebate kota nastawcze (18) zatkngé
na ich trzpieniach i zamocowaé kazde
z nich jednq érubg. Sprawdzi¢, czy kota
lekko sie obracajq. Jezeli nie, to $rube
nalezy lekko poluzowaé.

. Zespét krzywek przetgczajgceych (21)
ustawié we whasciwym potozeniu: w tym

celu obie krzywki (19) przefqczajgce ob-

réci¢ na elemencie nosnym (20) zgodnie
z rys. 6 odpowiednio do potozenia
trzpienia frzpienia sitownika.

. Zespét krzywek przetqgczajgeych (21)
zatkngé na trzpieniu odpowiednio do
potozenia trzpienia sitownika zgodnie
zrys. 7. Pamietaé przy tym, ze
zewnetrzne koto elementu zespotu krzy-
wek przetgczajgcych musi zazebiaé sie
z kotem zebatym kota posredniego (1).
Réwniez nastawcze kota zebate (18)
muszq zazebiaé sie z odpowiednimi ko-
tami zebatymi zespotu krzywek przetg-
czajqceych (21).

0

Zespét krzywek przefqczajqcych (21)

i koto posrednie (1) zabezpieczy¢ pier-
$cieniem (3) zebatym wciskajgc w tym
celu pierscien zebaty do oporu.

Plytke (17) z zaciskami umiesci¢ pod kg-
tem okoto 45° z przefqcznikami skiero-
wanymi w strone két zebatych na pod-
stawie uchwytu, nastepnie gérng kra-
wedz obréci¢ w kierunku két zebatych
az plytka znajdzie sie w uchwycie.
Wylqczniki kradcowe ustawié zgodnie
z opisem w rozdz. 7.2.

Zatozyé pokrywe, za pomocq érubokreta
$ruby wycentrowaé matym obrotem w le-
wo, nastepnie przykrecié¢ pokrywe.
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Mechaniczne wylgczniki krarcowe

trzpier sitownika
ciqgniety wysunigf
do wewngtrz na zewngtrz

Rys. 6 - Ustawienie krzywej przetqczajqgcych
odpowiednio do elementu nosnego

trzpien 2
plytka obwodéw drukowanych
sitownika

plytka z zaciskami

kofo zebate nastawcze

krzywki przetqczajqce

element nosny krzywki

zespét krzywek przetqczajgeych

dla trzpienia sitow-
nika wciggnietego
do wewngtrz

dla trzpienia sitow-
nika wysunietego
na zewngtrz

18 21 1

Rys. 7 - Ustawienie zespotu krzywek przetqczajq-
cych w odpowiednim pofozeniu
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Mechaniczne wylqgczniki kraricowe

7.2 Nastawa wylgcznikéw
kraricowych

@ Wskazéwka:
do odkrecenia srub pokrywy obudowy
nalezy postuzy¢ sie srubokretem z na-
stawnikiem PZ2, kéry zapewnia uzy-
skanie stabilnego pofozenia sruby.

1. Odkrecié¢ éruby pokrywy obudowy
i zdjg¢ pokrywe z sitownika.

2. Doprowadzié napiecie zasilajace.

3. Korzystajqc trybu pracy "Poziom obstugi
recznej" lub za pomocq nastawnika
recznego (zob. rodz. 6) zawér przesta-
wi¢ w potozenie, w kiérym ma zadzia-
ta¢ wytgcznik.

4. Trzpier zebatych két nastawczych (18)
dla gérnego lub dolnego wylgcznika
kracowego przekrecaé za pomocq kor-
by o przekroju szesciokgtnym do mo-
mentu, az odpowiednia krzywka (19)
przetqczajqea zespotu krzywek przetq-
czajqeych (21) spowoduje zatgczenie
gérnego lub dolnego mikrowtgcznika na
plytce z zaciskami (17).

5. Zatozy¢ pokrywe, za pomocq $rubokreta
$ruby wycentrowaé matym obrotem w le-
wo, nastepnie przykrecié pokrywe.
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8 Elektroniczne wylqgczniki

krancowe

8.1 Doposazenie sifownika

w wylqgczniki kraricowe

Wymagane wyposazenie dodatkowe

Do zamontowania elekironicznych wytgczni-
kéw krancowych niezbedny jest zestaw mon-
tazowy o numerze katalogowym 1402-0591.

Montaz wylgcznikéw kraricowych:

f NIEBEZPIECZENSTWO!

Porazenie pradem elektrycznym!
Przed zamontowaniem dodatkowego
wyposazenia elektrycznego odfqczy¢
napiecie zasilajgce i przewdd sygna-
fowy!

@ Wskazéwka:

do odkrecenia srub pokrywy obudowy
nalezy postuzy¢ sig srubokretem z na-
stawnikiem PZ2, ktéry zapewnia uzy-
skanie stabilnego pofozenia sruby.

1.

Odkreci¢ $ruby pokrywy obudowy
i zdjgé pokrywe z sifownika.

2. Trzpien sifownika przestawié¢ w potoze-

nie kraricowe #Wysuniety na zewngtrz"
lub ,wciggniety do wewngtrz", zob.
rozdz. é.

Elektroniczne wylqgczniki kraricowe

. Przewéd przylgczeniowy podtgczy¢ do

odpowiedniego gniazda na plytce ob-
wodéw drukowanych.

. Plytke (17, zob. rys. 4,s. 17) z zaci-

skami umiesci¢ pod kgtem okoto 45°

z przekaznikami skierowanymi w strone
krawedzi ptytki montazowej na podsta-
wie uchwytu, nastepnie gérng krawedz
uchwytu plytki obréci¢ w kierunku plytki
az plytka znajdzie sie w uchwycie.

. Wylqczniki kraicowe ustawié¢ zgodnie

z opisem w rozdz. 13.8.

. Zatozyé pokrywe, za pomocq $rubokreta

$ruby wycentrowaé matym obrotem w le-
wo, nastepnie przykreci¢ pokrywe.

8.2 Nastawa wylqgcznikéw

kraricowych

Elektroniczne wytqczniki krafcowe nastawia
sie za pomocq elementéw obstugi sifownika
(zob. rozdz. 10) w sposéb opisany

w rozdz. 13.8.
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Wymiary w mm

9 Wymiary w mm

137

194

'eyeXollt .
i =
: a L1/
Rys. 8 - Wymiary w mm
Tabela 1. Wymiary sifownika typu 3375
sitownik typu 3375 -10 -1
Przytgcze M30x 1,5 Mé0 x 1,5
Skok nominalny mm 30 60
Trzpien sitownika ~ &d w mm 16 22
WEW. w 60 105
mm
H1
ZEW. w 90 165
mm
H2 mm 124 174
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Elementy obstugi

10 Elementy obstugi

Wskazéwka:

elementy obstugi znajdujq sie pod pokrywq obudowy. Do odkrecenia srub pokrywy
obudowy nalezy postuzy¢ sig srubokretem z nastawnikiem PZ2, ktéry zapewnia uzy-
skanie stabilnego pofozenia sruby.

wyswietlacz,
zob. rozdz. 10.1

L S — kob
r == przycisk obrotowy,
Y /Z// — zob. rozdz. 10.2
N

N0/

port szeregowy,
zob. rozdz. 10.3

Rys. 9 - Elementy obstugi (zdjeta pokrywa obudowy)
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Wymiary w mm

10.1 Wyswietlacz

Po podfqgczeniu napiecia zasilajgcego na wyswietlaczu wyswietlana jest przez 2 s informa-
cja o aktualnie zainstalowanym oprogramowaniu, a nastepnie ekran startowy.

7
ACH T
TAARY e
IIIIIIIIIII IIIIIIIIIII
0O €00

Podczas pierwszego uruchomienia na wyswietlaczu wyswietlane sq
na przemian ekran startowy i komunikat btedu EQO (nie przeprowadzono inicjalizacii).

Sitownik jest gotowy do pracy dopiero po uruchomieniu, zob. rozdz. 5, s. 15.

Rys. 10 - Ekran startowy po wigczeniu przy pierwszym uruchomieniu

Ekran startowy

Wyglad ekranu startowego (rys. 11) zalezy od wybranego zastosowania (zob. rozdz. 12.5,
s. 34). Przy pierwszym uruchomieniu i po przywréceniu nastawy fabrycznej sitownik jest
ustawiony do pracy z ustawnikiem pozycyjnym (POSI).

Ekran startowy w przypad- Ekran startowy w przy-
Wil ku pracy z ustawnikiem =ITATA padku pracy z regulato-
TAITA KA pozycyjnym |: TA/AEARCY PID (PID)
o || wyswietlana wartosé: skok tor o e | wyswietlana wartosé:
8 O ! O warto$é rzeczywista
Ekran startowy w przypad- Ekran startowy w przy-
TV ku pracy w trybie za- v ] padku pracy sterowanej
(TR mknij/otwérz (2STP) 300 Lr sygnatem trzypunktowym
wyswietlana wartos¢: stan (3STP)
! O ! O wyswietlana wartos¢: stan
Rys. 11 - Ekrany startowe dla réznych zastosowari
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Wymiary w mm

Wyswietlane komunikaty

Tryby pracy: O praca w trybie automatycznym, ¢ obstuga reczna

Wiskaznik segmentowy: wskaznik segmentowy pokazuje odchytke regulacji w zaleznosci
od poprzedzajgcego znaku oraz jej wartosé.
Jedna kreska odpowiada 1% odchytki regulacii.

Przyktad: I wskaznik segmentowy pokazuje +3% odchytki
4 urwut oo ot regulacji. Maks. wyswietlanych jest 5 kresek

wskaznika 5 kresek oznacza odchytke = 5 %.

Komunikaty stanu: "1 awaria, 7 serwis
Te symbole informujq o wystqpieniu btedu.

Aktywne wejicie/wyijscie binarne (informacja zapisana jako numer kodu w dolnym le-
wym rogu):
przyktad: kod O, wejécie binarne aktywne +

co ©o

przyktad: kod 0, wejécie binarne aktywne
przyktad: kod 0, wejscie/wyjécie binarne aktywne £ &

Dostep do konfiguracii: symbol € informuije, ze mozna zmienia¢ parametry poziomu
konfiguracji i diagnozowania.

Wytgczniki kracowe: komunikat 1 /1, komunikat 2 I\ te komunikaty informujq o tym,
ze punkt przetgczania elektronicznego wytqcznika krafcowego zostat przekroczony w
gére lub w dét, zob. tez. rozdz. 13.8.

Nastawa fabryczna: ™ I = Jezeli na wskazniku segmentowym wyswietlana jest skala, je-
zeli widoczne sq dwie $rodkowe kreski, to wyswietlany parametr ma nastawe fabryczng.

Jednostka mA: symbol N wraz z wartosciq liczbowq wyswietla jednostke mA.

@ Wskazéwka:

wyglad wyswietlacza mozna dostosowaé do danego sposobu zamontowania urzg-
dzenia:

— dostosowanie kierunku czytania, zob. rozdz. 12.2.1.

— podswietlanie ekranu wigczone na stafe, zob. rozdz. 12.2.2.
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Wymiary w mm

10.2 Przycisk obrotowy

W miejscu zamontowania sitownik obstuguje sie za pomocq przycisku obrotowego.
Obrét przycisku €: wybér/zmiana kodéw i wartoci.
Przycisniecie przycisku ®: zatwierdzanie wyboru/zmiany.

UWAGA!

Natychmiastowe zapisanie zmienionych parametréw!

Bezposrednio wplyw na przebieg procesu.

Najpierw sprawdzié¢ zmiany parametréw, potem zatwierdzié przyciskajgc przycisk.

10.2.1 Sterowanie z wykorzystaniem listy polecer

& Przejscie, do poziomu/wyswietlanie parametréw
= (symbol ’ pokazuje, ze trwa przejicie na inny poziom udostep-
niajqcy dalsze mozliwosci wyboru)
B Obréci¢ przycisk > zqdany kod
B Przycisngé przycisk > wprowadzenie nastawy do pamieci,
kod zostaje wybrany
W przyktadzie: wybrano ked 10 na poziomie konfiguracii.

52 Nastawa parametréw
r ="| @ Przycisngé przycisk (komunikat na ekranie pulsuje)
u]= €0 Obréci¢ przycisk > zgdana nastawa

C 8 1 B Przycisngé przycisk > wprowadzenie nastawy do pamieci
W przykladzie: w kodzie cO1 wybrano jednostke ,mA”.

Wyiscie z edytownego poziomu

® Przycisnqé przycisk = wyjscie z edytowanego poziomu.
W przyktadzie: wyjsicie z poziomu informacyjnego.

Copyright © 2015 by SAMSON Sp. z 0.0. do wydania polskiego - Powielanie jokimikolwiek metodami wytgcznie za zgodg SAMSON Sp. z 0.0. - Warszawa

26 EB 8332-2 PL



Wymiary w mm

10.3 Port szeregowy

Konfiguracie sifownika mozna przepro-
wadzi¢ za pomocq programu TROVIS- TROVIS-VIEW @
-VIEW. W tym celu siftownik nalezy pod-

taczy¢ do portu szeregowego komputera.

Wskazéwka:

program TROVIS-VIEW |est ujednoliconym interfejsem dla réznych urzqdzer firmy
SAMSON. Za pomocq tego programu z odpowiednim modufem mozna konfiguro-
wad i parametryzowaé urzqdzenia. Modut urzqdzer mozna pobraé bezptatnie z in-
ternetu: www.samson.de>Service>Software>TROVIS-VIEW.Wigcej informaciji o pro-
gramie TROVIS-VIEW (np. wymagania systemowe) zob. strona internetowa i karta
katalogowa W T 6661 oraz instrukcja obstugi » EB 6661 .

Wymagane wyposazenie dodatkowe dla

podiqczenia sitownika do komputera

— Kabel potgczeniowy RJ-12/D-Sub
9-pinowy, nr katalogowy 1400-

7699
—  Przejiciéwka USB-RS232, Rys. 12 - Kabel pofgczeniowy RJ1 12/D-Sub 9-pi-
nr kqta|ogowy 8812-2001 nowy, nr katalogowy 1400-7699

— Pakiet sprzetowy sktadajqcy sie z ka-
bla pofgczeniowego, przejsciéwki do
podfqczenia modutu pamieci, modu-
tu pamieci o numerze katalogowym
1400-9998

Rys. 13 - Przejsciéwka USB-RS232, nr katalogowy
8812-2001
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Kod dostepu

11 Kod dostepu

W przypadku niektérych parametréw konieczne jest wprowadzenie kodu dostepu w celu
umozliwienia zmiany wartosci. Jezeli wybrano kod bez wprowadzenia kodu dostepu, to na
ekranie wyswietlony zostanie komunikat ,LOCK” i nie mozna zmienié wartosci.

W celu wprowadzenia kodu dostepu nalezy wykonaé ponizsze czynnosci.

Wskazéwka:

Serwisowy kod dostgpu jest podany na stronie 71. Aby zapobiec wykorzystaniu
kodu dostgpu przez osoby nieupowaznione, kod serwisowy nalezy wycigé lub za-
mazad tak, zeby byt nieczytelny.

~
-_—
-

\V

-

—

7~

"
K

-

~

B Obréci¢ przycisk > dok 9
(poziom obstugowy do wprowadzania kodu dostepu)

&0 Przycisnqé przycisk

Na wyswietlaczu: pole do wprowadzenia kodu dostepu.

& Przycisngé przycisk > uzyskanie dostepu do pola wprowa-
dzenia kodu.

B Obréci¢ przycisk > wprowadzi¢ serwisowy kod dostepu.
& Przycisngé przycisk > zatwierdzenie kodu dostepu.

Na wyswietlaczu: symbol < informuje, ze uzyskano dostep
do poziomu konfiguracji umozliwiajgcy zmiane parametréw.
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Kod dostepu

Po wprowadzeniu kodu uzyskuie sig na pie¢ minut dostep do danego poziomu (informuje

o tym wyswietlany na ekranie symbol <). Po uptywie pieciu minut dostep zostaje ponownie
zablokowany.

Poziomy mozna takze ponownie zablokowaé: ponownie wybraé kod 9, na ekranie wyswie-
tlony zostanie komunikat ,OFF”. Po zatwierdzeniu przycisnigciem przycisku @ symbol <&

zostaje wylgczony.,

11.1 Indywidualny kod dostepu

Oprécz serwisowego kodu dostepu mozna postugiwaé sie indywidualnym kodem dostepu.
Whprowadza sig go w taki sam sposéb jak kod serwisowy w kodzie 9, fabryczna wprowa-
dzona nastawa to ,0000”. Indywidualny kod dostepu mozna zmieni¢ w kodzie ¢92. Jezeli
indywidualny kod dostepu zostanie wylqczony w kodzie c91, to aktywny jest tylko serwiso-
wy kod dostepu.

Kod Opis NF Zakres nastawy

c91 Indywidualny kod dostepu uaktywniony  YES NO (wytqczony),
YES (wlgczony)

92  Indywidualny kod dostepu 0000 od 0000 do 1999
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12 Poziom obstugi

Podczas pracy w trybie automatycznym sitownik jest dostepny na poziomie obstugi. Wy-
$wietlane sq tu informacje o pracy, wybiera sie tryb pracy i uruchamia inicjalizacje. Z po-
ziomu obstugi uzyskuje sie dostep do innych pozioméw.

Wszystkie parametry poziomu obstugi oraz btedy wyjgtkéw i pamieci EEPROM opisano
w rozdz. 17.1.1, na stronie 57.

12.1 Wybér trybu pracy

Standardowo sitownik pracuje w trybie automatyczny, o czym informuje symbol <O (wy-
$wietlany pod kodem od 0 do 3). Podczas pracy w trybie automatycznym trzpien sitownika
jest przestawiany przez sygnat wejiciowy zgodnie z funkcjami wybranymi na poziomie kon-
figuraci.

Podczas pracy w trybie sterowania recznego trzpien sitownika jest przestawiany odpowied-
nio do ustawionej wartosci nastawczej dla sterowania recznego. O pracy w trybie obstugi
recznej informuje w kodzie O symbol ¢

Kod  Opis NF Zakres nastawy

2 Wybér trybu pracy AUTO AUTO (praca w trybie automatycznym),
MAN (sterowanie reczne)

3 Wartoéé nastawcza - od 0,0% do 100,0%

dla sterowania recznego

Wskazéwka:

wprowadzong w kodzie 3 wartoéé nastawczq dla sterowania recznego trzeba zmie-
ni¢ o wartos¢ odpowiadajgcq przynajmniej pofowie strefy martwej (nastawe wpro-
wadza sie w kodzie c67, strona 45), poniewaz inaczej trzpieri sitownika nie be-
dzie przestawiany.

Przyktad: strefa martwa ustawiona na 2,0% (nastawa fabryczna) > wartosé
nastawczq dla sterowania recznego trzeba zmienié¢ przynajmniej o 1,0%
(przestawi€ trzpieri sifownika np. z 2,2% na 3,2%).
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12.2 Konfigurowanie wyswietlacza

12.2.1 Kierunek odczytu
W celu dostosowania ekranu do pofozenia montazowego, mozna go obréci¢ o 180° wybie-
rajgc odpowiedniq warto$é nastawy w kodzie 4.

Kod  Opis NF Zakres nastawy

4 Wybér kierunku odczytu DISP DISP, dSId

12.2.2 Podswietlanie ekranu

Ponadto w kodzie ¢93 mozna zmienié podswietlanie ekranu na ,stale zatgezone”.

Kod Opis NF Zakres nastawy
. . NO,
93  Podswietlanie ekranu stale zatgczone NO YES

Wskazéwki
@ - niezaleznie od nastawy wprowadzonej w kodzie c93 ekran jest podswietlany pul-
sacyjnie, gdy wystapif btad, zob. rozdz. 12.4.
— Podswietlanie ekranu mozna wigczyé lub wylqczy¢ takze poprzez wejicie binarne,
zob. rozdz. 13.6.
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12.3 Inicjalizacja sitownika

OSTRZEZENIE!

Niebezpieczeristwo okaleczenia przez trzpieri sifownika wciagany do wewnatrz/wy-
suwany na zewngtrz!
Nie dotyka¢ i nie blokowa¢ trzpienia sifownikal!

| uwacar

Zaktécenie przebiegu procesu przez przestawianie trzpienia sifownika!

Nie uruchamiaé inicjalizacji w trakcie trwania procesu, inicjalizacje przeprowadzaé
tylko przy zamknietych zaworach odcinajqcych!

Podczas inicjalizacji trzpien sifownika jest przestawiany z aktualnej pozycji w potozenie
kraricowe 100%, a nastepnie z tego potozenia w potozenie krarcowe 0%.

Wskazéwka:
potozenia kraricowe 0% i 100% zalezq od wybranego kierunku dziatania,
zob. rozdz. 13.3.

= Przed uruchomieniem funkcji inicjalizacji sitownik zamontowaé na zaworze zgodnie
z opisem w rozdz. 3 na stronie 12.

Kod  Opis NF Zakres nastawy
5 Uruchomienie inicjalizacji INI

lub:
Kod  Opis NF Zakres nastawy
d52  Uruchomienie inicjalizacji INI
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12.4 Specyfikacja btedéw

Jezeli
symbol

stgpit btgd w dziataniu urzqgdzenia, to ekran startowy pulsuje i wyswietlany jest
1. Na poziomie obstugi utrzymujqce sie btedy wyswietlane sq zgodnie z kodem 20.

®

Wskazéwka:

— Jezeli wystapifo kilka bledéw, to na ekranie startowym wyswietlany jest tylko btad
o najwyzszym priorytecie.

— Btedy poziomu obstugi sq wyswietlane takze na poziomie diagnostycznym w ko-
dach od d10 do d45, zob. rozdz. 15.2. Tu znajdujq sie takze wskazéwki dotyczq-

ce usuwania usterek.

Komunikaty w kolejnosci ich waznosci:

Pritc;:y- Blod Opis
1 E11"  NTRV | Nie wprowadzono nastawy podstawowej
2 E12" NCO | Nie przeprowadzono konfiguracji
3 E06  MOT | Sitownik lub potencjometr nie obraca sie.
4 EO3 SWI Oba wytgezniki kraicowe sq zatgczone
5 EO4  SIN Przerwane wcigganie trzpienia sitownika do wewngtrz
6 EO5 SOUT | Przerwane wysuwanie trzpienia sifownika na zewngtrz
7 E02 BLOC El:bk.q:ii c(Jtzyl|k]o:f]oo\;vprowcldzeniu nastawy c51 = YES,
8 EO1 FAIL Brak sygnatu wejsciowego (tylko po wprowadzeniu nastawy
c31 = YES, zob. rozdz. 13.2

9 EOO RUNT | Nie przeprowadzono inicjalizacji.

10 E13" NCAL | Nie przeprowadzono kalibracji

11 E14" NPOT | Nie przeprowadzono kalibracji potencjometru

12 E157 NRUN | Nie wprowadzono czasu przestawienia

11 Bfqd pamieci EEPROM, zob. rozdz. 15.2, strona 50.
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12.5 Zastosowania

Mozna wybraé nastepujgce zastosowania sitownika:
- ustawnik pozycyjny (POSI)

- regulator PID (PID)

- praca w trybie zamknij/otwérz (2STP)

- praca sterowana sygnatem trzypunktowym (3STP)

12.5.1 Ustawnik pozycyjny
(06 = POSI)

O skoku trzpienia sitownika decyduje bezposrednio sygnat wejsciowy.

12.5.2 Regulator PID
(06 = PID)

Warto$é zadana, ustawiana w urzgdzeniu jest regulowana za pomocg algorytmu PID. Sy-
gnat wejsciowy jest traktowany jak warto$é rzeczywista. Regulator PID konfiguruie sig za po-
mocq parametréw: wspdfczynnik proporcjonalnosci Kp, czas zdwojenia Tn i czas wyprze-
dzenia Tv.

Wspétczynnik proporcjonalnosci Kp petni funkcje wzmocnienia.

Czas zdwojenia Tn to okres czasu potrzebny do wystania przez regulator Pl odpowiedzi
skokowej w celu wywotania, wskutek catkowania, réwnie duzej zmiany wielkosci nastaw-
czej, ktéra powstaje w wyniku oddziatywania sktadowej proporcjonalnej. Zwigkszenie czasu
zdwojenia Tn powoduje, przy statej odchylce regulacii, zmniejszenie predkosci zmiany wiel-
kosci nastawczej.

Czas wyprzedzenia Tv decyduje o tym, o ile wczesniej sygnat regulatora PD wymuszajqcy
wzrost wartoéci osiggnie okreslong warto$é wielkosci nastawczej, niz gdyby osiggnat jq tyl-
ko w wyniku oddziatywania skfadowej proporcjonalnej. Wydtuzenie czasu wyprzedzenia Tv
powoduije przy stafej wielkosci zmiany zwigkszenie amplitudy wielkosci nastawczej. Po sko-
kowej zmianie odchytki regulacji wieksza wartosé¢ czasu wyprzedzenia Tv powoduje duzsze
wyttumianie oddziatywania sktadowej rézniczkujqcej.
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12.5.3 Praca w trybie zamknij/otwérz

(06 = 2STP)

Sterowanie odbywa sie poprzez wejscie binarne IN 2, zob. rozdz. 4.1, strona 14. Jezeli

stan zatgczenia wejicia binarnego oznacza aktywno$é, to trzpier sifownika jest weiggany do
wewngtrz do 100% ustawionego zakresu skoku. Jezeli stan zafgczenia wejécia binarnego
oznacza brak aktywnosci, to trzpien sitownika jest przestawiany w pofozenie zamknigte (0%).

12.5.4 Praca sterowana sygnatem trzypunkiowym

(06 = 3STP)
Sterowanie odbywa sie poprzez wejscia binarne IN 2 (trzpier: sitownika weiggany do we-
wnatrz) i IN 3 (trzpier sitownika wysuwany na zewngtrz), zob. rozdz. 4.1, strona 14.

Wskazéwka:
w celi zmiany zastosowania trzeba wprowadzi¢ serwisowy lub indywidualny kod

dostepu, zob. rozdz. 11, strona 28.

Kod Opis NF Zakres nastawy

6 Zastosowanie POSI POSI (ustawnik pozycyjny),
PID (regulator PID),
2STP (praca w trybie zamknij/
otwérz),
3STP (sterowanie sygnatem trzy-
punktowym)
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13 Poziom konfiguracji

Na poziomie konfiguracii sifownik jest dostosowywany do przewidzianego dla niego zada-
nia regulacyjnego. Kody na tym poziomie majg oznaczenie ,,c”.

Wskazéwka:
w celu zmiany parametréw poziomu konfiguracji trzeba wprowadzi¢ serwisowy lub
indywidualny kod dostepu, zob. rozdz. 11, strona 28.

Wszystkie parametry poziomu konfiguracii opisano w rozdz. 17.1.2, strona 58.

13.1 Wyswietlanie i nastawa parametréw

Wprowadzanie zmian na poziomie konfiguracii

& Przejicie do poziomu konfiguraciji
\ M
/1 @B Obréci¢ przycisk > kod 10
B Przycisngé przycisk > przejs¢ do poziomu konfiguracii
0
& Nastawa parametréw (w przyktadzie: jednostka w kodzie c01)
0 =”= & Przycisngé przycisk (komunikat na ekranie pulsuje)
uf= & Obréci¢ przycisk > zqdana nastawa
ch! & Przycisngé przycisk (wprowadzenie nastawy do pamieci)
& Wyijscie z poziomu konfiguracii
VETE | opsien
I Obréci¢ przycisk > ¢00
B Przycisngé przycisk
nn
cCuu
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13.2 Sygnat wejsciowy

Sygnat wejsciowy decyduje o pofozeniu trzpienia sitownika. Do wejscia moze byé doprowa-
dzony sygnat pragdowy lub napieciowy, wyboru dokonuije sie konfigurujac odpowiednio
kod c01. Standardowo wartosci okreslajgce poczatek i koniec zakresu sygnatu wejsciowego
to: 2 do 10V lub 4 do 20 mA. Zakres sygnatu wejsciowego mozna zmieni¢, np. dla uzyska-
nia jednej charakterystyki sitownika przez réwnolegte przetaczanie dwéch lub wigcej sitow-
nikéw (tryb pracy z zakresem dzielonym).

Przyktad: aby méc regulowaé¢ duzy stosunek regulacii, dwa zawory umozliwiajg doptyw
medium do wspdlnego dla nich rurociggu. Przy sygnale wejéciowym w zakresie O do 5 V
najpierw otwierany jest jeden zawér, jezeli wartoéé sygnatu wejéciowego wzrasta (5 do
10 V), to otwierany jest takze drugi zawér, przy czym pierwszy zawér takze pozostaje
otwarty. Zamykanie obu zaworéw nastepuje w odwrotnej kolejnosci.

Wskazéwka:
w zaleznosci od wybranego sygnatu wejsciowego, poczatek i koniec zakresu muszg
réznic sig o przynajmniej 2,5 V wzglednie 5 mA.

Kod Opis NF Zakres nastawy
c01  Jednostka (w zaleznoici od wybranego  mA mA (sygnat pradowy),
zastosowania) V (sygnat napieciowy),
°C (temperatura)
c02 Poczgtek zakresu 2,0V lub od0,0Vdo7,5V lub.
4,0 mA od 0,0 mA do 15,0 mA
c03  Koniec zakresu 10,0V lub od 2.5V do 10,0V lub
20,0 mA od 5,0 mA do 20,0 mA

Wykrywanie zaniku sygnatu wejsciowego

Skonfigurowany zanik sygnatu wejsciowego jest wykrywany i sygnalizowany pulsujacym ko-

munikatem btedu EO1, gdy warto$é sygnatu wejsciowego spadnie ponizej poczqtku zakresu

00,3 V wzglednie 0,6 mA. Jezeli zatgczona zostata funkcja wykrywania zaniku sygnatu

wejsciowego (c31 = YES), to o pracy sitownika przy zaniku sygnatu wejsciowego decyduje

nastawa w kodzie c32:

- wewnetrzna wartos¢ skoku (€32 = INT): w przypadku zaniku sygnatu wejéciowego
trzpieni sifownika jest przestawiany w pofozenie zadane w kodzie ¢33.

— ostatnia wartosé skoku (¢32 = LAST): w przypadku zaniku sygnatu wejsciowego trzpien
sitownika pozostaje w ostatnim potozeniu, w ktére zostat przestawiony.
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Gdy warto$é sygnatu wejsciowego zbliza sie do 0,2 V wzglednie 0,4 mA poczgtku zakresu,
to komunikat btedu zostaje anulowany i sitownik powraca do pracy w trybie regulacyjnym.

Kod Opis NF Zakres nastawy

c31  Wykrywanie zaniku sygnatu wejsciowego NO NO ( funkcja wylgczona),
YES (funkcja wigczona)

c32  Wartos¢ zadana w przypadku zaniku sygnatu  INT INT (wewnetrzna wartos$¢ skoku),
LAST (ostatnia warto$é skoku)

c33  Wewnetrzna wartoé¢ skoku 0,0%  od 0,0% do 100,0%

13.3 Kierunek dziatania

- rosngco/rosngco (c42 = >>):
wzrost wartosci sygnatu wejiciowego powoduije wcigganie trzpienia sitownika
do wewnqtrz.

- rosngco/malejgco (c42 = <>):
wzrost wartosci sygnatu wejsciowego powoduje wysuwanie trzpienia sitownika
na zewnaqtrz.

Trzpien sitownika wysuniety na zewngtrz

- zawdr przelotowy: zawdr zamkniety

—  tréjdrogowy zawér mieszajqcy: kanat A > AB otwarty, kanat B > AB zamkniety

—  tréjdrogowy zawér rozdzielajqey: kanat AB > A zamkniety, kanat AB - B otwarty

Trzpien sitownika weiggniety do wewngtrz

- zawdr przelotowy: zawér otwarty

—  tréjdrogowy zawér mieszajqcy: kanat A > AB zamkniety, kanat B > AB otwarty

- tréjdrogowy zawér rozdzielajgcy: kanat AB = A otwarty, kanat AB > B zamkniety

Kod  Opis NF Zakres nastawy

c42  Kierunek dziatania >> >> (rosnqcy/rosnqcy),
<> (rosngcy/malejacy)
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zawér mieszajqcy dla pracy w trybie mieszajgcym dla pracy w trybie rozdzielajgcym

zasilanie A AB zasilanie
o

-

powrét AR A
B

zawdr rozdzielajgeym dla pracy w trybie mieszajgcym dla pracy w trybie rozdzielajgcym

zasilanie zasilaniezg

powrdt

Rys. 14 - Zasada dziatania tréjdrogowego zaworu mieszajqcego i rozdzielajgcego

13.4 Przestawienie w polozenie kraricowe

Jezeli zatgczona jest funkcja przestawienia w potozenie kraricowe, to trzpien sitownika jest
przestawiany w potozenia kraricowe wczeéniej niz w normalnych warunkach pracy.

13.4.1 Kierunek dziatania rosngco/rosngco

- Przestawienie w potozenie kraricowe oznacza, ze zawér jest otwarty (c35): gdy sy-
gnat wejsciowy osiggnie wartoéé powodujqcq przestawienie zaworu w pofozenie krari-
cowe wiasciwe dla otwartego zaworu, to trzpien sitownika jest przestawiany w gérne
pofozenie kraricowe. Wprowadzenie nastawy ¢35 = 100,0% powoduije, ze gdy trzpien
sitownika jest weiggany do wewnatrz, funkcja przestawienia w potozenie kraricowe jest

wylgczona.

- Przestawienie w potozenie kraricowe oznacza, ze zawér jest zamkniety (c36): gdy sy-
gnat wejsciowy osiggnie wartoéé powodujqcq przestawienie zaworu w potozenie krari-
cowe wiasciwe dla zaworu zamknietego, to trzpien sitownika jest przestawiany w dolne
polozenie kraricowe. Wprowadzenie nastawy c¢36 = 0,0 % powoduje, ze gdy trzpien si-
townika jest wysuwany na zewngtrz, funkcja przetgczenia w potozenie krarcowe jest

WY{QCZOI’]G .
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13.4.2 Kierunek dziatania rosngco/malejgco

- Przestawienie w potozenie kraricowe oznacza, ze zawér jest otwarty (c35): gdy sy-
gnat wejsciowy osiggnie warto$é powodujqcq przestawienie zaworu w polozenie krari-
cowe wiasciwe dla otwartego zaworu, to trzpien sifownika jest przestawiany w dolne
potozenie kraricowe. Wprowadzenie nastawy ¢35 = 100,0% powoduie, ze gdy trzpieri
sitownika jest weiggany do wewnatrz, funkcja przestawienia w potozenie kraricowe jest

wylgczona.

- Przestawienie w potozenie kraricowe oznacza, ze zawér jest zamkniety (c36): gdy sy-
gnat wejsciowy osiggnie wartoéé powodujgcq przestawienie zaworu w potozenie kran-
cowe wiasciwe dla zaworu zamknietego, to trzpien sitownika jest przestawiany w gérne
pofozenie kraricowe. Wprowadzenie nastawy ¢36 = 0,0 % powoduije, ze gdy trzpien si-
townika jest wysuwany na zewnatrz, funkcja przetgczenia w pofozenie kraricowe jest

wylgczona.

Kod  Opis NF Zakres nastawy

c35 Przestawienie w potozenie kraricowe - 97.0 % od 50,0% do 100,0%
zawor otwarty

c36  Przestawienie w pofozenie kraficowe - 1,0% od 0,0% do 49,9%
zawdér zamkniety

13.5 Nadajnik potozenia

Sygnat pofozenia odzwierciedla skok zaworu. Poprzez zaciski przylgczeniowe U OUT lub
| OUT wysytany jest przy tym sygnat analogowy (zob. rys. 2, strona 13). Zakres sygnatu
potozenia ustawia sie za pomocg parametréw poczgtek i koniec zakresu.

@ Wskazéwki
- W zaleznosci od wybranego sygnatu wejsciowego, poczatek i koniec zakresu mu-

szq réznic sie o przynajmniej 2,5 V wzglednie 5 mA.

— Po wprowadzeniu nastawy c37 = YES bfqd sygnatu potozenia jest sygnalizowany
na ekranie startowym przez symbol 1. Wéwczas sygnat pofozenia ma wartosé
12 V wzglednie 24 mA.

— Podczas inicjalizacji, pomiaru czasu przestawienia lub wzorcowania punktu zero-
wego sygnat pofozenia ma wartosé 0 V wzglednie O mA.
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Kod  Opis NF Zakres nastawy
c05  Jednostka mA mA (sygnat pradowy),
V (sygnat napieciowy)
c06  Poczgtek zakresu 4,0 mA od0,0Vdo7,5V lub
od 0,0 mA do 15,0 mA
07 Koniec zakresu 20,0 mA od 2,5V do 10,0V lub
od 5,0 mA do 20,0 mA
c37  Sygnat potozenia - NO YES (funkcja sygnalizowania bfedu wigczona),
zgtoszenie bfedu NO (funkcja sygnalizowania btedu wytgczona)

13.6 Wejscie binarne

Funkeje i stan zatgczenia wejécia binarnego mozna konfigurowaé.

— Stan spoczynku (c11 = NONE): do wejsicia binarnego nie przypisano zadnej funkiji.

— Potozenie priorytetowe (c11 = PRIO): gdy tylko wejscie binarne zostanie przetgczone w
stan aktywnosci, fo uruchamiana jest funkcja potozenia priorytetowego i trzpien sitowni-
ka jest przestawiany w potozenie okreslone w kodzie c34. Po przefqczeniu wejécia bi-
narnego w stan spoczynku zawér reaguije na sygnat wejsciowy i koficzy realizacje funk-
cji pofozenia priorytetowego.

- Nastepny wpis na poziomie informacyjnym (c11 = NEXT): jezeli w kodzie c11 wybrano
funkcje ,NEXT”, to, gdy tylko wejscie binarne zostanie przetgczone w stan aktywnosci,
na ekranie wyswietlany jest pierwszy kod poziomu informacyjnego (i01). Kazde nastep-
ne przetgczenie w stan aklywnosci powoduje wyswietlenie nastepnego kodu poziomu in-
formacyjnego (i02, i03 itd.). Po wyswietleniu wszystkich kodéw poziomu informacyjnego
lub jezeli w ciggu 5 minut nie nastgpito przefqczenie wejscia binarnego, wyswietlacz
powraca do ekranu startowego.

— Podswietlenie ekranu (c11 = LAMP): gdy wejscie binarne jest w stanie aktywnosci, to
wlgczane jest na state podswietlanie ekranu.

— Zdkoriczenie pracy na poziomie recznego sterowania zmiang skoku (c11 = MEND):
gdy wejscie binarne jest w stanie aktywnosci, to zakoriczona zostaje praca w trybie
recznym. Trzpien sitownika zostaje przestawiony pofozenie zaworu zgodne z nastawg
dla pracy w trybie automatycznym.
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Kod Opis NF Zakres nastawy

c11  Funkcja NONE NONE (stan spoczynku),

PRIO (priorytet zatqczania),

NEXT (nastepny wpis poziomu informacyjnego),
LAMP (podswietlenie ekranu),

MEND (zakoriczenie pracy w trybie sterowania

recznego)
c12  Stan zatgczenia dla realizowanej  ON OFF (wejscie binarne wyt.),
funkciji ON (wejscie binarne zat.)

Po prowadzeniu nastawy c11 = PRIO:
c34  skok dla pofozenia priorytetowego  0,0% od 0,0% do 100,0%

13.7 Wyjscie binarne

Wyiscie binarne jest zestykiem bezpotencjatowym. Funkcje i stan ztgczenia wyjscia binarne-
go mozna konfigurowaé.

Stan spoczynku (c15 = NONE): do wyjscia binarnego nie przypisano zadnego funkeiji.
Sygnat alarmowy (c15 = FAIL): w przypadku wystgpienia btedu (1) wyiscie binarne wy-
syla sygnat alarmowy.

Wylqcznik kraricowy (c15 = LIM): wyjscie binarne jest wykorzystywane jako elektronicz-
ny wylgcznik krafcowy, zob. rozdz. 13.8. Odpowiednie nastawy wprowadza sie w ko-
dach od c21 do c23. Wykorzystanie wyjscia binarnego jako wytgcznika kraricowego
jest niezalezne od opcjonalnie montowanych elekironicznych wytgcznikéw kraricowych.

Polozenie priorytetowe (c15 = PRIO): jezeli uruchomiono funkcje potozenia prioryteto-
wego (c11 = PRIO), to po przestoju sitownika wyjscie binarne wysyta komunikat.
Przejecie stanu zalgczenia wejécia binarnego (c15 = BIN): wyjscie binarne odzwiercie-
dla stan logiczny wejscia binarnego.

Wyswietlanie informacii o pracy w trybie obstugi recznej (c15 = MAN): jezeli w kodzie
2 wybrano prace w trybie obstugi recznej, wyjicie binarne jest w stanie aktywnym.

Kod Opis NF Zakres nastawy

cl15  Funkcja NONE NONE (stan spoczynku),

FAIL (sygnat alarmowy),

LIM (wytgcznik kraricowy),

PRIO (priorytet zafqczania),

BIN (przejecie stanu wejscia binarnego),
MAN (wyswietlanie informaciji o pracy
w trybie obstugi recznej)
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c16  Stan zatgczenia dla realizowanej ON OFF (wyiscie binarne wyt.),
funkcji ON (wyijscie binarne zat.)

Po wprowadzeniu nastawy c15 = BIN

c21  Wyjscie binarne joko wylqcznik krafico-  NONE  NONE (stan spoczynku),
wy, komunikat w przypadku zdarzenia HIGH (przekroczenie w gére),

LOW (przekroczenie w dét)

c22  Wyjscie binarne jako wytgcznik 10,0% od 0,0% do 100,0%
kraricowy, punkt przetgczenia

c23  Wyjscie binarne jako wytgcznik 1,0%  od0,0% do 10,0%

kraricowy, histereza

13.8 Elekironiczne wylqgczniki kraricowe

Elektroniczny wytqcznik kraricowy moze zadziataé w przypadku wzrostu powyzej lub spad-
ku ponizej nastawianego punktu przetgczenia.

— Zadziatanie w przypadku wzrostu powyzej punktu przetgczenia: wylgcznik kranicowy
zostaje uruchomiony, gdy warto$é skoku trzpienia sitownika bedzie wieksza od punktu
przetgczania. Wytgeznik kraricowy zostanie wytgczony, gdy wartosé skoku zmaleje po-
nizej punktu przefqczania o wartoéé histerezy.

- Zadziatanie w przypadku spadku ponizej punktu przetgczania: wytgcznik kraricowy
zostaje uruchomiony, gdy warto$é skoku trzpienia sifownika zmaleje ponizej punktu
przetgczania. Wytgcznik kraricowy zostanie wytgczony, gdy wartosé skoku wzrosnie

powyzej punktu przefqczania o wartoéé histerezy.

@ Wskazéwka:

jezeli punkt przetqaczania ma wartosé mniejszq lub wigkszq niz histereza,to urucho-
miony wylqcznik kraricowy pozostaje stale zatgczony, mozna go wytaczyé przepro-
wadzajqc restart (zob. rozdz. 15.5) lub przywracajgc nastawe ,NONE” (c24, c27).

Kod  Opis NF Zakres nastawy
c24  Wylqcznik kraicowy 1, komunikat NONE NONE (stan spoczynku),
w przypadku wystgpienia zdarzenia HIGH (przekroczenie w gére),
LOW (przekroczenie w dét)
25  Wytqcznik kraficowy 1, 10,0% od 0,0% do 100,0%
punkt przetgczania
26  Whylqcznik kraricowy 1, histereza 1,0% od 0,0% do 10,0%
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c27 Wytqcznik kraicowy 2, komunikat NONE
w przypadku wystgpienia zdarzenia

c28  Wytgcznik krafcowy 2, 90,0%

punkt przetgczania

c29  Wytgcznik krafcowy 2, histereza 1,0%

13.9 Ponowne uruchomienie

NONE (stan spoczynku),
HIGH (przekroczenie w gére),
LOW (przekroczenie w dét)

od 0,0% do 100,0%

od 0,0% do 10,0%

W przypadku zaniku napiecia zasilajgcego sitownik zostaje ponownie uruchomiony zgod-
nie z zadanymi warunkami ponownego uruchomienia.
- Normalnie (c43 = NORM): sifownik pozostaje w trybie automatycznym i natychmiast re-

aguje na sygnat wejsciowy.

- Wzorcowanie punktu zerowego (c43 = ZERO): sifownik przeprowadza wzorcowanie

punkiu zerowego.

— Wartoséé nastawcza zadana na state(c43 = FIX):

sitownik przetqcza sie na prace w try-

bie obstugi recznej i jest przestawiany w potozenie wartosé nastawcza zadana na stafe

dla ponownego uruchomienia.

- Zatrzymanie na poziomie obstugi recznej (c43 =

STOP): sifownik przetqcza sie na pra-

ce w trybie obstugi recznej i jako wartoé¢ nastawczg dla trybu recznego przyjmuije ostat-

nig warto$¢ nastawczq.

Kod  Opis NF

Zakres nastawy

c43 Ponownie uruchomienie NORM

NORM (normalnie),

ZERO (wzorcowanie punktu zerowego),
FIX (warto$é nastawcza zadana na state),
STOP (zatrzymanie na poziomie obstugi
recznej)

Po wprowadzeniu na stawy c43 = FIX

c44 Warto$é nastawcza zadana 0,0%
na state dla ponownego
uruchomienia

13.10 Blokowanie zaworu

Wykrywanie blokowania zaworu (c51)

od 0,0% do 100,0%

Sitownik wykrywa zablokowanie zaworu poréwnuijgc, w momencie uruchomienia wytgcznika
kraricowego, pokonany skok ze skokiem zarejestrowanym podczas inicjalizacji. Jezeli w wy-
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niku poréwnania okaze sie, ze wylgcznik krancowy zadziatat za wezeénie, oznacza to, ze
zawdr jest blokowany. Informacia o fym jest wyswietlana na ekranie za pomocg symbolu .

Usuwanie przyczyny blokowania zaworu (¢52)

Jezeli funkcja usuwania przyczyny blokowania zaworu jest uruchomiona, to trzpieri sitowni-
ka jest trzykrotnie przestawiany z zadana predkosciq o 1 mm w gére i w dét.

Ochrona przed blokowaniem zaworu (c53)

Ochrona przed blokowaniem zaworu zapobiega przed jego zakleszczeniem. Jezeli trzpien
sifownika znajduje sie w potozeniu zamkniecia (0%), to co 24 godziny od jego ostatniego
ruchu jest minimalnie przestawiany w gére i dét.

Kod  Opis NF Zakres nastawy
c51 Wykrywanie blokowania zaworu NO NO ( funkcja wytgczona),
YES (funkcja wigczona)
c52 Usuwanie przyczyny blokowania zawo-  NO NO ( funkcja wytgczona),
ru YES (funkcja wigczona)
c¢53  Ochrona przed blokowaniem zaworu NO NO ( funkcja wytgczona),

YES (funkcja wigczona)

13.11 Skok

Ograniczony zakres skoku (c63)

Parametr ograniczony zakres skoku okresla maksymalny skok trzpienia sitownika w %. Wiel-
kosciq odniesienia jest skok nominalny (c61). Po wprowadzeniu nastawy c63 = 100,0% skok
nie jest ograniczany.

Kod  Opis NF Zakres nastawy

cbl Skok nominalny [mm] - tylko wyswietlanie informacji -
c63 Ograniczony zakres skoku 100,0% od 10,0% do 100,0%

Kod  Opis NF Zakres nastawy

c65  Predko$é przestawienia [mm/s] - tylko wyswietlanie informacji -
c66  Czas przestawienia [s] — tylko wyswietlanie informacji —
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Strefa martwa (zakres przetgczania)
Za pomocgq strefy martwej wygaszane sq niewielkie ruchy trzpienia sifownika. Strefa martwa
sktada sie z dodatniej i ujemnej histerezy oraz stafej odchytki regulacji. Po przestoju sitowni-
ka sygnat wejéciowy musi zmieni¢ sie wiec przynajmniej o pofowe ustawione strefy martwej,
aby sitownik ponownie wykonat ruch.

Kod  Opis NF Zakres nastawy

c67  Strefa martwa (zakres przefqczania) 2,0% od 0,5% do 5,0%

13.12 Charakterystyka

Charakterystyka opisuje sposéb przetwarzania wielkosci wejsciowej na potozenie trzpienia
siftownika.

- Liniowa (c71 = LIN): skok zmienia sie pro- 1007 skoky [%]
porcjonalnie do sygnatu wejsciowego
501
sygnat wejsciowy x [%]
0 T i
0 50 100
- Statoprocentowa (c71 = EQUA): skok zmie- 100 1= skok y [%]
nia sie w stosunku wyktadniczym do sygnatu
wejsciowego.
50 1
sygnat wejsciowy x [%]
0 T i
0 50 100
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— Odwrotnie statoprocentowa (c71 = INV): 100 1= skok y [%]

skok zmienia sie w odwrotnym stosunku wy-
ktadniczym do sygnatu wejéciowego.

50 4

sygnat wejsciowy x [%]
0 T {
0 50 100

— Okreslana przez uzytkownika (71 = USER): na podstawie ostatnio wybranej cha-
rakterystyki okreslana jest wedtug 11 punktéw nowa charakterystyka.

Kod Opis NF Zakres nastawy

<71 Typ charakterystyki LIN LIN (liniowa),
EQUA (stafoprocentowa),
INV (odwrotnie stafoprocentowa),
USER (okreslana przez uzytkownika)

Po wprowadzeniu nastawy ¢71 = USER:
c72 = USE  Charakterystyka okreslana

przez uzytkownika

HO, YO Sygnat wejsciowy X0, 0,0% od 0,0% do 100,0%
warto$é skoku YO

H1, Y1 Sygnat wejsciowy X1, 10,0% od 0,0% do 100,0%
warto$é skoku Y1

H2, Y2 Sygnat wejsciowy X2, 20,0%  od 0,0% do 100,0%
wartoéé skoku Y2

H3, Y3 Sygnat wejsciowy X3, 30,0% od 0,0% do 100,0%
warto$é skoku Y3

H4, Y4 Sygnat wejsciowy X4, 40,0% od 0,0% do 100,0%
wartoéé skoku Y4

H5, Y5 Sygnat wejsciowy X5, 50,0%  od 0,0% do 100,0%
warto$é skoku Y5

Hé, Y6 Sygnat wejsciowy X6, 60,0% od 0,0% do 100,0%

wartoéé skoku Y6
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H7,Y7  Sygnat wejsciowy X7, 70,0%  od 0,0% do 100,0%
wartos¢ skoku Y7

H8, Y8 Sygnat wejsciowy X8, 80,0% od 0,0% do 100,0%
wartoéé skoku Y8

H9, Y9 Sygnat wejsciowy X9, 90,0%  od 0,0% do 100,0%
wartos¢ skoku Y9

H10, Y10  Sygnat wejsciowy X10, 100,0%  od 0,0% do 100,0%

wartoéé skoku Y10

14 Poziom informacyjny

Na poziomie informacyjnym wyswietlane sq wszystkie parametry wazne dla pracy sitowni-
ka w trybie regulacyjnym. Kody poziomu informacyjnego majg oznaczenie ,,i”.

Wszystkie parametry poziomu informacyjnego zestawiono w rozdz. 17.1.3 na stro-
nie 63.

14.1 Wyswietlanie parametréw

Przejicie do poziomu informacyjnego

\

[

\ T
/I L

\ Na wyswietlaczu: kod 0, zob. rys. 10, strona 24.
B Obréci¢ przycisk > kod 11

Il B Przycisngé przycisk (na wyswietlaczu: i01)

Wyswietlanie parametréw
B Obréci¢ przycisk > zqdany kod
(jednostka mA jest wyswietlana za pomocg symbolu lZ')

—
e
-
S|
.
~
/’l
-

—
™~

n
i
-cr Wyiscie z poziomu informacyjnego
\ L. \_
A I | B Obroci¢ przycisk > i00
an B Przycisngé przycisk
o
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15 Poziom diagnostyczny

Na poziomie diagnostycznym wyswietlane sq dokfadniejsze informacje na temat sitownika
i jego stanu pracy. Ponadto dostepne sg rézne funkcije testowe. Kody poziomu informacyijne-
go majq oznaczenie ,d”.

Wszystkie parametry poziomu diagnostycznego opisano w rozdz. 17.1.4, na stronie 64.

15.1 Wyswietlanie i nastawa parametréw

Przejécie do poziomu diagnostycznego

Na wyswietlaczu: kod O, zob. rys. 10, strona 24.
€0 Obréci¢ przycisk > kod 20
P Przycisngé przycisk (na wyswietlaczu: dOT)

d
-l

(g )
co

Wyswietlanie parametréw

& Obréci¢ przycisk > zqdany kod

=0
=
L
=3

Nastawa parametrow

[
co

& Przycisnqé przycisk (komunikat na ekranie pulsuje)

Obréci¢ przycisk 2 zgdana nastawa

€® Przycisngé przycisk (wprowadzenie nastawy do pamieci)
zycisnqé przycisk (wp wy do p

Wyiscie z poziomu diagnostycznego
& Obroci¢ przycisk > d00
& Przycisnqé przycisk

~
N
L
=_
I
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15.2 Usuwanie btedéw

®

Wskazéwki
— Jezeli wystapit btad wyjatku lub pamigci EEPROM oznaczony symbolem *, to na
ekranie startowym wyswietlany jest symbol "1 pulsuje podswietlenie symbolu.

— Bfedy pamigci EEPROM sq oznaczane na ekranie jako E RD, jezeli chodzi o btgd

odczytu lub jako E WR, jezeli chodzi o btad zapisu.

Poziom | Kod | Bfgd Sposéb postepowania

diagno-

styczny

d10 Zakfécenie w pracy

d20* EOO | Nie przeprowadzono inicjalizacji. Przeprowadzi¢ inicjalizacje sitownika.

d21* EO1 | Zanik sygnatu wejsciowego (tylko po Sprawdzi¢ zrédto sygnatu i przewodu
wprowadzeniu nastawy ¢31 = YES). doprowadzajgce sygnat.

d22* EO2 | Blokada (tylko po wprowadzeniu nastawy | Sprawdzi¢ sposéb zamontowania
c51 = YES). i ewentualnie zawér; sprawdzié trzpien

sitownika.

d23* EO3 | Oba wytqczniki kraricowe zat. Przesta¢ urzqdzenie do firmy SAMSON.

d24* EO4 | Przerwane wcigganie trzpienia sitownika | Przestaé¢ urzqdzenie do firmy SAMSON.
do wewngtrz.

d25* EO5 | Przerwane wysuwanie frzpienia sifownika | Przesta¢ urzqdzenie do firmy SAMSON.
na zewngtrz.

d26* E06 | Sitownik lub potencjometr nie obraca sie. Przesta¢ urzqdzenie do firmy SAMSON.

d31* E11 | Blad podstawowej nastawy pamieci Przesta¢ urzqdzenie do firmy SAMSON.
EEPROM.

d32* E12 | Blqd konfiguraciji pamigci EEPROM. Sprawdzi¢ konfiguracie.

d3s* E13 | Blqd kalibracji pamieci EEPROM. Przesta¢ urzqdzenie do firmy SAMSON.

d36* E14 | Btad kalibracji potencjometru pamieci Przesta¢ urzqdzenie do firmy SAMSON.
EEPROM.

d41 Btgd numeru seryjnego pamieci Przesta¢ urzgdzenie do firmy SAMSON.
EEPROM.

d42 Btad parametréw produkeyjnych pamieci | Przesta¢ urzadzenie do firmy SAMSON.

EEPROM.
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d43* E15 | Btad czasu przestawienia pamieci Przeprowadzi¢ inicjalizacje lub pomiar
EEPROM. czasu przestawienia.

d44 Btgd komunikatéw stanu. Przesta¢ urzqdzenie do firmy SAMSON.

d45 Btad statystyki pamieci EEPROM. Przesta¢ urzqdzenie do firmy SAMSON.

15.3 Uruchomienie wzorcowania punktu zerowego

OSTRZEZENIE!
Niebezpieczeristwo okaleczenia przez trzpieri sitownika wciggany do wewngtrz/wy-
suwany na zewnqtrz!
Nie dotykaé i nie blokowa¢ trzpienia sifownika!

Sitownik przestawia trzpien sifownika w potozenie kraricowe 0%. Nastepnie sitownik przetq-
cza sie na regulacyiny tryb pracy i przestawia trzpier sitownika w potozenie zadane przez
sygnat wejsciowy.

Kod Opis Zakres nastawy

d51 Uruchomienie wzorcowania punkiu zerowego ~ ZER

15.4 Uruchomienie inicjalizacj

Sposéb postepowania opisano w rozdz. 12.3, na stronie 32.

15.5 Ponowne uruchomienie siftownika (reset)

Sitownik mozna ponownie uruchomié¢ za pomocg funkeji resetowania, po czym pracuije on
w trybie automatycznym, chyba ze okreslono inne warunki dla ponownego uruchomienia,
zob. rozdz. 13.9, na stronie 44.

Kod Opis Zakres nastawy

d53 Ponowne uruchomienie (reset) RES
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15.6 Przywrécenie nastawy fabrycznej
Wszystkim parametrom poziomu konfiguracyjnego mozna przywréci¢ nastawe fabryczng
(NF).

Wskazéwka:
@ w celu przywrécenia nastawy fabrycznej w kodzie d54 trzeba wprowadzi¢ kod do-
stepu, zob. rozdz. 11, strona 28.

Kod Opis Zakres nastawy

d54 Przywrécenie nastaw fabrycznych DEF

15.7 Test wyswietlacza

Jezeli wyswietlacz nie jest uszkodzony, to uruchomienie funkcii testowania wyswietlacza
spowoduje wyswietlenie wszystkich jego elementéw. Test wyswietlacza uruchamia sie w ko-
dzie d55 na poziomie diagnostycznym kodu 20:

Uruchomienie funkgji testowania wyswietlacza (poziom diagno-

: =.- \.l : styczny, kod 20)
® Obréci¢ przycisk > kod d55 (na wyswietlaczu: ,TEST”).
d SS €0 Przycisnaé przycisk > test zostaje uruchomiony, wyswietlone

zostajq wszystkie elementy wyswietlacza.

s 2 ¢ 1 Wyswietlone zostajg wszystkie elementy wyswietlacza.

°/ NIV mm
1 " "%l i @ Przycisngé przycisk > wyswietlone zostajq wszystkie elemen-

_______ 7
I . I TR NAT f)’ (podﬁwieﬂonie ekranu ]est ZG*QCZOHG)

888 © 72 Y | DB Ponownie przycisngé przycisk > powrét do ekranu d55

JTEST”.
Kod Opis Zakres nastawy
d55 Test wyswietlacza TEST (wyswietlone zostajg wszystkie elementy wyswietlacza)
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15.8 Pomiar czasu przestawienia

OSTRZEZENIE!

Niebezpieczeristwo okaleczenia przez trzpieri sitownika wciggany do wewnatrz/wy-
suwany na zewnqtrz!
Nie dotyka¢ i nie blokowaé trzpienia sifownika!

' UWAGA!

Zaktécenie przebiegu procesu przez przestawianie trzpienia sifownika!
Nie uruchamia¢ inicjalizacji w trakcie trwania procesu, inicjalizacje przeprowadzaé
tylko przy zamknietych zaworach odcinajqcych!

Podczas pomiaru czasu przestawienia trzpier sifownika jest przestawiany z aktualnego sko-
ku w potozenie kraricowe 0%, a nastepnie z pofozenia kraricowego 0% w potozenie krarico-
we 100% i z powrotem w potozenie krancowe 0%. Czas przestawienia jest mierzony w obu
kierunkach ruchu, a nastepnie usredniany.

Po zakoriczeniu pomiaru czasu przestawienia sitownik powraca do ostatnio wybranego try-
bu pracy.

Wskazéwka:

@ pofozenia kraricowe 0% i 100% zalezq od wybranego kierunku dziatania, zob.
rozdz. 13.3.

Kod  Opis Zakres nastawy

dé1  Uruchomienie pomiaru czasu przestawienia ~ RUN

dé2  Zmierzony czas przestawienia [s] — tylko wyswietlanie informacji -

dé3  Zmierzony skok [mm] — tylko wyswietlanie informacji —

dé4  Predko$é przestawienia — tylko wyswietlanie informacji -
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16 Modut pamieci

Modut pamieci nalezy do wyposazenia dodatkowego i stuzy jako nosnik danych:

modut pamieci 64, numer katalogowy 1400-9753

Modut pamieci konfiguruje sie za pomocq programu TROVIS-VIEW. Dla sifownika typu
3375 mozna wybraé nastepujqce funkcje:

odczytywanie danych

zapisywanie danych

uzyskiwanie dostepu do danych zgodnie z harmonogramem czasowym
uzyskiwanie dostepu do danych w zaleznosci od zdarzen

Jednostki do konfigurowania modutu pamieci: zob. instrukcja obstugi programu TROVIS-
-VIEW » EB 6661.

Korzystanie z modutu pamieci

1.

2.
=

Otworzyé pokrywe sitownika.

Modut pamieci umiescié w porcie szeregowym sitownika.

Sitownik wykrywa modut pamieci i rozpoczyna z nim komunikacje. Wyswietlony zostaje
kod funkcji wprowadzonej w programie TROVIS-VIEW (zob. tabela 2).

Za pomocq przycisku obrotowego wybraé odpowiedni sposéb dziatania (w zaleznosci
od wybranej funkgji, zob. tabela 2).

= Zakoriczenie przenoszenia danych sygnalizowane jest wyswietleniem komunikatu "OK".

s

Po prawidtowym zakoriczeniu przenoszenia danych wyjgé modut pamieci.
Komunikacja z modufem pamieci zostaje zakoriczona, wyswietlony zostaje ekran startowy.
Zamkngé pokrywe sitfownika.

Copyright © 2015 by SAMSON Sp. z 0.0. do wydania polskiego - Powielanie jokimikolwiek metodami wytgcznie za zgodg SAMSON Sp. z 0.0. - Warszawa
54 EB 8332-2 PL



Modut pamieci

Tabela 2 - Komunikacja z modufem pamigci

Kod Funkcja Dziatanie K.o mu-
nikat
S02 | Odczytywanie danych odczytywanie READ
Zapisywanie WRIT
S03 | Zapisywanie danych zapisywanie WRIT
S11 | Uzyskiwanie dostepu do danych zgodnie trwa uzyskiwanie dostepu TLOG
z harmonogramem czasowym do danych
$12 | Uzyskiwanie dostepu do danych w zaleznosci trwa uzyskiwanie dostepu ELOG
od zdarzen do danych
Tabela 3 - Bfgd modufu pamieci
Kod Komu-
el nikat
E51 | Blgd odczytu modutu pamieci ERD
E52 | Blgd zapisu modutu pamieci EWR
E53 | Blgd zgodnosci EPLA

16.1 Modut z zapisanymi poleceniami

Za pomocq programu TROVIS-VIEW w module pamieci mozna dopisaé dodatkowe informa-
cje do ponizszych wykonywalnych polecen:

- weciqganie trzpienia sifownika do wewngtrz

- wysuwanie trzpienia sitownika na zewngtrz

- przeprowadzenie testu ciggtego

Po wprowadzeniu tych dodatkowych informaciji modut pamieci staje sie modutem z zapisa-
nymi poleceniami. Po umieszczeniu modutu z zapisanymi poleceniami w porcie szeregowym
sitownika zakoriczone zostajq wszystkie realizowane funkcje a wykonane zostaje polecenie,
poniewaz modut z zapisanymi poleceniami ma najwyzszy priorytet w systemie.

Wskazéwki
@ — Umieszczony w porcie szeregowym sifownika modut z zapisanymi poleceniami
dziata przez caly czas (takze po wykonaniu resetu).
— W module pamigci mozna zapisaé i w zwigzku za jego pomocg wykonaé tylko
jedno polecenie.
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Korzystanie z modutu pamieci z zapisanymi poleceniami
1. Otworzyé pokrywe sitownika.

2. Modut pamieci z zapisanymi poleceniami umiescié w porcie szeregowym sitownika.

= Sitownik wykrywa modut pamieci z zapisanymi poleceniami i rozpoczyna z nim komu-
nikacje. Wyswietlony zostaje kod funkcji wprowadzonej w programie TROVIS-VIEW
(zob. tabela 4).

3. Po prawidtowym zakoriczeniu przenoszenia danych wyjqé modut pamieci z zapisanymi
poleceniami.

= Komunikacja z modutem pamieci z zapisanymi poleceniami zostaje zakoriczona, wy-
$wietlony zostaje ekran startowy.
Zamknaqé pokrywe sitownika.

Tabela 4 - Komunikacja z modufem pamieci z zapisanymi poleceniami

Kod | Polecenie/funkecja Komunikat
S21 | Wcigganie trzpienia sifownika do wewngtrz IN
S22 | Wysuwanie trzpienia sifownika na zewngtrz ouT
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17 Dodatek

17.1 Poziomy i parametry wprowadzone przez uzytkownika

17.1.1 Poziom obstugi

Spis tresci

Kod | Parameir Nastawa (wyscie za pomocg Rozdz.
przycisku ESC)
Ekran startowy
0 Tryb POSI - tylko wyswietlanie informacji - | 10.1
1 | Tryb PID/25TP/3STP
Poziom obstugi
1 Warto$é nastawcza - tylko wyswietlanie informacii -
2 Wybér trybu pracy AUTO (tryb automatyczny), 12.1
HAND (obstuga reczna)
3 Woprowadzenie wartosci dla pracy w trybie obstugi recznej od 0,0% do 100,0% 12.1
4 Wybér kierunku odczytu DISP,  dSId 12.2
5 Uruchomienie inicjalizacii > INI 12.3
6 Zastosowanie POSI (ustawnik pozycyjny), 12.5
PID (regulator PID),
2STP (praca w trybie zamknij/
otwérz),
3STP (sterowanie sygnatem frzy-
punktowym)
9 Woprowadzenie kodu dostepu > KEY 11
10 | Przejécie do poziomu konfiguracji >CO 13.1
11 Przejscie do poziomu informacyjnego > INF 14.1
20 | Przejécie do poziomu diagnostycznego >DIA 15.1
Btqd wyjgtku (komunikat wyswietlany tylko wtedy, gdy wystapi bfad)
E00 | Bfqd: nie przeprowadzono inicjalizacji RUNT 12.4
EO1 | Blqd: zanik sygnatu wejsciowego FAIL 12.4
E02 | Bfgd: blokowanie zaworu BLOC 12.4
EO3 | Blqd: oba wytqczniki krafcowe sq zat. SWI 12.4
EO4 | Blqd: przerwanie wciggania frzpienia sitownika do wewngtrz | SIN 12.4
EO5 | Blqd: przerwanie wysuwania trzpienia sifownika na zewngtrz | SOUT 12.4
E06 | Bfqd: sitownik lub potencjometr nie obraca sie. MOT 12.4
Bfqd pamieci EEPROM (komunikat wyswietlany tylko wtedy, gdy wystapi btad)
E11 | Blqd: nie wprowadzono nastawy podstawowej NTRV 12.4
E12 | Btgd: nie przeprowadzono konfiguracii NCO 12.4
E13 | Blqd: nie przeprowadzono kalibracji NCAL 12.4
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Kod | Parametr Nastawa (wyscie za pomocg Rozdz.
przycisku ESC)

E14 | Blgd: nie przeprowadzono kalibracii potencjometru NPOT 12.4

E15 | Btgd: nie wprowadzono czasu przestawienia NRUN 12.4

17.1.2 Poziom konfiguracji

Kod |Parametr Zakres nastawy NF Roz- Parametry
(wyscie za pomocq przycisku ESC) dziat  |uzytkow-

nika

Sygnat wejsciowy

c01 |Jednostka mA (sygnat pradowy), mA 13.2
V (sygnat napigciowy),
°C (temperatura)

c02 |Poczqtek zakresu od 0,0 mA do 15,0 mA 4,0 mA 13.2
od0,0Vdo 7,5V 20V

<03 |Koniec zakresu od 5,0 mA do 20,0 mA 200mA | 13.2
od2,5Vdo 10,0V 100V

Nadaijnik pofozenia

c05 |Jednostka mA (sygnat pradowy), mA 13.5
V (sygnat napieciowy)

c06 |Poczgtek zakresu od 0,0 mA do 15,0 mA 4,0 mA 13.5
od0Vdo75V

c07 |Koniec zakresu od 5,0 mA do 20,0 mA 20,0mA | 13.5
0od2,5Vdo 10,0V

Wejscie binarne

c11 |Funkcja NONE (stan spoczynku), NONE 13.6
PRIO (potozenie priorytetowe),
2STP (praca w trybie zamknij/otwérz),
NEXT (nastepny wpis poziomu
informacyjnego),
LAMP (podswietlenie ekranu),
MEND (zakorczenie pracy w trybie
sterowania recznego)

c12 |Stan zatgezenia dla reali- | OFF (wejscie binarne wyt.), ON 13.6

zowanej funkcji

ON (wejscie binarne zat.)
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Kod |Parametr Zakres nastawy NF Roz- Parametry
(wyscie za pomocq przycisku ESC) dziat  |uzytkow-
nika
Wyiscie binarne
c15 |Funkcja NONE (stan spoczynku), NONE 13.7
FAIL (sygnat alarmowy),
LIM (wytqgcznik kraricowy),
PRIO (priorytet zatgczanial),
BIN (przejecie stanu wejscia binarnego),
MAN (wyswietlanie informacji o pracy
w trybie obstugi recznej))
c16 |Stan zatgczenia dla reali- | OFF (wyjscie binarne wylqczone), ON 13.7
zowanej funkcji ON (wyijscie binarne zatgczone)
Wejscie binarne jako elektroniczny wyltqgcznik kraricowy
c21 |Komunikat po zdarzeniu | NONE (stan spoczynku), NONE 13.7
HIGH (przekroczenie w gére),
LOW (przekroczenie w dét)
c22 |Punkt przetqczania od 0,0% do 100,0% 10,0% 13.7
c23 |Histereza od 0,0%do 10,0% 1,0% 13.7
Elektroniczny wylqcznik kraricowy 1
c24 |Komunikat po zdarzeniu NONE (stan spoczynku), NONE 13.8
HIGH (przekroczenie w gére),
LOW (przekroczenie w dét)
c25 |Punkt przefgczania od 0,0% do 100,0% 10,0% 13.8
c26 |Histereza od 0,0%do 10,0% 1,0% 13.8
Elekironiczny wylgceznik kraricowy 2
c27 |Komunikat NONE (stan spoczynku), NONE 13.8
HIGH (przekroczenie w gére),
LOW (przekroczenie w dét)
c28 |Punkt przefgczania od 0,0% do 100,0% 90,0% 13.8
c29 |Histereza od 0,0%do 10,0% 1,0% 13.8
Sygnat wejsciowy
c31 |Wykrywanie zaniku NO (nie), NO 13.2
sygnatu wejsciowego YES (tak)
c32 |Wartoé¢ zadana w przy- INT (wewnetrzna warto$é skoku), INT 13.2
padku zaniku sygnatu wej- | LAST (ostatnia wartos¢ skoku)
$ciowego
<33 |Wewnetrzna warto$¢ skoku | od 0,0% do 100,0% 0,0% 13.2
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Kod |Parametr Zakres nastawy NF Roz- Parametry
(wyscie za pomocq przycisku ESC) dziat  |uzytkow-
nika
c34 |Skok dla pofozenia priory- | od 0,0% do 100,0% 0,0% 13.6
tetowego
35 Przelsfcwmnle w'po’fozenle od 50,0% do 100,0% 97,0% 13.4
kraricowe - zawdér otwarty
c36 |Przestawienie w po’foz’enie 1,0% 134
kraricowe - zawér za- od 0,0% do 49,9%
mkniety
c37 |Sygnalizacja potozenia YES (funkcja sygnalizowania btedu NO 13.5
zgtasza biqd wiqczonal),
NO (funkcja sygnalizowania btedu
wylqczona)
Praca
c42 |Kierunek dziafania >> (rosngco/rosngco), >> 13.3
<> (rosngco/malejqco)
c43 |Ponowne uruchomienie NORM (normalnie), NORM 13.9
ZERO (wzorcowanie punktu zerowego),
FIX (warto$¢ nastawcza zadana na stafe),
STOP (zatrzymanie na poziomie obstugi
recznej)
c44 |Warto$é nastawcza zada- | od 0,0% do 100,0% 0,0% 13.9
na na state dla ponownego
uruchomienia
Blokowanie zaworu
c51 |Wykrywanie blokowania | NO (funkcja wytgczona), NO 13.10
zaworu YES (funkcja wigczona)
c52 |Usuwanie przyczyny bloko- | NO (funkcja wytgczona), NO 13.10
wania zaworu YES (funkcja wigczona)
c53 |Ochrona zaworu przed NO (funkcja wytgczona), NO 13.10
blokowaniem YES (funkcja wigczona)
Skok zaworu
c61 | Skok nominalny - tylko wyswietlanie informaciji — [mm] 13.11 -
c63 |Ograniczony zakres skoku | od 10,0% do 100,0% 100,0% 13.11
c65 |Predkosé przestawienia - tylko wyswietlanie informaciji — [mm/s] 13.11 -
c66 |Czas przestawienia - tylko wyswietlanie informaciji — [s] 13.11 -
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Kod |Parametr Zakres nastawy NF Roz- Parametry
(wyscie za pomocq przycisku ESC) dziat  |uzytkow-
nika
c67 |Strefa martwa od 0,5% do 5,0% 2,0% 13.11
(zakres przetqczania)
Charakterystyka
c71 |Typ charakterystyki LIN (liniowa), LIN 13.12
EQUA (statoprocentowal),
INV (odwrotnie statoprocentowa),
USER (okreslana przez uzytkownika)
c72 |Charakterystyka okreslona | okreslona przez uzytkownika 13.12
przez uzytkownika
Regulator PID
81 |Wartoé¢ zadana od 0,0% do 100,0% 50,0% 12.5
c82 |Wspétczynnik proporcjo- | od 0,1 do 50,0 1,0 12.5
nalnosci Kp
83 |Czas zdwojenia Tn od0sdo 999 s 20s 12.5
c84 |Czas wyprzedzenia Tv od0sdo999s Os 12.5
Skalowanie wartoici nastawczej dla regulatora PID
c85 |Jednostka NONE (brak), PER
PER (%),
CEL (°C)
c86 |Poczgtek zakresu od =999 do 999 0
c87 |Koniec zakresu od =999 do 999 100
Urzqgdzenie
c91 |Indywidualny kod dostepu | NO (nie), NO 11.1
uaktywniony YES (tak)
c92 |Indywidualny kod dostepu | od 0000 do 1999 0000 1.1
<93 |Podswietlanie ekranu stale | NO (nie), NO 12.2.2
zatgczone YES (tak)
c95 |Modut portu szeregowego i| NONE (bez karty portu), NONE
protokét MOD (modut RS-485),

USB (modut USB),

BLUE (modut bluetooth),
TUN (kanat ethernetowy),
WEB (sie¢ ethernetowa)
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Poziom charakterystki

Kod | Parametr Nastawa NF Rozdziat | Parame-
try uzyt-
kownika

HO X0 od 0,0% do 100,0% 0,0% 13.12

YO YO od 0,0% do 100,0% 0,0% 13.12

H1 X1 od 0,0% do 100,0% 10,0% 15.6

Y1 Y1 od 0,0% do 100,0% 10,0% 15.6

H2 X2 od 0,0% do 100,0% 20,0% 15.6

Y2 Y2 od 0,0% do 100,0% 20,0% 15.6

H3 X3 od 0,0% do 100,0% 30,0% 15.6

Y3 Y3 od 0,0% do 100,0% 30,0% 15.6

H4 X4 od 0,0% do 100,0% 40,0% 15.6

Y4 Y4 od 0,0% do 100,0% 40,0% 15.6

H5 X5 od 0,0% do 100,0% 50,0% 15.6

Y5 Y5 od 0,0% do 100,0% 50,0% 15.6

Hé X6 od 0,0% do 100,0% 60,0% 15.6

Yé Y6 od 0,0% do 100,0% 60,0% 15.6

H7 X7 od 0,0% do 100,0% 70,0% 15.6

Y7 Y7 od 0,0% do 100,0% 70,0% 15.6

H8 X8 od 0,0% do 100,0% 80,0% 15.6

Y8 Y8 od 0,0% do 100,0% 80,0% 15.6

H9 X9 od 0,0% do 100,0% 90,0% 15.6

Y9 Y9 od 0,0% do 100,0% 90,0% 15.6

H10 | X10 od 0,0% do 100,0% 100,0% 15.6

Y10 | Y10 od 0,0% do 100,0% 100,0% 15.6

HOO | Wyiscie z edytowanego

poziomu
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17.1.3 Poziom informacyjny

Kod | Parametr (tylko wyswietlanie informacii) Komunikat/jednostka Rozdziat

Sygnat wejsciowy

i01 Poczqtek zakresu sygnatu wejsciowego [V]lub [mA] ! 13.2

i02 Koniec zakresu sygnatu wejsciowego [V]lub [mA] ! 13.2

i03 Sygnat wejsciowy [%] 13.2

i04 Sygnat wejsciowy [V]lub [mA] ! 13.2

Skok

il Skok sitownika [%] 13.11

i12 Skok sitownika [mm] 13.11

Sygnat sygnalizacji pofozenia

i21 Sygnat sygnalizacji potozenia dla poczatku zakresu [V lub [mA] 13.5

i22 | Sygnat sygnalizacji potozenia dla korica zakresu [V]lub [mA] M 13.5

i23 Sygnat sygnalizaciji pofozenia [%] 13.5

i24 Sygnat sygnalizacji pofozenia [V]lub [mA] ! 13.5

Sygnaly binarne

i31 Stan wejscia binarnego ON/OFF 13.6

i32 Stan wyjécia binarnego ON/OFF 13.7

Wylqgcznik kraricowy

i41 Stan wytgeznika kraricowego, gdy trzpieri sitownika ON/OFF 13.4
jest weiggniety do wewngtrz

i42 Stan wytgeznika kraricowego, gdy trzpieri sitownika ON/OFF 13.4

wysuniety na zewngtrz

Konfiguracja

i51 Kierunek dziatania >>/<> 13.3
i52 Ograniczony zakres skoku [%] 13.11
i53 Czas przestawienia [s] 13.11
i54 Zastosowanie POSI/PID/2STP/3STP 12.5
Diagnostyka

i61 Podwdjne skoki od 10 000 w tysigcach

62 Temperatura wewngtrz urzqdzenia [°C]

i63 Najnizsza temperatura wewngtrz urzqdzenia [°C]

i64 Naijwyzsza temperatura wewnatrz urzqdzenia [°C]

i00 | Wyjécie z poziomu informacyjnego

]
1 Jednostka mA jest wyséwietlana za pomocg symbolu 4.
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Dodatek

17.1.4 Poziom diagnostyczny

Kod | Parametr Komunikat/nastawa (wyscie za po- | Rozdziat
mocq przycisku ESC)

Informacja - urzqdzenie

dO1 | Wersja oprogramowania - tylko wyswietlanie informaciji —
d02 | Numer rewizji - tylko wyswietlanie informacji -
Btgd - stan
d10 | Zakfécenie w pracy - tylko wyswietlanie informacii —
d11 | Uruchomiono funkcje pofozenia priorytetowego YES (tak),

NO (nie)

Btqd - btad wyjatku

d20 | Nie przeprowadzono inicjalizacji

d21 | Zanik sygnatu wejsciowego

d22 | Blokowanie zawory — tylko wyswietlanie informacji -

d23 Oba wylqgczniki kraricowe zat. YES (tak), 15.2

NO (nie)

d24 | Przerwane wcigganie trzpienia sitownika do wewnatrz

d25 | Przerwane wysuwanie trzpienia sitownika na zewngtrz

d26 | Sitownik lub potencjometr nie obraca sie

Btqd - btqd pamieci EEPROM

d31 | Btgd podstawowej nastawy pamieci EEPROM

d32 | Btqd konfiguracji pamigci EEPROM.

d35 | Btad kalibracji pamieci EEPROM.

d36 | Btad kalibracji potencjometru pamieci EEPROM. - tylko wyéwietlanie informacji —

d41 Btad numeru seryjnego pamieci EEPROM. E RD (btqd odczytu), 15.2

d42 | Btad parametréw produkcyjnych pamieci EEPROM. E WR (blad zapisu)

d43 | Blad czasu przestawienia pamieci EEPROM.

d44 | Btgd komunikatu stanu pamieci EEPROM

d45 | Btqd statystyki pamieci EEPROM

Test — dziatanie

d51 | Uruchomienie wzorcowania punktu zerowego ZER 15.3
d52 | Uruchomienie inicjalizacji INI 123
d53 Ponowne uruchomienie (reset) RES 15.5
d54 | Przywrécenie nastaw fabrycznych DEF 15.6
d55 | Test wyswietlacza TEST (wyswietlanie wszystkich 157

elementéw)
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Dodatek

Kod | Parametr Komunikat/nastawa (wyscie za po- | Rozdziat
mocq przycisku ESC)

Test — czas przestawienia

dé1 Uruchomienie pomiaru czasu przestawienia RUN 15.8

dé2 | Zmierzony czas przestawienia - tylko wyswietlanie informacji - [s] | 15.8

dé3 | Zmierzony skok — tylko wyswieflanie informacii — 15.8
[mm]

dé4 | Predko$é przestawienia podczas pomiaru - tylko wyswietlanie informacji — 15.8
NORM (normalna),
FAST (duza)

Test — fest ciggly (funkcje tylko dla celéw serwisowych)

d71 Uruchomienie festu ciggtego CON

d72 | Potozenie - wysuwanie trzpienia na zewngtrz ') od 0,0% do 99,0%

d73 | Potozenie - wcigganie trzpienia do wewngtrz ") od 1,0% do 100,0%

d74 | Czas oczekiwania od 0sdo 2555

doo | Wyiécie z edytowanego poziomu | >ESC |

11 Dla kierunku dziatania rosngco/rosnqco, dla kierunku dziatania rosngco/malejgco - odwromie.

L
/Q\

Rada:

za pomocq programu TROVIS-VIEW mozna uzyskaé dostep do dalszych parame-

tréw poziomu diagnostycznego.

17.1.5 Inne kody, ktére mogq by¢ wyswietlane na wyswietlaczu

Kod | Funkcja Stan Komunikat

F11 Wzorcowanie punku zerowego funkcja aktywna, wyiscie przez ZERO
przyciéniecie przycisku ESC

F12 | Inicjalizacja funkcja aktywna, wyjscie przez INIT
przyciéniecie przycisku ESC

F13 | Pomiar czasu przestawienia funkcja aktywna, wyiscie przez RUN
przyciéniecie przycisku ESC

F14 | Test ciggly funkcja aktywna, wyijscie przez CON
przycisniecie przycisku ESC

F41 Ochrona przed blokowaniem zaworu funkcja aktywna BPRO

F42 | Usuwanie przyczyny blokowania zaworu funkcja aktywna BREM

Fé1 Poziom obstugi recznej, wcigganie trzpienia sitowni- | funkcja aktywna MIN

ka do wewngtrz
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Dodatek

Kod | Funkcja Stan Komunikat

F63 | Poziom obstugi recznej, wysuwanie trzpienia sitowni- | funkcja aktywna MOUT
ka na zewngtrz

Fé4 | Poziom obstugi recznej trzpien sifownika zatrzymany | funkcja aktywna MSTO
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Dodatek

17.2 Pytania do producenta

W przypadku pytari dotyczqcych urzqdzenia prosze podaé nastepujace informacie:
— oznaczenie fypu
- Var-ID

— numer seryjny
— wersja oprogramowania

v Rada:
_'Q‘_ numer seryjny i wersji oprogramowania mozna odczyta¢ takze za pomocq progra-
mu TROVIS-VIEW.
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