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UWAGA
Montaz, uruchomienie i eksploatacja urzqdzenia mogq by¢ dokonywane

tylko przez fachowy personel.

Przez fachowy personel nalezy rozumiec osoby, ktére dzigki zawodowemu
wyksztafceniu, wiedzy i doswiadczeniu oraz znajomosci odnosnych norm
potrafig rozpozna¢ i oceni¢ mozliwe zagrozenia.

Osoby pracujqce z urzqdzeniami iskrobezpiecznymi muszq posiadaé
odpowiednie wyksztafcenie, uprawnienia badz tez muszq by¢ przyuczone
do pracy przy tego typu urzadzeniach.

W wypadku powstawania niedopuszczalnych sit spowodowanych zbyt
wysokim cishieniem powietrza zasilajgcego sifownik nalezy zastosowaé
odpowiedniq stacje redukcyjng.

Wymagany odpowiedhi transport i skfadowanie urzqdzer.
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Zmiany w oprogramowaniu

Zmiany w oprogramowaniu ustawnika pozycyjnego w stosunku do poprzednich wersji

Poprzednia wersja

Nowa wersja

blizsze szczegdly zastosowanych parametréw w rozdz. 8

Oprogramowanie
realizujgce algorytm
regulacji R 1.41

R 2.01

Parametr:
Kierunek dziatania

Kierunek ruchu

Sygnatowi sterujgcemu (w) nie jest juz przyporzadkowany sygnat
wyjsciowy — cisnienie sterujqce (y), lecz skok / kat obrotu (x)

>> wprost, przy wzroscie sygnatu sterujgcego zawér otwiera

<> odwrotny, przy wzroicie sygnatu sterujgcego zawér zamyka

Minimalny czas
przestawienia
(napowietrzenie /
odpowietrzenie

Minimalny czas przestawienia dla otwierania / zamykania
zaworu

Mierzony czas nie odnosi sie juz do napowietrzania
i odpowietrzania sitownika, lecz do otwierania i zamykania

sitownika)
zaworu
Wymagany czas Wymagany czas przestawienia dla otwierania / zamykania
przestawienia zaworu
(napovxfletrzerlle / Czas nastawiania nie odnosi sie juz do napowietrzania
odpowiefrzenie ) ; T L .
sitownikal i odpowietrzania sitownika, lecz do otwierania i zamykania
zaworu
Wspétczynnik czasu | brak
trwania cyklu
KIS
Inicjalizacja Inicjalizacja dla maksymalnego zakresu: od wersji R 2.02 przy

uchybie wigkszym niz 10% wysytany jest sygnat ostrzegawczy.
Uzytkownik sam decyduije, czy bedzie tolerowat uchyb.

Tolerowana wartosé
przeregulowania

Jesli warto$¢ przeregulowania i strefa nieczutosci regulatora
zostang przekroczone przez uchyb regulacii, nastepuje
dopasowanie impulsu.

Pole tekstowe

Mozliwo$é¢ zapisania dowolnej informacii tekstowe;
w urzqdzeniu obiektowym
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Zmiany w oprogramowaniu

Poprzednia wersja

Nowa wersja

Oprogramowanie

realizujgce algorytm

regulaciji R 2.02 R2.11

Parametr: Minimalne impulsy dla napowietrzania i odpowietrzania sq

Minimalny impuls
dla napowietrzania /

wyznaczane réwnolegle do regulacji dla zakresu skoku 0 do 20%,
20 do 80% i 80 do 100%. Impulsy minimalne nie sq juz ustalane

odpowietrzania podczas inicjalizacji.

Wspétezynnik Wspétezynniki sq dopasowywane do wybranego rodzaju
proporcjonalnosci sitownika i mierzonych czaséw przestawienia.

KP_Y1iKP Y2

Wspétezynnik

wzmocnienia KD

Inicializacia Napis "Nieszczelnos¢ w uktadzie pneumatycznym" pojawia sie jako ostrzezenie,
nie prowadzi juz jednak do przerwania inicjalizaci. Inicjalizacja w zakresie nominalnym
przeprowadzana jest 100% skoku (bez skoku > 100%).
Komunikat "Blednie dobrane przefozenie lub skok/kgt nominalny" pojawia sie
jako ostrzezenie, nie prowadzi juz jednak do przerwania inicjalizacii.
Oprogramowanie

realizujgce algorytm
regulacji 2.11

Rodzaj sitownika

R2.21

Przetqczanie rodzaju sitownika z sitownika skokowego na obrotowy
rodzqj inicjalizacji ............... odnosnie do zakresu maksymalnego

kod przefozenia................... S90

kat nominalny..............co...... 90°

pozycja kraficowa przy w<....1%
pozycja krahicowa przy w>....99%
zakres kata obrotu, poczqtek ... 0°
zakres kata obrotu, koniec....... 90°

Przetqczanie rodzaiju sitownika z sitownika obrotowego na skokowy

zabudowa ... zintegrowany wedtug NAMUR
rodzaqj inicjalizacji ............... odnosnie do zakresu nomin. .....odnosnie do zakresu nomin.
pozycja zabudowy .............. strzatka w kier. sifownika...... strzatka od sitownika

kod przetozenia.....
pozycja trzpienia...
skok nominalny
pozycja krafcowa przy w<....
pozycja krafcowa przy w....
zakres skoku, poczqtek.........
zakres skoku, koniec..
dtugos¢ dzwigni .................
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Zmiany w oprogramowaniu

Pozycja kraficowa
przy w </>

Zmiana rodzaju inicjalizacji z "zakres maksymalny"

na "zakres nominalny" powoduje:

potozenie kraficowe przy < 1% potozenie kraficowe przy < 125%
Zmiana rodzaju inicjalizacji z "zakres nominalny"

na "zakres maksymalny" powoduije:

potozenie kraficowe przy < 1% potozenie krancowe przy < 99%

Rozszerzona
diagnostyka zaworu

Realizowana przez TROVIS Expert od wersji 1.0

Wymagany czas
przestawienia
(otwarte / zamkniete)

Zakres nastawiania wymaganego czasu przestawienia zostat
ograniczony do 75 sek. Petna funkcjonalnos¢ moze by¢
zagwarantowana tylko do tej wartoéci graniczne.

Inicjalizacja W czasie inicjalizacii ustalane sq minimalne sygnaty sterujace
dla przedziatu od 20% do 80% zakresu sterowania. Ich wartos¢
zostaje zachowana w pamieci EEPROM.

Wspétezynnik Wspétczynniki te sq dopasowane do wybranego rodzaju

proporcjonalnosci sifownika i zmierzonego czasu przestawienia.

KP_Y1iKP Y2

Poprzednia wersja

Nowa wersja

Oprogramowanie
do komunikaciji K 1.00

K 2.01

Typ charakterystyki

Dowolny tekst informacyiny opisujacy zapisang w urzgdzeniu,
zdefiniowanq przez uzytkownika charakterystyke moze by¢
przechowywany w urzqdzeniu obiektowym.

Przy wyborze ch-ki: [statoprocentowal] lub [statoprocentowa
odwrotna] tekst opisujacy rodzaj ch-ki jest od wersji K 2.02
automatycznie ustawiany zgodnie z wybrang charakterystykg.

Oprogramowanie
do komunikacji K 2.02

K2.11
Realizuje wszystkie funkcje R 2.11

Initialisierungsart

Od K 2.11 warto$¢ standardowa = zakres maksymalny

Endlage bei w >

Od K 2.11 wartoé¢ standardowa = 99%
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Zmiany w oprogramowaniu

Poprzednia wersja Nowa wersja

Oprogramowanie
do komunikacji K 2.13 | K 2.21

Realizuje wszystkie funkcje R 2.21 i TROVIS Expert od wersii 1.0.

Ustawniki od modelu o indeksie 3780-x...x. 01 — wyposazone zostaly w zabezpieczenie przed
zapisem. Przestawienie przetgcznika w pofozenie 1 zabezpiecza przed zmiang nastaw za
pomocq komunikacji HART.

Przetqcznik ochrony zapisu - patrz rozdz. 4.1.

Ustawniki od modelu o indeksie 3780-x...x. 03 — mozliwa rozszerzona diagnostyka przy
pomocy oprogramowania TROVIS Expert.
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Dane techniczne

Ustawnik pozycyjny

Skok nominalny
(nastawialny)

montaz zintegrowany od 5 do 30 mm

montaz wedtug norm DIN/IEC 5347, od 5 do 255 mm lub 30 do 120°

Sygnat sterujacy

podfqczenie za pomocq przewodu dwuzylowego, zakres sygnalu 4...20 mA,
szerokos¢ zakresu 4...16 mA, minimalny prad 3,6 mA,

napiecie obcigzenia wiérego < 10,8 V (odpowiada 540Q przy 20mA),
granica zniszczenia 500 mA

Cinienie zasilajqce

1,4 do 6 bar (20 do 90 psi)

Cisnienie sterujqce (wyjscie)

0 bar do wielkosci cisnienia powietrza zasilajacego

Charakterystyka

nastawialna: liniowa, stafoprocentowa, statoprocentowa odwrotna,
zadawana przez uzytkownika; odchytka < 1%

Strefa nieczutosci

zmienna od 0,1 do 10%, nastawa fabryczna 0,5%

Rozdzielczosé

<0,05%

Czas przestawienia

do 75’5, nastawialny osobno dla napowietrzania i odpowietrzania sitownika

Kierunek ruchu

mozliwo$¢ zmiany kierunku na drodze programowej

Zuzycie powietrza

niezalezne od cinienia zasilajgcego <90 In/h

Wydatek powietrza

napowietrzanie sitownika: przy Ap = 6 bar 9,3 ma3/h, przy Ap=1,4bar 3,5m.%/h
odpowietrzenie sitownika: przy Ap =6 bar 15,5m,>/h, przy Ap=1,4 bar 5,8 m,>/h

Dopuszczalna temperatura
otoczenia

—20do 60°C
rozszerzony zakres temperatury na zyczenie, dla urzqdzen iskrobezpiecznych
zob. zaswiadczenie o zgodnosci w zatqczniku

Whplyw warunkéw zewn. temperatury: 0,15 %/10K, zasilania: brak wptywu, drgan: brak do 250 Hzi4 g
Ochrona przeciwwybuchowa | EEx ia [IC Té zob. atest konstrukeji

Stopien ochrony IP 54, (IP 65 wykonanie specjalne)

Zgodnos¢ wymagania spetnione zgodnie z normg EN 50081 / EN 50082
e|ekfromagnetycznc

Wyjiscie komunikatu
o zaktéceniu

przylaczenie do wzmacniacza przekaznikowego wedtug norm EN 50227
granica zniszczenia 16 V

Wymuszone odpowiefrzenie
(od modelu o indeksie .03)

wiqczane / wylqczane przy pomocy wewnetrznego wacznika
wejscie: 6...24V DC, Ri ok. 6 kQ, punkt wigczenia ok. 3V, wartosé K, =0,17
granica zniszczenia 45V

Komunikacja

Wymagania sprzetowe

programowy IBIS: komputer typu PC kompatybilny z XT lub AT od MS DOS 3.2
zmodemem typu FSK
(wolna pamig¢ operacyina 580 k baitéw lub terminal reczny np. typ 275 Rosemount)

Transmisja danych

protokét komunikacyjny z urzqdzeniami obiektowymi HART
impedancja w zakresie czestotliwosci HART: odbiér 350 do 450Q ; nadawanie ok. 115Q

Wymagania programowe

dla komputeréw PC np. pakiet programowy IBIS
dla terminalu recznego: Device Description dla typu 3780
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Wykonania

Wyposazenie dodatkowe
Indukeyjne wytgczniki dwa wytqczniki szczelinowe typu SJ 2 SN do podtqczenia przekaznika separujgcego
kraricowe zgodnie z normq EN 50227

Programowe wytqczniki
kraricowe

dwie konfigurowane wartosci graniczne, podtqczenie do przekaznika separujgcego
wedtug normy EN 50227; granica zniszczenia 16 V

Andlogowy sygnalizator
potozenia

dwuzytowy przetwornik pomiarowy, wyjécie 4 do 20 mA,

zasilanie 12 do 35V DC, granica zniszczenia 40 V

mozliwos¢ zmiany kier. dziatania, charakterystyka liniowa, zakres pracy: ~10% do +114%
maksymalne falowanie sygnatu pradu statego: 0,6% przy 28 Hz/IEC 381 T1
rozdzielczo$¢: <0,05 %

wplyw wysokich czestotliwosci < 2% przy f= 50 do 80 MHz

wplyw energii zasilajqcej: brak, wplyw temperatury: jak dla ustawnika pozycyjnego

Wymuszone odpowiefrzenie
(do modelu o indeksie .02)

wejscie: 6...24V DC, Ri ok. 6 k@,

punkt zatgczenia ok. 3V, warto$é Ky = 0,17; granica zniszczenia 45V

Materiaty

Obudowa aluminiowy odlew cisnieniowy, chromianowany i powleczony tworzywem sztucznym
czeici zewnetrzne ze stali odpornej na korozje WN 1.4571 i WN 1.4301

Ciezar ok. 1,3kg

Wykonania ustawnika pozycyjnego

Model 3780 - X X X 0 X X
Wykonanie Ex bez 0
z (EEx ia IIC) 1
CSA/FM 3
wytqczniki
kraricowe bez 0
2 indukeyjne 2
Wyposazenie dodatkowe 2 programowe 3
wymuszone
odpowietrzenie bez 0
z 1
sygnalizator
potozenia bez 0
4..20 mA 1
Przytqcza pneumatyczne NPT 1/4-18 1
1ISO 228/1-G 1/4 2
Przytacza elektryczne M20 x 1,5 niebieski 1
M20 x 1,5 czarny 2
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Budowa i sposéb dziatania

1. Budowa i sposéb dziatania

Ustawnik pozycyijny skfada sie z bezstykowe-
go, indukcyjnego przetwornika pofozenia
cztonu regulacyjnego, bloku zaworéw elektro-
magnetycznych oraz modutu elektroniki

z dwoma mikroprocesorami, stuzqcymi do
komunikacji i realizacji algorytmu regulacii.
Przetworzony sygnat skoku grzyba zaworu
(lub innego elementu dfawigcego) poréwny-
wany jest w mikroprocesorze (2) z wartociq
zadang. W zaleznosci od uchybu regulacii
mikroprocesor wysyta sygnat sterujgcy

o modulowanej szerokosci impulsu do
jednego z dwoch zaworéw elektromagne-
tycznych. Jeden z zaworéw powoduje
napowietrzanie, drugi odpowietrzanie
sitownika pneumatycznego.

Zawér napowietrzajacy (3) doprowadza
ciénienie zasilajgce (7) wynoszqce od 1,4
do 6 bar do sitownika, zawér odpowietrza-
jacy (4) faczy sitownik z otoczeniem.

Z tego wynikajq stany — stale otwarte, stale
zamkniete lub pojedyncze impulsy o zmiennej
szerokosci. Wysterowanie obydwu zaworéw
powoduie, ze grzyb zaworu regulacyjnego
przyjmuje pozycje odpowiadajqcq wartosci
sygnatu sterujgcego. W stanie ustalonym
zawory napowietrzajqcy i odpowietrzajacy
sq zamkniete.

Ustawnik wyposazony jest standardowo

w wyijscie sygnalizacji zaktécen (wyijscie
binarne wedtug normy EN 50227), ktére

w razie zaktécenia nadaije sygnat do systemu
nadrzednego.

Uaktywniony przetqcznik ochrony zapisu
zapobiega zmianom i skasowaniu danych
nastawczych ustawnika za posrednictwem
protokotu HART.
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1.1 Opcje wyposazenia /
wymuszone odpowietrzenie

Podstawowe funkcje urzgdzenia mogq zostaé
rozszerzone o nastepujgce mozliwosci
(mozliwa jest rozbudowa juz zamontowanego
ustawnika):

Ustawnik pozycyjny z wylgcznikami
kraficowymi:

Do sygnalizacji potozenia mogq by¢ zastoso-
wane dwa programowe wytqczniki kraricowe
lub dwa wylgczniki indukcyjne (szczelinowe).
Ustawnik pozycyjny z wymuszonym
odpowietrzeniem:

Doprowadzony do ustawnika sygnat napie-
ciowy (6 do 24 V-) sprawia, ze ci$nienie
sterujqce jest doprowadzane do sitownika
pneumatycznego. Zanik napiecia powoduje
odciecie tego ci$nienia i odpowietrzenie
sifownika. Zawér regulacyiny jest przesta-
wiany przez wbudowane w sifowniku
sprezyny w potozenie bezpieczenstwa.

Od modelu o indeksie .03 wymuszone
odpowietrzenie jest wbudowane na state

i moze by¢ aktywowane lub dezaktywowane
przy pomocy przefqcznika, zob. rozdz. 4.2.
Sygnalizator pofozenia

Sygnalizator potozenia jest iskrobezpiecznym,
dwuzytowym przetwornikiem pomiarowym,
sterowanym przez mikroprocesor ustawnika
pozycyjnego i stuzy do przyporzadkowania
polozenia grzyba zaworu do sygnatu prado-
wego 4 do 20 mA. Sygnalizator pofozenia
sygnalizuje zaréwno stany kraficowe "armatu-
ra zamknieta", lub "armatura w petni otwar-
ta", jok i pozycje posrednie. Poniewaz sygna-
lizacja po’fozenlq odbywa sie niezaleznie od
sygnatu wejéciowego ustawnika pozycyjnego
(zwréci¢ uwage na prad minimalny), istnieje
mozliwosé kontroli rzeczywistego potozenia
grzyba zaworu.



1.2 Komunikacja

Dla umozliwienia komunikacii jest przewi-
dziany ustawnik pozycyjny z inferfejsem
dla protokotu HART (Highway Adressable
Remote Transducer). Transmisja danych jest
realizowana przez nafozenie cyfrowego
sygnatu zmodulowanego czestotliwosciowo
na sygnat sterujgcy 4 do 20 mA

(FSK = Frequency Shift Keying).
Komunikacja i obstuga ustawnika pozycyi-
nego moze przebiega¢ albo przez odpo-
wiedni terminal reczny, zgodny z protoko-

Budowa i sposéb dziatania

tem HART lub tez przez komputer typu PC
z modemem typu FSK przez zlqcze standar-
dowe RS 232.

Po mechanicznej nastawie zera ustawnik
umozliwia przeprowodzenie automatycznej
InIC|G|IZGC|I Nastepuje wdwczas nastawa
zerai sprowdzenle zadanego zakresu.
Ustawnik pozycyjny dostarczany jest wraz
ze standardowq konfiguracjq do zabudowy
zintegrowanej na zaworze o skoku 15 mm.
Indywidualna konfiguracja w celu dopaso-
wania do innych sifownikéw moze nastqpié
jedynie za posrednictwem terminalu recznego

Rys. 2 - Schemat dziafania
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1 indukeyjny przetwornik pofozenia
2 mikroprocesor
3 zawdr sterujgcy napowietrzaniem
sitownika
4 zawér sterujgcy odpowietrzeniem
sitownika
5 mikroprocesor
6 regulator ciénienia
7 przytacze cisnienia zasilajgcego
1,4 do 6 bar
8 sygnat sterujgcy 4 do 20 mA
z natozonym sygnatem FSK
10 trzpien sifownika
11 dzwignia
12 jarzmo zaciskowe
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Montai na zaworze regulacyjnym

albo komputera typu PC z modemem typu
FSK przez protokét HART.

Podczas konfiguracji mogqg by¢ wprowa-
dzone takie parametry jak: charakterystyka,
kierunek ruchu, ograniczenia skoku, czas
przestawienia, zakres skoku oraz komunikat
o zaktéceniach.

Uwaga!

Konfiguracja z poziomu komputera za pos-
rednictwem modemu FSK jest realizowana
przy pomocy programu IBIS (Intelligentes
Bedien- und Informationssystem = Inteligentny
Program Obstugowy i Informacyjny).

Jej przebieg opisano w instrukcji obstugi
EB 8380-2.

Konfiguracja za posrednictwem terminalu
recznego opisana jest w instrukcji obsfugi
EB 8380-3.
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2. Montaz na zaworze
regulacyjnym

Ustawnik pozycyjny montowany jest na sitow-
niku typu 3277 produkcji firmy SAMSON
lub zgodnie z zaleceniami NAMUR

(DIN IEC 534) na zaworach regulacyjnych
w wykonaniu z jarzmem lub na zaworach
w wykonaniu z kolumng wspierajgcq.

Po zamontowaniu elementu posredniczqcego
ustawnik moze by¢ montowany na sifowni-
kach obrotowych.

Przy szybkich zaworach regulacyjnych o mcfej
obijetosci komory sitownika (czas przestawie-
nia < 0,6 s) moze okaza¢ sie konieczna wy-
miana sita na wyjsciu cisnienia sterujgcego
(output/wyijscie 36) na dtawik (patrz tabela
na stronie 15, wyposazenie dodatkowe)

w celu polepszenia wlasciwosci regulacyjnych.
Ustawnik pozycyjny dostarczany jest bez
osprzetu. Wymagane dodatkowe elementy
wyposazenia oraz ich numery katalogowe
mozna odszukaé w tabelach zamieszczo-
nych w niniejszej instrukgji.

Uwaga:

Ustawnik pozycyjny nie posiada wlasnego
korka odpowietrzajqcego. Powietrze
odprowadzane jest na zewnqtrz przez
korek odpowietrzajqcy w osprzecie

(patrz rys. 3, 41 5).

2.1 Montaz zintegrowany
na sitowniku typu 3277

Montazu ustawnika dokonuije sie po lewej
stronie sifownika, patrzac na przylgceze cié-
nienia sterujgcego bqdz tez na plytke prze-
taczajacq (patrz rys. 3). Strzatka na czarnym
pokryciu obudowy wskazuje przy tym na
komore membrany (patrz rys. 11).
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i 3277-5 z membrang o powierzchni roboczej 120 cm? (na dole)
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Wyjatek:

zawory regulacyjne, ktérych zamykanie naste-

puje w wyniku weiggania trzpienia sitownika.

W tym wypadku montaz przebiega z prawej

strony, a strzatka skierowana jest w kierunku

przeciwnym niz komora membrany.

1. przykrecié¢ jarzmo zaciskowe (1.2.)
do trzpienia sitownika, tak aby sruba
mocujqca znajdowata sie we wpuscie
trzpienia sifownika.

2. zamocowaé odpowiednie dzwignie D1
lub D2 na dzwigni przenoszenia ustaw-
nika pozycyjnego

3. zamocowaé plyte dystansowq (15)

z uszczelkg na jarzmie sitownika

4. ustawnik pozycyjny umiesci¢ w taki
sposéb, zeby dzwignia D1 lub D2 prze-
chodzita przez $rodek trzpienia jarzma
zaciskowego (1.2), a nastepnie przymo-
cowaé do plyty dystansowej (15).

5. zamontowaé pokrywe (16)

Sitowniki z membrang o 2Powierzchni
roboczej 240 do 700 cm

6. Bocznq plytke przetgczajacg znajdujg-
cq sie na bloku przytgczeniowym nale-
zy ustawi¢ w taki sposéb w stosunku do
strzatki na bloku, zeby symbol sitowni-
ka o kierunku dziatania "na zewngtrz"
lub "do wewnatrz" byt zgodny z wyko-
naniem sitownika.

W razie potrzeby wykrecié¢ obie $ruby
mocujqgce, obréci¢ plytke o 180° i po-
nownie zamontowad.

7. umiesci¢ blok przytgczeniowy wraz
z pierscieniami uszczelnic]qcymi na
ustawniku pozycyjnym i jarzmie sifowni-
ka i dokreci¢ srube mocujacq.

W wypadku sitownika o kierunku dzia-
tania "do wewnatrz" nalezy dodatko-
wo zamontowaé przewdd impulsowy.

14 £B8380-1PL

Sitownik z membrcmq o powierzchni
roboczej 120 cm?

W wypadku sitownika typu 3277-5 z membra-
nq o powierzchni roboczej 120 cm? ciénienie
sterujgce doprowadzane jest do komory mem-
brany przez ptytke przetaczajaca.

Uwaga!

W wypadku skoku nominalnego 7,5 mm
nalezy wcisng¢ mosiezny dfawik (patrz
tabela osprzetu na stronie 15) w waqz
uszczelniajqgcy wejscia cishienia sterujqcego
na jarzmie sifownika.

W wypadku skoku nominalnego 15 mm
postepowanie takie jest konieczne jedynie
wiedy, kiedy cishienie powietrza zasilajgcego
przekracza 4 bar.

Ponadto w wypadku szybkich zaworéw
regulacyjnych (czas przestawienia < 0,6 s)
moze zachodzi¢ koniecznos¢ wymiany sita
na wyjsciu cisnienia sterujgcego (output/
wyjscie 36) na dlawik (patrz tabela osprzetu
na str. 13) w celu polepszenia wlasciwosci
regulacyjnych.

6. wymontowac srube zamykajgcg znajdu-
joica sie na tylnej $ciance ustawnika pozy-
cyinego i zamkng¢ boczne wyjscie cis-
nienia sterujgcego "output" (36) za po-
mocq korka zaslepiajgcego bedgcego
elementem wyposazenia dodatkowego.

7. ustawnik pozycyjny zamontowaé w taki
sposéb, aby otwér w plytce dystanso-
wej (15) pokrywat sie z wezem uszczel-
nigjgcym w otworze jarzma sitownika.

8. plytke przetaczajacq z odpowiednim
dla montazu symbolem skierowaé w lewo
w kierunku znacznika i zamontowa¢ na
jarzmie sitownika.



Uwaga!

Jezeli w wypadku sifownika z membrang

o powierzchni roboczej 120 cm? oprécz
ustawnika pozycyjnego dodatkowo monto-
wany jest zawér elektromagnetyczny lub
podobne urzqdzenie, nie wolno wykrecac¢
znajdujqcej sie na tylnej sciance sruby za-
mykajqcej M3. W takim wypadku cishienie
sterujqce musi by¢ doprowadzone do sifow-
nika z wyjscia cisnienia "outout" poprzez
niezbednq plytke przyfqczeniowq (patrz
tabela 2). Wéwczas nie jest potrzebna
czarna plytka przefaczajgca.

Montaz na zaworze regulacyjnym

Przewietrzanie

W razie potrzeby przewietrzenia komory
sprezyn sitownika 3277 za pomocq powie-
trza odprowadzanego z ustawnika pozycyj-
nego, ustawnik (z sitownikiem o dziafaniu
"na zewngtrz") mozna polqgczyé z blokiem
przytaczeniowym za pomocq przewodu
(tabela 3). Przedtem nalezy wykreci¢ z bloku
korek zaslepiajqcy.

W wypadku sitownika typu 3277-5 o dzia-
taniu "do wewngtrz" przewietrzanie komory
sprezyn zapewnia wywiercony wewnagtrz
otwér.

Tabela 1 Sitownik zmembrang |  Zestaw montazowy

Wymagana dzwignia z odpowiednim jarzmem zaciskowym i ptytq o powierzchni

dystansowq cm Nr katalogowy

D1 (dtugos¢ 33 mm z jarzmem zaciskowym o wysokosci 17 mm) 120(G1/4) 1400-6790

120 (NPT 1/4) 1400-6791

D1 (dtugos¢ 33 mm z jarzmem zaciskowym o wysokosci 17 mm) 240i 350 1400-6370

D2 (dtugos¢ 44 mm z jarzmem zaciskowym o wysokosci 13 mm) 700 1400-6371

Tabela 2 Bestell-Nr.

Wymagana plytka przetaczajgea dla sitownika z membrang 1400-6819

o powierzchni roboczei 120 cm?lub p’lyfa przy’rqczeniowa G1/8 1400-6820

w wypadku montazu np. zaworu elektromagnetycznego NPT 1/8 1400-6821

Wymagany blok przychzenio%/«y dla sitownikéw o powierzchni gwintG 1400-6955

membrany 240, 350700 cm gwint NPT 1400-6956

Tabela 3 sitownik z membrang Materiat Nr katalogowy

o powierzchni [em?]

Wymagane przewody ci$nieniowe 240 stal 1400-6444

ze zdoczkami 240 stal nierdzewna 1400-6445

dla sitownika: 350 stal 1400-6446

:rzpieri sitownika wciggany do wewngtrz 350 stal nierdzewna 1400-6447

ul

w wypadku napowietrzania gérej komory 700 stal 1400-6448

membrany 700 stal nierdzewna 1400-6449

Osprzet manometry ci$nienia zasilajgcego i sterujgcego stal nierdzewna/ stal nierdzewna/stal

mosigdz: 1400-6957 | nierdzewna: 1400-6958

dfawiki cisnienia sterujgcego (dtawik wkrecany i mosiezny) 1400-6964
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2.2 Montaz wg norm DIN IEC 534
(NAMUR)

Montaz przeprowadzany jest (rys. 4) przy
wykorzystaniu tgcznika. W tym wypadku
skok zaworu regulacyjnego przenoszony
jest najpierw na kagtownik (28) tacznika
poprzez dzwignie (18) i watek (25), a nas-
tepnie na trzpien (27a) znajdujqcy sie na
dzwigni ustawnika pozycyjnego.

Do zamontowania ustawnika pozycyjnego

niezbedne sq elementy wymienione w tabeli 4.

Skok nominalny zaworu regulacyjnego
decyduje o wyborze dzwigni.

Montaz ustawnika pozycyjnego na fqczniku
musi przebiegaé w taki sposéb, aby strzatka
na czarnym pokryciu obudowy skierowana
byta w dét przeciwnie do sitownika pneu-
matycznego.

Wyiatek: zawory regulacyine, kiérych
zamkniecie nastepuje w wyniku wciggania
trzpienia sifownika. W tym wypadku strzatka
musi by¢ skierowana w kierunku sifownika.

2.2.1 Kolejno$¢ montazu

Niezbedne elementy podano w tabelach 4 i 5.

Uwaga!

Przed zamontowaniem wszystkich elementéw
nalezy doprowadzi¢ do sifownika takie
cisnienie sterujqce, aby zawér znajdowat
sie w pozycji 50% skoku. Tylko w ten sposéb
mozna dokfadnie ustawi¢ dZwignie (18)

i kgtownik (28).

16 B 8380-1PL

Zawoér regulacyjny w wykonaniu z jarzmem

1. plyte (20) przykreci¢ za pomocq wkretéw
z tbem stozkowym plaskim do sprzegta
trzpienia sifownika i grzyba. W wypadku
sifownikéw z membrang o powierzchni
roboczej 2100 i 2800 cm? postuzy¢ sie
dodatkowym kqtownikiem (32).

2. usungé uszczelke z fgcznika i zamocowad
go za pomocq $ruby z them szesciokgt-
nym do jarzma.

Zawér regulacyjny w wykonaniu z kolumng
wspierajqcq

1. plyte (20) przykreci¢ do jarzma
na sprzegle.

2. $ruby dwustronne (29) wkreci¢ w fqcznik.

3. tqcznik z plytg mocujacq (30) przytozy¢
po lewej lub prawej stronie kolumny
zaworu i przykrecié za pomocq nakre-
tek (31). Wysokos¢ dobraé tak, zeby
dzwignia (18) po zamontowaniu znaj-
dowata sie w poziomie.

4. trzpien (19) wkreci¢ i zakontrowaé
w otworach w plycie (20) w taki sposéb,
zeby znajdowat sie on mniej wiecej
nad odpowiednim znacznikiem potoze-
nia dzwigni skoku (1 do 2), zgodnie
z tabelg. W wypadku posrednich war-
tosci skoku nalezy odpowiednio interpo-
lowa¢. Obejme (21) przesunqé przedtem
w taki sposéb, zeby obejmowata
trzpien.

5. wymierzy¢ odlegtosé¢ od srodka watka
(25) do $rodka trzpienia (19). Ta wartosé
musi by¢ potem wprowadzona przy
konfiguracii ustawnika pozycyjnego.
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2.2.2 Wstepna nastawa skoku

1.

watek (25) umiesci¢ w obudowie tgczni-
ka w taki sposéb, zeby czarny
wskaznik (24) wskazywat na wykonany
w odlewie znacznik na tgczniku.

w tej pozycji dokreci¢ plyte zaciskowg
(22) za pomocg $ruby (23).

trzpien przeniesienia ruchu (27) wkrecié
do boku witaczanej nakretki dzwigni
ustawnika pozycyjnego (26) i na prze-
ciwnej stronie zakontrowa¢ za pomocg
szesciokatnej nakretki. Zwraca¢ przy
tym uwage na pozycje montazowq A
lub B podang w tabeli 5 i na rys. 4

4.

5.

6.

ustawnik pozycyjny umiesci¢ na tgczniku
w taki sposéb, zeby trzpier przeniesie-
nia ruchu (27) przylegat do ramienia
katownika (28)

W tym celu od przedniej strony wlozy¢
w otwér widoczny na pokrywie pod
otworem podtuznym 2,5 milimetrowy
klucz ampulowy lub srubokret i dopro-
wadzié w ten sposéb dzwignie ustawnika
pozycyijnego do zqdanej pozycji.
ustawnik pozycyjny przykreci¢ do obu-
dowy tqcznika.

odfqezyé cisnienie od sitownika

Tabela4 - Montaz wedtug zalecen Zawér regulacyjny Dlugosé z dzwigniq Numer
NAMUR skoku w mm katalogowy
sawbrwwykonaniy 7,5d060 | N1(125mm) | 1400-6787
Zestaw montazowy NAMUR zjarzmem 30do120 | N2(212mm) | 1400-6789
Elementy sktadowe patrz rys. 4 ) 20do 25 N1 1400-6436
zawor
w wykonaniu 20do 25 N2 1400-6437
zkolumna 755 4030 N1 1400-6438
wspierajqcq o
srednicy 25do 30 N2 1400-6439
kolurny 30do35 N1 1400-6440
wmm
30do 35 N2 1400-6441
Osprzet blok przytaczeniowy manometréw G1/4: 1400-7106 NPT 1/4: 1400-7107
komplet manometrow stal nierdzewna/  1400-6957 | stol nierdzewna/ | 1400-6958
mosiqdz: stal nierdzewna:
dtawiki cisnienia sterujacego (dtawik wkrecany i mosigzny) 1400-6964
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Tabela5 - Montaz wedtug zalecen NAMUR

Dlugosé skoku w mm *) 7.5 15 15 30 30 60 30 60 60 | 120
TrzpieA na znaczniku *) 1 1 2 1 2 1 2 1 2
Odpowiednia odleglos¢ miedzy 42 42 | 84 | 42 | 84 | 84 | 168 | 84 | 168
trzpieniem a punktem obrotu dzwigni

z dzwigniq N1 (dtugos¢ 125 mm) N2 (dtugos¢ 212 mm)
Trzpier’\. przeniesienia ruchu (27) A A B A B

w pofozeniu

*) w wypadku posrednich wartosci skoku nalezy odpowiednio interpolowa¢

Tabela 6 - Sitowniki obrotowe

Sitownik fypu 3278 firmy SAMSON

Sitownik wedtug VDI/VDE3845

Powierzchnia membrany

i 160 cm? 320 cm?

sitownika

Nr katalogowy Nr katalogowy
Kompletelementéw 14007103 1400-7104 14007105
montazowych (bez krzywki)
Osprzet Nr katalogowy
Wzmacniacz dwukierunkowy przy zasilanych dwustronnie sitownikach gwintG: gwint NPT:
bezsprezynowych 1079-1118 1079-1119
Krzywka tarczowa z osprzetem, .
zakres obrotu kgtownika 0 do 90°i 0 do 120° 1400-6959
Blok przytqczeniowy manometrow G1/4: NPT 1/4:

1400-7106 1400-7107

Komplet manometréw

stal nierdzewna/
stal nierdzewna:
1400-6958

stal nierdzewna/
Ms:
1400-6957

Diawiki cisnienia sterujqcego (dfawik wkrecany i mosiezny)

1400-6964
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2.3 Montaz na sitowniku
obrotowym

Maijgc do dyspozycji czesci wymienione

w tabeli 6 ustawnik pozycyjny mozna zamon-
towaé zgodnie z VDI/VDE 3845 takze na
sitownikach obrotowych. Ruch obrotowy sitow-
nika jest przeksztafcany za pomocq krzywki
tarczowej watka sitownika i rolke odczytowq
dzwigni ustawnika pozycyjnego na odpo-
wiedni ruch posuwisty indukcyjnego przetwor-
nika pofozenia. Dla zakreséw kata obrotu
kagtownika od 0 do 90° i od 0 do 120° stosuje
sie te samq krzywke tarczowq (patrz tabela 6).

W wypadku bezsprezynowych sitownikéw
obrotowych zasilanych dwustronnie trzeba
zamontowaé po stronie przylqcza obudowy
ustawnika pozycyjnego wzmacniacz
dwukierunkowy.

W wypadku siftownikéw obrotowych firmy
SAMSON typu 3278 wnetrze sitownika

i ty|nc1 strona membrany sq przewietrzane
powietrzem z ustawnika pozycyjnego bez
stosowania dodatkowych przewodéw.

Jezeli ustawnik pozycyjny jest montowany
do sitownikéw innych producentéw, prze-
wietrzanie tylnej strony membrany moze sie
odbywa¢ poprzez przewdd z tréjnikiem
umieszczony miedzy sifownikiem a przylqczem
powietrza odprowadzanego znajdujgcym
sie na elemencie posredniczgcym.

2.3.1 Montaz dzwigni rolki
odczytowej
1. Dzwignie rolki odczytowej (35) umiesci¢
na dzwigni przenoszenia ruchu (37)

i przykreci¢ za pomocq dostarczonych

érub i podktadek (38).
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2.3.2 Montaz elementu
posredniczgcego

Sitownik firmy SAMSON typ 3278

1. przykreci¢ dwoma $rubami fgcznik (34)
do wolnego korica watka sitownika
obrotowego.

2. przykreci¢ dwoma srubami element
posredniczqcy (34) do obudowy
sifownika. Element posredniczqcy musi
byé przy tym zamocowany w taki sposéb,
zeby przytacza powietrza ustawnika
pozycyjnego skierowane byly w strone
obudowy membrany.

Sitowniki wedtug VDI/VDE 3845

1. kompletny element posredniczqcy
(34, 42, i 44) przymocowaé do konsoli
montazowej VDI/VDE 3845.

2. krzywke tarczowq (40) i skale ustawié
i przymocowaé wedtug wskazéwek
zrozdz. 2.3.3.

W wypadku sifownikéw bezsprezynowych
do boku obudowy ustawnika pozycyjnego
nalezy przykrecié¢ wzmacniacz dwukierun-
kowy (45)

1. w otworach przylqczajgeych ustawnika
pozycyjnego wkreci¢ dostarczone wraz
z urzqdzeniem nakretki z podwéjnym
gwintem.

2. wzmacniacz dwukierunkowy nalezy
przykreci¢ za pomocq wydrgzonych
érub i uszczelki do ustawnika pozycyj-
nego w taki sposéb, zeby otwér stuzqcy
do przewietrzania byt przykryty przez
element posredniczqcy.

3. komory sitownika potaczyé¢ w zaleznosci
od kierunku obrotu z wyjéciami A1 i A2,
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montaz na sifowniku firmy SAMSON montaz wedtug VDI/VDE 3845
typ 3278 (NAMUR)
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2.3.3 Regulacja i montaz krzywki
tarczowej

W wypadku sprezynowego sitownika obro-
towego o pofozeniu bezpieczehstwa i kie-
runku obrotu zaworu regulacyjnego, w prawo
lub w lewo, decydujg wbudowane sprezyny
siftownika.

W wypadku bezsprezynowego sitownika

o ruchu obrotowym zasilanym dwustronnie

kierunek ruchu zalezy od zastosowanego

sitownika i wykonania zaworu. W potoze-
niu wyjsciowym zawér jest zamkniety.

Sposéb pracy ustawnika pozycyjnego decy-

dujacy o tym, czy wzrost sygnatu sterujacego

ma powodowac ofwieranie, czy zamykanie
zaworu musi by¢ okreslony na drodze pro-
gramowej (kierunek dziatania wprost lub
odwrotny).

1. natozyé krzywke tarczowq ze skalg na
tacznik (36) lub sprzegto (34), srube
mocujqcq wkreci¢ najpierw luzno.

Krzywka tarczowa ma dwa odcinki robocze,

ktérych punkty poczqtkowe zaznaczone sq
matymi otworami.

Uwaga!
W pozycji zamknigcia zaworu regulacyjne-
go punkt poczqtkowy krzywki (otwér) musi

by¢ tak ustawiony, aby punkt obrotu krzywki

tarczowej, pozycja 0° na skali i strzatka
znajdujqca sig na przezroczystej pokrywie
zna/dowafy sig w jednej linii.

Gdy zawér znajduje sie w pozycji zamknie-
tej, punkt poczqtkowy nie moze w zadnym
wypadku znajdowa¢ sig ponizej pozycji 0°.
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W wypadku sifownikéw o pofozeniu bez-
pieczeristwa "zawdr regulacyjny otwarty”
przed regulacjq krzywki tarczowej do sifow-
nika musi zosta¢ doprowadzone maksymalne
cisnienie sterujqce.

W wypadku sifownikéw bezsprezynowych
nalezy podfaczy¢ powietrze zasilajqce.

2. Podczas ustawiania krzywki tarczowe;
dwustronng pokrywe ze skalg nastawié
tak, aby warto$¢ na skali zgadzata sie
z kierunkiem obrotu zaworu regulacyj-
nego. Dopiero w takiej pozycii krzywki
tarczowej dokreci¢ $rube mocujqcg.

Zabezpieczenie wyregulowanej krzywki
tarczowej

Jezeli krzywka tarczowa ma by¢ dodatkowo
zabezpieczona przed przestawieniem,
to nalezy postepowaé nastepujqco:

Na krzywce tarczowej rozmieszczone zostaty
cztery oftwory centrycznie w stosunku do
srodkowego otworu. Przez jeden z nich
nalezy wywierci¢ otwér w tgczniku (36) lub
sprzegle (44), aby zamontowaé w nim
kotek rozprezny o dt. 2 mm.

3. ustawnik pozycyjny tak umiesci¢ na
elemencie posredniczqcym (34), aby
dzwignia rolki odczytowej (35) przyle-
gata do krzywki tarczowe.

W tym celu od przedniej strony wlozy¢
w otwér widoczny na plycie pokrywaijg-
cej pod otworem podtuznym 2,5 mili-
metrowy klucz ampulowy lub srubokret
i doprowadzi¢ w fen sposéb dzwignie
ustawnika pozycyjnego do zqdanej
pozyciji.

4. ustawnik pozycyjny przykreci¢ mocno
do elementu posredniczqcego.



Montaz na zaworze regulacyjnym

2.4 Polozenie bezpieczenstwa
sitownika

Uwaga!

Jesli w trakcie uzytkowania instalacji zostanie
zmienione pofozenie bezpieczerstwa sifow-
nika przez przebudowe sprezyn z pozycji
"trzpien sifownika wysuwany na zewnqtrz"
na pozycje "trzpien sifownika wciqgany do
wewngtrz", nalezy ponownie dokona¢
nastawy punktu zerowego i przeprowadzi¢
inicjalizacje.

rolka odczytowq

punkt poczqfkowy

> otwory zabezpieczajqce
krzywke tarczowq

otwieranie otwieranie
zaworu regulacyjnego zaworu regulacyjnego
przy obrocie w lewo przy obrocie w prawo

Rys. 6 - Regulacja krzywki tarczowej

EB 8380-1PL 23



Przytgcza

3. Przyltgcza

3.1 Przylgcza pneumatyczne

Przylqcza powietrza mogq by¢ wykonane
jako otwory z gwintem NPT 1/4 lub G 1/4.
Mozna stosowad typowe wkrecane ztgezki

do rur metalowych i miedzianych lub przewo-
déw z tworzywa sztucznego.

Uwaga!

Doprowadzane powietrze musi by¢ suche,
nie moze zawierac oleju i kurzu. Nalezy
przestrzegad przepiséw serwisowych dotyczq-
cych reduktoréw podfqczanych przed urzq-
dzeniem. Przed podfqczeniem nalezy spraw-
dzi¢ droznos¢ przewodéw cisnieniowych.

Przytqcze cisnienia sterujgcego w przypadku
montazu zintegrowanego do sifownika typu
3277 jest state. W przypadku montazu wg
zalecertn NAMUR przytacze jest doprowadzane
do dolnej lub gérnej strony sitownika w zalez-
nosci od potozenia bezpieczerstwa "trzpien
sitownika weiggany do wewngtrz" lub
"trzpieri sitownika wysuwany na zewngtrz".

Powietrze odprowadzane: przylacze stuzqce
odprowadzaniu powietrza z ustawnika pozycyj-

sito (0550-0650)

nakretka
dtawik (1790-6121)

Rys. 7 - Montaz manometru
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nego znajduje sie w osprzecie montazowym.
W wypadku montazu zintegrowanego korek
odpowietrzajqcy znajduje si¢ na pokrywie
sitownika wykonanej z tworzywa sztucznego,
w wypadku montazu wedtug NAMUR znajdu-
je sie on na obudowie tgcznika, a w przypad-

u montazu na sitowniku obrotowym na ele-
mencie posredniczacym lub na wzmacniaczu
dwukierunkowym.

3.1.1 Manometry cisnienia
zasilajacego i sterujgcego

W celu kontroli ustawnika pozycyjnego zaleca
sie¢ zamontowanie zespotu manometréw
wskazujgcych wartosé cisnienia zasilajacego

i sterujgcego. Odpowiednie elementy wypo-
sazenia dodatkowego wymienione zostaty

w tabelach 3, 4 6.

3.1.2 Cisnienie powietrza
zasilajgcego

Wymagane ciénienie powietrza zasilajgcego
zalezy od zakresu sygnatu nominalnego i kie-
runku dziatania (potozenia bezpieczenstwa)
sitownika. Zakres sygnatu nominalnego na-
niesiony jest na tabliczce znamionowej jako
zakres napiecia sprezyny lub zakres cisnienia
sterujgcego.

trzpien sitownika wysuwany dzieki sile
sprezyn na zewngtrz (FA):

wymagane ciénienie zasilajgce = warto$¢
koricowa zakresu sygnatu nomin. + 0,2 bar,
przynajmniej 1,4 bar.

trzpien sitownika wciggany dzieki sile
sprezyn do wewngirz (FE):

Wymagane ciénienie zasilajgce przy zamy-
kajacym sie szczelnie zaworze jest wyzna-
czane w przyblizeniu z maksymalnego cis-
nienia sterujgcego pstmax.



4.-A
przy braku powyzszych danych nalezy
skorzystaé z ponizszego wzoru:
wymagane ciénienie zasilajgce = warto$é
kohcowa zakresu sygnatu nomin. + 1 bar

[bar]

pStqu = F +

Przytgcza

d = $rednica gniazda [em]
Ap = réznica ci$nied na zaworze [bar]
A = powierzchnia membrany sifownika [cm?]

F = zakres sygnatu nominalnego —
— warto$¢ koricowa zakresu sprezyny
sitownika [bar]

3.2 Przylqcza elekiryczne

ﬁ Podczas montazu przewodéw elektrycznych

nalezy obowiqzkowo przestrzega¢ prze-
piséw wykonawczych dla instalacii ener-
getycznych.

W wypadku stosowania urzqdzenia w ins-
talacjach zagrozonych wybuchem nalezy
przestrzegac¢ odpowiednich przepiséw
obowiqzujqcych w kraju przeznaczenia
(w Niemczech sq to przepisy EN 60079-14:
1997; VDE 0165 czes¢ 1/8.98).

Przy podfqczaniu iskrobezpiecznych
obwodéw pradowych obowigzujq dane
z zaswiadczenia o zgodnosci wykonania
z aktualnymi wymogami.

Zamiana przylqczy elektrycznych moze
prowadzi¢ do zniesienia ochrony przeciw-
wybuchowej!

Nie wolno luzowaé polakierowanych
stub znajdujqcych sig w lub na obudowie.

Przewody sygnatu sterujgcego nalezy dopro-
wadzi¢, zwracajac uwage na biegunowosg,
do zaciskéw o numerach 11 i 12. Zastoso-
wane napiecie nie moze przekraczaé 15V.

Uwaga! W razie pomylenia biegunéw
wystarcza juz 1,4V, aby osiqgnaé granice
zniszczenia 500 mA.

Gniazda whyczkowe oznaczone jako + i —
umozliwiajq podtgczenie urzqdzenia do
komunikacji bezposrednio do sitownika.

W zasadzie nie jest konieczne podiqczenie
przewodu wyréwnawczego (0). Jesli jednak
zaistnieje taka potrzeba, to przewdd wyréw-
nania potencjatéw mozna podiqczyé zaréw-
no wewnatrz jok i na zewngtrz urzadzenia.

GW2

D o o % F

ore] (12| [s2esi]

Fa2qeal]  [edeed [82k81] 32431

komunikacja - J J L L J
) e T T T R
| przekaznik separujacy \ 6do24VDC
| wedtugnormyEN50227 | U
[ A, i b
D - - wymuszone ST
sygnat sterujacy "i wylaczniki sygnalizacja odpowietrzenie napiecie zasilajoce
mA krancowe zaktécen

Rys, 8 - Przyfqcza elektryczne (oznaczenie przytqczy wedfug normy DIN 45140)

dla sygnalizatora
potozenia
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Przy instalacjach iskrobezpiecznych nalezy
przestrzega¢ ustepu 5.3.3 przepisdéw
VDE 0165.

W zaleznosci od wykonania ustawnik pozy-
cyjny wyposazony jest w indukeyjny nqda|n|k
stanéw granicznych, programowe wytgczniki
kraricowe i/lub wymuszone odpowietrzenie.
Wszystkie obwody elekiryczne sq od siebie
odseparowane galwanicznie.

W wykonaniach z sygnalizatorem potozenia
wbudowany przetwornik pomiarowy pracuje
w technice dwuprzewodowej. Napiecie bez-
posrednio na zaciskach przytgczeniowych
sygnalizatora pofozenia, uwzgledniajac
opory przewodéw podfqczeniowych, powinno
zawieraé sie w przedziale 12...35 V DC.

Przyporzgdkowanie zaciskéw przedstawio-

no na rys. 8 oraz na pokrywie obudowy.

Wskazéwka dotyczqgca doboru kabli

i przewodéw:

w wypadku budowy kilku iskrobezpiecznych
obwodéw prgdowych za pomocq kabli wie-
lozytowych nalezy przestrzega¢ zaleceri
zamieszczonych w ustepie 12 normy

EN 60079-14; VDE 0165/8.98
Promieniowa grubos¢ izolacji przewodu wy-
konanej z powszechnie stosowanych mate-
riatéw lzo/acy/nych /ak np. polietylen, musi
wynosi¢ przynajmniej 0,2 mm. Sredhnica po-
jedynczego drutu przewodu elastycznego nie
moze by¢ mniejsza niz 0,1 mm. Koricéwki
przewodu powinny by¢ zabezpieczone przed
rozwidleniem np. za pomocq koszulki.

W wypadku podfqczania ustawnika za po-
mocq dwdch osobnych kabli mozna zamon-
towac¢ dodatkowo zacisk kablowy.

Nie uzywane wyprowadzenia przewodéw
muszq by¢ zamknigte za pomocq zaslepki.
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Osprzet:

urzgdzenia do modelu o indeksie 3780-x...x. 01
Zacisk kablowy PG 13,5:

czarny nr katalogowy 1400-6781
niebieski nr katalogowy 1400-6782
Adopfer PG 13,5 na 1/2" NPT:

metaliczny nr katalogowy 1400-7109
lakierowany
na niebiesko  nr katalogowy 1400-7110

urzgdzenia od modelu o indeksie 3780-x...x. 02
zacisk kablowy M20 x 1,5:

czarny nr katalogowy 1400-6985
niebieski nr katalogowy 1400-6986
Adapter M20 x 1,5 na 1/2" NPT:

aluminium powlekane

proszkowo nr katalogowy 0310-2149

3.2.1 Przekaznik separujacy

W celu eksploatacji wytgcznikéw kraricowych
nalezy podtqczy¢ do wyjsciowego obwodu
pradowego przekaznik separujacy wedtug
zalecer normy EN 50 227. W wypadku mon-
tazu w instalacjach zagrozonych wybuchem
nalezy przestrzega¢ stosownych przepiséw.

3.2.2 Pofqczenia komunikacyjne

Pofgczenie komunikacyjne pomiedzy kompu-
terem typu PC wyposazonym w modem FSK
lub terminalem recznym, w razie potrzeby
separatorem i ustawnikiem pozycyjnym
odbywa sie za pomocq protokotu HART.

Jedli napiecie obcigzenia wiérnego ustawnika
lub stacji nadrzednej nie jest wystarczajqce,
musi zostaé dofqczony separator sygnatéw
pracujgcy jako przetwornik obcigzenia
(potaczenie jak dla urzqdzen iskrobezpiecz-
nych, patrz rys. 9i 10)

Aby zastosowaé ustawnik pozycyjny w insta-
lacji zagrozonej wybuchem nalezy uzy¢
separatora w wykonaniu iskrobezpiecznym.
Do przytqgczenia do magistrali komunikacyj-
nej FSK konieczne jest zawsze zastosowanie

separatora np. typu TET 128 lub TET 128-Ex.



Za pomocgq protokotu HART mozna realizo-
wa¢ komunikacje punkt-punkt, za posrednict-
wem standardowej magistrali komunikacyj-
nej (Multidrop) lub magistrali FSK.
Komunikacja punkt-punkt:

Adres magistrali komunikacyjnej/adres wy-
wolywania musi zawsze by¢ ustawiony na
zero (0).

Standardowa magistrala komunikacyjna
(Multidrop):

W wypadku standardowej magistrali komu-
nikacyjnej (Multidrop) ustawnik pozycyjny
dostosowuie sie tak jok i w przypadku potg-
czenia Punkt-Punkt, do analogowego pradu
sygnatu sterujqcego.

Takie podfgczenie jest stosowane np. do
pracy z dzielonym zakresem (potgczenie
szeregowe). Adres magistrali komunikacyj-
nej / adres wywotywania musi zawieraé
sie w zakresie od 1 do 15.

Magistrala komunikacyjna FSK

W tym przypadku do jednego komputera

Przytgcza

moze byé podigczonych do 100 ustawnikéw
pozycyjnych. Pofgczenie takie umozliwia
kazdorazowo jeden separator TET 128

z opcjq dla magistrali komunikacyjnej FSK
w irybie pracy réwnolegtej. Liczba obwodéw
pradowych moze by¢ dodatkowo zwiekszona
przez wzmacniacz magistrali komunikacyjne;.
Jako adres stuzy oznaczenie magistrali komu-
nikacyjnej (nie jest ono identyczne z adresem
magistrali komunikacyjnej!).

Modem FSK jest podiqczany do portu szere-
gowego komputera. Jesli komputer posiada
wiecej interfejsow szeregowych to wybrany
interfejs musi zosta¢ zdefiniowany w progra-
mie IBIS w menu: [Optionen — Komu-
nikation konfigurieren]; [opcje —
— konfiguracja komunikacji]
Jedli ustawienie nie zostato zmienione, to
znajduje sie ono standardowo na COM 1.
Dwubiegunowe podtqczenie modemu musi
zostaé wykonane réwnolegle do ustawnika

pozycyinego.

Rys. 9 - Podlqczenie pojedynczego urzqdzenia

terminal reczny
lub drugi modem FSK w wykonaniu iskrobezpiecznym

_1_
podtqczenie standardowe terminal reczny i |
lub drugi modem FSK | ! Q
L -7 4
4do20mA i 3780
I
regulator / sterownik
9 modem FSK I><]
pC RS 232
PC | RS 232 ; obszar
| obszar bezpieczny iskrobezpieczny
podiqczenie iskrobezpieczne modem FSK :
[
oy '
g ‘ 3780-1
Q I
regu|otor / sterownik separator w wykonaniu I I
iskrobezpiecznym }L J I><]
-r-
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Wskazéwka:

Problemy z komunikacjg: mogg mie¢ miej-
sce, kiedy wyjscie regulatora / sterownika
nie jest zgodne z protokofem HART. W celu
dopasowania mozna umiesci¢ pomiedzy
wyjéciem i przyfgczem komunikacyjnym
modut HART-Box, nr katalogowy 1170-1349.
Spadek napiecia na module wynosi ok. 1V
(=50 przy 20 mA).

Alternatywnie mozna podtqczyé szeregowo
rezystor 250 i réwnolegle do wejscia analo-
gowego kondensator 22uF. Nalezy pamietaé,
Ze wigze sie fo ze wzrostem obcigzenia dla
wyjécia regulatora.

regulator / sterownik

podtgczenie iskrobezpieczne

(przy pracy ustawnikéw w obszarze bezpiecznym nie trzeba stosowaé separatoréw w wykonaniu Ex)

PC | RS 232 ‘
‘ obszar obszar
modem FSK bezpieczny | iskrobezpieczny
|
#
4do20mA %I 3780-1
X% _£]
regulator / sterownik o |'5 | separator w wykonaniu I><I
B |-£| iskrobezpiecznym
17} Q
.g) %
2
5] N

a

i3

3780-1

|-

>
£

o

&

3780-1

-

Rys. 10 - Podfqczenie wigkszej ilosci urzqdzeri (magistrala komunikacyjna FSK)
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4. Obstuga

Ostrzezenie:

Przed uruchomieniem zawér regula-
cyjny nalezy ostroznie przestawi¢

w pozycje kraricowq przez zakrycie
palcem otworu oznaczonego symbo-
lem [tu rqczka] pod pokrywq ustaw-
nika (nastawa reczna, patrz rys.11)
sprawdzajqc, czy mechanika
dzwigni dziata bez zarzutu.
Przekroczenie maksymalnego kqta
obrotu w wyniku nieprawidfowego
doboru lub instalacji mechaniki
dzwigni, moze doprowad?zi¢ do
zniszczenia ustawnika pozycyjnego.

I\

4.1 Zabezpieczenie przed zapisem

Na wewnetrznej stronie pokrywy znajduje
sie przefqcznik suwakowy. Przestawienie

Obstuga

przetqgcznika w pozycije 1 powoduje, ze
nastawy pozycjonera sq chronione przed
zapisem nowych wartosci za posrednictwem
protokotu HART.

Zmian mozna dokonaé dopiero po przesta-
wieniu przefgcznika w pozycje 0.

4.2 Aktywacja / dezaktywacja

wymuszonego odpowietrzania

Od modelu o indeksie .03.

1. Po odkreceniu czterech érub usungé¢
pokrywe.

2. Wykreci¢ gtéwng $rube znajdujacq sie
ma plycie gtéwnej. Nastepnie odchyli¢
plyte do przodu

3. Ustawi¢ przetqcznik, pozycje
przetgcznika:

1 ENABLED > funkcja aktywna
2 DISABLED > funkcja nieaktywna

chorqgiewki sterujace nastawa reczna
strzatka pofozenia

montazowego

przefqcznik zabezpieczenia przez zapisem
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przycisk inicjalizacji
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4.3 Nastawa wstepna ustawnika

Wszystkie zmienne sq ustawione na wartosci
standardowe, mozliwe jest przeprowadzenie
inicjalizacji dla maksymalnego zakresu.

Ustawnik pozycyjny sam okresla punkt zerowy
i zakres miedzy potozeniami kraricowymi.
Inne nastawy muszq byé wprowadzone

za posrednictwem komunikaci.

4.3.1 Nastawa mechanicznego
punktu zerowego

Uwaga!

Nastawa zera musi nastapi¢ przy zamknigtym
zaworze (w wypadku zaworéw tréjdrogo-
wych przy trzpieniu sifownika wysunigtym
na zewngqtrz)

dzwignie punktu zerowego na pokrywie
ustawnika pozycyjnego przesunqé jeden
raz do oporu w kierunku strzatki. Zétty
wskaznik znajdzie sig po tej operacji na
biatej linii.
W wypadku zaworéw, ktére w potozeniu
wyjsciowym majq pozycje otwartqg, np. przy
sitownikach o potozeniu bezpieczenstwa
"trzpier wciggany do wewngtrz", nalezy
najpierw podiqczy¢ do ustawnika cisnienie
zasilajgce. Gdy nastawa reczna jest aktywna,
wzrasta ci$nienie sterujgce i zawér zamyka
sie. Teraz mozna przesunqé dzwignie
punkiu zerowego.
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4.3.2 Inicjalizacja

Po podtqczeniu cisnienia zasilajgcego i syg-
natu sterujgcego nalezy uruchomié¢ inicjali-
zacje podczas kiérej ustawnik pozycyjny
dopasowuje swoje nastawy do warunkéw
tarcia i zapotrzebowania cisnienia sterujgcego
zaworu regulacyjnego. Wymagane zmiany
parametréw proporcjonalnosci KP_Y1

i KP_Y2 zob. przeglad parametréw str. 42.

Ostrzezenie!

Inicja/izacja trwa kilka minut, zawér
A regulacyjny zmienia przy tym swoje

pofozenie, dlatego tez nie nalezy

przeprowadzad inicjalizacji w trakcie

pracy urzqdzenia w instalacji,

a jedynie w fazie uruchamiania, przy

zamknietych zaworach odcinajgcych

lub tez na stanowisku kontrolnym.

Inicjalizacja bezposrednio na ustawniku

pozycyjnym

Pierwszq inicjalizacje mozna przeprowadzi¢

bezposrednio na ustawniku pozycyjnym

(wykonana juz inicjalizacja moze by¢ jednak

uniewazniona za pomocqg komunikacji)
zapoczatkowaé proces inicjalizacji naci-
skajac odpowiednim narzedziem przy-
cisk oznaczony "inicjalizacja / nastawa
zera" — znajdujqcy sie pod pokrywq
ustawnika pozycyjnego.

Inicjalizacja jest zakonczona, kiedy ustawnik

pozycy|ny zajmie pozycje wyznaczong

przez sygnat sterujqcy.



Wskazéwka!

Po prawidfowo przeprowadzonej inicjalizacji
nacishigcie przycisku "inicjalizacja / nasta-
wa zera" spowoduje jedynie nowq nastawe
zera.Ponowna inicjalizacja moze by¢ prze-

prowadzona przy podfqczonej komunikacii.

Elektryczna nastawa zera

Jesli podczas pracy zaworu nastqpifo prze-
suniecie punktu zerowego, to ponownq nas-
tawe zera przeprowadza sie naciskajgc
przycisk "inicjalizacja / nastawa zera",
znajdujqcy sie na wewnetrznej stronie

pokrywy (rys. 11).

Ostrzezenie!!
Zawér regulacyjny przechodzi do

/'\ pozycji kraricowey.

dzwignie punktu zerowego na pokrywie
ustawnika pozycyjnego przesunqé jeden
raz do oporu w kierunku strzatki. Zétty
wskaznik znajdzie sie po tej operacji na
biatej linii.
ponownie nacisngé przycisk "inicjalizacja"
w celu nastawy zera.
Po drugim nacisnieciu przycisk bedzie
zablokowany przez ok. 20 s!
Elektryczne zerowanie jest zakonczone,
kiedy ustawnik pozycyiny zajmie pozycije
wyznaczong przez sygnat sterujqcy.

Obstuga

4.4 Nastawa indukcyjnych
wylacznikéw krancowych

W wypadku wykonania z indukcyjnymi
wyltgcznikami kraficowymi na watku znajdujg
sie dwie regulowane chorqgiewki sterujqce
uruchamiajgce odpowiednie wytgczniki
szczelinowe (50).

W celu umozliwienia eksploatacii wylgcznikéw
indukcyjnych w obwéd pradu wyjéciowego
nalezy wtqczy¢ odpowiednie przekazniki
separujqce (patrz rozdz. 3.2.1). Gdy chorg-
giewka sterujgca znajduje sie w polu oddzia-
tywania wylqeznika szczelinowego, staje
sie on wylqcznikiem wysokorezystancyjnym.
Gdy choragiewka sterujqca opusci to pole,
wylqcznik staje sie wytgcznikiem niskorezys-
tancyjnym.

Wytgczniki kraricowe sygnalizujg zwykle
potozenia koricowe. Wytqczniki mozna
ustawi¢ réwniez w taki sposéb, aby sygnali-
zowaly potozenia posrednie.

Wymagang funkcje przetaczeniowq, to
znaczy czy chorggiewka w polu wylgeznika
ma zafqczaé czy tez wylqczaé przekaznik,
mozna w razie potrzeby wybraé w samym
przekazniku.

Nastawa punktu zatgczenia:

Whylqcezniki kraiicowe zaznaczono na wew-
netrznej stronie pokrywy obudowy jako
GW1 i GW2. We wglebieniach lezqcych
ponize| widoczne sq zétte choragiewki ste-
rujgce i odpowiednie $ruby nastawcze

(rys. 11).

Kazda pozycja przetgczeniowa moze by¢
zasygnalizowana przez zanurzenie bqdz
wynurzenie chorqgiewki sterujqcej.
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Konserwacja

zawér regulacyjny doprowadzi¢ do po-
zycji, w ktérej ma nastgpi¢ przefqczenie
i przez obrét $ruby nastawczej tak usta-
wi¢ chorqgiewke sterujgcg wytqcznika
krancowego GW1 lub GW2, aby nastg-
pito przetqczenie, co jest sygnalizowane
przez diode $wiecqcq na przekazniku
tranzystorowym.
Jeden brzeg zéttych chorggiewek sterujg-
cych zbiega sie przy tym z poziomq biatg
linig na pokrywie obudowy. To pokazuje,
od ktérej strony chorggiewka sterujqca
zanurza sie we wigczniku szczelinowym.
W celu zapewnienia pewnosici przefgczania
w potozeniach kraicowych punkt przetg-
czania powinien by¢ ustawiony na ok. 5%
przed mechanicznym ograniczeniem ruchu.
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5. Konserwacja

Urzqdzenie nie wymaga konserwacii.

W przyfqczu pneumatycznym 9/Supply
znajduje sie wktadka z sitem o oczkach
wielkosci 100 pum. W razie potrzeby
wkiadke mozna wykreci¢ i oczyscié.

Nalezy mie¢ na uwadze przepisy dotyczqce
konserwacii ewentualnych reduktoréw
powietrza zasilajgcego, podigczonych
przed urzadzeniem.



Naprawa w wypadku urzgdzeri iskrobezpiecznych

6. Naprawa w wypadku
urzqdzen iskrobezpiecznych

Jesli naprawiana jest cze$¢ ustawnika pozy-
cyjnego od ktérej zalezy ochrona przeciw-
wybuchowa, o pozycjoner moze by¢
ponownie uruchomiony jedynie wtedy,
kiedy rzeczoznawca sprawdzi urzqdzenie
pod wzgledem zgodnosci z przepisami
ochrony przeciwwybuchowej, wystawi
stosowne zaswiadczenie lub zaopatrzy
urzqdzenie we wtasny znak kontroli.

Mozna zrezygnowaé z kontroli przez
rzeczoznawce, jesli producent przed ponow-
nym uruchomieniem podda urzadzenie kon-
troli i w wypadku jej pomyslnego wyniku
zaopatrzy urzqdzenie w odpowiedni znak.
Przy wymianie elementéw iskorobezpiecznych
nalezy stosowad tylko oryginalne czesci pro-
ducenta.
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7. Przeglad parametréw

W tym rozdziale przedstawiona jest lista
parametréw wedtug gtéwnego zastosowa-
nia kazdego z nich.

Zamieszczona w rozdziale 8 lista parame-
tréw w porzqdku alfabetycznym opisuje
wszystkie parametry ustawnika pozycyjnego
typu 3780, ktére sq przekazywane za pos-
rednictwem protokotu HART i mogq by¢
przedstawione i modyfikowane na kompute-
rze PC, terminalu recznym itp.

Identyfikacja urzqdzenia

- numer MSR / oznaczenie magistrali
komunikacyjnej

- producent

- numer typu ustawnika

- numer wyrobu

- numer seryjny ustawnika

- numer wersji podzespotéw:
elektronika / mechanika

-~ numer wersji oprogramowania:
do komunikacji / do realizacji
algorytmu regulacii

- rewizja HART, rewizja urzqdzen
obiektowych

- liczba wymaganych preambut

- adres magistrali komunikacyijnej /
adres wywotywania

- wiadomos¢ / oznaczenie punktu pomia-
rowego / numer punktu pomiarowego

- opis / oznaczenie instalacji

- data

- rodzaj ochrony przeciwzaptonowej

- identyfikacja opcji wymuszonego odpo-
wietrzania, wytqcznikéw krancowych,
sygnalizatora potozenia
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- numer identyfikacyjny sitownika
- numer identyfikacyjny zaworu
- pole tekstowe, swobodny dostep

Uruchamianie

- rodzqj sitownika

- montaz

- sposob budowy

- potozenie montazowe

- skok nominalny / kgt nominalny

- przelozenie: rodzaj / dugoéé / pozycja
trzpienia

- inicjalizacja dla zakresu nominalnego
/ maksymalnego

- polozenie bezpieczenstwa

- minimalny czas trwania impulsu
sterujgcego

- minimalny czas przestawienia przy
otwieraniu / zamykaniu

- inicjalizacja
Nastawa urzgdzenia

Konfiguracja

- zakres sygnatu sterujgcego

- potozenie kraricowe przy sygnale steru-
jacym mniejszym niz zadana wartosé

- polozenie kraficowe przy sygnale steru-
jacym wiekszym niz zadana wartosé

- zakres skoku / zakres kqta obrotu

- ograniczenie skoku / ograniczenie kata
obrotu

- kierunek ruchu

- wybbér charakterystyk

- zdefiniowana przez uzytkownika cha-
rakterystyka z 11 punktami zatamania

- wymagany czas przestawienia przy
otwieraniu / zamykaniu



Przeglgd parametréw

- wartoici graniczne dla programowych wytqcznikéw kraficowych GW1/GwW2
- warunki zatgczania wytgcznikow GW1/GW?2
- kierunek dziatania sygnalizatora pofozenia
- zabezpieczenie przed zapisem
Parametry ustawnika
- strefa nieczutosci Xtot
- wspdtczynnik proporcjonalnosci KP_Y1/KP_Y?2
- wspdtczynnik wzmocnienia cztonu rézniczkujgcego KD
- zakres tolerancii przeregulowania

Praca

- tryb pracy

- analogowa warto$¢ zadana w_ analog

- reczna warto$é zadana w_ hand

- warto$¢ zadana (sygnat sterujgcy) w

- wielkos¢ regulowana x

- uchyb regulacji e

- stan wyjécia sygnalizacji zaktécen

- stan programowych wytgcznikéw kraricowych GW1/GW2
- wymuszone odpowietrzenie

Diagnostyka

- status urzgdzenia (nadzér obwodu regulacji, nadzér punktu zerowego, itd.)
- sumaryczny skok grzyba

- warto$é graniczna sumarycznego skoku

- kontrola przekroczenia zakresu tolerancji / czasu odpowiedzi

- komunikat o zaktéceniach w komunikacii

- komunikat o zaktéceniu podczas wykonywania funkcii specjalnej

- komunikat o przekroczeniu wartosci granicznej sumarycznego skoku
- testowanie wyjscia komunikatu o zaktéceniu

- festowanie sygnalizatora pofozenia

- festowanie programowych wytgcznikéw kraricowych GW1/GW?2

— nastawa zera
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8. Lista parametrow

Adres magistrali
komunikacyjnej

Zakres:
Nastawa standardowa:

Adres uzywany przez urzqdzenie dokonujace odczytu do jednoznacznej identyfikacii
urzqdzenia obiektowego, mozliwos¢ zmiany przez uzytkownika: O dla komunikacii
punkt-punkt, 1 do 15 dla magistrali Multidrop

0do 15
0
w przypadku innego programu niz IBIS — adres wywotawczy

Adres wywotawczy

Zakres:
Nastawa standardowa:

Adres uzywany przez urzqdzenie dokonujace odczytu do jednoznacznej identyfikacji
urzqdzenia obiektowego, mozliwosé zmiany przez uzytkownika: O dla pofgczenia
punkt-punkt, 1 do 15 dla magistrali Multidrop

0do15
0
w wypadku IBIS — adres magistrali komunikacyjnej

Analogowa wartosé
zadana w_andlog

Wejscie skonfigurowane dla sygnatu pradowego jako sygnatu sterujacego w trybie
automatycznym.

Budowa sifownika

Nastawy:

Nastawa standardowa:

Sitownik z albo bez sprezyn o dziataniu zwrotnym.

zasilany jednostronnie ze sprezynami zwrotnymi / zasilany dwustronnie bez sprezyn
zwrotnych
sitownik ze sprezynami

Charakterystyka

Nastawy:

Nastawa standardowa:

Wybér charakterystyk do przyporzadkowania sygnatu sterujacego i zakresu skoku/kata
obrotowego zaworu. W wypadku wyboru charakterystyki statoprocentowej jest ona
kopiowana do charakterystyki zdefiniowanej przez uzytkownika (wezesniej zdefiniowana
przez uzytkownika charakterystyka zostaje przy tym zmieniona). Na czas transmisji
charakterystyki wstrzymywany jest na ok. 3 s proces regulacii.

Charakterystyka zdefiniowana przez uzytkownika za pomocq punktéw zatamania,
wstepnie ustawiona na statoprocentowq dla klapy regulacyjne;.

charakterystyka liniowa

charakterystyka statoprocentowa

charakterystyka statoprocentowa odwrotna

charakterystyka liniowa

Data

W urzqdzeniu polowym moze by¢ przechowywana data w formacie kalendarza
gregorianskiego [DD.MM.RRRR]. Dowolne zastosowanie.

Dlugoé¢ dzwigni przy
sitowniku skokowym
(montaz wedtug NAMUR)

Zakres:
Nastawa standardowa:

Diugos¢ dzwigni, odstep pomiedzy punktem przeniesienia skoku i punktem obrotu

dzwigni odczytu.

0,0mm do 1023,0 mm
42,0 mm

Dolne ograniczenie
skoku / kqta obrotu

Zakres:
Nastawa standardowa:

Dolne ograniczenie skoku / kata obrotu do zadanej wartosci, charakterystyka nie jest
dopasowywana.

-20,0% do 99,9% skoku / kqta obrotu
0,0%
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Dopasowanie impulséw

Nastawy:

Nastawa standardowa:

Dopasowanie impulséw minimalnych do optymalizacii algorytmu regulacii systemu
ustawnik pozycyjny-sifownik-zawér. Przy normalnej pracy parametr ten powinien by¢
ustawiony na automatyczne dopasowywanie. W wypadku optymalizaciji parametréw
regulacyjnych nalezy go przejsciowo wytqczyé.

Od R 2.10 dopasowanie impulséw ustawione jest wewnetrznie na "automatycznie".

wylqczony
automatyczne dopasowywanie
automatyczne dopcsowywanie

Gérne ograniczenie

Gérne ograniczenie skoku / kqta obrotu do zadanej wartosci, charakterystyka nie jest

skoku / kqta obrotu dopasowywana.

Zakres: 0,0% do 120,0% skoku / kata obrotu

Nastawa standardowa: 100,0%

Indukcyjne wytgezniki Uaktywnienie wytgcznikéw indukeyjnych (w przypadku urzadzer z wytqeznikami
krancowe indukcyjnymi zamiast programowych).

Nastawy: nieaktywne (brak wytqcznikéw) / aktywne

Nastawa standardowa:

nieaktywne

Inicjalizacja
(funkcja specjalna)

Automatyczne uruchamianie. Warunek: wczesniejsza jednokrotna mechaniczna nastawa
zera. Nalezy podaé obowigzujace wartoici inicjalizacyjne.

Kierunek dziatania
sygnalizatora pofozenia

Nastawy:

Nastawa standardowa:

Okresla kierunek dziatania sygnalizatora potozenia

>> przy rosnqcej wielkosci regulowanej wzrasta sygnat wyjsciowy
<> przy rosnqcej wielkosci regulowanej maleje sygnat wyjsciowy
>>

Kierunek ruchu

Nastawy:

Nastawa standardowa:

Okresla przyporzadkowanie skoku / kata obrotu do sygnatu sterujgcego

>>, przy rosnqcym sygnale sterujgcym zawér otwiera (w wypadku zaworu tréjdrogowego:
trzpien sifownika weiggany do wewnairz)

<>, przy rosnqcym sygnale sterujgcym zawér zamyka (w wypadku zaworu fréjdrogowego:
trzpien sifownika wysuwany na zewnatrz)

>>

Komunikat oprzekroczeniu

wartosci granicznej
sumarycznego skoku

Nastawy:
Nastawa standardowa:

Komunikat o zaktéceniu przy przekroczeniu wartosci granicznej sumarycznego skoku.

nie / tak
tak

Komunikat o zaktéceniu
podczas wykonywania
funkeiji specjalnej
Nastawy:

Nastawa standardowa:

Komunikat o zaktéceniu podczas wykonywania funkeii specjalnej (nastawa zera,
inicjalizacja, funkcje festowe)

nie / tak
tak
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Komunikat o zaktéceniu
przy braku komunikacii

Nastawy:
Nastawa standardowa:

Komunikat o zaktéceniu w przypadku przerwy / zaktéceniach w pracy uktadu
komunikacji ustawnika pozycyjnego.

nie / tak
tak

Liczba wymaganych Liczba wymaganych baijtéw synchronizujgeych — wymagana przez urzgdzenie

preambut dokonujqce odczytu liczba bajtéw synchronizujqcych z urzadzenia obiektowego.

Montaz Definiuje montaz ustawnika pozycyjnego na zaworze regulacyjnym przy sitowniku
skokowym. W wypadku sitownika obrotowego mozliwy jest jedynie montaz wedtug
VDI/VDE 3845 (NAMUR).

Nastawy: zinfegrowany montaz na sitowniku 3277 firmy SAMSON

Nastawa standardowa:

montaz wedtug norm DIN/IEC 534 (NAMUR)

zintegrowany

Minimalny czas
przestawienia dla
otwierania / zamykania
zaworu

Minimalny czas przestawienia w sekundach jest mierzony podczas inicjalizacji oddzielnie
dla otwierania i zamykania zaworu. Czas przestawienia oznacza czas w jakim element
dtawigcy zaworu wykonuije petny skok / kat obrotu.

Minimalny czas trwania
impulsu

Naijkrétszy czas trwania impulsu dla zaworéw napowietrzajgcego i odpowietrzajacego.
Impulsy wyznaczane sq osobno dla zakreséw skoku 0 do 20 %, 20 do 80 %180 do 100 % !

Nastawy: brak wyznaczenia impulséw
impuls dla zaworu odpowietrzajgcego
impuls dla zaworu napowietrzajgcego
impuls dla obu zaworéw
Nastawa punktu zerowego | Korekta punktu zerowego po wykonanej nastawie mechanicznej.

(funkcja specjalna)

Nominalny kgt obrotu

Zakres:
Nastawa standardowa:

Zakres pracy nominalnej zaworu.

0,0°do 360,0°
60,0°

Numer dzwigni przeniesie-
nia obrotu przy sitowniku
obrotowym

Nastawy:

Maksymalny kat obrotu wybranego segmentu wbudowanej krzywki tarczowe;.

segment S 90, 90° / segment S 120, 120°

Numer dzwigni przeniesie-
nia skoku przy sitowniku
skokowym o zintegrowanym
sposobie budowy

Nastawy:
Nastawa standardowa:

Ustalenie geometrii mechanizmu przeniesienia skoku przy montazu zintegrowanym.

D1 dla sitownikéw 120, 240 350 cm? / D2 dla sitownika 700 cm?
D1

Numer fabryczny
ustawnika

Numer fabryczny ustawnika pozycyjnego. Wielkosé: 16 znakéw.
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Numer identyfikacyjny
sitownika

Zakres:

Numer identyfikacyjny przynaleznego do ustawnika pozycyjnego sitownika, nadany
przez producenta.

0do 999 999

Numer identyfikacyjny
zaworu

Numer identyfikacyjny przynaleznego do ustawnika pozycyjnego zaworu, nadany przez
producenta.

Numer MSR Oznaczenie tekstowe w pofqczeniu z instalacjq urzadzenia obiektowego. Wykorzystanie
dowolne. Zalecane stosowanie do jednoznacznego oznaczenie urzadzenia obiektowego.
Wielkos¢: 8 znakéw.
w wypadku IBIS — oznaczenie magistrali komunikacyjnej

Numer seryjny Jednoznaczna identyfikacja urzqdzenia obiektowego w potqczeniu z nazwq producenta
i typem urzqdzenia.

Ochrona

przeciwzaplonowa

Nastawy:

brak / wystepuje

Ochrona przed zapisem

Przy aktywnej ochronie przed zapisem dane urzqdzenia mogq by¢ odczytywane, ale nie
zmieniane. Uaktywnienie nastepuie jedynie przez przetqcznik w ustawniku.

Nastawy: aktywny / nieaktywny

Odstep miedzy odczytami | Czas pomiedzy poczatkiem dwéch odczytéw ustawnika (tylko w wypadku IBIS).
1do 36005s.

Opis Dowolny tekst przechowywany w urzqdzeniu obiektowym. Wielkos¢ : 16 znakéw
wwypadku IBIS — oznaczenie instalaci

Opis charakterystyki Dowolny tekst do opisu zdefiniowanej przez uzytkownika charakterystyki.
Wielkos¢: 32 znaki

Ostrzezenie Zgfoszenie do inicjalizacji.

przy inicjalizacji

Nastawy:

nieokreslony

OK

system pneumatyczny nieszczelny

skok nominalny lub przefozenie zle wybrane

Oznaczenie instalacji

Dowolny tekst przechowywany w polu tekstowym, wielkos¢: 16 znakéw
w przypadku programu innego niz IBIS — opis

Oznaczenie magistrali
komunikacyjnej

Dowolne zastosowanie. Zalecane zastosowanie to jednoznaczne oznaczenie urzqdzenia
obiektowego. W wypadku magistrali komunikacyinej FSK nalezy ustali¢ oznaczenie
magistrali komunikacyjne;.

Wielkos¢: 8 znakéw.

w innym przypadku niz IBIS — numer MSR

Oznaczenie punkiu
pomiarowego

Oznaczenie punktu pomiarowego. Wszystkie zapisy danych urzadzenia
przyporzqdkowane sq do oznaczenia, dlatego nalezy zachowaé ich unikalnos¢.
Wielkos¢: 32 znaki.

W wypadku innym niz IBIS — wiadomos¢
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Pole tekstowe

Dowolny tekst do przechowywania w urzqdzeniu obiektowym.
4 inijki, kazda po 32 znaki

Potozenie bezpieczenstwa

Nastawy:

Nastawa standardowa:

Pofozenie bezpieczenstwa sitownika w wypadku braku cisnienia zasilajgcego.
Wyznaczane jest automatycznie podczas inicjalizacji.

NIEZNANE ..o przy braku inicjalizacji
trzpien sitownika wciggany do wewngrz ... z sitownikiem skokowym
trzpier sitownika wysuwany na zewngtrz .... z sitownikiem skokowym

otwierajqcy .. zsitownikiem obrotowym
zamykajacy .. z sitownikiem obrofowym
brak ... zsitownikiem zasilanym dwustronnie

nieznane

Potozenie kraficowe
przyw<

Zakres:

Nastawa standardowa:

Jesli sygnat sterujqcy jest mniejszy od zadanej wartosci, zawdr przemieszcza sig w kierunku
potozenia kraricowego, ktére odpowiada wartosci 0% sygnatu sterujacego. Histereza 1%.
Przy wartosci —2,5% funkcja dezaktywowana.

-2,5% do 100,0%
1%

Uwaga: Poniewaz w wypadku funkeji "potozenie kraricowe przy ..." sitownik jest catkowicie
napowietrzany lub odpowietrzany, zawér regulacyiny przemieszcza sie do swoich abso-
lutnych pozycji koicowych. Nie majq przy tym znaczenia ograniczenia wprowadzane p
rzez funkcje: "zakres skoku" i "ograniczenie skoku". W razie gdy przez catkowite

na- albo odpowietrzenie powstang niedozwolone sity nastawcze, nalezy te funkcje

dezaktywowaé.

Potozenie kranicowe
przyw>

Zakres:

Nastawa standardowa:

Jesli sygnat sterujacy jest mniejszy od zadanej wartosci, zawér przemieszcza sie w kierunku
potozenia krancowego, ktére odpowiada wartosci 100% sygnatu sterujgcego. Histereza 1%.
Przy wartosci 125% funkcja dezaktywowana.

0% do 125,0%
99%

Uwaga: Poniewaz w wypadku funkeji "potozenie kraricowe przy ..." sitownik jest catkowicie
napowietrzany lub odpowietrzany, zawér regulacyiny przemieszcza sie do swoich abso-
lutnych pozyciji koricowych. Nie majq przy tym znaczenia ograniczenia wprowadzane
przez funkcie: "zakres skoku" i "ograniczenie skoku". W razie gdy przez catkowite

na- albo odpowietrzenie powstang niedozwolone sity nastawcze, nalezy te funkcje

dezaktywowaé.

Potozenie montazowe
(sitownik skokowy)

Nastawy:

Nastawa standardowa:

Na pokrywie ustawnika pozycyjnego znajduje sie strzatka stuzqca do ustawiania go

w stosunku do sitownika. W wypadku montazu zintegrowanego strzatka ta musi by¢
skierowana w kierunku do sitownika, a w wypadku montazu wedtug norm NAMUR

w kierunku od sitownika.(Wyijatek: zawory regulacyine, ktérych zamkniecie nastepuje

w wyniku wciggniecia trzpienia sitownika. Wiedy strzatka musi by¢ skierowana w kierunku
od sitownika zaréwno w przypadku montazu zintegrowanego, jak i montazu wedtug

norm NAMUR).

Przy siftownikach obrotowych nie definiuje sie tego parametru.

strzatka w kierunku do sitownika / strzatka w kierunku od sitownika
montaz zintegrowany: strzatka w kierunku do sitownika
montaz wedtug NAMUR: strzatka w kierunku od sitownika
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Pozycja trzpienia

Nastawy:
Nastawa standardowa:

Pozycja trzpienia na dzwigni ustawnika pozycyjnego. Patrz znacznik na dzwigni
ustawnika pozycyjnego.
Tylko przy sitowniku o montazu wedtug NAMUR.

A/B
A

Producent Jednoznaczne oznaczenie producenta.
Punkt koricowy Gérna warto$é nastawcza rzeczywistego zakresu pracy, przy nieliniowej charakterystyce
zakresu kgta obrotu nastepuje dopasowanie sie charakterystyki do zredukowanego kqta obrotu.
Jezeli nastapita inicjalizacja dla zakresu maksymalnego, zakres kata obrotu jest zawsze
zalezny od wartosci nominalnej kqta.
Zakres pracy nie mniejszy niz 1/4 kqta nominalnego.
Warto$¢ maksymalna = kgt nominalny
Zakres: 0,0°do 120,0°
Nastawa standardowa: 90,0°

Punkt poczgtkowy
zakresu kgta obrotu

Zakres:
Nastawa standardowa:

Dolna warto$é nastawcza rzeczywistego zakresu pracy, przy nieliniowej charakterystyce
nastepuje dopasowanie sie charakterystyki do zredukowanego kqta obrotu.

Jezeli nastqpita inicjalizacja dla zakresu maksymalnego, zakres kata obrotu jest zawsze
zalezny od wartosci nominalnej kata.

Zakres pracy nie mniejszy niz 1/4 kqta nominalnego.

0,0°do 120,0°
0,0°

Punkty zatamania
charakterystyki
x[0] /y[0]ldo
x[10]1/y[10]

Zakres:
Nastawa standardowa:

Pary punktéw wyznaczajqce zdefiniowanq przez uzytkownika zaleznosé miedzy
sygnatem sterujacym i skokiem / katem obrotu.

x[n] = sygnat sterujacy w % zakresu

yln] = skok / kat obrotu w % zakresu

Na czas transmisji charakterystyki proces regulacii zostaje wstrzymany namax. 15s.

0,0% do 100%
chqquferystykc sfa’rprocentowq dla k|c1py regulccyinei

Rewizja ogélna

Stan rewizyjny ogélnego opisu urzqdzenia, ktéremu odpowiada urzqdzenie obiektowe.

Rewizja opisu urzqdzen
obiektowych

Stan rewizii opisu urzqdzen obiektowych, ktéremu odpowiada ustawnik.

Rodzaj inicjalizacji

Nastawy:
Nastawa standardowa:

Rodzaj inicjalizacji w odniesieniu do zakresu nominalnego lub maksymalnego.

W wypadku inicjacji w zakresie nominalnym brany jest pod uwage jedynie zakres zadany
nastawq parametru skok / kat nominalny. (np. zawér przelotowy z jednostronnym
mechanicznym ograniczeniem ruchu).

W wypadku maksymalnego zakresu przekraczany jest najwyzszy mozliwy zakres
nastawczy (np. zawdr tréjdrogowy z obustronnym mechanicznym ograniczeniem ruchu).

zakres nominalny / maksymalny
zakres maksymalny

Rodzaj sitownika

Nastawy:
Nastawa standardowa:

sitownik skokowy / sitownik obrotowy
sitownik skokowy
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Skok nominalny

Zakres:
Nastawa standardowa:

Nominalny zakres pracy zaworu.

0,0 mm do 255,9 mm
15,0 mm

Stan komunikatu
o zaktéceniu

Nastawy:

Stan tqczenia wyjscia sygnatu zaktécenia.

wylgczony, >3 mA
zalgezony, <1 mA

Stan programowego

Stan programowego wytqcznika kraricowego GW1 lub GW2

wylgeznika kraficowego
GW1/GW2
Nastawy: wylgczony, <1 mA
zalgczony, 23 mA
Stan wymuszonego Jesli opcja ta wystepuje, to zanik sygnatu sterujgcego powoduie przemieszczenie sie
odpowietrzania grzyba zaworu w potozenie bezpieczenstwa
Nastawy: wymuszone odpowietrzenie wylqczone przy sygnale sterujacym > 3V

wymuszone odpowiefrzenie zatgczone (tzn. sitownik odpowietrzony) przy sygnale
sterujgcym <3V

Strefa nieczutosci Xtot

Zakres:
Nastawa standardowa:

Maksymalna tolerowana réznica miedzy wartosciq zadang a rzeczywistq wyrazonaw %
zakresu skoku.

Mata strefa nieczutosci charakterystyki regulacyjnej oznacza wysokg dokfadnosé regulacii.
Uzyskanie najmniejszej strefy nieczutosci charakterystyki regulacyinej zalezy od jakosci
zaworu regulacyjnego. Wysokie tarcie i mata pojemnosé skokowa sitownika mogq
prowadzi¢ do niestabilnej pracy.

0,01% do 10,00% skoku / kqta nominalnego
0,5%

Sumaryczny skok grzyba | Suma petnych skokéw grzyba. Wartosé maksymalna: 16 500 000.
Sumaryczny skok grzyba | Zsumowany skok grzyba zaworu. Nastawa podwéjnej wartosci skokéw grzyba, to znaczy
wyznaczony przy inicjalizacji skok x 2.
Sygnalizacja Kryterium resetowania dla biezqcej kontroli w obwodzie regulacii. Jesli zadany czas
przekroczenia czasu odpowiedzi zostanie przekroczony i uchyb regulacji nie lezy w zakresie folerancii,
odpowiedzi sygnalizowane jest zaktécenie w obwodzie regulacii.
Jest wyznaczany i dopasowywany z minimalnego czasu przestawienia podczas
inicjalizacji, jesli wyznaczana wartos¢ jest wieksza niz wartos¢ uprzednio ustalona.
Zakres: 0sdo240s
Nastawa standardowa: 10s

Sygnalizacja
przekroczenia zakresu
tolerancii

Zakres:
Nastawa standardowa:

Kryterium resetowania dla biezqcej kontroli w obwodzie regulacii. Podanie dozwolonego
w tym wypadku uchybu regulacii. Patrz tez "czas odpowiedzi".

0,1% do 10,0% von Nennhub/-winkel
5%
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Sygnalizator potozenia
Nastawy:

Podaie, czy sygnalizator pofozenia jest zabudowany.

brak / zabudowany

Test komunikatu
o zakléceniv
(funkcja specjalna)

Sprawdzanie wyjsicia komunikatu o zaktéceniu przez trzykrotne zatgczenie.

Test programowego
wylqgcznika kraficowego
GWI1 (funkcja specjalna)

Sprawdzanie funkcji programowego wytqcznika kraficowego GW1 przez trzykrotne
zatgezenie (jedynie wiedy, gdy wystepuije opcja wytacznika).

Test programowego
wylqcznika kraficowego
GW2 (funkcja specjalna)

Sprawdzanie funkcji programowego wylqcznika kraicowego GW?2 przez trzykrotne
zatgezenie (jedynie wtedy, gdy wystepuije opcja wytacznika).

Test sygnalizatora
potozenia
(funkcja specjalna)

Podanie wartosci w % stuzqcych do testu sygnalizatora pofozenia (jedynie wtedy, gdy
wystepuje opcja sygnalizatora)

Tolerowana warto$é
przeregulowania

Zakres:
Nastawa standardowa:

Jesli uchyb regulacii e przekracza wartos¢ przeregulowania, to nastepuje zmniejszenie
minimalnego czasu trwania impulsu dla kierunku ruchu, w ktérym wystepuje
przeregulowanie.

Jesli uchyb regulacii e przekracza strefe nieczutosci xtot ale nie wartos¢ przeregulowania,
to nastepuje zmniejszenie minimalnego czasu trwania impulsu dla obu kierunkéw ruchu
ale dopiero po dwéch petnych okresach przebiegu sygnatu.

0,01% do 10,00% skoku / kata nominalnego
0,5%

Tryb pracy

Nastawy:

Nastawa standardowa:
Nastawa po rozruchu
awaryjnym:

Okresla rodzaj sygnatu sterujgcego: cyfrowy (komunikacja) lub analogowy (pradowy).
Przetqczenie nastepuje w sposéb plynny.

tryb automatyczny - pradowy sygnat sterujacy

tryb reczny - sygnat sterujacy z magistrali (w_hand)

potozenie bezpieczenstwa - zawér przyjmuije potozenie bezpieczeristwa

potozenie bezpieczenstwa

tryb automatyczny

Typ ustawnika

Typ ustawnika pozycyjnego.

Uchyb regulacjie

Uchyb regulacji w %

Warto$¢ graniczna
catkowitego skoku grzyba

Zakres:
Nastawa standardowa:

Po przekroczeniu wartosci granicznej pojawia sie komunikat o zaktéceniu.

0do 16 500 000
1000000

Warto$é graniczna
wylgcznika GW1

Zakres:
Nastawa standardowa:

Warto$é graniczna odniesiona do zakresu skoku / kqta obrotu, sterowana programowo
sygnatem z uktadu pomiaru skoku (histereza 1%)

0,0% do 120%
2,0%
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Wartos¢ graniczna
wylqgcznika GW2

Zakres:
Nastawa standardowa:

Wartos$¢ graniczna odniesiona do zakresu skoku / kata obrotu, sterowana programowo
sygnatem z uktadu pomiaru skoku (histereza 1%).

0,0% do 120%
98%

Warto$é koncowa
sygnalu sterujgcego

Zakres:
Nastawa standardowa:

Wartos¢ koricowa zakresu sygnatu sterujgcego (odpowiada 100% w)
Mninmalna szerokos¢ zakresu wynosi 4.0 mA.

4,00 mA do 20,00 mA
20,00 mA

Wartos¢ koncowa
zakresu skoku

Zakres:
Nastawa standardowa:

Nastawiana koficowa wartosé rzeczywistego zakresu skoku, wwypadku chaquterystyki
nieliniowej nastepuje jej dopasowanie do zredukowanego skoku.

Wartos¢ maksymalna=skok nominalny.

Jezeli nastgpita inicjalizacja dla zakresu maksymalnego, zakres skoku jest zawsze zalezny
od wartosci nominalnej skoku.

Nie wolno wybra¢ mniejszego zakresu skoku niz 1/4 skoku nominalnego.

0,0 mm do 255,9 mm
15,0 mm

Wartoé¢ poczgtkowa
zakresu skoku

Zakres:
Nastawa standardowa:

Nastawiana poczatkowa wartosé rzeczywistego zakresu skoku, w wypadku charakferystyki
nieliniowej nastepuje jej dopasowanie do zredukowanego skoku.

Jezeli nastgpita inicjalizacja dla zakresu maksymalnego, zakres skoku jest zawsze zalezny
od wartosci nominalnej skoku.

Nie wolno wybra¢ mniejszego zakresu skoku niz 1/4 skoku nominalnego.

0,0 mm do 255,9 mm
0,0mm

Warto$é poczgtkowa
sygnatu stervjgcego

Zakres:
Nastawa standardowa:

Wartos¢ poczatkowa zakresu sygnatu sterujgcego (odpowiada 0% w).
Minimalna szerokosé zakresu wynosi 4,0 mA.

4,00 mA do 20,00 mA
4,00 mA

Warto$¢ zadana
(sygnat sterujgcy) w

Wartos¢ zadana w % z uwzglednieniem poczqtku i kofica zakresu.

Wartoé¢ zadana
przekazywana magistralg
w_hand

Zakres:

Wartos¢ zadana w mA, zadawana za pomocq komunikacii, zmieniana w recznym trybie
pracy.

3,8 mAdo22mA

Warunek zatqgczania
wylgcznika GW1

Nastawy:
Nastawa standardowa:

Ustawia stan zatgczenia wytqeznika na <1 oder >3 mA

>3 mA gdy skok (kat obrotu) ponizej / powyzej wartosci granicznej
ponizej wartosci granicznej

Warunek zatgczania
wylgcznika GW2

Nastawy:
Nastawa standardowa:

Ustawia stan zatgczenia wylgeznika na <1 lub 23 mA

>3 mA gdy skok (kqt obrotu) ponizej / powyzej wartosci granicznej
ponizej wartosci granicznej

44 B 8380-1PL




Lista parametrow

Wersja oprogramowania
ustawnika dla komunikacii
/ algorytmu regulacii

Wersja oprogramowania komunikacyjnego / redlizujgcego algorytm regulacii,
znajdujqcego sie w urzgdzeniu obiektowym.

Wersja wykonania
uktadu elektronicznego
/ mechanicznego

Wersja wykonania uktadu elektronicznego / mechanicznego.

Wiadomos¢

Dowolny tekst zapisany w urzqdzeniu obiektowym.
Wielkos¢ 32 znaki.
wwypadku IBIS — oznaczenie punktu pomiarowego

Wielkos¢ regulowana x

Wielkos¢ regulowana w % w odhniesieniu do zakresu skoku / kqta obrotu.

Wspétezynnik
proporcjonalnosci
KP_Y1/KP_Y2

Zakres:
Nastawa standardowa:

Wspbétezynnik proporcjonalnosci KP_Y1 dla powietrza zasilajacego, KP_Y2 dla powietrza
odprowadzanego. Przy dopasowywaniu tej wartoci zaleca sig krok 0.1. Zwigkszenie
powoduije szybsze przyblizanie si¢ do wartosci zadane;.

0,01do 10,0
1,2

Wskazéwka:

Podczas pierwszej inicjalizacji ustawnika pozycyjnego sq ustalane wspétczynniki
proporcjonalnosci KP_Y1iKP_Y2.

Zeby osiqgnaé optymalne whasciwosci regulacyjne, zawarte w ponizszej tabeli parametry
inicjalizacji muszq zosta¢ dopasowane do ewentualnie zmienionych warunkéw pracy.

Rodzaj | skok/kgt czas przestawienia KD KP_Y1 KP_Y2
sitownika | nominalny min. dziatanie otwarle | zomkniete napowietrzanie | odpowietrzenie
sprezyny

- >0,7s >0,7s 0,12 0,5 0,5

zamykanie >0,7s <0,7s 0,12 0,5 0,1

sitownik _ zamykanie <0,7s >0,7s 0,12 0,1 0,5

obrotowy - <07s | <07s | 012 01 0,1

ofwieranie >0,7s <0,7s 0,12 0,1 0,5

ofwieranie <0,7s >0,7s 0,12 0,5 0,1

<10s - 0,12 0,5 0,5

>60mm

>10s - 0,12 3,0 4,0

- >0,7s >0,7s 0,12 0,5 1,2

na zewnatrz >0,7s <0,7s 0,12 0,5 0,8

sifownik

skokowy <10s na zewnatrz <0,7s >0,7s 0,12 0,3 1,2

<60mm - <0,7s <0,7s 0,12 0,3 0,8

dowewnatrz | >0,7s <0,7s 0,12 0,3 1,2

dowewnatrz | <0,7s >0,7s 0,12 0,5 0,8

>10s - 0,12 3,0 4,0
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Wspotezynnik
wzmocnienia KD

Zakres:
Nastawa standardowa:

Wspétczynnik wzmocnienia cztonu rézniczkujgcego. Przy dopasowywaniu tej wartosci
zaleca sig krok 0.02. Zwigkszenie powoduje wigksze hamowanie przed wartosciq
zadang.

0,0do 1,00
0,12

Wylgezniki kraficowe

Podaie jakie wytqczniki kraricowe zostaty zabudowane.

Nastawy: bez wytqcznikéw
indukcyjne — indukcyjne wytqczniki kraricowe zamontowane na przetworniku potozenia
programowe — sterowane programowo sygnatem z uktadu pomiaru skoku

Wymagany czas Czas przestawienia oznacza czas w jakim element dtawigey zaworu wykonuije petny skok

przestawienia dla
otwierania / zamykania
zaworu

Zakres:
Nastawa standardowa:

/ kat obrotu. Rzeczywisty czas przestawienia przedtuzany jest do zadanej wartosci.
Jesli zgdany czas przestawienia jest mniejszy niz wyznaczony podczas inicjalizacii,
to regulacja przebiega z wartosciq wyznaczong. Czas przestawienia jest nastawiany
oddzielnie dla otwierania i zamykania zaworu.

Osdo75s
Os

Wymuszone
odpowietrzenie

Nastawy:

Podaie, czy opcja odpowietrzania przymusowego jest wbudowana.

brak / wystepuje
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9. Komunikaty i diagnostyka
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Rozruch awaryjny

Rozruch z przywréceniem wartoéci standardowych
Wybér recznego trybu pracy

Btedny parametr

Przekroczona graniczna warto$¢ sumarycznego skoku
Przerwana nastawa zera

Przerwana inicjalizacja

Brak inicjalizacj

Komunikaty o btedach

Zaktécenia w komunikacii

Zakfécenia w obwodzie regulacii

Przesunigcie punktu zerowego

Btedny punkt zerowy, konieczna mechaniczna nastawa zera
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Testy ukfadu wymuszonego odpowietrzania
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Ustawnik pozycyiny typu HART 3780 naijlepsze mozliwosci diagnozowania oferuje w fazie
inicjalizacji. Wtedy to podczas automatycznego procesu przeprowadzane sq szczegétowe
testy, ktére badajg sytuacje montazowq i reakcje zaworu regulacyjnego i oceniajq jq z
uwzglednieniem podanych lub ustawionych wczesniej danych.

W wypadku rutynowych badan i niejasnych komunikatach o btedach w pracy nalezy przepro-
wadzi¢ inicjalizacje, aby méc lepiej oceni¢ system sterujqcy. Hierarchia oprogramowania typu
IBIS réznicuje pomiedzy wskazéwkami/ostrzezeniami (oznaczone na zétto), a btedami, ktére
sygnalizowane sq na czerwono.

9.1 Wskazéwki / ostrzezenia

9.1.1 Parametry urzqdzenia zostaty zmienione

Pojawia sie wtedy, kiedy zmieniono nastawy urzqdzenia. Zapewnia w ten sposéb kontrole nad
niezamierzonymi / nieautoryzowanymi zmianami pierwotnie nastawionych wartosci.
Odwotanie komunikatu w menu [Gerdtedaten — Spezialist — Geridt —
"Gerateeinstellung geandert" zuriicksetzen] [Dane urzadzenia — Spec-
jalista — Urzadzenie — Odwolanie "parametry urzadzenia zostaly
zmienione").

9.1.2 Sygnat sterujgcy ponizej zakresu

Pojawia sie wtedy, kiedy sygnat sterujgcy <3,6 mA.
Odwofanie nastepuje automatycznie, kiedy wartosé sygnatu pradowego wzrasta powyzej 3,6 mA.

9.1.3 Rozruch awaryjny

Jest sygnalizowany, gdy warto$é¢ sygnatu sterujgcego <3,2 mA.
Odwotanie nastepuje automatycznie po potwierdzeniu.

9.1.4 Rozruch z przywréceniem wartosci standardowych

Pojawia sie kiedy zresetowano ustawnik w menu [Geratedaten — Specialist — Gerat
— riicksetzen] [Dane urzadzenia — Funkcje specjalne — Urzadzenie —
0dwola¢] i nastgpit ponowny start urzqdzenia z wartosciami standardowymi.

Musi nastgpi¢ ponowna inicjalizacja, informacje takie jak np. oznaczenie punktu pomiarowe-
go, oznaczenie magistrali komunikacyjnej czy tez oznaczenie instalacji zostajq zachowane.
Odwotanie nastepuje automatycznie po potwierdzeniu.

9.1.5 Wybér recznego trybu pracy

Pojawia sie, gdy zmieniana jest reczna warto$¢ zadana, ale urzgdzenie nie znajduje sie w
trybie pracy recznej (HAND).

W wypadku IBIS btad ten nie jest mozliwy.

Odwotanie nastepuje automatycznie po wystaniu informacii.
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9.1.6 Btedny parametr

Komunikat wysytany przez ustawnik o otrzymaniu nieznanego parametru. Ten komunikat
moze wystqpi¢ w pozycjonerach ze starszq wersjq oprogramowania.

Odwotanie nastepuje automatycznie po potwierdzeniu.

9.1.7 Przekroczona warto$¢ graniczna sumarycznego skoku

Aktualna warto$é sumarycznego skoku zapisywana jest (w sposéb zabezpieczony przed
zanikiem napiecia) co kazde 1024 podwéjne skoki grzyba. Jesli parametr ten przekroczy
warto$¢ graniczng zadang lub ustawiong wezesniej w menu [Gerdtedaten — Spezia-
list — Erweiterung — Konfigurierung] [Dane urzadzenia — Funkcje spec-
jalne — Rozszerzenie — Konfiguracja] generowany jest komunikat.

Jesli ustawi sie warto$¢ graniczng troche ponizej wartosci wyznaczonej doswiadczalnie przez
uzytkownika jako granica uszkodzenia zaworu poréwnawczego, wtedy ustawnik pozycyjny
sam zgtasza zawér do naprawy, zanim nastgpi mozliwa awaria.

Odwotanie nastepuje przez [Diagnose — Gerdtezustand] [Diagnoza — Stan urza-
dzenial.

9.1.8 Przerwana nastawa zera

Nastawa zera zostata przerwana przez uzytkownika.
Odwotanie nastepuje automatycznie po potwierdzeniu.
Jesli przeprowadzono juz prawidfowq nastawe zera, zostaje zachowany poprzedni punkt

zerowy.
Status inicjalizacji

9.1.9 Przerwana inicjalizacja

Inicjalizacja przerwana przez uzytkownika.

Odwotanie nastepuje automatycznie po potwierdzeniu.

Jesli praca urzgdzenia zostata poprzednio z powodzeniem zainicjalizowana i nie przywréco-
no nastaw standardowych, to dziatanie regulacyjne urzqdzenia podejmowane jest ponownie.

9.1.10 Brak inicjalizacji

Komunikat jest generowany, gdy nie przeprowadzono inicjalizacji ustawnika lub przywrécono
nastawy standardowe.

Odwotanie nastepuje automatycznie po zakonczeniu inicjalizacji.
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9.2 Komunikaty o bfedach

9.2.1 Zaktécenia w komunikacii

Sygnalizowana jest przerwa w komunikacii.
Mozliwe zrédta btedu:

- za niski poziom zasilania lub jego brak
- zle podtgczony modem FSK

- Zle skonfigurowany port (np. COM1) [Optionen — Kommunikation konfigurie-
ren] [Opcje — Konfigurowanie komunikacji]

- préba stworzenia potgczenia z punktem menu [Verbindungsaufbau —
Einzelgerit] [Tworzenie polaczenia — Pojedyncze urzadzenie], cho-
ciaz fen znajduje sie w trybie pracy magistrali komunikacyjne;.

Odwotanie nastepuje przez usuniecie bledu.

9.2.2 Zaktécenia w obwodzie regulacii

Komunikat pojawia sie gdy w zadanym czasie odpowiedzi uchyb regulaciji znajduie sie poza
zakresem tolerancii. Kryteria fe nastawiane sq w menu [Geratedaten — Spezialist —
Erweiterung — Konfigurierung][Dane urzadzenia — Funkcje specjalne —
Rozszerzenie — Konfiguracja).

Mozliwe zrédta btedu:
- drgania z powodu zbyt szybkiego sifownika (mata objetosé komory sitownikal)

~  Srodki zaradcze: zredukowaé cisnienie powietrza zasilajacego wedtug rozdz. 3.1.2 lub
wbudowa¢ dtawik cisnienia sterujgcego (patrz rozdz. 2)

- za niskie ci$nienie zasilajgce lub jego brak

- zatkany filtr

- zaoliwione zawory elektromagnetyczne

- peknieta membrana sitownika

- pekniete sprezyny sitownika

- znaczny wzrost sity tarcia w zaworze regulacyjnym
- zablokowany zawér regulacyjny

Odwotanie nastepuje przez [Diagnose — Geratezustand] [Diagnostyka > Stan
urzadzenial.
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9.2.3 Przesunigcie punktu zerowego

Sygnalizowane jest przesuniecie punktu zerowego o wiecej niz £5%.
Mozliwe zrodta btedu:

- zuzycie gniazda i / lub grzyba

- zanieczyszczenie miedzy gniazdem i grzybem

Odwotanie nastepuje po prawidtowe] elektrycznej nastawie zera.

9.2.4 Btedny punkt zerowy, konieczna mechaniczna nastawa zera
Warto$¢ wyznaczona podczas elektrycznej nastawy zera lezy poza granicq tolerancji 5% od
wewnetrznych wartoéci pomiarowych.

Odwotanie nastepuje poprzez przeprowadzenie najpierw mechanicznej a potem elekirycznej
nastawy zera.

9.2.5 Bledna rejestracja danych pomiarowych

Wewnetrzny przetwornik analogowo-cyfrowy nie realizuje swoich zadan w przewidzianych
oknach czasowych lub tez wartosci pomiarowe lezq poza fizycznymi granicami zakresu
pomiarowego przetwornika. Jesli nie mozna odwota¢ tego komunikatu przez rozruch awaryj-
ny, to konieczna jest naprawa.

9.2.6 Wartos¢ sygnalu sterujgcego poza zakresem

Warto$¢ sygnatu sterujgcego na wyiiciu przetwornika analogowo-cyfrowego znajduje sie
poza dopuszczalnym zakresem.

Mozliwe zrodio btedu:

- sygnat sterujgey > 22,5 mA

Odwotanie nastepuje automatycznie po spadku wartoici pradu ponizej 22,5 mA

9.2.7 Polozenie grzyba poza zakresem

Sygnat potozenia grzyba zaworu na wyjsciu przetwornika analogowo-cyfrowego znajduje sie
poza dopuszczalnym zakresem.

Mozliwe zrédta btedu:

- nieprawidtowa zabudowa

- nieprawidtowe przetozenie

- w wypadku montazu wedtug NAMUR: podana btedna pozycja trzpienia

- bardzo duza nadwyzka skoku

Odwotanie nastepuje automatycznie po zlikwidowaniu btedu.
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9.2.8 Parametry poza zakresem

Komunikaty o btednych danych.

Po wystaniu danych do urzgdzenia nastepuje sygnat zwrotny, ze wystana wartosé lezy poza
dopuszczalnym zakresem.

Obowigzuje nadal poprzednia wartosé.

Odwotanie nastepuje po potwierdzeniu.

Btad charakterystyki

W wypadku wystgpienia btedu charakterystyki (patrz rozdz. 9.2.9. do 9.2.11) po wystaniu
sygnatu do urzgdzenia nastepuje automatyczne przetqczenie z charakterystyki zdefiniowanej
przez uzytkownika na charakterystyke liniowq.

9.2.9 Bledna charakterystyka

Komunikat pojawia sie, jesli rozpoznano bledy w trakcie transmisji charakterystyki do ustaw-
nika. Odwotanie nastepuje automatycznie po przestaniu poprawnej charakterystyki.

9.2.10 Charakterystyka z bledem monotonicznosci

Pojawia sie, jesli w przypadku charakterystyki zdefiniowanej przez uzytkownika wartosci
wejsciowe nie sq podawane w porzqdku rosngcym.
Odwotanie nastepuje automatycznie po przestaniu poprawnej charakterystyki.

9.2.11 Charakterystyka z bledem nachylenia

Pojawia sie, jesli w wypadku charakterystyki zdefiniowanej przez uzytkownika podane jest
nachylenie > 16.
Odwotanie nastepuje automatycznie po przestaniu poprawnej charakterystyki.

9.2.12 Blqd czasu

Pojawia sie, gdy w trakcie niektorych testéw przekraczane sq okna czasowe.
Odwotanie nastepuje przez potwierdzenie.

9.2.13 Nieaktualne dane o aplikacji

Pojawia sie, jesli wystgpi wewnetrzny btgd komunikacii lub zaktécenie w komunikacji HART.
Odwotanie nastepuje przez usuniecie bledu.

9.2.14 Uszkodzony obszar pamieci parametréw regulacii

Nieudane préby zapisania danych w pamieci EEPROM.
Konieczna naprawa.
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9.2.15 Btgd sumy kontrolnej obszaru pamieci parametréw regulacii

Pojawia sig, jesli podczas cyklicznych testéw okaze sie, ze ktérykolwiek z zapamietanych
parametréw regulacii zostat zmieniony w sposéb niekontrolowany.

Odwotanie nastepuje przez uzytkownika, ktéry po skontrolowaniu wszystkich wartosci dokona
przynajmniej jednego zapisu.

9.2.16 Uszkodzony obszar pamieci parametréw komunikaciji

Nieudane préby zapisania danych w pamieci RAM / EEPROM.

Konieczna naprawa.

9.2.17 Blad sumy kontrolnej obszaru pamieci parametréw komunikacji

Pojawia sig, jesli podczas cyklicznych testéw okaze sie, ze ktérykolwiek z zapamietanych
parametréw komunikacii zostat zmieniony w sposéb niekontrolowany.

Odwotanie nastepuje automatycznie po potwierdzeniu, potgczone z przywréceniem nastaw
standardowych parametrom komunikacyjnym.

9.2.18 Btqd w obszarze pamieci parametréw ustawnika

Pojawia sie, jesli podczas cyklicznych testéw okaze sie, ze ktérykolwiek z zapamietanych
parametréw ustawnika zostat zmieniony w sposéb niekontrolowany.

Odwotanie nastepuje przez uzytkownika, ktéry po skontrolowaniu wszystkich wartosci dokona
przynajmniej jednego zapisu.

9.3 Sygnalizacja btedéw bez przerywania inicjalizacji

9.3.1 Zle wybrany skok nominalny lub przefozenie

Maksymalny skok wyznaczony podczas inicjalizacji podawany jako wartos¢ w % skoku / kata
nominalnego, jest mniejszy niz wybrany skok / kat nominalny. Ten komunikat o bfedzie
ukazuje sie jedynie w przypadku inicjalizacji dla zakresu nominalnego.

Mozliwe zrodta btedu:

- nieprawidtowa zabudowa

- nieprawidtowe przetozenie

- przy montazu wedtug NAMUR: podana btedna pozycja trzpienia

- zablokowany zawér

Zbyt niskie cisnienie zasilajgce. Cisnienie zasilajgce musi by¢ stabilne i wyzsze co najmniej
0 0,4 bar od zakresu sprezyn sifownika (patrz tez rozdz. 3.1.2.).
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9.3.2 Nieszczelnosé w systemie pneumatycznym

Przy wyznaczaniu minimalnego czasu trwania impulséw sterujgcych sitownik musi pozostawaé
przez kilka sekund w stanie spoczynku. W tym czasie sprawdzana jest szczelno$é¢ systemu
pneumatycznego. Jesli grzyb zaworu regulacyjnego w ciagu 7 sekund opusci swe potozenie
spoczynkowe o wiecej niz 9,3%, to inicjalizacja zostaje przerwana i generowany jest komu-
nikat o bfedzie.

Mozliwe zrédta btedu:
- nieszczelno$é w sitowniku

- nieszczelne podtgczenie cisnienia sterujgcego
9.4 Sygnalizacja btedéw z przerwaniem inicjalizacji

9.4.1 Testy uktadu wymuszonego odpowietrzania
Brak mozliwosci uruchomienia inicjalizacji przy aktywnej opcji wymuszonego odpowietrzania

Jesli opcja odpowietrzania przymusowego jest aktywna, to inicjalizacja zostaje przerwana.
W celu jej przeprowadzenia do zaciskéw +81 i —82 nalezy doprowadzié napiecie 6...24 V DC.

9.4.2 Wyznaczanie mechanicznych ograniczen ruchu

Przy wyznaczaniu mechanicznych ograniczeri ruchu okreslane jest dziatanie sprezyn sitowni-
ka i punkt zerowy. Odbywa sie to przez catkowite napowietrzanie i odpowietrzenie sifownika.
Dodatkowo sprawdzane jest, czy ustawnik wykonuje 100% skoku / kgta nominalnego.

9.4.2.1 Bledy w uktadzie mechanicznym lub pneumatycznym przy wyznaczaniu
mechanicznych ograniczen ruchu

Podczas inicjalizacji stwierdzono brak lub ciggte zmiany wartosci pomiarowych wielkosci
regulowanej skoku / kgta obrotu.

Mozliwe zrédta btedu:

- zbyt niskie lub niestabilne cisnienie zasilajgce

- zbyt maly wydatek powietrza

- nieprawidtowa zabudowa

- bfednie zawieszona dzwignia odczytu

- przy montazu wedtug NAMUR: nieprawidtowo umocowana dzwignia na watku obudowy
tacznika — wyciggniety kabel tgczqcy plytke obwodu logicznego i przetwornika pofozenia
grzyba
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9.4.2.2 Btedna nastawa zera

Warto$¢ wyznaczona podczas elektrycznej nastawy zera lezy poza granicq toleranciji 5% od
wewnetrznych wartosci pomiarowych.

Aby usunq¢ btqd, nalezy przeprowadzi¢ mechaniczng nastawe zera. Na koniec zétty trzpier
pozycyiny przetwornika przemieszczenia musi mnie| wiece| zbiec sie ze znacznikiem na

pokrywie.
9.4.3 Komunikaty przy wyznaczaniu czasu przestawienia

Przy wyznaczaniu czaséw przestawienia dokonywane sq pomiary czaséw, ktérych zawér
potrzebuije aby wykonaé petny skok w obu kierunkach.

9.4.3.1 Zaklécenia w obwodzie regulacji

Jesli zawér nie moze wykona¢ petnego skoku / kata nominalnego, to przyczyng jest zbyt niska
warto$¢ ci$nienia zasilajgcego.
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zasilanie (9)

E
montaz wedtug norm DIN [EC 534

wyijscie 1 (A1)
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z tgcznikiem

A
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wyjécie 2 (A2)
pneumatyczne
przytacze przekaznika zmiany kierunku

zasilanie (Z)
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