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Nota sobre estas instrucciones de montaje y servicio

Estas instrucciones de montaje y servicio sirven de ayuda para el montaje y uso del equipo
de forma segura. Las instrucciones son vinculantes para el uso de equipos SAMSON.

= Para el uso seguro y adecuado de estas instrucciones, léalas atentamente y guérdelas

por si las puede necestiar en un futuro.

= Si tiene alguna pregunta acerca de estas instrucciones, péngase en contacto con el De-
partamento de Servicio Post-venta de SAMSON (aftersalesservice@samson.de).

Documentation.

Las instrucciones de montaije y servicio de los equipos se incluyen en el
suministro. La documentacién mds actualizada se encuentra en nuestro
sitio web www.samson.de > Service & Support > Downloads >

Anotaciones y su significado

Aviso sobre peligros que provocan heridas
graves o incluso la muerte

O NoTA

Aviso sobre riesgo de dafio material y de fa-
llo de funcionamiento

A\ ADVERTENCIA

Aviso sobre peligros que pueden provocar
heridas graves o incluso la muerte

i Informacién
Ampliacién de informacién

4\ Consejo
Recomendaciones prdcticas

EB 8384-0 ES



53
5.3.1
53.2
54
5.5
5.6
5.7
5.7.1
5.8
5.9
5.10
5.10.1
5.10.2
5.10.3
5.10.4
5.10.5
5.10.6

Contenido

Instrucciones y medidas de seguridad .......c.cccceeeueeeecenensensenreneccnnecnesneseesenns 5
Notas acerca de posibles lesiones personales graves..............cccccooiviiiiiiee. 8
Notas acerca de posibles dafios materiales................cocooiiioiiiiiiiii, 8
Identificacién de la valvula de control ..o 10
Placa de caracteristicas ............ooviiiiiiiiiccc s 10
COdigo de ProdUCto ..........cviiiiiiieie e 11
Construccion y principio de funcionamiento.........ceceeerererererrererresnnsesaeessens 12
TIPOS A& MONKAE ...ttt 13
Resumen de equipos y elementos de mando............cccooeoiiiiiniiiiiiiie, 13
AACCESOTIOS ...ttt et e 14
Tablas de Carrerai........ooiiiiiiiieee e 17
DatOSs TECMICOS. ...ttt 18
Dimensiones €N MM .........ooiiiiiiiiiiieii e 21
Prepardcion .......c.ceeeeeeccnuensuensenneensuensenseecssesssesssessssesssesssesssessssesssesssessns 24
DeSeMBAIGE ...t 24
TrONSPOITE ... 24
AlMOCENAMIENTO ........viieecieeceeeeeeeee e 24
Montaje y puesta €n MArcha ........cocceceeeerrerenensenseeseseceesnssnesnssssssssassessessssns 26
POSICION de MONKGIE .......cvevieivieieieecee e, 26
Palanca y posicidn del pin...........cocvoviiiiiiieccccee e, 26
Montaje INfegrado .............ceiiiiieiiicieee e 28
Accionamiento Tipo 3277-5 ..o 28
Accionamiento TiPO 3277 .....ooiuviiiiieeeeee e 30
Montaje segin IEC 60534-6......cc.ooimiiiiaieiie e 32
Montaje segin VDI/VDE 3847-T .......cocvoviiiriieeieeieeeeeeeeeeeeeeee e 34
Montaije en vélvula de microcaudal Tipo 3510........cooveviiiiiciieieee 40
Amplificador inversor para accionamientos de doble efecto.................c......... 42
Amplificador inversor 1079-1118 0 1079-1119......cooviiiiiiiiceceeeee, 42
Montaje de un posicionador con carcasa de acero inoxidable......................... 44
Aireacién de la cémara de resortes en accionamientos de simple efecto .......... 44
Ajustar pardmetros de puesta en marcha............ccccooveieviiiiiieiiceee 45
Posicién de seguridad ............ccooioviiiiiii 45
Restriccion de caudal Q..o 46
Seleccion de la carrera..........oiiiiieiiic e 46
Sentido de ACtUACION. ... 46
Limitacién de la presién de mando ..o, 47
PUNEO A CONSIGNT.....viiiieiiieiieieiet ettt 47

EB 8384-0 ES 3



Contenido

5.11 Conexiones NEUMGHCAS ........co.uieuiiriieniiiii ettt 48
5.11.1  Conexién de la presion de mando...........o.ooeeiiiiiiiiniiiii, 49
5112 MOANOMEIOS ...t 49
511.3  Presién de alimentacion............cccooioiiiueiiiiieiiieee e, 49
511.4  Presién de mando (OUtPUL) ......c.cuiiiiiiiiiiiece e 50
5.12 Conexiones elECtriCas ..........ooviuiuiiiiiieiiiec e 50
6 OPEIUCION ...uueeurieireiiraieruirieineessuessteseessaessaesssesssessaessssssssssssessssssssssssessaess 53
7 Puesta en marcha del posicionador...........cceceeecuecuerrrnennensenseceneceesnnsnsseennns 54
7.1 Calibracién del punto cero ..........coooeuiiiiiicicceee 54
7.2 Disminucién de la gananciar ..........cooioiiiiiiiic 54
7.3 Adaptacion de lo carrera ..o 54
7.4 Activacién de la funcién de cierre hermético ...........cocoovoveviieiivcciieeeee 54
8 Mantenimiento.......ccieeiiireniinreniniininiineniirenninesesnesessesessssessssssenns 55
8.1 Preparativos para la devolucion ............coieiiiree s 55
9 ANOMALIAS ..ttt ettt 55
9.1 Actuaciones en caso de emergencia...........coevoveveurueieieieeiieieeieee s 56
10 Puesta en fuera de servicio y desmontdje .........ceeeueeeureecerseenrsennssnsnssnsnssnsanes 56
10.1 Puesta en fuera de SEerviCio ............cccvieviveeiiieicieiieietee e 56
10.2 Desmontar el posicionador ..............cccooviiiiiiiiieiieeee e 56
10.3 ElIMinaCion .......c.ovieeee e 57
11 ANEXO .ouenriniirinniniinnicsiisiesistisstetesseetssseestssesstsssesstsstssssestsbessasassssasntsane 57
11.1 SErVICIo POSE VENT ..ottt 57
11.2 CertBCAdOS ..ot 57
4 EB 8384-0 ES



Instrucciones y medidas de seguridad

1 Instrucciones y medidas de seguridad

Uso previsto

El posicionador SAMSON Tipo 3730-0 se monta en vdlvulas de control neumdticas y sirve
para posicionar la vélvula segin la sefial de mando. El equipo esté dimensionado para
unas determinadas condiciones (p. ej. presién de servicio, temperatura). Por lo tanto, el
usuario se debe asegurar de que el posicionador solo se utiliza en aplicaciones cuyas condi-
ciones cumplan con los datos técnicos. En caso de que el usuario tenga la intencién de utili-

zar el posicionador en otras aplicaciones o condiciones que las especificadas deberé con-
sultar a SAMSON.

SAMSON no se hace responsable de los dafios causados por el uso de la vélvula en condi-
ciones diferentes a las de su uso previsto, ni de los dafios debidos a fuerzas externas y ofras
influencias externas.

= Consultar los datos técnicos para conocer los limites, campos de aplicacién y usos pre-
vistos.

Mal uso previsible

El posicionador Tipo 3730-0 no es adecuado para las siguientes aplicaciones:

— Uso fuera de los limites definidos durante el dimensionado y por los datos técnicos

Por ofro lado, las siguientes actividades no cumplen con el uso previsto:

—  Uso de piezas de repuesto no originales del fabricante

— Realizacién de actividades de mantenimiento no descritas

Cudlificacién del usuario

El posicionador debe ser montado y puesto en servicio Gnicamente por personal que esté fa-
miliarizado con el montaje, puesta en marcha y funcionamiento del equipo. En estas instruc-
ciones de montaje y servicio se considera personal especializado a aquellas personas que
debido a su formacién técnica, conocimientos y experiencia, asi como al conocimiento de
las normas vigentes, pueden calificar los trabajos encomendados y reconocer los posibles
peligros.

Los equipos con ejecucién Ex, solo pueden ser manipulados por personal especialmente ins-
truido y que esté autorizado para trabajar con equipos antideflagrantes en zonas con peli-
gro de explosién.
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Instrucciones y medidas de seguridad

Equipo de proteccion personal

No se requiere equipo de proteccién para trabajar directamente con el posicionador. Durante
el montaje y desmontaje puede ser necesario realizar algin trabajo en la vélvula conectada.

= Tener en cuenta el equipo de proteccién personal indicado en la documentacién de la
vélvula correspondiente.

= Consultar con el responsable de la planta para obtener mayores detalles sobre equipos
de proteccién adicionales.

Cambios y otras modificaciones

Los cambios, conversiones y otras modificaciones en los equipos no estén autorizados por
SAMSON. El usuario los lleva a cabo bajo su propio riesgo y pueden dar lugar a peligros
para la seguridad entre otros. Por otra parte, el equipo deja de cumplir con los requerimien-
tos para su uso previsto.

Dispositivos de seguridad

En caso de fallo de la energia auxiliar neumética/eléctrica, el posicionador desairea com-
pletamente el accionamiento y la vélvula va a la posicién de seguridad predefinida por el
accionamiento.

Advertencia sobre riesgos residuales

El posicionador tiene una influencia directa sobre la vélvula de control. Deben evitarse los
peligros que pueden producirse en la vélvula por el fluido, la presién de mando y por pie-
zas méviles, tomando las precauciones adecuadas. Se deben observar todas las indicacio-
nes de peligro, advertencia y notas de estas instrucciones de montaije y servicio, especial-
mente durante el montaije, la puesta en marcha y el mantenimiento del equipo.

En caso de producirse en el accionamiento neumdtico movimientos o fuerzas inadmisibles
debido a la elevada presién del aire de alimentacién, deberd limitarse esta presién median-
te una estacién reductora adecuada.

Proteccién Ex

—  Atmésfera de polvo explosivo de la Zona 21 o Zona 22
En atmésferas de polvo explosivo con proteccién Ex i se cumple:
Cuando la seguridad intrinseca se vea influenciada por el polvo, se deberé utilizar una
caja segun el parrafo 6.1.3 de la EN 60079-11, que tenga como minimo un tipo de
proteccién IP 5X. Los requerimientos segun el pérrafo 6.1.3 aplican a los cables y entra-
das para cables correspondientes. El grado de proteccién requerido se verifica mediante
una prueba segin IEC 60529 y EN 60079-0, p. ej. realizada por VDE.
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Instrucciones y medidas de seguridad

Para uso en zonas con presencia de polvo explosivo en conformidad con la proteccién

Ex tb IlIC (proteccién por encapsulamiento) se deberd observar el pérrafo 5.6.3 de la
EN 60079-14.

—  Reparacién de equipos Ex
En caso de reparar una parte del equipo con certificado Ex, antes de volverlo a instalar,
es necesario que sea inspeccionado por un experto de acuerdo a los requerimientos de
la proteccién Ex, y que esto sea certificado, o bien que el equipo sea sellado en confor-
midad. La inspeccién por un experto no es necesaria si el fabricante realiza una inspec-
cién de rutina en el equipo antes de instalarlo y se documenta el éxito de la prueba de
rutina sellando el equipo con una marca de conformidad.
Los componentes Ex solo se sustituirdn por componentes certificados originales del fabri-
cante.
Equipos que se hayan utilizado en zonas no Ex y que en el futuro se quieran utilizar en
zonas Ex, deben cumplir con las demandas de seguridad de los equipos reparados. An-
tes de ponerlos en funcionamiento, se deben inspeccionar segin las especificaciones es-
tipuladas para la "Reparacién de equipos Ex".
Para la reparacién de equipos Ex se cumple la EN 60079-17.

- Mantenimiento, calibracién y operacién del equipo
Se deberd utilizar el cable de proteccién disefiado por SAMSON cuando se conecte una
fuente de punto de consigna no intrinsecamente segura con equipos intrinsecamente se-
guros durante la reparacién, calibracién, etc. para garantizar que los componentes rele-
vantes para la proteccién contra explosién no se dafien.
Responsabilidades del responsable de la planta
El responsable de la planta es responsable del uso correcto y del cumplimiento de las nor-
mas de seguridad. El responsable de la planta estd obligado a proporcionar estas instruc-
ciones de montaje y servicio a los usuarios de la planta y de instruirlos en el funcionamiento
adecuado. Ademés, el responsable de la planta debe asegurarse de que ni usuarios ni ter-
ceros no estdn expuestos a ningin peligro.

Responsabilidades del usuario

El usuario debe leer y comprender estas instrucciones de montaje y servicio, asi como respe-
tar las indicaciones de peligro, advertencias y notas. Ademds, los usuarios deben estar fami-
liarizados con la normativa de seguridad y prevencién de accidentes aplicable y cumplirla.

Normativa y reglamentos

Los equipos marcados con el simbolo CE cumplen con los requerimientos de las directivas
europeas 2014/30/CE y 2011/65/CE, y dependiendo de la ejecucién también con los re-
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Instrucciones y medidas de seguridad

querimientos de la directiva 2014/34/CE. Al final de este EB se encuentran los correspon-
dientes Certificados de Conformidad.

Documentacién de referencia

Estas instrucciones de montaje y servicio se complementan con los siguientes documentos:

— Instrucciones de montaje y servicio de los equipos donde se encuentra montado el posi-
cionador (vélvula, accionamiento, accesorio de vdlvula...)

1.1 Notas acerca de posibles lesiones personales graves

iPeligro de muerte por formacién de una atmésfera explosiva!
La instalacién, operacién o mantenimiento impropios del posicionador en zonas con
riesgo de explosién podrian encender la atmésfera y causar la muerte.

= Para el montaje y la instalacién en zonas con riesgo de explosién tener en cuenta la
norma EN 60079-14, VDE 0165 parte 1.

= La instalacién, operacién o mantenimiento del posicionador solo pueden realizarlo
personal especialmente instruido y que esté autorizado para trabajar con equipos
con proteccién contra explosién en zonas con peligro de explosién.

1.2 Notas acerca de posibles dafios materiales

O NoTA

iDafios en el posicionador debido a un montaje incorrecto!

= No montar el posicionador con la parte posterior hacia arriba.

iError de funcionamiento por no seguir el orden en la puesta en marcha!

El funcionamiento correcto del posicionador sélo se garantiza si se ha llevado a cabo el
montaije y la puesta en marcha en el orden predeterminado.

= Llevar a cabo el montaje y la puesta en marcha segin el cap. 5, pégina 26.
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Instrucciones y medidas de seguridad

iDafios en el posicionador debido a una alimentacién eléctrica inadmisible!

Una fuente de alimentacién debe proporcionar la energia auxiliar eléctrica para el posi-
cionador.

= Utilizar sélo fuentes de corriente, nunca una fuente de tensién.
iDafios en el posicionador y fallo de funcionamiento debido a una asignacién de bor-
nes incorrecta!

El funcionamiento correcto del posicionador requiere que se mantenga la asignacién de
bornes predeterminada.

= Llevar a cabo las conexiones eléctricas en el posicionador segin la asignacién de
bornes.

iDafios en el posicionador debido a la conexién a tierra incorrecta de equipos

eléctricos de soldadural

= No conectar a tierra equipos eléctricos de soldadura cerca del posicionador.
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Identificacion de la valvula de control

2 Identificacién de la valvula de control

2.1

Ejecucion Ex

SAMSON 3730 - 0

Positioner
Supply 1

2
Input” 3

* See technical data and explosion-protection
cerfificate for permissible ambient temperature
A and maximum values for connection to
certified infrinsically safe circuits.

** 1P 66 with conductive dust
Model 3730-0 4
Var-D© 5 Serialno. 6
SAMSON AG D-60314 Frankfurt

Made in Germany

Placa de caracteristicas

Ejecucion no Ex

SAMSON 3730-0

Positioner
Supply 1

Input 8

Model 3730-0° 4
Var-ID 5
SAMSON AG D-60314 Frankfurt

ASee technical data for ambient temperature

Serialno. . 6

Made in Germany

1 Presién de alimentacién 5 Nomero ID de configuracién
2 Proteccién equipos Ex 6 N°deserie
3 Margen de la sefial 7 Conformidad
4 Tipo
10 EB 8384-0 ES



Identificacion de la valvula de control

2.2 Cédigo de producto

Posicionador Tipo 3730-0 x00000000x00 x 0 x x
Proteccion Ex |
Sin 0
ATEX: 11 2G Ex ia lIC T6 Gb, Il 2D Ex ia lIC T80°C Db 1
3

FM/CSA:Clase |, Zona O AEx ia IIC; Clase |, II, Ill, Div.1, Grupos A-G;
Clase I, Div.2, Grupos A-D; Clase II, Div.2, Grupos F, G/
Ex ia IC T6; Clase |, Zona 0; Clase Il, Grupos E-G;
Ex nA Il T6; Clase |, Zona 2; Clase II, Div. 2, Grupos E-G

ATEX: 1 2D Ex th IlIC T80°C Db IP66

Jis: Ex ia ICT6

ATEX: 11 3G Ex nA Il T6; Il 3G Ex ic IIC T6; Il 3D Ex tc llIC T80°C IP66
Material del cuerpo

Aluminio 0

Acero inoxidable 1.4581 1
Aplicaciones especiales

Sin 0

Compatible con pintura 1

© N O»

Conexién de desaireacién con rosca 4 NPT, parte posterior del posicionador 2
cerrada

Ejecucion especial
Sin 00
EAC Ex: 1Exia IC T6/T5/T4 Gb X; Ex tb IIIC T80°C Db X 1 14

EAC Ex: 2Ex nA lICTé /T5/T4 Ge X; 2Ex ic IC T6/T5/T4 Ge X; 8 20
2Ex tc lIC T80°C Dc X

Montaje segin VDI/VDE 3847, incl. interfaz 6
Montaje segin VDI/VDE 3847, preparado para interfaz 7
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Construccion y principio de funcionamiento

3 Construccién y principio de
funcionamiento

> Ver fig. 1

El posicionador electroneumdtico se monta
en vélvulas de control neumdticas y sirve pa-
ra garantizar una relacién preestablecida
entre la posicién de la vélvula (magnitud re-
gulada x) y la sefial de mando (punto de
consigna w). Compara la sefial de mando,
procedente de un regulador o estacién de
control, con la posicién de la vélvula y envia
como sefial de salida una presién de mando
(presién de salida y) al accionamiento.

Como energia auxiliar se necesita un aire de
alimentacién de 1,4 a 6 bar, la energia au-
xiliar eléctrica se alimenta de la sefial de en-
trada eléctrica (punto de consigna 4 a

20 mA).

El posicionador se puede montar integrado
en el accionamiento SAMSON Tipo 3277 o
bien a accionamientos segin NAMUR

(IEC 60534-6) dependiendo de los acceso-

rios de montaije.

El posicionador se compone principalmente
de un sistema sensor de carrera proporcio-
nal a la resistencia, un médulo i/p con fun-
cionamiento analégico, un amplificador de
sefial y electrénica con un microprocesador.

©

Fig. 1: Esquema funcional

1 Vélvula de control DDDDDDDDD 4
2 Sensor de carrera 12345 eresn
3 Regulador PD 2RO S -+ SPAN
4 Dispositivo de ajuste
6 Convertidor i/p
7 Amplificador neumdtico w p— 3
8 Regulador de presién PD
9 Regulador de caudal IT
10 Restriccién Q
[n
5/, INE
i =9 e
N
)
= | — L
8 1
> A
<[> —4—1
/ .

N

12
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La posicién de la vélvula, como carrera, se
transmite a la palanca y al sensor de recorri-
do (2) y se conduce a un regulador PD (3)
analégico. El regulador PD compara este va-
lor de medicién con la sefial eléctrica de

por ej. 4 a 20 mA, procedente de la esta-
cién de control.

Cuando se produce una desviacién se modi-
fica la alimentacién del médulo i/p (6) de
forma que el accionamiento (1) es aireado o
desaireado mediante el amplificador neu-
mdtico (7) segin corresponda. De esta for-
ma la posicién del obturador de la vélvula
cambia de acuerdo al punto de consigna.

La alimentacién de aire esté conectada al
amplificador neumético (7) y al manorreduc-
tor (8). El regulador de caudal con ajuste fijo
(9) asegura un pequefio caudal de aire que
sirve para mantener limpio el interior del
posicionador y optimiza la amplificacién de
la sefial. La presién de mando que sale del
amplificador se puede limitar activando el
interruptor DIP S5.

La restriccién de caudal (10) y el interruptor
$6 optimizan el funcionamiento del posicio-
nador. A través de estos el posicionador se
adapta al tamafio del accionamiento y se
cambia el factor de amplificacién.

Funcién de cierre hermético:

Después de activarse la funcién de cierre

hermético (ver cap. 7.4) el accionamiento
desaireard o aireard completamente, tan

pronto el punto de consigna sobrepase el

correspondiente punto de conmutacién de
4,50 19,5 mA por abajo o por arriba.

Construccion y principio de funcionamiento

En vélvulas de tres vias existe la posibilidad
de ir a ambas posiciones finales con la
méxima fuerza.

3.1 Tipos de montaje

El posicionador Tipo 3730-0 es adecuado
para los siguientes tipos de montaje con los
correspondientes accesorios (ver cap. 3.3):

— Montaje integrado en accionamiento Ti-
po 3277, ver cap. 5.3: el posicionador
se monta en el puente, en accionamien-
tos con "vdstago saliendo del acciona-
miento" la presién de mando se conduce
al accionamiento por una conduccién in-
terna en el puente a través del bloque de
unién y con "véstago entrando al accio-
namiento" a través de una tuberia de
presién de mando externa.

— Montaje a accionamiento segin [EC
60534-6, ver cap. 5.4: el posicionador
se monta a la vélvula mediante un so-
porte angular NAMUR.

- Montaje segin VDI/VDE 3847-1, ver
cap. 5.5): el montaje segin VDI/

VDE 3847-1/-2 con los correspondientes
accesorios, permite un cambio répido del
posicionador con el proceso en marcha.

— Montaje en vélvula para microcaudales
Tipo 3510, ver cap. 5.6: el posicionador
se monta a la vélvula mediante un aco-
plamiento.

3.2 Resumen de equipos y
elementos de mando

Ver cap. 6, pdg. 53

EB 8384-0 ES
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Construccion y principio de funcionamiento

3.3 Accesorios

Tabla 1: Accesorios generales

Ao Nom. de
Denominacién ¢
referencia
Amplificador inversor para accionamiento de doble efecto Tipo 3710
Pléstico negro (bornes 6 a 12 mm) 8808-1011
Pléstico azul (bornes 6 a 12 mm) 8808-1012
Racor para cables M20 x 1,5, Latén, niquelado (bornes 6 a 12 mm) 1890-4875
Latén, niquelado (bornes 10 a 14 mm) 1992-8395
Acero inoxidable 1.4305 (bornes 8 a 14,5 mm) 8808-0160
Aluminio, con recubrimiento epoxy 0310-2149
Adaptador M20 x 1,5 a /2 NPT —
Acero inoxidable 1400-7114
) ) ' DE/EN (de fdbrica) 1990-3528
Lista de. Parametros e instrucciones EN/ES 1990-5769
de servicio para la tapa
EN/FR 1990-5768
Tabla 2: Montaje integrado al Tipo 3277-5 (ver cap. 5.3.1)
Denominacién Nom. d‘e
referencia
Piezas de Ejecucién esténdar para accionamiento hasta 120 cm? 1400-7452
montaje Ejecucién compatible con pintura para accionamiento hasta 120 cm? 1402-0940
Placa distribuidora anterior para accionamiento Tipo 3277-5xxxxxx.00 (anterior) 1400-6819
Accesorios Placa distribuidora nueva para accionamiento Tipo 3277-5xxxxxx.01 (nuevo) " 1400-6822
para el Placa de conexiones nueva para Tipo 3277-5xxxxxx.01 (nuevo) ), G V8 y V8 NPT 1400-6823

accionamiento | pjgcy de conexiones anterior para accionam. Tipo 3277-5xxxxxx.00 (anterior): G & | 1400-6820

Placa de conexiones anterior para accionam. Tipo 3277-5xxxxxx.00 (anterior): /8 NPT | 1400-6821

, G 1400-7461
Placa de conexiones (6)

Va NPT 1400-7462
Accesorios G v 1400-7458

para el Conector para manémetro (7)
posicionador 4 NPT 1400-7459
Kit de montaje para manémetros (8), mdx. 6 bar (Output/ Ac. inoxidable/latén | 1400-6950
Supply) Ac. inox./ac. inox. | 1400-6951

" En los accionamientos nuevos (con indice .01) sdlo se pueden utilizar las placas distribuidoras y de conexiones
nuevas, las placas anteriores y nuevas no son intercambiables.
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Construccion y principio de funcionamiento

Tabla 3: Montaje integrado al Tipo 3277 (ver cap. 5.3.2)

Piezas de montaje/accesorios Nom, d.e
referencia
Ejecucién esténdar para accionamientos de 175, 240, 350, 355, 700, 750 cm? 1400-7453
Ejecucion compatible con pintura para accionamientos de 175, 240, 350, 355, 700, 750 cm? 1402-0941
GV 1400-8819
Blogue de unién con juntas y tornillo
Ya NPT 1402-0901
Kit d o et x. 6 bar (Output/Supply] Acero inoxidable/latén 1400-6950
1 cle moniaye para manometos, mex. © bar T-UIPISIPRYT “Ac. inoxidable/ac. inoxidable 1400-6951
Tubeado externo con racores ' AT d.e
referencia
G V4/G ¥ 1402-0970
Accionamiento de 175 cm?, acero
/4 NPT/%s NPT 1402-0976
G V4/G ¥ 1402-0971
Accionamiento de 175 cm?, acero inoxidable
/4 NPT/%s NPT 1402-0978
G V4/G % 1400-6444
Accionamiento de 240 cm?, acero
Va NPT/¥8 NPT 1402-0911
G 4/G ¥ 1400-6445
Accionamiento de 240 cm?, acero inoxidable
Va NPT/¥8 NPT 1402-0912
G 4/G ¥ 1400-6446
Accionamiento de 350 cm?, acero
Va NPT/¥8 NPT 1402-0913
G V4/G ¥ 1400-6447
Accionamiento 350 cm?, acero inoxidable
Vs NPT/¥8 NPT 1402-0914
G V4/G ¥ 1402-0972
Accionamiento de 355 cm?, acero
Ve NPT/¥s NPT 1402-0979
G V4/G ¥ 1402-0973
Accionamiento de 355 cm?, acero inoxidable
4 NPT/¥s NPT 1402-0980
G V4/G ¥ 1400-6448
Accionamiento de 700 cm?, acero
/4 NPT/¥s NPT 1402-0915
G /G ¥ 1400-6449
Accionamiento de 700 cm?, acero inoxidable
/4 NPT/¥s NPT 1402-0916
G V4/G ¥ 1402-0974
Accionamiento de 750 cm?, acero
/4 NPT/¥s NPT 1402-0981
G V4/G ¥ 1402-0975
Accionamiento de 750 cm?, acero inoxidable
/4 NPT/%s NPT 1402-0982

11 Para sentido de actuacién "vdstago entrando en el accionamiento”;
para aireacién de la cémara superior de la membrana;
aireacién de la cémara de los resortes para sentido de actuacién "véstago saliendo del accionamiento”
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Construccion y principio de funcionamiento

Tabla 4: Montaje en puente NAMUR/columnas ' segiin IEC 60534-6 (ver cap. 5.4)

Carrera . . Num. de
Palanca | Para accionamiento g
en mm referencia
7,5 S |Tipo 3271-5 con 60/120 cm? en vélvula para microcaudales Tipo 3510 1402-0478
5a50 M2 | Accionamiento de ofro fabricante y Tipo 3271 de 120 a 750 cm? 1400-7454
146100 | |Accionamiento de ofro fabricante y Tipo 3271, ejecuciones 1000 y 1400- 1400-7455
60 cm?
Tipo 3271, ejecuciones 1400-120 y 2800 cm? con carrera ¥ de 30/60 mm 1400-7466
Angulo de montaije para accionamientos lineales de Emerson y Masoneilan;
30060 L ademés, en funcién de la carrera, se requieren unas piezas de montaje segin | 1400-6771
IEC 60534-6, ver arriba.
Valtek Tipo 25/50 1400-9554
400200 | x Accionamiento de otro fabricante y Tipo 3271, ejecuciones 1400-120 y 1400-7456
2800 cm? con carrera de 120 mm
. Nom. de
Accesorios q
referencia
G 1400-7461
Placa de conexiones
Va NPT 1400-7462
G 1400-7458
Conector para manémetro
Va NPT 1400-7459
) ) Ac. inoxidable/latén | 1400-6950
Kit de montaje para manémetros, méx. 6 bar (Output/Supply) - -
Ac. inox./ac. inox. | 1400-6951

1 Columnas @ 20 a 35 mm

2 La palanca M va montada de fébrica en el equipo (incluida en el suministro del posicionador).

3 Junto con el volante manual lateral Tipo 3273 con carrera nominal 120 mm, se requiere 1 soporte angular 0300-
1162 y 2 tornillos avellanados 8330-0919 adicionales.

Tabla 5: Montaje segin VDI/VDE 3847-1 (ver cap. 5.5)

" . Niom. de
Piezas de montaje .
referencia
Adaptador de interfaz VDI/VDE 3847 1402-0257
Kit de montaje para montaje en SAMSON Tipo 3277 de 175 a 750 cm? 1402-0868
Kit de montaje para montaje en SAMSON Tipo 3271 o accionamiento de otro fabricante 1402-0869
Toma de la carrera para vélvulas con carrera hasta 100 mm 1402-0177
Toma de carrera para vélvulas con carrera de 100 a 200 mm (solo SAMSON Tipo 3271) 1402-0178
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3.4 Tablas de carrera

Construccion y principio de funcionamiento

i Informacién

La palanca M viene incluida en el suministro del posicionador.
Palancas S, L, XL para el montaje segin IEC 60534-6 (NAMUR) estén disponibles como
accesorio (ver tabla 4, en pdg. 16). La palanca XXL estd disponible sobre demanda.

Tabla 6: Montaje integrado a accionamientos Tipo 3277-5 y Tipo 3277

Tamaiio Carrera Margen de ajuste Posicion del
accionamiento nominal del posicionador Palanca pin corres-
[em?] [mm] Carrera [mm] necesaria pondiente
120 7,5 50a25,0 M 25
120/175/240/350 15 7,0a35,0 M 35
355/700/750 30 10,0 @ 50,0 M 50
Tabla 7: Montaje segin IEC 60534-6 (NAMUR)
Vélvula SAMSON
con accionamiento Tipo 3271 Otras vélvulas
Carrera
Superficie accionamiento nominal Carrera min. Carrera méx. Palanca Posicion del pin
[em?] [mm] [mm] [mm] necesaria correspondiente
60y 120
con vélvula Tipo 3510 7,5 3,6 18,0 S 17
120 7,5 5,0 25,0 M 25
120/175/240/350 15
7,0 35,0 M 35
355/700/750 7,5
355/700/750 15y 30 10,0 50,0 M 50
30 14,0 52,0 L 70
1000/1400/2800
60 20,0 75,0 L 100
1400/2800 120 40,0 200,0 XL 200
Ver especiﬁ.cociones del 200 Ver especificaciones del fabricante XXL 300
fabricante

EB 8384-0 ES

17



Construccion y principio de funcionamiento

3.5 Datos técnicos

Tabla 8: Posicionador electroneumdtico Tipo 3730-0

Posicionador Tipo 3730-0: jLos equipos con version Ex pueden tener limitaciones adicionales en los datos
técnicos que se indican en el Certificado de prueba!

Carrera nominal

Ajustable: 53a 30 mm

5,3 a 200 mm

Montaje integrado a Tipo 3277:
Montaje segin [EC 60534-6:

Margen de carrera

Ajustable dentro de la carrera nominal, méx. transmisién 1: 5

Punto de consigna w

Margen de sefial 4 a 20 mA
Margen rango partido 4 a 12 mA 'y 12 a 20 mA, seleccionable por interruptor DIP
Técnica 2-hilos, protegido contra inversién de polaridad, limite de destruccién estdtica

100 mA

Corriente minima

>3,6 mA

Resistencia de carga

Sin proteccién Ex: < 6 V (corresponde a 300 Q con 20 mA)
Con proteccién Ex: < 6 V

Energia auxiliar

Presién de
alimentacién

Calidad del aire
segun ISO 8573-1
edicién 2001-02

1,4 a7 bar (20 a 105 psi)

Tamaiio y densidad méx. de particula: clase 4,
Contenido de aceite: clase 3, presién de rocio: clase 3 o como minimo 10 K por
debajo de la menor femperatura ambiente posible

Presién de mando (salida)

0 bar hasta la presién de alimentacién méx., limitable por interruptor DIP a aprox.
2,4 bar

Caracteristica

Lineal, desviacién de la caracteristica <1 %

Histéresis

<%

Sensibilidad de reaccién

<0,1%

Sentido de actuacién

Seleccionable por interruptor DIP

Consumo de aire,
estacionario

Independiente del aire de alimentacién, aprox. 120 In/h

Suministro de aire
aireacién
accionamiento
desaireacién
accionamiento

con Ap=6bar: 8,5m3/h, conlp=1,4bar:3,0m3/h Kyeoeq =009

con Ap =6 bar: 14,0m3/h, conAp=1,4bar:4,5m3/h Kypeoeq=0,15

Temperatura ambiente
admisible

-20 a +80 °C

-45 a +80 °C con racor para cables metdlico

iLos equipos Ex pueden tener limitaciones de temperatura adicionales que se indican
en el Certificado de pruebal!

18
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Construccion y principio de funcionamiento

Posicionador Tipo 3730-0: jLos equipos con versién Ex pueden tener limitaciones adicionales en los datos
técnicos que se indican en el Certificado de prueba!

Influencias

Temperatura: <0,15%/10K
Energia auxiliar: ninguna
Influencia de las vibraciones: <0,25 % hasta 2000 Hz y 4 g segin IEC 770

Compatibilidad

electromagnética

Cumple las normas EN 61000-6-2, EN 61000-6-3, EN 61326-1 y NE 21.

Uso en sistemas
instrumentados de
seguridad segdn IEC 61508

Adecuado para el uso en sistemas instrumentados de seguridad hasta SIL 2 (equipo
Unico) y SIL 3 (conexién redundante)
Desconexién segura con punto de consigna 0 mA

Tipo de profeccién

IP 66

Materiales Fundicién de aluminio EN AC-AlSi12(Fe) (EN AC-44300) segin DIN EN 1706,
cromado y con recubrimiento pléstico
Partes exteriores: acero inoxidable 1.4404/316L

Peso Aprox. 1 kg

Conformidad

ce i

EB 8384-0 ES
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Construccion y principio de funcionamiento

Tabla 9: Aprobaciones Ex concedidas

Tipo Aprobacién Proteccién Ex/anotaciones
@ Nomero  PTB 03.ATEX 2099 Il 2G Ex ia IIC Té Gb,
Certificado CEde  Fechq 19/04/2016 Il 2D Ex ia IIIC T80°C Db
prueba de tipo

< Nomero ~ RU C-DE.08.8.00113
[H[ Fecha 15/11/2013 1Ex ia IC T6/T5/T4 Gb X
, Ex tb llIC T80°C Db X
Vélido
hasta 14/11/2018
; Ex ia IC T4; Clase |, Zona O
CSA Nomero 1613095 Clase I, Grupos E, F. G
Fecha 11/02/2005 Ex nA 1| T6; Clase |, Zona 2
o™ Clase II, Div. 2, Grupos E, F, G
o
' ) Clase |, Zona 0 AEx ia IIC
EM Nomero 3021579 Clase I, I, Ill, Div.1, Grupos A, B, C, D, E, F, G
Fecha 01/12/2004 Clase I, Div.2, Grupos A, B, C, D
Clase II, Div.2, Grupos F, G
- @ Nomero  PTB 03.ATEX 2099
o p 11 2D Ex tb IIIC T80°C Db IP66
" | Certificado CEde  Fecha 19/04/2016
prueba de tipo
Ndmero  TC17330
S | s Fecha 29/07/2017 Exia IIC T6
Vdlido
hasta 28/07/2020
@ Nomero  PTB 03.ATEX 2179 X | I 3G ExnAlITé
" I 3G Exic lICTé
Certificado CEde  Fecha 17/09/2013 11 3D Ex fc llIC T8O°C IP66
prueba de tipo
©
< Nomero  RU C-DE.08.B.00113
2Ex nA IC T6 /T5/T4 Ge X
[H[ E Fecha 15/11/2013 2Ex ic IC T6/T5/T4 Ge X
Vdlido 2Ex tc lIC T80°C Dc X
hasta 14/11/2018
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3.6 Dimensiones en mm

Construccion y principio de funcionamiento

Output (38)  Supply (9)

T
- ~
\\
\\\
Montaje integradé\\
= \
~
|
\ a p
[l
3
Y T
S
164
T
|
Se-——— f———-
|
\

Conector para
mandmetro

o placa de
conexiones

L

Palanca mm —
S= 17 \A b [
M= 50 @ \ A
—1 34 L= 100 Output (A7) | % > supply (2)
XL = 200 ! | pply
Output (Ag)
Opcién amplificador inversor 1079-1118 o
1079-1119 (fuera de fabricacién)
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Construccion y principio de funcionamiento

Montaje segin VDI/ 13
VDE 3847 en Tipo 3277
@ Palanca mm
—F M =50
L =100
/ XL =200
G P,
o <
87 s 3
H|| <
4
(=
164
Montaje segin VDI/VDE 3847
en puente NAMUR @
n n=

4 HI| <

Vj"

164

22 EB 8384-0 ES



Construccion y principio de funcionamiento

Output Y;

Output Y, Output Y5

Opcién amplificador inversor Tipo 3710

EB 8384-0 ES
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Preparacion

4 Preparacion

Cuando se recibe la mercancia proceder co-
mo se indica a continuacién:

1. Controlar el alcance del suministro.
Comparar los equipos suministrados con
el albardn de entrega.

2. Comprobar que la mercancia no presen-
ta desperfectos. Notificar cualquier dafio
de transporte.

4.1 Desembalaje

O NoTA

jRiesgo de dafios en el posicionador por la
entrada de cuerpos extrafios!

No retirar el embalaje ni folio/tapas de pro-
teccién hasta el momento del montaje y la
puesta en marcha.

1. Desempaquetar el posicionador.

2. Eliminar el embalaje en conformidad.

4.2 Transporte

—  Proteger el posicionador contra las in-
fluencias externas, como p. ej. golpes.

— Proteger el posicionador contra hume-
dad y suciedad.

— Tener en cuenta la temperatura ambiente
admisible durante el transporte (ver los
datos técnicos, cap. 3.5).

4.3 Almacenamiento

O NoTA

iRiesgo de dafios en el posicionador debido

a un almacenamiento incorrecto!

— Observar las instrucciones de almacena-
miento.

— Consultar a SAMSON en caso de condi-
ciones de almacenamiento diferentes o pe-
riodos de almacenamiento prolongados.

Instrucciones de almacenamiento

—  Proteger el posicionador contra las in-
fluencias externas, como p. €j. golpes,
choques y vibraciones.

— No dafiar la proteccién anticorrosién
(revestimiento).

- Proteger el posicionador contra hume-
dad y suciedad. En espacios htmedos,
evitar la formacién de condensados. Si
es necesario utilizar un agente de seca-
do o una calefaccién.

— Tener en cuenta la temperatura ambiente
admisible durante el almacenaie (ver los
datos técnicos, cap. 3.5).

- Almacenar el posicionador con la tapa
cerrada.

—  Cerrar las conexiones neumdticas y eléc-
tricas.

24
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Montaje y puesta en marcha

5 Montaje y puesta en marcha

O NoTA

jError de funcionamiento por no mantener el
orden de montaje, instalacién y puesta en
marchal!

jPrestar atencién a la secuencia especificadal

= Secuencia de pasos:
1. Quitar las tapas de proteccién de las
conexiones neumdticas.

2. Montar el posicionador en la valvula.
= A partir del cap. 5.3

3. Ajustar parametros de puesta en marcha.
= A partir del cap. 5.10

4. Redalizar las conexiones neumdticas.
= A partir del cap. 5.11

5. Redlizar las conexiones eléctricas.
= A partir del cap. 5.12

6. Redlizar los ajustes.

= A partir del cap. 6

5.1 Posicién de montaje

O NoTA

iDafios en el posicionador debido a un

montaje incorrecto!

— No montar el posicionador con la parte
posterior hacia arriba.

— No cerrar o reducir la apertura de desai-
reacion.

= Tener en cuenta la posicién de montaje
(ver fig. 3).

5.2 Palanca y posicién del pin

El posicionador se adapta al accionamiento
utilizado y a la carrera nominal a través de
la palanca de la cara posterior del posicio-
nador y del pin.

Las tablas de carrera de la pég. 17 indi-
can el margen méximo de ajuste en el posi-
cionador. La carrera méxima de la vélvula
se limita adicionalmente por la posicién de
seguridad elegida y la pretensién de los re-
sortes del accionamiento.

Como estandar el posicionador va equipado
con la palanca M (posicién del pin 35) (ver
fig. 4).

i Informacién
La palanca M viene incluida en el suministro
del posicionador.
Las palancas S, L, XL estén disponibles como
accesorio (ver tabla 4, en pdg. 16). La
palanca XXL estd disponible sobre
demanda.

Si se necesita una palanca diferente (L o XL)
a la montada de fébrica, palanca M con po-
sicién del pin 35, proceder de la siguiente
manera (ver fig. 5):

1. Atornillar el pin transmisor (2) en el orifi-
cio de la palanca (posicién del pin segin
tabla de carreras en pégina 17). Para
ello emplear Unicamente el pin transmi-
sor largo incluido en el kit de montaije.

2. Colocar la palanca (1) en el eje del posi-
cionador y atornillarla con la arandela
de presién (1.2) y la tuerca (1.1).

26
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Montaje y puesta en marcha

Apertura para desaireacién

Fig. 2: Apertura para desaireacién
(parte posterior posicionador)

Fig. 3: Posiciones de montaje admisibles Fig. 4: Palanca M con posicién del pin 35

Palanca

Tuerca

Arandela de presién
Pin transmisor

@A .
/
\*@

Fig. 5: Montaje de la palanca
y el pin transmisor

EB 8384-0 ES
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Montaje y puesta en marcha

5.3 Montaje integrado

5.3.1 Accionamiento

Tipo 3277-5

= Piezas de montaje y accesorios: ver
tabla 2, pdg. 14.

= Observar la tabla de carreras en la
pdgina 171

Accionamiento de 120 cm? (ver fig. 6)

Dependiendo del lado de montaje del posi-
cionador, a la izquierda o derecha del puen-
te, la presién de mando se conduce a la
membrana del accionamiento por el corres-
pondiente conducto. Primero se tiene que
montar la placa distribuidora (9) en el puen-
te segun la posicién de seguridad "véstago
saliendo del accionamiento" o "véstago en-
trando al accionamiento" (en caso de fallo
del aire, la vélvula cierra o abre). Alinear el
simbolo correspondiente de la placa distri-
buidora con la marca, de acuerdo al monta-
ie a la izquierda o derecha del puente (mi-
rando hacia la placa distribuidora).

1. Montar la placa de conexiones (6) o el
conector para mandémetro (7) con el ma-
németro al posicionador, cuidando que
las juntas (6.1) queden en su lugar.

2. Destornillar el tornillo-tapén (4) de la ca-
ra posterior del posicionador y cerrar con
el tapén (5) de los accesorios la salida
"Output 38" de la placa de conexiones
(6) o del conector para manémetro (7).

3. Colocar el dispositivo de arrastre (3) en

el véstago del accionamiento, alinearlo y
fijarlo de forma que el tornillo de fijacién

esté bien alojado en el encaje del vasta-
go del accionamiento.

4. Fijor la placa intermedia (10) con la par-
te saliente mds estrecha (fig. 6 izq.) ha-
cia la conexién de la presién de mando,
la junta plana (14) enganchada tiene
que quedar del lado del puente del ac-
cionamiento.

5. Carrera 15 mm: el pin (2) de la palanca
M (1) en la parte posterior del posiciona-
dor se deja en la posicién 35 (estandar).
Carrera 7,5 mm: desenroscar el pin (2)
colocado en la posicién 35 y roscarlo en
la posicién 25.

6. Colocar la junta de cierre (15) en la ra-
nura de la carcasa del posicionador y la
junta (10.1) en la parte posterior de la
carcasa.

7. Colocar el posicionador en la placa inter-
media (10) de forma que el pin transmi-
sor (2) se apoye encima del dispositivo de
arrastre (3). Para ello, ajustar la palanca
(1) y con la tapa del posicionador abier-
ta, sujetar el eje del posicionador con la
caperuza o botén giratorio (fig. 18). La
palanca (1) tiene que apoyar en el dispo-
sitivo de arrastre por accién del resorte.
Atornillar el posicionador mediante los
tornillos a la placa intermedia (10).

i Informacion
Para todos los montaje excepto el montaje
integrado en el Tipo 3277-5: la salida de la
presién de mando en la parte posterior se
deberd cerrar con un tornillo-tapén (4, nim.
referencia 0180-1254) y su junta correspon-
diente (nim. referencia 0520-0412).

28
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Montaje y puesta en marcha

Supply 9

Output 38

Simbolos Placa distribuidora (9)
Véstago
saliendo del 1 Palanca
accionamiento 1.1 Tuerca
Montcx|e ala Montaie a la 1.2 Arandela de presién
izquierda derecha 2 Pin transmisor
3 Dispositivo de arrastre
E‘ Véstago 4 Tornillo-tapén
entrando al 5  Tapén
¥ accionamiento 6 Placa de conexiones
» /@ 6.1 Juntas
Entrada presion de mando T 7 Conecfor para manémetro
con montaje izquierda Entrada presién de 8 Kit montaje manémetros
Marca mando con montaje 9 Placa distribuidora
derecha 10 Placa infermedia
= 10.1 Junta
15 — 11 11 Tapa
@ 14 Junta plana
/; /] 14 15  Junta de cierre
HE—— 1 [ H
1 ‘A :m
| —2 T j'”
L b
/ |
2 1.1
&/ ¥ 5
N,
\&7/ = Parte saliente =]
placa intermedia \ \A
SIS == :
T
| i
U ‘ ! 9 M

< w<
Vo

Fig. 6: Montaje integrado — conexién presién de mando en accionamiento Tipo 3277-5 de 120 cm?

O NoTA

Para la conexién de la alimentacién
(Supply) y de la salida (Output) utilizar
siempre la placa de conexiones (6)
incluida en los accesorios.

No roscar nunca directamente los
racores en la carcasa.

EB 8384-0 ES
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Montaje y puesta en marcha

8. Montar la tapa (11) posterior. Al hacerlo
prestar atencién para que una vez insta-
lada la vélvula, el tapén de desaireacién
apunte hacia abajo, para asegurar la
evacuacién de posibles condensados.

5.3.2 Accionamiento
Tipo 3277

= Piezas de montaje y accesorios: ver
tabla 3, pdg. 15.

= Observar la tabla de carreras en la
pdgina 171

Accionamiento de 175 a 750 cm? (ver fig. 7)

Montar el posicionador en el puente. En ac-
cionamientos con "véstago saliendo del ac-
cionamiento" la presién de mando se condu-
ce al accionamiento por una conduccién in-
terna en el puente a través del bloque de
unién (12), y con "véstago entrando al ac-
cionamiento” a través de un tubo externo.

1. Colocar el dispositivo de arrastre (3) en
el vastago del accionamiento, alinearlo y
fijarlo de forma que el tornillo de fijacién
esté bien alojado en el encaje del vasta-
go del accionamiento.

2. Fijar la placa intermedia (10) con la par-
te saliente mds estrecha (fig. 7 izq.) ha-
cia la conexién de la presién de mando,
la junta plana (14) enganchada tiene
que quedar del lado del puente del ac-
cionamiento.

3. En accionamientos de 355, 700 y
750 cm? desenroscar el pin (2) colocado
en la posicién 35 de la palanca M (1) y
roscarlo en la posicién 50.

En los accionamientos de 175, 240 y
350 cm? con carrera de 15 mm el pin
(2) se deja en la posicién 35.

. Colocar la junta de cierre (15) en la ra-

nura de la carcasa del posicionador.

Colocar el posicionador en la placa inter-
media de forma que el pin fransmisor (2)
se apoye encima del dispositivo de arras-
tre (3). Para ello, ajustar la palanca (1) y
con la tapa del posicionador abierta, su-
jetar el eje del posicionador con la cape-
ruza o botén giratorio (fig. 18). La palan-
ca (1) tiene que apoyar en el dispositivo
de arrastre por accién del resorte.
Atornillar el posicionador mediante los
tornillos a la placa intermedia (10).

. Comprobar que la lengiieta de la junta

(16) lateral al bloque de unién, se en-
cuentra encima del simbolo correspon-
diente a la ejecucién del accionamiento
"véstago saliendo" o "véstago entran-
do". Si es necesario, destornillar los tres
tornillos, levantar la tapa, girar la junta
(16) 180° y volver a fijarlo.

Con la ejecucién anterior de bloques de
unién (fig. 7 abaijo) es necesario girar la
placa distribuidora (13) hasta que la
marca indique el simbolo que correspon-
de a la ejecucién del accionamiento.

. Colocar el bloque de unién (12) con sus

juntas en el posicionador y puente del
accionamiento, y fijarlo con los tornillos
(12.1). En accionamientos "vdstago en-
trando" se tiene que quitar el tapén
(12.2) y montar el tubo para la presién
de mando.
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1
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11.1
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Dispositivo de arrastre
Placa intermedia
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14
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Fig. 7: Montaje integrado — conexién presién de mando en accionamiento Tipo 3277 de 175 a
750 cm?

EB 8384-0 ES 31



Montaje y puesta en marcha

8. Montar la tapa (11) posterior. Al hacerlo
prestar atencién para que una vez insta-
lada la vélvula, el tapén de desaireacién
apunte hacia abajo, para asegurar la
evacuacién de posibles condensados.

5.4 Montaje segun
IEC 60534-6

= Piezas de montaje y accesorios: ver
tabla 4, pag. 16.

= Observar la tabla de carreras en la
pdgina 171
> Ver fig. 8

El posicionador se monta a la vélvula me-
diante un soporte angular NAMUR (10).

1. Atornillar las dos uniones pasador (14)
al soporte angular (9.1) del acoplamien-
to (9), encajar la placa (3) y fijarla con
los tornillos (14.1).

Superficie del accionamiento 2800 cm?

y 1400 cm? con carrera 120 mm:

— con carrera de hasta 60 mm se debe
atornillar la placa més larga (3.1)
directamente al acoplamiento (9).

— con carrera superior a 60 mm se fija
la placa (3) a través del acoplamien-
to (16) con las uniones pasador (14)
y los tornillos (14.1).

2. Montar soporte angular NAMUR (10) a
la vélvula:

— el montaje a puente NAMUR se ha-
ce directamente en el taladro del
puente con el tornillo M8 (11) y la
arandela dentada.

- el montaje en columnas se hace me-
diante dos abrazaderas (15) que se
fijan en la columna. Colocar el so-
porte angular (10) a una altura tal
que la placa (3) se alinee central-
mente con la escala del acoplamien-
to en el 50 % de la carrera (en la mi-
tad de la carrera de la vélvula la ro-
nura de la placa debe estar a la mi-
tad del acoplamiento NAMUR).

3. Montar la placa de conexiones (6) o el
conector para manémetro (7) con el ma-
németro (8) al posicionador, cuidando
que las juntas (6.1) queden en su lugar.

4. Elegir en funcién de la superficie del ac-
cionamiento y segin la tabla de carreras
de la pégina 17 la palanca (1) M, Lo
XL, asi como la posicién del pin necesa-
ria.

Si se necesita una palanca diferente a la
montada de fdbrica, palanca M con posi-
cién del pin 35 (L o XL con ofra posicién del
pin) se procede de la siguiente manera:

5. Atornillar el pin transmisor (2) en el orifi-
cio de la palanca segin la tabla (posi-
cién del pin). Para ello emplear Gnico-
mente el pin transmisor largo (2) incluido
en el kit de montaije.

6. Colocar la palanca (1) en el eje del posi-
cionador y atornillarla con la arandela
de presién (1.2) y la tuerca (1.1).
Mover la palanca una vez entre los dos
topes mecdnicos.

7. Colocar el posicionador en el acopla-
miento NAMUR de forma que el pin
transmisor (2) se aloje en la ranura de la
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Montaije a columnas
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No roscar nunca directamente los racores en la carcasa.

Fig. 8: Montaje segin IEC 60534-6 (NAMUR)

o
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placa (3, 3.1). Mover la palanca (1) se-
gUn corresponda.

Fijar el posicionador con los dos tornillos
al acoplamiento NAMUR.

5.5 Montaje segun
VDI/VDE 3847-1

> Ver fig. 9

El montaje segin VDI/VDE 3847 con airea-
cién de la cdmara de los resortes a través
del posicionador, sélo es posible con los si-
guientes posicionadores:

— Tipo 3730-0xx0000000x006000

— Tipo 3730-0xx0000000x007000

El montaje segdn VDI/VDE 3847 sin airea-
cién de la cdmara de los resortes a través

del posicionador, es posible con los posicio-
nadores Tipo 3730-0xx0000000x000000.

Este tipo de montaje facilita el cambio rdpi-
do del posicionador con el proceso en mar-
cha mediante el bloqueo neumdtico del ac-
cionamiento.

Soltando el tornillo de seguridad rojo (20) y
a continuacién girando la llave de bloqueo
de aire (19) en la parte inferior del bloque
adaptador se encierra la presién de mando
en el accionamiento.

Montaje en accionamiento Tipo 3277 (ver

fig. 9)

= Piezas de montaje y accesorios: tabla 5,
pdg. 16

El posicionador se monta en el puente como

se representa en la fig. 9. En accionamientos

con "véstago saliendo del accionamiento” la
presién de mando se conduce al acciona-

miento por una conduccién interna en el
puente a través de la placa de conexiones
(12), y con "véstago entrando al acciona-
miento" a través de un tubo externo.

Para el montaje del posicionador solo se uti-
liza la conexién Y1. La conexién Y2 se pue-
de utilizar para la aireacién de la cémara
de los resortes.

1. Colocar el dispositivo de arrastre (3) en
el véstago del accionamiento, alinearlo y
fijarlo de forma que el tornillo de fijacién
esté bien alojado en el encaje del vésta-
go del accionamiento.

2. Colocar el adaptador en dngulo (6) enci-
ma del posicionador y atornillarlo con
los tornillos (6.1), cuidando que las jun-
tas queden en su lugar. En posicionado-
res utilizados para airear la cémara de
los resortes es necesario sacar el tapén
(5) antes del montaje. En posicionadores
sin aireacién de la cémara de los resor-
tes cambiar el tapén de cierre (4) por un
tapén de desaireacién.

3. En accionamientos de
355/700/750 cm? desenroscar el pin
(2) colocado en la posicién 35 de la pa-
lanca M (1) y roscarlo en la posicién 50.

En los accionamientos de 175, 240 y
350 cm? con carrera de 15 mm el pin
(2) se deja en la posicién 35.

4. Colocar la junta perfilada (6.2) en la ra-
nura del adaptador en dngulo (6).

5. Colocar la junta perfilada (17.1) en la
placa reversible (17) y montar la placa
reversible en el bloque adaptador (13)
con tornillos (17.2).
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1.1 Tuerca
1.2 Arandela de presién
2 Pin transmisor
3 Dispositivo de arrastre
4 Tapén de cierre
5 Tapén 13 Bloque adaptador
6 Adaptador en éngulo 13.1 Tornillos
6.1 Tornillos 17 Placa reversible
6.2 Junta de cierre 17.1 Junta de cierre
6.3 Tornillos 172 Tornillos
11 Tapa 18 Placa ciega
1.1 Tapén de desaireacién 18.1 Tornillos
12 Placa de conexiones 19 Llave bloqueo aire
12.1 Junta 20 Tornillo de seguridad

Fig. 9: Montaje segiin VDI/VDE 3847 a accionamiento Tipo 3277
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Montar la placa ciega (18) con tornillos
(18.1) encima de la placa reversible
(17), cuidando que las juntas queden en
su lugar.

i Informacién

En lugar de la placa ciega (18) también es
posible montar una electrovélvula, la posi-
cién de montaje de la electrovélvula estd de-
terminada por la disposicién de la placa re-
versible (17). Alternativamente también se
puede montar una placa de restriccién, ver
> AB 1.

7.

Poner los tornillos (13.1) en el taladro
central del bloque adaptador (13).

Colocar la placa de conexiones (12) jun-
to con la junta (12.1) en los tornillos
(13.1) segin la posicién de seguridad
"véstago saliendo" o "véstago entrando
al accionamiento". La posicién de segu-
ridad activa es la determinada por la

Véstago del accionamiento

saliendo entrando

£ &

v
Z
am
-

12 Placa de conexiones
13 Bloque adaptador

0 [[==——"»
& o]
jumn ¥

-

Fig. 10: Posicién de seguridad

alineacién de la ranura del bloque
adaptador (13) con la ranura de la pla-
ca de conexiones (12) (fig. 10).

. Montar el bloque adaptador (13) con la

placa de conexiones (12) con los torni-
llos (13.1) en el accionamiento.

10. Poner un tapén de desaireacién (11.1)

11

en la conexién Exh.

.Con posicién de seguridad "véstago sa-

liendo del accionamiento" cerrar la co-
nexién Y1 con un tapén ciego.

Con posicién de seguridad "véstago en-
trando al accionamiento" unir la co-
nexién Y1 con la conexién de la presién
de mando del accionamiento.

Colocar el posicionador en el bloque
adaptador (13) de forma que el pin
transmisor (2) se apoye encima del dis-
positivo de arrastre (3). Para ello, ajustar
la palanca (1) y con la tapa del posicio-
nador abierta sujetar el eje del posicio-
nador con la caperuza o el selector.

La palanca (1) tiene que apoyar en el
dispositivo de arrastre por accién del re-
sorte.

Atornillar el posicionador mediante los
tornillos (6.3) al bloque adaptador (13),
cuidando que la junta perfilada (6.2)
quede en su lugar.

12. Montar la tapa (11) en la parte posterior

del puente. Al hacerlo prestar atencién
para que una vez instalada la vélvula, el
tapén de desaireacién apunte hacia
abajo, para asegurar la evacuacién de
posibles condensados.
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Montaje a puente NAMUR (ver fig. 11)

= Piezas de montaje y accesorios: tabla 5,
pdg. 16

= Observar la tabla de carreras en la
pdgina 17!

1. Valvula Serie 240, superficie acciona-
miento hasta 1400-60 cm2 Atornillar
las dos uniones pasador (14) segin cual
sea la ejecucién, en el dngulo de acopla-
miento o directamente en el acoplamien-
to, encajar la placa de arrastre (3) y fi-
jarla con los tornillos (14.1).

Vadlvula Tipo 3251, superficie del accio-
namiento 350 cm? hasta 2800 cm2
Atornillar la placa de arrastre larga
(3.1) segtn cual sea la ejecucién, en el
éngulo del acoplamiento o directamente
en el acoplamiento del accionamiento.

Vélvula Tipo 3254, superficie del accio-
namiento 1400-120 ¢cm? hasta

2800 cm?: Atornillar las dos uniones pa-
sador (14) en el éngulo (16). Atornillar
el éngulo (16) en el acoplamiento, enca-
jar la placa de arrastre (3) y fijarla con
los tornillos (14.1).

El posicionador se monta en el puente
NAMUR como se representa en la fig. 11.

2. El montaje a puente NAMUR se hace di-
rectamente en el taladro del puente con
el bloque de unién NAMUR (10) el torni-
llo y la arandela dentada (11). Alinear
la marca en el bloque de unién NAMUR
(sefializada al lado con 1) con el 50 %
de la carrera.

Para el montaje en vélvulas con colum-
nas colocar las abrazaderas (15) entor-

Montaje y puesta en marcha

no la columna: enroscar los cuatro espd-
rragos en el bloque de unién NAMUR
(10). Colocar el bloque de unién NA-
MUR en la columna y colocar por el otro
lado las abrazaderas (15). Fijar las
abrazaderas con las tuercas y arandelas
dentadas en los espérragos. Alinear la
marca en el bloque de unién NAMUR
(sefializada al lado con 1) con el 50 %
de la carrera.

3. Colocar el adaptador en dngulo (6) enci-
ma del posicionador y atornillarlo con
los tornillos (6.1), cuidando que las jun-
tas queden en su lugar. En posicionado-
res utilizados para airear la cémara de
los resortes es necesario sacar el tapén
(5) antes del montaje. En posicionadores
sin aireacién de la camara de los resor-
tes cambiar el tapén de cierre (4) por un
tapédn de desaireacién.

4. Elegir en funcién de la superficie del ac-
cionamiento y segin la tabla de carreras
de la pégina 17 la palanca (1) M, Lo
XL, asi como la posicién del pin necesa-
ria.

Si se necesita una palanca diferente a la
montada de fébrica, palanca M con posi-
cién del pin 35 (L o XL con otra posicién del
pin) se procede de la siguiente manera:

—  Atornillar el pin transmisor (2) en el orifi-
cio de la palanca segtn la tabla (posi-
cién del pin). Para ello emplear dnica-
mente el pin transmisor largo (2) incluido
en el kit de montaije.

— Colocar la palanca (1) en el eje del posi-

cionador y atornillarla con la arandela
de presién (1.2) y la tuerca (1.1).

EB 8384-0 ES
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Mover la palanca una vez entre los dos
topes mecdnicos.

5. Colocar la junta perfilada (6.2) en la ra-
nura del adaptador en dngulo.

6. Colocar la junta perfilada (17.1) en la
placa reversible (17) y montar la placa
reversible en el bloque adaptador (13)
con tornillos (17.2).

7. Montar la placa ciega (18) con tornillos
(18.1) encima de la placa reversible, cui-
dando que las juntas queden en su lugar.

i Informacién

En lugar de la placa ciega (18) también es
posible montar una electrovélvula, la posi-
cién de montaje de la electrovélvula estd de-
terminada por la disposicién de la placa re-
versible (17). Alternativamente también se
puede montar una placa de restriccién, ver

> ABT11.

8.

10.

Fijar el bloque adaptador (13) con torni-
llos (13.1) en el bloque de unién NA-
MUR.

Poner un tapén de desaireacién en la co-
nexién Exh.

Colocar el posicionador en el bloque
adaptador (13) de forma que el pin
transmisor (2) se aloje en la ranura de la
placa (3, 3.1). Mover la palanca (1) se-
gUn corresponda.

Atornillar el posicionador mediante los
tornillos (6.3) al bloque adaptador (13),
cuidando que la junta perfilada (6.2)
quede en su lugar.

11.En accionamientos de simple efecto sin

aireacién de la cémara de resortes unir
la conexién Y1 del bloque adaptador
con la conexién de la presién de mando
del accionamiento. Cerrar la conexién
Y2 con un tapén ciego.

En accionamientos de doble efecto y ac-
cionamientos con aireacién de la céma-
ra de resortes unir la conexién Y2 del
bloque adaptador segin corresponda
con la conexién de la presién de mando
de la segunda cémara del accionamien-
to o con la cémara de resortes del accio-
namiento.
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1.2 Arandela de presion
2 Pin transmisor
3 Placa de arrastre
3.1 Placa de arrastre 13 Bloque
4 Tapédn de cierre adaptador
5  Tapén 13.1 Tornillos
6 Adaptador en dngulo 14 Uniones pasador
6.1 Tornillos 14.1 Tornillos
6.2 Junta de cierre 15 Abrazaderas
6.3 Tornillos 16  Soporte angular 18 Placa ciega
10 Bloque de unidn 17 Placa reversible 18.1 Tornillos A
NAMUR 17.1 Junta de cierre 19 Lave bloqueo aire
11 Tornillo con arandela 17.2 Tornillos 20  Tornillo de seguridad 6.3

Fig. 11: Montaje segin VDI/VDE 3847-1 en puente NAMUR
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5.6 Montaje en valvula de
microcaudal Tipo 3510

> Ver fig. 12

= Piezas de montaje y accesorios: ver
tabla 4, pag. 16.

= Observar la tabla de carreras en la
pdgina 171

El posicionador se monta a la vélvula me-

8. Montar el pin transmisor (2) en la palan-

ca S (1) en la posicién del pin 17.

9. Colocar la palanca S en el eje del posi-

cionador y atornillarla con la arandela
de presién (1.2) y la tuerca (1.1).
Mover la palanca una vez entre los dos
topes mecdnicos.

10. Colocar el posicionador en el soporte
angular (10) de forma que el pin trans-

diante un acoplamiento.

1.

Montar el soporte angular (9.1) en el
acoplamiento de los véstagos.

Atornillar las dos uniones pasador (9.2)
en el soporte angular (9.1) del acopla-
miento (9), encajar la placa (3) y fijarla
con los tornillos (9.3).

Montar la placa indicadora de carrera
de los accesorios por la parte externa
del puente con los tornillos hexagonales
(12.1), la escala debe quedar alineada
con el acoplamiento.

Roscar los pernos hexagonales (11) con
tornillos M8 (11.1) directamente por la
parte externa de los orificios presentes
en el puente.

Fijar el éngulo (10) en la barra hexago-
nal con el tornillo hexagonal (10.1),
arandela y arandela dentada.

. Montar la placa de conexiones (6) o el

conector para mandmetro (7) con mané-
metro al posicionador, cuidando que las
juntas (6.1) queden en su lugar.
Desmontar la palanca M (1) con el pin

transmisor (2) esténdar del eje del posi-
cionador.

misor se coloque en el encaje de la plo-
ca de arrastre (3). Mover la palanca (1)
segun corresponda. Fijar el posicionador
en el dngulo (10) con ambos tornillos
hexagonales.
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Fig. 12: Montaje en vdlvula de microcaudal Tipo 3510
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5.7 Amplificador inversor para
accionamientos de doble
efecto

Para utilizar el posicionador en accionamien-

tos de doble efecto se debe montar un amplifi-

cador inversor:

2 Amplificador inversor SAMSON
Tipo 3710, » EB 8392

= También se puede utilizar un amplifica-
dor inversor con nimero de referencia
1079-1118 0 1079-1119, redlizar el
montaije segun el cap. 5.7.1.

Vélido para todos los amplificadores
inversores:

La sefial de mando del posicionador se con-
duce por la salida 1 del amplificador inver-
sory por la salida 2 la diferencia entre la
presién de alimentacién (Z) y la presién en
la salida 1.

Se cumple la relacién

Salida 1 + salida 2 = presién de alimenta-
cion (Z).

La salida 1 se conduce a la conexién de la
presién de mando del accionamiento que
abre la vélvula al aumentar la presién.

La salida 2 se conduce a la conexién de la
presién de mando del accionamiento que
cierra la vélvula al aumentar la presién.

i Informacion
La sefalizacién de las salidas depende del
amplificador-inversor utilizado:
—Tipo 3710: salida 1/2 =Y,/Y,
-1079-1118 y 1079-1119:

Salida 1/2=A,/A,

5.7.1 Amplificador inversor
1079-1118 o
1079-1119

> Verfig. 13.

1. Montar la placa de conexiones (6) de los
accesorios al posicionador, cuidando que
ambas juntas (6.1) se alojen en su lugar.

2. Roscar las tuercas especiales (1.3) de los
accesorios del amplificador inversor en
los orificios de la placa de conexiones.

3. Colocar la junta plana (1.2) en la ranura
del amplificador inversor e introducir los
tornillos especiales (1.1) en los taladros
de conexién A, y Z.

4. Colocar el amplificador inversor en la
placa de conexiones (6) y fijarlo con los
tornillos especiales (1.1).

5. Roscar los filtros (1.6) adjuntos con un
destornillador (ancho 8 mm) en los orifi-
cios de conexién A, y Z.

O NoTA

iSalida de aire descontrolada por la
conexién de la presién de mando!

iNo sacar el tapén de cierre (1.5) del ampli-
ficador inversor!

i Informacién
Con el tapdn enroscado la junta de goma
(1.4) no se necesita y se puede sacar.
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s o o
|

Fig. 13: Montaje de un amplificador inversor 1079-1118 0 1079-1119
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Montaje y puesta en marcha

Montaje de manémetros

Seguir las instrucciones de montaje de la
fig. 13. Roscar un conector para manémetro
en las conexiones A, y Z.

G 1400-7106
Y4 NPT 1400-7107

Manémetros para la alimentacién Z y la so-
lida A, segin tabla 2 hasta tabla 4.

Conector para
mandémetro

5.8 Montaje de un posicionador
con carcasa de acero
inoxidable

Los posicionadores con carcasa de acero

inoxidable requieren piezas de montaje com-

pletamente en acero inoxidable o exentas de
aluminio.

i Informacién
Estén disponibles la placa de conexiones y un
conector para mandémetro en acero inoxidable
(ném. de referencia ver abajo), ademds del
amplificador inversor neumdtico Tipo 3710.

Placa de conexiones G V4 1400-7476
(acero inoxidable) 4 NPT 1400-7477
Conector para GVa 1402-0265
mandmetro V4 NPT 1400-7108

(acero inoxidable)

Para el montaje del posicionador con carcasa
de acero inoxidable son vélidas las tabla 1
hasta tabla 5 con las siguientes restricciones:

Montaje integrado
Se pueden utilizar todas las piezas de monta-
je de las tablas 2 y 3. El bloque de unién no

es necesario. El tubeado al accionamiento se
realiza a través de la placa de conexiones
neumdtica de acero inoxidable.

Montaje segin IEC 60534-6 (puente NA-
MUR o columnas)

Se pueden utilizar todas las piezas de mon-
taje de la tabla 4. Placa de conexiones en
acero inoxidable.

5.9 Aireacion de la cdmara de
resortes en accionamientos
de simple efecto

La desaireacién del posicionador se puede
utilizar para proteger el interior del acciona-
miento de la corrosién. Se debe tener en
cuenta que:

Montaje integrado Tipo 3277-5 FA/FE

Aireacién del accionamiento automdtica.

Montaije integrado Tipo 3277, 175 a
750 cm?

FA Sacar el tapén 12.2 (fig. 7) del bloque
de unién y realizar una conexién neu-
mdtica a la cémara de resortes del ac-
cionamiento.

O NoTA

jEl procedimiento descrito no sirve para
los bloques de unién anteriores de alu-
minio con recubrimiento epoxy!
jMontar los bloques de unién anteriores
de aluminio con recubrimiento epoxy
segun se describe en el pdrrafo Montaje
segun IEC 60534-6 (puente NAMUR o

columnas)!

FE Aireacién del accionamiento automdtica.
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Montaje segin IEC 60534-6
(puente NAMUR o columnas)

El posicionador necesita estar equipado con
una conexién neumdtica adicional para la
desaireacién. Para ello, se utiliza el siguiente
adaptador de los accesorios:

0310-2619
0310-2550

Casquillo roscado G V4
(M20 x 1,5) a NPT

i Informacion
El adaptador utiliza una de las conexiones
M20 x 1,5 de la carcasa. Por lo que se pue-
de instalar solo un racor para cables.

Cuando hay componentes adicionales en la
desaireacién del accionamiento (electrovdl-
vulas, amplificadores, desaireadores, etc.),
es necesario comunicar también esta desai-
reacién a la cémara de resortes del acciona-
miento. La conexién del posicionador a tra-
vés del qdoptqdor se debe proteger en el tu-
bo con una vélvula antirretorno G 4, como
por ej. la nom. ref. 8502-0597. La desairea-
cién a través de otro componente, podria
provocar una sobrepresurizacién que podria
dafiar el posicionador.

5.10 Ajustar parametros de
puesta en marcha

Una vez montado el posicionador en la vél-
vula, se deberd continuar ajustando los inte-
rruptores S1 hasta S10 en OFF, ver fig. 18
Elementos de mando del posicionador Ti-
po 3730-0 en pég. 53.

Montaje y puesta en marcha

5.10.1 Posicién de seguridad

SegUn cual sea la posicién de seguridad de
la vélvula se deberd situar el interruptor S1
en la posicién correspondiente:

— AIRTO OPEN - Cuando el accionamiento
desaireq, la vélvula se encuentra en su
posicién cerrada. Al aumentar la presién
de mando en la salida del posicionador
(conexién OUTPUT (38)) la vélvula dbre.

— AIR TO CLOSE - Cuando el accionamien-
to desaireq, la vélvula abre completa-
mente. Al aumentar la presién de mando
en la salida del posicionador la vélvula
cierra.

Junto con los simbolos del accionamiento en
la placa intermedia se puede leer la posicién
necesaria del interruptor 1 = ON o OFF.

Son vdlidos los simbolos leibles con la vél-
vula y accionamiento hacia arriba, no los
que estan del revés.

AIR TO OPEN: Conexiones neumdticas indi-
cando hacia la derecha S1 = ON; conexio-
nes neumdticas indicando hacia la izquierda
S1 = OFF

AIR TO CLOSE: Conexiones neumdticas indi-
cando hacia la derecha S1 = OFF; conexio-
nes neumdticas indicando hacia la izquierda
S1=0N

En accionamientos de doble efecto siempre
como AIR TO OPEN. Las conexiones neumd-
ticas del amplificador inversor se realizaréan
segon el cap. 5.11.
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Montaje y puesta en marcha

5.10.2 Restriccion de caudal Q

MAX BACK
MIN SIDE
MIN BACK
MAX SIDE
Tiempo de
recorrido < s >1s
Presién de mando
Conexién lateral MIN SIDE MAX SIDE
Conexién posterior MIN BACK | MAX BACK
* No se permiten posiciones intermedias.
Fig. 14: Restriccién de caudal Q

Con la restriccién Q se adapta el suministro

de aire al tamafio del accionamiento:

— accionamiento con tiempo de recorrido
<1s, como los lineales con superficie
<240 cm? requieren un caudal de aire
reducido ("MIN").

- accionamiento con tiempo de recorrido

=1 s no requieren restriccién de caudal
de aire ("MAX").

En los accionamientos SAMSON el ajuste de
lar restriccion de caudal Q también depende
de como se conduce el aire:

Inscripcion "SIDE"
—  Para accionamientos con conduccién
lateral del aire, p. €. Tipo 3271-5
- Para accionamientos de otros fabri-
cantes

Inscripcion "BACK"

—  Para accionamientos con conduccién
posterior del aire, p. ej. Tipo 3277-5

5.10.3 Seleccién de la carrera

En los interruptores $2 y $3 se debe selec-
cionar la carrera teniendo en cuenta la posi-
cién del pin, que esté mds cerca de la carre-
ra nominal de la vélvula. Si es necesario,
realizar una adaptacién final segon se des-
cribe en el cap. 7.4.

Posi- | Carrera cuando el Span estd en posicién 0
cién s3
del |52 S3|s2 s3|s2 s3|s2 5
pin OFF OFF| ON OFF | OFF ON | ON

17 5,3 7,5 10,6
25 5,3 7,5 10,6 15
35 7,5 10,6 15 21,2
50 10,6 15 21,2 30
70 15 21,2 30 42,4
100 21,2 30 42,4 60
200 | 42,4 60 84,8 120

5.10.4 Sentido de actuacién

En el interruptor $4 se ajuste el sentido de

actuacién w/x.

>> Al aumentar el punto de consigna w
aumenta la carrera de la vélvula x.

<> Al aumentar el punto de consigna dis-
minuye la carrera de la vélvula.

Funcién de la valvula >> ON
AR TO OPEN — | o
Funcién de la vélvula >> OFF
AR TO CLOSE - | ¥ o~
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5.10.5 Limitacién de la presién
de mando
Cuando sea necesario limitar la presién de

mando al accionamiento a 2,4 bar, ajustar
el inferruptor S5 a ON.

5.10.6 Punto de consigna

Con los interruptores S7 y S8 se define la
sefial de entrada del margen del punto de
consigna.

Conmutador | 57 SB[ 7 s8[s7 s8
i OFF OFF| ON OFF| OFF ON
EntradamA | 4..11,9 [12,1..20 4..20

En operacién en rango partido (fig. 15,
abajo) las vélvulas trabajan con puntos de
consigna mds pequefios. Para ello se utiliza
la sefial de mando del dispositivo de regula-
cién para controlar dos vélvulas, de forma
que por &j. la mitad de la sefial de entrada
sirva para recorrer la carrera completa (pri-
mera vélvula ajustadade 4a 11,9 mAy la
segunda ajustada de 12,1 a 20 mA). Para
evitar superposiciones, se deberd respetar
una zona muerta de = 0,1 mA.

Montaje y puesta en marcha

Abierta 100%

\<> <<

Carrera

Cerrada 0%
errada 0%1— 20 mA

Punto de consigna
Sefial de entrada

Abierta 100%
<> <<
Carrera
q 0% Valvula 1 ) Vélvula 2
Cerrada - O%7 12 20mA

Zona muertd—m] |——

Fig. 15: Operacién normal y en rango partido

Cuando se han ajustado todos los paréme-
tros de puesta en marcha:

= Conectar la alimentacién de aire, ver
cap. 5.11.

= Conectar la energia auxiliar eléctrica,
ver cap. 5.12
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Montaje y puesta en marcha

5.11 Conexiones neumaticas

A\ ADVERTENCIA

iRiesgo de dafios debido al posible movi-
miento de partes del posicionador, acciona-
miento y vélvula cuando se conecta la ener-
gia auxiliar neumdtical

iNo tocar ni bloquear las partes méviles!

O NOTA

iDafios en el posicionador y error de funcio-
namiento por una conexién neumdtica inco-
rrectal

jLos racores se encuentran entre los acceso-
rios y se tienen que roscar solo en la placa
de conexiones, en el bloque de manémetros
o en el bloque de unién!

Las conexiones neumdticas se encuentran en
la cara posterior del posicionador
(ver fig. 16).

O NoTA

jError de funcionamiento por la mala cali-
dad del aire!

El aire de alimentacién tiene que ser seco,
limpio y libre de aceite!

iDeben observarse necesariamente las nor-
mas de mantenimiento de las estaciones re-
ductoras previas!

jAntes de conectar las tuberias de aire de-
ben purgarse a fondo!

e -
Output 38] ’ | ,_Supply 9

Fig. 16: Conexiones neumdticas

Las conexiones en la placa de conexiones,
bloque de manémetros y bloque de unién
pueden tener rosca "4-NPT o G-V4. Se pue-
den utilizar los racores usuales para tubo
metdlico y de cobre o para tubo de pléstico.
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5.11.1 Conexién de la presién
de mando

La conexién de la presién de mando depen-

de del tipo de montaje:

Accionamiento Tipo 3277

= La conexién de la presién de mando estd
preestablecida.

Montaje segin IEC 60534-6

= Con posicién de seguridad "véstago en-
trando al accionamiento": conectar la
presién de mando en la parte superior
del accionamiento.

= Con posicién de seguridad "véstago sa-
liendo del accionamiento": conectar la
presién de mando en la parte inferior
del accionamiento.

5.11.2 Manémetros

%} Consejo

Para controlar el aire de alimentacién y la
presién de mando, SAMSON recomienda
montar mandémetros.

Montaje del manémetro:
> Ver cap. 5.4y fig. 8

5.11.3 Presion de alimentacién

La presién de alimentacién necesaria depen-

de del margen nominal de sefial y del sentido
de actuacién (posicién de seguridad) del ac-

cionamiento.

Montaje y puesta en marcha

El margen nominal de sefial se encuentra en
la placa de caracteristicas como margen de
resortes o margen de la presién de mando. El
sentido de actuacién se indica con FA o FE, o
bien por un simbolo.

Véstago saliendo del accionamiento por la
fuerza de los resortes FA (AIR TO OPEN)

Posicién de seguridad "vélvula cerrada" (en
vélvulas de paso recto y de dngulo):

= Presién de alimentacién necesaria =
valor superior del margen nominal +
0,2 bar, y como minimo 1,4 bar.

Véstago entrando al accionamiento por la
fuerza de los resortes FE (AIR TO CLOSE)

Posicién de seguridad "vélvula abierta" (en
vélvulas de paso recto y de éngulo):

La presién de alimentacién necesaria para
vélvulas con cierre hermético se aproxima a
la presién de mando méxima pst_,, que se
caleula:

2
pStméx = F + CIT[—AP [bar]
4. A
d = diémetro del asiento [cm]
Ap = diferencia de presién en la vélvula [bar]
A = superficie del accionamiento [cm’]
F = valor superior del margen nominal del

accionamiento [bar]

Si no se especifican datos, calcularlo como:

= Presién de alimentacién necesaria =
valor superior del margen nominal +

1 bar

EB 8384-0 ES
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Montaje y puesta en marcha

5.11.4 Presion de mando
(Output)

La presién de mando a la salida (Output 38)
del posicionador se puede limitar o través
del interruptor DIP S5 a 2,4 bar.

5.12 Conexiones eléctricas

Las conexiones eléctricas se deberdn reali-
zar seg0n las normas de instalacién de equi-
pos eléctricos y de seguridad e higiene en el
trabajo. En Alemania son las normas VDE y
las normas de prevencién de accidentes.

iPeligro de muerte por formacién de una at-
mésfera explosiva!

Para el montaje e instalacién en zonas con
riesgo de explosién aplica la norma

EN 60079-14; VDE 0165 parte 1 "Atmésfe-
ras con peligro de explosién — proyecto, selec-
cién y realizacién de instalaciones eléctricas".

A\ ADVERTENCIA

jUna conexién incorrecta puede anular la

seguridad intrinseca del equipo!

— iRespetar la asignacién de bornes!

— iNo soltar los tornillos lacados de fuera ni
de dentro de la carcasa!

— Para la conexién del circuito de seguridad
intrinseca se deben observar los valores
mdximos permitidos que figuran en el Cer-
tificado de prueba de tipo (U. o Uy, I o I,
P.oPy:CioCyylLioly)

Los mdrgenes de temperatura ambiente de
las tablas del Certificado de prueba de tipo
sirven para asignar la temperatura ambiente
admisible, la clase de temperatura, las co-
rrientes méximas de cortocircuito y la poten-
cia méxima P, o P,

Los siguiente aplica adicionalmente: los
posicionadores con proteccién Ex th (Ti-

po 3730-05) y Ex nA (Tipo 3730-08) debe-
rdn tener cables, racores y tapones ciegos
que estén certificados segin la EN 60079-7
(Ex e).

Seleccion de cables y conductores

La instalacién de circuitos de seguridad in-
trinseca se realiza segin el parrafo 12 de la
EN 60079-14.

Para el cableado con cables multiconducto-
res con mds de un circuito de seguridad in-
trinseca aplica el pérrafo 12.2.2.7.

En particular, el espesor del aislamiento de
los conductores tiene que ser como minimo
de 0,2 mm para los materiales de aislamien-
to usuales (p. ej. polietileno). El digmetro de
cada conductor no puede ser menor que

0,1 mm. Las terminaciones han de estar pro-
tegidas contra deshilamiento, por ejemplo
con vainas terminales.

Para la conexién por 2 cables separados se
puede montar un racor adicional. Las entra-
das para cables que no se utilicen, se tienen
que cerrar con tapones ciegos. Los equipos
que se utilicen con una temperatura ambien-
te inferior a =20 °C deben ir equipados con
racores metdlicos.
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Equipos para Zona 2/Zona 22

Para equipos Ex nA ("sin chispa") segin

EN 60079-15 solo se permite la conexién,
interrupcién o conmutacién de circuito bajo
tensién, durante la instalacién, mantenimien-
to o reparacién.

Las condiciones especiales de uso menciona-
das en la declaracién de conformidad de-
ben observarse para los valores nominales y
la instalacién del fusible conectado en serie
para la interconexién de circuitos Ex nA.
Para equipos Ex-nA ("sin chispa") solo se
permite la conexién, inferrupcién o conmu-
tacién de circuito bajo tensién, durante la
instalacién, mantenimiento o reparacién.

— Los posicionadores con proteccién Ex nA
o Ex tc se pueden usar con la tapa cerra-
da (sin ventana) o con tapa con ventana.

— Las ejecuciones 3730-01, 3730-05 y
3730-08 tienen el mismo disefio excepto
la caja y la denominacién.

— Para el tipo de proteccién Ex nA, la co-
nexién VCC en el adaptador de interfaz
debe conectarse a un fusible segin la
IEC 60127, 250 V F o T, con un valor
nominal de fusible de I, <40 mA

—  El circuito de corriente debe conectarse a
un fusible segin la IEC 60127-2/VI,
250 V T con un valor nominal de fusible
de Iy <63mA.

—  El circuito de corriente del transmisor de
posicién debe conectarse a un fusible se-
gon la IEC 60127-2/VI1, 250 V T, con un
valor nominal de fusible de I, <40mA.

Los fusibles deben instalarse fuera de la zo-

na con peligro de explosién.

Montaje y puesta en marcha

Entrada para cables

Conexiones roscadas con racores M20 x
1,5, margen de fijacién 6 a 12 mm.

Existe una conexién roscada adicional

M20 x 1,5, que se puede utilizar como en-
trada adicional en caso necesario. Los bor-
nes de conexién aceptan secciones de cable
de 0,2 a 2,5 mm2, con par de apriete de los
tornillos de 0,5 a 0,6 Nm.

Conducir los cables del punto de consigna a
los bornes 11y 12. Sélo se debe conectar
una fuente de corriente.

O NoTA

jDafios en el posicionador debido a un co-
nexionado eléctrico incorrecto!

iNo conectar nunca el posicionador a una
fuente de tensién!

= Si se instala en zonas con peligro de ex-
plosién se deben observar las regulacio-
nes relevantes.

O NoTA

iFallo de funcionamiento del posicionador!
jDurante la operacién el punto de consigna
no debe ser menor al limite inferior de

3,6 mA!
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Montaje y puesta en marcha

Accesorios

Racor de conexién M20 x 1,5

Pléstico negro
(bornes 6 a 12 mm)

Plastico azul
(bornes 6 a 12 mm)

Latén niquelado
(bornes 6 a 12 mm)

Latén niquelado
(bornes 10 a 14 mm)

Acero inoxidable 1.4305
(bornes 8 a 14,5 mm)

Adaptador M20 x 1,5 a Y2 NPT
Aluminio, con recubrimiento epoxy
Acero inoxidable

Nom. de
referencia

8808-1011

8808-1012

1890-4875

1922-8395

8808-0160

0310-2149
1400-7114

= Conectar la energia auxiliar (sefial de

mando mA) segtn fig. 17.

Entrada
Sefial de control

Fig. 17: Conexiones eléctricas
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6 Operacion

Operacién

Interruptores

DIP

Ajuste del

punto cero

Ajuste del span

Simbolos del accionamiento para montaje con
las conexiones neumdticas a la derecha

Simbolos del accionamiento para montaje
con las conexiones neumdticas a la izquierda

Fig. 18: Elementos de mando del posicionador Tipo 3730-0

Restriccién Q

Interruptores DIP S1 hasta S10

La operacién del posicionador se lleva a ca-
bo principalmente a través de los interrupto-
res DIP, con los que se ajustan las funciones
mds importantes.

Interruptores DIP y sus funciones

$7/S8 | Definicién del margen del punto de
consigna

§9/510 | Activacién de la funcién de cierre
hermético

Ajuste del ZERO y del SPAN
Los potenciémetros ZERO y SPAN sirven pa-

S1 Posicién de seguridad del acciona- ) . .
miento ra ajustar el inicio de trabajo (punto cero) y

$2/53 | Carrera nomindl de la valvola do el valor final (Span) del punto de consigna.
control Restriccion de caudal Q

54 Sentido de actuacién x/w La restriccién de caudal sirve para adaptar

S5 L'm'fc'én la presién de mando a el suministro de aire al tamafio del acciona-
2,4 bar miento. Para ello hay dos ajustes fijos posi-

e ol ; y | s P
s6 Modificacién de la ganancia bles, segin sea la conduccién del aire al ac-
cionamienfo.
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Puesta en marcha del posicionador

7 Puesta en marcha del
posicionador

7.1 Calibracién del punto cero

O NoTA
Antes de ajustar el punto cero, se deberian

ajustar los interruptores S1 hasta S5, S7 y
S8, ver cap. 5.10.

= Situar el SPAN en la posicién O.

= Ajustar la sefial de entrada con el gene-
rador de mA al valor de corriente segin
la tabla siguiente.

= Girar el ZERO, hasta que el véstago del
obturador empiece a moverse de la posi-
cién de salida.

7.3 Adaptacién de la carrera

Cuando la carrera nominal de la vélvula no

corresponda con la carrera seleccionada en
la tabla del cap. 5.10.3:

= Ajustar el valor final de la sefal de en-
trada (p. ej. 4, 12 0 20 mA) con el ge-
nerador de mA.

= Girar el SPAN, hasta que el véstago del
obturador se mueva hasta el tope en la
posicién final.

7.4 Activacion de la
funcién de cierre
hermético

Para que la vélvula pueda cerrar hermética-

mente, después de ajustar el punto cero y el
span, se deberd activar la funcién de cierre

Punto de Sefial de entrada hermético (descripcid 4gina 13)
Sentido de consigna para punto cero erme Ico {descripcion en pagina en
actuacién [mA] [mA] los interruptores $9 y S10.
>> 4a20 4 AIR TO OPEN $9: ON $10: OFF
>> 4al2 4 AIR TO CLOSE $9: OFF $10:ON
>> 12020 12 Vélvula de tres vias $9: ON $10: ON
<> 4020 20 Funcién de cierre
<> 4al2 12 hermético S9: OFF S10: OFF
<> 12 a 20 20 desacﬁvoda
7.2 Disminucién de la
ganancia
= Abrir la vélvula en pequefios pasos. Si la
vélvula tiende a oscilar, situar el inte-
rruptor $6 a ON, para reducir la ganan-
cia del lazo de regulacién.
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8 Mantenimiento

i Informacién

SAMSON prueba el posicionador antes de

su suministro.

— El equipo pierde su garantia si se lleva a
cabo algun trabajo de mantenimiento o
reparacién no descrito en estas instruccio-
nes sin el consentimiento previo del depar-
tamento post venta de SAMSON.

— Utilizar dnicamente piezas de repuesto ori-
ginales SAMSON, que cumplan con las
especificaciones originales.

El posicionador no requiere mantenimiento.

Tamiz de filtrado

En las conexiones neumdticas Supply y Out-
put hay filtros con un tamiz de 100 pm, en
caso necesario se pueden desenroscar y lim-
piar.

Estacion reductora de aire de alimentacién

Deben observarse necesariamente las nor-
mas de mantenimiento de las estaciones re-
ductoras de aire previas.

8.1 Preparativos para la

devolucién

Los posicionadores defectuosos se pueden

enviar a SAMSON para su reparacién.

Proceder como se indica a continuacién pa-

ra enviar un equipo a SAMSON:

1. Poner la vélvula de control fuera de ser-
vicio (ver la documentacién de la vélvula
asociada).

Mantenimiento

2. Desmontar el posicionador, ver cap. 10.

3. Enviar el posicionador a la filial més cer-
cana de SAMSON. La lista de las filiales
de SAMSON estd disponible en
» www.samson.de > Contact.

9 Anomadlias

= Reconocimiento de fallos y su solucién,
ver tabla 10

Tabla 10: Reconocimiento de fallos y su so-
lucién

Descripcion del

fallo Medidas

= Controlar la presién de
alimentacién.

= Comprobar el tubeado o
didmetro de uniones ros-
cadas.

= Comprobar la configura-
cién de las piezas de
montaie.

Accionamiento
demasiado lento.

= Comprobar el tubeado.

= Comprobar la configura-
cién de las piezas de
montaje.

El accionamiento
se mueve en la
direccién
incorrecta.

= Comprobar las juntas en
la placa de conexiones.

El equipo tiene
grandes fugas.

i Informacién

Para otras anomalias no indicadas en la
tabla, contactar con el servicio post venta de
SAMSON.
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Puesta en fuera de servicio y desmontaje

Actuaciones en caso de
emergencia

9.1

En caso de fallo de la energia auxiliar neu-
mdtica/eléctrica, el posicionador desairea
completamente el accionamiento y la vélvula
va a la posicién de seguridad predefinida
por el accionamiento.

295 Consejo

Las medidas de emergencia a tomar en caso
de aparecer una anomalia en la vélvula y
accionamiento, se describen en la documen-
tacién de la vélvula o accionamiento corres-
pondiente.

= El responsable de planta es el responsa-
ble de tomar medidas de emergencia.

10 Puesta en fuera de servicio y
desmontaje

iPeligro de muerte al anular la proteccién
contra explosién!

Cuando se abre la tapa de la caja del posi-
cionador no se garantiza la proteccién con-
tra explosion.

Para el montaje y la instalacién en zonas
con riesgo de explosién tener en cuenta la
norma EN 60079-14, VDE 0165 parte 1.

O NoTA

jAnomalia en el proceso debido a la inte-
rrupcién de la regulacién!

No redlizar trabajos de montaje y manteni-
miento en el posicionador con el proceso en
marcha, y llevarlos a cabo sélo cuando las
vélvulas de interrupcién estén cerradas.

10.1 Puesta en fuera de servicio

Para poner el posicionador fuera de servicio
y poder desmontarlo, proceder como se in-
dica a continuacién:

1. Desconectar y bloquear la presién de
alimentacién y la energia auxiliar neu-
mdtica.

2. Abrir la tapa de la caja del posicionador
y desconectar los cables de la energia
eléctrica.

10.2 Desmontar el posicionador

1. Retirar los cables para la energia auxi-
liar eléctrica del posicionador.

2. Desconectar las conducciones de la pre-
sién de alimentacién y de la energia au-
xiliar neumdtica (no es necesario en ca-
so de montaje integrado a través de blo-
que de unién).

3. Soltar los tres tornillos de fijacién del po-
sicionador para desmontarlo.
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10.3 Eliminaciéon

= Para el desecho del equipo tener en
cuenta las regulaciones locales, naciona-
les e internacionales.

= No tirar los componentes utilizados, lu-
bricante y materiales peligrosos junto
con los residuos domésticos.

11 Anexo

11.1 Servicio post venta

Contactar con el servicio post venta de SAM-
SON para el mantenimiento y la reparacién
de equipos, asi como en caso de presentarse
defectos o anomalias de funcionamiento.

E-Mail
El departamento post venta se puede contac-

tar a través de la direccién de mail:
aftersalesservice@samson.de.

Direcciones de SAMSON AG y sus filiales

Las direcciones de SAMSON AG vy sus filia-
les, asi como delegaciones y oficinas, se
pueden consultar en Infernet: www.samson.

de o en los catdlogos de productos
SAMSON.

Datos necesarios

En caso de consulta y para el diagnéstico de

fallos facilitar los siguientes datos:

— Nomero de pedido y de posicién

— Tipo, nimero de serie, versién de
Firmware, ejecucién del equipo

Anexo

11.2 Certificados

Los certificados ATEX y las declaraciones de
conformidad estan disponibles en las pagi-
nas siguientes.

EB 8384-0 ES

57



P sy 1 62509 N W H0A PPUBIL
Poqffo 69059-0
§T sSRIpSUBLIP AP MINHOALENOLLY WHOINE MINGIANE T
sy woymaLfiualy pun Jupsok THENFDTLOWLNETE N30 QNVEEAA BUA
TG PAIIOD
(eanyeusis) (ompeusis)
€0 WIgHYIE ]

JynsESTURIRIZIIY, PUn N3 -AdA
“SoEA O JSIP JATHS JO SSABU] OU SEM A8,

“monaeaid Jo 5aiFop 99 ] 0 SuAtANnbAL A 19O PRGNS SUGISIAA ) U SINSO[oUD Fevonisod ay |

PRUSHES OXY 60-0002T M 0L ACLA/BTSO9 NH NICI
01 BUPION0E Joem Jo ssAIAL TsasEiR Surioivig

pagsnes X941 60-000T°1 Wed 0L PO FAA/GLS09 NI NIT
01 SutpIonae s300(qo uS1e.0) PLLS YU ssaaBug suTeSe
pue syed snopaezey 0) $s2008 JSUTRRE Fnoatolg

spsas FULMOIOT O PPRRIA 340qE 7 U1 paquiosap soldures sy jo Fimsa) =y 1
smsa L S

-SINCY § PAIST 159 ) PUE B] 7 SeA aInssaid apum oy “saajea
plouajos pue msod au jo I 1 o 1 1 AsoBareo od se U0RONS YUM CRELS/ 1000
~0106-0006.F HOYWINU 30U35SS1 3G} JOPUB JIIANISOF [£2€ AL, (G U PUE TSLTE/[000- 010670006

“I2QUITT A0THAJAI A} LAPUN JBUOMSOQ O€LE AL DY) GO N0 PATLIZO U APBAUFT PRY 1593 NP 44

S50 g o vopmaKg
00071 YH666T:62600 NE UOISIoA UBLLSE)

(opo;) dI) sensopous &4 ppiA0sd uonaajoxd jo sasdag
60-0002/1 ed 044D AAA6TS09 NA NI

JudmsSIRE fo siseg ¢

ampysusBUREEYRAYZ pun J11g TAA

HdA

Ll PATRIPISUE-2pd (-2 | ) AT 67509 N3 Y A HPHIGIIG
Yovquafo 69059-0
§7 2SSDUSUBLIZI A RN LSNOLE Y WHOANT XINGHINA TR
pmpsu uepmaLfly a0 pun dupsay, MINBDI LOYLM A A0 ONVINEA HOA
sanomsod § L6 99AL CT Jauonisod gELE 04T, 17T
sodmvy 7

ot 30 0fap 99 J1 9t s avmeydwoo 10f PajSA) oM MO[aQ T U Paquosap sejdures oy L
powmdsy 1

-opmansu]
wonBOIIIO0 PUR FuRa [ HI(IA S FO Teaoidde usn1z sotid iy sasmbar uoranpoidas 10 vonEqnd Auy

“ansst

30 2P oy pue aquread s Fmpriow Sutpros ojpfduwoo sy ur Aued parp v o1 passed og £juo few wodar sy,

Jonpoxd pajsa) ey o) sqeanidde suoneaIyIoads FCLA JIE OF 0§21 10U 530 puB

(Krafos 5y) staipaanors mfitada = SO, S PUE RPW GOLUDLIIRL) H(A ¥ 951 0} AN 0B 520p 110d21 3533 AL

“spapuEys 10 syted ‘SO SPAEPUEIS P3ISI] SEAL0Y) AW} UHA SOUTPIOII 0L PIINGY 01 P} Sum Jonpoad S
o aqdums  “panugns jonpoxd ay U0 10 PaLIE) LOYEBSOAU] BIBULS ¥ 0 JNSa ) SUFEINOY Hodal 1531 SIYL,

szomonseg 1£L5 AL PUE OELE HUA L J0 S210S01I03 WO WONIAEIT JO 3183 Mp Jo Bunssj,

sueanddy 3 Jo uopemojuy Yoy 1iodaa sy,

woxropaDNg preTRd
91L-90€8 (690) Xeu

6P7-90€8 (690) "PL YEM-IU/CEDE
el e STELYODO-ULOG-0006LY BO-11-5002 1o
e amey g anoy Joamog

12-L 16007 "UOUGUAKO
NOILVTISNVHL

HONSTSPINZYRIIZ, PAR JHAL FAA

HdA

EB 8384-0 ES

58



Braunschweig und Berlin

Physikalisch-Technische Bundesanstalt pIB

[Federal logo]

TRANSLATION

@  EC TYPE EXAMINATION CERTIFICATION
(2)  Equipment and Protective Systems Intended for Use in Potentially Explosive A pl -
Directive 94/9/EC

(3)  EC Type Examination Certificate Number

PTB 03 ATEX 2099

(4)  Equipment: Model 3730-01 . . . Positioner

(5)  Manufacturer: SAMSON AG Mess- und Regeltechnik

(6)  Address: Weismiillerstr. 3, 60314 Frankfurt, Germany

(7)  This equif and any acceptable variation thereof are specified in the schedule to this
certificate.

(8)  The Physikalisch-Technische Bundesanstalt, notified body number 0102 in according to
Article 9 of the Council Directive 94/%/EC of 23 March 1994, certifies that this equipment
has been found to eomply with the Essential Health and Safety Requirement relating to the
design and construction of equipment and protective systems intended for use in potentially
explosive atmospheres given in Annex 11 to the Directive.

The examination and test results are recorded in confidential report: PTB Ex 03-23199

(9} The essential health and safety requir ts are satisfied by li with

EN 50014: 1997+A1+A2 EN 50020: 2002

(10) If the sign “X” is placed after the certificate ber, it indi that the equiy is subject
to special conditions for safe use specified in the schedule to this certificate.

{11} This EC Type Examination Certificate relates only to the design and examination of the
specified equipment in compliance with Directive 94/9/EC. Further requirements of this
Directive apply to the manufacture and supply of the equipment. These requirements are not
covered by this Certificate.

Page 1/4

EC Type Examination Certificates without signature and seal sre invalid.
This EC Type Examination Certificate may only be reproduced in its entirety and \\'llholll any changes, sdwdllk‘ included.
Extracts or changes shall require the prior approval of the |

¥ Technisch 100, D-38116
Pih37-3730-01.doc
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Braunschweig und Berlin

Physikalisch-Technische Bundesanstalt m

(12) The marking of the equipment shall include the following;

@ 112G EExiallCT6

Zertifizierungsstelle Explosionsschutz Braunschweig, 21 July 2003
By order
(Signature) (Seal)

Dr. Ing. U. Gerlach
Regierungsdirektor

Page 2/4

EC Type Examination Centificates without signature and seal are invalid.
This EC Type Examination Certificate may only be reproduced in ils entirety and without any changes, schedule included.
Extracis or changes shall require the prior approval of the Phy hnisch i I

Physikalisch-Techi 100, D-38116 we

Pih37-3730-01.doc
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Braunschweig und Berlin

Physikalisch-Technische Bundesanstalt m

a13) Schedule

(14) EC TYPE EXAMINATION CERTIFICATE No. PTB 03 ATEX 2099

(15) Description of Equipment

The Model 3730-01 . . Positioner is a single- or double-acting positioner for attachment, to
linear or rotary actuators. It serves for translating control signals into valve stem positions.

The Model 3730-01 . . Positioner is a passive two-terminal network which may be connected
to any certified intrinsically safe circuit, provided the permissible maximum values of Ui, Ii
and Pi are not exceeded.

For air supply non-combustible media are used.

The device is intended for use inside and outside of hazardous locations.

The correlation between temperature classification and permissible temperature ranges is
shown in the table below.

Permissible ambient

Temperature class
temperature range

Té -40°C ., .50°C
TS -40°C .. .70°C
T4 -40°C .. 80°C
Electrical data
Signal circuit Type of protection: Intrinsic safe EEx ia IIC
(terminals 11/12) only for connection to a certified intrinsically safe
circuit
Maximum values: Ui=28 V
i =115mA
Pi=] W

Ci= 5,3 nF; Linegligible

(16) Test Report PTB Ex 03-23199

Page 3/4

EC Type Examination Certificates without signature and scal are invalid
This EC T))K Examination Certificate may only be seproduced in mcnnrcu' and w:lhom any chungcs sclmiulc inchuded.
tracts or changes shall require the prior approval of the Physik

Physikalisch-Techrische Bund 1t., Bundesaliee 100, D-3§116 i

Pth37-3730-00.doc
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Physikalisch-Technische Bundesanstalt
Braunschweig und Berlin

Schedule to the EC Type Examination Certificate No. PTB 03 ATEX 2099

(17) Special conditions for safe use

None

(18) Special health and safety requirements

In compli with the dards specified above.
Zertifizierungsstelle Explosionsschutz Braunschweig, 21 July 2003
By order
(Signature) (seal)

Dr. Ing. U. Gerlach
Regierungsdirektor

Page 4/4

EC Type Examination Certificates without signature and seal are invalid
This EC Type Examination Certificate may only be reproduced in its entirety and without any changes, schedule included.
Extracts or changes shall require the prior approval of the Physi i Bund |

Physikalisch-Technische By Bundesallee 100, D-38116 ig

Pth37-3730-01.doc
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Physikalisch-Technische Bundesanstalt
Braunschweig und Berlin

TRANSLATION
ADDENDUM No.1

in compliance with Directive 94/9/EC Annex ITT Clause 6
to the EC Type Examination Certificate PTB 03 ATEX 2099

Equipment: Model 3730-01

Marking: @ 112G EExiaIIC T6

Manufacturer: SAMSON AG Mess- und Regeltechnik
Address: Weismiillerstr. 3, D-60314 Frankfurt, Germany

Description of the additions and modifications

The Model 3730-01 . . satisfy the requirements of EN 50281-1-1: 1998 relating to electrical apparatus
with proteetion provided by the enclosure.

The Positioners shall be provided in addition with the following marking:

@Il 2D IP 65 T80 *C baw. I1 2D IP 65 T80 °C
all the other data apply without change also to this Addendum No. 1.

Test report: PTB Ex 06-26110

Zertifizierungsstelle Explosionsschutz Braunschweig, 25 August 2006
By order
(Signature) (Seal)

Dr. Ing. U. Johannsmeyer
Regierungsdirektor

EC Type examination Certificates without signature and seal are invalid.
This EC Type Examination Certi may only be reproduced in its entirety and withow any change, schedule included. Extracts or changes shall
require the prior approval of the Physikali hnische: Bund, il

F i i - 100 <D - 35116 Braunschweig
Ptb37Add-1Ldoc
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Physikalisch-Technische Bundesanstalt ISI-B

Braunschweig und Berlin

2. SUPPLEMENT
according to Directive 34/9/EC Annex lII.6

to EC-TYPE-EXAMINATION CERTIFICATE PTB 03 ATEX 2099

(Translation)

Equipment:  Positioner, lype 3730-01..

Marking: € 112G EExiallcT6 and
112D IP65 T80°C or 112D IP66 T80°C

Manufacturer: SAMSON AG Mess- und Regeltechnik

Address: Weismullerstr. 3, 60314 Frankfurt, Germany

Description of supplements and modifications

In the future the positioner, type 3730-01.. may also be manufactured according to the test
documents listed in the test report,

The state of the standards is updated. Further modifications have not been made.
The thermal and electrical data are represented in summary.

For relationship between temperature class and the permissible ambient temperature ranges,
reference is made to the table:

Temperature class Permissible ambient
temperature range

T6 -40°C ..50°C

TS -40°C ..70°C

T4 -40°C .. B0 °C

Sheet 112

EC-ty ion Certif without sig| and official stamp shall not be valid. The cenificates may L be ciculated
onw without alteration, Extracts or alterations are subject to approval by the
In case of dispute, the German text shall prevail.

Physikalisch-Technisch + Bundesallee 100 * 38116 ia* Gl v
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Physikalisch-Technische Bundesanstalt P-I-B

Braunschweig und Berlin
2. SUPPLEMENT TO EC-TYPE-EXAMINATION CERTIFICATE PTB 03 ATEX 2099

Electrical data
Signal cireuit ....c..oveviiici e type of protection Intrinsic Safety Ex ia IIC
(terminals 11/12) cnly for connection to a certified intrinsically

safe circuit

Maximum values:

U= 28 V

i =115 mA
Pi= 1 W
Ci= 53nF
Li negligibly low

All other specifications given in the EC-type examination certificate apply without changes.

The future marking reads:

@ N2G ExiallCT6Gb and 112D ExtbIlIC T80 °C Db IP65/66

Applied standards
EN 60079-0:2009 EN 60079-11:2012 EN 60079-31:2009

Test report: PTB Ex 13-23135

Zertifizier ektor Explosi Braunschweig, September 17, 2013
On behatt of BTB:
Qe

Dr-Ing. U. Johahhsmey
Direktor und Professor

Sheet 2/2

EC-type. Cerlifi without si and official stemp shall not be valid, 'me cmlmcatoe may be circulated
orly without alteration. Extracts or allerations are subjec! to approval by the Phy
In case of dispute, the German text shall prevail

100 « 38116 B ig * GERMANY
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ZSEx10107e b

Physikalisch-Technische Bundesanstalt
Braunschweig und Berlin
Nationales Metrologieinstitut

3. SUPPLEMENT
according to Directive 94/9/EC Annex II1.6

to EC-TYPE-EXAMINATION CERTIFICATE PTB 03 ATEX 2099

(Translation)

Equipment:  Positioner type 3730-01.. and 3730-05..

Marking: @ 2G ExiallCTéGb and
12D ExtbIlC T 80°C Db IP65/66

Manufacturer: SAMSON AG Mess- und Regeltechnik

Address: Weismdillerstralte 3, 60314 Frankfurt, Germany

Description of supplements and modifications

In the future the Positioner type 3730-01.. and 3730-05.. may also be manufactured and
operated according to the test documents listed in clause 3 of the test report.

The modifications concern the update of the applied standards, the adding of another type
notation for dust ignition protection by enclosure, the implementation of dust ignition protection
by Intrinsic Safety and the application of alternative gasket material of the enclosure.

All further specifications of the EC-Type-Examination certificate as well as the 1* and 2™
supplement apply without changes for this 3" supplement.

In the future the marking will read

@ N2G ExiallCT6..T4Gb and 12D ExialllC T 80°C Db resp.
12D Extb llIC T 80°C Db

Applied standards
EN 60079-0:2012/A11:2013 EN 60079-11:2012 EN 60079-31:2014

Testrepor: PTB Ex 16-25125
\-‘ n\‘:_t#

tor Explosionsschutz Braunschweig, April 19, 2016
Sheet 111
EC-type- C without and official stamp shall not be valid. The eurtrvce!es may be circulated

only without alteration. Extracts or alterations are subject to approval by the
In case of dispute, the Gemman text shall prevail,

Bund * Bundesallee 100 + 38116 Braunschweig * GERMANY
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Physikalisch-Technische Bundesanstalt

Braunschweig und Berlin

@)

(3)

@)

(5)

(©)
N

8

©)

(10)

(1

[Federal logo]
TRANSLATION

Statement of conformity
Equipment and Protective Systems Intended for Use in Potentially Explosive Atmospheres —
Dircetive 94/9/EC
EC Type Examination Certificate Number

PTB 03 ATEX 2179 X

Equipment: Model 3730-08.. e/p Positioner

Manufacturer: SAMSON AG Mess- und Regeltechnik

Address: Weismiillerstr. 3, 603 14 Frankfurt am Main, Germany

The equipment and any acceptable variation thereof are specified in the schedule to this certificate and

the documents referred to therein.

The Physikalisch-Technische Bundesanstalt, notified body number 0102 according to Article 9 of the

Council Directive 94/9/ of 23 March 1994, certifies that this equipment has been found to comply with

the essential health and safety requirements relating to the design and construction of equipment and
tective systems intended for use in potentially explosive atmospl specified in Annex II to the

bircctim.
The examination and test results are recorded in confidential report. PTB Ex 03-23300
The essential health and safety requirements are satisfied by compliance with

EN 50021: 1999

If the sign “X” is placed after the certificate number, it indicates that the equipment is subject to
special conditions for safe use as specified in the schedule to this certificate.

In compliance with the Directive 94/9/EC this Statement of Conformity relates only to the design and
construction of the equipment speeified. Further requirements of this Directive apply to manufacture
and marketing of this equipment.

EB 8384-0 ES

EC Type Examination Certificates withoul signature and scal arc invalid,
This EC Type Examination Certificate may only be reproduced in its entirety and without any changes, schedule included.
Extracts or changes shall require the prior approval of the P isch-Techni

F I, Bundesallee 100, D-38116

Pth37Ex n.doe
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Braunschweig und Berlin

Physikalisch-Technische Bundesanstalt PIB

(12) The marking of the equipment shall include the following:

@113(; EEx nA HC TGO

Zertifizierungsstelle Explosionsschutz Braunschweig, 30. September 2003
By order
(Signature) (Seal)

Dr. Ing, U. Johannsmeyer
Regierungsdirektor

EC Type Examination Certificates without signature and scal arc invalid,
This EC Type Examiration Certificate may only be reproduced in its entirety and without any changes, schedule included.
Extracts or changes shall require the prior approval of the hali i

P i i K 11, Bundesallee 100, D-38116
Pb3TEx n.doe
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Braunschweig und Berlin

Physikalisch-Technische Bundesanstalt m

a3) Schedule
(14) EC TYPE EXAMINATION CERTIFICATE No. PTB 03 ATEX 2179 X
(15) Deseription of Equipment

The Model 3730-08.. e/p Positioner is a single- or double-acting positioner for attachment to linear or
rotary actuators. It serves for translating control signals into valve stem positioners,

For pneumatic auxiliary power non-combustible media are used.
The device is intended for use inside and outside of hazardous locations.

The correlation between temperature classification and permissibl I perature ranges is
shown in the table below:

Temperature class Permissibl bient temperature range
T6 -40°C .50 °C
T5 -40°C..70 °C
T4 -40°C ... 80°C

Electrical data
Signal circuit: (terminals 11/12) Type of protection EEx nA I

(16) Test report PTB Ex 03-23300

(17) The signal circuit (terminals 11/12) shall be preceded by a fuse installed outside of the hazardous
location. This fuse shall comply with IEC 60127-2/11, 250 V F, or with IEC 50127-2/VI, 250 V T with
a maximum fuse nominal current IN < 80 mA.
The cable entries of the enclosure for the Model 3730.08.. e/p Positioner shall provide at least Degree

of Protection IP 54 in compli with EN 60529, The wiring shall be cc 1 in such a that
the connection facilities are not subjected o pull and twisting,

(18) Basis health and safety requirements

Are satisfied by compliance with the standard specified above.

Zertifizierungsstelle Explosi hutz B hweig, 30. Seplember 2003
By order
(Signature) (seal)

Dr. Ing. U. Johannsmeyer
Regierungsdirektor

EC Type Examination Certificates without signature and seal are invalid.
This EC Type Examination Certificate may only be reproduced in its entirety and without any changes, schedule included.
Extracts or changes shall require the prior approval of the Physikalisch i

Physikalisch-Technische Bunds 1., Bundesallee 100, D-38116 B hwed

Pth3TEx n.doe
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Braunschweig und Berlin

Physikalisch-Technische Bundesanstalt m

ADDENDUM No. 1
to the Statement of conformity PTB 03 ATEX 2179 X

Equipment: Model 3730-08.. e/p Positioner

Marking: @ 3G EExnAIIT6

Manufacturer: SAMSON AG, Mess- und Regeltechnik
Address: Weismiillerstr. 3, D-603 14 Frankfurt, Germany

Description of the additions and modifications

The Model 3730-08.. e/p Positioner may be connected in future also to energy-limited circuits with type of
protection EEx nL 11C T6. The electrical data are complemented as follows:

Electrical data
Signal circuit Type of protection EEx nA 1l or
(terminals 11/12) Type of protection EEx nL 1IC
Maximum Values:
Ui=28V
li =115mA
Pi=1W
Ci= 53nF
Li =negligible or
Ui =30V
li =100mA
Pi=1W
Ci= 5.3nF
Li = negligible

The equipment is mounted in a metallic enclosure which ensures at least degree of protection IP 54,

The marking of the Model 3730-08 e/p Positioner is complemented as follows:

@ 3G EExnAIIT6 or 113 G EEx nL IIC T6
I3DIPS4TE0°C or NI3DIPG65TSR0°C

Statements of Conformity without signture and scal are invalid. This S of Conformity may be duced only without changes. The results
Inid down in this test report refer exclusively to the test object and the technical documentation submitied. Extracts or changes will require the
approval of the Phys|
ikalisch-Technische Bund, It~ Bundesallee 100 - D 38116 Braunschweig

PIb3TEx n Add-Ldoc
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Braunschweig und Berlin

Physikalisch-Technische Bundesanstalt m

The special conditions are complemented as follows:

If the signal circuit of the Model 3730-08 e/p Positioner is to be connected to a circuit with type of protection
EEx nA II, the signal circuit shall be preceded by a fuse complying with ICE 60127-2/11, 250 V F or [EC
G0127/V1, 250 V T with a maxinmum current rating of IN < 80 mA. The fuse shall be installed outside of the
hazardous location.

If the signal circuit is to be connected to a circuit with type of protection EEx nL IIC, no preceding fuse need be
provided,

The manufacturer shall ensure and supply documentary evidence that the equi t encl including and
cable entries provides either degree of protection IP54 or IP65 according to EN 60529, depending on the
application.

All the other data apply unaltered also to this Addendum No. 1

Test report: PTB Ex-04-24290

Zertifizierungsstelle Explosionsschutz B hweig, 9. D ber 2004
By order
(Signature) (Seal)
Dr. Ing, U. Johannsmeyer
Regierungsdirektor
Statements of Conformity without signiure and seal are invalid, This of C ity may be only without changes. The results
Iaid down in this test report refer exclusively to the test object and I.he lechmeal documemalbul subllllled Extracts or changes will require the
approval of the Physil
Te Mee 100 - [ 38116 Braunschweig

Pib37Ex n Add-1.doc
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ZSEx10201e.dotm ZSEx10201e

Physikalisch-Technische Bundesanstalt ISI-B

Braunschweig und Berlin

2. SUPPLEMENT
to CONFORMITY STATEMENT PTB 03 ATEX 2179 X

(Translation)

Equipment:  e/p-positioner, type 3730-08..

Marking: @ N3G EExnAllT6é or 113G EExnLIICTE or
N3DIP54T80°C or 3D IP65TS80°C

Manufacturer: SAMSON AG Mess- und Regeltechnik
Address: Weismillerstr. 3, 60314 Frankfurt, Germany

Description of supplements &

In the future the positioner, type 3730-08.. may also be manufactured according to the test
documents listed in the test report.

The state of the standards is updated. Further modifications have not been made.
The thermal and electrical data are represented in summary.

For relationship between temperature class and the permissible amblent temperature ranges,
reference is made to the table:

Temperature class Permigsible ambient
temperature range

T6 -40°C..50°C
T6 -40°C..70°C
T4 -40°C...80°C

Electrical data

Signal circuit type of protection Intrinsic Safety Exic IIC or Ex nA ll
(terminals 11/12) only for connection to a certified intrinsically

safe circult

Operational maximum values:

U= 28 V

I =116 mA

Phb= 1 W
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Physikalisch-Technische Bundesanstalt ISI-B

Braunschweig und Berlin
2. SUPPLEMENT TO CONFORMITY STATEMENT PTB 03 ATEX 2179 X

Ci= 53nF
L negligibly low

The special conditions are altered.
S | itio
Type of protection Ex ic IIC

A fuse shall be connected in series to the signal circuit If this is connected to a circuit of type of
protection Ex ic liC.

The equipment may be switched operationally.

Type of protection Ex nA |l

If the position indicator circuit is connected to a circult of type of protection Ex nA Il a fuse
according to IEC 80127-2/VI, 250 V T wilh a nominal fuse current of max. Iy < 40 mA shall be
connected in series. This fuse shall be arranged outside of the hazardous area.

Connection, disconnection and switching of energized circuits is only permitted during
installation, maintenance and repair work.

Protection by enclosure

The manufacturer has to guarantee and document that the enclosure of the equipment including
all cable entry fittings complies with a degree of protection of either IP 54 or IP 85 according to
|EC 60529 depending on the intended application.

All other specifications given in the conformity statement apply without changes also to this
supplement.

The future marking reads:

@ 3G ExiclICT6Gec or 113G ExnAllT6Ge and
13D Ex tc lIC T80 °C Dc IP65

Applied standards
EN 60079-0:2008 EN 60079-11:2012 EN 60079-31:2009
Test report: PTB Ex 13-23136

Braunschweig, September 17, 2013
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Physikalisch-Technische Bundesanstalt

Braunschweig und Berlin

3. SUPPLEMENT
to CONFORMITY STATEMENT PTB 03 ATEX 2179 X

(Translation)

Equipment:  e/p-positioner, type 3730-08..

Marking: @ 3G ExicllCTEGe resp. 113G ExnAllT6é Gc and
113D ExtclliC T80 °C Dc IP65

Manufacturer: SAMSON AG Mess- und Regeltechnik

Address: Weismllerstr. 3, 60314 Frankfurt, Germany

Description of supplements and modifications

In the future the positioner type 3730-08.. may also be manufactured according to the test
documents listed in the test report.

The modifications concern the update of the applied standards, the discontinue of the
intrinsically safe variant and the application of an alternative gasket material of the enclosure.

The future marking reads
& N3G ExnANTEGe and 113D Ex tc lIIC T80 °C De

All further specifications of the conformity statement PTB 03 ATEX 2179 X as well as its 1* and
2™ supplement apply without changes also to this 3 supplement.

Applied standards
EN 60079-0:2012/A11:2013 EN 60079-15:2010 EN 60079-31:2014

Test report: PTB Ex 16-25126

Zsmf‘ztarungssgklggﬁxmo;jopsschuiz Braunschweig, April 19, 2016
By order:
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SMART I FLOW CONTROL.

SAMSON

EU Konformitatserklarung/EU Declaration of Conformity/
Déclaration UE de conformité

Die alleinige Verantwortung flr die Ausstellung dieser Konformitatserklarung tragt der Hersteller/
This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer/
La présente déclaration de conformité est établie sous la seule responsabilité du fabricant.

Fur das folgende Produkt/ For the following product/Nous certifions que le produit

Elektropneumatischer Stellungsregler / Electropneumatic Positioner /
Positionneur électropneumatique
Typ/Type/Type 3730-0...

wird die Konformitat mit den einschlagigen Harmonisierungsrechtsvorschriften der Union bestétigt/
the conformity with the relevant Union harmonisation legislation is declared with/
est conforme a la législation d'harmonisation de I'Union applicable selon les normes:

EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007

EMC 2014/30/EU +A1:2011, EN 61326-1:2013

RoHS 2011/65/EU EN 50581:2012

Hersteller / Manufacturer / Fabricant:

SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT
WeismiillerstraBe 3
D-60314 Frankfurt am Main
Deutschland/Germany/Allemagne

Frankfurt/ Francfort, 2017-07-29
Im Namen des Herstellers/ On behalf of the Manufacturer/ Au nom du fabricant.

v . Eege p\/@ﬁ@%_

ce_3730-0_de_en fra_rev07.pdf

Hanno Zager Dirk Hoffmann
| Leiter Qualitatssicherung/Head of Quality Managment/ Zentralabteilungsleiter/Head of Department/Chef du département
Responsable de I'assurance de la qualité Entwicklungsorganisation/Development Organization
SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT Telefon: 069 4009-0 - Telefax: 069 4009-1507 Revison 07
Weismilllerstrale 3 60314 Frankfurt am Main E-Mail: samson@samson.de

EB 8384-0 ES
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SMART I FLOW CONTROL.

SAMSON

EU Konformitatserklarung/EU Declaration of Conformity/
Déclaration UE de conformité

Die alleinige Verantwortung fir die Ausstellung dieser Konformitétserklarung tragt der Hersteller/
This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer/
La présente déclaration de conformité est établie sous la seule responsabilité du fabricant.

Fiir das folgende Produkt/ For the following product/Nous certifions que le produit

Elektropneumatischer Stellungsregler / Electropneumatic Positioner /
Positionneur électropneumatique
Typ/Type/Type 3730-01..

entsprechend der EU-Baumusterpriifbescheingung PTB 03 ATEX 2099 ausgestellt von der/
according to the EU Type Examination PTB 03 ATEX 2099 issued by/
établi selon le certificat CE d’essais sur échantillons PTB 03 ATEX 2099 émis par:

Physikalisch Technische Bundesanstalt
Bundesallee 100
D-38116 Braunschweig
Benannte Stelle/Notified Body/Organisme notifié 0102

wird die Konformitat mit den einschlagigen Harmonisierungsrechtsvorschriften der Union bestatigt/
the conformity with the relevant Union harmonisation legislation is declared with/
est conforme a la législation d'harmonisation de I'Union applicable selon les normes:

EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007

EMC 2014/30/EV +A1:2011, EN 61326-1:2013

Explosion Protection 94/9/EC (bis/to 2016-04-19) EN 60079-0:2012/A11:2013,

Explosion Protection 2014/34/EU (ab/from 2016-04-20) EN 60079-11:2012, EN 60079-31:2014
RoHS 2011/65/EU EN 50581:2012

Hersteller / Manufacturer/ Fabricant:

SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT
Weismillerstralle 3
D-60314 Frankfurt am Main
Deutschland/Germany/Allemagne

Frankfurt / Francfort, 2017-07-29
Im Namen des Herstellers/ On behalf of the Manufacturer/ Au nom du fabricant.

iv. M. &fﬂu ﬂmﬁm

Hanno Zager Dirk Hoffmann
Leiter Qualitatssicherung/Head of Quality Managment/ Zentralabteilungsleiter/Head of Department/Chef du département
Responsable de I'assurance de la qualité Entwicklungsorganisation/Development Organization
SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT Telefon: 069 4009-0 - Telefax: 069 4009-1507 Revison 07
Weismilllerstralle 3 60314 Frankfurt am Main E-Mail: samson@samson.de

EB 8384-0 ES



SMART I FLOW CONTROL.

SAMSON

EU Konformitatserklarung/EU Declaration of Conformity/
Déclaration UE de conformité

Die alleinige Verantwortung flr die Ausstellung dieser Konformitatserklarung tragt der Hersteller/
This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer/
La présente déclaration de conformité est établie sous la seule responsabilité du fabricant.

Fur das folgende Produkt/ For the following product/Nous certifions que le produit

Elektropneumatischer Stellungsregler / Electropneumatic Positioner /
Positionneur électropneumatique
Typ/Type/Type 3730-05..

_ entsprechend der EU-Baumusterpriifbescheingung PTB 03 ATEX 2099 ausgestellt von der/
according to the EU Type Examination PTB 03 ATEX 2099 issued by/
établi selon le certificat CE d’essais sur échantillons PTB 03 ATEX 2099 émis par:

Physikalisch Technische Bundesanstalt
Bundesallee 100
D-38116 Braunschweig
Benannte Stelle/Notified Body/Organisme notifié 0102

wird die Konformitat mit den einschlagigen Harmonisierungsrechtsvorschriften der Union bestétigt/
_ the conformity with the relevant Union harmonisation legislation is declared with/
est conforme a la législation d'harmonisation de I'Union applicable selon les normes:

EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007

EMC 2014/30/EU +A1:2011, EN 61326-1:2013

Explosion Protection 94/9/EC (bis/to 2016-04-19) EN 60079-0:2012/A11:2013,

Explosion Protection 2014/34/EU (ab/from 2016-04-20) EN 60079-11:2012, EN 60079-31:2014
RoHS 2011/65/EU EN 50581:2012

Hersteller / Manufacturer / Fabricant:

SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT
Weismdlllerstralle 3
D-60314 Frankfurt am Main
Deutschland/Germany/Allemagne

Frankfurt/ Francfort, 2017-07-29
Im Namen des Herstellers/ On behalf of the Manufacturer/ Au nom du fabricant.

iv. W &fy.u E@ﬁm

ce_3730-05_de_en _fra_rev07.pdf

! Hanno Zager Dirk Hoffmann
Leiter Qualitatssicherung/Head of Quality Managment/ Zentralabteilungsleiter/Head of Department/Chef du département
Responsable de I'assurance de la qualité Entwicklungsorganisation/Development Organization
SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT Telefon: 069 4009-0 - Telefax: 069 4009-1507 Revison 07
Weismiillerstrae 3 60314 Frankfurt am Main E-Mail: samson@samson.de

EB 8384-0 ES
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SMART I FLOWW CONTROL.

SAMSON

EU Konformitatserklarung/EU Declaration of Conformity/
Déclaration UE de conformité

Die alleinige Verantwortung fir die Ausstellung dieser Konformitatserklarung tragt der Hersteller/
This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer/
La présente déclaration de conformité est établie sous la seule responsabilité du fabricant.

Fir das folgende Produkt/ For the following product/Nous certifions que le produit

Elektropneumatischer Stellungsregler / Electropneumatic Positioner /
Positionneur électropneumatique
Typ/Type/Type 3730-08..

entsprechend der EU-Baumusterpriifbescheingung PTB 03 ATEX 2179 X ausgestellt von der/
according to the EU Type Examination PTB 03 ATEX 2179 X issued by/
établi selon le certificat CE d’essais sur échantillons PTB 03 ATEX 2179 X émis par:

Physikalisch Technische Bundesanstalt
Bundesallee 100
D-38116 Braunschweig
Benannte Stelle/Notified Body/Organisme notifié 0102

wird die Konformitat mit den einschlagigen Harmonisierungsrechtsvorschriften der Union bestatigt /
the conformity with the relevant Union harmonisation legislation is declared with/
est conforme a la Iégislation d'harmonisation de I'Union applicable selon les normes:

EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007

EMC 2014/30/EU +A1:2011, EN 61326-1:2013

Explosion Protection 94/9/EC (bis/to 2016-04-19) EN 60079-0:2012/A11:2013,

Explosion Protection 2014/34/EU (ab/from 2016-04-20) EN 60079-15:2010, EN 60079-31:2014
RoHS 2011/65/EU EN 50581:2012

Hersteller/ Manufacturer/ Fabricant:

SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT
Weismdillerstrale 3
D-60314 Frankfurt am Main
Deutschland/Germany/Allemagne

Frankfurt / Francfort, 2017-07-29
Im Namen des Herstellers/ On behalf of the Manufacturer/ Au nom du fabricant.

v H. Eege p@ﬁ@%_

Hanno Zager Dirk Hoffmann
Leiter Qualitatssicherung/Head of Quality Managment/ Zentralabteilungsleiter/Head of Department/Chef du département
Responsable de I'assurance de la qualité Entwicklungsorganisation/Development Organization
SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT Telefon: 069 4009-0 - Telefax: 069 4009-1507 Revison 07
WeismiillerstraRe 3 60314 Frankfurt am Main E-Mail: samson@samson.de

EB 8384-0 ES
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SAMSON S.A. - TECNICA DE MEDICION Y REGULACION
Pol. Ind. Cova Solera - Avda. Can Sucarrats, 104 - Apartado 311

08191 Rubi (Barcelona), Espafia
Teléfono: +34 93 586 10 70 - Fax: +34 93 699 43 00
E-Mail: samson@samson.es - Internet: www.samson.es
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