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Ändringar på lägesställare gentemot tidigare version

gammal ny

1.01 1.10

Via det seriella gränssnittet (Serial Interface) och Serial Interface
adaptern kan lägesställaren ställas in och drivas med TROVIS-VIEW.

Extra statusrapporter  genomfördes:
Kod 76 – ingen form av nöddrift
Kod 77 – programladdningsfel
Uppgift om antalet nollpunktsjusteringar sedan den sista initialiseringen.

Vid en initialisering med ställdon ”AIR TO CLOSE” ställs rörelseriktningen
(kod 7) automatiskt in på stigande / fallande.

Kod 3, aktiveringstiden för en återställning av konfigurationsfunktionen
förlängdes med 120 s.

1.10 1.20

Ändrad elektronik, inga nya funktioner

1.20 1.30

Nya Expert Diagnosfunktioner (kod 48) har tillkommit.
Apparater i utförandet EXPERTplus med utvidgade diagnosmöjligheter.

En löpande initialisering kan avbrytas genom att trycka på stjärnknappen.

Optionerna lägesgivare (kod 37) och magnetventil (kod 45) identifieras automatiskt.

1.30 1.40

Med dessa aktuella versioner kan alla EXPERTplus funktioner användas

Störningsgivaren utlöses via apparatens samlingsstatus.
Den blir alltid aktiv vid samlingsstatus = bortfall.
När kod 32 = Yes: också aktiv vid samlingsstatus = funktionskontroll
När kod 33 = Yes: också aktiv vid samlingsstatus = underhålls- behov och
krav på underhåll.

Samlingsstatusen funktionskontroll  sätts också vid Test A1, A2,
störningsgivarutgång och lägesgivare.

Temperaturövervakningens min/max värden kan återställas.

1.40 1.41

Interna ändringar

Ändringar på lägesställare gentemot tidigare version



Ändringar på lägesställare gentemot tidigare version

gammal ny

1.42 1.51

Via lägesställaren bestäms om ventilen skall arbeta som regler- eller On/OFF-ventil
(se kap. 3.1).

Alla diagnosfunktioner EXPERTplus står till förfogande utan omkoppling av lägesställaren
(se EB 8389 ”Ventildiagnos EXPERTplus”).

Option binäringång med följande åtgärder (se EB 8389
”Ventildiagnos EXPERTplus”):
– sätt in lokalt skrivskydd
– starta slaglängdstest/del (PST)
– starta säkerhets-börvärde
– växla mellan automat- och manuell drift
– starta datalogg
– sätt tillbaka diagnosrapporten

Vid initialisering sätts tryckgränsen inte längre automatiskt (kod 16).

1.51 1.54

Interna ändringar

Ändringar på lägesställare gentemot tidigare version
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1 Viktiga säkerhetsanvisningar

Iakttag säkerheten i enlighet med följande anvisningar vid montering, igångsättning och drift
av lägesställaren :

� Apparaten får monteras och sättas i drift endast av fackkunnig personal, som är för-
trogen med produktens montage, igångsättande och drift. Sådan personal är perso-
ner, som genom sin utbildning, kunskap och erfarenhet liksom kunskap om de til-
lämpliga normerna, kan bedöma och känna igen tänkbara risker.

� Vad gäller apparater i explosionsskyddat utförande, måste personerna ha en utbild-
ning eller undervisning respektive kompetens för arbeten med explosionsskyddade
apparater i anläggningar med explosionsrisker.

� Risker, som kan uppstå vid ventilen från genomströmningsmedium, manövertryck och
rörliga delar, skall förhindras genom lämpliga åtgärder.

� Om otillåtna rörelser eller krafter uppträder på grund av trycket i den ingående luften i
det pneumatiska ställdonet, måste trycket begränsas genom en lämplig tryckregulator.

Dammexplosionsriskområden Zon 21 resp. Zon 22

� Vid användning i områden där risk finns för dammexplosioner enligt antändnings-
klassen ”tD-skydd genom kåpor” skall avsnitt 5.6.3.2 och avsnitt 18,1
I EN 60079-14:2008 tillvägagångssätt A beaktas.

För att undvika materiella skador gäller dessutom:

� Apparaten får ej användas med baksidan / avluftningsöppningen uppåt. Avluftning-
öppningen får inte täckas för.

� Fackmässig transport och lagring av apparaten förutsättes.

Anvisning: Apparater märkta med CE-tecknet uppfyller kraven enligt riktlinjerna
i 94(9/EG och 89/336/EWG.
Vid förfrågan uppvisas konformitetsförklaring.
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2 Artikelkod

Artikelkod Typ 3730-2 x x x x x 0 x x 0 x 0 0 x 0 x x

Med LC-Display, Autotune

Separat skydd

utan
II 2 G EEx ia IIC T6/II 2 D IP 65 T 80 °C enligt ATEX

CSA/FM verkligt säker / ej eldfarlig
II 3 G EEx nA/nL II T6 /II 3 D IP 65 T 80 °C enligt ATEX

0
1
3
8

Option (Tillbehörsutrustning)

Induktiv
gränskontakt

Utan
med typ SJ 2-SN

0
1 0

Magnetventil SIL 4 utan
24 V DC

0
4

Analog
lägesgivare

utan
med

0
1

Binäringång utan
med 0

0
2

Extern
positionssenso

utan
med 0

0
1

Diagnos

EXPERTplus 4

Husmaterial 0

alu
syrafast stål 1.4581 0

1

Speciella användningar

utan
fria från lackpåverkande substanser
frånluft med pneumatisk anslutning ¼ NPT stäng husets baksida

0
1
2

Specialutföranden 0 0 0

utan

IECEx 0 1 2

GOST Ex-godkända Ex ia
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3 Konstruktion och funktion

Den elektropneumatiska lägesställaren mon-
teras på pneumatisk ventil och samordnar
ventilläge (reglerstyrka x) och lägesignal
(styrsignal w). Därvid jämförs den från en
regulator eller styranläggning kommande
elektriska lägessignalen med reglerventilens
slag/vridvinkel och modulerar ett lägestryck
(utgångsstyrka y).

Lägesställaren består huvudsakligen av ett
motståndsproportionell rörelsegivarsystem
(2), en analogt arbetande i/p-omvandlare
med en lufteffekts-förstärkare (7) och elek-
tronik med microkontroller (5) .

Lägesställaren är seriemässigt utrustad med
tre binärkontakter; en störningsgivarutgång
som signalerar en störning och två konfigu-
rerbara programvaru-gränskontakter som
ger rapport om ändlägen.

Ventilläget överförs som slag eller vridvinkel
till avkänningsarmen liksom till rörelsegiva-
ren (2) och sedan till en analog PD-regula-
tor (3). Samtidigt meddelas läget via en
AD-omvandlare (4) till mikrocontroller (5).
PD-regulatorn jämför detta ärvärde med
den likströmssignal på 4 till 20 mA, som
kommer från regleranläggningen efter att
denna signal omformats av AD-omvandla-
ren (4).
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1 Lägesventil
2 Väggivare
3 PD-regulator
4 AD-omvandlare
5 Microkontroller
6 i/p-omvandlare
7 Lufteffektsförstärkare
8 Tryckregulator
9 Genomflödesregulator

10 Volymspjäll
11* Induktiv gränskontakt
12* Magnetventil
13* Lägesgivare analog
14 Mjukvaru gränskontakt

alarm ½
15 Felgivarutgång alarm 3
16 Indikator
17* Styrning magnetventil
18* Galvanisk separering
19 DA-omvandlare
20 Kommunikationsgränssnitt
21 Binäringång BE*
* Option



Vid regleravvikelser blir i/p-omvandlarens
(6) styrning förändrad så att ställdonet (1)
via den senare inkopplade lufteffektsförstär-
karen (7) luftas eller avluftas i motsvarande
grad. Detta har till följd, att reglerventilens
strypning (t.ex. käglan) intar ett läge, som
motsvarar styrsignalens styrka.

Ingående luft  förser den pneumatiska  ef-
fektförstärkaren (7) och tryckregulatorn (8).
En mellankopplad, fast inställd flödesregula-
tor (9) svarar för spolning av lägeställaren
och sörjer samtidigt för att den pneumatiska
förstärkaren fungerar problemfritt. Det mo-
dulerade styrtrycket från förstärkaren kan
begränsas med mjukvara.

Den utvidgade ventildiagnosen EXPERTplus
är integrerad i lägesställaren. Den ger infor-
mation via lägesställaren och genererar di-
agnos- och statusrapporter, som, vid fel, gör
det lättare att hitta felet.

Lägesställaren är avsedd för tillbehör för föl-
jande monteringsvarianter.

� Direktmontering på SAMSON-don
typ 3277: kapitel 4.1

� Montering på ställdon enligt IEC 60534-6
(NAMUR-montering): kapitel 4.2

� Montering på mikroventil typ 3510:
kapitel 4.3

� Montering på vridande don enligt
VDI/VDE 3845: kapitel 4.4

3.1 Användningsområden

Båda användningsområdena, reglerventil
och ON/OFF-ventil, kan användas. I båda
kan även driftslagen -automatdrift
(AUTO) och -manuell drift väljas.

Beroende på det valda användningsområ-
det visar lägesställaren ett avvikande förhål-
lande i -automatdrift (AUTO).

Via kod 49 – h bestäms användningsområde
se kapitel 7.8.

Anvisning: Alltefter användningsområde
kan bestämda diagnosfunktioner inte utföras
eller utvärderas, se EB 8389 ”Ventildiagnos
EXPERTplus”. Vid manuell drift kan en
On/Off-ventil vid slutställning ATO över
100 %, vid slutställning under 0 % av områ-
det användas (se kap. 7.1 om slutställning).
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Reglerventil ON/OFF-ventil

Driftsslag
AUTO

Lägesställaren
följer kontinuerligt
den angivna
styrsignalen.
Indikatorn visar
ventilläget
(ärläget) i %.

Diskret utvärde-
ring av den an-
givna styrsig-
nalen.
Indikatorn visar
ventilläget (är-
läget) i % och vid
växling ”O/C”
(OPEN/CLOSE).

Driftsslag
MANUELL

Lägesställaren följer den via den
lokala driften angivna styrsignalen.



3.2 Tillbehörsutrustning

Magnetventil

Vid spänningsbortfall vid magnetventilen
(12) avluftas trycket för i/p-modulen mot
atmosfären. Lägesställaren kan inte arbeta
och ventilen hamnar, oberoende av styrsig-
nalen, i det av ställdonet bestämda säker-
hetsläget.

OBSERVERA!
I manuell drift (MAN) återställs också det
manuella börvärdet på 0 %. Ett avvikande
manuellt  börvärde måste skrivas in på nytt
(kod 1).

Lägesgivare

Lägesgivaren (13) arbetar som tvåledar-mä-
tomformare och ger via en mikrocontroller
rörelsen som en 4 till 20 mA-signal. Då den-
na indikering sker oberoende av lägesställa-
rens ingångssignal (lägsta ström 3,8 mA),
blir detta en korrekt kontrollmöjlighet av den
aktuella slaglängden/vridvinkeln. Dessutom
får lägesgivaren möjlighet att signalera en
driftstörning via en ström på < 2,4 mA eller
>21,6 mA.

Induktiv gränskontakt

I detta utförande har lägesställarens vridaxel
en ställbar tag som verkar i den inbyggda
slitsinitiatorn. Den optionella induktivkontak-
ten (11) leder till  A1, A2 däremot  förblir
en ren mjukvaru-gränskontakt.

Extern positionssensor

I detta utförande är bara sensorn monterad
på ventilen. Lägesställarenplaceras oberoen-
de av ventil. Förbindelsen från x- och y-sig-
nalerna till ventilen sker genom kabel och
luftledning (endast  utan induktiv gränskon-
takt).

Binäringång

Lägesställaren har en optionell binäringång
Via flankstyrning kan en av de efterföljande
åtgärderna utlösas:

� Överföring av kopplingsläge [standard]
Binäringångens kopplingsläge noteras.

� Sätt lokalt skrivskydd
Så länge binäringången är aktiv, kan
inga inställningar på lägesställaren
ändras. Konfigurationsaktiveringen via
kod 3 är inte aktiv.

� Starta slaglängdstest/del (PST)
Lägesställaren startar ett engångs-sla-
glängdstest/del. Testet genomförs med
inställning från kod 49 - D2 till KOD
49 - D9 (SE eb 8389 ”Ventil-diagnos
EXPERTplus”).

� Starta säkerhetsbörvärde
En ON/OFF-ventil startar det angivna
säkerhetsbörvärdet, när lägesställaren
befinner sig i -automat (AUTO). I
driftslaget -Manuell drift (MAN) eller
säkerhetsläget (SAFE) sker ingen åtgärd.

� Växling mellan AUTO/MANUELL
Lägesställaren växlar från -
automatdrift(AUTO) till -manuell drift
(MAN) resp. omvänt.
Befinner sig lägesställaren i driftslag sä-
kerhetsläge (SAFE) sker ingen åtgärd.

EB 8384-2 SV 11
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� Starta datainloggning
Med aktivering av binäringången startas
datainloggning (se EB 8389 ”Ventil-di-
agnos EXPERTplus”).

� Återställ diagnos
Aktiva test- och observationsfunktioner
avbryts, och diagnosdata återställs en
gång.

� Läckageavkännare
Felet ”Externt läckage – väntas” noteras.
Felet åtgärdas, när flankstyrning kopplar
till ”Zu/från”. Rapporten lagras.

Anvisning:
Binäringången som option kan bara konfi-
gureras via driftsmjukvaran TROVIS-VIEW
(se EB 8389 ”Ventildiagnos EXPERTplus”).
Som standard överförs kopplingsläget vid
öppnad omkopplare.

3.3 Konfiguration med
TROVIS-VIEW

Beställningsnummer, se tabell 5, sid 41

Konfiguration av lägesställaren kan ske ge-
nom SAMSON-Konfigurations- och Drift-
ventil TROVIS-VIEW. Lägesställaren ansluts
till PCn med sitt gränssnitt SERIAL
INTERFACE via en adapterkabel med
RS-232 eller USB-gränssnittet. TROVIS-
VIEW tillåter en enkel parametrering av
lägesställaren och visualisering av process-
parametern i Online drift.
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3.4 Tekniska data
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Lägesställare typ 3730-2

Slag, inställbart Direktmontering på don typ 3277: 3,6 till 30 mm
Montering enligt IEC 60534-6-1: 3,6 tii 200 mm
Vridande don: 24 till 100° vridvinkel

Slagområde inställbart Inom den initialiserade slaglängdens/vridvinkelns · begränsning på maximalt
1/5 möjlig.

Styrsignal
W

signalområde 4 till 20 mA · 2-ledare, polsäkrade · minimal spänning 4 mA

brytningsgränse 100 mA

Minimiström 3,6 mA för indikator  ·  3,8 mA för drift

Belastningsspänning ej Ex: ≤ 6 V (motsvarar 300 Ω vid 20 mA) · Ex: ≤ 7 V (motsvarar 350 Ω vid
20 mA)

Hjälpenergi ingående luft 1,4 bis 7 bar (20 bis 105 psi)

Luftkvalité
ISO 8573-1
utgåva 2001-02

max. kornstorlek och –täthet klass 4 · oljekvot: klass 3
tryckfuktighet: klass 3 eller minst
10 K under den lägsta förväntade omgivningstemperaturen

Lägestryck (utgång) 0 bar till ing. Lufttryck · kan med mjukvara begränsas till 1,4/2,4/3,7 bar ± 0,2
bar

Kurva inställbar linjär / likprocentig / inverterad likprocentig
användardefinierad (via skötsel-mjukvara)
inställningsklaff, vridkona- och klotsegmentventil: linjär / likprocentig

avvikelse ≤ 1 %

Hysteres ≤ 0,3 %

Funktionskänslighet ≤ 0,1 %

Löptid åtskild för ingående och utgående luft, inställbar via mjukvara till 240 s.

Rörelseriktning reversibel

Luftförbrukning, stationär beroende på ingående luft ca. 110 ln/h

Lufttillförsel donet luftas vid ∆p = 6 bar: 8,5 mn
3/h · vid ∆p = 1,4 bar:  3,0 mn

3/h · KVmax (20 °C) = 0,09

donet avluftas vid ∆p = 6 bar: 14,0 mn
3/h · vid ∆p = 1,4 bar:  4,5 mn

3/h · KVmax (20 °C) = 0,15

Tillåten omgivningstemperatur –20 till +80 °C · –45 till +80 °C med kabelförskruvning metall.
För Ex-anläggningar gäller dessutom gränserna för byggnadsinspektion

Inflöden temperatur ≤ 0,15 %/10 K

hjälpenergi ingen

vibrationspåverkan ≤ 0,25 % till 2000 Hz och 4 g enligt IEC 770

Elektromagnetisk kompabilitet krav enligt EN 61000-6-2, EN 61000-6-3 och NE 21 uppfylls.
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Lägesställare typ 3730-2

Elektriska anslutningar 1 kabelförskruvning M20 x 1,5 för klämområde 6 till 12 mm · andra gängborr-
ningen M20 x 1,5 finns dessutom · skruvklämmor för tvärsnitt av ledare från 0,2
till 2,5 mm²

Skyddsslag IP 66/NEMA 4X

Användning i säkerhetsinriktade
system enligt IEC 61508/SIL

Tänkbart bortfall av säkerhetsfunktionen vid ett funktionskrav PFD <2,8 x 10-7 för
en säkerhetsnivå på 95%. Safe Failure Fraction (SFF) enligt tabell A1 i IEC
62508-2 är större eller lika 0,99. Lämpligt att använda i säkerhetsinriktade
system med hårdvaran Fault Tolerance från 1 eller 2 t.o.m. SIL 4.

Explosionsskydd II 2 G EEx ia IIC T6 / II 2 D IP 65 T 80 °C eller
II 3 G EEx nA II T6 / II 3 D IP 65 T 80 °C

IECEx ia IIC T6 / IP 54 och IP 65 T 80 °C
FM/CSA verkligt säker klass I, II, III, division 1, grupp A, B, C, D, E, F, G, T 6
FM/CSA ej eldfarlig  klass I, division 2, grupp A, B, C, D, T6

Kommunikation (lokal) SAMSON  SSP-port och Serial Interface adapter

Mjukvaruförutsättning (SSP) TROVIS-VIEW med databank-modul 3730-2

Binärkontakter

2 mjukvaru gränskontakter polsäkrade, potentialfria, kopplingsmöjlighet konfigurerbar, arbetsinställning enligt  tabell.

Signalläge utförande Ej Ex Ex

ej i funktion spärrad ≤ 1,2 mA

i  funktion lvägledande (R = 348 Ω) ≥ 2,1 mA

1 Störningsgivarkontakt, potentialfri

Signalläge utförande nicht Ex Ex

ej i funktion/ingen-
störningsrapport

Vägledande (R = 348 Ω) ≥ 2,1 mA

i funktion/
störningsrapport

spärrad ≤ 1,2 mA

För anslutning till – en SPS binäringång enligt EN 61131,
Pmax = 400 mW

– NAMUR-kopplingsförstärkare enligt EN 60947-5-6

NAMUR-kopplingsförstär-
kare enligt EN 60947-5-6

Material

Hus aluminium – tryckgjutgods EN AC-AISi12(Fe) (EN AC-44300) enligt DIN
EN 1706 · kromaterad och lackbelagd yta specialutförande: syrafast stål
1,4581

Utanpåliggande delar rostfritt stål 1,4571 och 1,4301

Kabelförskruvning Polyamid, svart, M20 x 1,5

Vikt Ca. 1,0 kg
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Optioner för lägesställare typ 3730-2

Magnetventil  · godkänd enligt IEC 61508/SIL

Ingång 24 V DC · polsäkrad · avbrottsgräns 40 V

Strömförbrukning I = U V− 5 7
3840

,
Ω

(motsvarar 4,5 mA vid 24 V 114 mW)

Signal ”0” ingen start ≤ 15 V

Signal ”1” säker start > 19 V

Livslängd > 5 x 10 6 kopplingstolerans

KV-värde 0,15

Användning i säkerhetsinriktade
system enligt IEC 61508/SIL motsvarande lägesställarens pneumatik

Analog lägesgivare tvåledars-mätomformare

Hjälpenergi 12 till 30 V DC · polsäkrad · avbrottsgräns 40 V

Utgångssignal 4 till 20 mA

Aktivitetsriktning reverserbar

Arbetsområde –10 till +114 %

Kurva linjär

Hysteres
HF-inflytande
Ytterligare påverkande storheter

som lägesställaren

Störningsrapport Alternativt med utmatbar givarström 2,4 ±0,1 mA eller 21,6 ±0,1 mA

Induktiv gränskontakt

Slitsinitiator typ SJ 2SN För anslutning till kopplingsförstärkare enligt EN 60947-5-6.
Användbar i kombination med en mjukvaru-gränskontakt.

Extern positionssensor

Slag som lägesställare

Kabel 10 m · varaktigt flexibel · med stickkontakt M12 x 1 · flamhärdig enligt
VDE 0472 hållfast mot olja, smörj- och kylningsmedel liksom andra
aggresiva media

Tillåten omgivningstemperatur –60 till +105 °C · För Ex-apparater gäller dessutom gränserna enligt
bygginspektionens bestämmelser.

Vibrationstålighet upptill 10g i området från 10 till 2000 Hz

Skyddsslag IP 67
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Binäringång · galvaniskt avskild · koppling via mjukvara (t.ex. TROVIS-VIEW, DTM konfigurerbar

Kopplingsläge ”aktiv” (förinställning)

Anslutning för extern koppling (potentialfri kontakt) eller reläkontakt

Elektriska data tomlöpspänning vid öppnad kontakt, max. 10 V.pulsad likström,
strömpeak 100 mA

Kontakt stängd, R < 50 Ω kopplingsläge ”ON”/”EIN” (förinställning)

öppen, R > 400 Ω kopplingsläge ”OFF”/”AUS” (förinställning)

Kopplingsläge ”passiv”

Anslutning för externt pålagd likström, polsäkrad

Elektriska data 3 till 30 V, störningsgräns 40 V, strömupptag 3,7 mA vid 25 V

Spänning > 6 V kopplingsläge ”ON”/”EIN” (förinställning)

< 1 V kopplingsläge ”OFF”/”AUS” (förinställning)



4 Montering på ventil – mon-
teringsdelar och tillbehör

VARNING!
Vid montering av lägesställaren gäller föl-
jande ordningsföljd:
1. Montera lägesställaren på ventilen
2. Anslut luft
3. Anslut el
4. Gör inställningar för igångsättning

Lägesställaren är avsedd för följande monte-
ringsvarianter:

� Direktmontering på SAMSON-ställdon
typ 3277

� Montering på ställdon enligt
IEC 60534-6 (NAMUR-montering)

� Montering på mikroventil typ 3510
� Montering på vridande don

OBSERVERA!
Vid montering på lägesventil tag hänsyn till
följande anvisningar för att undvika skador
på lägesställaren.
– För montering på lägesställaren får en-

dast de monteringsdelar/tillbehör från
tabellen 1 till 5 (sidorna 35 till 37) an-
vändas!

– Tag även hänsyn till anpassning av arm
och stiftposition (jfr. slaglängdstabellen,
sid 19)!

Arm och stiftposition

Via armen på lägesställarens baksida och
det vid armen befintliga stiftet, anpassas lä-
gesställaren till ställdonet och till den nomi-
nella slaglängden

Tabellerna på sidan 19 anger det maximala
inställningsområdet på lägesställaren. Den
faktiska slaglängden på ventilen begränsas
dessutom av det valda säkerhetsläget och
den erforderliga fjäderspänningen i ställdo-
net.

Som standard är lägesställaren utrustad
med med armen M (stiftposition 35).

Anvisning: Byts den seriemässigt monterade
armen M ut, måste den nya armen, vid an-
passning till den inre mätarmen, en gång
föras från anslag till anslag.
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Bild 3 · Arm M med stiftposition 35



18 EB 8384-2 SV

Montering på ventil – monteringsdelar och tillbehör

Slaglängdstabeller

Anvisning: Armen M finns med i leveransen.
Armarna S, L, XL för montering enligt IEC 60534-6 (NAMUR) kan erhållas som tillbehör
(jfr. tabell 3, sidan 39.

Direktmontering på ställdon typ 3277-5 och typ 3277

Ställdonsdimension Nominellt slag Inställningsområde lägesställare
Erforderlig arm Samordnad

stiftposition[cm2] [mm] min. slag max.

120 7,5 5,0 till 25,0 M 25

120/240/350 15 7,0 till 35,0 M 35

355/700 30 10,0 till 50,0 M 50

Montering enligt IEC 60534-6 (NAMUR-montering)

SAMSON-ventil / ställdon
ställdonsdimension 3271

Andra ventiler/don

Erforderlig arm Samordnad
stiftpositionStälldonsdimension Nominellt slag

[cm2] [mm] min. slag max.

60 och 120
med ventil 3510 7,5 3,6 till 18,0 S 17

120 7,5 5,0 till 25,0 M 25

120/240/350 15
7,0 till 35,0 M 35

700 7,5

700 15 och 30 10,0 till 50,0 M 50

1000/1400/2800 30 14,0 till 70,0 L 70

1000/1400/2800 60 20,0 till 100,0 L 100

1400/2800 120 40,0 till 200,0 XL 200

Montering på vridande don enligt VDI/VDE 3845

Vridande don
Erforderlig arm Samordnad

stiftpositionmin. vridvinkel max.

24 till 100° M 90°



4.1 Direktmontering

4.1.1 Ställdon typ 3277-5

Erforderliga monteringsdelar och tillbehör
se tabell 1 sidan 39 aObservera slaglängd-
stabell sidan 18!

Ställdon med 120 cm2

Trycket leds alltefter lägesställarens monte-
ring vänster eller höger på oket via ett mots-
varande hål till ställdonets membran.
Alltefter ställdonets säkerhetsläge ”fjäder
stänger” eller ”fjäder öppnar” (ventilen stän-
ger eller öppnar vid tryckfall) måste först
kopplingsplinten (9) monteras på donets ok.
Därvid skall den justeras efter rätt symbol
för montering på den vänstra eller högra si-
dan enligt markering (blickriktning på kopp-
lingsplinten).

1. Montera anslutningsplinten (6) resp.
hållaren (7) med manometer på läges-
ställaren, obs! tag hänsyn till de båda
tätningsringarnas (6.1) rätta säte

2. Avlägsna låsskruv (4) på lägeställarens
baksida och tillslut lägestrycksutgången
”output 38” på anslutningsplinten (6)
resp. på manometerhållaren (7) med
pluggarna (5) från tillbehör.

3. Placera medbringare (3) på ställdons-
spindeln, justera och skruva fast så att
skruvarna fäster i ställdonsspindelns
spår.

4. Sätt fast täckplatta (10) med den smala
sidan av urtaget i riktning mot läge-
strycksanslutningen, den påklistrade
packningen (14) måste visa mot ställ-
donsoket.

5 Slag 15 mm: Vid armen M på läges-
ställarens baksida står avkänningsstiftet
(2) på stiftposition 35 (grundutförande)
Slag 7,5 mm: Lossa avsökningsstiftet
(2) vid hävarmen M (1) från sitt läge
35 och placera i det gängade hålet för
stiftläge 25. Skruva fast.

6 Lägg in packningen (15) i spåret  i hu-
set på lägesställaren.

7 Sätt fast lägesställaren på täckplattan
(10) så att avsökningsstiftet (2) kommer
att ligga på medbringarens (3) ovansi-
da. Justera därvid armen (bild 1) och
öppna lägesställarens lock för att hålla
lägesställarens axel i läge vid kåpan
resp. strömställaren (bild 17).
Armen (1) måste ligga på medbringa-
ren med hjälp av fjäderkraft. Skruva
fast lägesställaren med de båda bultar-
na  på täckplattan (10). Se därvid till
att tätningsringen (10.1) är inlagd i
mellanplattans borrhål.

8 Montera lock (11) på motsatta sidan.
Se därvid ovillkorligen till, att avluft-
ningspluggen, när lägesventilen är
monterad, visar nedåt så att eventuellt
ansamlat kondensvatten kan rinna ut.
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9 11

Supply 9 Output 38

5
6

4

7

6

10
10.1

3

2

1

15

6.1

1.1
1.2

14

8

Bild 4 · Direktmontering-styrsignalanslutning för don typ 3277-5 med 120 cm2

1 Arm
1.1 Mutter
1.2 Tallriksfjäder
2 Avsökningsstift
3 Medbringare
4 Låsskruv
5 Plugg
6 Anslutningsplint
6.1 Tätningsring
7 Manometerhållare
8 Monteringssats för

manometer
9 Kopplingsplint

10 Täckplatta
10.1 Tätningsring
11 Lock
14 Packning
15 Packning

symboler

fjäder
stänger

mont.vänster mont.höger

fjäder
öppnar

styrsignalingång
montering vänster

markering

Uttag ur
täckplattan

arm M

omkopplingsplint (9)

styrsignalingång
montering höger

Viktigt!
Anslutningen för supply och output
får endast ske via anslutningsplinten
från tillbehör.
Skruva aldrig direkt in i huset.



4.1.2 Ställdon typ 3277

Behövliga monteringsdelarna tillbehör finns
noterade med beställn.-nr. i tabell 2 på
sidan 40
Observera slaglängdstabell sidan 18!

Ställdon med 240 till 700 cm2

Lägesställaren kan monteras på vänster eller
höger sida på oket. Styrsignalen förs via
kopplingsblocket (12) på donet, vid säker-
hetsläget ”fjädern stänger” internt via ett
borrhål i ventiloket och vid läget ”fjädern
öppnar” genom en extern rörförbindelse.

1. Placera medbringare (3) vid ställdons-
spindeln. Rikta och skruva fast, så att
bultarna sitter i  ställdonsspindelns skå-
ra.

2. Sätt fast täckplattan med smala sidan
av urtaget i riktning mot lägestryck-
sanslutningen, den påklistrade packnin-
gen (14) måste visa mot ställdonsoket.

3. Vad gäller ställdon med 700 cm² lossa
avsökningsstiftet (2) vid hävarmen M (1)
på lägesställarens baksida ur sitt läge
35 . Flytta det och skruva fast i borrhå-
let för stiftläge 50. På ställdon 240 och
350 cm² med 15 mm slaglängd blir av-
sökningsstiftet (2)  kvar i läge 35.

4. Lägg in packning (15) i spåret på  lä-
gesställarens hus.

5. Placera lägesställaren på täckplattan så
att avsökningsstiftet (2) kommer att lig-
ga på medbringarens översida. Justera
därvid armen (1) och öppna lägesstäl-
larens lock för att hålla lägesställarens
axel i läge vid kåpan resp. strömställa-
ren (bild 17).

Armen måste ligga på medbringaren
med hjälp av fjäderkraft. Skruva fast
lägesställaren med de båda bultarna
på täckplattan (10).

6. Rikta kopplingsplinten (13) på sidan av
kopplingsblocket (12) efter pilmarkerin-
gen på blocket så att ställdonssymbolen
för ”fjäder stänger” resp. ”fjäder öpp-
nar” stämmer överens med ställdonets
utförande. I annat fall måste de tre fast-
sättningsbultarna lossas täckplattan lyf-
tas och packningen  (16) återplaceras
och vridas  180°. På äldre kopplings-
block (bild 5 nedan) måste kopplings-
plinten (13) vridas så att ställdonssym-
bolen är riktad  mot pilmarkeringen.

7. Placera kopplingsblocket (12) med dess
tätningsringar på lägesställaren och
ställdonsoket och dra fast med bult
(12.1). På don ”fjäder öppnar” avlägs-
na dessutom pluggen (12.2) och mon-
tera den externa styrsignalledningen.

8. Montera locket (11) på motsatta sidan.
Se därvid ovillkorligen till, att avluft-
ningspluggen, när lägesventilen är
monterad, visar nedåt så att eventuellt
ansamlat kondensvatten kan rinna ut.
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2

10 1415

1 2 3 11

SUPPLY

13

16

B

1.1
1.2

12

12.1

12

12.1

12.2

A

1216 12.2
SUPPLY

Bild 5 · Direktmontering – styrsignalanslutning för don typ 3277 med 240, 350 och 700 cm2

uttag för
täckplatta (10)

öppnar         stänger
fjäder

öppnar
fjäder
stänger
markering

förbindningsblock(alt.)
med kopplingsplint (13)

arm M

1 Arm
1.1 Mutter
1.2 Tallriksfjäder
2 Avkänningsstift
3 Medbringare
10 Täckplatta
11 Lock
12 Förbindningsblock
12.1 Bult

12.2 Plug resp. anslutning för
extern rörförbindelse

13 Kopplingsplint
14 Packning
15 Formpackning
16 Packning



4.2 Montering enligt
IEC60534-6 (NAMUR)

De behövliga monteringsdelarna liksom till-
bör  se tabell 3 sidan 36
Observera slaglängdstabell sidan 16!

Lägesställaren monteras till ventilen med en
Namur-konsol (10).

1. Skruva fast de båda bultarna (14) i
kopplingens (9) vinkel (9.1), fäst upp
medbringarplattan (3) och drag fast
med skruvarna (14.1)
Endast ställdonsdimensioner
2800 cm2 och 1400 cm2 med 120 mm
slaglängd:
– Vid slaglängder upp till 60 mm mås-

te den längre medbringarplattan (3.1)
skruvas direkt på kopplingen (9).

– Vid slaglängder över 60 mm sätts
först vinkeljärnet (16) och i detta se-
dan medbringarplattan tillsammans
med bultarna (14) och skruvarna
(14.1).

2. Montera NAMUR-konsolen (10) på
ventilen:
– vid montering på NAMUR- räfflan

med en bult M8 (11) och låsbricka
direkt i det befintliga borrhålet i oket.

– Vid stångventil med två byglar, som
läggs runt om stången. Justera
NAMUR-konsolen (10), så att med-
bringarplattan (3) vid halv slaglängd
står mittemot NAMUR-konsolen.

3. Montera anslutningsplinten (6) eller
manometerhållare (7) med manometer
(8) på lägesställaren, se till att de båda
tätningsringarna (6.1) kommer rätt.

4. Välj lämplig arm (1) M, L eller XL lik-
som stiftposition efter ställdonsdimensi-
on och ventilens slaglängd i slaglängd-
stabellen sidan 21.
Behövs ett annat stiftläge eller armen
L eller XL istället för den standardmäs-
sigt monterade armen M med avkän-
ningsstift på position 35, går man till-
väga på följande sätt:

5. Skruva i avkänningsstiftet (2) i det en-
ligt tabell anpassade borrhålet för ar-
men (stiftposition). Använd därvid en-
dast det längre avkänningsstiftet (2)
från monterings-satsen.

6. Fäst armen på lägesställarens axel och
skruva fast med tallriksfjäder (1.2) och
mutter (1.1)

Viktigt: Om en ny arm (1) monteras, måste
denna, för anpassning till den inre mätar-
men, föras en gång från anslag till anslag.

7. Montera lägesställaren på NAMUR-
konsolen, så att avkänningsstiftet (2)
kommer att ligga i medbringarplattans
(3, 3.1) spår. Justera armen (1) på
motsvarande sätt.
Skruva fast lägesställaren på NAMUR-
vinkeljärnet.
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Bild 6 · Montering enligt IEC 60534-6 (NAMUR)

1 Arm
1.1 Mutter
1.2 Tallriksfjäder
2 Avkänningsstift
3 Medbringarplatta
3.1 Medbringarplatta
6 Anslutningsplint
6.1 Tätningsring
7 Manometerhållare
8 Manometer

monterringssats
9 Koppling
9.1 Vinkel

10 NAMUR-vinkel
11 Skruv
14 Bultar
14.1 Skruvar
15 Bygel
16 Vinkel

Viktigt! Anslutning för supply och output får endast ske via anslut-
ningsplinten (6) från tillbehören. Skruva aldrig direkt in i huset.

extra vinkel vid
2800 cm2 -don
slaglängd ≥ 60 mm

Montering på
NAMUR-fäste

stångmontering
stång Ø 20 till 35 mm

arm XL och L



4.3 Montering på mikroventil
typ 3510

De behövliga monteringsdelarna liksom till-
behör se tabell 3, sid. 36
Observera slaglängdstabellen sid 15

Lägesställaren monteras med ett vinkeljärn
på ventilens ram.

1. Placera klämmbyglarna (3) på ventilens
koppling. Rikta i rät vinkel och skruva
fast

2. Sätt fast vinkeln (10) på ventilramen
med två bultar (11).

3. Montera anslutningsplatta (6) eller ma-
nometerhållare (7) med manometer på
lägesställaren och observera den kor-
rekta inpassningen till de båda runda
tätningsringarna (6.1).

4. Skruva loss den som standard montera-
de armen M (1) med avkänningsstift (2)
från lägesställarens axel

5. Tag armen S (1) och skruva fast avkän-
ningsstiftet (2) i hålet för stiftposition 17.

6. Fäst armen på lägesställarens axel och
skruva fast med tallriksfjäder (1.2) och
mutter (1.1). För armen en gång
från anslag till anslag.

7. Placera lägesställaren på vinkeln (10),
så att avkänningsstiftet glider i klämby-
gelns spår. Justera armen (1) motsva-
rande. Skruva fast lägesställaren med
de båda bultarna på vinkeln (10).
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3

10

11

11

6

121.2 1.1

78

6.1

Bild 7 · Montering på mikroventil typ 6510

1 Arm
1.1 Mutter
1.2 Tallriksfjäder
2 Avkänningsstift
3 Bygel
6 Anslutningsplint
6.1 Packning
7 Manometerhållare
8 Manometer monteringssats

10 Vinkelfäste
11 Skruvar

Viktigt!
Anslutning av supply och output får
endast ske via anslutningsplinten (6)
från tillbehören.
Skruva aldrig direkt in i huset.

arm S



4.4 Montering på vridande don

De behövliga monteringsdelarna liksom till-
behör se tabell 4 sid. 37
Beakta slaglängdstabellen sidan 16!

Lägesställaren monteras med två dubbla
vinkelfästen på det vridande donet.

Vid montering på SAMSON-vridande
ställdon typ 3278 måste först den till donet
hörande distansbrickan (5) monteras på
donets fria axeländar.

Observera! Vid den följande beskrivna
monteringsordningen måste ovillkorligen
hänsyn tas till  donets vridriktning.

1. Sätt fast medbringaren (3) på den slit-
sade ställdonsaxeln resp. distansbri-
ckan (5).

2. Sätt fast kopplingsraden (4) med den
flata sidan mot donet på medbringaren
(3). Rikta  därvid in skåran så att den
vid ventilens stängda läge överensstäm-
mer med vridriktningen enligt bild 9.

3. Skruva fast kopplingsrad och medbrin-
gare med  skruv (4.1) och tallriksfjäder
(4.2) på ställdonsaxeln.

4. Skruva fast de båda undre vinkeljärnen
(10.1) inifrån eller utifrån alltefter do-
nets storlek med vinkelpassning på
ställdonshuset. Skruva fast det övre
vinkeljärnet (10).

5. Montera anslutningsplatta (6) resp. ma-
nometerhållare (7) med manometer på
lägesställaren och beakta den korrekta
inpassningen till de båda runda tät-
ningsringarna.

På dubbelverkande fjäderlösa vridan-
de don behövs en reverserförstärkare
för monteringen (kapitel 4.5).

6. Skruva ur avkänningsstiftet (2) vid lä-
gesställarens arm M (1). Använd det
rena stiftet (Ø 5) från monteringssatsen
och skruva fast det i hålet för stiftpositi-
on 90°.

7. Placera och skruva fast lägesställaren
på det övre vinkeljärnet (10). Rikta in
armen (1) så att den, med hänsyn till
donets vridriktning, griper in i kopp-
lingsradens (4) skåra med avkännings-
stiftet (bild 9). Det måste under alla om-
ständigheter vara säkerställt, att ar-
men(1) vid donets halva vridvinkel står
parallellt med lägesställarens långsida.

8. Klistra skalskylten (4.3) på kopplingsra-
den så att pilspetsen visar den stängda
positionen och lätt kan avläsas när ven-
tilen är färdigmonterad.
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Bild 8 · Montering av kopplingsrad på typ 3278

Ställdonsfläns
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Viktigt!
Anslutning för supply
och output får endast
göras via anslutnings-
plattan (6) från
tillbehören.
Skruva aldrig direkt
in i huset.

Förklaring av bild 8 och 9
1 Arm
1.1 Mutter
1.2 Tallriksfjäder
2 Avkänningsstift
3 Medbringare (bild 8)
4 Kopplingsrad
4.1 Bult
4.2 Tallriksfjäder
4.3 Skalskylt
5 Ställdonsaxel adapter

på typ 3278
6.1 Tätningsring
7 Manometerhållare
8 Manometer-monteringssats
10 Övre vinkel
10.1Undre vinkel

Ventil öppnar vridande höger

Ventil öppnar vridande vänster

10

10.1

6
(7, 8)

1.1
2
4.3

5

6.1

4

1.2
1

Bild 9 · Montering på vridande ställdon

slits

slits



Bild 10 · Vridriktining

4.4.1 Specialutförande

De nödvändiga monteringsdelarna liksom
tillbehör finns med sina beställningsnummer
i tabell 4 sidan 37.

De båda monteringssatserna innehåller de
kompletta monteringsdelarna, varför man
måste plocka ut de för de avsedda ställ-
donsdimensionerna aktuella.

Förbered ställdonet och montera eventuell
adapter från tilverkaren.

1. Montera huset (10) på det vridande
ställlägg eventuellt under ett distans-
donet och vid VDI/VDE-montering
mellanlägg (11).

2. På SAMSON-vridande ställdon typ
3278 och VETEC S160 skruva fast
adapter (5) på donets fria axelända,
på VETEC R sätt fast adapter (5.1). På
typ 3278, VETEC S160 och VETEC R
sätt fast adapter (3), vid VDI/VDE- ut-
förande endast om ställdonsdimen-
sionen så kräver.

3. Sätt fast klisteretiketten (4.3) på kopp-
lingen så att färgen gult på husets sikt-
band visar ventilläget ”öppen”. Etiketter
med förklarande symboler finns även
och kan vid behov fästas på huset.

4. Placera kopplingen (4) på den slitsade
ställdonsaxeln resp. adaptern och skru-
va fast tallriksfjädern (4.2) med skru-
varna (4.1).

5. Skruva ur avkänningsstiftet (2) på läges
ställarens arm M (1). Skruva fast av-
känningsstiftet (Ø 5) på stiftposition
90°.

6. Montera eventuellt manometerhållare
(7) med manometer eller vid erforderlig
anslutningsgänga G ¼ anslutningsplat-
tan (6) på korrekt säte om de båda tät-
ningsringarna (6.1). På dubbelverkan-
de fjäderlösa, vridande ställdon behövs
en reverserförstärkare för montering av
ställdonet, se kap. 4.5.

7. På ställdon med mindre än 300 cm³
volym skruva i drosseln (tillbehör,
best.nr. 1400-6964) i lägesställarens
styrsignalsutgång (resp. Manometerhål-
larenseller ansutningsplattans.

8. Placera och skruva fast lägesställaren
på huset. Rikta armen (1) så, att den,
med hänsyn till donets vridriktning,
med sitt avkänningsstift griper in i den
aktuella slitsen (bild 10).
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Bild 11 · Montering på vridande ställdon, specialutförande

1 Arm
1.1 Mutter
1.2 Tallriksfjäder
2 Avkänningsstift
3 Adapter
4 Koppling
4.1 Skruv
4.2 Tallriksfjäder
4.3 Klisteretikett
5 Ställdonsaxel resp.

adapter

6 Anslutningsplatta
(bara för G ¼

6.1 Tätningsring
7 Manometerhållare
8 Monteringssats

manometer
10 Adapterhus
10.1 Skruvar
11 Distansstycke

Styrsignalsutgång på ställdonsvolymer
< 300 cm³ utrustade med inskruvsdrossel

Montering enligt
VDE/VDI 3845 Nivå 2

SAMSON-typ3278
VETEC S 160, VETEC R



4.5 Reverserförstärkare på
dubbelverkande don

För montering på dubbelverkande don mås-
te lägesställaren utrustas med en reverser-
förstärkare, se reverserförstärkare typ 3710
från SAMSON i Monterings- och Bruksan-
visning EB 8392.

Används en avvikande reverserförstärkare
med artikelnummer 1079-1118 eller
1079-1119, så måste man följa monterings-
anvisningarna i kapitel 4.5.1

4.5.1 Reverserförstärkare
1079-1118 eller 1079-1119

Vid utgång A1 på reverserförstärkaren lig-
ger lägesställarens lägestryck an, vid utgång
A2 ett mottryck, som alltid kompletteras med
tryck A1 på det anliggande ingående trycket.
Alltså gäller förhållandet A1 + A2 = Z

Montering

1. Montera anslutningsplattan (6) från
monteringsdelarna tabell 4 på läges-
ställaren och beakta den korrekta in-
passningen till de båda runda tätnings-
ringarna.

2. Skruva in specialmuttrarna (1.3) från
reverserförstärkarens tillbehör i anslut-
ningsplattans hål.

3. Sätt in packningen (1.2) i reverserförs-
tärkarens utskärning och skjut in de
båda ihåliga specialskruvarna (1.1) i
anslutningshålen A1 och Z.

4. Skruva fast reverserförstärkaren på
anslutningsplattan (6) med de båda
specialskruvarna (1.1)

5. Skruva i bifogat filter i anslutningshålen
A1 och Z.

Viktigt!
Tätningspluggen (1.5) på reverserförstärka-
ren får ej vridas ut.
Tätningsgummit (1.4) behövs inte vid plug-
gen och kan tas bort.

Styrsignalanslutning

A1: utgång A1 på styrsignalsanslutningen
på ställdonet, som vid stigande tryck öppnar
ventilen.

A2: utgång A2 på styrsignalsanslutningen
på ställdonet, som vid stigande tryck stänger
ventilen

� Ställ skjutkontakten i lägesställaren på
AIR TO OPEN.

6. Efter initialisering kod 16 ställ tryck-
gränsen på OFF.

Manometermontering

Monteringsföljden från bild 10 är densam-
ma. På anslutningarna A1 och Z skruvas en
manometerhållare fast.

Manometerhållare G ¼ 1400-7106
¼ NPT 1400-7107

Manometer för ingående luft Z och utgång
A1 enligt tabell 1 till 4.
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A1

1.5 1.6

1.3

6.266.1

1.2 1.1 1 1.6

Z

A2

1.4

A1 A2

Z

A1

Output 38 Supply 9

O
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 9

1.3 1.21.1

Bild 10 · Montering av en reverserförstärkare 1079-1118 eller 1079-1119

1 Reverserförstärkare
1.1 Specialskruvar
1.2 Packning
1.3 Specialbultar
1.4 Tätningsgummi
1.5 Plugg
1.6 Filter

6 Anslutningsplatta
6.1 Runda tätningsringar
6.2 Bultar

från lägesställaren

lägessignal till donet
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Bild 11 · Reglerenhet med sensor på mikroventil

4.6 Montering av extern
positionssensor

Nödvändiga monteringsdelar och tillbehör
se tabell 6, sid. 40
På lägesställaren med extern positionssens
ormonteras den i ett separat hus placerade
sensorn på ventilen med platta eller vinkel-
fäste. Uttaget för slaglängd är samma som
på standardutförandet. Reglerenheten kan
valfritt monteras på en vägg eller rör.
För den pneumatiska anslutningen skall all-
tefter valt tillbehör en anslutningsplatta (6)
eller manometerhållare (7) skruvas på huset.
Beakta den korrekta inpassningen av
tätningsringen (6.1) (se bild 6 nedan till
höger).
För den elektriska anslutningen bifogas
en kabel längd 10 m med stickkontakt
M12 x 1.

Anvisning: för den pneumatiska och elektris-
ka anslutningen gäller dessutom anvisningar-
na i kap. 5.1 och 5.2. Skötsel och inställning
enligt anvisningarna i kap. 7 och 8.

Sedan 2009 har positionssensorn (20) på
sidan två stift som anslag för armen (1).
Monteras denna positionssensor på äldre
monteringsdelar, måste man i monterings-
plattan/vinkeln (21) göra två motsvarande
borrhål Ø 8 mm.

4.6.1 Installation vid direktmonte-
ring

Ställdon typ 3277-5 med 120 cm2

Trycket från lägeställaren leds via anslut-
ningsplattans lägestrycksanslutning (9 bild
12 till vänster) till ställdonets membrankam-
mare. Skruva först anslutningsplattan (9)
från tillbehören på donets ok.

� Vrid anslutningsplattan (9) så att bild
symbolen för säkerhetsinställningen
”fjäder stänger” eller ”fjäder öppnar”
är riktad enligt markeringen (bild 12
nedan).

� Se ovillkorligen till att anslutningsplattans
(9) packning är korrekt inlagd.

� Anslutningsplattan har borrade hål med
NPT- och G-gängor.
Anslutningsgängan med tätningsgummi
och fyrkantsplugg behövs ej och kan
förslutas.

Ställdon typ 3277 med 240 till 700 cm2:

Lägestrycket leds vid ”fjäder stänger” till
anslutningen på sidan av donets ok. Vid
”fjäder öppnar” används anslutningen vid
den övre membrankammaren. Anslutningen
på sidan av oket måste förses med en avluft-
ningsplugg (tillbehör).

Montering av positionssensor

1. För armen (1) på sensorn i centralt läge
och håll fast. Lossa och ta bort mutter
(1.1) och arm med tallriksfjäder (1.2)
från sensorns axel.

2. Skruva fast positionssensorn (20) på
monteringsplattan (21).



3. Alltefter ställdonsdimension och 3.
Alltefter ställdonsdimension ochventi-
lens slaglängd bestäm armens och
avkänningsstiftets (2) läge enligt sla-
glängdstabell på sid. 15. Vid leverans
är arm M monterad med stiftposition
35 på sensorn.
Lossa, om så behövs, avkänningsstiftet
(2) från sitt läge och flytta det till hålet
för den rekommenderade stiftpositio-
nen. Skruva fast.

4. Sätt fast arm (1) och tallriksfjäder (1.2)
på sensorns axel.
För armen i centralt läge och håll fast,
skruva fast mutter (1.1).

5. Placera medbringare på ställdonsspin-
deln, rikta och skruva fast så att skru-
varna sitter i ställdonsspindelns räffla.

6. Sätt fast monteringsplatta med sensor
på ställdonsoket, så att avkänningsstif-
tet (2) kommer att ligga på medbringa-
rens (3) översida, den måste ligga på
med fjäderkraft.
Skruva fast monteringsplattan (21) på
ställdonsoket med de båda skruvarna.

7. Montera locket (11) på motsatta sidan.
Se till att avluftningspluggen visar ne-
dåt när ventilen är monterad, så att ev
ansamlat kondensvatten kan rinna ut.
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Bild 12 · Montering på ställdon typ 3277-5 vänster och 3277 höger

Lägestryck

Avluftningsplugg

Fjäder
stänger              öppnar

Symbol

Markering

1 Arm
1.1 Mutter
1.2 Tallriksfjäder
2 Avkänningsstift
3 Medbringare
9 Anslutningsplatta

11 Lock
20 Positionssensor
21 Monteringsplatta

Lägestryck



4.6.2 Installation vid montering
enligt IEC 60534-6
(NAMUR)

Behövliga monteringsdelar liksom tillbehör
tabell 6 sid. 42

1. För armen på positionssensorn i cen-
tralt läge och håll fast. Lossa mutter
(1.1) och ta bort arm med tallriksfjäder
(1.2) från sensorns axel.

2. Skruva i positionssensorn (20) på vin-
kelfästet (21).

Den som standard monterade armen M
med avkänningsstiftet (2) på position 35 är
avsedd för ställdonsdimensioner på 120,
240 och 350 cm2 med en nominell sla-
glängd på 15 mm. Vid andra ställdonsdi-
mensioner eller slaglängder välj arm och

stiftposition enligt slaglängdstabellen sidan
16. Arm L och XL bifogas monteringssatsen.

3. Placera arm (1) och tallriksfjäder på
sensoraxeln. För armen i centralt läge
och håll fast. Skruva I mutter (1.1).

4. Skruva fast kopplingen (9) i vinkelfästet
(9.1) med de båda bultarna (14), fäst
medbringarplattan (3) och dra fast med
skruvarna (14.1

5. Montera vinkelfästet med sensorn i
ventilens NAMUR-räffla, så att avkän-
ningsstiftet (2) kommer att ligga i med-
bringarplattans (3) skåra. Skruva
sedan i vinkelfästet på ventilen.
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20 21

2

1.1, 1.2 14.1 3 14 99.1

Bild 13 · Installation enligt IEC 60534-6 NAMUR

1 Arm
1.1 Mutter
1.2 Tallriksfjäder
2 Avkänningsstift
3 Medbringarplatta
9 Koppling
9.1 Vinkelfäste

14 Bultar
14.1 Skruvar
20 Positionssensor
21 Vinkelfäste



4.6.3 Montering på mikroventil
typ 3510

Behövliga monteringsdelar och tillbehör: ta-
bell 6, sidan 42

1. Placera armen (1) på positionssensorn i
centralt läge och håll fast. Lossa mutter
(1.1) och tag av den vid leverans in-
byggda armen M (1) med tallriksfjäder
(1.2) från sensoraxeln.

2. Skruva fast positionssensorn (20) vid
vinkelfästet (21)

3. Tag arm S (1) från monteringsdelarna
och skruva fast avkänningsstiftet (2) i
hålet  för stiftposition 17. Placera arm
(1) och tallriksfjäder (1.2) på sensora-
xeln. För armen i centralt läge och håll
fast och skruva fast med mutter (1.1).

4. Placera medbringare (3) i rät vinkel på
ventilkopplingen och skruva fast.

5. Placera och skruva fast vinkelfästet (21)
med positionssensor på ventilramen, så
att avkänningsstiftet (2) glider in i med-
bringarens skåra.
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Bild 14 · Montering på mikroventil

1 Arm
1.1 Mutter
1.2 Tallriksfjäder
2 Avkänningsstift
3 Medbringare

20 Positionssensor
21 Vinkelfäste



4.6.4 Montering på vridande don

Behövliga monteringsdelar och tillbehör: ta-
bell 6 sidan 40

1. För armen på positionssensorn i cen-
tralt läge och håll fast. Lossa mutter
(1.1) och tag av arm med tallriksfjäder
(1.2) från sensoraxeln.

2. Skruva på positionssensorn (20) på
montageplattan (21).

3. Ersätt det som standard iskruvade av-
känningsstiftet (2) på armen (1) mot det
rena avkänningsstiftet (Ø 5) från mon-
teringsdelarna och skruva på det på
stiftposition 90°.

4. Placera arm (1) och tallriksfjäder (1.2)
på sensoraxeln.
För armen i centralt läge och håll fast,
skruva på mutter (1.1)

Ytterligare montering motsvarar beskrivnin-
gen för montering av standardapparater
enligt kap. 4.4.
Istället för lägesställaren skall positionssen-
sorn (20) med sin monteringsplatta (21)
monteras.
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Bild 15 · Montering på vridande don

1 Arm
1.1 Mutter
1.2 Tallriksfjäder
2 Avkänningsstift

20 Positionssensor
21 Positionssensor



4.7 Montering av lägesställare
med hus i syrafast stål

Lägesställare med hus i höglegerat material,
kräver monteringsdelar, som är helt i högle-
gerat material resp. fria från aluminium.

Anvisning: Den pneumatiska anslutnings-
plattan och en manometerhållare kan fås i
höglegerat material (beställnings-nr. se ne-
dan). Den pneumatiska reverserförstärkaren
finns inte för leverans i höglegerat material.

Anslutningsplatta
(höglegerat material)

G ¼
¼ NPT

1400-7476
1400-7477

Manometerhalter
(höglegerat material)

nur in
¼ NPT 1400-7108

För montering av lägesställare med högle-
gerat hus gäller tabellerna 1 till 5 (sid 37
och 40) med följande begränsningar:

Direktmontering

Alla monteringssatser från tabellerna 1 och
2 kan användas. Förbindningsblocket bort-
faller. Via den pneumatiska anslutningsplat-
tan i höglegerat material sker anslutningen
till ställdonet med rör.

Montering enligt IEC 60534-6 (NA-
MUR-räffla eller stångmontering)

Alla monteringssatser från tabell 3 kan
användas. Anslutningsplatta i höglegerat
material.

Montering på vridande don

Fram  till monteringssatsen ”tungt utförande”
kan alla monteringssatser från tabell 4 an-
vändas. Anslutningsplatta i höglegerat ma-
terial.

4.8 Luftning av fjäderutrymme
på enkelverkande ställdon

Den utblåsande instrumentluften från läges-
ställaren kan användas till detta. Skydda
donets inre utrymme från korrosion. Beakta
följande:

Direktmontering typ 3277-5 FA/FE

Fjäderrumsluftning sker automatiskt.

Direktmontering typ 3277,
240 till 700 cm²

FA: Avlägsna pluggen(12.2)  på förbind-
ningsblocket (bild 5, sid. 21) och gör en
pneumatisk förbindelse till donets avluft-
ningssida.

FE: fjäderrumsluftningen sker automatiskt.

Montering enligt IEC 60534-6
(NAMUR- räffla eller stångmontering)
och på vridande don

Lägesställaren behöver en extra rörförsedd
utgång för den utgående luften. För detta
finns  som tillbehör en adapter:

Gängad bussning
(M20 x 1,5)

G ¼
¼ NPT

0310-2619
0310-2550
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Observera:
Adaptern kräver en anslutning M20 x 1,5 i
huset. Man måste alltså installera ett skruv-
förband.

Behövs ytterligare komponenter för att avluf-
ta ställdonet (magnetventil, volymförstärka-
re, snabbavluftare o.dyl.) så måste även
detta, vad gäller  fjäderrumsluftningen,  tas
hänsyn till. Anslutningen via adaptern på lä-
gesställaren måste skyddas med en back-
ventil i rörledningen. De avluftande kompo-
nenterna kan annars, vid plötslig aktion,  få
trycket att stiga i lägesställarens hus genom
omgivande tryck och skada anläggningen.

4.9 Erforderliga monteringsdelar och tillbehör
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Tabell 1 · Direktmontering typ 3277-5  (bild 4) Beställ-
nings-nr.

Monterings-
delar För ställdon med 120 cm2 1400-7452

Tillbehör på
ställdon

Kopplingsplint (alt.) på don 3277-5xxxxxx.00 (alt) 1400-6819

Kopplingsplint (alt.) på don 3277-5xxxxxx.01(neu) 1) 1400-6822

Anslutningsplint vid extra montering t.ex. en magnetventil G 1
8 1400-6820

Anslutningsplint (alt.) på don 3277-5xxxxxx.00 (alt): 1
8 NPT 1400-6821

Anslutningsplint ny på don 3277-5xxxxxx.01 (neu) 1) 1400-6823

Tillbehör på
lägesställare

anslutningsplint (6)
G 1

4 1400-7461
1
4 NPT 1400-7462

manometerhållare (7)
G 1

4 1400-7458
1
4 NPT 1400-7459

monteringssats för manometer (8) till max. 6 bar (output/supply)
Niro/Ms 1400-6950

Niro/Niro 1400-6951
1) Anvisning: på nya ställdon (index 01) kan endast nya kopplings- och anslutningsplintar användas, gamla och nya

plintar kan ej bytas gentemot varandra.
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Tabell 2 · Direktmontering typ 3277 (bild ) Beställnings-nr

Monterings-
delar Montering på ställdon 240, 350, 355, 700 cm2 1400-7453

Tillbehör

erforderlig rörförbindelse med förskruvning
– för ”fjäder öppnar” resp.
– vid luftning av den övre membrankammaren

240 cm2
Stål 1400-6444

Niro 1400-6445

350 cm2
Stål 1400-6446

Niro 1400-6447

355 cm2/
700 cm2

Stål 1400-6448

Niro 1400-6449

förbindelseblock för tätningar och skruvar
G 1

4 1400-8811
1
4 NPT 1400-8812

monteringssats för manometer till max. 6 bar (output/supply)
Niro/Ms 1400-6950

Niro/Niro 1400-6951

Tabell 3 · Montering på NAMUR-ribba eller stångmontering (stång Ø 20 till 35 mm)
enligt IEC 60534-6 (bilder 6 och 7)

Slaglängd
I mm

Arm För ställdon Beställnings-nr

7,5 S 3271-5 med 60/120 cm2 på mikroventil typ 3510 (bild 7) 1400-7457

5 till 50 M 1) främmande don och typ 3271 med 120 till 700 cm2 1400-7454

14 till 100 L främmande don och typ 3271, utförande 1400-60 1400-7455

40 till 200 XL främmande don och typ 3271, utföranden 1400-120 och 2800 cm2

vid slaglängd 120 mm 1400-7456

30 eller 60 L

typ 3271, utförandena 1400-120 och 2800 cm2 vid slaglängd 30/60 mm 1400-7466

monteringsvinkel för Emerson och Masoneilan don; det behövs en extra
monteringssats enligt IEC 60534-6 beroende på slaglängd, urval se
raderna ovan

1400-6771

Valtek typ 25/50 1400-9554

Tillbehö

anslutningsplint (6)
G 1

4 1400-7461
1
4 NPT 1400-7462

manometerhållare (7)
G 1

4 1400-7458
1
4 NPT 1400-7459

monteringssats för manometer till max 6 bar (output/supply)
Niro/Ms 1400-6950

Niro/Niro 1400-6951
1) Arm M är monterad i grundutförandet (ingår i leveransen av lägesställaren).
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Tabell 4 · Montering på vridande don (Bilder 8 och 9) Beställnings-nr

Monterings-
delar

montering enligt VDI/VDE 3845,  nivå 2, 1400-7448

montering för SAMSON-typ 3278 med 160/320 cm2 1400-7614

montering för Camflex II 1400-9120

montering enligt VDI/VDE 3845, nivå 2, motståndskraftig 1400-9244

montering enligt VDI/VDE 3845, nivå 1, motståndskraftig 1400-9526

montering för SAMSON typ 3278 160 cm2 och VETEC- typ S160,  R och M
motståndskraftig 1400-9245

AIR TORQUE 10 000, motståndskraftig 1400-9542

Tillbehör

anslutningsplint (6)
G 1

4 1400-7461
1
4 NPT 1400-7462

manometerhållare (7)
G 1

4 1400-7458
1
4 NPT 1400-7459

monteringssats för manometer till max. 6 bar (output/supply)
Niro/Ms 1400-6950

Niro/Niro 1400-6951

Tabell 5 · Tillbehör allmänt Beställnings-nr

Tillbehör

reverserförstärkare för dubbelverkande ställdon typ 3710

kabelförskruvning M20 x 1,5, förnicklad mässing 1890-4875

adapter M20 x 1,5 på ½ NTP, aluminium 0310-2149

kompletteringssats induktiv gränskontakt 1 x SJ 2-SN 1400-7460

skylt på kåpan med parameterlista och
skötselanvisningar

tyska/engelska (standard) 1990-0761

engelska/spanska 1990-3100

engelska/franska 1990-3142

TROVIS-VIEW med apparatmodul 3730-2 (beställningsnr. 6661-1051) 1043729

Serial-interface adapter (SAMSON SSP gränssnitt – RS-232-gränssnitt (PC) 1400-7700

Isolerad USB interface adapter (SAMSON SSP-gränssnitt-USB-gränssnitt (PC) 1400-9740
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Tabell 6 · Montering av extern positionssensor Beställnings-nr

Direktmontering

monteringsdelar för ställdon med 120 cm2, se bild 12 till vänster 1400-7472

anslutningsplatta (9, gammal) på don 3277-5xxxxxx.00
G 1

8 1400-6820
1

8 NPT 1400-6821

anslutningsplatta( ny) på don 3277-5xxxxxx.01 (ny) 1) 1400-6823

monteringsdelar för ställdon 240, 350 och 700 cm2, se bild 12 till höger 1400-7471

NAMUR-monter. delar för montering på NAMUR-ribba med arm L och XL, se bild 13 1400-7468

Montering-
mikro-ventil monteringsdelar för mikroventil typ 3510, se bild 14 1400-7469

Montering
vridande don

VDI/VDE 3845, nivå 2 med  medbringare och kopplingsrad utförande
CrNiMo – stålvinkelfästen, se bild 15 1400-7473

VDI/VDE 3845, nivå 2, moptståndskraftig utförande 1400-9384

SAMSON typ 3278 160 cm² / VETEC typ S160 och typ R motståndskraftigt
utförande

1400-9385

Tillbehör
lägesställare

anslutningsplatta (6)
G 1

4 1400-7461
1
4 NPT 1400-7462

manometerhållare (7)
G 1

4 1400-7458
1
4 NPT 1400-7459

monteringssats manometer till max. 6 bar
(Output och Supply)

Niro/Ms 1400-6950

Niro/Niro 1400-6951

konsoler för väggmontage
Anvisning: p.g.a.  olika beskaffenheter gällande underlaget vid fastsättning
måste lämpliga detaljer för detta beställas av köparen.

0309-0111

1) På nya ställdon (index .01) kan endast nya anslutningsplattor användas.
Gamla och nya plattor är sinsemellan inte utbytbara.



5 Anslutningar

VARNING!
Vid montering av lägesställaren gäller föl-
jande ordningsföljd:
1. Montera lägesställaren på ventilen
2. Anslut pneumatisk energi
3. Anslut  elektrisk energi
4. Gör inställningarna för igångsättning

Anslutning av energi kan alltefter driftslag
förorsaka rörelser på ställdonsspindeln på
ventilen.
För att undvika klämskador på fingrar och
händer, får ställdonsspindeln inte vidröras
eller blockeras.

5.1 Pneumatiska anslutningar

OBSERVERA!
Följ följande anvisningar för att undvika
skador på lägesställaren.
– Gängorna i lägesställarens hus är inte

avsedda för den direkta luftanslutningen!
– Skruvförbanden för anslutningarna mås-

te skruvas in i anslutningsplattan, mano-
meterblocket eller förbindningsblocket
från tillbehören. Där är borrhålen alter-
nativt utförda med NPT ¼ eller G ¼
gänga. De vanliga skruvförbanden för
metall- och kopparrör eller plastslangar
kan användas.

– Ingående luft måste vara torr, olje- och
dammfri. Underhållsföreskrifterna för
förkopplade reducerstationer måste ovill-
korligen följas. Luftledningar skall före
anslutning vara ordentligt genomblåsta.

Lägestryckanslutningen är vid direktmonte-
ring på ställdon typ 3277 fast angiven. Vid
montering enligt IEC 60534-6 (NAMUR)
förs den, beroende på säkerhetspositionen
”fjäder öppnar” resp. ”fjäder stänger”, på
under- eller översidan av ställdonet.
På vridande ställdon är tillverkarens anslut-
ningsbeteckningar normgivande.

5.1.1 Lägestryckindikering

För kontroll av ingående luft (supply) och
lägestryck (output) rekommenderas monte-
ring av manometer (se tillbehör tabellerna
1 till 5).

5.1.2 Ingående lufttryck

Det erforderliga ingående trycket rättar sig
efter det nominella signalområdet och ställ-
donets aktiveringsriktning (säkerhetspositi-
on). Signalområdet är alltefter don angivet
på typskylten som fjäderområde eller läge-
stryckområde, aktiveringsriktningen anges
med FA eller FE resp. med en symbol.

Fjäder stänger FA (luft öppnar)

Säkerhetsposition ”ventil stängd”(på genom-
gångs- och hörnventiler):
erforderligt ingående lufttryck = signalområ-
de – ändvärde + 0,2 bar, minst 1,4 bar.
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Ställdonsspindel öppnar FE genom fjäder-
kraft (luft stänger).

Säkerhetsposition ”Ventil öppen” (på ge-
nomgångs- och hörnventiler:
Det erforderliga ingående trycket på tättslu-
tande ventil bestäms ungefärligt av det ma-
ximala lägestrycket pstmax:

pstmax = F +
d p

A

2

4
⋅ ⋅

⋅
π ∆

[bar]

d = sätesdiameter [cm]
∆p = differenstryck på ventil
A = ställdonsdimension [cm2]
F = ställdonets signalområde

ändvärde [bar]

Har inga uppgifter lämnats, gå till väga på
följande sätt:

erforderligt ingående lufttryck =
signalområde-ändvärde + 1 bar

5.1.3 Lägestryck (output)

Lägestrycket vid lägesställarens utgång (out-
put 38) kan begränsas via kod 16 till tryck
på 1,4,  2,4, eller 3,7 bar.

I grundinställning är begränsning ej aktive-
rad [No].

5.2 Elektriska anslutningar

VARNING!

– För den elektriska installationen måste
man beakta de tillämpliga elektroteknis-
ka föreskrifterna och föreskrifterna om
förebyggande av olyckor, som gäller för
landet.

– I Tyskland är det VDE-föreskrifterna och
Yrkesinspektionens föreskrifter om före-
byggande av olyckor.

ACHTUNG!
– För montage och installation i områden

med explosionsrisker gäller bestämmel-
serna i EN 60079 – 14: 2003; VDE
0165 del 1/8.98 ”Elektriska drivmedel i
områden med gas- explosionsrisker”.
och EN 50281-1-2:1999, VDE 0165 del
2 / 11.99 ”Elektriska drivmedel att an-
vändas i områden med brännbart stoff”.

– För anslutning till egensäkrad strömkrets
gäller de tillåtna högsta värdena enligt
uppgifterna i EGs byggnadsbestämmel-
ser (Ui. resp. Uo’ Ii resp. Io’ Pi resp. Po:
Ci resp. Co och Li resp. Lo)
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Urval av kablar och ledningar:

För installation i egensäkrad strömkrets
måste hänsyn tas till moment 12 i EN
60079-14: 2003; VDE 0165 del 1.
För dragning av flertrådiga kablar och led-
ningar med mer än en egensäkrad ström-
krets gäller moment 12.2.2.7.

Vid anslutning via 2 åtskiljda kablar kan ett
extra kabelförband monteras. Ledningsin-
tag, som ej används, måste förses med
blindplugg.

Apparater som monteras i omgivningstem-
peratur under –20 °C måste ha kabelintag i
metall.

Zone 2-/Zone 22-Betriebsmittel

För drivmedel som I överstämmelse med an-
tändningsskyddet EEx nA (icke fungerande
drivmedel) enligt EN 50021: tillämpas från
1999, att anslutning och avbrott liksom
koppling av strömkrets under spänning en-
dast är tillåtet vid installation, underhåll eller
reparation.

För drivmedel i energibegränsad strömkrets
i överensstämmelse med antändningsskyd-
det EEx nL (energibegränsade drivmedel)
enligt EN 50021: gällande från 1999 får
dessa drivmedel kopplas.

För sammankoppling av drivmedel med
energibegränsad strömkrets i överensstäm-
melse med EEx nL IIC, gäller de tillåtna
högsta värdena i Konformitetsuppgiften
resp. Tillägg i Konformitetsuppgiften.

Ledningsintag

Ledningsintag med kabelförband M20x1,5,
6 till 12 mm klämyta. Ett andra borrhål i
huset finns, här kan vid behov en extra
anslutning installeras. Skruvklämmorna är
utförda med ett tvärsnitt av ledare på 0,2 till
2,5 mm², startmoment minst 0,5 Nm.

Ledningarna för styrsignalen skall föras till
klämmorna 11 och 12 på huset. Endast en
strömkälla får anslutas.

Överskrider styrsignalen 22 mA, visas på
LC-indikatorn varningen ÖVERBELASTNING.

OBSERVERA:
Vid felaktig anslutning av en strömkälla kan
redan ca. 7 V (resp. ca. 2 V vid polavbrott)
leda till en skada på anläggningen.

En generell anslutning till en potential utjäm-
ningsledare behövs ej. Måste trots det en
anslutning göras, så kan den potentiala ut-
jämningsledaren anslutas inne i apparaten.
Allt efter utförande så är lägesställaren
utrustad med induktiva gränssignalgivare
och / eller en magnetventil.
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Lägesgivaren drivs med tvåledarteknik.

Matarspänningen kräver i regel 24 V DC.
Spänningen direkt till lägesgivarens anslut-
ningsklämmor får, med hänsyn till de
inkommande ledningsmotstånden, ligga
mellan lägst 12 V och högst 30 V DC.
Anslutningsplatserna kan ses på bild 17
resp. skylten på kopplingsplinten.

VIKTIGT!
Den minsta, tillåtna styrsignalen på 3,8 mA
får ej underskridas vi drift av lägesställaren.

Tillbehör:
Kabelförband i plast M20 x 1,5:
– svart Beställn.nr. 8808-1011
– blå Beställn.nr. 8808-1012

– mässing förnicklad Beställn.nr. 1890-4875
– ädelstål 1.4305 Beställn.nr. 8808-0160

Adapter M20 x 1,5 auf ½ NPT
– Aluminium pulverbelagd

Beställn.nr. 0310-2149
– syrafast stål Beställn.nr. 1400-7114

5.2.1 Frånkopplingsförstärkare

För drift av gränskontakterna skall i den utgå-
ende strömkretsen kopplas frånkopplings-
förstärkare. Dessa skall, för att garantera
lägesställarens driftsäkerhet, följa styrström-
kretsens gränsvärde enligt EN 60947-5-6.
Vid installation i anläggningar med explo-
sionsrisker, skall gällande föreskrifter beaktas.
Vid icke-Ex-användningar kan gränskontak-
ten sammankopplas direkt med SPSs binä-
ringång enligt DIN EN 61131. Detta gäller
normalt arbetsområde för digitala ingångar
enligt DIN EN 61131 kap.
5.2.1.2 med mätspänning 24 V DC.
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Bild 16 · Elektriska anslutningar

24 V DC
magnetventil

(optional) mA
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A2 A1

mjukvara mjukvara
optional induktiv

2-ledars
mätomfor-

mare- matar-
apparatendast
för den option-

alaläges-
givaren

Binär-
eingangA3

störningsgivare

ej
Ex

frånkopplingsförstärkare enligt
EN 50 227

Ex frånkopplingsförstärkare enligt
EN 50 227

optional optionaloptional



6 Driftsdetaljer och indikato-
rer

vrid- och tryckknapp

Vrid-/tryckknappen finns nedanför skydds-
locket på framsidan.
Lägesställarens drift sker via den svart
stjärnknappen:

vrid: välj koder och värden

tryck: bekräfta val

Skjutomkopplare ÖPPNA LUFT/STÄNG
LUFT

� Vid stigande tryck öppnar ventilen, gäl-
ler AIR TO OPEN.

� Vid stigande tryck stänger ventilen, gäl-
ler AIR TO CLOSE.

Lägestrycket är det pneumatiska trycket vid
lägesställarens utgång, med vilket ställdonet
startas.
På lägesställare med monterad reverserförs-
tärkare för dubbelverkande don (anslutning-
ar enligt kap. 4.5) gäller alltid AIR TO
OPEN.

Volymspjäll Q

Volymspjället har till uppgift att anpassa luf-
tintaget till ställdonets storlek. Därvid är två
fasta inställningar möjliga allt efter lufttillför-
seln till ställdonet.
� På don mindre än 240 cm2 och     ställ-

tryckets anslutning på sidan (typ 3271-5)
→ välj MIN SIDE.

� Vid anslutnig bakifrån (typ 3277-5)
� välj → MIN BACK.
� På don från 240 cm2 välj MAX SIDE vid

anslutning på sidan och MAX BACK vid
anslutning baktill.

Indikatorer

Symboler till kod, parametrar och funktioner
visas LC-indikatorn..

Driftslag:
– manuell drift (jfr. kap. 8.2.1)
– manuell drift (jfr. kap. 8.2.1)
– SAFE (jfr. kap. 8.2.2)

� Bargrafik:
I -manuell-och -automatikdrift indi-
kerar bargrafiken, beroende på förte-
cken och storhet. För 1% reglerdifferens
visas en indikation.
Är lägesställaren inte initialiserad (indi-
katorn blinkar), visar bargrafiken
armlägets  vinkelgrad i relation till läng-
daxeln. Ett bargrafiskt värde motsvarar
cirka 5° vridvinkel. När den tillåtna vrid-
vinkeln överskridits, blinkar det femte
värdet (indikerat värde > 30º). Arm- och
stiftposition måste kontrolleras.

� Statusmeddelande
Avbrott
Underhållskrav/-behov

Denna symbol visar att ett fel uppstått.
Varje fel kan koordineras via statusklas-
sifikationen till ”ingen rapport”, ”under-
hållsbehov”, ”underhållskrav” eller ”av-
brott” (jfr. kap.14.6).

� Konfigurationsaktivering
indikerar, att de i kodlistan, kap. 13
med en stjärna * märkta koderna för
konfiguration är aktiverade (jfr. kap.
8.1).
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Bild 17 · Indikator och driftsdetaljer

AUtO automatik
CL högervridande
CCL vänstervridande
Err fel
ESC avbrott
HI ix större än 20,5 mA
LO ix mindre än 3,8 mA
LOW w för låg
MAN handinställning

MAX maximalområde
No ej förhanden
NOM nominell slaglängd
OVERLOAD w > 22 mA
RES sätt tillbaka
RUN start
SAFE säkerhetsposition
SUb reservbalansering
tEStinG testfunktion aktiv

TunE initialisering sker
YES förhanden
ZP nollpunktsbalansering

�� stigande/stigande >>
�� stigande/fallande <>

Blinkar kontrollerad drift
siehe Code 62

Blinkar ej initialiserat
S Ventilen i sitt mekaniska

säkerhetsläge

Koder och deras betydelse

Avbrott/störning     manuell drift        reglerdrift              kod

bar-diagram för
regleravvikning
resp. Armläge

Enheter

gränskontakt
alarm 2

säkerhetsställning
aktiv

tryckknapp initialisering          huva resp. knapp    styröra slitsinitiator

Underhållskrav
underhållsbehov

aktivering
konfiguration

Beteckning
Inställning
Parameter

gränskontakt
alarm1

SSP gränssnitt

omkopplare för
AIR TO OPEN/
AIR TO CLOSE

volymspjäll

Stjärnknapp(vrid /
tryckknapp)
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6.1 Serial Interface

Lägesställaren måste förses med minst 4 mA.

Via det lokala gränssnittet SERIAL-INTERFACE
och Serial-Interface-adaptorn kan lägesstäl-
laren anslutas direkt till PC.
Driftmjukvaran är TROVIS-VIEW med instal-
lerad apparatmodul 3730-2. För ytterligare
detaljer se kap. 14.

7 Driftstart – inställning

VARNING!
Vid montering av lägesställaren måste föl-
jande ordning iakttas:
1. Montera lägesställaren på ventilen
2. Anslut luft
3. Anslut el
4. Gör driftsart-inställningar

Indikator efter anslutning av el:

� en ej initialiserad lägesställare visar
efter den löpande skriften tEStinG -fel-
rapportsymbolen och blinkande den

-manuella symbolen. Värdet återger
armläget i vilkelgrad i relation till läng-
daxeln.

Indikation vid ej
ej initialiserad
lägesställare

� En initialiserad lägesställare visar kod
0. Lägesställaren befinner sig i det sen-
aste aktiva driftslaget.

VARNING!
Under Driftstart-inställningar rör sig ställ-
donsspindeln på ventilen.
För att undvika klämskador på fingrar och
händer får ställdonsspindel ej vidröras eller
blockeras.

Driftstart – inställning



OBSERVERA!
Driftstart – inställningar skall göras i den an-
givna ordningsföljden (kap. 7.1 till 7.6).

Anvisning: Vid startfasen genomför läges-
ställaren ett testprogram under det att den
samtidigt följer sin automatiseringsuppgift.
Under den tid startfasen tar är lagringsplat-
sen för betjäning obegränsad, skrivåtkom-
sten möjligen begränsad.

7.1 Bestämma slutställning

Med hänsyn till typ av ventil och ställdonets
aktiveringsriktning skall slutställningen (0%)
samordnas. Samordningen sker via skjutom-
kopplingen AIR TO OPEN/CLOSE:

� Läge AIR TO OPEN
lägestryck öppnar, t.ex. för ventil med
säkerhetsläget ventil stängd

� Läge AIR TO CLOSE
lägestryck stänger t.ex. för ventil med
säkerhetsläget ventil öppen

OBSERVERA!
För dubbelverkande ställdon gäller alltid
inställningen AIR TO OPEN (AtO).

För kontroll: efter korrekt initialisering måste
lägesställarens display ange ventilens slut-
ställning 0 % - vid öppen ventil måste 100 %
anges. Ställ om skjutomkopplaren i annat
fall och initialisera lägesställaren på nytt.

Anvisning: kopplingsläget avläses före varje
initialisering. Därefter har en förskjutning av
omkopplaren ingen påverkan på lägesstäl-
larens drift.

7.2 Inställning av volymspjälla Q

Via volymspjäll Q anpassas lufttillförseln till
donets dimension:

� Ställdon med en löptid < 1 s, t.ex. slag-
don med en yta < 240 cm² kräver en
drosselström  (”MIN”).

� På ställdon med en löptid 1 s är en
strypning av volymströmmen ej nödvän-
dig (MAX”)

På SAMSON-ställdon beror volymspjällns Q
läge på lufttillförseln till ställdonet:

� Hos ställdon med anslutning av läge-
stryck på sidan t.ex. typ 3271-5 gäller
beteckningen ” SIDE”,

� Vid anslutning baktill t.ex. typ 3277-5
gäller beteckningen ”BACK”.

� För ställdon av främmande fabrikat gäl-
ler alltid beteckningen ”SIDE”.
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MAX BACK
MIN SIDE

MIN BACK
MAX SIDE

Q

Bild 18 · Volymflöde Q
Inställning MAX BACK/MIN SIDE



Översikt · läget på volymspjäll Q*

* Mellanställningar är ej tillåtna

VIKTIGT!
Ändras drosselläget måste en förnyad initia-
lisering göras.

7.3 Anpassa indikator

Framställningen av lägesställarindikatorn
kan vridas 180°.

Läsriktining för monte-
ring av pneumatiska
anslut ningar

Läsriktining för monte-
ring av pneumatiska
anslut ningar

Är framställningen svår att förstå, gå till
väga på följande sätt:

vrid→ kod 2

tryck, kodtal 2 blinkar

vrid → önskad läseriktning

tryck, för att bekräfta läseriktningen

7.4 Begränsa lägestryck

Om den maximala ställdonskraften kan leda
till skador på ventilen, måste lägestrycket
begränsas.

Innan lägestrycket kan begränsas, måste lä-
gesställarens konfiguration aktiveras:

Anvisning: konfigurationsaktiveringen bort-
faller efter 120 sek. utan driftsaktivering.

Konfigurationsaktivering
Standard No.

vrid → kod 3, indikator: No

tryck ej, kodtal 3 blinkar

vrid → YES

tryck, indikator

Begränsa lägestryck:

Tryckgräns
Standard No

vrid → kod 16

tryck, kodtal 16 blinkar

vrid, tills den önskade tryckgränsen
indikeras (14/2, 4/3,7 bar)

tryck, för att bekräfta tryckgränsen
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Laufzeit
Stelldruck

< 1 s ≥ 1 s

Anslutningar sidan MIN SIDE MAX SIDE

Anslutningar bak MIN BACK MAX BACK



7.5 Kontrollera lägesställarens
arbetsområde

För att kontrollera den mekaniska monterin-
gen och den korrekta funktionen skall läges-
ställarens arbetsområde i driftslaget -
passeras igenom med styrsignalen ”hand”.

-Välj manuell drift:

Driftslag
standard MAN

vrid → kod 0

tryck, kodtal 0 blinkar

vrid → MAN

tryck, regulatorn växlar till -manuell
drift.

Kontrollera arbetsområde:

Manuell styrsignal w
(den aktuella vridvinkeln
anges)

vrid → kod 1

tryck, kodtal 1 och -manuell symbol
blinkar

vrid några varv tills att trycket ökar och
ventilen rör sig till ändläget för kontroll
av slaglängd / vridvinkelområde.
Armens vridvinkel på lägesställarens
baksida anges. Vågrätt arm (mittläge)
motsvarar 0%.

Vid korrekt funktion av lägesställaren
får de yttre bardiagrammen inte blinka
när den passerar genom arbetsområdet.
Kod 1 kan lämnas genom att man try-
cker på ( ) knappen.

Det tillåtna området är överskridet om
den indikerade vinkeln utgör mer än 30°
och det yttre högra eller vänstra bardia-
grammet blinkar.
Lägesställaren går in i säkerhetsläget
(SAFE).
Efter att säkerhetsläget (SAFE) upphävts
– se kap. 8.2.2 – måste ovillkorligen
arm och stiftposition kontrolleras i enlig-
het med uppgifterna i kap. 4.

VARNING!
För att undvika person- och materialskador
genom ingående luft eller elektrisk ström,
skall lägesställaren, före byte av arm eller
ändringarav stiftposition, kopplas bort från
ingående luftoch elektrisk ström.
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7.6 Initialisering

VARNING!
Under initialisering rör sig ventilen genom
sina samtliga slag- och vridvinkelområden.
Företa därför aldrig initialisering under lö-
pande process, utan bara under driftstartfa-
sen vid stängd säkerhetsventil.
Före starten av initialiseringsförloppet skall
ventilens maximalt tillåtna lägestryck kon-
trolleras.
Vid initialisering moduleras lägesställaren
upp till maximalt anliggande lufttryck. Even-
tuellt kan lägestrycket begränsas genom en
förkopplad tryckreducerare.

OBSERVERA!
Monteras lägesställaren på ett annat ställ-
don eller förändras monteringssituationen,
skall lägesställaren sättas tillbaka på grun-
dinställningen med standardvärden före en
ny initialisering, se kap. 7.9.

Vid initialisering anpassar sig lägesställaren
genom en självjustering optimalt till friktions-
förhållandena och ventilens behov av läge-
stryck. Slag och omfattning av självjustering
bestäms av det inställda initialiseringssättet
(se kap. 5.6.1).

� Maximalområde MAX
(standardområde)
Initialiseringsmode för enkel driftstart för
ventiler med två mekaniskt, entydigt be-
gränsade ändlägen t.ex. trevägsventiler.
(se kap. 7.6.1)

� Nominellt område NOM
Initialiseringsmode för alla genomgångs-
ventiler (se kap. 7.6.2)

� Manuellt valt område MAN
initialiseringsmode för genomgångsventi-
ler med okänt nominellt område (se kap.
7.6.3)

� Reservbalansering SUb
för utbyte av en lägesställare vid löpan-
de drift med minimal återverkan på pro-
cessen (se kap. 7.6.4)

Anvisning: För normaldrift är det, efter
montering av lägesställaren på ventilen
liksom inställning av säkerhets position och
volymspjäll, tillräckligt att bekräfta initialise-
ringsknappen (INIT) för att garantera läges-
ställarens optimala funktion. Lägesställaren
måste därvid arbeta med sina standarvär-
den. Eventuellt måste först en återställning
(kap. 7.9) genomföras.

Markering växelvis
initialisering löper
symbol efter varje valt
initialiseringsslag

Balkmarkeringar
fortskridande

Korrekt initialisering
regulator i driftslag
Automatik
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Tiden för ett initialiseringsförlopp är beroen-
de på ställdonets löptid och kan vara några
minuter.

Vid lyckad initialisering rör sig lägesställa-
ren in i sin reglerdrift, igenkännlig på reg-
lersymbolen .
Vid felaktig funktion sker ett avbrott. Initiali-
seringsfelet visas på displayen enligt den
samlade  klassificeringen (se kap. 8.3).

Anvisning: Med inställningen kod 48-h0 =
”YES” startas efter initialisering den automa-
tiska bildupptagningen av referenskurvorna
(lägessignal Y d1 och hysteres d2). Detta vi-
sas genom växlande indikation i displayen
av tESt d1 resp. d2.
En misslyckad registrering av referenskur-
vorna visas via kod 480- h1 och kod 81.
Referenskurvorna har ingen påverkan på
regleringen.

Slutläge AIR TO CLOSE

Med skjutomkopplaren på AIR TO CLOSE
växlar lägesställaren efter korrekt initialise-
ring automatiskt till rörelseriktningen stigan-
de / fallande  (��). Därmed framgår föl-
jande anpassning från styrsignal och ventil-
läge:

Slutläge Rörelseriktning
Styrsignaventil

stängd      öppen
vid           vid

Fjäder stänger
FA

AIR TO OPEN
�� 0 % 100 %

Fjäder öppnar
FE

AIR TO CLOSE
�� 100 % 0 %

Tättslutningsfunktionen aktiverad.

OBSERVERA!
På trevägsventil skall kod 15 (ändläge w >)
sättas på 99 %.

Avbrott av en löpande initialisering

En löpande initialisering kan avbrytas ge-
nom att trycka på ( ) knappen. Lägesstäl-
laren växlar då till säkerhetsläge och indi-
kerar 3 s StOP.
Via kod 0 kan säkerhetsläget lämnas (se
kap. 8.2.2).

7.6.1 MAX – initialisering på ma-
ximalområde

Lägesställaren bestämmer slaglängd/vrid-
vinkel från det stängda läget, ZU, till det
motsatta anslaget och övertar denna
slaglängd/vridvinkel som arbetsområde
från 0 till 100 %.

Konfiguration aktiveras:

Anvisning: Konfigurationsaktivering upphör
efter 120 sek. utan driftsaktivitet.
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Standard No

vrid → kod 3, indikation: No

tryck, kodtal 3 blinkar

vrid → YES

tryck, indikation

Välj initialiseringsmode:

Standard MAX

vrid → kod 6

tryck

vrid → MAX

tryck, för att överta initialiseringsmode
MAX

Starta initialiseringsförloppet:

� bekräfta med INIT-knappen!

Den nominella slaglängden/-vinkeln indike-
ras efter initialisering i %, kod 5 (nominellt
område) förblir spärrat. Parametrarna
slaglängd/vridvinkel början och slut
(kod 8 och 9) indikeras också i % och kan
bara förändras i %.

För indikering i mm/º måste stiftposition
(kod 4) matas in.

Mata in stiftposition:

Stiftposition
Standard No

vrid → kod 4

tryck, kodtal 4 blinkar

vrid → stiftposition vid arm (jmf. Monte-
ring)

tryck
nominella områdets indikering sker i
mm/º

7.6.2 NOM – initialisering på no-
minella området

Ventilens aktiva slaglängd kan genom den
kalibrerade givaren bestämmas mycket
noga. Lägesställaren testar vid initialise-
ringsförloppet, om ventilen är i läge, utan
att kollidera,att röra sig igenom det fastställ-
da nominella området (slaglängd eller vin-
kel). Vid positivt resultat övertas det fastställ-
da nominella området med gränserna sla-
glängd/vridvinkelområde  början och slut
(kod 8 och 9) som arbetsområde.

Anvisning: Den maximalt möjliga slagläng-
den måste under alla förhållanden vara
större än den inmatade nominella slagläng-
den. I annat fall avbryts initialiseringen
(felrapport kod 52) eftersom den nominella
slaglängden ej kan nås.
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Aktivera konfiguration:

Anvisning: Konfigurationsaktiveringen bort-
faller efter 120 sek utan driftsaktivitet.

Standard No

vrid → kod 3, indikation: No

tryck, kodtal 3 blinkar

vrid → YES

tryck, indikation

Ange stiftposition och slaglängd:

Stiftposition
Standard No

Nominellt område
(med kod 4 = ej spärrat)

vrid → kod 4

tryck, kodtal 4 blinkar

vrid → stiftposition på armen (jfr. Mon-
tering)

tryck

vrid → kod 5

tryck, kodtal 5 blinkar

vrid → ventilens slaglängd

tryck

Välj initialiseringsmode:

Init-mode
Standard MAX

vrid → kod 6

tryck, kodtal 6 blinkar

vrid → NOM

tryck, för att överta initialiseringsmode
NOM.

Starta initialiseringsförloppet:

� bekräfta med INIT-knappen!

Anvisning: Efter initialisering skallaktiver-
ingsriktningen kontrolleras och vid behov,
anpassas (kod 7)

7.6.3 MAN – initialisering på
manuellt valt område

Före utlösning av initialisering, förs manuellt
till det önskade AUF – läget. Lägesställaren
räknar ut från detta AUF- och ZU-läge diffe-
rensväg/-vinkel och övertar detta som ar-
betsområde med gränserna slag/vridvinke-
lområde början och  slut (kod 8 och 9)
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Aktivera konfiguration:

Anvisning: Konfigurationsaktivering bortfal-
ler efter 120 sek. utan driftsaktivitet

Konfigurationsaktivering
Standard No

vrid → kod 3, indikation: No

tryck, kodtal 3 blinkar

vrid → YES

tryck, indikation

Ange stiftposition:

Stiftposition
Standard No

vrid → kod 4

tryck, kodtal 4 blinkar

vrid → stiftposition på armen (jfr. Mon-
tering)

tryck

Välj initialiseringsmode:

Init-mode
Standard MAX

vrid → kod 6

tryck, kodtal 6 blinkar

vrid → MAN

tryck, för att överta initialiseringsmode
MAN

Ange On-läge:

Manuell-styrsignal
(den aktuella vridvinkeln
indikeras)

vrid → kod 0

tryck, kodtal 0 blinkar

vrid → MAN

tryck

vrid → kod 1

tryck, kodtal 1 blinkar

vrid, tills att ventilens AUF-läget nåtts

tryck, för att bekräfta AUF-läge

Starta initialiseringsförloppet:

� bekräfta INIT-knappen!

7.6.4 SUb – ersättningsbalans

Ett fullständigt initialiseringsförlopp varar
några minuter, ventilen rör sig genom sina
samtliga slaglängdsområden. Vid ersätt-
ningsalansering SUb uppskattas reglerpara-
metrarna och fastställs inte genom ett initia-
liseringsförlopp, så ingen hög stationär
noggrannhet kan förväntas. Man skall, om
anläggningen tillåter, alltid välja ett annat
initialiseringssätt.
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Ersättningsbalansering väljs för att under lö-
pande drift byta ut en lägesställare. Därvid
blir ventilen på vanligt sätt mekaniskt fast-
klämnd i ett bestämt läge eller pneumatiskt
fasthållen genom en externt på donet på-
lagd trycksignal. Det blockerade läget ser
till, att anläggningen vid detta ventilläge
åter kan komma i drift.

Genom angivande av blockerställningen
(kod 35), slutriktning (kod 34), stiftposition
(kod 4), nominellt område (kod 5) och akti-
veringsriktning (kod 7) kan lägesställaren
beräkna sin egen konfigurering.

OBSERVERA!
Är den nya lägesställaren redan initialise-
rad, måste före ny initialisering en återfö-
ring genomföras, se kap. 7.9.

Aktivera konfiguration:

Anvisning: konfigurationsaktivering bortfal-
ler efter 120 sek utan driftsaktivitet.

Konfigurationsaktivering
Standard No

vrid → kod 3, indikation: No

tryck, kodtal 3 blinkar

vrid → YES

tryck, indikation

Ange stiftposition och slaglängd:

Stiftposition
Standard No

Nominellt område
(med kod 4 = ej spärrat)

vrid → kod 4

tryck, kodtal 4 blinkar

vrid → stiftposition på arm (jfr. Monte-
ring)

tryck

vrid → kod 5

tryck, kodtal 5 blinkar

vrid → ventilens slaglängd

tryck

Välj initialiseringsmode:

Init-mode
Standard MAX

vrid → kod 6

tryck

vrid → SUb

tryck, för att överta initialiseringsmode
SUb
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Ange aktiveringsriktning:

Aktiveringsriktning
Standard ��

vrid → kod 7

tryck, kodtal 7 blinkar

vrid → aktiveringsriktning (��/��)

tryck

Deaktivera slaglängdsbegränsning:

Slaglängdsbegränsning
Standard 100.0

vrid → kod 11

tryck, kodtal 11 blinkar

vrid → No

tryck

Ändra tryckgräns och reglerparameter:

Anvisning: Tryckgränsen (kod 16) bör inte
ändras. Reglerparameter Kp (kod 17) och TV
(kod 18) skall bara ändras, när den nya re-
gulatorns inställning är känd.

Tryckgräns
Standard No

KP-nivå
Standard 7

TV-nivå
Standard 2

vrid → kod 16/17/18

tryck, kodtalen16/17/18 blinkar

vrid och ställ in vald paramete

tryck, för att bekräfta inställning

Ange slutriktning och blockeringsläge:

Slutriktning (vridriktning, ge-
nom vilken ventilens ZU-läge
nås; blickriktn ing på läges-
ställarens display).
Standard: CCL (moturs

Blockeringsläge
Standard: 0

vrid → kod 34

tryck, kodtal 34 blinkar

vrid → slutriktning (CCL mot-/CL moturs)

Tryck

vrid → kod 35
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tryck, kodtal 35 blinkar

vrid → blockeringsläge, t.ex. 5 mm
(läs av eller mät upp på den blockerade
ventilens slaglängdsindikation).

Ställ in slutlläge:

� Ställ in omkopplaren för slutläget
AIR TO OPEN eller CLOSE enligt kap.
7.1, sid. 50.

� Ställ in volymspjälln enligt kap. 7.2, sid.
50.

Starta initialiseringsförloppet:

� Bekräfta med INIT-knappen!
Driftslaget växlar till MAN.
Driftslaget växlar till MAN.
Blockeringsläget indikeras.

Anvisning: Eftersom ingen fullständig initia-
lisering genomfördes, visar anläggningen
felkod 76 (ingen reservkörningsegenskap),
och ev.också felkod 57 (reglerkrets).
Dessa rapporter har ingen påverkan på an-
läggningens driftsäkerhet.

Upphävande av blockeringsläge och väx-
ling till -automatikdrift (AUTO):

För att lägesställaren åter kan följa sin
styrsignal, måste blockeringsläget upphöra,
och regulatorn ställs om till automatikdrift
enligt följande:

vrid → kod 1

tryck, kodtal 1 och -symbolen blinkar

vrid, tills trycket i lägesställaren byggts
upp och ventilen rörs sig något över
blockeringsläget.

tryck, för att upphäva blockeringsläget

vrid → kod 0

tryck, kodtalet 0 blinkar

vrid → AUtO

tryck
Regulatorn växlar till automatikdrift.
Det aktuella ventilläget indikeras i %.

Anvisning: Tenderar lägesställaren i auto-
matik-drift att svänga, måste reglerparame-
trarna KP och TV lätt efterställas. Gå därvid
tillväga på följande sätt:
– Ställ TV på 4 (kod 18).
– KP (kod 17) förminskas tills att
– lägesställaren förhåller sig stabil.

Nollpunktskorrektion

När processen tillåter bör en nollpunktskali-
brering företas enligt kap. 7.7.

7.7 Kalibrering av nollpunkt

Vid differenser i ventilens stängda läge, t.ex.
vid mjuktätande käglor, kan man behöva
justera nollpunkten på nytt.

OBSERVERA!
Ventilen rör sig vid nollpunktskalibrering till-
fälligt från det aktuella slaglängds-/vridvin-
kelläge in i slutläget.

Anvisning: För att genomföra en nollpunkt-
skalibrering, måste lägesställaren var anslu-
ten tillpneumatisk energi.
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Aktivera konfiguration:

vrid → kod 3, indikation: No

tryck, kodtal 3 blinkar

vrid → YES

tryck, indikation

Genomför nollpunktskalibrering:

Init-mode
Standard MAX

vrid → kod 6

tryck, kodtal 6 blinkar

vrid → ZP

� Bekräfta INIT-knappen!
Nollpunktskalibreringen utlöses, läges-
ställaren för ventilen in i ZU-läget och
justerar den interna elektriska Hub =
slag/slaglängd nollpunkten på nytt.

7.8 Inställning för On/Off
ventilern

Skall ventilen drivas med driftslaget On/Off,
måste arbetspunkt, testgränser och gränser
för den diskreta utvärderingen definieras.

Anvisning: På On/Off ventiler är sla-
glängdsområdet via säkerhetsläget och den
angivna arbetspunkten definierat. Därige-
nom utvärderas inte följande parametrar för
att bestämma arbets- och styrsignalområdet
och kan heller inte ändras:
Slaglängds-/vridvinkelsområdet början
(kod 8), Slaglängds-/vridvinkelsområdet
slut (kod 9), Slaglängds-/vridvinkelsområdet
nedtill (kod 10), Slaglängds-/vridvinkelsom-
rådet upptill (kod 11), Styrsignalområdet
början (kod 12), Styrsignalområdet slut
(kod 13)

Diskret utvärdering

Befinner sig styrsignalen ( ) vid star-
ten av automatikdriften nedanför gränsen
”Arbetspunkt” (kod 49 – h5), rör sig ventilen
( ) mot säkerhetsläget.
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Ökar styrsignalen och överskrider gränsen
”Arbetspunkt”, så rör sig ventilen in i arbets-
punkten (kod 49 – h1). Sjunker styrsignalen
under förloppets gång under gränsen ”Sä-
kerhetsläge” (kod 49 – h2), växlar ventilen
tillbaka till säker-hetsläget.

Befinner sig styrsignalen ( ) vid start
av automatikdrift över gränsen ”Arbets-
punkt” (kod 49 – h5) rör sig ventilen
( ) mot arbetspunkten (kod 49 – h1).
Sjunker styrsignalen under förloppets gång
under gränsen ”Säkerhetsläge” (kod
49 – h2), växlar ventilen in i säkerhetsläget.

Utlösning av slaglängdstestet/del (PST)

Ett slaglängdstest/del utlöses, när styrsigna-
len ( ) rör sig från ett definierat läge
(säkerhetsläge eller arbetspunkt) in i områ-
det mellan undre gräns testutlösning (kod
49 – h3) och övre gräns testutlösning
(kod 49 – h4) och stannar där mer än
6 sekunder. Ventilen ( ) rör sig från
det senast definierade läget till återstart.

Efter avslutning av slaglängdstestet/del rör
sig ventilen tillbaka till det tidigare läget
(säkerhetsläge eller arbetspunkt).

Avbrytning av slaglängdstest/del (PST)

Testet avbryts när styrsignalen lämnar områ-
det mellan gräns säkerhetsläge och gräns
arbetspunkt.
Efter avbrottet rör sig ventilen in i det tidiga-
re läget (säkerhetsläge eller arbetspunkt).
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Gör inställningarna

Aktivera konfiguration:

vrid → kod 3, indikation: No

tryck, kodtal 3 blinkar

vrid → YES

tryck, indikation

Välj användningsslag On/Off:

vrid → kod 49

tryck, kodtal 49 blinkar

vrid → kod h0

tryck, kodtal h0 blinkar

vrid → YES

tryck

Ange arbetspunkt, testgränser och gränser

för den diskreta utvärderingen:

vrid → kod h1/h2/h3/h4/h5

tryck, kodtalen h1/h2/h3/h4/h5 blin-
kar

vrid och ställ in valda parametrar

tryck, för att bekräfta inställning.

7.9 Återställning på standard-
värden

En nollställning återställer alla driftstartspa-
rametrar och diagnoser på standardvärde-
na från fabrik (se kodlista, kap. ).

Aktivera konfiguration:

vrid → kod 3, indikation: No

tryck, kodtal 3 blinkar

vrid → YES

tryck, indikation

Återställ driftstartsparametrar:

Nollställning
Standard No

vrid → kod 36, indikation: ••–••–

tryck, kodtal 36 blinkar

vrid → Std

tryck
Alla driftstartsparametrar och diagnoser
återställda på standardvärdena från
fabrik.

Anvisning: Med kod 36 – diAG är det
möjligt, att bara återställa diagnosdata
(EXPERTplus), se EB 8389 ”Ventildiagnoser
EXPERTplus”.
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8 Drift

VARNING!
Under drift rör sig ställdonsspindeln på ven-
tilen.
För att undvika klämskador på fingrar och
händer, får ställdonsspindeln ej beröras och
ej blockeras.

8.1 Aktivering och val av para-
metrar

I kodlistan i kap. från sidan finns allakoder
med sina betydelser och
Default-värden (inställning från fabrik).
Koder märkta med en stjärna (*) behöver
för inställning en konfigurationsaktivering,
som nås med kod 3, som beskrivs nedan.

Kod 3
Konfiguration ej
aktiverad

Konfiguration
aktiverad

vrid → kod 3, indikation: No

tryck, kodtal 3 blinkar,
inställningen under kod 3 kan ändras.

vrid → YES

tryck, indikation
konfiguration aktiverad.

Nu kan de enskilda koderna konfigureras
efter varandra:

vrid och välj önskad kod.

tryck, för att öppna önskad kod.
Kodtalet blinkar.

vrid och välj inställning.

tryck, för att bekräfta vald inställning.

Anvisning: Sker ingen inmatning inom 120
sek., bortfallar konfigurartionsaktiveringen,
och det sker en återstart på kod 0.

Avbryta inmatning

Abbruch der Anzeige

En inmatning kan avbrytas innan bekräftelse
görs ( -knapptryckning), utan att den val-
da inställningen övertas.:

vrid → ESC

tryck
Inmatningen avslutas innan det tidigare
inställda värdet övertas
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8.2 Driftslag

8.2.1 Automat- och manuell drift

Som standard befinner sig lägesställaren ef-
ter en gång gjord initialisering i -automa-
tikdrift  (AUTO).

Automatikdrift

Omställning till -manuell drift (MAN)

vrid → kod 0

tryck, indikation: AUtO,
kodtal 0 blinkar

vrid → MAN

tryck, regulatorn växlar till -manuell
drift.
Den manuella driften startar med auto-
matikdriftens sista börvärde, så att
omställningen sker stötfri. Det aktuella
läget indikeras i %.

Ställa om till manuell-styrsignal

vrid → kod 1

tryck, kodtal 1 blinkar

vrid, tills trycket i lägesställaren byggs
upp, ventilen reagerar och går till det
önskade ventilläget.

Anvisning: Efter ca. 120 sek. utan driftsakti-
vitet går regulatorn tillbaka till kod 0, men
förblir i manuelldrift.

Omställning till -automatikdrift (AUTO)

vrid → kod 0

tryck, kodtal 0 blinkar

vrid → AUtO

tryck, regulatorn växlar till automatikdrift
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8.2.2 Säkerhetsläge (SAFE)

Skall ventilen föras in i det vid driftstart fas-
ställda säkerhetsläget (jfr. kap. 7.1), gå till-
väga på följande sätt:

vrid → kod 0

tryck, indikation: aktuellt driftslag (AUtO
eller MAN), kodtal 0 blinkar.

vrid → SAFE

tryck, indikation: S
Ventilen rör sig in i säkerhetsläget.
När lägesställaren är initialiserad, indi-
keras nu det aktuella ventilläget i %.

Lämna säkerhetsläget

vrid → kod 0

tryck, kodtal 0 blinkar

vrid och ställ in det önskade driftslaget
AUtO eller MAN

tryck
Lägesställaren växlar till det inställda
driftslaget.

8.3 Störning / avbrott

Alla tillstånds- och störrapporter klassifice-
ras på lägesställaren med en status.
Statusklassificeringens default-inställningar
är noterade i kodlistan.

Anvisning: Ändringar i statusklassificerin-
gen kan ske via driftsmjukvaran
TROVIS-VIEW se EB 8389 ”Ventildiagnos
EXPERTplus”.

För att garantera en bättre översikt, kompri-
meras de klassificerade rapporterna i ett
samlingsstatus för lägesställaren. Man skiljer
mellan följande statusrapporter:

� Bortfall
Apparaten kan,  på grund av en funk-
tionsstörning eller av sitt uppgiftsläge,
inte fungera, eller har ännu inte genom-
gått en korrekt initialisering.

� Underhållsbehov
Apparaten kan ännu (begränsat) följa
sitt uppgiftsläge. Det fastställdes ett un-
derhållsbehov resp. en mer än normal
förslitning. Utnyttjandegraden är snart
förbrukad resp. avtar snabbare än man
förutsett. Ett underhållsingrepp är nöd-
vändigt.

� Underhållskrav
Apparaten kan ännu (begränsat) följa
sitt uppgiftsläge. Det fastställdes ett un-
derhållsbehov resp. en mer än normal
förslitning. Utnyttjandegraden är snart
förbrukad resp. avtar snabbare än man
förutsett. Ett underhållsingrepp är med
kort varsel nödvändigt.
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� Ingen rapport
Apparaten drivs utanför de specificerade
insatsvillkoren.

Anvisning: Är en händelse koordinerad
med ”Ingen rapport” så har händelsen
ingen påverkan på samlingsstatus.

Samlingsstatus indikeras genom följande
symbolik:

Samlingsstatus Lägesställarene
visar

Avbrott

Funktionskontroll Textrapport, t.ex.
TESting, TunE eller
tESt

Underhållsbehov/
Underhållskrav

Ingen rapport blinkar

Är lägesställaren inte initialiserad, visar dis-
play bortfallssymbolen ( ), då lägesställa-
ren inte kan följa sin styrsignal.

Om störningsrapporter föreligger, visas den
möjliga felorsaken på kod 49. I indikationen
visas då Err.

Exempel:
Fel stift-position

Orsak och avhjälpning kan erhållas från
kodlistan (kap. ).

Störningsrapportutgång

Samlingsstatus ”Bortfall” förorsakar en om-
koppling av den optionala störningsrappor-
tutgången.

� Via kod 32 kan omväxlande också
samlingsstatus ”Funktionskontroll” koppla
störningsrapportutgången.

� Via kod 33 kan omväxlande också sam-
lingsstatus ”Underhållsbehov/underhåll-
skrav” kräva störningsrapportutgången i
funktion.

8.3.1 Bekräfta felrapport

Aktivera konfiguration:

Anvisning: Konfigurationsaktivering bortfal-
ler efter 120 sek. utan driftsaktivitet.

vrid → kod 3, indikering: No

tryck, kodtal 3 blinkar

vrid → YES

tryck, indikation

Bekräfta felrapport:

vrid → felkod, som skall kvitteras

tryck
Felrapporten är bekräftad.
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9 Inställning av gränskontak-
ten

Vid utförande med induktiv gränskontakt
finns en ställbar tag (1) på lägesställarens
vridaxel, som manövrerar slitzinitiatorn (3).

För drift av den induktiva gränskontakten
skall i den utgående strömkretsen en mots-
varande frånkopplingsförstärkare kopplas in
(kap. 5.2.1).

När tagen (1) befinner sig i initiatorns fält,
blir denna högresistiv. Finns den inte längre
i fältet blir initiatorn lågresistiv.

Gränskontakten inställs normalt, så att en
signal avges i ändläget. Brytpunkten är
emellertid också inställbar för att signalera
ett mellanläge.

Den önskade kopplingsfunktionen, om
utgångsrelät vid tagens inträde i slitzinitia-
torn skall vara till- eller frånslaget, kan i
förekommande fall väljas vid frånkopplings-
förstärkaren.

Anvisning:
Den induktiva gränskontakten ersätter
gräns-kontakten A1 med klämbeteckning
+41/–42.
Varje kopplingsposition kan valfritt signale-
ras vid tagens in-eller utgång.
Den andra mjukvaru-gränskontaktenblir
oförändrat kvar, mjukvaru-gränskontakten
A 1:s funktion är bortkopplad.
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Mjukvaruanspassning

Kod 38 (induktiv-alarm är inställd på YES).
Den induktiva gränskontakten är ansluten
till klämmorna +41/–42.
Vid leverans från SAMSON är anläggnin-
gen på motsvarande sätt förberedd.

Brytpunktsinställning:

OBSERVERA!
Vid justering eller kontroll skall brytpunkten
alltid starta från mittpositionen (50 %)

För att garantera en säker koppling under
alla miljöbetingelser, skall brytpunkten stäl-
las in minst 5% före det mekaniska anslaget
(On-Off).

För Off-läge:

1. Initialisera lägesställaren.
2. Ställ lägesställaren med hjälp av MAN-

funktionen på 5 % (se LC display).
3. Ställ in tagen med den gula justerskru-

ven (2), så att den går in eller ut och
slår till kopplingsförstärkaren.
Som indikator kan kopplingsspännin-
gen mätas.

Kontaktfunktion:

� Byt ut tagen  > kontakten sluts.
� Byt in tagen  > kontakten öppnas.

För Auf-läge:

1. Initialisera lägesställaren.
2. Ställ lägesställaren med hjälp av MAN-

funktionen på 95 % (se LC display).
3. Ställ in tagen (1) med den gula justers-

kruven (2), så att den går in eller ut och
slår till slitsinitiatorn (3).
Som indikator kan kopplingsspännin-
gen mätas.

Kontaktfunktion:

� Byt ut tagen > kontakten sluts.
� Byt in tagen > kontakten öppnas.
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9.1 Komplettering av induktiv
gränskontakt

Behövlig kompletteringssats:
Gränskontakt beställningsnr. 1400-7460

Anvisning:
Vid arbeten med explosionsskyddade appa-
rater, skall föreskrifterna specificerade i
kap. 11 iakttas.

1. 1. Tag bort stjärnknapp (3) och kåpa
(1), lossa de fem skruvarna (2) och lyft
av plastlocket (9).

2. Använd en kniv och gör en öppning
vid det markerade stället (4).

3. Skjut in stickpropp (11) med kabel,
säkra slitsinitiatorn (7) på locket med
lite lim.

4. Avlägsna bygeln X7 vid kontaktbryg-
gan på den övre plåten (artikelnr.
8801-2267) och skjut in kabelkontak-
ten (11).

5. För kabeln så att plastlocket kan sättas
tillbaka på lägesställaren. Skruva fast
skruvarna (2) och montera klämblecket
(8) på slitsinitiatorn.

6. Vrid lägeställaraxeln med den flata
sidan så att manövervredet (5) kan
monteras med styrörat bredvid slitsindi-
katorn.

7. Viktigt! När lägesställaren startas sätt
optionen Induktiv-Alarm vid kod 38
från No till YES.
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10 Underhåll

Apparaten är underhållsfri.
I de pneumatiska anslutningarna Supply
och Output finns filtersatser med 100µm
maskvidd, som vid behov kan skruvas loss
och rengöras.
Observera underhållsföreskrifterna för even-
tuella uppströms reducerstationer.

11 Service på explosionsskyd-
dade apparater

Om en del av lägesställaren, på vilken ex-
plosionsskyddet gäller, skall repareras, så
får den tas i drift först när en fackkunnig
person kontrollerat driftsäkerheten enligt fö-
reskrifterna för explosionsskydd och därefter
utfärdat ett intyg eller försett apparaten med
sitt kontrollmärke.
Kontroll av sakkunnig kan bortfalla, om till-
verkaren utför ett rutintest innan apparaten
sätts i drift, och att detta bekräftas med ett
kontrollmärke. Utbyte av ex-komponenter
får bara göras med originaldelar godkända
av tillverkaren.

Apparater som redan använts utanför ex-
plosionsfarliga områden, men som i framti-
den kommer att användas inom sådana
områden, gäller bestämmelserna för servi-
ce och reparation av sådana apparater.
De skall före användandet i explosionsfar-
liga områden underkastas samma kontroll
som gäller för ”Service på explosionsskyd-
dade apparater”.

Für die „Instandsetzung von Ex-Geräten“ ist
die EN 60079-17: 2003 zu beachten.

Hinweis: Zum Zusammenschalten von nicht
eigensicheren Sollwertgebern mit eigen-
sicheren Betriebsmitteln bei Reparaturarbei-
ten, Kalibrierungen etc. ist zwingend das für
diesen Zweck von SAMSON konzipierte
Schutzkabel zu verwenden, um Vorschädi-
gungen von Ex-relevanten Bauteilen auszu-
schließen.

12 Uppdatering av artikel (Seri-
al Interface)

En uppdatering av artikel som liksom läges-
ställare finns i drift kan ske på följande
beskrivna sätt. En uppdatering får endast
ske skriftligen av angivna personer. Dessa
anges av SAMSON-kvalitetsförsäkring och
får sig tilldelade ett provintyg.

a) Uppdatering utanförexplosionsfarligt
Område:

Lägesställaren skall demonteras. Uppda-
tering sker utanför explosionsfarligt om-
råde.

b) Uppdatering lokalt:

En uppdatering lokalt kan bara ske efter
uppvisande av tillverkaren underskrivet
brandintyg.

Efter uppdatering skall den aktuella artikeln
anges på typskylten, vilket kan göras med
en klisteretikett.
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Den som erhållit uppdraget  av SAMSON
bekräftar med provintyg (stämpel) uppdate-
ringen av apparaten.

Observera!
Laptops och PCs som är anslutna till nätet
får endast kopplas samman med egensä-
krad strömkälla, då SAMSON Isolated USB
interface adapter är kopplad emellan för
mjuk varuprogrammering resp.testrutiner.
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13 Kodlista

Kod
nr.

Parameter – Indikationer
Värden (grundinställning) Beskrivning

Viktigt! koder försedda med * måste för konfiguration först aktiveras med kod 3

0 Driftslag
[MAN] manuell drift
AUtO automatikdrift
SAFE säkerhetsstäållning
ESC avbrott

Omkoppling från automatik till manuell sker tryckstötfritt.
Vid säkerhetsposition visas symbolen S på displayn.
Vid MAN och AUtO framställs regleravvikelsen med bar-
diagrammet Siffernoteringen visar hos den initialiserade läges-
ställaren ventilläget eller vridvinkeln i %. Sensorns läge till mitta-
xeln i vinkel anges i °.

1 Manuell-w
0 till 100 [0] % av nomin.
Området

Inställning av det manuella börvärdet med stjärnknappen, hos
den initialiserade anläggningen anges aktuell
slaglängd/vinkel i
Sensorns läge till mittaxeln i vinkel anges i
Anvisning: endast användbar när kod 0 = MAN
En Off/On-ventil kan använ das vid slutläge ATO över 100%,
vid slutläget ATC under 0% av området

2 Avläsningsriktning
normal eller upp o ned på
ESC

Avläsningsriktning av noteringar vrids med 180°.

3 Konfiguration aktivering
[No] · YES
ESC

Möjlighet till förändring av data aktiveras
(bortfaller automatiskt efter 120 sek. utan inmatning av data)

4* Stiftposition
[No]
17, 25, 35, 50 mm
70, 100, 200 mm,
90° hos vridande don
ESC

Observera!
Om stiftavståndet väljs
alltför kort via kod 4,
sätts lägesställaren i SAFE-
läge av säkerhetsskäl.

För initialisering under NOM eller SUb måste alltefter slaglängd/
-vinkel avkänningsstiftet sättas in på den riktiga stiftpositionen.
Für die Initialisierung unter NOM oder SUb muss diese Stiftposi-
tion eingegeben werden.

Stiftposition Standard Inställningsområde
Kod 4 Kod 5 Kod 5
17 7,5 3,6 bis 17,7
25 7,5 5,0 bis 25,0
35 15,0 7,0 bis 35,4
50 30,0 10,0 bis 50,0
70 40,0 14,0 bis 70,7
100 60,0 20,0 bis 100,0
200 120,0 40,0 bis 200,0
90° 90,0 24,0 bis 100,0
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Kod
nr.

Parameter – Indikationer
Värden (grundinställning) Beskrivning

Viktigt! koder försedda med * måste för konfiguration först aktiveras med kod 3

5* Nominellt område
[15.0] mm eller vinkel°
ESC

För initialisering under NOM eller SUb måste ventilens
slaglängd/vinkel matas in.
Det möjliga inställningsområdet beror på stiftpositionen från
tabellen för kod 4.
Efter korrekt initialisering visas här den maximala slaglängden/
vinkeln, som nåtts vid initialiseringen.

6* Init-läge
[MAX]
NOM
MAN
SUb
ZP
ESC

Val av initialiseringsslag
MAX: Weg/Winkel des Drosselkörpers von der ZU-Stellung bis

zum gegenüberliegenden Anschlag im Antrieb
NOM: Weg/Winkel des Drosselkörpers gemessen von der

ZU-Stellung bis zur angegebenen AUF-Stellung
MAN: Manuell gewählter Bereich
SUb: Ersatzabgleich, ohne Initialisierungslauf

7* w/x
[��]
��

ESC

Styrsignalens rörelseriktning w till slaglängd/vridvinkel x (sti-
gande/stigande eller stigande/fallande).
Automatisk anpassning:
AIR TO OPEN:
Efter initialiseringen förblir rörelseriktningen stigande/stigande
(��), med stigande mA-signal öppnar en genomgångsventil.
AIR TO CLOSE:
Efter initialiseringen växlar rörelseriktningen till stigande/fal-
lande (��), med stigande mA-signal stänger en genomgångs-
ventil.

8* Början av x-området
0.0 till 80.0 [0.0] %
nominella området,
Uppgift i mm eller vinkel° när kod 4
är inställd.

ESC

Startvärdet för slaglängd/vridvinkel i arbetsområdet eller det no-
minella området.
Arbetsområdet är ventilens faktiska väg/vinkel och begränsas av
x-områdets början (kod 8) och begränsas av x-områdets slut
(kod 9).
I normalfallet är arbetsområde och nominellt område identiska.
Det nominella området kan begränsas till arbetsområde genom
början och slut på x-områdena.
Värdet indikeras eller matas in. Karakteristikkurvan anpassas. Se
också exempel kod 9!
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Viktigt! koder försedda med * måste för konfiguration först aktiveras med kod 3

9* Slut av x-området
20.0 till 100.0 [100.0] %
nominella området,
ESC
Uppgift i mm eller vinkel° när kod 4
är inställd.

Slutvärde för slaglängd/vridvinkel i arbetsområdet eller det no-
minella området. Värdet indikeras eller matas in.
Karakteristikkurvan anpassas.
Exempel: Arbetsområdet modifieras t.ex. för att begränsa
området för en ventil som har blivit för stor. Vid denna funktion
omräknas hela styrsignalens upplösningsområde till de nya
gränserna.
0 % på displayen motsvarar den undre gränsen och 100 % den
inställda övre gränsen.

10* Nedre x-gräns
[No]
0.0 till 49.9 %
av arbetsområdet
ESC

Begränsning av slaglängd/vridvinkel nertill på det inmatade
värdet, karakteristikkurvan anpassas ej.
Det sker ingen anpassning av karakteristikkurvan på det reduce-
rade området.
Se även exempel kod 11.

11* Övre x-gräns
50.0 till 120.0 [100] %
av arbetsorådet eller No
No
ESC

Begränsning av slaglängd/vridvinkel upptill på det inmatade
värdet, karakteristikkurvan anpassas ej.
Exempel: I många tillämpningar är det förnuftigt att begränsa
ventilens slaglängd t.ex. när ett visst flöde är nödvändigt eller ett
maximalt flöde inte får nås.
Den undre begränsningen måste ställas in med kod 10 och den
övre med kod 11.
Om en tätstängande funktion används så har denna prioritet
över slaglängdsbegränsningen.
Vid OFF kan ventilen röra sig förbi det nominella slaglängden
med en styrsignal utanför 4-20 mA området.
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Viktigt! koder försedda med * måste för konfiguration först aktiveras med kod 3

12* w-början
0.0 till 75.0 [0.0] %
av styrsignalområdet
ESC

Startvärde för det gällande styrsignalsområdet måste vara lägre
än slutvärdet w-slut, 0 % = 4 mA.
Styrsignalsområdet är differensen mellan w-slut och w-början
och måste vara ∆ w ≥ 25 % = 4 mA.
Vid ett inställt styrsignalområde på 0 till 100 % = 4 till 20 mA
måste ventilen röra sig igenom sina samtliga arbetsområden från
0 till 100 % slaglängd/vridvinkel.
I split-range-läge arbetar ventilen med mindre styrsignaler.
Därmed blir regleranordningens inställningssignal, som styr två
ventiler, så indelad att t.ex. vid halv ingångssignal rör ventilen
sig igenom sin fulla slaglängd/vridvinkel (första ventilen inställd
på 0 till 50 % = 4 till 12 mA och andra ventilen på 50 till 100 %
= 12 till 20 mA styrsignal).

13* w-slut
25.0 till 100.0 [100.0] %
av styrsignalsområdet
ESC

Det gällande styrsignalsområdets slutvärde måste vara större än
w-början
100 % = 20 mA

14* Ändläge w <
0.0 till 49.9 [1.0] %
av det via 12/13
inställda spannet
No
ESC

Närmar sig w den inställda procentsatsen, slutvärdet, som får
ventilen att stänga avluftas ställdonet direkt och fullständigt (med
AIR TO OPEN) eller fylls med luft (med AIR TO CLOSE).
Åtgärden leder alltid till att ventilen maximalt sluter tätt.
Koderna 14/15 har prioritet över koderna 8/9/10/11.
Koderna 21/22 har prioritet över koderna 14/15.

15* Ändläge w >
[No]
50.0 till 100.0 %
av det via 12/13
inställda spannet
ESC

Närmar sig w den inställda procentsatsen, slutvärdet, som får
ventilen att öppna avluftas ställdonet direkt och fullständigt (med
AIR TO OPEN) eller fylls med luft (med AIR TO CLOSE).
Åtgärden leder alltid till att ventilen öppnar maximalt.
Koderna 14/15 har prioritet över koderna 8/9/10/1
Koderna 21/22 har prioritet över koderna 14/15.
Exempel: För 3-vägsventiler ställ ändläget w>på 99 %.
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Viktigt! koder försedda med * måste för konfiguration först aktiveras med kod 3

16* Tryckgräns
[No]
1,4 2,4 3,7  bar
ESC

Lägestrycket till ställdonet kan begränsas i nivåer. Efter ändring
av den inställda tryckgränsen, måste ställdonet avluftas en gång
(t.ex.genom val av säkerhetsläget, kod 0).
OBSERVERA! På dubbelverkande ställdon (säkerhetsläge AIR TO
OPEN (AtO) får tryckbegränsning inte aktiveras.
Vid dubbelverkande ställdon måste tryckgränsen alltid vara satt
till No efter initialiseringen.

17* KP-nivå
0 till 17, [7]
ESC

Visning eller ändring av KP

Anvisning för ändring av KP- och TV-nivåerna:
Vid initialisering av lägesställaren blir värdena för KP och TV
optimalt inställda. Skulle regulatorn på grund av tillkommande
störningar vara benägen till otillåtet höga eftersvängningar, kan
KP- och TV- nivåerna anpassas efter initialiseringen. Därvid kan
antingen TV-nivån höjas stegvis tills det önskade inloppsförhål-
landet har uppnåtts, eller när maximalvärdet 4 har uppnåtts,
KP-nivån sänks stegvis.
Observera!
En ändring av KP-nivån påverkar regleravvikelsen.

18* TV-nivå
1 2 3 4, [2]
No
ESC

Visning eller ändring av TV
Se anvisning under KP-nivå!
En ändring av TV-nivån påverkar inte regleravvikelsen.

19* Toleransband
0.1 till 10.0 [5] %
av arbetsområdet
ESC

Används för felövervakning.
Bestämning av toleransbandet i relation till arbetsområdet. Tillhö-
rande eftersläpningstid [30] s är ett återställningkriterium.
Bestäms under initialiseringen en löptid vilken är 6 gånger > 30,
övertas den sexfaldiga löptiden som eftersläpningstid.
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Viktigt! koder försedda med * måste för konfiguration först aktiveras med kod 3

20* Karakteristikkurvan
0 till 9 [0]
ESC

Karakteristikval:
0 Linjär
1 Likprocentig
2 Omvänt likprocentig
3 Vridspjäll linjär
4 Vridspjäll likprocentig
5 Vridkägla linjär
6 Vridkägla likprocentig
7 Kulsektor linjär
8 Kulsektor likprocentig
9 användardefinierat *
* Definition via SAMSON TROVIS-VIEW mjukvara.

21* w-ramp Öppen
0 till 240 s [0]
ESC

Tid som krävs för att passera genom arbetsområdet när ventilen
öppnar.
Begränsning av löptid (kod 21 och 22):
För vissa applikationer är det att rekommendera en begränsning
av löptiden för ställdonet för att förhindra snabba ingrepp i den
löpande processen.
Kod 21 har prioritet före kod 15.
OBSERVERA!
Funktionen är inte aktiv vid utlösning av säkerhetsfunktionen eller
magnetventilen liksom vid bortfall av energi.

22* w-ramp Stängd
0 till 240 s [0]
ESC

Tid som krävs för att passera genom arbetsområdet när ventilen
stänger.
Kod 22 har prioritet före 14.
OBSERVERA!
Funktionen är inte aktiv vid utlösning av säkerhetsfunktionen eller
magnetventilen liksom vid bortfall av energi”.

23* Integrerad sträcka
0 till 99 · 10–7 [0]
Exponentiell visning av räkneverk
> 9999

RES
ESC

Summerat ventildubbelslag.
Kan återställas till 0 via kod 36 RUN.
Anvisning: Värdet sparas för alla 1000 dubbelslag för att säkra
ev. Nätavbrott.
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Viktigt! koder försedda med * måste för konfiguration först aktiveras med kod 3

24* GV Integrerad sträcka
1000 till 99 · 10–7

[1 000 000]
Exponentiell visning av räkneverk
> 9999

ESC

Gränsvärde för integrerad sträcka, efter dess överskridande visas
felsymbolen och skruvnyckelsymbolen.

25* Alarmläge
0 till 3 [2]
ESC

Kopplingssätt för mjukvarugränskontakterna alarm A1 och A2
(när lägesställaren är initialiserad).
1) Ex-version enligt EN 60947-5-6
0: A1 ≥ 2,1 mA A2 ≤ 1,2 mA
1: A1 ≤ 1,2 mA A2 ≤ 1,2 mA
2: A1 ≥ 2,1 mA A2 ≥ 2,1 mA
3: A1 ≤ 1,2 mA A2 ≥ 2,1 mA
2) icke Ex-version
0: A1 R = 348 Ω A2 spärrad
1: A1 spärrad A2 spärrad
2: A1 R = 348 Ω A2 R = 348 Ω
3: A1 spärrad A2 R = 348 Ω
När lägesställaren inte är initialiserad står mjukvarugränskontak-
terna alltid i icke svarsläge.
Om det inte ligger någon mA signal på anslutningarna 11/12
kopplar båda gränskontakterna om till signal ≤ 1,2 mA (Ex) eller
spärrad (icke-Ex).
Observera: Alarmutgången växlar alltid till 1,2 mA/spärrad
när ett fel uppstår; utan störning 2,1 mA/R = 348 .

26* Gränsvärde A1
No
0.0 bis 100.0 % av
arbetsområdet, [2.0 %]
ESC

Vid underskridning av värdet går alarm 1 till svarsläge.
Visning eller ändrig av mjukvarugränsläge A1 i relation till ar-
betsområdet.
Inställningen har ingen verkan när en induktiv gränskontakt är
inbyggd.
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27* Gränsvärde A2
No
0.0 till 100.0 [98.0] %
av arbetsområdet
ESC

Vid överskridning av värdet går alarm 2 till svarsläge.
Visning eller ändrig av mjukvarugränsläge A2 i relation till ar-
betsområdet.

28* Alarm test
Avläsningsriktning:
Standard Omvänd
[No] [No]
RUN 1 1 RUN
RUN 2 2 RUN
RUN 3 3 RUN
ESC ESC

Test av mjukvarugränskontakterna alarm A1, A2 liksom alarm
kontakt A3.
Aktiveras testet, kopplar den gällande kontakten fem gånger.
RUN1/1 RUN: Mjukvarugränskontakt A1 på ≥ 2,1 mA
RUN2/2 RUN: Mjukvarugränskontakt A2 på ≥ 2,1 mA
RUN3/3 RUN: Felmeddelandekontakt A3 på ≤ 1,2 mA

29* Lägesgivare x/ix 3)

[��]
��

ESC

Arbetsriktning för lägesgivaren, anger, utifrån stängt läge, hur
slaglängden/vridvinkeln är kopplad till utgångssignalen.
Ventilens arbetsområde (se kod 8) representeras av 4 till 20 mA
signalen. Under- eller överskridning kan representeras av
gränserna 3,8 till 20,5 mA.
För ej ansluten lägesställare (styrsignal mindre än 3,6 mA) och i
icke initialiserat läge är bara återgivningssignalens förbrukning
(ström ca.1,8 mA) verksam.
Vid kod 32 YES anger lägesgivaren under initialisering eller
nollpunktskalibrering värdet enligt kod 30. Vid kod 32 NO,
anges 4 mA vid en löpande självanpassning.

30* Felmeddelande ix 3)

[No]
HI LO
ESC

Val om och hur felmeddelandena, som leder till felmeddelande-
kontaktens omkoppling, skall också signaleras via lägesgivaren
utgång.
Hl ix = 21,6 ± 0,1 mA eller LO ix = 2,4 ± 0,1 mA”.

31* Lägesgivartest 3)

–10.0 till 110.0
[Defaultvärde är det sista in-
dikerade värdet för lägesgi-
varen] i % av arbetsområdet
ESC

Test av lägesgivaren, kan med avseende på arbetsområdet
matas in.
Lokalt sätts det momentana ärvärdet till startvärde på den initiali-
serade lägesställaren (stötfri omkoppling till testläget).
Vid mjukvarutest uppges simulationsvärdet för 30 s som lägeså-
terföringsvärdet.

3) Analog positionsgivare: kod 29/30/31 kan endast väljas när lägesgivaren (option) inbyggd.
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Viktigt! koder försedda med * måste för konfiguration först aktiveras med kod 3

32* Felmeddelande vid status
"Funktionskontroll"
[YES] · No
ESC

YES: Felrapport även vid status „Funktionskontroll”.
No: Funktionskontroll“ orsakar ingen felrapport.
Anvisning: Oberoende av status kopplar felrapportsutgången
alltid om vid felkoderna 57,58,60,62 och 64 till 70.

33* Felmeddelande vid status
"Bortfall och underhålls-
behov"
[YES] · No
ESC

YES: Felmeddelande endast vid status "Bortfall" eller vid "Un-
derhållsbehov"

No: Felmeddelande endast vid status "Bortfall"
Anvisning: Oberoende av status kopplar felrapportsutgången
alltid om vid felkoderna 57,58,60,62 och 64 till 70.

34* Stängningsriktning
CL · [CCL]
ESC

CL : medurs, CCL: moturs
Vridriktning genom vilken ventilens STÄNGDA läge nås (titta på
den roterade brytarens rörelse när lägesställarens lock är öppet).
Anvisning: Behövs bara matas in i initialiseringsläget SUb (kod 6).

35* Blockeringsläge
[0] mm/° /%
ESC

Inmatning av blockeringsläge.
Avstånd till STÄNGT-läge.
Anvisning: Bara nödvändig i initialiseringsläge SUb

36* Återställning
[No]
Std · diAG
ESC

Std: Återställer alla parametrar till standardvärden (fabrik-
sinställning) liksom diagnosdata. Efter återställning
måste apparaten på nytt initialiseras.

diAG: Endast återställning av diagnosdata. Referenskurvor och
protokoll finns kvar.
Ingen ny initialisering behövs.

37 Lägesgivare
No · YES

Bara visning,
indikerar om optionen "lägesgivare" är inbyggd.

38* Induktivt alarm
[No] · YES
ESC

Indikerar om den induktiva kontakten är inbyggd eller inte.

39 Info regleravvikelse e
–99.9 till 999.9 %

Bara visning,
indikerar avvikning från börvärdespositionen (e = w – x).

40 Info löptid Öppen
0 till 240 s, [0 s]

Bara visning,
minimal öppningstid bestäms under initialiseringen.
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41 Info löptid STÄNGD
0 till 240 s, [0 s]

Bara visning,
minimal stängningstid bestäms under initialiseringen.

42 Info auto-w
0.0 till 100.0 %
av spannet 4 till 20 mA

Bara visning,
indikerar den automatiska styrsignalen motsvarande 4-20 mA.

43 Info firmware
Xxxx

Bara visning,
indikerar aktuell firmwareversion för lägesställaren.

44 Info y
0 P
0 till 100 %, [0 %]
MAX

Bara visning.
Indikerar styrsignalen y i %, med avseende på den slaglängd
som bestämdes under initialiseringen.
MAX: Lägesställaren bygger upp sitt maximala utgångstryck,

se beskrivning kod 14, 15.
0 P: Lägesställaren avluftas fullständigt, se beskrivning kod

14, 15.
– – –: Lägesställaren är inte initialiserad.

45 Info magnetventil
YES
HIGH/LOW
No

Bara visning,
indikerar om en magnetventil är inbyggd eller inte.
Om det ligger spänning på anslutningarna för den inbyggda
magnetventilen visas växlande YES och HIGH. Ligger där ingen
spänning (avluftas ställdonet, säkerhetsläge S visas på displayen)
visas växlande YES och LOW.

Kod
nr.

Parameter – Indikationer
Värden (grundinställning) Beskrivning

Viktigt! koder försedda med * måste för konfiguration först aktiveras med kod 3

48* Diagnos

Diagnosparametrar d

d0 Aktuell temperatur
–55 till 125 °C

Drifttemperatur [°C] inuti lägesställaren.
(Noggrannhet ± 3 %)
Bara visning

d1 Minimale temperatur
[20 °C]

Lägsta någonsin förekommande drifttemperatur under 20 °C.
Bara visning
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48* d2 Maximal temperatur
[20 °C]

Högsta någonsin förekommande drifttemperatur över 20 °C.
Bara visning

d3 Antal nollpunktkalibre-
ringar
[0]

Antalet nollpunktskalibreringar sedan senaste initialisering.
Bara visning

d4 Antal initialiseringar
[0]

Antalet hittills genomförda initialiseringar.
Bara visning

d5 Nollpunktsgräns
[5 %]
0.0 till 100.0 %

Gräns för nollpunktsövervakning
Syftar till felkontroll av nollpunktsförskjutning

d6 Status
OK · C · CR · b · S

Status · Bara visning
OK OK
C Underhållsbehov
CR Underhållskrav
b Bortfall
S Utanför specifikationen

d7 Referenskörning
[No] · YES
ESC

Igångkörning av referenskörning för funktionerna lägessignal Y
stationär och lägessignal Y hysteres.
Referenskörningen kan bara aktiveras i -manuellt läge då ven-
tilen rör sig igenom hela sin slaglängd.
Aktiveras EXPERT+ senare, bör referenskurvorna noteras så att
alla diagnosfunktioner står till förfogande.

d8 – fri – upp till Firmvareversionen 1.4x:
Inmatning av upplåsningskod för EXPERTplus

Diagnosparameter h

h0 Init med referenskörning
[No] · YES
ESC

Initialisering med referenskörning
(vid referenskörning tas referenskurvorna för testfunktionerna
lägessignal y stationär (d1) och lägessignal y hysteres (d2) upp).
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48* h1 resultat av referenskör-
ning
[No] · YES

No Ingen referenskörning genomfördes
YES Referenskurvorna för testfunktionerna lägessignal y

stationär (dl) und lägessignal y hysteres (d2) togs upp
korrekt.

Bara visning

h2 – fri –

h3 Auto återföring diAG
0 till 365 dagar,
[0 dagar]

Efter ett inställbart  tidsspann blev diagnosdata enligt kod 36
automatiskt återställda.
Exempel: processtypiska installationer – starter skall inte ingå i
den totala diagnosen.

h4 resttid Auto återföring
diAG

Kvarvarande tid fram till automatisk återställning av diagnosdata
enligt kod 48 - h3.
Bara visning

49* Slaglängdstest/del (PST) / fulllängdstest (FST) · användingsslag

A slaglängdstest/del (PST)

A0 starta slaglängdstest
[No] · YES
ESC

Driftslag och testsätt PST måste ställas in på ”MAN”

A1 tid till nästa
PST - autotest

Kvarvarande tid [d_h] fram till genomförande av nästa
slaglängdstest/del (PST). Gäller bara i testsätt PST Auto.
Bara visning

A2 önskat testsätt PST
Auto · [Man]
ESC

Koppla in det tidsavhängiga automatiska slaglängdstestet
(PST Auto) eller koppla från (PST MAN).

A3 autotesttid Önskad tid (h) för upprepning av slaglängdstestet (PST)

A4 statusklssifikation
PST-status
[C] · OK · CR · b · S
ESC

C Underhållsbehov
OK Ingen rapport
CR Underhållskrav
b Bortfall
S Utanför specifikationen
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49* A5 Empfohlene Mindest-
Abtastzeit

Abtastzeit [s], mit der die komplette Sprungantwort im Diagramm
zur Verfügung steht.
Nur Anzeige

A6 – frei –

A7 delta y-Überwachung
Referenzwert

Die Ventilposition Sprungstart (Code 49 - d2) und Sprungende
(Code 49 - d3) werden mit bestimmten Stellimpulsen durch-
fahren. Die Differenz dieser Stellimpulse bildet das delta y [1/s].
Der delta y-Überwachung Referenzwert gilt für die eingestellten
Sprungwerte (Code 49 - d2 und Code 49 - d3) und für die ge-
wählte Rampenzeiten (Code 49 - d5 und Code 49 - d6). Eine
Änderung dieser Werte bedingt eine neue Ermittlung des
delta y-Überwachung Referenzwertes.
Nur Anzeige

A8 Aktivierung delta y-
Überwachung
[No] · YES
ESC

Schaltet die delta y-Überwachung ein oder aus.

A9 delta y-Überwachungs-
wert
0 bis 100 %, [10 %]

Anteil [%] vom gesamten Stellimpulsbereich von 1 bis 10000 1/s
(Beispiel: 10 % = 1000 1/s)
Wenn sich die Stellsignaländerung delta y um diesen Betrag von
dem delta y-Überwachung Referenzwert unterscheidet, wird der
Teilhubtest abgebrochen.

d Sprungparameter Teilhubtest (PST)

d1 – frei –

d2 Sprungstart
0.0 bis 100.0 %,
[95.0 %]

Startwert zur Durchführung der Sprungantwort

d3 Sprungende
0.0 bis 100.0 %,
[90.0 %]

Endwert zur Durchführung der Sprungantwort

d4 Aktivierung Rampen-
funktion
[No] · YES

Schaltet die Rampenfunktion ein oder aus.
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Kod
nr.

Parameter – Indikationer
Värden (grundinställning) Beskrivning

Viktigt! koder försedda med * måste för konfiguration först aktiveras med kod 3

49* d5 ramptid (stigande)
0 till 9999 sek. [15 sek.]

Ramptid för 0 till 100% slaglängd (stigande) av rampfunktionen.
Initialisering anger ett betydelsefullt värde, som inte bör underskridas.

d6 ramptid (fallande)
0 till 9999 sek. [15 sek.]

Ramptid för 0 till 100% slaglängd (fallande) av rampfunktionen.
Initialisering anger ett betydelsefullt värde, som inte bör unders-
kridas.

d7 väntetid före teststart
1.0 till 240.0 sek.
[10.0 sek.]

Väntetid före teststart så att snabbstartsvärdet säkert uppnås.

d8 väntetid efter snabbstart
1.0 till 240.0 sek.
[2.0 sek.]

Väntetid efter att första snabbstarten till den andra startas.

d9 avkänningstid
0.2 till 250.0 sek.,
[0.2 sek.]

Avkänningstid av snabbstartsrapportering.

E avbrottsvillkor slaglängdstest/del (PST)

E0 aktivering x-övervakning
[No] · YES

Kopplar in eller ur x-övervakning.

E1 aktivering x-övervakning
–10.0 till 110.0 av den
totala slaglängden,
[0.0%]

Testet avbryts så snart detta värde på ventilläget underskridits.

E2 – fri –

E3 – fri –

E4 – fri –

E5 aktivering av PST tole-
ransband-övervakning
[No] · YES

Kopplar in eller ur PST toleransband-övervakning.

E6 PST toleransband
0.1 till 100.0 %, [5.0 %]

Testet avbryts så snart avslutningen (kod 49 - d3) överskridits
med detta procentvärde.

E7 Maximal tidsläng för test
riktlinje för användare
30 till 25000 sek.,
[30 sek.]

Maximal tidslängd för test efter att testet i vilket fall som helst av-
bryts.

86 EB 8384-2 SV

Kodlista



Kod
nr.

Parameter – Indikationer
Värden (grundinställning) Beskrivning

Viktigt! koder försedda med * måste för konfiguration först aktiveras med kod 3

49* F Testinformationer  slaglängdstest/del (PST) · bara visning

F0 inget test Inget test eller testet blev manuellt avbrutet.

F1 test OK

F2 x-avbrott Testet avslutades genom funktionen x-avbrott.

F3 y-avbrott Testet avslutades genom funktionen x-avbrott.

F4 toleransband överskridet Testet avbröts. x-värden uppträdde utanför toleransbandet

F5 max. Testtid överskriden Testet avslutades inte efter den angivna maximala testtiden och
avbröts.

F6 test manuellt avbrutet Testet avbröts av användaren.

F7 Mätdatalagringen full Det maximala lagringsutrymmet för mätdata nåddes.
Efter 100 mätvärden för varje storhet stoppar registreringen.
Testet fortsätter dock ända till slutet.

F8 intern magnetventil Testet avbröts genom utlösning av magnetventilen.

F9 ingående lufttryck/
friktion

Testet avbröts på grund av för lågt lufttryck eller för hög friktion.

h användningsslag ventil

h0 användningsslag
[No] · YES · ESC

No ventil
YES ON/OFF – ventil
Beroende på det inställda användningsslaget visar lägesställaren
ett avvikande förhållande i driftslaget AUTO och differens i diag-
nosfunktionerna.

h1 arbetspunkt
0,0 till 100.0% ventil-
läge, [100.0 %]

Detta ventilläge startas så snart som styrsignalen överskridit
gränsen arbetspunkt (kod 49 – h5).

h2 gränsen säkerhetsläge
0.0 till 20.0 % styrsignal
[12.5 %]

Vid underskridning av denna gräns rör sig ventilen in i säker-
hetsläge (SAFE).
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Kod
nr.

Parameter – Indikationer
Värden (grundinställning) Beskrivning

Viktigt! koder försedda med * måste för konfiguration först aktiveras med kod 3

49* h3 undre gräns test utlös-
ning
[25.0 % styrsignal]

Mellan säkerhetsgränsen och undre testgränsen förblir ventilen i
sitt senast giltiga läge.
Mellan  undre och  övre testgränsen genomförs efter 6 sek. ett
slaglängdstest (PST).
Bara visning

h4 övre gräns test utlösning
[50.0 % styrsignal]

Mellan övre testgränsen och arbetspinkten förblir ventilen i sitt
senast giltiga läge.
Bara visning

h5 gräns arbetspunkt
55.0 till 100.0%
styrsigna, [75.0%]

Vid överskridning av arbetspunkten startas arbetspunkt.

h6 – fri –

h7 gränsvärde tidsut-värde-
ring
0.6 till 30.0 sek.,
[0.6 sek.]

Tidsgräns för differensen mellan referensvärde och aktuellt
angivet värde. Det bestämmer från vilken differens en rapport
genereras.

h8 gränsvärde slag-
längdsutvärdering
0.1 till 100.0 % ventil-
läge, [0.3%]

Slagländsgräns för differensen mellan referensvärde och aktuellt
angivet värde. Det bestämmer från vilken differens en rapport
genereras.

h9 statusklssifikation
ON/OFF
[C] · OK · CR · b · S
ESC

C underhållsbehov
OK ingen rapport
CR underhållskrav
b bortfall
S utanför specifikationen

Anvisning: De efterföljande noterade felkoderna anges i display i förhållande till sin statusklassifikation
via samlingsstatus (underhållsbehov/underhållskrav: , utanför specifikation: blinkande, bortfall

). Är en felkod koordinderad med statusklassifikationen ”Ingen rapport”, då ingår felet inte i sam-
lingsstatus.
För varje felkod är en statusklassifikation förinställd från fabrik. Via en driftsmjukvara (t.ex. TROVIS-
VIEW) kan också en individuell klassifikation bestämmas (se kap.14.6).
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Initialiseringsfel

Felkoder – Avhjälpning Om meddelandestatus är aktivt visas Err vid statuskontroll.
Om felrapporter föreligger, noteras de här.

50 x > tillåtet område Mätsignalen avger ett för lågt eller för högt värde, mätsensorerna
befinner sig i närheten av sin mekaniska gräns
• Stift felaktigt placerat.
• Vid NAMUR-montage har vinkeln ändrat sig eller så sitter

lägesställaren inte i mitten.
• Anslutningsplattan felaktigt monterad

Statusklassifikation [bortfall]

Avhjälpning Kontrollera montage och stiftposition, ändra driftläge från SAFE
till MAN och initialisera lägesställaren igen.

51 Dx < tillåtet område Sensorns mätspann är för knappt
• Stift felaktigt placerat
• Felaktig arm
En vridvinkel mindre än 11° på lägesställarens axel resulterar
endast i en rapport., under 6° sker avbrott av initialiseringen.

Statusklassifikation [bortfall]

Avhjälpning Kontrollera montage, initialisera lägesställaren igen.

52 Montage • Felaktigt montage
• Nominell slaglängd/-vinkel (kod 5) kunde inte nås vid initia-

lisering under NOM eller SUB (ingen tolerans tillåten enligt
nedan)

• Mekaniskt eller pneumatiskt fel t.ex. fel vald arm eller alltför
knappt ingående lufttryck för att nå önskad position.

Statusklassifikation [bortfall]

Avhjälpning Kontrollera montage och ingående lufttryck, initialisera lägesstäl-
laren igen.
En kontroll av den maximala slaglängden/vinkel kan ev. göras
under MAX- initialiseringen genom att mata in aktuellt stiftposi-
tion.
Efter avslutad initialisering indikerar kod 5 den maximalt upp-
nådda slaglängden resp. Vinkeln.

EB 8384-2 SV 89

Kodlista



Felkoder – Avhjälpning Om meddelandestatus är aktivt visas Err vid statuskontroll.
Om felrapporter föreligger, noteras de här.

53 Init-tid > Initialiseringsprocessen dröjer för länge, lägesställaren återgår till
tidigare driftläge.
• Inget tryck i den ingående tilluftledningen eller otät ledning.
• Ingående tilluftbortfall under initialiseringen.

Statusklassifikation [bortfall]

Avhjälpning Kontrollera montage och ingående luftledning,
initialisera lägesställaren igen.

54 Init – Magnetventil 1) En magnetventil är inbyggd (Kod 45 = YES) och blev ej eller
felaktigt ansluten så att inget ställdonstryck kunde byggas
upp. Meddelandet visas om ett initialiseringsförsök trotts
detta görs.

2) Vid försök att initialisera lägesställaren från säkerhetsläge
(SAFE).

Statusklassifikation [bortfall]

Avhjälpning zu 1) Kontrollera anslutning och matningsspänningen för
magnetventilen.

zu 2) Ställ lägesställaren i MAN-läge.
Initialisera sedan lägesställaren.

55 Löptid < De vid initialiseringen bestämda ställdonslöptider är så korta, att
regulatorn inte kan ställas in optimalt.

Statusklassifikation [bortfall]

Avhjälpning Kontrollera volymdrosselläget vilket beskrivs i kap. 7.1.
Initialisera lägesställaren igen.

56 Stiftposition Initialiseringen avbröts eftersom de valda initialiseringslägena
NOM och SUb kräver inmatning av stiftpositionen.

Statusklassifikation [bortfall]

Avhjälpning Mata in stiftposition via kod 4 slagländ/vinkel via kod 5.
Initialisera lägesställaren igen.
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Drifsfel (indikeras via symbol “störning” på displayen)

Felkoder – Avhjälpning Om meddelandestatus är aktivt visas Err vid statuskontroll.
Om felrapporter föreligger, noteras de här.

57 Regulatorkrets
Tilläggsmeddelande via
felmeddelandekontakten!

Störd regulatorkrets, ventilen reagerar inte inom de tolererbara
tider för den reglerade variabeln (toleransbandsalarm kod 19)
• Ställdonet mekaniskt blockerat.
• Montage av lägesställaren förskjuten i efterhand.
• Ingående lufttryck räcker inte längre till.

Statusklassifikation [bortfall]

Avhjälpning Kontrollera montage

58 Nollpunkt Nollpunkt fel.
Fel kan uppstå vid förskjutning av lägesställarens montage eller
när ventilsätet är utslitet, särskilt vid mjuktätande kägla.

Statusklassifikation [bortfall]

Avhjälpning Kontrollera ventil och montage av lägesställaren, om allt är i sin
ordning genomför då en nollpunktskalibrering via kod 6
(se kap. 7.7, sida 60).
Vid nollpunktskalibrering över 5 % rekommenders en ny initiali-
sering.

59 Autokorrektur Uppträder ett fel i regulatorns dataområde så känns detta igen
av självövervakningsfunktionen och korrigeras automatiskt.

Statusklassifikation [[ingen rapport]

Avhjälpning Automatiskt

60 Fatala fel
Tilläggsmeddelande via
felmeddelandekontakten!

Ett fel har upptäckts i säkerhetsrelevanta data och autokorrektion
är ej möjlig.
Orsaken kan vara EMC-störningar. Ventilen rör sig till säkerhets-
läge.

Statusklassifikation bortfall (inte klassificerbart)

Avhjälpning Genomför återställning med kod 36.
Initialisera lägesställaren igen.
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Hårdvarufel

Felkoder – Avhjälpning Om meddelandestatus är aktivt visas Err vid statuskontroll.
Om felrapporter föreligger, noteras de här.

62 x-signal
Tilläggsmeddelande via
felmeddelandekontakten

Bestämning av ställdonets mätvärde har fallerat.
Kretskortet är defekt.
Lägesställaren fortsätter i nödläge men bör ersättas så fort som
möjligt.
Nödläget indikeras på displayen av en blinkande reglersymbol
och 4 streck istället för lägesindikeringen.
Observera:
Om mätsystemet faller bort så är lägesställaren fortfarande i ett
driftsäkert tillstånd. Lägesställaren går in i nödläge där lägespo-
sitionen ej längre är nåbar. Lägesställaren följer emellertid fortfa-
rande sin styrsignal, så att processen förblir i det säkra läget.

Statusklassifikation [bortfall]

Avhjälpning Skicka lägesställaren till SAMSON för reparation

63 w för liten Styrsignalen är väsentligt mindre än 4 mA (0 %), uppträder när
den strömkälla, som driver lägesställaren, ej motsvarar normen.
Detta läge indikeras på displayen genom ett blinkande LOW.

Statusklassifikation [ingen rapport]

Avhjälpning Kontrollera styrsignalen.
Begränsa eventuellt strömgivaren nedåt, så att inga värden under
4 mA kan avges.

64 i/p-transformator (y) I/p-omformarens strömkrets avbruten

Statusklassifikation bortfall (inte klassificerbart)

Avhjälpning Avhjälpning inte möjlig,
skicka lägesställaren till SAMSON för reparation
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Felbilaga

Felkoder – Avhjälpning Om meddelandestatus är aktivt visas Err vid statuskontroll.
Om felrapporter föreligger, noteras de här.

65 Hårdvara
Zusätzliche Meldung am Stör-
meldekontakt

Ett fel i hårdvaran har inträffat, lägesställaren rör sig till säker-
hetsläge SAFE.

Statusklassifikation [bortfall]

Avhjälpning Konfirmera fel och gå tillbaka in i driftslag automatik, eller
genomför en återgång och initialisera anläggningen på nytt.
Går inte det, skicka apparaten till SAMSON AG för reparation.

66 Dataminne
Tilläggsmeddelande via
felmeddelandekontakten

Beskrivning från datalagringen fungerar inte, t.ex. avvikningar
mellan skrivna och lästa data. Ventilen går in i säkerhetsläge.

Statusklassifikation bortfall (inte klassificerbart)

Avhjälpning Skicka apparaten till SAMSON AG för reparation.

67 Kontrollräkning
Extra rapport via felkon-
takten

Regulatorn övervakas med en kontrollräkning

Statusklassifikation [bortfall]

Avhjälpning Konfirmera fel. Går inte det, skicka apparaten till SAMSON AG
för reparation.
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Datafel

Felkoder – Avhjälpning Om meddelandestatus är aktivt visas Err vid statuskontroll.
Om felrapporter föreligger, noteras de här.

68 Reglerparameter
Extra rapport via felkon-
takten

Fel i reglerparametrarna.

Statusklassifikation [underhållsbehov]

Avhjälpning Konfirmera fel, genomför en återgång och initialisera
anläggningen på nytt.

69 Potiparameter
Extra rapport via felkon-
takten

Fel på digitalpotis parameter.

Statusklassifikation [underhållsbehov]

Avhjälpning Komfirmera fel, genomför en återgång och initialisera
anläggningen på nytt.

70 Kalibreringsparameter
Extra rapport via felkon-
takten

Fel i datas produktionskalibrering, apparaten arbetar därefter
med kallstartsvärden.

Statusklassifikation [underhållsbehov]

Avhjälpning Skicka apparaten till SAMSON AG för reparation

71 Allmänna parametrar Fel i parametrarna, som inte är kritiska för regleringen.

Statusklassifikation [underhållsbehov]

Avhjälpning Konfirmera fel.
Kontroll och ev. nyinställning av önskad parameter.

73 Internt apparatfel 1 Internt apparatfel.

Statusklassifikation [underhållsbehov]

Avhjälpning Skicka apparaten till SAMSON AG för reparation

75 IInfo-parameter Fel i info-parameter, som inte är kritiska för regleringen.

Statusklassifikation [underhållsbehov]

Avhjälpning Konfirmera fel.
Kontroll och ev. nyinställning av önskad parameter.
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Felkoder – Avhjälpning Om meddelandestatus är aktivt visas Err vid statuskontroll.
Om felrapporter föreligger, noteras de här.

76 Ingen reservkörnings-
egenskap

Lägesställarens vägmåttsystem har en självövervakning (se kod 62).
På en del ställdon, som t.ex. dubbelverkande, är ingen styrd re-
servkörning möjlig. Här avluftar lägesställaren, vid ett fel i väg-
mätningen, utgången (output 38) resp. A1 på dubbelverkande
don.
Gäller det ett sådant ställdon, känns det automatiskt igen vid in-
itialiseringen.

Statusklassifikation [ingen rapport]

Avhjälpning Ren information, ev. konfirmera.
Inga ytterligare åtgärder nödvändiga.

77 Programladdningsfel
Extra rapport via felkon-
takten

När apparaten för första gången startar efter anslutning av
strömsignalen, genomför den ett eget test (löpande test tEStinG
i display).

Laddas ett program, som inte är avsett för lägesställaren, går
ventilen in i säkerhetsläge och kan inte ta sig ut från detta läge.

Statusklassifikation Bortfall (ej klassificerbart).

Avhjälpning Bryt strömmen och starta på nytt.
Fungerar inte det, skicka apparaten till SAMSON AG för
reparation

78 Optionsparameter Fel i optionsparametern.

Statusklassifikation [underhållsbehov]

Avhjälpning Skicka apparaten till SAMSON AG för reparation
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Diagnosfel

Felkoder – Avhjälpning Om meddelandestatus är aktivt visas Err vid statuskontroll.
Om felrapporter föreligger, noteras de här.

79 Utvidgad diagnos Rapporter i den utvidgade diagnosen EXPERTplus finns i
EB 8389 ”Ventildiagnos EXPERTplus”.

Statusklassifikation [underhållsbehov] ej klassificerbart

80 Diagnosparameter Fel, som inte är kritiska för regleringen.

Statusklassifikation [underhållsbehov] ej klassificerbart

Avhjälpning Konfirmera fel.
Kontroll och om så behövs, starta en ny referenskörning.

81 Avbryta referenskörning Fel i plottning av referenskurvorna för inställningssignal y statio-
när (d1) eller inställningssignal y hysteres (d2) under loppet av
en initialisering.
• Referenskörningen avbröts
• ”y stationär” eller ”y hysteres” togs inte emot.
Felrapporterna lagras i fall av nätbortfall.

Statusklassifikation [underhållsbehov]

Avhjälpning Kontroll och om så behövs, starta en ny referenskörning.
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14 Inställning och drift med TROVIS-VIEW

14.1 Allmänt

Med kommunikations- och driftsystemet TROVIS-VIEW kan olika,  utmärkta kommunikations-
apparater från SAMSON konfigureras och parametreras. Mjukvaran är uppbyggd i modu-
ler och sätts samman av driftsystem, kommunikationsserver och apparatspecifika moduler.
Driften är likt Windows Explorer. Via konfigurations- och driftsystemet TROVIS-VIEW kan
alla inställningar göras på lägesställaren.
Mjukvaran TROVIS-VIEW inklusive Online-hjälp och lägesställarens databank-modul typ
3730-2 levereras på en CD-Rom,  (beställningstext 6661-1051).
Mjukvaru-uppdateringar finns på internet (http://www.samson.de) under ”Servicetjänster >
support och nedladdningar.

Anvisning:  I påföljande avsnitt beskrivs de viktigaste funktionerna vad gäller TROVIS-VIEW i
kombination med lägesställare typ 3730-2. Detaljerade beskrivningar till TROVIS-VIEW finns
i Online-hjälp [?].

14.1.1 Systemförutsättningar

Det behövs en PC med följande, lägsta krav på prestanda:

Hårdvara � PC med Pentium II processor eller likvärdig processor
(300 MHz eller högre), 500 MHz rekommenderas

� seriellt gränssnitt resp. USB-RS-232-adapter
� minst 96 MB RAM, 192 MB RAM rekommenderas
� minst 150MB fritt lagringsutrymme,

dessutom ca. 15 till 20 MB lagringsutrymme för SAMSON-modul
� SVGA-grafikkort (minst 800 x 600)
� CD-ROM drivverk

Software � Driftsystem: Windows® 2000 (minst SP2), Windows® XP,
Windows® Vista, Windows® 7

� Microsoft® .NET ramverk version 2.0 (finns på installations-CD)
� IInternet-Browser: t.ex. Microsoft® Internet Explorer
� Adobe® Reader®

Zubehör � Serial-Interface adapter, beställningsnr. 1400-7700
(SAMSON SSP-gränssnitt – RS-232-gränssnitt (PC))

� isolerad USB Interface adapter, beställningsnr. 1400-9740
(SAMSON SSP-gränssnitt – USB-gränssnitt (PC))
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14.2 Installera program

För installation av konfigurations- och driftsystemet TROVIS-VIEW , erbjuder SAMSON en
databärare med adekvat  mjukvara.

1. Med hjälp av installations-CDn aktiveras programmet automatiskt med hänsyn till dift-
systemets inställning. Skulle detta inte lyckas, måste installationsprogrammet startas med
filen setup.exe från CDns huvudförteckning.

2. Därefter följer man installationsanvisningarna.

Konfigurations- och driftsystmet TROVIS-VIEW kan användas för flera av SAMSON-
apparaterna, och samtidigt med avsnittet kan en demonstrations-modul installeras.
För att obegränsat kunna använda TROVIS-VIEW behövs en produktaktivering, som beskrivs
i det följande.

3. Efter installation krävs inmatning av CD-nyckeln (finns på CDns fodral). Efter korrekt
inmatning av CD-nyckeln behövs en aktivering. Denna kan göras automatiskt eller
manuellt. För den automatiska aktiveringen behövs en internetförbindelse på PC på
vilken TROVIS-VIEW installerades.

Manuell aktivering:
Genom korrekt inmatning av CD-nyckeln visas en fråge-kod. Denna innehåller identifi-
kation av PC.

� Mata in fråge-koden via internet i SAMSON-produktaktiveringsserver.
(http://support.samson-ag.com:8082/activate_deu.html)
Det skapas en aktiveringskod, som möjliggör en total tillgänglighet till, och obegrän-
sad användning av TROVIS-VIEW.

� Mata in aktiveringskoden i TROVIS-VIEW.
Konfigurations- och driftsystemet TROVIS-VIEW är tillgängligt.

Automatisk aktivering:
En fråge-kod med identifikation av PC överförs av internetförbindelsen till SAMSON-
produkt-aktiveringsserver, från vilken aktiveringskoden sedan överförs automatiskt till
TROVIS-VIEW.
Konfigurations- och driftsystemet TROVIS-VIEW är tillgängligt.

Anvisning: Ytterligare information för installation, mjukvaru-uppdateringar och för aktuella
systemförutsättningar finns i filerna liesmich.txt och readme.txt i CD-Roms huvudförteckning.
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14.3 Starta program och göra grundinställningar

Inställning på driftsavsnittet kan göras med eller utan förbindelse med apparaten.

Anvisning: Finns ingen förbindelse med lägesställaren visas på driftsavsnittet standardinställ-
ningarna. eller kan under Meny [fil > öppna], en lagrad TROVIS-VIEW fil (*.tro) laddas ned
och överföras.

1. Starta konfigurations- och driftsystemet TROVIS-VIEW.
Menylista och sortering visas.

2. Om så önskas, ändra språkinställning under
[Option > språk].

3. Om så önskas, mata in under
[redigera > kund-data] närmare uppgifter om
kunden t.ex, projektnamn, adress, företagare.

4. Om så önskas, läs in kallstartsvärde för drifts-syste-
met under [ladda ner redigera > grundinställning].
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5. Ställ in kommunikationsporten för data-kommunika-
tion. Gå till väga på följande sätt:

� Förbind PC-gränssnitt  (RS-232 eller USB) via sen
aktuella adaptern med SAMSON SSP-gränssnitt
på lägesställaren.

� Öppna Meny [Optioner -> kommunikation och
klicka på kopplingsplan [Server-inställningar].

� Bestäm val vid ”Lokal förbindelse” och ”Lokal
förbindelse automatiskt”.
Bekräfta server-inställningarna med [OK].
Fönstret ”Kommunikation” visas på nytt.

� Klicka på kopplingsplan [Anslutning-inställ-nin-
gar].

� I fältet ”Automatisk identifikation (status: ännu inte
sökt). Klicka på kopplingsplan [starta].
Har TROVIS-VIEW funnit lägesställaren, ändrar
sig status:
Apparat funnen vid COM …

� Bekräfta inställningarna två gånger med [OK].

6. Om så önskas, lägg till en ny TROVIS-VIEW-modul
med [Optioner > lägg till modul]. För detta krävs i
det öppna fönstret inmatning av CD-nyckeln.
CD-nyckeln finns i installations – CDns omslag.

7. Om så önskas, framställs TROVIS-VIEW-fil-namn
från typ, datum och andra väljbara parametrar
under [Optioner > filnamn]. Det från detta systemet uppbyggda fil-namnet visas som
förslag vid en TROVIS-VIEW-fils lagring (t.ex. VIEW3_3730_2… tro).
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Konvertera mjukvaru-version

TROVIS-VIEWs mjukvaru-version måste stämma överens med lägesställarens.

Vid kommunikationen (dataöverföringen) kontrolleras lägesställarens Firmvaru-version auto-
matiskt och konverteras i motsvarande grad.

Skall Firmvaru-versionen anpassas utan dataöverföring, måste man gå tillväga på följande
sätt:

1. Öppna menyn [Fil > konvertera…]
Ett fönster öppnas med en lista på alla
tillgängliga Firmvaru-versioner.

2. Markera önskad version.
3. Välj och bekräfta med [OK].

14.4 Överföra data

Inställning i driftsystemet kan göras med eller utan förbindelse med lägesställaren. Vid för-
bindelse med apparaten kan utlästa data från lägesställaren överskrivas.
Finns ingen förbindelse med lägesställaren, visas på driftsystemet grundinställningarna, eller
under [Fil > öppna] kan en lagrad TROVIS-VIEW-fil (*.tro) laddas ned och överskrivas.

Förbindelse till lägesställaren kan skapas genom att klicka på symbolen i symbollistan ovan
till höger:

Data från lägesställaren läses av och framställs i driftsystemet.

Lägesställaren beskrivs med driftsystemets kompletta datasats. För att överföra enskilda
parametervärden, måst man alltid öppna gällande kontextmenyer. Med order ”Beskriva”
beskrivs bara det valda parametervärdet, jfr. 14.4.3.
Lägesställaren befinner sig i Online-drift, som anges av TROVIS-VIEW 3:dje raden till
höger i det blå fältet.
Lägesställaren befinner sig i Offline-drift.
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De angivna funktionerna kan aktiveras via menylistan [Apparat].

VARNING! Data får överföras till lägesställaren först när den elektriska anslutningen gjorts
enligt kap. 5.2.

14.4.1 Offline-drift (indirekt dataöverföring)

Mellan PC och lägesställaren finns ingen permanent dataförbindelse. Kommunikationen
framställs för avläsning och beskrivning av lägesställaren.

� Beskriva lägesställaren: Starta dataöverföringen med [Apparat > beskriva].
Reglering sker motsvarande de överförda data.

� Avläsa lägesställaren: Starta dataöverföringen med [Apparat > utläsa].
I TROVIS-VIEW visas de inlästa data med symbolen .

Anvisning:
Överföring av data kan alternativt ske via symboler i apparatlistan:

Beskriv lägesställaren med data från TROVIS-VIEW.
Läsa lägesställarens data och visa i TROVIS-VIEW.

14.4.2 Online-drift (permanent dataöverföring)

Mellan lägesställaren och TROVIS-VIEW finns en permanent dataförbindelse. Aktuella
konfigurations- och driftsdata avläses cykliskt av lägesställaren och visas i TROVIS-VIEW.
I TROVIS-VIEW gjorda inställningar skickas direkt tillbaka till lägesställaren.

� Starta Online-drift: I menyn [Apparat] klicka på [Online-drift].
I Online-drift  finns symbolen i apparatlistan.

� Avsluta Online-drift: Vid aktiverad Online-drift i meny [Apparat] klicka på [Online-drift].
Online-drift  avslutas.

Anvisning: Online-drift kan alternativt via symbolen i apparatlistan startas och avslutas.
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Grafisk driftsframställning (Trend-översikt)

Vid Online-drift  framställs vid aktivering av Trend-översikt [bild > Trend-översikt] cykliskt
processdata (lägesvärde TRD, aktuell ventilposition och reglerdifferens [e] och grafiskt över
tiden t [s].
Den grafiska beteckningen kan anpassas. Datapunkter, som noteras, kan tillfogas eller
avlägsnas. Högerklicka på grafisk framställning och utvärdering  kan matas in i en fil och
lagras.

Anvisning: Att tillfoga andra datapunkter i bilden Trend-översikt sker genom att dra och
släppa. Markera dessutom den önskade datapunkten i radbilden (vänsterklicka) och dra den
markerade datapunkten till diagrammet.

14.4.3 Inställning av parametrar

Egenskaperna hos datapunkterna framställs efter markering av raden genom symbol:

Symbol Betydelse

Datapunkt är inte redigerbar

Datapunkt är redigerbar

Datapunkt är utförbar

Datapunkt är användardefinierad

Markering för status-/felbeteckning

Värdeområde är överskridit

Värdeområde är underskridit

Datakälla:

Värde ändrades manuellt.

Värde utlästes från lägesställaren.
Vid Online-drift signaleras aktualisering genom X i symbolen.

Värdet kommer från en lagrad datafil.

Parametrar är datapunkter, vars inställning är redigerbar. De känns igen genom symbolen .
Deras inställning kan ske via en permanent eller indirekt dataöverföring.
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1. Genom att klicka på ett av de i trädstrukturen längst till vänster noterade alternativen,
öppnas ett fönster med de gällande parametrarna noterade radvis. Sätts markören på
något av alternativen, öppnas en dialogruta med information om den speciella parame-
tern.

2. Skall parametrarna ändras, dubbelklicka för att öppna ett fönster, som gör det möjligt
att ändra parametern.

Genom att högerklicka visas ett fönster (Kontextmeny) med ytterligare redigeringsmöj-
ligheter:
[Redigera] öppnar fönstret ”Ändra parametrar”
[Utläsa] läser parametervärde från lägesställaren
[Beskriva] skriver parametervärde till lägesställaren
[Default: …] sätter parameter på angivet kallstartvärde

(grå angivning när parametervärdet = kallstartvärdet)
[Min …] sätter parameter på angivet minivärde (gäller inte alla parametrar)
[Max …] sätter parameter på angivit maxvärde (gäller inte alla parametrar)

Anvisning: I TROVIS-VIEW visas kortare upplysningar om parametrarna beroende på mar-
keringen i hjälp-dialogrutan (nedanför trädbilden).
Ytterligare upplysningar finns i kodlistan (kap. 13). I TROVIS-VIEW står kodnumret till aktuell
parameter i fältet ”Kommentar”.
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14.5 Initialisera lägesställaren

Initialisering är nu möjlig med TROVIS-VIEW, när lägesställaren är korrekt monterad och
ansluten. Lägesställaren måste vara ansluten till PC via serial-interface-adaptern.

VARNING!
Under initialiseringen genomlöper ventilen sina samtliga slaglängds-/vridvinkelområden.
Gör därför aldrig initialisering under löpande process, utan bara under driftstartsfasen med
stängd spärrventil.

Initialisering med med ”driftstartsassistenten”

1. Starta driftstarts-assistenten via kopplingssystemet .

2. Följ anvisningarna för driftstarts-assistenten.

Manuell initialisering

1. Ställ in parametern [Lägesställare -> driftstart]

2. Mata in önskat initialiseringsslag (maximalområde (MAX), nominellt område (NOM),
manuellt valt område (MAN), extrakalibrering (SUb) under [Lägesställare -> driftstart ->
initialisering].
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3. Starta initialisering med kopplings-
systemet [Verkställ].
Tiden för initialisering beror på
ställdonets löptid och kan ta några
minuter.
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14.6 Statusklassifikation

Alla statusrapporter klassificeras i lägesställaren med en status, med vilket ett uppträdande
fel rapporteras. De olika tillstånden blir ”Bortfall”, ”Underhållsbehov”, ”Underhållskrav”,
”Utanför specifikation” och ”Ingen rapport”.

� Bortfall
Apparaten kan inte fullgöra sin uppgift på grund av funktionsstörning eller har inte
genomgått en korrekt initialisering.

� Underhållsbehov
Apparaten kan fortfarande (men begränsat) fullgöra sin uppgift. Ett underhållsbehov
resp. en mer än normal förslitning kunde fastställas. Utnötningsgränsen nås snabbare
än väntat. Ett underhållsingrepp är på sikt nödvändigt.

� Underhållskrav
Apparaten kan fortfarande (men begränsat) fullgöra sin uppgift. Ett underhållsbehov
resp. en mer än normal förslitning kunde fastställas. Utnötningsgränsen nås snabbare
än väntat. Ett underhållsingrepp är på kort sikt nödvändigt.

� Utanför specifikation
Apparaten drivs utanför specificerade insatsvillkor.

� Ingen rapport
Är en händelse koordinerat till ”Ingen rapport”, så har denna händelse ingen påver-
kan på samlingsstatus.

Ändringar i statusklassifikation är möjlig via sammanställningen [Lägesställare > felövervak-
ning > statusklassifikation].
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Bortfall röd

Underhållsbehov/underhållskrav blå

Utanför specifikation gul

Ingen rapport vit



För att kunna garantera en bättre översikt koncentreras de klassificerade rapporterna till en
samlingsstatus.

Samlingsstatus avläses på högra kanten av info-listan liksom i tabellen [Diagnos > statusrap-
porter]. Denna tabell ([Diagnos > statusrapporter]) visar vilka fel samlingsstatus är ansvarig
för.

Hänvisning: Samlingsstatus och statusrapporter markeras med tills de har lästs av.

Samlingsstatus information sker på följande sätt:
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15 Mått i mm
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Mått i mm

40

34

21
0

28

14
80

164 Output (38) Supply (9)

86

70

15

46

34 70

70
28

Schild

58

58

Bild 21a · NAMUR- och direktmontering

Direktmontering

Montering enligt IEC60534-6
Extern

positionssensorArm mm
S = 17
M = 50
L =  100
XL = 200

Manometer-
hållare

eller anslutningsplatta

M20 x 1,5
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56
86

130
80

166

30
86

Ø 101

80

52 Output Y1

Output Y2

Supply (9)
Output Y1

Output Y2

Bild 21b · Montering på vridande don VDI/VDE 3845 (för alla mått på fastsättningsplan 2)

Mått i mm

A1 Z

A2

Output A1

Output A2

Supply (9)

50 80

58

130

4959
79

76

50

150

Reverserförstärkare
1079-1118 eller
1079-1119
(option)Anslutningsplatta

G ¼ eller
¼ NPT

Reverser-
förstärkare
typ 3710



16 Val av kurva

I det följande är valbara kurvor under kod 20 grafiskt  framställda.

Anvisning: Den individuella definitionen på kurvan (användardefinierad kurva) kan bara
göras via en arbetsstation / driftmjukvara (t.ex. TROVIS-VIEW).

Linjär (kurvurval: 0)

Likprocentig (kurvurval: 1) Likprocentig invers (kurvurval: 2)
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Val av kurva

0

50

100

0 50 100

Slaglängds/vridvinkel [%]

Styrsignal [%]

0

50

100

0 50 100

Slaglängds/vridvinkel [%]

Styrsignal [%]
0

50

100

0 50 100

Slaglängds/vridvinkel [%]

Styrsignal [%]



SAMSON-lägesklaff linjär (kurvurval: 3) SAMSON-lägesklaff likprocentig (kurvurval: 4)

VETEC-vridkägla linjär (kurvurval: 5)
(

VETEC-vridkägla likprocentig (kurvurval: 6)
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0

50

100

0 50 100

Slaglängds/vridvinkel [%]

Styrsignal [%]
0

50

100

0 50 100

Slaglängds/vridvinkel [%]

Styrsignal [%]

0

50

100

0 50 100

Slaglängds/vridvinkel [%]

Styrsignal [%]

Slaglängds/vridvinkel [%]

0

50

100

0 50 100

Styrsignal [%]

Kulsegment linjär (kurvurval: 7) Kulsegment linjär likprocentig (kurvurval: 7)

0

50

100

0 50 100

Slaglängds/vridvinkel  [%]

Styrsignal [%]

Slaglängds/vridvinkel [%]

0

50

100

Styrsignal [%]



Kulsegment linjär (kurvurval: 7)
(kurvurval: 7)

Kulsegment linjär (kurvurval: 7)
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Säkerhetsanvisningar för montering och bruksanvisning 
av lägesställare med ATEX-certifiering.

Säkerhetsinstruktionerna i överensstämmelse med avsnitt 30 i EN 60079-0:2009

1	 Viktiga säkerhetsanvisningar
Iakttag säkerheten i enlighet med följande anvisningar 
för montering, igångsättning och drift av lägesställa-
ren: Apparaten får monteras och sättas i drift endast 
av fackkunnig personal, som är förtrogen med pro-
duktens montage, igångsättande och drift. Sådan per-
sonal är personer, som genom sin utbildning, kunskap 
och erfarenhet liksom kunskap om de tillämpliga nor-
merna, kan bedöma och känna igen tänkbara risker.

Vad gäller apparater i explosionsskyddat utförande, 
måste personerna ha en utbildning eller undervisning 
respektive kompetens för arbeten med explosionsskyd-
dade apparater i anläggningar med explosionsrisker. 

Risker, som kan uppstå vid ventilen från genomström-
ningsmedium, manövertryck och rörliga delar, skall 
förhindras genom lämpliga åtgärder. 

Om otillåtna rörelser eller krafter uppträder på grund 
av trycket i den ingående luften i det pneumatiska 
ställdonet, måste trycket begränsas genom en lämplig 
tryckregulator.

Fackmässig transport och lagring av apparaten för-
utsätts.

2	 Elektriska anslutningar
För den elektriska installationen måste man beakta 
de tillämpliga elektrotekniska föreskrifterna och före-
skrifterna om förebyggande av olyckor, som gäller för 
landet.

– I Sverige är det AFS-föreskrifterna och Yrkesinspek-
tionens föreskrifter om förebyggande av olyckor. Föl-
jande regler gäller för installation i farliga områden: 
EN 60079-14:2008 VDE 0165-1 Explosiv Atmosfär 
– Elektriska installationer Design, Urval och Uppfö-
rande.

VARNING! 
Följ angivna anslutningsplatser på kopplingsplintarna! 
Att växla de angivna anslutningsplatserna av de elek-
triska polerna kan orsaka att explosionsskydden blir 
ineffektiva.

Lossa inte skruvar innanför eller på höljet som är för-
sedda med lacksigill.

För anslutning till egensäkrad strömkrets gäller de til�-
låtna högsta värdena enligt uppgifterna i EGs bygg-
nadsbestämmelser (Ui. resp. Uo’ Ii resp. Io’ Pi resp. Po: 
Ci resp. Co och Li resp. Lo)

3	 Val av kablar och ledningar
För installation i egensäkrad strömkrets måste hänsyn 
tas till moment 12 i EN 60079-14: 2003; VDE 0165 
del 1.

För dragning av flertrådiga kablar och ledningar 
med mer än en egensäkrad strömkrets gäller moment 
12.2.2.7. Den radiella tjockleken hos isoleringen i en 
ledare för vanliga isolationsmaterial (t ex polyeten) får 
inte vara mindre än 0,2 mm. Diametern på en enskild 
tråd i en tunn ledare får inte vara mindre än 0,1 mm. 
Skydda ledningens ändar mot splitsning, t.ex. med 
hjälp av en kabelsko eller hylsa. Vid anslutning via 2 
separata kablar kan en extra kabelförskruvning mon-
teras. Ledningsgenomföring, som ej används, måste 
förses med blindplugg.

Apparater som monteras i omgivningstemperatur un-
der –20 °C måste ha kabelförskruvning av metall.

4	 Utrustning för användning i zon 2/zone 22
För drivmedel som I överstämmelse med antändnings-
skyddet EEx nA (icke fungerande drivmedel) enligt 
EN  50021: tillämpas från 1999, att anslutning och 
avbrott liksom koppling av strömkrets under spänning 
endast är tillåtet vid installation, underhåll eller repa-
ration. För drivmedel i energibegränsad strömkrets i 
överensstämmelse med antändningsskyddet EEx nL 
(energibegränsade drivmedel) enligt EN 50021: gäl-
lande från 1999 får dessa drivmedel kopplas.

För sammankoppling av drivmedel med energibegrän-
sad strömkrets i överensstämmelse med EEx nL IIC, gäl-
ler de tillåtna högsta värdena i Konformitetsuppgiften 
resp. Tillägg i Konformitetsuppgiften.



SV · Svenska

5	 Service explosionsskyddade apparater
Om en del av den enhet där explosionsskyddet grun-
dar sig behöver servas, får enheten inte sättas tillbaka 
i drift förrän en kvalificerad inspektör har bedömt den 
enligt explosionsskyddskrav och har utfärdat ett kon-
trollintyg eller ger enheten en märkning av försäkran 
om överensstämmelse. Inspektion av en kvalificerad 
inspektör krävs inte om tillverkaren utför en rutinmäs-
sig test på enheten innan man sätter den i drift igen. 
Dokumentera att den uppfyllt av den rutinmässiga tes-
ten genom att fästa ett märke om överensstämmelse på 
enheten. Byt explosionsskyddade komponenter bara 
av original, rutintestade komponenter från tillverkaren.

Enheter som redan används utanför riskfyllda områ-
den och är avsedda för framtida användning inom 
explosionsfarliga områden måste uppfylla de säker-
hetskrav som gäller för reparerade enheter. Innan drift-
sätts inom explosionsfarliga områden, testa enheterna 
i enlighet med specifikationerna för reparationer av 
explosionsskyddade apparater.

6	 Firmware uppdatering (seriellt gränssnitt)
Firmware uppdateringar på lägesställare som är i drift 
kan utföras enligt följande:

När uppdateringar utförs av SAMSON’s egen servi-
cepersonal så märks lägesställaren enligt direktiv från 
SAMSON’s kvalitetssäkringsavdelning.

I alla andra fall får endast anläggningens driftsper-
sonal med skriftliga godkännanden utföra uppdate-
ringar. Uppdateringarna ska märkas på lägesställaren 
av den behöriga personalen.

Bärbara och stationära datorer anslutna till elnätet får 
inte användas utan extra skyddande krets.

Detta gäller inte för bärbara datorer med batteridrift. 
I detta fall antas att en batteridriven bärbardator körs 
tillfälligt för programmering och testning.

a)	� Uppdateringar utanför Ex-området:	  
Avlägsna lägesställare från anläggningen. Upp-
datera dem utanför det farliga området.

b)	� Uppdatering på plats:	  
Uppdateringar på plats är endast tillåten efter det 
att operatören vid anläggningen förevisat ett un-
dertecknat arbetstillstånd för heta-arbeten.

Efter uppdateringen har slutförts, lägg till den aktuella 
versionen av firmware på namnskylten, detta kan gö-
ras med hjälp av etiketter.

7	 Underhåll, kalibrering och arbete med 
utrustning

Anslutning av egensäkra kretsar för att kontrollera el-
ler kalibrera utrustningen innanför eller utanför risk-
fyllda områden skall endast utföras med egensäkra 
loop-kalibratorer eller mätinstrument för att utesluta 
eventuella skador på komponenter som är relevanta 
för explosionsskydd.

Observera högsta tillåtna värden som anges i certifikat 
för egensäkra kretsar.
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