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Bu montaj ve isletme kilavuzu hakkinda not

Bu montaj ve isletme talimatlari sizin icin, cihazi givenle monte etmenize ve ¢alishrmaniza

yardimei olmak amaciyla haziflanmistir. Bu talimatlar SAMSON cihazlarininin kontroli icin

baglayicidir. Bu talimatlarda gosterilen gorseller sadece taniim amaglidir. Kullanilan Griin

sekli degisiklik gosterebilir.

= Bu talimatlarin givenli ve uygun kullanimi icin dikkatlice okuyunuz ve daha sonra
referans olmasi igin saklayiniz.

= Eger bu talimatlar hakkinda herhangi bir sorunuz olursa, SAMSON Satis Sonrasi Servis
Departmani ile iletisime geginiz (aftersalesservice@samsongroup.com).

Bu Uriinle i|gi|i isletme ve bakim talimatlari veya benzeri dékimanlara,
internet sitemizdeki baglantidan ulasabilirsiniz; www.samsongroup.com
> Service & Support > Downloads > Documentation.

Uyan isaretlerinin anlamlar

© Nor

Eger gerekli énlemler alinmazsa ciddi Ariza veya hata mesaji
yaralanma veya 6lime neden olacak durum

i Bilgi
Ek bilgi

Eger gerekli énlemler alinmazsa yaralanma
veya 6lime neden olma ihtimali olan durum

3* Oneri

Tavsiye edilen uygulama
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Giivenlik talimatlan ve tedbirleri

1 Givenlik talimatlar ve tedbirleri

Kullanim amaa

SAMSON 3730-3 Pozisyoneri, pnomatik kontrol vanalarinin iizerine monte edilerek vana
pozisyonunu kontrol sinyaline atamak igin kullanilir. Bu cihaz, tam olarak tanimlanmis kosul-
larda (6rnegin isletme basinci, sicaklik) calisacak sekilde tasarlanmistir. Bu nedenle operator-
ler, pozisyonerin yalnizca isletme kosullarinin teknik verilere uydugu uygulamalarda kullanil-
masini saglamalidir. Operatdrlerin pozisyoneri belirtilenler disindaki uygulamalarda veya
kosullarda kullanmak istemesi durumunda, SAMSON ile iletisime geginiz.

Cihazin kullanim amacina uygun kullanilmamasi sonucunda ortaya cikan zararlar veya ha-
rici kuvvet ya da harici etkenlerin neden oldugu zararlar icin SAMSON higbir sorumluluk ka-
bul etmez.

= Uygulama sinirlari ve alanlari ile olasi kullanimlar igin teknik verilere bakin.

Makul diizeyde ongérilebilir hatali kullanim

Tip 3730-3 Pozisyoner su uygulamalar icin uygun degildir:

- Kalibrasyon sirasinda ve teknik verilerle tanimlanan sinirlarin disinda kullanim
Ayrica asagidaki faaliyetler, kullanim amacina uymamaktadir:

—  Orijinal olmayan yedek pargalarin kullaniimas

- Talimatlarda agiklanmayan bakim faaliyetlerinin yapilmas

Isletme personelinin nitelikleri

Pozisyoner, yalnizca Grinden anlayan egitimli ve tecriibeli personel tarafindan kurulur, bas-
latilir ve galistirilir. Bu montaj ve isletme talimatlarina gore; egitimli personel, yirirlikte olan
standartlar hakkinda bilgileri ile kendi bilgileri, deneyimleri ve uzmanlasmis egitimlerinden
dolay: olasi tehlikelerin farkinda olan ve tahsis edilen isi degerlendirebilecek bireyleri ifade
etmektedir.

Bu cihazin patlama korumali versiyonlari, yalnizca 6zel egitimden gegmis ya da tehlikeli
alanlarda patlama korumali cihazlar Gzerinde ¢alisma yapmaya yetkili personel tarafindan
cahistinlmalidir.

Kisisel koruyucu ekipman

Pozisyonerin dogrudan kullanimi igin herhangi bir kisisel koruyucu ekipman gerekli degildir.
Cihazin montaji veya sokilmesi sirasinda kontrol vanasi izerinde ¢alisma yapilmasi gereke-

bilir.

= Vana dokimanlarinda belirtilen kisisel koruyucu ekipman gerekliliklerine uyun.
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Guvenlik talimatlan ve tedbirleri

= Diger koruyucu ekipman ile ilgili ayrintilar icin tesis operatori ile gorusun.

Revizyonlar ve diger degisiklikler

Uriinde yapilabilecek revizyonlara, déniistirmelere ve diger degisikliklere SAMSON izin
vermez. Kullanici bu tir islemleri riskini kabul ederek yapar ve bu tir islemler 6rnegin emni-
yet tehlikelerine yol acabilir. Ayrica bu tir islemlerden gegen irin, kullanim amacinin gerek-
liliklerine artik uymayabilir.

Emniyet 6zellikleri

Hava beslemesinin ya da elektrik sinyalinin kesilmesi Gzerine, pozisyoner, tahrik Unitesinin
havasini tahliye ederek vananin tahrik Gnitesi tarafindan belirlenen emniyet konumuna hare-
ket etmesine neden olur.

Artik tehlikelere karsi uyan

Pozisyonerin, kontrol vanasi iizerinde dogrudan etkisi vardir. Vana icinde proses akiskani,
sinyal basinci veya hareketli parcalar yiiziinden olusabilecek herhangi bir tehlikenin onlen-
mesi igin uygun onlemler alinmalidir. Tesis operatdrleri ve isletme personeli, bu montaj ve is-
letme kilavuzunda yer alan, &zellikle kurulum, galishrma ve bakim isleri ile ilgili tim tehlike
beyanlari, uyari ve ikaz notlarina uymalidir.

Besleme basincinin bir sonucu olarak pnomatik tahrik nitelerinde kabul edilemez hareketler
veya kuvvetler olusursa, uygun bir besleme basinci disirme istasyonu kullanilarak sinirlandi-
rilmalidir.

Operatérin sorumluluklar

Operatorler, uygun kullanim ve emniyet diizenlemelerine uyulmasindan sorumludur. Opera-
torler, bu montaj ve isletme kilavuzunu isletme personeline vermekle ve isletme personelini
dogru isletme konusunda yonlendirmekle yikimlidir. Ayrica, operatorler, isletme personeli-
nin ya da iciinci taraflarin higbir tehlikeye maruz kalmadigindan emin olmalidir.

isletme personelinin sorumluluklar:

Isletme personeli bu montaj ve isletme kilavuzu ile verilen tehlike beyanlarini, uyarilari ve
ikaz notlarini okuyup anlamalidir. isletme personeli gegerli saglik, givenlik ve kaza nleme
dizenlemelerini de bilmeli ve bunlara uymalidir.

Referans standartlan, yonetmelikler ve diizenlemeler

CE isareti olan cihazlar, su Direktiflerin gerekliliklerine uyar:

- Tip 3730-3: 2014/30/EU, 2011/65/EU

- Tip 3730-31/-35/-38/-39: 2014/30/EU, 2014/34/EU, 2011/65/EU
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Giivenlik talimatlan ve tedbirleri

EAC isareti olan cihazlar, su Yonetmeliklerin gerekliliklerine uyar:
- Tip 3730-3: TR CU 020/2011
Uygunluk beyanlari ve EAC sertifikalari igin 'Sertifikalar' bolimine bkz.

Referans dokimanlar

Bu montaj ve isletme kilavuzuna ek olarak asagidaki dokimanlar gegerlidir:
- Vana diyagnostigi icin isletme talimatlari: > EB 8389

- Guvenlik kilavuzu: » SH 8384-3

— Pozisyonerin monte edildigi bilesenlerin (vana, tahrik Unitesi, vana aksesuarlari vb.)
montaj ve isletme talimatlar.

1.1 Olasi ciddi kisisel yaralanmalar ile ilgili notlar

Patlayici bir ortamin tutusmasi nedeniyle 6limcil yaralanma tehlikesi.

Pozisyonerin potansiyel olarak patlayici ortamlarda yanlis montaii, isletimi veya bakimi
atmosferin tutusmasina ve sonunda 8lime neden olabilir.

= Tehlikeli bolgelerde kurulum igin su diizenlemeler gegerlidir: EN 60079-14
(VDE 0165, Kisim 1).

= Pozisyonerin kurulumu, isletimi veya bakimi, yalnizca 6zel egitimden gegmis ya da
tehlikeli alanlarda patlama korumali cihazlar Gzerinde ¢alisma yapmaya yetkili per-
sonel tarafindan yapilmalidir.

= Patlama korumastyla ilgili 6zel talimatlari okuyun (bkz. Bolim 1.4).

EB 8384-3 TR 1-3
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Guvenlik talimatlan ve tedbirleri

1.2 Olasi kisisel yaralanmalar ile ilgili notlar

Vana izerindeki hareketli pargalardan dolayi olusan ¢arpma tehlikesi.

Kontrol vanasinda hareketli parcalar bulunur (tahrik Gnitesi ve klape mili), bunlar vana-
nin icine sokulursa el veya parmaklara zarar verebilir.

= Kontrol vanasi ¢alisirken hareket halindeki herhangi bir vana pargasina dokunmayin.

= Pozisyoner izerinde herhangi bir montaj veya kurulum calismasi yapmadan dnce,
besleme havasini ve kontrol sinyalini kesip kilitleyerek kontrol vanasini devre disi bi-
rakin.

= Yoke baglantisi igine cisimler sokmak suretiyle tahrik Gnitesinin ve klape milinin hare-
ketine engel olmayin.

Yanls elekirik baglanhsi, patlamaya karsi korumay: giivensiz hale getirecekir.

= Terminal atamasina uyun.

= Muhafaza icindeki veya zerindeki emaye vidalar gevsetmeyin.

Kendinden giivenlikli cihazlarda dahili giivenligin etkisiz hale getirilmis olmasi.

Pozisyoner, fesis icinde olmasa bile her calistirildiginda (6rnegin bakim, kalibrasyon ve
ekipman Uzerinde calisma sirasinda), kendinden givenli devreler icin kosullarin gozetil-
mesi saglanmalidir.

= Yalnizca kendinden emniyetli devrelerde kullanilmasi amaglanan kendinden emniyetli
cihazlari, onaylanmis kendinden emniyetli giris baglantili Unitelere baglayin.

= Onaylanmamis kendinden giivenli giris baglantili Gnitelere baglanmis kendinden gu-
venli cihazlari tekrar ¢alishrmayin.

= Kendinden givenli elektrikli ekipmani (U, veya UO, |, veya 10, P, veya PO, C; veya CO
ve L, veya LO) birbirine baglarken, EC tip inceleme sertifikalarinda belirtilen izin veri-
len maksimum elektrik degerlerini asmayin.

1-4
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Giivenlik talimatlan ve tedbirleri

1.3 Olasi mal zarari ile ilgili notlar

O DiKkAT

Yanlis montaj pozisyonu nedeniyle pozisyoner icin hasar riski.

= Pozisyoneri, cihazin arkasi yukari bakacak sekilde monte etmeyin.

= Cihaz sahada kuruldugunda tahliye agikligini kapatmayin ve kisilamayin.

Kayici kavramasiz pozisyoner versiyonlarinda kolun yanls kurulumu hareket senséri-

ne zarar verir.

= U. durduruculara hareket etmesini 6nlemek icin kolu sokme veya takma islemi sirasin-
da yerinde tutun.

Yanls bir elekirik sinyali, pozisyonere zarar verecektir.

Pozisyonerin dizgiin calismasi igin bir akim kaynagi ve 6ngorilen terminal atamasina
uyum gereklidir.

= Sadece akim kaynagi kullanin, gerilim kaynag asla kullanmayin.

= Elektrik kablolarini, dngorilen terminal atamasina gore pozisyonere baglayin.

Baslatmanin tamamlanmamasi nedeniyle ariza.

Baslatma islemi, pozisyonerin montaj durumuna uyarlanmasi icin kalibre edilmesine ne-
den olur. Baslatma tamamlandiktan sonra pozisyoner kullanmaya hazir olur.

= Pozisyoneri ilk calishrmada baslatin.

= Montaj pozisyonunu degistirdikten sonra pozisyoneri tekrar baslatin.

Elektrik kaynak ekipmaninin yanlis topraklanmasi nedeniyle pozisyonerde hasar riski.

= Elektrik kaynak ekipmanini, pozisyonere yakin konumda topraklamayin.

Yanls temizlik, pencereye zarar verir.

Pencere, Makrolon®'dan yapilmistir ve asindirici temizlik maddeleri veya solvent ieren
maddelerle temizlendiginde zarar gorir.

= Pencereyi ovarak kurulamayin.

= Klor veya alkol igeren temizlik maddeleri veya asindirici temizlik maddeleri kullan-
mayin.

= Temizlik icin asindirici olmayan yumusak bir bez kullanin.

EB 8384-3 TR 1-5



Guvenlik talimatlan ve tedbirleri

1.4 Patlama korumasiyla ilgili 6zel talimatlar

Zon 21 veya zon 22'deki patlayici toz ortamlari

2 Asagidakiler, yanici toz atmosferlerinde Ex i koruma tiiri icin gegerlidir.

- Tozun etkisiyle i¢sel givenlik bozulursa EN 60079-11 standardinin 6.1.3 Madde-
sine uygun, en az IP 5X koruma derecesine sahip bir muhafaza kullanilmalidir.
Madde 6.1.3'teki gereklilikler, kablo girisleri ve kablo kanali sistemleri icin de ge-
cerlidir.

—  Giris koruma derecesi, IEC 60529 ve EN 60079-0'a gore yapilan bir testle dog-
rulanir (6rn. VDE tarafindan gergeklestirilir.)

= Ex tb lIIC (kapal muhafaza ile koruma) koruma tipine uygun olarak yanicr tozun bu-
lundugu ortamlarda kullanim icin EN 60079-14 standardinin 5.6.3 maddesine uyul-
malidir.

Zon 2/Zon 22'de kullanilacak ekipman

= EN 60079-15 uyarinca koruma tipi Ex nA'ya (kivileim cikarmayan ekipman) gore
calistirilan ekipmanlarda, yalnizca kurulum, bakim veya onarim sirasinda enerii veri-
lirken devreler baglanabilir, kesilebilir veya anahtarlanabilir.

= Ex nA devrelerinin birbirine baglanmasi igin seri bagl sigortanin nominal degerleri
ve montaii ile ilgili uygunluk beyaninda belirtilen 6zel kullanim kosullarina uyun.

= Ex nA veya Ex tc koruma tipine sahip pozisyonerler, pencereli veya penceresiz ka-
pakla kullanilabilir.

= 3730-31, 3730-35 ve 3730-38 Tipi Pozisyonerler, isaretleme ve govde kapag disin-
da tasarim olarak %100 aynidir.

= Ex nA koruma tipi icin program arayiz adaptorindeki VCC baglantisini IEC 60127,
250 V F veya T'ye gore bir sigorta ile seri olarak baglayin. Sigorta degeri maksimum
IN <40 mA olmalidir.

= Sinyal akim devresini, IEC 60127-2/VI, 250 V T standardina uygun olarak, IN <63
mA sigorta degerine sahip bir sigorta ile seri olarak baglayin.

= Verici akim devresini, IEC 60127-2/VI, 250 V T standardina uygun olarak, IN
<40 mA sigorta degerine sahip bir sigorta ile seri olarak baglayin.

= Sigortalari tehlikeli alanin disina takin.
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Giivenlik talimatlan ve tedbirleri

Patlama korumali cihazlarin bakimi

= Patlamaya karsi korumayla ilgili bir blimdeki ekipmana bakim yaparken asagidaki-
lere uyun:

Ekipman, kalifiye bir denefci tarafindan patlamaya karsi koruma gerekliliklerine
gore degerlendirene, bir denetim sertifikasi diizenleyene veya cihaza bir uygun-
luk isareti verene kadar tekrar calistirlmamalidir. Uretici, cihazi tekrar calishrma-
dan 6nce rutin bir test yaparsa, kalifiye bir denetci tarafindan muayene yapilmas
gerekli olmaz. Cihaza bir uygunluk isareti ilistirerek cihazin rutin testi gegtigini
belgeleyin.

Patlamaya karst korumali bilesenleri yalnizca iretici tarafindan rutin olarak fest
edilen orijinal bilesenlerle degistirin.

Daha once tehlikeli alanlar disinda kullanilmis olan ve gelecekte tehlikeli alanlar-
da kullanilmasi amaglanan cihazlar, bakim yapilan cihazlarda yer alan givenlik
gereksinimlerine uygun olmalidir. EN 60079-19 standardindaki spesifikasyonlara
gore testlere tabi tutulmalidirlar.

EN 60079-19 patlamaya karsi korumali cihazlarin bakimi igin gegerlidir.

Patlamaya karsi koruma ile ilgili bilesenlerin zarar gormemesini saglamak igin
onarim, kalibrasyon vb. islemler sirasinda, kendinden givenli olmayan ayar nok-
tast kalibratorlerini kendinden givenli ekipmanlarla birbirine baglarken
SAMSON tarafindan tasarlanan koruyucu kabloyu kullanin.
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2 Cihaz Uzerindeki isaretler

2.1 isim etiketi

Cihaz Uzerindeki isaretler

Gosterilen isim etiketi bu belgenin yayinlandigr tarihte ginceldir. Cihazin Gzerindeki isim efi-
keti gosterilene gore farklilik gosterebilir.

Patlama korumasi olmayan
versiyon

Patlama korumali versiyon

samson 3730-3 12

HART ®capable Positioner
Supply max. 1

Input 2

3 Fault indicator *

3 Position indicator
Output 4 to 20 mA DC

B Analog input signal x
Input 4 to 20 mA DC

[3 Binary input

[3 Leakage detection
| I3 Limit switch, inductive
[3 Limit switches, software *

[3] Solenoid valve
U, =24VDC
* Conductive: R;=348 Q
PLC-compatible: VDC < +35V

A See fechnical data for

ambient temperature
Diagnostics EXPERTplus
Date 4
Firmware 7
Var-ID 8

Model 10
SAMSON AG D-60314 Frankfurt

Serial no. 2

Made in Germany

samson 3730-3 12

HART ©capable Positioner
Supply max. 1

11

Input 2

[3 Foult indicator*

[3] Position indicator*

[3] Binary input*

[3] Leakage defection* (-40°()
| B Limit switch, inductive*
[31 Limit switches, sofiware*
[3] Solenoid valve*

* See technical data and
explosion-profection
certificate for permissible
ambient temperature
and maximum values for
connection fo certified
intrinsically safe circuits.

Diagnostics EXPERTplus
SAM 5 HV 6 V7
Mat. 8 SIN9
Model 10

SAMSON AG D-60314 Frankfurt

Date 4

Made in Germany

1 Besleme basinci
2 Giris sinyali (4 ila 20 mA DC)
3 Ozellikler: ® Evet/TI Hayir
- Arniza gostergesi
- Konum géstergesi
4 ila 20 mA DC cikis
~ Andlog giris sinyali x
4 ila 20 mA DC
— ikili giris
- Sizint tespiti
- Sinir anahtari, endiktif
- Sinir anahtarlari, yazilim
- Solenoid vana

-| 4 imalat il

5 NAMUR Onerisi NE 53 ic
spesifikasyon) icin kod

6 Donanim versiyonu

7 Yazilim/irin yazilimi versiyonu

8 Konfigirasyon ID'si, malzeme
numarast

9 Seri No

10 Model numarasi

11 Patlama korumasi isareti

12 Onaylar (CE, EAC, UKCA vb.)

EB 8384-3 TR
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Cihaz Uzerindeki isaretler

2.2 Parca kodu

Pozisyoner Typ3730-3x x x x x x x x 0 x 00 x 0 x x

Ekran ve otomatik ayarlama ile HART® iletisim, 4 ila 20 mA set degeri, iki yazi-
lim limit kontagr, bir hata alarmi kontag

Patlama korumasi
Yok 0
ATEX 11 2 G Ex ia lIC Gb; Il 2 D Ex ia IC T80°C Db; Il 2 D Ex th IC T8O°C Db 1
CSA  Exia lICTé; Sinif |, Bélge O; Sinif I, Grup AB,C,D; 3
Sinif I, Grup E,FG; Sinif |, Bolge 2;Sinif I, B&l.2 Grup A,B,C,D;
Sinif Il, B&l.2 Grup EF.G
FM  Sinif I, Bdlge O AEx ia IIC; Sinif I, 11, Ill; B3I. 1, Grup A, B, C, D, E, F, G;
Sinif 1, B3l. 2, Grup A, B, C, D; Sinif II, lll. B&l. 2, Grup F, G
ATEX 11 2 D Ex tb IlIC T80°C Db
ATEX 1l 3G Ex nA 11 T6 G, Il 3D Ex fc llIC T80°C Db 8
ATEX I 2G Ex d[ia] IIC T6 Gb
Secenek (ek ekipman)
Enduktif limit sivici
Yok 0
$J2-SN (NC kontakt) 1
Solenoid vana
Yok 0
24V DCile 4
Konum vericisi
Yok 0
1

Mevcut

Harici konum sensori
Yok 0
Mevcut 0 1
Hazirlanmis baglant 0 2

3

Andlog girisi x 00 O

Kagak sensorii

0
|
Yok 0
1
0

Mevcut 00
ikili giris ‘

Yok
Mevcut 00
Tanilama
EXPERTplus 4

Muhafaza malzemesi

Aliminyum (standart) 0
Paslanmaz celik 1,4408 0 1
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Cihaz Uzerindeki isaretler

Pozisyoner Typ3730-3x x x x x x x x 0 x 00 x 0 x x
Ozel uygulamalar

Yok

Cihaz, boyayi bozan maddelerden tamamen arindirlmistir.

Va4 NPT baglantisiyla egzoz havasi, muhafazanin arkasi kapatilmis

o N — O

Ek havalandirma deligi ve VDI/VDE 3847 adaptdri ile; strok toplama parcalar:
olmadan

Ek havalandirma delikli
Ozel versiyon

Yok 00

N

CCCEx Exia lIC T4..T6 Gb; Ex ia lIC T80°C Db 1 09
Ex th llIC T80°C Db 5
Ex ec IIC T4..T6 Gc; Ex tc IlIC T80°C Dc 8 10
CCoE  Exia llCT6.T4 Gb; Ex nA IIC T6 Ge 1
IECEx  Exia lIC T6..T4 Gb; Ex ia lIC T80°C Db 1 12
Ex th llIC T80°C Db 5 34
Ex nA IIC T6 Ge, Ex tc IlIC T80°C Dc 8 13
INMETRO Ex ia IIC T6/T5/T4 Gb, Ex ia IC T80 °C Db 1 31
Ex th llIC T80 °C Db 5 42
Ex ec IC Té G, Ex tc lIIC T80 °C Dc 8
KCS Ex ia IC T6/T5/T4 1 29
NEPSI  Ex ia IIC T4~Té Gb; Ex ia lIC T80°C Db 1 0
Ex th llIC T80°C Db 5
Ex nA IIC T4~T6 Gc; Ex tD A22 IP66 T80°C 8 10
TRCMU 1 2G Ex ia IIC T6..T4 Gb; I 2D Ex ia IlIC T8O °C Db 1 43
1055 |1 2D Ex th IlIC T80 °C Db 3
Il 3G Ex ic nA IIC T6 Gc; Il 3D Ex te IlIC T80 °C Dc IP66 8
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Cihaz Uzerindeki isaretler

2.3 Uriin yaziimi versiyonlari

Urn yazimi revizyonlari

Eski Yeni

1.01 1.10
HART® spesifikasyonu revizyon 5'e gére HART® protokolii varsayilan olarak desteklenir.
HART® protokoli, TROVIS-VIEW'da revizyon 6'ya degistirilebilir.
Asagidaki durum mesailar eklendi:
e Kod 76 - Acil mod yok
e Kod 77 - Program yikleme hatasi
Okuma, son baslatma isleminden beri gerc;ek|e,°.tiri|en bo§|ong|<; noktasi ka|ibrosyon|or|-
nin sayisini gosterir.
"KAPALI HAVA" tahrik tnitelerinin baslatlmasi icin hareket yoni (Kod 7) otomatik olarak
artma/azalmaya ayarlanmistr.
Kod 3, etkinlestirilmis yapilandirma fonksiyonunun aktivasyon siresi 120 saniyeye uzatil-
mistir.

1.10 1.20
Elektronik degistirildi, yeni fonksiyon eklenmedi.

1.20 1.30
Yeni EXPERTplus tanilama islevleri (Kod 48) eklendi.
Genisletilmis tanilama 6zelliklerine sahip EXPERTplus versiyonundaki pozisyoner.
Devam eden bir baslatma prosediiri islem butonuna basarak iptal edilebilir.
Konum vericisi (Kod 37) ve solenoid vana (Kod 45) segenekleri otomatik olarak tespit edi-
lir.

1.30 1.40
Bu ve daha yiksek yazilim versiyonlarinda tim EXPERTplus islevleri HART® iletisim ize-
rinde kullanilabilir.
Ariza alarmi konta@r pozisyonerin yogusuk durumunda tetiklenir.
Hep 'Bakim alarmi' yogusuk durumuyla aktiftir.
e Kod 32 = EVET oldugunda: ‘Fonksiyon kontroli’ yogusuk durumda da aktiftir
e Kod 33 = EVET oldugunda ‘Bakim gerekli/Bakim talep edildi’ yogusuk durumunda da

akfiftir

“Fonksiyon kontroli” yogusuk durumu ayrica Test A1, A2, ariza alarmi cikisi ve konum
vericisi icin ayarlanir.
Sicaklik monitériinin min./maks. deger|eri sifirflanabilir.

1.40 1.41
Dahili revizyonlar
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Cihaz Uzerindeki isaretler

Uriin yazilimi revizyonlan

Eski Yeni
1.41 1.42

Dahili revizyonlar
1.42 1.51

Tum EXPERTplus diyagnostik fonksiyonlari, pozisyonerde aktiflestirmenize gerek kalma-
dan kullanilabilirdir. (> EB 8389, EXPERTplus Vana Diyagnostiginde).

Su eylemlerle birlikte istege bagl ikili giris:

® Verici anahtarlama durumu

* Yerel yazma korumasini etkinlestir

¢ Otomatik ve manuel modlar arasindaki anahtar

e Cesitli diyagnostik fonksiyonlar » EB 8389 (EXPERTplus vana diyagnostigi)

Basing limiti (Kod 16) artik baslatma sirasinda otomatik olarak ayarlanmayacak.
1.51 1.54

Dahili revizyonlar

1.54 1.55

4 ila 20 mA sinyalli piyasada satilan konum sensorlerini baglamak icin analog girisi x
secenegi

Kod 4: 300 mm icin ayar pim pozisyonuna eklendi

1.55 1.56
Dahili revizyonlar
1.56 1.61

Ek fonksiyon: Adim yanit testi ikili giriste bir yikselen kenarla baslatilabilir (> EB 8389,
EXPERTplus vana diyagnostiginde).
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3 Dizayn ve Calisma Prensibi
> Bkz Fig. 3-1

Elektropnomatik pozisyoner, pnomatik kontrol
vanalarinin Gzerine monte edilerek vana po-
zisyonunu (kontrol edilen degisken x) kontrol
sinyaline (ayar noktasi w) atamak icin kulla-
nilir. Bir kontrol sisteminden gelen elektrik sin-
yali, kontrol vanasinin strokuna veya donme
agisina kiyaslanir ve tahrik Unitesi icin bir sin-
yal basinci (cikis degiskeni y) Uretilir.

Dizayn ve Calisma Prensibi

Pozisyoner; dirence orantili bir hareket senso-
ri sistemi (2), asad akis hava giclendiricisi
(7) igeren analog i/p konvertor ve mikro
kontrolérlu (5) elektroniklerden olusur.

Pozisyoner standart olarak ¢ adet ikili
kontak ile donatilmistir: Bir ariza alarmi cikisi
kontrol odasina bir ariza oldugunu bildirir ve
iki adet yapilandinilabilir yazilim limit sivicleri
vananin u¢ konumlarini belirtmek icin
kullanilir.

22

"4 Gl

EEL L EE T 13

Q'O ® 0Oz
Ja| .

H# rH F S\ 15

Kontrol vanasi
Hareket sensori

PD kontrolor

.

A/D konvertori
Mikro kontrolor

AN

i/p konverfor
Hava takviyesi

I-JE # 14

24 V DC

O NO O AN WN—

Basing DUsirici
Akis regilatori

Hacim kisitlamasi
Enduktif limit sivici
Solenoid vana

]
>
—_

12*

AN l\ N\

13*

Analog konum vericisi

[
—_
N

pol

Fig. 3-1: Blok semasi

14 Yazilim sinir anahtari,
alarm 1/2
15 Ariza alarmi cikisi, alarm 3

—F
o)
o)

i 10
i 1

Ekran
17* Solenoid vana calisirma
18* Galvanik izolasyon
19 D/A konvertori
iletisim arayizi
HART® baglantisi
ikili giris BE*
Opsiyon
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Dizayn ve Calisma Prensibi

Vana pozisyonu, donis agisi veya strok ola-
rak toplama koluna ve hareket senscrine (2)
iletilir ve analog PD kontroloriine gonderilir.
Bir A/D dénistirict (4), vananin konumunu
mikro kontroldre (5) iletir. PD kontrolér, bu
gergek konumu A/D konvertor (4) tarafindan

dénistirildikten sonra 4 ila 20 mA DC kont-

rol sinyaliyle (referans degiskeni) karsilastirir.
Bir set degeri sapmasi durumunda, i/p mo-
dilinin (6) aktivasyonu degistirilir, boylece
kontrol vanasinin (1) tahrik Gnitesini asags
akis giclendiricisi (7) Gzerinde uygun sekilde
basinglandirilir veya havalandirilir. Sonug
olarak, vananin kapatma elemani (Srnegin

klape), ayar noktasi tarafindan belirlenen po-

zisyona hareket ettirilir.

Besleme havasi hidrofora (7) ve basing regi-
latdrine (8) verilir. Sabit ayarh bir ara akis
regulatori (9), pozisyoneri temizlemek icin
kullanilir ve ayni zamanda hidroforun sorun-
suz calismasini sag|ar. Hidrofor tarafindan
saglanan ¢ikis sinyali basinci yazilim tarafin-
dan sinirlandirilabilir.

Hacim kisilamasi Q (10), pozisyoneri optimi-

ze etmek icin kullanilir.

Pozisyonere, genisletilmis EXPERTplus tanila-
ma entegre edilmistir. Pozisyoner hakkinda

bilgi sag|ar ve arizalarin hizl bir sekilde tes-

pit edilmesini saglayan teshis ve durum me-
sajlar Uretir.

3.1 Montqj versiyonlari

Pozisyoner, ilgili aksesuarlari kullanarak asa-

gidaki baglant tirleri icin uygundur:

- Dire“kt baglantt SAMSON Tip 3277 Tah-
rik Unitesi

- |EC 60534-6 uyarinca tahrik Unitelerine
baglant

- VDI/VDE 3847-1/-2 uyarinca baglanh
- Tip 3510 Mikro akis vanasina baglantr

- VDI/VDE 3845 uyarinca doner tahrik
Unitelerine baglants

3.2 Ek ekipman

Solenoid vana

Solenoid vananin (12) ¢alisma voltair kesilir-
se hidroforun sinyal basinci ortama tahliye
edilir. Sonuc olarak tahrik tnitesi havalandi-
rilir ve vana ariza emniyetli konuma hareket
eder.

O DIKKAT

Solenoid vana aktiflestirildikten sonra manuel
set degeri otomatik olarak %0'a ayarlanr.
Tekrar farkli bir set degeri girilmedilir (Kod 1).

Konum vericisi

Konum vericisi (13) iki kablolu verici olup
hareket sensori sinyalini mikro kontrolor
tarafindan islenen 4 ila 20 mA sinyali olarak
yaynlar.

Bu sinyal, pozisyonerin giris sinyalinden
(minimum akim 3,8 mA) bagimsiz olarak
verildigi icin, anlik hareket/donis agisi
gercek zamanli olarak kontrol edilir. Ek
olarak, konum vericisi, pozisyoner
hatalarinin <2,4 mA veya >21,6 mA'lik bir
sinyal akimi Gzerinden gdsterilmesine olanak
tanr.
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Endiktif limit sivici

Bu versiyonda, pozisyonerin doner mili, yer-
lesik yaklasim anahtarini ¢alistiran ayarlana-
bilir bir etiket tasir. Opsiyonel endiktif sivig
(11) Al'e baglanirken kalan yazilim limit si-
vici A2'ye baglanir.

Harici konum sensori

Bu versiyonda, sadece sensor kontrol vanasi-
na monte edilmistir. Pozisyoner, vanadan ay-
ri konumlandirlmistir. X ve Y sinyallerinin
vanaya baglantisi, kablo ve hava borulari ile
saglanir (sadece endktif limit sivici olma-

dan).

Analog girisi x

Analog giris x secenegi, 4 ila 20 mA sinyal
kullanan ticari olarak temin edilebilen harici
lineer veya agi konumu sensorlerinin pozis-
yonere baglanmasina olanak tanir. Analog
giris x, ters polariteye ve 24 V AC/DC'ye
kadar asin yike karsi korumalidir. Giris sin-
yali 2,5 mA'nin altina distiginde pozisyo-
ner acik déngi calismasina geger (kapali
déngi calismasi yoktur).

Kacak sensori

Pozisyoneri bir kacak sensord ile yikseltmek
suretiyle, vana kapali konumdayken sit kaga-
gini tespit etmek mumkindur.

ikili giris
Pozisyonerler istege bagl olarak ikili giris ile

donatlabilir. Kenar durumunun degistirilme-
siyle asagidaki eylemler tetiklenebilir:

Dizayn ve Calisma Prensibi

- Anahtarlama durumunu ilet [varsayilan]
Ikili girisin anahtarlama durumu ginlige

kaydedilir.

- Yerinde ¢alisma yazma korumasi ayarla
ikili giris aktifken pozisyonerde hichir
ayar degistirilemez. Kod 3 Uzerinden ya-
pilandirma etkinlestirme aktif degildir.

- AUTO/MAN arasinda degistirme
Pozisyoner otomatik moddan G (AUTO)
manuel moda 2 (MAN) veya tersi yonde
degisir.

Pozisyoner ariza emniyetli konum mo-
dunda (SAFE) ise bu islev gergeklestiril-
mez.

- Cesitli diyagnostik fonksiyonlar
» EB 8389 (EXPERTplus vana diyagnos-

figi)

i Not:

— Istege bagl ikili giris, yalnizca TROVIS-
VIEW yazilimi ve DD parametreleri
kullanilarak yapilandirilabilir
(» EB 8389,EXPERTplus vana
diyagnostigi).

- Varsayilan anahtarlama durumu agik
anahtardr.

3.3 lletisim

Pozisyoner, iletisim amaciyla HART® proto-
kol (Highway Addressable Remote Transdu-
cer) igin bir arayiize schiptir. Veriler, 4 ila
20 mA set degeri icin mevcut sinyal dongi-
sinde Ust Uste bindirilmis frekansta (FSK =
Frekans Kaydirma Anchtarlama) iletilir.
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Dizayn ve Calisma Prensibi

iletisimi kurmak ve pozisyoneri calishrmak
icin HART® ozellikli bir el tipi iletisim cihazi
veya FSK modemli bir bilgisayar kullanilabi-
lir.

i Not:

HART® cihaz revizyonu ve Tip 3730-3
Pozisyoner tarafindan desteklenen gésterge
ve calistirma modiilleri SAMSON web
sitesinde bulunabilir (» www.samsongroup.
com > SERVICE > Downloads > Device
integration > 3730-3 > 'Device Revision' to
'Firmware' assignment).

3.4 TROVIS-VIEW yazilimi kul-
lanilarak yapilandirma

Pozisyoner, SAMSON'un TROVIS-VIEW
Yazilimi kullanilarak yapilandirlabilir.

Bu amagla pozisyoner, RS-232'nin veya bir
bilgisayarin USB baglanti noktasinin adap-
tor kablosu kullanilarak kendisine baglan-
masina olanak taniyan bir seri arayiizine
sahiptir.

TROVIS-VIEW yazilimi, kullanicinin pozisyo-
neri kolayca yapilandirmasina ve proses pa-

rametrelerini cevrimici olarak gormesine ola-

nak saglar.

i Not:
TROVIS-VIEW, kullanicilarin cihaza 6zgi ve-
ritabani modiillerini kullanarak cesitli
SAMSON cihazlarini yapilandirmasina ve
parametrelendirmesine olanak taniyan tek
tip bir kullanici arayiizi saglar. Cihaz mo-
dili 3730-3, su adresteki web sitemizden
Gcretsiz olarak indirilebilir: » www.sam-
songroup.com > SERVICE > Downloads >
TROVIS-VIEW.
TROVIS-VIEW hakkinda daha fazla bilgi
(6rnegin sistem gereksinimleri) web sitemiz-
de ve Veri Féyiinde mevcuttur B T 6661.
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3.5 Teknik Bilgiler

Dizayn ve Calisma Prensibi

Tablo 3-1: Tip 3730-3 Elektropnomatik Pozisyoner

Patlamaya karsi korumali cihazlarin teknik verileri, test sertifikalarinda belirtilen

ez DA sinirlamalarla kisitlanabilir.
Direkt baglant Tip 3277 Tahrik Unitesi 3,6 ila 30 mm

Ve IEC 60534-6 (NAMUR) uyarinca baglanh 3,6 ila 300 mm

e Ayarlanabilir VDI/VDE 3847 uyarinca baglant 3,6 ila 300 mm

hareketi 24'ten 100'e kadar acil
Déner tahrik nitelerine baglant (VDI/VDE 3845) qgmen & kadar aglima

Strok " Vananin baslangigtaki hareketi/donis acisi dahilinde ayarlanabilir; hareket maksi-

. Ayarlanabilir . "

araligr mum 1/5 ile sinirlandirilabilir.

Setde- Sinyal aralig 410 20 mA - iki kablolu cihaz, ters polarite korumasi - Minimum bosluk 4 mA

geriw  Statik imha sinin 100 mA

Minimum akim

Gorintileme icin 3,6 mA - Calistirma igin 3,8 mA

Yik empedansi

<8,2V (20 mA'da 410 Q'e karsilik gelir)

Besleme havasi

1,4 ila 7 bar (20 ila 105 psi)

Besleme |SO 8573-1 uyarinca
hava kalitesi

Maksimum partikiil boyutu ve yogunlugu: Sinif 4 - Yag icerigi: Sinif 3 - Basing gig-
lenme noktasi: Sinif 3 veya beklenebilecek en diisik ortam sicakliginin en az 10 K
altinda

Sinyal basinci (gikis)

0 bar ila besleme basinci. Yazilimla 1,4 bar/2,4 bar/3,7 bar + 0,2 bar ile sinir-
landirlabilir

Ozellik-  Ayarlanabilir

|er

Dogrusal/Esit yizde/Ters esit yizde
Kullanici tanimli (isletim yazilimi ve iletisim Gzerinden)
Kelebek vana, déner klapeli vana ve segmentli kirresel vana: Dogrusal/esit yiizde

Sapma <1%
Histerezis <0,3%
Hassasiyet <0,1%

Transit sUresi

Egzoz ve besleme yazilimla 240 sn'ye kadar ayri ayn ayarlanabilir

Hareket Yoni

Ters cevrilebilir

Hava sarfiyah, sabit durum

Besleme havasindan bagimsiz olarak, yaklasik 1101,/s

Hava  Tahrik nitesi (besle- AtAp =6bar:8,5m3/h- At Ap =1,4bar: 3,0 m3/h - Kypo0q) = 0,09
cikis ka- _me)
pasitesi - Tahrik Gnitesi (egzoz) | At Ap = 6 bar: 14,0 m 3/h - At Ap = 1,4 bar: 4,5 m 2/h - Kypex(o0°q = 0,15

izin verilen ortam sicakhign

-20 ila +80 °C  Biitiin versiyonlar

-45ila +80 °C  Metal kablo rakoru ile

-55ila +80 °C  Metal kablo rakorlu diisik sicakliklar icin 6zel versiyon
(Tip 3730-3xxxxxxxx0x02x0xx)

Patlamaya karsi korumali cihazlarin sicaklik sinirlar, test sertifikalarinda belirti-

len sinirlarla kisitlanabilir.
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Dizayn ve Calisma Prensibi

Tip 3730-3 Pozisyoner

Patlamaya karsi korumali cihazlarin teknik verileri, test sertifikalarinda belirtilen
simirlamalarla kisitlanabilir.

Sicaklik

<%0,15/10K

Etkiler  Besleme havasi

Yok

Titresim etkisi

2000 Hz'a kadar %=<0,25 ve IEC 770'e gore 4g

Elektromanyetik uygunluk

EN 61000-6-2, EN 61000-6-3, EN 61326-1 ve NAMUR Oneri NE 21 ile uyumlu

Elektrik baglantilari

Tek M20x1,5 kablo rakoru 6 ila 12 mm klempli aralik
lkinci M20x1,5 ek olarak meveut disli baglant
0,2 ila 2,5 mm? kablo kesitli vida terminalleri

Koruma derecesi

IP66/NEMA 4X

Givenlik cihazl sistemlerde
kullanim (SIL)

0 mA ayar noktasinda ve istege
bagh solenoid vana kullanilarak
acil durum havalandirmasi

IEC 61508 gerekliliklerine uygun olarak giivenlik enstrimanli sistemlerin bir bilese-
ni olarak acil durum havalandirmast igin pilot vananin sistematik kapasitesi veril-
mistir.

IEC 61511 gerekliliklerine ve SIL 2 (tek cihaz/HFT = 0) ve SIL 3 (yedekli konfigi-
rasyon/HFT = 1) giivenlik enstrimanli sistemlerde gerekli donanim hatasi toleransi-
na uyulmasi kosuluyla kullanim mmkindur.

Patlama korumasi

Bkz. Tablo 3-3

iletisim (yerel)

SAMSONSSP arabirimi ve seri arabirim adaptori

Yazilim gereksinimleri (SSP)

TROVIS-VIEW ile veritabani modiili 3730-3

HART® Revizyon 5 (Revizyon é'ya gegilebilir)

iletisim (HART®) HART® frekans araliginda empedans: Alim 350 ila 450 Q - Génderim yaklasik
115Q
E.I fipi |.|e.h§|m Tip 3730-3 igin cihaz aciklamasi
cihazi igin
Yazilim ge- - - -
reklilikleri 1.2 spesifikasyonuna gére DTM dosyasi, cihazin FDT/DTM kullanimini destekleyen
Bilgisayar icin | cerceve uygulamalarina (6rn. PACTware) entegre edilmesine uygundur; diger en-

tegrasyonlar (rn. AMS, PDM) mevcuttur

ikili kontaklar

IEC 61131-2'ye gdre PLC'nin ikili girisine baglan-

ti icin, Pmax = 400 mW veya EN 60947-5-6'ya | EN 60947-5-6 uyarinca NA-

Baglanti igin gore NAMUR anahtarlama amplifikatérine bag- | MUR sivigleme amplifikatori
lant icin
iki yazilim limit sivicleri, ters polarite korumasi, yizer, yapilandirilabilir anahtarlama 6zellikleri (tablodaki varsayilan
ayarlar)
Versiyon Patlama korumasi yok Ex
3|nyc| Yanit yok iletken degil <1,0mA
urumu -
Yanit lletken (R = 348 Q) 22,2 mA
3-6 EB 8384-3 TR



Dizayn ve Calisma Prensibi

Patlamaya karsi korumali cihazlarin teknik verileri, test sertifikalarinda belirtilen

D P e iy sinirlamalarla kisitlanabilir.
Bir ariza alarm kontag, yizer
Versiyon Patlama korumasi yok Ex
Zlnycﬂ Ariza alarmi yok iletken (R = 348 Q) >2,2 mA
urumu -
Ariza alarmi Iletken degil <1,0mA
Malzemeler
Gévde DIN EN 1706'ya gére dékme aliminyum EN AC-AISi12(Fe) (EN AC-44300), kro-

mat ve toz kaplama - Ozel versiyon: paslanmaz celik 1,4408

Harici pargalar

Paslanmaz celik 1,4404/316L

Kablo rakoru

M20x1.5, siyah polyamid

Agirhk

Dakiim aliminyum gévdesi: yaklasik 1,0 kg
Paslanmaz celik govde: yakl. 2,2 kg

Uygunluk

C€ - FAl

Tablo 3-2: Opsiyonel ek fonksiyonlar

Tip 3730-3 Pozisyoner icin Secenekler

Solenoid vana- IEC 61508/SIL uyarinca onayh

24V DC. Ters polarite korumasi - Statik tahribat siniri 40 V

Giris Mevcut tiketim | = M (24 V/114 mW'da 4,8 mA'ya karsilik)
3840 Q

Sinyal '0" (yanit yok) <12V (0 V'da acil durum kapatma)

Sinyal '1' (yanit) >19V

Hizmet mri > 5 x 10¢ anahtarlama déngileri

Ky katsaysi 0,15

Analog konum vericisi

iki kablolu verici

Besleme

12ila 30 V DC - Ters polarite korumasi - Statik tahribat sinir 40 V

Cikis sinyali

4ila 20 mA

Calisma yoni

Ters cevrilebilir

isletme araligr

%10 ila +114

Ozellikler Lineer

Histerezis Pozisyoner ile ayni

Yiksek frekans etkisi Pozisyoner ile ayni
EB 8384-3 TR 37



Dizayn ve Calisma Prensibi

Tip 3730-3 Pozisyoner icin Secenekler

Diger etkiler

Pozisyoner ile ayni

Ariza alarmi

Akim sinyali olarak 2,4 £0,1 mA veya 21,6 0,1 mA olarak verilebilir.

Pepperl+Fuchs tarafindan endiktif limit sivigi
EN 60947-5-6 standardina gére anahtarlama amplifikatsriine baglanti icin. Yazilim limit sivii ile birlikte kullanilabilir.

$J2-SN yaklasim anahtari

Olgiim plakas tespit edilmedi: 23 mA - Oliim plakasi tespit edildi: <1 mA

Harici konum sensori

Vana hareketi

Pozisyoner ile ayni

Kablo

10 m- Esnek ve dayanikli- M12x1 konektsrli- VDE 0472'ye gore alev geciktirici
Yaglara, yaglayicilara ve sogutuculara ve diger agresif maddelere karsi dayanikli-
dir.

izin verilen ortam sicakligs

-40 ila +90 °C arasinda, pozisyoner ve konum sensori arasinda sabit baglant:
ile- Test sertifikasindaki sinirlar, patlamaya karsi korumali versiyonlar igin de ge-
cerlidir.

Titresime karsi direng

10 ila 2000 Hz menzilde, 10 g'a kadar

Koruma derecesi

IP 67

Sizinh sensori - Tehlikeli alanlarda isletme igin uygun

Sicaklik araligr

-40 ila +130 °C

Sikma torku

20 +5 Nm

ikili giris - Galvanik olarak izole edilmis - Yazilimla yapilandirilan anahtarlama davranisi (6rn. TROVIS-VIEW, DTM)

Akiif sivicleme davranisi (vorsayllan aycrlar)

Baglant:

Harici sivig (yzer kontak) ya da rdle temasi icin

Elektrik verileri

Kontak acikken acik devre vo|tai|: maks. 10V
Temas kapaliyken tepe degeri 100 mA ve RMS degeri 0,01 mA olan darbeli DC
akim

Kapali, R <20 Q

ON anahtarlama durumu (varsayilan ayar)

Kontak
Acik, R >400 Q

OFF anchtarlama durumu (varsayilan ayar)

Pasif sivicleme davranisi

Baglant

Harici uygulanan DC gerilimi icin, ters polarite korumasi

Elektrik verileri

3ila 30 V - Statik tahribat sinirt 40 V - Akim tiketimi 24 V'da 3,7 mA

>6V

ON anahtarlama durumu (varsayilan ayar)

Voltaj Iy
<

OFF anahtarlama durumu (varsayilan ayar)

Analog giris x - Elekiriksel izolasyon - Harici olarak &liilen vana konumu girisi

Giris sinyali

4 ila 20 mA - Ters polarite korumasi - Minimum aralik 6,4 mA

Elektrik verileri

20 mA'da yik empedansi: 6,0 V - 20 mA'da empedans: 300 Q - Asiri yik
kapasitesi: 24 V AC/DC
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Tablo 3-3: Patlamaya karsi koruma onaylarinin 6zeti

Dizayn ve Calisma Prensibi

Tip Sertifika Koruma tipi/yorumlar
@ No. PTB 02 ATEX 2174 :: g SEX ia |I|I|%: (T;:O"c o
" ! X ia
Tarih 14.02.2017 Il 2 D Ex tb lIC T80°C Db
No. 2020322307001016 N
. Ex ia lIC T4..T6 Gl
CCCEx  Tarih 11.11.2022 Ex it IlIC T80°C Db
Su tarihe kadar gegerli 03.09.2025
No. A/P/HQ/MH/104/6864
CCoE . Ex ia IC T6.74 Gb
Su tarihe kadar gegerli 31.12.2025
IECE No. IECEx PTB 05.0008X Ex ia IIC T6..T4 Gb
X Tarh 30.11.2016 Ex ia lIC T80°C Db
c? No. IEx 13.0161X oy N
. Ex ia ICT6/T5/T4 Gl
INMETRO  Tarih 28.08.2022 Ex ia llC T80 °C Db
Su tarihe kadar gegerli 27.08.2027
No. 11-KB4BO-0224
KCS Tarih 10.11.2011 Exia lIC T6/T5/T4
o
g Su tarihe kadar gecerli 10.11.2024
No. GYJ22.3549X Ex ia IC T4~T6 Gb
. X 1a ~
NEPSI Tarih 21.11.2022 Ex ia lIIC T80°C Db
Su tarihe kadar gegerli 20.11.2027
TR CMU No. ZETC/35/2021 N
. 1 2G Ex ia ICT6..74 Gl
1055 o 26.07.2021 Il 2D Ex ia IIIC T80 °C Db
Su tarihe kadar gegerli 25.07.2024
Ex ia IC T6; Sinif I, Alan O
Sinif 1, Grup A,B,C,D
No. 1330129 ’ P ABA,
CSA o. Sinifll, Grup E,F.G
Tarih 11.10.2021 Sinif 1, Bélge 2;Sinif 1, B3l.2 Grup AB,C,D
™ Sinif Il, B&l.2 Grup EF.G
&
Sinif 1, Alan 0 AEx ia IIC
M No. 3012394 Sinif I, 11, 11I; B8l 1, Grup A, B, C, D, E,F. G
Tarih 11.08.2011 Sinif 1, B3l. 2, Grup A, B, C, D; Sinif |,
IIl. B3l. 2, Grup F, G
©v No. PTB 02 ATEX 2174
B¢l @ " . I 2 D Ex tb IC T80°C Db
Tarih 14.02.2017
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Dizayn ve Calisma Prensibi

Tip Sertifika Koruma tipi/yorumlar
No. 2020322307001016
CCCEx  Tarh 11.11.2022 Ex tb IlIC T80°C Db
Su tarihe kadar gegerli 03.09.2025
No. IECEx PTB 05.0008X
Ex tb IIC T80°C Db
ECEx o 30.11.2016 *
No. IEx 13.0161X
INMET- . o
9 RO Tarih 28.08.2022 Ex tb IIC T80 °C Db
Su tarihe kadar gecerli 27.08.2027
No. GYJ22.3550X
NEPSI Tarih 21.11.2022 Ex b IlIC T80°C Db
Su tarihe kadar gegerli 20.11.2027
No. ZETC/35/2021
.!I-l(z)SCSMU Tarih 26.07.2021 Il 2D Ex tb IIIC T80 °C Db
Su tarihe kadar gecerli 25.07.2024
3 @ No. PTB O3 ATEX 2180 X |11 3G Ex nA Il T6 Ge
o 2 Tarih 30.06.2016 Il 3D Ex tc lIIC T80°C Db
No. 2020322307001016
i Ex ec IC T4..T6 Gc
CCC Ex Tarih 11.11.2022 Ex te IIIC T80 °C Dc
Su tarihe kadar gecerli 03.09.2025
IECE Ne- IECEXPTB 05.0008X | ¢ nA IIC T6 Ge, Ex fe IC T80°C D
n. ’
X Tarih 30.11.2016 * e ‘
3 INMET No. IEx 13.0161X
' - . Ex ec ICTé6 Gc
RO Tarih 28.08.2022 Ex tc llIC T80 °C Dc
Su tarihe kadar gecerli 27.08.2027
No. GYJ22.3550X
. Ex nA lIC T4~T6 Gc
NEPSI  Torih 21.11.2022 Ex D A22 IP66 T80°C
Su tarihe kadar gegerli 20.11.2027
TR CMU No. ZETC/35/2021
. I 3G Ex ic nA lIC Té6 Gc
1055 26.07.2021 1l 3D Ex e llC T80 °C Dc IP66
Su tarihe kadar gecerli 25.07.2024
o No. PTB 03 ATEX 2211 X .
) @ " . Il 2G Ex d[ia] IC T6 Gb
Tarih 22.10.2003

1 EC tip inceleme sertifikasi

2 Uygunluk beyan:

3-10
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3.6 mm cinsinden boyutlar

Dizayn ve Calisma Prensibi

IEC 60534-6 uyarinca baglant

Basing gostergesi braketi

Baglant plakasi

15

Direkt baglanh

A
i
|
|
|
|
|
|
|
|
|

40

Harici konum
sensoru
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Dizayn ve Calisma Prensibi

VDI/VDE 3847-1 uyarinca, 13
Tip 3277 Tahrik Unitesi Gzerine
baglant @ Kol

e
24

200
164

i

164

VDI/VDE 3847-1 vyarinca
NAMUR kirise baglanh @

[
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Dizayn ve Calisma Prensibi

Tek islevli tahrik Gnitesi olan

VDI/VDE 3847-2'ye baglant
202

164

i

Bt

156 (1671)

48

Cift islevli tahrik Unitesi olan
VDI/VDE 3847-2'ye baglant

260

164

5

E:E Ll'jo@

13
(m

156 (167 ")

68
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Dizayn ve Calisma Prensibi

VDI/VDE 3845 uyarinca doner tahrik Unitelerine baglanh

Agir hizmet tipi versiyon

I | —*2

B | | E
?
8
. ©)
3 Tip 3710 Ters
,,,,,,, — T Amplifikatsr

80 %
130 ‘

166

3
.

Hdfif tip versiyon
- LI
||
e
0 09
ool Tole| i %o jj
ot R ° ? %n—_‘; Tip 3710 Ters
U O L ool Amplifikatsr
50 e
130
150

3-14
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Dizayn ve Calisma Prensibi

Kol
1 z ~
1 Y. -
{ X | /_\—/\‘ O
: | —
L
. ‘ =5
Kol x y z
S 17 mm 25 mm 33 mm
M 25 mm 50 mm 66 mm
L 70 mm 100 mm 116 mm
XL 100 mm 200 mm 216 mm
XXL 200 mm 300 mm 316 mm

3.6.1 VDI/VDE 3845 uyarinca sabitleme seviyeleri (Eylil 2010)

M

min

Sabitleme seviyesi 2 (braket yiizeyi)

R ‘ Enlceccacass Sabitleme seviyesi 1 (tahrik Gnitesi yiizeyi)
]

Tohrik Unitesi

3 / - mm cinsinden boyutlar
ABes | A B C @D M, | DV

< b/\\L//\d & AM0 | 50| 25| 15| M5icin55 | 66 | 50
AAl | 80| 30| 20| M5iin55 | 96 | 50

2D AA2 | 80| 30| 30| M5iin55 | 96 | 50

A AA3 [ 130] 30| 30| M5icin55 | 146 | 50

AA4 130 30 | 50 | M5icin 5,5 146 | 50
AAS 200| 50 | 80 | Méiciné,5 | 220 | 50
U Flans tipi FO5, DIN EN ISO 5211 uyarinca
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4 Nakliye ve sahada tasima

Bu bélimde aciklanan isler, sadece bu tir
gorevleri gerceklestirecek kadar nitelige sa-
hip personel tarafindan gergeklestirilecektir.

Teslim edilen Urinlerin

kabuli

Gonderiyi aldiktan sonra asagidaki adimlari
izleyin:

4.1

1. Teslimat kapsamini kontrol edin. Pozisyo-
nerin isim levhasi Gzerindeki spesifikas-
yonlarin teslimat notundaki spesifikas-
yonlarla eslesip eslesmedigini kontrol
edin. isim etiketi bilgileri icin "Cihaz ize-
rindeki isaretler" bolimine bakin.

2. Tasima sirasinda hasar gorip
gormedigini tespit etmek icin gonderiyi
kontrol edin. Varsa tim hasarlari
SAMSON'a ve tastyan araciya bildirin
(teslimat notuna atifta bulunun).

4.2 Misyonerden ambalaijin ¢i-
kariimasi

Asagidaki sirayi takip edin:
= Kurulumdan hemen éncesine kadar am-

balaji ve pnomatik portlar Gzerindeki ko-
ruyucu kapaklari ¢ikarmayin.

= Amboalaji yerel mevzuata gore bertaraf
edin ve geri donistirin.

Nakliye ve sahada tasima

4.3 Pozisyonerin tasinmasi

= Pozisyoneri, tasima kosullarina uygun se-
kilde ambalaijlayin.
Tasima talimatlan

—  Pozisyoneri harici etkilere (5rnegin dar-
be) karsi koruyun.

- Pozisyoneri nem ve kire karsi koruyun.

— lzin verilen ortam sicakligina bagli ola-
rak tasima sicakhgina dikkat edin ('Tasa-
rim ve calisma prensibi' bolimine ba-

kin).

4.4 Pozisyonerin depolanmasi

O DiKkAT

Yanls depolama nedeniyle cihazda hasar

riski.

= Depolama talimatlarina uyun.

= Uzun siire depolamaktan kaginin.

= Farkl depolama kosullar: icin SAMSON
ile iletisime gegin.

i Not:
Uzun depolama sirelerinde kontrol vanasi-
nin ve hakim depolama kosullarinin dizenli
olarak kontrol edilmesini éneriyoruz.

Depolama talimatlar

— Pozisyoneri harici etkilere (6rnegin dar-
be, sok, titresim) karsi koruyun.

- Korozyon korumasina (kaplama) zarar
vermeyin.
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Nakliye ve sahada tasima

Pozisyoneri nem ve kire karsi koruyun.
Nemli ortamlarda yogusmayi onleyin.
Gerekirse bir kurutma maddesinden ve-
ya 1sitma yonteminden yararlanin.

Ortam havasinda asit veya baska asin-
dirict madde olmadigindan emin olun.

izin verilen ortam sicakligina bagl ola-
rak depolama sicakhigini gozlemleyin
("Tasarim ve ¢alisma prensibi' bolimine
bakin).

Pozisyoneri kapagi kapali olacak sekilde
muhafaza edin.

Pnomatik ve elektrik baglantlarini kapa-
tin.

Pozisyoner Ustine herhangi bir nesne
koymayin.
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5 Devreye Alma

Bu bélimde aciklanan isler, sadece bu tir
gorevleri gerceklestirecek kadar nitelige sa-
hip personel tarafindan gergeklestirilecektir.

Patlayici bir ortamin tutusmasi nedeniyle

olimcil yaralanma tehlikesi.

= Potansiyel olarak patlayici ortamlarda
pozisyoner izerinde calismak icin
EN 60079-14'e (VDE 0165, Bélim 1)
uyun.

= Potansiyel olarak patlayici ortamlardaki
calsmalar yalnizca 6zel egitim veya tali-
matlardan gegmis veya tehlikeli alanlar-
da patlamaya karsi korumali cihazlar
lizerinde calisma yetkisine sahip perso-
nel tarafindan gerceklestirilmelidir.

Vana iizerindeki hareketli parcalardan do-

lay: olusan ¢carpma tehlikesi.

= Kontrol vanasi calisirken hareket halinde-
ki herhangi bir vana parcasina dokun-
mayin.

= Pozisyoner lzerinde herhangi bir montaj
veya kurulum ¢alismasi yapmadan énce,
besleme havasini ve kontrol sinyalini ke-
sip kilitleyerek kontrol vanasini devre disi
birakin.

= Yoke baglantsi icine cisimler sokmak su-
retiyle tahrik Unitesinin ve klape milinin
hareketine engel olmayin.

Devreye Alma

O DIKKAT

Yanls monte edilen parcalar/aksesuarlar-

dan dolayi bozulma riski.

= Pozisyoneri monte etmek ve kurmak icin
yalnizca bu montaj ve kullanim talimatla-
rinda listelenen montaj pargalarini ve ak-
sesuarlari kullanin. Baglant tirine dik-
kat edin.

5.1 Devreye alma kosullar

Calisma konumu

Pozisyoner icin calisma pozisyonu, operator
personelin bulundugu konumdan gorilen
pozisyoner Uzerindeki calisma kontrollerinin
onden gorinimudur.

Operatorler, pozisyonerin kurulumundan
sonra operator personelin gerekli tim isleri
guvenli bir sekilde yapabilmesini ve ¢alisma
konumundan cihaza kolayca erisebilmesini
saglamalidir.

Montaj yoni
= Montaj pozisyonuna uyun (bkz. Fig. 5-2).

= Cihaz sahada kuruldugunda tahliye acik-
ligini (bkz. Fig. 5-1) kapatmayin ve kisit-
lamayin.
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Devreye Alma

5.2 Devreye alma hazirhg
Montajdan 6nce asagidaki kosullarin sag-
landigindan emin olun:

—  Pozisyoner hasar gormemistir.

— Hava beslemesi heniz pozisyonere bagli

degildir.
- Akim heniz pozisyonere bagl degildir.
Asagidaki adimlar izleyin:

= Montaj calismasinda kullanilacak gerekli
malzeme ve dletleri hazirlayin.

= Kol ve pim konumunu dogru ayarlayin
(bkz. BSlim 5.3).

= Pozisyonerin arkasindaki sinyal basing
cikisini vidali klape (4, sira no. 0180-
1436) ve vidali klape heniiz yerinde de-
gilse ilgili O-halkasi (sira no. 0520-
0412) ile kapatin.

= Pnomatik baglantilardan koruyucu ka-
paklari cikarin.

5.3 Kolu ve pim konumunu
ayarlama

i Not:
M kol, teslimat kapsamina dahil edilmistir.
S, L, XL kollari aksesuar olarak mevcuttur
(bkz. B&lim 5.13).

XXL kolu talep izerine mevcuttur.

Pozisyoner, tahrik Unitesine ve pozisyonerin

arkasindaki kol ve kola yerlestirilen pim tara-

findan strok mesafesine uyarlanir.

5-5. sayfada yer alan hareket tablolari,
pozisyonerdeki maksimum ayarlama araligi-

ni gosterir. Vanada gerceklestirilebilen hare-
ket, ayrica segilen emniyet konumu ve tahrik
Unitesi yaylarinin gerekli sikisrmasi ile sinir-
landirilir.

Pozisyonerde standart olarak M kol bulunur
(pim pozisyonu 35) (bkz. Fig. 5-3). Standart
M kolla 35 pozisyonundan farkli bir pim po-
zisyonu gerekirse veya bir L veya XL kol bo-
yutu gerekliyse, asagidakileri yapin (bkz.
Fig. 5-4):
1. Takili kolu ¢dzmek icin somunu (1.1) s6-
kon.
= Kolun u¢ durduruculara dayanmad-
gindan emin olun.

2. Destek pimini (2) atanmis kol yuvasina
sabitleyin (pim konumu sayfa 5-5'teki
kilavuz tablolarinda belirtildigi gibidir).
Yalnizca montaj kitinde bulunan daha
uzun takip pimini kullanin.

3. Kolu (1) pozisyonerin miline yerlestirin
ve disk yay (1.2) ve somunu (1.1) kulla-
narak sikica sabitleyin.
= Kolun u¢ durduruculara dayanmad-

gindan emin olun.

5.4 Kolun degistirilmesi

Kolu degistirme prosediri; pozisyonerin
standart versiyonunun kayici kavramayla ve-
ya 6zel versiyonunun kayici kavrama olma-
dan siparis edilmesine bagldir.

Kayici kavrama olmadan pozisyonerin 6zel
versiyonu riin kodu ile belirlenir. Uriin kodu
isimligin Uzerinde "Model" olarak basilmis-
tir. Kayici kavrama olmadan pozisyonerin
ozel versiyonlari sunlardir:

- Tip 3730-3xxxxxxxxxxxxx002
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Tahliye acikhg:

@ _Be
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Fig. 5-1: Tahliye agikhig

(pozisyonerin arkasi)

(L1

Q RIg|
o
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Fig. 5-2: izin verilen montaj pozisyonlari

Fig. 5-3: Pim pozisyonu 35 olan M kol

v

1 Kol

1.1 Somun
1.2 Disk yay
2 Takip pimi

Fig. 5-4: Kol ve takip piminin montaji

EB 8384-3 TR 5-3



Devreye Alma

= Tip 3730-3xxxxxoxxxxxxxx018
—  Tip 3730-3xxxxxxxxxxxxx028
—  Tip 3730-3xxxxxoxxxxxxxx036
= Tip 3730-3xxxxxxxxxxxxx039
= Tip 3730-3xxxxxxxxxxxxx048

Kayici kavrama standart versiyonu ile kol

degistirme

Standart M kolla 35 pozisyonundan farkli

bir pim pozisyonu gerekirse veya bir L veya

XL kol boyutu gerekliyse, asagidakileri yapin

(bkz. Fig. 5-4):

1. Takili kolu ¢cdzmek icin somunu (1.1) s6-
kin.

2. Destek pimini (2) atanmis kol yuvasina
sabitleyin (pim konumu sayfa 5-5'teki
kilavuz tablolarinda belirtildigi gibidir).
Yalnizca montaj kitinde bulunan daha
uzun takip pimini kullanin.

3. Kolu (1) pozisyonerin miline yerlestirin
ve disk yay (1.2) ve somunu (1.1) kulla-
narak sikica sabitleyin.

4. Yeni monte edilmis kolu bir defa iki yone
de gidebilecegi en uzak sekilde i¢ Slcim
koluna uydurmak igin hareket ettirin.

Kayic1 kavrama olmadan standart versi-
yonda kol degisimi

© DIKKAT

Kayici kavrama olmadan pozisyoner versi-

yonlarinda kolun yanhs kurulumu hareket

sensorine zarar verir.

= Sokerken veya monte ederken u¢ durdu-
ruculara hareket etmesini énlemek icin
kolu yerinde tutun.

Standart M kolla 35 pozisyonundan farkh
bir pim pozisyonu gerekirse veya bir L veya
XL kol boyutu gerekliyse, asagidakileri yapin
(bkz. Fig. 5-4):

1. Takili kolu ¢ozmek icin somunu (1.1) s6-
kin. Bunu yaparken kolun, ug durduru-
cularda durmamasi icin kolu ortada tu-
tun.

2. Destek pimini (2) atanmis kol yuvasina
sabitleyin (pim konumu sayfa 5-5'teki
kilavuz tablolarinda belirtildigi gibidir).
Yalnizca montaj kitinde bulunan daha
uzun takip pimini kullanin.

. Kolu (1) pozisyonerin miline yerlestirin
ve disk yayi (1.2) ve somunu (1.1) kulla-
narak sikica sabitleyin. Bunu yaparken
kolun, u¢ durdurucularda durmamast icin
kolu ortada tutun.
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5.4.1 Hareket tablolar

Tablo 5-1: Tip 3277-5 ve Tip 3277 Tahrik Gnitesine dogrudan baglanti

Tahrik Unitesi boyutu mzts::flt(esi Pozisyonerde ayarlama araligi 1) R T
[cm?] [mm] Hareket [mm] Gerekli kol konumu
120 7,5 5,0ila 25,0 M 25
120/175/240/350 15 7,0ila 35,0 M 35
355/700/750 30 10,0 ila 50,0 M 50

11 Min./maks. ayar araligi, NOM (nominal aralik) baslatma moduna dayanmaktadir.

Tablo 5-2: IEC 60534-6 (NAMUR) uyarinca baglant

Tip 3271 tahrik Unitesi ile SAMSON | Pozisyonerde ayarlama araligi
vanalar Diger kontrol vanalar !
Strok
Tahrik Gnitesi boyutu | mesafesi Min. hareket | Maks. hareket e .
nmis pim
[em?] [mm] [mm] [mm] Gerekli kol konumu
60 ve 120
ve Tip 3510 Vana 7.5 3,6 18,0 S 17
120 7,5 50 25,0 M 25
120/175/240/350 15 7,0 35,0 M 35
355/700/750 7,5 7,0 35,0 M 35
355/700/750 15 ve 30 10,0 50,0 M 50
30 14,0 70,0 L 70
1000/1400/2800
60 20,0 100,0 L 100
1400/2800 120 40,0 200,0 XL 200
Urericilnin spebsiEkos- 200 Ureticinin spesifikasyonlarina bakin 300
yonlarina bakin
11 Min./maks. ayar araligi, NOM (nominal aralik) baslatma moduna dayanmaktadir.
Tablo 5-3: Doner tahrik initelerine baglanti
Acilma agisi Gerekli kol Atanmis pim konumu

24 ila 100° M 90°
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5.5 Pozisyoner baglantisi
5.5.1 Direkt baglant

a) Tip 3277-5 Tahrik Gnitesi

= Gerekli montaj parcalar ve aksesuarlari:
Tablo 5-5

= 5-5. sayfadaki strok tablolarina uyun.
120 cm? tahrik nitesi (bkz. Fig. 5-5)

Pozisyoner baglantisinin tirine bagli olarak,
sinyal basinci yokeden tahrik tnitesi diyafra-
mina dogru yokenin solundan ya da sagin-
dan yonlendirilir. Tahrik Unitesinin "tahrik
Unitesi mili uzar" veya "tahrik Unitesi mili ge-
ri cekilir" (besleme havasi arizasi Gzerine
vana kapanir veya agilir) emniyet hareketine
gore degistirme plakasi (9) dnce tahrik inite-
si yoke baglantisina baglanmalidir. Anahtar
plakasi, isaretlere gore sol veya sag baglant
icin ilgili sembolle (anahtar plakasina bakil-
diginda) hizalanmalidir.

1. Baglant plakasini (6) veya basing gos-
tergesi braketini (7) basing gostergeleriy-
le birlikte pozisyonere monte edin. iki
contanin (6,1) dogru sekilde oturdugun-
dan emin olun.

2. Pozisyonerin arkasindaki vidali klapeyi
(4) gikarin ve baglant plakasindaki (6)
veya basing gostergesi braketindeki (7)
sinyal basinci gikisini (38) aksesuarlarda
bulunan durdurucu (5) ile kapatin.

3. Takip kelepgesini (3) tahrik Gnitesi miline
yerlestirin, hizalayin ve montaj vidasi

tahrik Gnitesi milinin oluguna yerlesecek
sekilde vidalayin.

. Kapak plakasini (10), olugun dar tarafi

(Fig. 5-5, sol) sinyal basing baglantisina
bakacak sekilde monte edin. Contanin
(14) tahrik Gnitesi yoke baglantisina dog-
ru bakhgindan emin olun.

.15 mm strok: Takip pimini (2) M kolu

uzerinde (1) 35 nolu pim konumundaki
pozisyonerin arkasina sabitleyin (teslim
edilmis halde).

7.5 mm strok: Takip pimini (2) 35 nolu
pim konumundan ¢ikarin, pim konumu
25 icin delige yeniden yerlestirin ve siki-
ca vidalayn.

Bunu yaparken kolun, ug durdurucularda
durmamasi icin kolu ortada tutun.

. Kalipli contayi (15) pozisyoner govdesi-

nin oluguna yerlestirin ve contay: (10.1)
govdenin arkasina takin.

. Arkadaki sinyal basing gikisini disli bag-

lantili klape (4, sira no. 0180-1436) ve
ilgili O-halkasi (sira no. 0520-0412) ile
kapahn.

. Pozisyoneri, takip pimi (2), takip kelep-

cesinin (3) Ustine gelecek sekilde kapak

plakasina (10) yerlestirin. Kolu (1) uygun
sekilde ayarlayin ve pozisyoner kapag-

ni acarak pozisyoner milinin kapakta ve-
ya doner islem butonunda sabitlenmesini
saglayin. Kol (1), takip kelepcesi izerin-

de yay kuvveti ile durmalidir. Pozisyone-
ri iki baglanh vidasini kullanarak kapak

plakasina (10) sabitleyin.

. Kapagr (11) diger tarafa monte edin.
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Semboller

Mil iten
tahrik Unitesi

v
Sol baglant pargasi

E‘ Mil geken
tahrik Unitesi
4

Sag ba

s

v
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lant parcasi

Sol baglant igin

Degistirme plakasi (9)

N —

sinyal basing girisi

I

Sag baglanti igin | 2
sinyal basing girisi

Kol

Somun

Disk yay1

Takip pimi

Takip kelepgesi

Disli baglantili klape
Durdurucu

Baglanti plakasi
Contalar

Basing gdstergesi braketi
Basing gostergesi montaj
kiti

Degistirme plakasi (tahrik
Unitesi)

10 Kapak plakas
10.1 Conta
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14 Conta
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Fig. 5-5: Dogrudan baglant: — Sinyal basinci baglantisi Tip 3277-5 Tahrik initesi 120 cm?

N\
e

© DIKKAT

Besleme ve gikisi baglamak icin yal-
nizca aksesuarlarda bulunan bag-
lant: plakasini (6) kullanin.

fazaya vidalamayin.

lar asla dogrudan muha-
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= Kontrol vanasi takildiginda, biriken
yogusan suyun tahliye edilmesini
saglamak icin tahliye klapesinin altta
oldugundan emin olun.

b) Tip 3277 Tahrik Unitesi

= Gerekli montaj parcalar ve aksesuarlari:

Tablo 5-6
= 5-5. sayfadaki strok tablolarina uyun.

175 ila 750 cm? etkili alana sahip tahrik
uniteleri (bkz. Fig. 5-6)

Pozisyoneri, yoke baglanh Gzerine monte

edin. Sinyal basinci, tahrik Gnitesine baglan-

ti blokesi (12) Uzerinden "mil iten tahrik Gni-
tesi" emniyet konumu hareketi olan tahrik
uniteleri icin dahili olarak vana yoke bag-
lantisindaki bir delik icinden ve "mil ceken
tahrik Unitesi" icin harici boru hath aracili-
giyla yonlendirilir.

1. Takip kelepgesini (3) tahrik Gnitesi miline
yerlestirin, hizalayin ve montaj vidasi
tahrik Unitesi milinin oluguna yerlesecek
sekilde vidalayin.

2. Kapak plakasini (10), olugun dar tarafi
(Fig. 5-6, sol) sinyal basing baglantisina
bakacak sekilde monte edin. Contanin

(14) tahrik Unitesi yoke baglantisina dog-

ru bakhgindan emin olun.

3. 355,700 veya 750 cm?'lik tahrik Unite-
leri igin, pozisyonerin arkasindaki M ko-
lu (1) Gzerindeki takip pimini (2) pim ko-
numu 35'ten gikarin, pim konumu 50
icin delige yeniden yerlestirin ve sikica
vidalayin. Bunu yaparken kolun, ug dur-
durucularda durmamasi icin kolu ortada
tutun.

15 mm strok mesafesine sahip 175, 240
ve 350 cm? tahrik Uniteleri icin, takip pi-
mini (2) pim pozisyonu 35'te tutun.

. Kaliplanmis contayi (15) pozisyoner mu-

hafazasinin oluguna yerlestirin.

. Pozisyoneri, takip pimi (2), takip kelep-

cesinin (3) Ustine gelecek sekilde kapak
plakasina yerlestirin. Kolu (1) uygun se-
kilde ayarlayin ve pozisyoner kapagini
acarak pozisyoner milinin kapakta veya
déner islem butonunda sabitlenmesini
saglayin. Kol (1), takip kelepcesi izerin-
de yay kuvveti ile durmalidir.
Pozisyoneri iki baglanti vidasini kullana-
rak kapak plakasina (10) sabitleyin.

. Contanin baglanti blogunun yanindan

cikinti yapan ucunun (16), tahrik Unitesi-
nin "mil iten tahrik Gnitesi" veya "mil ge-
ken tahrik Unitesi" emniyetli konumu ha-
reketi icin tahrik Unitesi semboliyle es-
lesecek sekilde konumlandirildigindan
emin olun. Aksi takdirde, iic tespit vidasi-
ni sokin ve kapagi kaldirin. Contay: (16)
180° dondirip tekrar takin.

Eski baglant blogu versiyonu (Fig. 5-6,
alt), tahrik Gnitesini semboliini ok isare-
tiyle hizalamak icin sivi¢ plakasinin (13)
dondurilmesini gerektirmektedir.

. Baglanti blogunu (12) ilgili contalar-

la birlikte pozisyonere ve tahrik Unite-

si yoke baglantisina yerlestirin ve viday:
(12.1) kullanarck sabitleyin. "Mil ceken
tahrik Unitesi" emniyet konumu hareketi-
ne sahip tahrik Gniteleri icin ayrica hpay
(12.2) cikarin ve harici sinyal basing bo-
rusunu monte edin.

. Kapagr (11) diger tarafa monte edin.
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1 Kol 12 Baglant blogu
1.1 Somun 12.1 Vi(?a
1.2 Disk yay! 12.2  Haricj boru sistemi icin stoper
2 Takip pimi veya bd?(lanh
3 Takip kelepgesi 13 Sivig plakasi
10 Kapak plakasi 14 Conta 15 10 14
11 Kapak 15 Kaliplanmis conta
11.1  Havalandirma civatasi 16 Conta SN -
=\
1/
,,,,,,,, N
2 4
M kol I T
1.1
12 |
Kapak plakasin-
dcll(n (10) keserek Gérinim C
cikarin
16 Gorinim A 16 | \ ‘
i — 5 |
- ‘
! < ]
I
Y | -5 ,
w SUPPLY
S @ Tahrik Gnitesi mili 16 12 12.1 1 12.2

L

T Geri gekilir Uzar
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Fig. 5-6: Dogrudan baglant: — Sinyal basinci baglantisi Tip 3277 Tahrik initesi 175 ila 750 cm?

Sivig plakas = f
(13) ile baglant [
blogu (eski)
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= Kontrol vanasi takildiginda, biriken
yogusan suyun tahliye edilmesini
saglamak icin tahliye klapesinin altta
oldugundan emin olun.

5.5.2 IEC 60534-6 (NAMUR)

vyarinca baglanti
> Bkz. Fig. 57

= Gerekli montaj pargalari ve aksesuarlari:
Tablo 5-7

= 5-5. sayfadaki strok tablolarina uyun.

Pozisyoner, bir NAMUR braketi kullanilarak
kontrol vanasina baglanir (10).

1. iki civatayi (14) mil baglantisinin (9) bra-
ketine (9.1) vidalayin, takip plakasini (3)
en Uste yerlestirin ve sabitlemek icin vi-
dalari (14.1) kullanin.

Tahrik Gnitesi boyutlar 2800 cm? ve

1400 cm?, 120 mm hareket ile:

- 60 mm veya daha kicik bir hareket
icin, uzun takip plakasini (3.1) dog-
rudan mil baglantisina (9) vidalayin.

— 60 mm'yi asan bir hareket icin, dnce
braketi (16) ve ardindan takip plaka-
sini (3), civatalar (14) ve vidalar
(14.1) ile birlikte brakete monte edin.

2. NAMUR braketini (10) kontrol vanasina
asagidaki gibi monte edin:

— NAMUR kirisine tutturmak icin, dog-

rudan yoke baglanti deliginde bir
M8 vida (11) ve disli kilit rondelasi
kullanin.

- Cubuk tipi yoke baglantlara sahip
vanalara takmak icin yoke baglanti-
nin etrafinda iki U-civata (15) kulla-
nin. NAMUR braketini (10) kabart-

mali skalaya gore hizalayin, boylece
takip plakasi (3) agr araliginin yarisi
kadar NAMUR braketine dogru kay-
dirilir (takip plakasinin yuvasi orta
vana hareketinde NAMUR braketi ile
merkezi olarak hizalanir).

3. Baglant plakasini (6) veya basing gos-
tergesi braketini (7) basing gostergeleriy-
le (8) birlikte pozisyonere monte edin. iki
contanin (6,1) dogru sekilde oturdugun-
dan emin olun.

4. Gerekli kol boyutunu (1) M, L veya XL ve
pin pozisyonunu tahrik Unitesi boyutuna
ve sayfa 5-5'teki strok tablosunda liste-
lenen vana hareketine gore segin.

Standart M kolu ile 35 pozisyonundan farkli
bir pim pozisyonu veya bir L veya XL kol bo-
yutu gerekiyorsa. Bolim 5.4'de agiklandig
sekilde ilerleyin.

5. Pozisyoneri, takip pimi (2), takip plakasi-
nin (3, 3.1) yuvasinda olacak sekilde
NAMUR braketi Gzerine yerlestirin. Kolu
(1) uygun sekilde ayarlayin.

Pozisyoneri iki tespit vidasini kullanarak
NAMUR braketine vidalayin.
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2800 cm? ve hareketi i
260 mm olan tahrik |
Uniteleri icin ek braket |

XL ve L kol

Cubuk tipi yoke baglantiya ekleme
20 ila 35 mm ¢apli cubuklar

1 Kol
1.1 Somun
1.2 Disk yayr
2 Takip pimi
3 Takip plakasi
3.1 Takip plakasi
) Bagﬁlnh plakasi
6.1 Contalar
7 Basing gostergesi
braketi
8  Basing gostergesi
monta] kiti
9 Mil baglantsi
9.1 Braket
10 NAMUR braket
11 Vida
14 Civata
14.1  Vidalar
15 Uavata
16 Braket

Fig. 5-7: IEC 60534-6 (NAMUR) uyarinca baglant
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5.5.3 VDI/VDE 3847-1
vyarinca baglanti

The 3730-3-xxx0xxxx0x0060xx ve
3730-3-xxx0xxxx0x007000, tahrik Gnitesi
yay haznesinin hava tahliyeli Pozisyonerleri,
VDI/VDE 3847-1 standardina gore takilabi-
lir.

3730-3-xxx0xxxx0x0000xx, tahrik Unitesi
yay haznesinin hava tahliyesiz Pozisyoneri,
VDI/VDE 3847 standardina gore takilabilir.
Bu tip bir baglanti, proses calisirken tahrik
Unitesi icindeki havayr bloke ederek pozisyo-
nerin hizli bir sekilde degistirilmesini saglar.
Sinyal basinci, kirmizi baglanti vidasi (20)
sokilerek ve adaptor blogunun altindaki ha-
va engelleyici (19) dondirilerek tahrik Gnite-
sinde engellenebilir.

Tip 3277 Tahrik Gnitesine baglanh
(bkz. Fig. 5-8)

= Gerekli montaj parcalar ve aksesuarlari:

bkz. Tablo 5-8

Pozisyoneri, Fig. 5-8 ile gosterildigi gibi, yo-
ke baglanh Gzerine monte edin. Sinyal ba-
sincl, tahrik Unitesine baglant plakas (12)
uzerinden yonlendirilir; "mil iten tahrik Unite-
si" emniyet konumu hareketi olan tahrik Gni-
teleri icin dahili olarak vana yoke baglanti-
sindaki bir delik icinden ve "mil ceken tahrik
Unitesi" icin harici boru hath arGC|||Q|y|c1.

Pozisyoner baglantisi icin sadece Y1 portu
gereklidir. Yay haznesinin hava Gflemesi icin
Y2 portu kullanilabilir.

1. Takip kelepgesini (3) tahrik Gnitesi miline
yerlestirin, hizalayin ve montaj vidasi
tahrik Unitesi milinin oluguna yerlesecek
sekilde vidalayin.

. Adaptor braketini (6) pozisyonerin Uzeri-

ne yerlestirin ve vidalari (6.1) kullanarak
monte edin. Contalarin dogru sekilde
oturdugundan emin olun. Hava tahliyeli
pozisyonerler icin pozisyoneri monte et-
meden once tipayi (5) cikarin. Hava tah-
liyesi olmayan pozisyonerler icin vidals
klapeyi (4) bir havalandirma klapesi ile
degistirin.

. 355, 700 veya 750 cm?'lik tahrik Gnite-

leri igin, pozisyonerin arkasindaki M ko-
lu (1) Gzerindeki takip pimini (2) pim ko-
numu 35'ten gikarin, pim konumu 50
icin delige yeniden yerlestirin ve sikica
vidalayin. Bunu yaparken kolun, ug dur-
durucularda durmamasi icin kolu ortada
tutun.

15 mm strok mesafesine sahip 175, 240
ve 350 cm? tahrik Uniteleri icin, takip pi-
mini (2) pim pozisyonu 35'te tutun.

. Kaliplanmis contayi (6.2) adaptdr brake-

tinin (6) oluguna yerlestirin.

. Kaliplanmis contayi (17.) doner tablaya

(17.1) yerlestirin ve vidalari (17.2) kulla-
narak doner levhay adaptor bloguna
(13) monte edin.

. Vidalar (18.1) kullanarak bos plakay:

(18) doner levhaya (17) monte edin.
Contalarin dogru sekilde oturdugundan
emin olun.

5-12
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1 Kol
1.1 Somun
1.2 Disk yayr
2 Takip pimi
3 Takip kelepgesi
4 Disli baglantli klape 12,1 Conta
5 Durdurucu 13 Adapftor blogu .
6 Adapftér brakefi 13.1 Vidalar ~
6.1 Vidalar 17 Déner levha §¢<
6.2 Kaliplanmis conta 17.1  Kaliplanmis conta
6.3 Vidalar 17.2  Vidalar 63
11 Kapak 18  Sahte plaka
11.1  Havalandirma 18.1 Vidalar
civatasi 19 Hava engelleyici
12 Baglant plakasi 20  Tutma vigcm

Fig. 5-8: VDI/VDE 3847 uyarinca, Tip 3277 Tahrik Unitesi iizerine baglanti
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i Not:
Bos plakanin (18) yerine bir solenoid vana
da monte edilebilir. Déner levhanin (17) yé-
ni, solenoid vananin montaj pozisyonunu

belirler. Alternatif olarak, kisitlayici plaka
monte edilebilir (> AB 11).

7. Vidalari (13.) adaptor blogunun (13.1)
orta deliklerinden gegirin.

8. Baglanh plakasini (12) conta (12.1) ile
birlikte "mil iten tahrik Unitesi" veya "mil
ceken tahrik Unitesi" emniyetli konumu
hareketine karsilik gelen vidalarin (13.1)
Uzerine yerlestirin. Gegerli emniyet konu-
mu hareketi, adaptor blogunun (13) olu-
gunun baglant plakasinin (12) olugu ile
hizalanmastyla belirlenir (Fig. 5-9).

Tahrik Gnitesi mili

iten ceken

12 Baglanti plakasi

13 Adaptdr blogu Zﬂ‘
= TL:J /]2
[IE 9
p o £ | }
= R

Fig. 5-9: Emniyet konumu hareketi

9. Adaptor blogunu (13) baglanh plakasi
(12) ile birlikte, vidalari (13.1) kullana-
rak tahrik Unitesine monte edin.

10. Tahliye klapesini (11.1) Exh. baglantisi-
na takin.

11."Mil iten tahrik Gnitesi" emniyet konumu

hareketi icin Y1 portunu korleme tapasi
ile kapatin.

"Mil geken tahrik initesi" emniyet konu-
mu hareketi igin, Y1 portunu, tahrik ini-
tesinin sinyal basinci baglantisina bagla-
yin.

Pozisyoneri, takip pimi (2), takip kelep-
cesinin (3) Ustine gelecek sekilde adap-
tor blogunun Uzerine (13) yerlestirin. Ko-
lu (1) uygun sekilde ayarlayin ve pozis-
yoner kapagini acarak pozisyoner mili-
nin kapakta veya doner islem butonunda
sabitlenmesini saglayin.

Kol (1), takip kelepgesi Uzerinde yay kuv-
veti ile durmalidir.

Pozisyoneri iki tespit vidasini (6.3) kulla-
narak adaptdr bloguna (13) sabitleyin.
Kaliplanmis contanin (6.2) dogru sekilde
oturdugundan emin olun.

12. Yokenin diger kisminin Gzerine kapag

(11) monte edin.

= Kontrol vanasi takildiginda, biriken
yogusan suyun tahliye edilmesini
saglamak iin tahliye klapesinin altta
oldugundan emin olun.
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NAMUR kirise baglanh (bkz. Fig. 5-10)

- Gerekli montaj parcalari ve aksesuarlari:

bkz. Tablo 5-8

5-5. sayfadaki strok tablolarina uyun.

. Seri 240 Vanalar, tahrik Unitesi boyutu
1400-60 cm?'ye kadar: iki civatayi (14)
mil baglantisinin braketine veya dogru-
dan mil baglantisina (versiyona bagls
olarak) vidalayin, takip plakasini (3) Uste
yerlestirin ve sabitlemek icin vidalari
(14.1) kullanin.

Tip 3251 Vana, 350 ila 2800 cm2: Uzun
olan takip plakasini (3.1) mil baglantisi-
nin braketine veya dogrudan mil baglan-
tisina (versiyona bagli olarak) vidalayin.

Tip 3254 Vana, 1400-120 ila 2800
em? iki civatayi (14) brakete (16) vidala-
yin. Braketi (16) mil baglanhsina sabitle-
yin, takip plakasini (3) Ustine yerlestirin
ve sabitlemek icin vidalari (14.1) kulla-
nin.

Fig. 5-10'de gosterilen NAMUR kirisi
Uzerine pozisyoneri monte edin.

. NAMUR kirisine tutturmak icin, NAMUR
baglant blogunu (10) vida ve disli kilit
rondelasini (11) kullanarak dogrudan
mevcut yoke baglant deligine sabitleyin.
NAMUR vana baglantisi Gzerindeki isa-
reti ("1" ile isaretli tarafta) %50'lik hare-
ketle hizalayin.

3.

Devreye Alma

Cubuk tipi yoke baglantlara sahip va-
nalara, yoke baglantinin etrafina yerles-
tirilmis sekillendirilmis plaka (15) kullani-
larak baglanti igin: dort saplamay NA-
MUR baglant bloguna (10) vidalayin.
NAMUR baglant blogunu ¢ubuga yer-
lestirin ve sekillendirilmis plakay: (15)
karsi tarafa konumlandirin. Sekillendiril-
mis plakayr saplamalara tutturmak igin
somunlari ve disli kilit rondelalarini kulla-
nin. NAMUR vana baglantisi Gzerindeki
isareti ("1" ile isaretli tarafta) %50'lik ha-
reketle hizalayin.

Adaptor braketini (6) pozisyonerin Uzeri-
ne yerlestirin ve vidalari (6.1) kullanarak
monte edin. Contalarin dogru sekilde
oturdugundan emin olun. Hava tahliyeli
pozisyonerler igin pozisyoneri monte et-
meden Snce tipayi (5) gikarin. Hava tah-
liyesi olmayan pozisyonerler icin vidals
klapeyi (4) bir havalandirma klapesi ile
degistirin.

Gerekli kol boyutunu (1) M, L veya XL ve
pin pozisyonunu tahrik Unitesi boyutuna
ve sayfa 5-5'teki strok tablosunda liste-
lenen vana hareketine gore secin.

Standart M kolu ile 35 pozisyonundan farkls
bir pim pozisyonu veya L veya XL kol boyutu
gerekiyorsa. Bolim 5.4'de agiklandigr sekil-
de ilerleyin.

5.

6.

Kaliplanmis contayi (6,2) adaptor brake-
tinin oluguna yerlestirin.

Kaliplanmis contayi (17.) doner tablaya
(17.1) yerlestirin ve vidalari (17.2) kulla-
narak déner levhay adaptor bloguna
(13) monte edin.
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7. Vidalari (18.1) kullanarak bos plakay
(18) doner levhaya monte edin. Contala-
rin dogru sekilde oturdugundan emin
olun.

i Not:
Bos plakanin (18) yerine bir solenoid vana
da monte edilebilir. Déner levhanin (17) yé-
ni, solenoid vananin montaj pozisyonunu

belirler. Alternatif olarak, kisitlayici plaka
monte edilebilir (> AB 11).

8. Adaptor blogunu (13) vidalari (13.1)

kullanarak NAMUR baglant bloguna sa-

bitleyin.
9. Tahliye klapesini Exh. baglantsina takin.

10. Pozisyoneri, takip pimi (2), takip plakasi-
nin (3, 3.1) Ustine gelecek sekilde adap-
tor bloguna (13) yerlestirin. Kolu (1) uy-
gun sekilde ayarlayin.

Pozisyoneri iki tespit vidasini (6.3) kulla-
narak adaptdr bloguna (13) sabitleyin.
Kaliplanmis contanin (6.2) dogru sekilde
oturdugundan emin olun.

11.Hava iflemesi olmayan tek etkili tahrik
uniteleri icin adaptor blogunun Y1 por-
tunu tahrik Unitesinin sinyal basing bag-
lantisina baglayin. Y2 portunu korleme
tapasi ile kapahn.

Cift etkili tahrik Gniteleri ve hava ifle-
meli tahrik Gniteleri icin adaptor blogu-
nun Y2 portunu, tahrik Unitesinin ikinci
tahrik Unitesi haznesinin veya yay haz-
nesinin sinyal basing baglanhsina bagla-

yin.

5.5.4 VDI/VDE 3847-2
vyarinca baglanti

PFEIFFER SRP (tek islevli) ve DAP (cift islevli)
déner tahrik Uniteleri icin VDI/VDE 3847-
2'ye gore NAMUR arayiizi ve tahrik Unitesi-
nin yay bolmesinin hava tahliyesi ile 60 ila
1200 boyutlarinda baglant, ek boru tesisatr
olmadan pozisyonerin dogrudan baglanma-
sini saglar.

Ayrica, tek islevli tahrik Unitelerinde hava
bloke edilerek proses calisirken pozisyoner
hizl bir sekilde degistirilebilir.

Tahrik Gnitesini yerinde bloke etme prose-

diri (bkz. Fig. 5-11):

1. Kirmizi renkli tutma vidasini (1) sdkin.

2. Adaptor blogunun altindaki hava engel-
leyiciyi (2) yaziya gore dondirin.
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Exh. 20
19
1 Kol
1.1 Somun
1.2 Disk yay
2 Takip pimi
3 Takip plakasi
3.1 Takip plakasi
4 Disli baglantili klape
5 Durdurucu 14  Cwata
6 Adaptdr braketi 14.1 Vidalar
6.1 Vidalar 15 Sekillendirilmis pl
6.2 Kaliplanmis conta 16 Braket
6.3 Vidalar . 17 Déner levha
10 NAMUR baglan 17.1 Kaliplanmis conta
blogu 17.2 Vidalar
11 Disli kilit rondelasiile 18 Sahte plaka
vida 18.1 Vidalar
13 Adaptsr blogu 19 Hava engelleyici
13.1 Vidalar 20  Tutma vidasi

Fig. 5-10: VDI/VDE 3847 uyarinca NAMUR kirise baglant:
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a) Tek islevli tahrik Unitesi
versiyonu

PFEIFFER Tip 31a (baski 2020+) SRP Doner
Tahrik Unitesi izerine monte etme

> Bkz. Fig. 5-13

1. Adaptor blogunu (1) dort sabitleme vi-
dasini (2) kullanarak tahrik Gnitesinin
NAMUR arayiiziine sabitleyin.
= Contalarin dogru sekilde oturdugun-

dan emin olun.

2. Takip carkini (3) tahrik Gnitesi miline
monte edin. Eslesen mili kullanin (bkz.
Tablo 5-9).

3. Adaptor braketini (4) adaptdr blogunun
(1) Uzerine yerlestirin ve sabitleme vida-
larini (5) kullanarak sabitleyin.
= Contalarin dogru sekilde oturdugun-

dan emin olun.

4. Takip pimini pozisyoner koluna 90° po-
zisyonunda yerlestirin ve sabitleyin (bkz.
Fig. 5-12).
= Yalnizca montaj kitinde bulunan da-

ha uzun takip pimini kullanin.

5. Pozisyoneri adaptor braketi (1) Gzerinde,
takip pimi tahrik nitesinin takip carkina
(3) gesecek sekilde hizalayin.

6. Sabitleme vidalarini (6) kullanarak po-
zisyoneri adaptor braketine (4) sabitle-
yin.
= Contalarin dogru sekilde oturdugun-

dan emin olun.

 E— —

50

1 Tutma vidasi
2 Hava
E engelleyici
; o
O
o © o
O
o © o
O

1

N

Fig. 5-11: VDI/VDE 3847-2 uyarinca baglant:
icin adaptér blogu

Fig. 5-12: 90° pozisyonunda takip pimi
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Adaptdr blogu
Baglanti vidalari
Takip ¢arki

Adaptor brakei
Baglanti vidalari
Baglanti vidalar

O hWOWN—

Fig. 5-13: Tek islevli tahrik Gnitesi iizerine montaj
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b) Cift islevli tahrik Unitesi
versiyonu

Cift etkili (DAP) tahrik niteli uygulamalar
veya kismi strok testi iceren tek etkili (SAP)
tahrik Uniteli uygulamalar igin ek olarak bir
ters amplifikatori monte edilmelidir.

Bu durumda, 6zel bir adaptor braketi (4)
montaj icin gereklidir.
> Bkz. Fig. 515

1. Adaptor blogunu (1) dort sabitleme vi-
dasini (2) kullanarak tahrik Gnitesinin
NAMUR arayiiziine sabitleyin.
= Contalarin dogru sekilde oturdugun-

dan emin olun.

2. Takip carkini (3) tahrik Gnitesi miline
monte edin. Eslesen adaptori kullanin

(bkz. Tablo 5-9).

3. Adaptor braketini (4) adaptdr blogunun
(1) Uzerine yerlestirin ve sabitleme vida-
larini (5) kullanarak sabitleyin.
= Contalarin dogru sekilde oturdugun-

dan emin olun.

4. Takip pimini pozisyoner koluna 90° po-
zisyonunda yerlestirin ve sabitleyin (bkz.
Fig. 5-12).

5. Pozisyoneri adaptor braketi (1) Gzerinde,
takip pimi tahrik Unitesinin takip ¢arkina
(3) gegecek sekilde hizalayin.

6. Sabitleme vidalarini (6) kullanarak po-
zisyoneri adaptor braketine (4) sabitle-
yin.

7. Tip 3710 Ters Amplifikatori (7) iki kila-
vuz burg (8) ve terminal plakasi (9) ile

birlikte ilgili sabitleme vidalarini (10) kul-

lanarak adaptdr braketine monte edin.

= Contalarin dogru sekilde oturdugun-
dan emin olun.

8. Adaptdr blogundaki havalandirma kla-
pesini cikarin ve qglkhgl G V4 vidal kla-
pe ile kapatin.

9. Cift etkili tahrik tniteleri icin 'Doppel’
isaretli doner plakay veya kismi strok
testli tek etkili tahrik Uniteleri icin 'PST’
isaretli doner plakayr monte edin. Bkz.
Fig. 5-14.
= Contalarin dogru sekilde oturdugun-

dan emin olun.

Fig. 5-14: Déner tablanin montaiji
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Adaptdr blogu
Baglant vidalari
Takip carki
Adaptor braketi
Baglanti vidalari
Baglanti vidalari
Ters Amplifikatdr
Kilavuz burglar
Terminal plaka
0 Baglanti vidalari

Fig. 5-15: Kismi strok testi ile cift etkili tahrik Gnitesi veya tek etkili tahrik Gnitesi Gzerine montaj
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AA4 arayizi icin ara plaka Solenoid vananin monte edilmesi
> Bkz. Fig. 516 > Bkz. Fig. 5-17

AA4 arayizli 900 ve 1200 boyutlarindaki ~ Bos plakanin (12) yerine bir solenoid vana
PFEIFFER SRP ve DAP déner tahrik tniteleri da (12) monte edilebilir. Déner levhanin (14)

icin adaptor blogu ile adaptor braketi ara-  yonu, solenoid vananin montaj pozisyonunu
sina bir ara plaka (1) monte edilmelidir. Bu  belirler. Alternatif olarak, kisitlayici plaka
plaka, AA4 mil adaptdri aksesuarlarina da-  monte edilebilir. Belgede daha fazla bilgi
hildir (bkz. Tablo 5-9). bulunabilir » AB 11 (Solenoid Vanalar icin
Aksesuarlar).
Tek islevli tahrik Unitesi versiyonu: Cift islevli tahrik Unitesi versiyonu:

[ — —
il il °L

a Al E a oo

T o0, [ i 0, [N

1 ' | ' (

_ 00 00
N — N —

11 Ara plaka

Fig. 5-16: AA4 arayiizii icin 900 ve 1200 ebatlarindaki tahrik dniteleri icin ara plaka
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laka

ep
0

12 Saht
13 Solen

id vana

14 Déner levha

Fig. 5-17: Solenoid vananin monte edilmesi
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5.5.5 Tip 3510 Mikro akis
vanasina baglanti

> Bkz. Fig. 518

= Gerekli montaj pargalari ve aksesuarlari:
Tablo 5-7

= 5-5. sayfadaki strok tablolarina uyun.

Pozisyoner, bir braket kullanarak vana yoke-

sine baglanir.

1. Braketi (9.1) mil konektdrine sabitleyin.

2. iki civatayr (9.2) mil baglantsinin (9)
braketine (9.1) vidalayin, takip plakasini

(3) en Uste yerlestirin ve sabitlemek igin
vidalari (9.3) kullanin.

3. Strok gosterge skalasini (aksesuarlar) al-
tigen vidalari (12.1) kullanarak yokenin
dis tarafina monte edin ve Slcegin mil

konektdry ile hizalandigindan emin olun.

4. M8 vidalari (11.1) dogrudan yoke ize-
rindeki deliklere vidalayarak alhgen ¢u-

bugu (11) yokenin dis tarafina sabitleyin.

5. Braketi (10) altigen vida (10.1), sim ve
disli kilit contasi kullanarak altigen cubu-
§a (11) sabitleyin.

6. Baglanh plakasini (6) veya basing gos-
tergesi braketini (7) basing gostergeleriy-
le birlikte pozisyonere monte edin. iki
contanin (6.1) dogru sekilde oturdugun-
dan emin olun.

7. Takip pimi (2) dahil standart M kolunu
(1) pozisyoner milinden sokin.

©

S kolunu (1) alin ve takip pimini (2) pim
konumu 17 icin delige vidalayin. Bs-
lim 5.4'da agiklandig sekilde ilerleyin.
9. Pozisyoneri, takip pimi takip piminin (3)
oluguna kayacak sekilde braketin (10)
Uzerine yerlestirin. Kolu (1) uygun sekil-
de ayarlayin. Pozisyoneri her iki viday!
da kullanarak brakete (10) vidalayin.

5.5.6 Doner tahrik Gnitelerine
baglanh

> Bkz. Fig. 5-20

= Gerekli montaj parcalari ve aksesuarlari:
Tablo 5-10

= 5-5. sayfadaki strok tablolarina uyun.

Pozisyoner, iki cift braket kullanilarak déner
tahrik Unitesine monte edilir.

Pozisyoneri SAMSON Tip 3278 Déner
Tahrik Unitesine takmadan &nce, ilgili
adaptori (5) doner tahrik Gnitesi milinin
serbest ucuna monte edin.

i Not:
Pozisyoneri asagida aciklandigi gibi takar-
ken tahrik initesinin donds yonini gézlem-
lemek onemlidir.

1. Takip kelepgesini (3) yuvali tahrik Gnitesi
mili veya adaptor (5) zerine yerlestirin.
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1 Kol 6.1
1.1 Somun 7
1.2 Disk yayr

2 Takip pimi

3 Takip plakasi

) Bogﬁunh plakasi 9

Basing gostergesi

Basing gostergesi

Fig. 5-18: Tip 3510 Mikro akis vanasina baglanti

Vidalar
Vidalar
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2. Baglant garkini (4) diiz tarah tahrik Gni-
tesine bakacak sekilde takip kelepgesi (3)
Uzerine yerlestirin. Yuvay, vana kapali
konumdayken donis yoniyle eslesecek
sekilde hizalayin (bkz. Fig. 5-20).

3. Baglanti carkini (4) ve takip kelepgesini
(3) vida (4.1) ve disk yay (4,2) kullana-
rak tohrik Gnitesi miline sikica sabitleyin.

4. Altiaki braket ciftini (10.1) kivrimlari ice
ya da disa bakacak sekilde (tahrik Unitesi
boyutuna bagli olarak) tahrik Gnitesi gov-
desine sabitleyin. Ustteki cift braketleri
(10) yerlestirin ve sabitleyin.

5. Baglanti plakasini () veya basing goster-
gesi braketini (7) basing gostergeleriyle

birlikte pozisyonere monte edin. lki conta-

nin (6.1) dogru sekilde oturdugundan
emin olun. Cift etkili yaysiz doner tahrik
Uniteleri, pozisyoner gdvdesinin baglanti
tarafinda bir ters amplifikatorinin kulla-
nilmasini gerektirir (bkz. bolim 5.5.7).

: 1.2
P P o 55 <l
—_——

4.1
- by
3 5

S S
\/_/

Fig. 5-19: Kaplin carkini Tip 3278 izerine mon-
te etme

6.

8.

Standart takip pimini (2), pozisyonerin M
kolundan (1) sokin. Montaij kitinde bulu-
nan metal takip pimini (& 5 mm) kullanin
ve pim konumu 90° icin delige sikica vi-
dalayin.

Pozisyoneri Ustteki brakete yerlestirin (10)
ve sikica sabitleyin. Tahrik Unitesinin do-
nis yonini dikkate alarak, kolu (1), takip
pimi ile baglant garkinin (4) yuvasina
oturacak sekilde ayarlayin (Fig. 5-20).
Tahrik Unitesi ddnme agisinin yarisinday-
ken kolun (1) pozisyonerin uzun kenarina
paralel oldugu garanti edilmelidir.

Olcek plakasini (4.3), ok ucu kapali konu-
mu gosterecek ve vana takildiginda ko-
layca okunabilecek sekilde baglanti carki-
na yapistirin,
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Fig. 5-20 icin gos-
terge metni
Kol

T

Somun
Disk yay!
Takip pimi Kontrol vanasi saat ydninin tersine agilir
Takip kelepgesi
(Fig. 5-19)
Kaplin carki
Vids

W ===
oD

Kontrol vanasi saat yéniinde agilir

wWN —

Disk yay!
Olce( plakasi
Tahrik Unitesi mili

Tip 3278 icin adaptor
Baglanti plakast
Contalar

Basing gostergesi bra-
keti

Noo ossAN

©

Basing gdstergesi mon-

taj kiti
10 Ustteki cift braket
10.1  Alttaki cift braket

Fig. 5-20: Déner tahrik Gnitelerine baglant

EB 8384-3 TR

5-27



Devreye Alma

a) Agir hizmet tipi versiyon

> Bkz. Fig. 522

= Gerekli montaj pargalari ve aksesuarlari:
Tablo 5-10

Her iki montaj kiti de gerekli tim montaj par-
calarini igerir. Kullanilan tahrik Gnitesi boyu-
tu igin pargalar montaj kitinden secilmelidir.

Tahrik Unitesini hazirlayin ve tahrik Unitesi
Ureticisi tarafindan saglanan, gerekli olabile-
cek adaptori monte edin.

1. Muhafazay: (10) dner tahrik Gnitesinin
Ustine monte edin. VDI/VDE baglantisi
olmasi durumunda, gerekirse altina ara
pargalari (11) yerlestirin.

2. SAMSONTip 3278 ve VETEC S160 Do-
ner Tahrik Uniteleri icin, adaptdri (5)
milin serbest ucuna sabitleyin ve VETEC R
Tahrik Unitesi icin adaptorin (5.1) Gzeri-
ne yerlestirin. Tip 3278, VETEC $160 ve

Tahrik Gnitesi saat ydniniin

A _____tersine ddniiyor

1

. i
- VL

U Tahrik Unitesi saat

yoninde doniyor

Fig. 5-21: Dénis yonu

VETEC R Tahrik Uniteleri icin, adaptérin
(3) Uzerine yerlestirin. Tip 3278,

VETEC 5160 ve VETEC R Tahrik Uniteleri
icin, adaptorin (3) Uzerine yerlestirin.
VDI/VDE versiyonu igin bu adim, tahrik
Unitesi boyutuna baglidir.

. Yapiskan etiketi (4.3), vana ACIK durum-

dayken etiketin sari kismi govde pencere-
sinde gorinecek sekilde baglanti Uzerine
yapistirin. Agiklayici semboller iceren ya-
piskan etiketler ektedir ve gerektiginde
govdeye yapistirilabilir.

. Kaplin garkini (4) vida (4.1) ve disk yayi-

ni (4.2) kullanarak oluklu tahrik Gnitesi
mili veya adaptor (3) Uzerine sabitleyin.

. Standart takip pimini (2), pozisyonerin

M kolundan (1) sokiin. Montaj kitinde
bulunan takip pimini (@5 mm) 90° pim
pozisyonuna takin. Bolim 5.3'de agik-
landig sekilde ilerleyin.

. Gerekli G V4 baglanh disleri icin baglanh

plakasini (6) veya basing gostergeli bra-
keti (7) pozisyonere monte edin. iki con-
tanin (6.1) dogru sekilde oturdugundan

emin olun. Cift etkili yaysiz doner tahrik
Uniteleri, pozisyoner govdesinin baglanti
tarafinda bir ters amplifikatorinin kulla-
nilmasini gerektirir (bkz. bolim 5.5.7).

. Hacmi 300 cm3'ten az olan tahrik Unite-

leri icin, vida kisitlamasini (siparis no.
1400-6964) pozisyonerin sinyal basinc
cikisina (veya basing gostergesi braketi-
nin veya baglant plakasinin ¢ikisina) vi-
dalayin.
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<300 cm? hacimli tahrik niteleri

! Kol 6.1 Contalar icin sinyal basinar cikisinda bir
1.1 Somun 7 Basing gdstergesi braketi vida kisiflamas: kollamn
1.2 Disk yay 8 Basing gostergesi montaj
2 Takip pimi kiti
3 Adaptor 10 Adaptér muhafazasi 6
4 Mil baglantisi 10.1 Vidalar 6.1
4.1  Vida 11 Ara parca 7
4.2 Disk yayr 8
4.3 Yapiskan efiket
5 Tahrik Gnitesi mili veya
adaptor
5.1  Adaptor 1
6 Baglant plakasi (yalniz- 1.1
cagG‘A) ! . 1.2
_________ i N S :
IS P B
______________________ T"'"‘ \ 2
—————————— \
i
2 4.1 ‘ 4.1
42 i 42
4 1 4
43 | 43
—3 1 e E 3

) EE -E_E_H_ o
7w [ 1.
i i

SAMSON Tip 3278 VDI/VDE 3845 uyarinca baglanh (Eylil
VETEC $160, VETECR ~ 2010), sabitleme yiizeyi 1, AAT ila AA4
boy (bkz. "Tasarim ve Calisma llkeleri").

Fig. 5-22: Déner tahrik initelerine baglant: (agir hizmet versiyonu)
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8. Pozisyoneri, muhafazanin (10) izerine
yerlestirin ve sikin. Tahrik Gnitesinin do-
nUs yonini dikkate alarak, kolu (1), ta-
kip pimi ile dogru yuvaya gececek sekil-
de ayarlayin (Fig. 5-21).

5.5.7 Cift etkili tahrik Uniteleri
icin ters cevirici amplifi-
kator

Cift etkili tahrik Gniteleriyle kullanim icin, po-
zisyoner bir fers cevirici amplifikatori ile do-
nahlmalidir, drn. SAMSON Tip 3710 Ters Ce-
virici Amplifikatdr (bkz. Montaij Ve isletme
Talimatlari » EB 8392).

Asagidakiler tiim ters cevirici amplifikator-
ler icin gegerlidir:

Pozisyonerin sinyal basinci, ters cevirici
amplifikatérinin 1 ¢ikisindan saglanir. Cikis
1'deki basinca eklendiginde gerekli besleme
basincina (Z) esit olan bir karsit basing cikis
2'ye uygulanir.

Asagidaki denklem gegerlidir:

cikis 1 + cikis 2 = Besleme basina (Z).

Cikis 1, basing yukseldiginde vananin agil-
masina neden olan tahrik tnitesi Gzerindeki
sinyal basinci baglanhsina baglayin.
Cikis 2'i, basing yikseldiginde vananin ka-
panmasina neden olan tahrik Gnitesi Gzerin-
deki sinyal basinci baglantisina baglayin.
= Pozisyonerdeki sirgili anchari ACIK
HAVA'ya ayarlayin

i Not:
Cikislarin nasil isaretlendigi ters cevirici

amplifikatorin kullanilmasina baghdir.
Tip 3710: Cikis 1/2=Y,/Y,

Harici konum sensori
baglantisi

5.6

Fig. 5-23: Mikro akisli bir vana iizerine monte
edilmis sensorlii pozisyoner Gnitesi

= Gerekli montaj parcalar ve aksesuarlari:
Tablo 5-11

Harici konum sensorli pozisyoner versiyo-
nunda, ayri bir muhafaza icinde bulunan
sensor bir plaka veya braket izerinden kont-
rol vanasina baglanir. Strok tutusu standart
bir cihazinkine karsilik gelir.

Pozisyoner bir duvara ya da boruya gerekti-
§i sekilde monte edilebilir.

Pnomatik baglant icin, secilen aksesuara
bagli olarak ya bir baglanti plakasi (6) ya da
bir basing gostergesi braketi (7) govdeye sa-
bitlenmelidir. Contalarin (6.1) dogru sekilde
oturdugundan emin olun (bkz. Fig. 5-7, sag
alt).

Elekirik baglanhsi icin M12x1 konektorli
10 metrelik bir baglanti kablosu teslimat kap-
samina dahildir.
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i Not:

- Ayrica, 5.12 ve 5.11 bolimlerindeki tali-
matlar pnématik ve elektrik baglantilar: icin
gecerlidir.

Isletme ve ayarlar icin, 'Baslatma ve konfi-
glrasyon' bolimiinde aciklandigi sekilde
ilerleyin.

- 2009 yilindan bu yana, konum sensori-
niin (20) arkasinda kol (1) icin mekanik
durdurucu gorevi géren iki pim bulunmak-
tadir. Bu konum senséri eski montaj par-
calari kullanilarak monte edilirse, montaj
plakasina/braketine (21) karsilik gelen iki
adet & 8 mm delik acilmalidir. Bu anlam-
da bir sablon meveuttur. Bkz. Tablo 5-11.

5.6.1 Dogrudan baglant ile

konum sensoriniin
montaj

Tip 3277-5 120 cm?'lik tahrik Gnitesi

(Fig. 5-24)

Sinyal basincl dogrudan baglanti plakasinin

sinyal basinci baglantisi (9, Fig. 5-24 sol)

izerinden diyafram haznesine yonlendirilir.

Devam etmek icin, énce aksesuarlarda bulu-

nan baglant plakasini (9) tahrik Unitesi yoke-

sine vidalayin.

— Baglant plakasini (9), “mil iten tahrik Gni-
tesi” veya “mil ceken tahrik Unitesi” ariza
emniyet konumu hareketi icin dogru sem-
bol isaretle hizalanacak sekilde cevirin
(asagidaki gibiFig. 5-24).
= Baglanti plakast contasinin (9) dogru

yerlestirildiginden emin olun.

Devreye Alma

- Baglant plakasi NPT ve G disli deliklere
sahiptir. Kullanilmayan disli baglantiy:
lastik conta ve kare conta ile kapatin.

Tip 3277 175 ila 750 cm?'lik tahrik Gnitesi:

Sinyal basinci, “mil iten tahrik Gnitesi” ariza
emniyetli versiyon icin tahrik Unitesi yokesinin
yan tarafindaki baglantiya yonlendirilir. "Mil
ceken tahrik Unitesi" hareket yonu ile basingli
hava, alt diyafram kasasinin Uzerindeki sin-
yal basinci baglantisina uygulanir. Yoke kis-
mindaki baglanti bir havalandirma klapesi
ile sabitlenir (aksesuarlar).

Konum sensoriniin monte edilmesi

1. Sensér Uzerindeki kolu (1) orta konuma
getirin ve yerinde tutun. Somunu (1.1)
sokin ve kolu disk yay: (1.2) ile birlikte
sensor milinden cikarin.

2. Konum sensoriing (20) montaj plakasina
(21) vidalayin.

3. Tahrik Gnitesinin boyutuna ve nominal
vana hareketine bagl olarak, bolim
5-5'"teki hareket tablosundan hangi ko-
lun ve takip piminin (2) kullanilacagini
belirleyin. Pozisyoner, M kolu sensor Uze-
rinde pim konumu 35'te olacak sekilde
teslim edilir. Gerekirse, takip pimini (2)
pim pozisyonundan gikarin ve dnerilen
pim pozisyonu icin delige hareket ettirin.

4. Kolu (1) ve disk yayini (1.2) sensor mili-
nin Uzerine yerlestirin. Kolu orta konu-
ma getirin ve yerinde tutun. Vidalayin
(1.7).

5. Takip kelepgesini (3) tahrik Gnitesi miline
yerlestirin, hizalayin ve montaj vidasi
tahrik Gnitesi milinin oluguna yerlesecek
sekilde vidalayin.

EB 8384-3 TR
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. Montaj plakasini sensorle birlikte tahrik
Unitesi yokesi Uzerine, takip pimi (2) ta-
kip kelepgesinin (3) Ustiine oturacak se-
kilde yerlestirin. Kol, takip kelepgesi ize-
rinde yay kuvveti ile durmalidir. Montaj
braketini (21) her iki vidayr da kullana-
rak tahrik Unitesi yoke baglantisina sabit-
leyin.
. Kapagr (11) diger tarafa monte edin.
= Kontrol vanasi takildiginda, biriken
yogusan suyun tahliye edilmesini
saglamak igin tahliye klapesinin altta
oldugundan emin olun.

5.6.2 |EC 60534-6'ya gore
baglant: ile konum
sensoruniin montaij

> Bkz. Fig. 5-25

= Gerekli montaj pargalari ve aksesuarlari:

Tablo 5-11

. Konum sensori Uizerindeki kolu (1) orta

konuma getirin ve yerinde tutun. Somu-
nu (1.1) sokiin ve kolu disk yay: (1.2) ile
birlikte sensér milinden cikarin.

. Konum sensorini (20) brakete (21) vida-

layin.

\

i i

Pl
d
i

i < H
o

——

Sinyal Basinci
Havalandirma civatasi

|_— Sinyal Basinci

Kol
Somun
Disk yay!

N —

Tahrik Gnitesi mili

Takip pimi

G NPT

o

Sembol —_|

iten

_— 23 =

v

Fig. 5-24: Tip 3277-5 Tahrik initesi (sol) ve Tip 3277 Tahrik initesi (sag) icin montaj

ceken Takir elepcesi

Baglanti plakasi
Kapak

Konum sensori
Montaij plakasi

NN—0VWN — — —
-0 — s

v
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Takip pimi (2) 35 konumunda olan standart 4. iki civatayi (14) mil baglantisinin (9) bra-

takili M kolu, 15 mm nominal strok mesafesi- ketine (9.1) vidalayin, takip plakasini (3)
ne sahip 120 ila 350 cm? tahrik Uniteleri icin en Uste yerlestirin ve sabitlemek icin vi-
tasarlanmistir. Diger tahrik Gnitesi boyutlari dalari (14.1) kullanin.
veya hareketleri icin, 5-5 s.cyfosmclcki 5. Sensorlu braketi, takip pimi (2) takip pla-
strok tablosundan kol ve pim konumunu se- kasinin (3) yuvasina oturacak sekilde
cin. L ve XL kollari montaj kitinde mevcuttur. NAMUR nervisrine yerlestirin, ardindan
3. Kolu (1) ve disk yayini (1.2) sensor mili- sabitleme vidalarini kullanarak braketi
nin izerine yerlestirin. Kolu orta konu- vanaya vidalayin.
ma getirin ve yerinde tutun. Vidalayin
(1.1).
20 21 1.1,1.2 141 3 14 9.1 9
1 Kol
1.1 Somun
1.2 Disk yay
- 2 Takip pimi
3 Takip plakast
9 Mil baglantisi
9.1 Braket
14 Civata
14.1  Vidalar
20 Konum sensdri
S:ligse IS 21 Braket
e
14
i

Fig. 5-25: [EC 60534-6 (NAMUR)'a gére montaj
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5.6.3 Konum sensorinun Tip
3510 Mikro-akis valfine
montaji

> Bkz. Fig. 5-26

= Gerekli montaj parcalar ve aksesuarlari:

Tablo 5-11

1. Konum senséri zerindeki kolu (1)
orta konuma getirin ve yerinde tutun.
Somunu (1.1) sékin ve standart takili
M kolunu (1) disk yayi (1.2) ile birlikte

sensor milinden cikarin.

2. Konum sensoriini (20) brakete (21) vida-

3. Aksesuarlardan S kolunu (1) secin ve ta-

kip pimini (2) pim konumu 17 icin delige
vidalayin. Kolu (1) ve disk yayini (1.2)
sensor milinin Uzerine yerlestirin. Kolu
orta konuma getirin ve yerinde tutun. Vi-
dalayin (1.1).

. Takip kelepgesini (3) valf govdesi konek-

torine yer|e$tirin, dik G(,‘I)/IO hizo|ay|n ve
sikica vidalayin.

. Braketi (21) konum sensoriyle birlikte

valf yokesi iizerine yerlestirin ve takipgi
piminin (2) takip kelepgesinin (3) yuvasi-
na kaydigindan emin olarak sikica vida-
layin.

layin.
1.1
20 21 12
jamnal |
i A7 b K
I ] 1.1 Somun
-1 11 : 1.2 Diikyayl
_________ 2 Takip pimi
/ ™\ 3 Takip kelepgesi
V. 2 20 Konum senséri
e ‘.$ 21 Braket
1N 3

Fig. 5-26: Mikro akisl bir vanaya montaj
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5.6.4 Doner tahrik Uniteleri 3. Normalde kola (1) takili olan takip pimi-
iizerine montaj ni (2) aksesuarlardaki metal takip pimi
(@ 5 mm) ile degistirin ve pim konumu
= Bkz. Fig. 5-27 90° icin delige vidalayin.
= Gerekli montaj pargalari ve aksesuarlari: 4. Kolu (1) ve disk yayini (1.2) sensor mili-
Tablo 5-11 nin Uzerine yerlestirin. Kolu orta konu-
1. Konum sensori iizerindeki kolu (1) orta ma gefirin ve yerinde futun. Vidalayin
konuma getirin ve yerinde tutun. Somu- (1.1).
nu (1.1) sokin ve kolu disk yayi (1.2) ile  Bolim 5.5.6'de standart pozisyonere bag-
birlikte sensor milinden ¢ikarin. lant ile ilgili talimatlar izleyin.

2. Konum sensoriini (20) montaj plakasina  Pozisyoner yerine, konum sensériini (20)
(21) vidalayin. montaj plakasi (21) ile birlikte takin.

=

Somun

Disk yay1

S S S S SNEY
T ik PO
Takip pimi

I T
| !
T
|
= m i |[|
Konum senséri

1]
4 J —+4
T oM Montaj plakasi
AN 1 / [ /

NN —— —
—O u=

2 1 1.1,1.2

Fig. 5-27: Déner tahrik Gniteleri Gzerine montaj
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5.7 Kacak sensorUnin monte
edilmesi

> Bkz. Fig. 528

Normalde kontrol vanasi, pozisyoner ve ka-
cak senséri halihazirda monte edilmis sekil-
de gelir.

Kacak senséri, vana kurulduktan sonra

monte edilirse veya baska bir kontrol vanasi-

nin iizerine monte edilirse asagida agilandi-
g1 gibi ilerleyin.

© DIKKAT

Yanls baglama nedeniyle ariza riski!

20 +5 Nm tork kullanarak kacak sensérini
baglayn.

Senséri monte etmek icin tercihen NAMUR
kiris Uzerindeki M8 disli baglant kullanilma-
lidir (Fig. 5-28).

1t ipucu

Pozisyoner dogrudan tahrik initesine monte

edilmisse (entegre baglant), vana yoke bag-
lantisinin her iki yanindaki NAMUR arayiiz-

leri, kacak sensériinii monte etmek icin kulla-
nilabilir.

Sizinh sensoriinin calishrilmasi, EXPERTplus
Vana Diyagnostigi Cihazi Kullanim Talima-
tinda ayrmhll olarak qg|k|onmaktc1d|r.

Fig. 5-28: Kacak sensériiniin monte edilmesi

1 Kacak sensori
2 Vida
3 Klape baglantisi
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5.8 Giiclendirme enduktif limit
sivigi
Gerekli giglendirme kiti:

Limit sivic Siparis no. 1402-1770

i Not:
Bir nitenin gliclendirilmesi icin pozisyonerin
bakimi ile ayni gereklilikler gegerlidir. Patla-
maya karsi korumali pozisyonerler icin “Gi-
venlik talimatlari ve onlemleri” bolimiinde
“Patlamaya karsi korumali cihazlarin bakimi”
altinda belirtilen gerekliliklere uyulmalidir. Li-
mit sivigini taktiktan sonra isim etiketinde “Li-
mit sivigi, endiiktif” kutusunu isaretleyin.

Devreye Alma

6. Doner anchtari baglayin (5). Pozisyoner

milinin diz tarafinin, déner anahtar (5)
yaklasim anahtarinin yanindaki metal efi-
kefle takilabilecek sekilde dondirildigin-
den emin olun.

7. Pozisyoneri baslatirken, Kod 38 altindaki

endiktif alarm segenegini No'dan YES'e
ayarlayin.

1. Doner islem butonunu (3) ve kapag (1)
cikarin, bes sabitleme vidasini (2) sokiin
ve plastik kapagr (9) ekranla birlikte kal-
dirin, serit kabloya (PCB ve ekran arasin-
da) zarar vermemeye dikkat edin.

2. Bir bigak kullanarak isaretli yerde (4) bir
delik acin.

3. Kablolu konektdrii (11) acikliktan itin ve
yaklasim anchtarini (7) bir damla yapish-
rici ile kapaga sabitleyin.

4. Gerekirse X7 soketindeki atlama telini
cikarin ve kablo konektérini (11) sokete
itin.

5. Kabloyu, plastik kapagin pozisyonere ge-
ri yerlestirilebilecegi sekilde yonlendirin.
Sabitleme vidalarini (2) takin ve sikica vi-
dalayin. Sikistirma plakasini (8) yaklasim
anahtarina takin.

X7 Soketi (11)

1 Kapak 6 Metal efiket

2 Vida 7 Yaklasim anahtari
3 Doner islem butonu 8  Sikistrma plakast
4 lsaret 9 Plostik kapak

5 Déner anahtar 11 Konektdr

Fig. 5-29: Bir endiiktif limit sivi¢i giiclendirme

EB 8384-3 TR
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5.9 Paslanmaz celik govdeli
pozisyonerlerin montaij

Paslanmaz celik govdeli pozisyonerler,
tamamen paslanmaz celikten yapilmis veya
aliminyum icermeyen montaj pargalari
gerektirir.

i Not:
Pnématik baglant: plakasi ve basing géster-
gesi braketi paslanmaz celik olarak mevcut-
tur (sira numaralar asagida listelenmistir).
Tip 3710 Pnématik Ters Cevirici Amplifikatér
paslanmaz celik olarak mevcuttur.

Baglant plakas G 1400-7476
(paslanmaz gelik) 4 NPT 1400-7477
Basing gostergesi G4 1402-0265
braketi 4 NPT 1400-7108

(paslanmaz gelik)

Tablo 5-4 ila Tablo 5-10 asagidaki kisitla-
malarla paslanmaz gelik govdeli baglanh
pozisyonerleri icin gegerlidir.

Direkt baglant

Tablo 5-6'daki tim montaj kitleri kullanilabilir.
Baglant blogu gerekmez. Pnomatik baglants
plakasinin paslanmaz gelik versiyonu havay
dahili olarak tahrik tnitesine yonlendirir.

IEC 60534-6'e gore baglanti (NAMUR kirisi
ya da ¢ubuk tipi yokelere baglanti)

Tablo 5-7'daki tim montaj kitleri kullanilabi-
lir. Baglanh plakasi, paslanmaz gelik

Déner tahrik Unitelerine baglanh

Tablo 5-10'deki montaij kitleri agir hizmet ti-
pi versiyon disinda kullanilabilir. Baglanti
plakasi, paslanmaz celik

5.10 Tek etkili tahrik Gniteleri
icin hava ifleme fonksi-
yonu

Pozisyonerden cikan alet havasi, tahrik Unitesi

icinde korozyon korumasi saglamak icin tahrik

Unitesi yay odasina yonlendirilir. Asagidakileri

gozlemleyin:

Tip 3277-5'e gore dogrudan baglanh (mil
FA'ya uzanir/mil FE'yi geri ceker)

Hava Gfleme islevi otomatik olarak saglanir.

Direkt baglant - Tip 3277, 175 ila 750 cm?

FA: Siyah baglanti blogundaki tipayr ¢ikarin
(12.2, Fig. 5-6) ve havalandirmali ki-
simda yayli hazneye pnomatik bir bag-
lant yapin.

O DIKKAT

Eski toz boya kaph aliminyum bag-
lant bloklar: kullanildiginda montaj
hatali olabilir.

"IEC 60534-6 uyarinca baglanti" (NA-
MUR kirise veya cubuk tipi yoke baglan-
tilara baglant) ve "déner tahrik dnitele-
rine" baglantida aciklandigi gibi eski
toz boya kapli aliminyum baglant:
bloklarini monte edin.

FE: Hava Gfleme islevi otomatik olarak
saglanir.
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IEC 60534-6 uyarinca baglanh

(NAMUR kirise veya cubuk tipi yoke bag-
lantilara baglanh) ve déner tahrik tniteleri-
ne baglanh

Pozisyoner, egzoz havasi igin boru tesisah
uzerinden baglanabilen ek bir baglant ge-
rektirir. Aksesuar olarak mevcut olan bir
adaptér su amaglarla kullanilir:

Vidali yiksik G 0310-2619
(M20x1,5) V4NPT  0310-2550

i Not:
Adoaptor, govdedeki M20x1,5 baglantilarin-
dan birini kullanir, bu da yalnizca bir kablo
rakorunun takilabilecegdi anlamina gelir.

Tahrik Unitesini tahliye eden baska vana
aksesuarlarinin kullanilmasi durumunda
(6rn. solenoid valf, hacim giclendirici, hizli
egzoz vanasi), bu egzoz havasi da Gfleme
fonksiyonuna dahil edilmelidir. Adaptdrin
tzerindeki baglanti, boru hattina monte
edilmis bir cekvalf (rn. gekvalf G V4, siparis
no. 8502-0597) ile korunmalidir. Aksi
takdirde, pozisyoner muhafazasindaki
basing, ortam basincinin zerine cikar ve
yorucu bilesenler aniden tepki verdiginde
pozisyonere zarar Vverir.
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5.11 Pnomatik baglant

Sinyal basincini bagladiktan sonra acikta

kalan parcalarin (pozisyoner, tahrik initesi

veya vana) olasi hareketi nedeniyle yara-

lanma riski.

> Acikta kalan hareketli parcalara dokun-
mayin veya bunlari bloke etmeyin.

© DIKKAT

Besleme havasinin yanhs baglanmasi po-

zisyonere zarar verir ve arizaya neden

olur.

= Vida baglantilarini (Besleme ve Cikis) ak-
sesuarlardan baglant plakasina, basing
gostergesi montaj bloguna veya baglant:
bloguna vidalayn.

= Disli parcalari asla dogrudan muhafaza-
ya vidalamayin!

Pnomatik baglant noktalari, pozisyonerin
arkasinda bulunur (bkz. Fig. 5-30).

|
|

* Ek havalandirma deligi yalnizca
Tip 3730-3xxxxxxxx60xx ve
Tip 3730-3xx0xxxxxx70xx modellerinde

mevcuttur,

Fig. 5-30: Pnomatik baglantlar

Besleme havasinin baglanmasi

Pnomatik baglantisini gergeklestirmeden 6n-
ce, asagidaki kosullarin karsilandigindan
emin olun:

- Pozisyoner, talimatlara gore kontrol va-
nasina dogru bir sekilde monte edilmistir.

Durum buysa:

= Baglant plakasindaki, basing gostergesi
montaj blogundaki ve baglant blogun-
daki pnomatik baglantilar, istege bagh
olarak V4 NPT veya G V4 disli bir delik
olarak tasarlanmistir. Metal veyad bakir
borular ile plastik hortumlar igin standart
baglant uglarini kullanabilirsiniz.
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5.11.1 Besleme basinci
baglantisi

Sinyal basinci baglantisi, pozisyonerin tahrik

Unitesine nasil monte edildigine baglidir:

Tip 3277 Tahrik Unitesi

— Besleme basinci baglantisi sabittir.

IEC 60534-6 (NAMUR) uyarinca baglant

- "Mil geken tahrik Gnitesi" emniyet konu-
mu hareketi icin, sinyal basincini, tahrik
Unitesinin Ustindeki baglantiya baglayin.

- "Mil iten tahrik Unitesi" emniyet konumu
hareketi icin, sinyal basincini, tahrik Gni-
tesinin alhindaki baglantya baglayin.

Doner tahrik Uniteleri

— Doner tahrik niteleri igin Ureticinin bag-
lant spesifikasyonlari gecerlidir.

5.11.2 Sinyal basinci okuma

%t pucu

Besleme havasini ve sinyal basincini izlemek
icin basing géstergeleri monte etmenizi 6ne-
ririz (b6lim 5.13 icindeki aksesuarlara ba-

kin).

Basing gstergelerinin montaiji:
= Bkz. Bolim 5.2 ve Fig. 5-7

5.11.3 Besleme basinci

Gerekli besleme havasi basinci, yay ayar sa-
hasina ve tahrik tnitesinin hareket yonine
baglidir (emniyet konumu hareketi).

Devreye Alma

Yay ayar sahasi, tahrik Unitesine bagl olarak
tezgah araligi veya sinyal basinci araligr olo-
rak isim plakasinda yazilidir. Hareket yoni
ise FA veya FE ya da sembolle gosterilir.

Mil iten tahrik Gnitesi FA (HAVAYLA ACILAN)

Ariza ile kapanir (kiiresel ve agili vanalar

icin):

> Gerekli besleme basinai = Ust yay ayar
sahasi degeri + 0,2 bar, en az 1,4 bar.

Mil ceken tahrik Unitesi FE (HAVAYLA KAPA-

NAN)

Ariza ile acilir (kirresel ve acili vanalar icin):

Siki kapanan valfler icin maksimum sinyal

basinci pst,, kabaca su sekilde hesaplanir:
2.1
pstoo = F+ & bp [bar]
4. A
d = Yuvacapi [em]
Ap = Vana izerindeki fark basing [bar]
A = Tahrik Unitesi alani [cm?]
F = Tahrik Unitesinin Ust yay ayar

sahasi degeri [bar]

Herhangi bir sey belirtilmemisse asagidaki

gibi hesaplayin:

> Gerekli besleme basinai = Ust yay ayar
sahasi degeri + 1 bar

5.11.4 Sinyal basina (cikis)

Pozisyoner ¢ikisindaki (38) sinyal basinci,
Kod 16'da 1,4 bar, 2,4 bar veya 3,7 bar ile
simirlandirilabilir.

Sinirlama varsayilan olarak etkinlestirilme-
mistir [Hayir].

EB 8384-3 TR
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5.12 Elektrik baglantisi

Elektrik tesisat icin, ilgili elekiroteknik yonet-
meliklerine ve ku||on||d|§| lkede geger|i olan
kaza onleme yonetmeliklerine uyun. Alman-
ya'da VDE yonetmelikleri ve isveren sorum-
luluk sigortasinin kaza 6nleme yonetmelikleri
mevcuttur.

Yanlis elekirik baglantisi, patlamaya karsi

korumay: giivensiz hale getirecektir.

= Terminal atamasina uyun.

2 Muhafaza icindeki veya iizerindeki ema-
ye vidalari gevsetmeyin.

Kendinden giivenlikli cihazlarda dahili gi-

venligin etkisiz hale getirilmis olmasi.

= Yalnizca kendinden emniyetli devrelerde
kullanilmasi amaglanan kendinden emni-
yetli cihazlari, onaylanmis kendinden
emniyetli giris baglantili initelere bagla-
yin.

= Onaylanmamis kendinden givenli giris
baglantili Gnitelere baglanmis kendinden
guvenli cihazlari tekrar calishrmayin.

= Kendinden givenli elektrikli ekipmani (U,
veya U0, [, veya 10, P, veya PO, C, veya
CO ve L; veya LO) birbirine baglarken, EC
tip inceleme sertifikalarinda belirtilen izin
verilen maksimum elektrik degerlerini as-
mayin.

EC tip inceleme sertifikasindaki tablolarin or-
tam sicakhig araliklari, izin verilen ortam si-

cakhigr, sicaklik sinifi, maksimum kisa devre
akimlari ve maksimum gii¢ Pi ve PO arasin-
daki atama icin gegerlidir.

Asagidakiler ayrica gegerlidir: Ex tb
(3730-3 5) koruma tipi ve Ex nA (3730-3 8)
koruma tipi pozisyonerleri icin kablo rakor-
lari ve kor tapalar EN 60079-7 (Ex e) stan-
dardina gére sertifikalandirlmis olmalidir.

Kablo ve tellerin secimi

= Kendinden giivenli devrelerin kurulumu
icin EN 60079-14 Madde 12 hikimleri-

ne uyun.

Madde 12.2.2.7, birden fazla kendinden
givenli devrede ¢ok damarli kablolari ve tel-
leri déserken gec;er|idir.

Yaygin yaliim malzemeleri (Srnegin polieti-
len) icin bir iletkenin yalitiminin radyal kalin-
ligr, 0,2 mm'den kiscitk olmamalidir. ince telli
bir iletkendeki tek bir telin capi, 0,1 mm'den
kiicUk olmamalidir. iletken uclarin, drn. tel
uclu yikstkler kullanarak eklemeye karst ko-
ruyun.

Baglanti icin iki ayri kablo ya da tel kullanil-
diginda ek bir kablo rakoru takilabilir. Kulla-
nilmayan kablo girislerini klapelerle kapatin.
—20 °C'nin altindaki ortam sicakliklarinda
kullanilan ekipman igin metal kablo girisleri
kullanin.

Zon 2/Zon 22'de kullanilacak ekipman

EN 60079-15 uyarinca koruma tipi

Ex nA'ya (kivileim gikarmayan ekipman) go-
re calishrilan ekipmanlarda, yalnizca kuru-
lum, bakim veya onarim sirasinda enerji ve-
rilirken devreler baglanabilir, kesilebilir veya
anahtarlanabilir.
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Ex nA devrelerinin birbirine baglanmasi igin
seri bagl sigortanin nominal degerleri ve
montaji ile ilgili uygunluk beyaninda belirti-
len 6zel kullanim kosullarina uyun.

Ex nA ekipmaninda (kivileim gikarmayan

ekipman), yalnizca kurulum, bakim veya

onarim sirasinda enerji verilirken devreler

baglanabilir, kesilebilir veya anahtarlanabi-

lir.

- Ex nA veya Ex tc koruma tipine sahip
pozisyonerler, pencereli veya penceresiz
kapakla kullanilabilir.

- 3730-31, 3730-35, ve 3730-38 Tipi Po-
zisyonerler, isaretleme ve govde kapag
disinda tasarim olarak %100 aynidir.

- Ex nA koruma tipi icin, arayiz adapto-
rindeki VCC baglantsi, IEC 60127, 250
V F veya T'ye gore IN <40 mA sigorta
degerine sahip bir sigorta ile seri olarak
baglanmalidir.

- Sinyal akimi devresi, IEC 60127-2/VI,
250 V T standardina gore, IN <63 mA
sigorta degerine sahip bir sigorta ile seri
olarak baglanmalidir.

—  Verici akim devresi, IEC 60127-2/VI,
250 V T standardina gore, IN <40 mA
sigorta degerine sahip bir sigorta ile seri
olarak baglanmalidir.

Sigortalar tehlikeli alanin disina takilmalidir.
Kablo girisi
M20x1,5 kablo rakorlu kablo girisi, 6 ila 12

mm sikishrma arahig (Tablo 5-4'deki aksesu-
arlara bakin).

Muhafazada, gerektiginde ek baglant igin
kullanilabilecek ikinci bir M20x1,5 disli delik

Devreye Alma

bulunmaktadir. Vida terminalleri, 0,2 ila

2,5 mm? kablo kesitleri icin tasarlanmistir.
Vidalari 0,5 ila 0,6 Nm arasinda sikin.
Ayar noktasi kablolari, muhafaza iginde bu-
lunan 11 ve 12 numarali terminallere bag-
lanmalidir.

Sadece bir akim kaynag kullanin. Set de-
geri 22 mA'y1 ashginda ekranda OVERLO-
AD (Asiri Yik) mesaji gorinir.

O DIKKAT

11 ve 12 numaral terminallere bir vol-

taj kaynagi (U = 7 V veya yanlis kutuplara

baglandiginda U = 2 V) baglanmasi, pozis-

yonere zarar verecekHr.

= Sadece akim kaynagi kullanin, gerilim
kaynagi asla kullanmayin.

Genel olarak pozisyoneri bir kusaklama ilet-
kenine baglamak gerekli degildir. Ancak
baglanacaksa i¢ espotansiyel kusaklama igin
terminale ya da cihazin disina baglanabilir.

Versiyona gore, pozisyonerde endiktif limit
sivigleri ve/veya solenoid vana vardir.

Konum vericisi iki felli devrede calistirilir. 31
ve 32 terminallerine saglanan voltaj besle-
mesi genellikle 24 V DC'dir. Besleme kablo-
larinin direncini dikkate alarak, konum veri-
cisi terminallerindeki voltaj 12 ile 30 V DC
arasinda olabilir.

Fig. 5-31 kaynagina veya terminal blogun-
daki etikete bakin.
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O DIKKAT

Akimin minimum akimin alhna diismesi ne-

deniyle ariza.

> Set degerinin 3,8 mA altina dismesine
izin vermeyin.

i Not:
VDI/VDE 3847-1'e gore baglanti icin pozis-
yonerlerde, limit siviglerini 41/42 ve
51/52"nin terminal tanimlamasi ile OPEN ve
CLOSED ibareleri, her iki tarafina basilmis
terminal efiketini cevirerek degistirilebilir.

Elektrik gicinin baglanmasi

Elektrik baglantsini gergeklestirmeden once,
asagldaki kosullarin kar§||cmd|§]|ndan emin
olun:

— Pozisyoner, talimatlara gore kontrol va-
nasina dogru bir sekilde monte edilmistir.

- Besleme havasi dogru baglanmistr.

Durum buysa:

= Elektrik glicini (mA sinyali) Fig. 5-31
kisminda gosterildigi sekilde baglayin.

5.12.1 EN 60947-5-6 vyarinca
anahtarlama
amplifikatori

Sinir anahtarlarinin calismasi icin cikis dev-
resine anahtarlama amplifikatorleri baglan-
malidir. Pozisyonerin calisma givenilirligini
saglamak igin, amplifikatorler EN 60947-5-
6 standardina uygun ¢ikis devrelerinin sinir
degerlerine uymalidir.

Tehlikeli alanlarda kurulum icin, ilgili dizen-
lemelere uyun.

Givenli alanlardaki (tehlikeli olmayan alan-

lar) uygulamalar icin sinir anahtarlari,

IEC 61131'e uygun olarak PLC'nin ikili giri-

sine dogrudan baglanabilir. Bu, anma gerili-
mi 24 V DC olan IEC 61131-2 Mad-

de 5.2.1.2'ye gore dijital girislerin standart

calisma aralig igin gegerlidir.

5.12.2 iletisimin kurulmas

Bir FSK modem veya el tipi iletisim cihazi
(gerekirse bir izolasyon amplifikatori) kulla-
nilarak bilgisayar ile pozisyoner arasindaki
iletisim, HART® protokoline dayalidir.

Viator FSK modem

— RS-232  Non ex
— PCMCIA Non ex
- USB

Siparis no. 8812-0130
Siparis no. 8812-0131

Non ex  Siparis no. 8812-0132

Kontroldrinin veya kontrol istasyonunun yik
empedansi cok disikse, kontrolr ile pozis-
yoner arasina bir izolasyon amplifikatori
baglanmalidir (tehlikeli alanlarda baglanan
pozisyoner icin arabirim). Bkz. Fig. 5-32.
Pozisyoner tehlikeli alanlarda kullaniliyorsa
patlamaya karst korumali bir izolasyon
amplifikatéri kullaniimalidir.

HART® protokoliini kullanarak, tim bagls
kontrol odasi ve saha initeleri, standart bir
veri yolu ile ugtan uca baglanti ve standart
(multidrop) veri yolu kullanarak ayri ayri ad-
reslenebilir.
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Opsiyonel Opsiyonel 1+ Opsiyonel 1+ Opsiyonel 1 Opsiyonel
Ei/ I A3 |:|A2 I:IA] G G G J_é
S [0 o (1 LB P e
L] L)

+81[-82['[+11[-12] [+83]-84] [+51][-52] [+41[-42 [![+31]-32 [t[+31 [-32] ![+31 [-32 [![+31 [-32

Non | Bir PLC'nin ikili girisi " veya . !
24V DC mA ex | anahtarlama amplifikatdri 2 iki telli Analog Kagak ikili giris
Solenoid kontrol Ex | Anahtorlama amplifikafor 2 transmitter | girisi x sensori
vana sinyali besleme
(opsiyonel) A3 Limit sivicleri Unitesine
Anza A2 Al sahip
alarmi Yazilim Yazilim konum
opsiyonel ola-  vericisi
rak endiktif

1 |EC 61131-2'ye gére ikili giris (Pmax = 400 mW)
2 EN 60947-5-6 uyarinca anahtarlama amplifikatori

Fig. 5-31: Elektrik baglantilar:

Giivenli alanda baglant S
El tipi ilefisim cihazi veya | I
ikinci FSK modem } } Q
L =T .
4ila 20 mA i 3730-30
i
Kontroldr/
kontrol I><]
istasyonu T
Tehlikeli alanda baglanti Giivenli aralik | Tehlikeli alan
|
— £
\#/ T
u | 3730-31
Q R
!(ontrolor/kontrol POfIC.JmG korumali ! ! I><]
istasyonu izolasyon | |
amplifikatdri bor--

El tipi iletisim cihazi veya ikinci FSK
modem (patlama korumali)

Fig. 5-32: FSK modem ile baglanti
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Uctan uca

Veri yolu adresi/yoklama adresi hep sifira
(0) ayarlanmalidir.

Standart veri yolu:

Standart veri yolu (multidrop) modunda, po-

zisyoner, noktadan noktaya iletisimde oldu-
§u gibi analog akim sinyalini (ayar noktasi)
takip eder. Bu isletim modu, rnegin pozis-
yonerlerin bolinmis aralikta ¢alismasi icin
uygundur (seri baglant).

Veri yolu adresi/yoklama adresi 1 ile 15
araliginda olmalidir.

i Not:
Proses kontrolorii/kontrol istasyonu cikisi
HART® uyumlu olmadiginda iletisim hatalar:

meydana gelebilir.
Alternatif olarak, 250 Q'luk bir direng seri

olarak baglanabilir ve analog ¢ikisina para-

lel olarak 22 pF'lik bir kapasitér baglanabi-
lir. Sonug olarak kontrolér cikisinin yikii ar-
tacaktir.

Kontroldr/kontrol istasyonu

Fig. 5-33: Cikis sinyalinin uyarlanmasi
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5.13 Montaj aksesuarlar

Tablo 5-4: Genel aksesuarlar

Devreye Alma

Agiklama Siparis no.
Cift etkili tahrik Gniteleri igin ters gevirici amplifikator Tip 3710
Siyah plastik (6 ila 12 mm sikishrma aralig) 8808-1011
Mavi plastik (6 ila 12 mm sikishrma araligi) 8808-1012
M20x1,5 kablo rakoru Nikel kaplamali bronz (6 ila 12 mm sikishrma araligi) 1890-4875
Nikel kaplamali bronz (10 ila 14 mm sikishrma araligi) 1992-8395
Paslanmaz celik 1.4305 (8 ila 14,5 mm sikistrma araligi) 8808-0160
B . Toz kaplamali aliminyum 0310-2149
Adaptdr M20x1,5 ila V2 NPT -
Paslanmaz celik 1400-7114
S 0510-0522
M 0510-0510
Kol L 0510-0511
XL 0510-0512
XXL 0510-0525
Endktif limit sivigi 1 x SJ2-SN icin giiclendirme kiti 1402-1770
TROVIS-VIEW CD-ROM dahil izole USB arabirim adaptdri ( SSP arabiriminden bilgisayar USB portu- | 1400-9740
na)
TROVIS-VIEW 6661 (»www.samsongroup.com > HIZMET & DESTEK > Indirmeler > TROVIS-VIEW)

Tablo 5-5: Direkt baglant Tip 3277-5 Tahrik Unitesi

Aciklama Siparis no.
Montaj parca- | 120 cm? veya daha kigik tahrik Gniteleri iin standart versiyon 1400-7452
lari 120 cm? veya daha kiiciik tahrik Gniteleri icin kiyaslanabilir versiyon 1402-0940
Tip 3277-5xxxxxx.00 Tahrik nitesi icin eski degistirme plakasi (eski) 1400-6819
Tip 3277-5xxxxxx.01 Tahrik Gnitesi icin yeni degistirme plakasi (eski)') 1400-6822

Tahrik Gnitesi

Tip 3277-5x000xx.01 Tahrik Gnitesi (yeni) !, G /8 ve /8 NPT icin yeni baglant plakasi | 1400-6823

(8) (cikis/besleme)

aksesuarlari

Tip 3277-5xx000cx.00 Tahrik Unitesi (eski): G s icin eski baglanti plakasi 1400-6820
Tip 3277-5xxxxxx.00 (eski): V8 NPT icin eski baglanti plakas 1400-6821
Baglanh plakast (6) GV 1400-7461
agiant plaas Va NPT 1400-7462
. . . GV 1400-7458

Basing géstergesi braketi (7)
Pozisyoner ak- Va NPT 1400-7459
sesuarlan Maks. 6 bara kadar basing géstergesi montaj kiti _Paslanmaz gelik/piring 1402-0938

Paslanmaz celik/paslanmaz celik | 1402-0939

Maks. 6 bar'a kadar olan basing gésterge mon- _Paslanmaz celik/piring

taj kiti (8) (yazisiz)

1402-1637

Paslanmaz celik/paslanmaz celik | 1402-1638

1 Yeni tahrik Gniteleri ile sadece yeni degistirme ve baglanti plakalari kullanilabilir (indeks 01). Eski ve yeni plakalar

birbiriyle degi

stirilemez.

EB 8384-3 TR
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Tablo 5-6: Direkt baglanti Tip 3277 Tahrik Unitesi

Montaj pargalari/aksesuarlari Siparis no.
175, 240, 350, 355, 700, 750 cm? tahrik niteleri icin standart versiyon 1400-7453
175, 240, 350, 355, 700, 750 cm? tahrik tniteleri icin boya ile uyumlu versiyon 1402-0941
G Vi 1400-8819
Contalar ve vida ile baglanti blogu -
Va NPT 1402-0901
Maks. 6 bara kadar basing gostergesi montaij kiti (gikis/besle- Paslanmaz celik/piring 1402-0938
me) Paslanmaz celik/paslanmaz gelik 1402-0939
Vida baglantilari ile boru hatti ! Siparis no.
G /G 3/8 1402-0970
Tahrik Gnitesi (175 cm?), celik 4G 3/
Va NPT/3/8 NPT 1402-0976
G /G 3/8 1402-0971
Tahrik Unitesi (175 cm?), paslanmaz elik 4/G 3/
V4 NPT/3/8 NPT 1402-0978
G /G 3/8 1400-6444
Tahrik Unitesi (240 cm?), celik 4/G 3/
Vs NPT/3/8 NPT 1402-0911
G4/G3/8 1400-6445
Tahrik Gnitesi (240 cm?), paslanmaz gelik 4/G3/
Va NPT/3/8 NPT 1402-0912
G /G 3/8 1400-6446
Tahrik Gnitesi (350 cm?), celik 4/G3/
Va NPT/3/8 NPT 1402-0913
- , G /G 3/8 1400-6447
Tahrik Unitesi (350 cm?), paslanmaz elik
V4 NPT/3/8 NPT 1402-0914
G /G 3/8 1402-0972
Tahrik Unitesi (355 cm?), celik 4/G 3/
V4 NPT/3/8 NPT 1402-0979
G /G 3/8 1402-0973
Tahrik Unitesi (355 cm?), paslanmaz elik 4G 3/
Va4 NPT/3/8 NPT 1402-0980
G /G 3/8 1400-6448
Tahrik Unitesi (700 cm?), celik 4/G3/
Va NPT/3/8 NPT 1402-0915
G /G 3/8 1400-6449
Tahrik Gnitesi (700 cm?), paslanmaz gelik 4/G 3/
V4 NPT/3/8 NPT 1402-0916
G /G 3/8 1402-0974
Tahrik Unitesi (750 cm?), celik 4/G3/
V4 NPT/3/8 NPT 1402-0981
G /G 3/8 1402-0975
Tahrik Gnitesi (750 cm?), paslanmaz gelik 4/G 3/
V4 NPT/3/8 NPT 1402-0982
W "mil geken tahrik Unitesi" icin emniyet konumu hareketi,
st diyafram bdlmesinin hava tahliyesi ile
5-48 EB 8384-3 TR



Devreye Alma

Tablo 5-7: IEC 60534-6'ya gére NAMUR kirisi ya da cubuk tipi yokelere 1) baglant

mm cinsin-
den hare- [Kol |Tahrik initesi icin
ket Siparis no.
7.5 S | Tip 3271-5ila 60/120 cm? ve Tip 3510 Mikro akisl vana 1402-0478
5ila50 | M2 |Diger ireficilerden tahrik Uniteleri ve 120 ila 750 cm? etkili alan ile Tip 3271 1400-7454
14ila 100 | L |Diger ureticilerden tahrik Gniteleri ve 1000 ila 1400-60 cm? ile Tip 3271 1400-7455
30/60 mm strok mesafeli Tip 3271, 1400-120 ve 2800 cm? versiyonlari 3 1400-7466
10 Emerson ve Masoneilan lineer tahrik Gniteleri igin montaj braketleri (ayrica, hare-
ggyc L | kete bagh olarak IEC 60534-6'ya gore bir montaij kiti gereklidir). Yukaridaki sa- | 1400-6771
tirlara bakin.
Valtek Tip 25/50 1400-9554
40ila200| XL DiQer.Ure!icﬂerden tahrik Gniteleri ve 1400-120 ve 2800 cm? ile ve 120 mm ha- 1400-7456
reket ile Tip 3271
Aksesuarlar Siparis no.
GVa 1400-7461
Baglant plakas
4 NPT 1400-7462
.. . . G Vs 1400-7458
Basing gostergesi braketi
4 NPT 1400-7459
Paslanmaz elik/piring | 1402-1637
Maks. 6 bar'a kadar olan basing gdsterge montaij kit Paslanmaz gelik/pas- | 1402-1638

lanmaz celik

20 ila 35 mm gubuk ¢api

2 M kol, temel cihaz iizerine monte edilir (teslimat kapsamina dahil edilmistir)

3 Tip 3273 120 mm nominal strok mesafeli yana monteli el ¢arki ile baglantili olarak, ek olarak bir braket (0300-
1162) ve iki havsali vida (8330-0919) gereklidir.

Tablo 5-8: VDI/VDE 3847-1 uyarinca baglanti

Montaj parcalan Siparis no.

VDI/VDE 3847 arayiiz adaptori 1402-0257

. ISO 228/1-G s 1402-0268

Aliminyum

Tahrik Gnitesi yay haznesinin hava tahliyesi igin baglant iceren Va=18 NPT 1402-0269

baglant plakasi Paslanmaz 15O 228/1-G Vs 1402-0270

gelik Y418 NPT 1402-0271

175 ila 750 cm? ile SAMSON Tip 3277 Tahrik Unitesine baglanti icin montaj kiti 1402-0868

SAMSON Tip 3271 Tahrik Unitesine veya tciinci taraf tahrik tnitelerine baglant icin montaij kiti 1402-0869

100 mm'ye kadar vana hareketi icin hareket kesme 1402-0177

100 ila 200 mm vana hareketi icin hareket kesme (sadece SAMSON Tip 3271 tahrik Unitesi) 1402-0178
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Tablo 5-9: VDI/VDE 3847-2 uyarinca baglanti

Aciklama Siparis no.
Solenoid vana arayiizi icin bos plakali PFEIFFER Tip 31a (baski 2020+)
- AR AT L] 1402-1645
Déner Tahrik Uniteleri icin montaj blogu
Montai parcalar: Solenoid vana arayiizi icin bos plaka (ayri sahlir) 1402-1290
Tip 3730 (VDI/VDE 3847) icin adaptor braketi 1402-0257
Tip 3730 ve Tip 3710 (DAP/PST) icin adaptor braketi 1402-1590
ik Ginitesi Mil adaptdri AAT 1402-1617
Tohrik Gnitesi oG e 4o ot AA2 1402-1616
aksesuarlari
Mil adaptdri AA4 1402-1888
Tablo 5-10: Doner tahrik initelerine baglanti
Montaj parcalari/aksesuarlari Siparis no.
VDI/VDE 3845 uyarinca baglanti (Eylil 2010), tahrik Unitesi yiizeyi sabitleme seviyesi 1'e karsilik gelir
Ebat AAT ila AA4, CrNiMo celik braketli versiyon 1400-7448
Boyut AAT ila AA4, adir hizmet versiyonu 1400-9244
Boyut AA5, agir hizmet versiyonu (6r., Hava Torku 10 000) 1400-9542
Braket yizeyi, sabitleme yiizeyi 2'ye karsilik gelir, agir hizmet versiyonu 1400-9526
1400-8815
Maks. déner tahrik Gniteleri icin baglanti. 180° agilma agisi, sabitleme seviyesi 2 ve
1400-9837
SAMSON Tip 3278 ve 160/320 cm?, CrNiMo celik braket igin baglant 1400-7614
160 cm? ile SAMSON Tip 3278'e ve VETEC Tip S160, Tip R ve Tip M'ye baglanti, agir hizmet versiyonu | 1400-9245
1400-5891
320 cm? ile SAMSON Tip 3278'e ve VETEC Tip S320'e baglant, agir hizmet versiyonu ve
1400-9526
Camflex II'ye baglant 1400-9120
GV 1400-7461
Baglant plakas
a NPT 1400-7462
. —— GV 1400-7458
Aksesvarlar  2O5N¢ gostergesi braketi i NPT 14007459
Paslanmaz gelik/piring 1402-1637
Maks. 6 bar'a kadar olan b Sst taj kiti i
aks. 6 bar'a kadar olan basing gdsterge montaij kiti E:E:?nqu celik/paslanmaz 1402-1638
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Tablo 5-11: Harici konum sensérii baglantisi

Montaj parcalari/aksesuarlari Siparis no.
Eski montaj parcalari Gizerindeki montaj konumu sablonu 1060-0784
120 cm?'lik tahrik Gnitesi igin montaj pargalari 1400-7472
Tip 3277-5x000x.00 Tahrik Gnitesi ile G '8 1400-6820
Direkt baglanti | (9, eski) baglanti plakas: e NPT 1400-6821
Baglan plakasi (yeni) Tip 3277-5x0000x.01 Tahrik Unitesi (yeni) ! 1400-6823
175, 240, 350, 355 ve 750 cm?'lik tahrik Gniteleri igin montaj pargalari 1400-7471
NAMUR baglantisi | L ya da XL kolunu kullanan NAMUR kirisine baglanti icin montaj pargalar 1400-7468
Tip 3510 Mikro
akis vanasina Tip 3271 60 cm?'lik tahrik Unitesi icin montaj pargalari 1400-7469
baglanh
VDI/VDE 3845 (Eylil 2010), detaylar icin "Tasarim ve Calisma ilkeleri" balimine
bakin.
Tahrik Gnitesi yizeyi sabitleme dizeyi 1'e karsilik gelir
AAT ila AA4 boyutlarinda, takip kelepgesi ve kaplin carki ile,
CrNiMo celik braketli versiyon 1400-7473
Boyut AAT ila AA4, agir hizmet versiyonu 1400-9384
Déner tahrik Gnite- Boyut AA5, agir hizmet versiyonu (&r., Hava Torku 10 000) 1400-9992
lerine baglant Braket yiizeyi, sabitleme yiizeyi 2'ye karsilik gelir, agir hizmet versiyo-
o yuzeyl, yuzeyl 27y gelir, ag Y 1400-9974
; 2 : ; air hi ivo-
iﬁ\MSON Tip 3278 ve 160 cm? ve VETEC Tip S160 ve Tip R, agir hizmet versiyo 1400-9385
1400-5891
SAMSON Tip 3278 ve 320 cm? ve VETEC Tip S320, agir hizmet tipi ve
1400-9974
G 1400-7461
Baglant plakasi (6)
4 NPT 1400-7462
- G 1400-7458
. Basing gostergesi braketi (7)
Pozisyoner s NPT 1400-7459
aksesuarlar Maks. 6 bar'a kadar olan basing goster- Paslanmaz elik/piring 1402-1637
ge montaj kifi Paslanmaz gelik/paslanmaz celik 1402-1638
Pozisyoneri duvara monte etmek igin braket (Not: Duvar temelleri sahadan saha-
s . - . N 0309-0184
ya degistiginden diger sabitleme parcalari kurulum yerinde saglanmalidir).

1) Yeni tahrik initeleri ile sadece yeni baglanti plakalart kullanilabilir (indeks 01). Eski ve yeni plakalar birbiriyle de-
Gistirilemez.
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6 Calisma
&bsner islem butonu

Doner islem butonu 6n koruyucu kapagin al-
tindadir. Pozisyoner, sahada doner islem bu-
tonu ile calistirilir.

& dandir: Kod ve degerleri seg
&® bas: ayari onayla

ACIK HAVA/KAPALI HAVA siirgili anahtari

- HAVA GIRiSi sinyal basinci arthkea agi-
lan bir vana icin gecer|idir.

- HAVA CIKISI sinyal basincr arthkea ka-
panan bir vana icin gegerlidir.

Sinyal basinci, tahrik Gnitesine uygulanan

pozisyonerin gikisindaki pnomatik basingtir.

Hacim kisitlamasi Q

Hacim kisitlamasi, hava cikis kapasitesini
tahrik Gnitesinin boyutuna uyarlamaya ya-

Calisma

rar. Tahrik Gnitesindeki hava gegisine bagls
olarak iki sabit ayar mevcuttur.

240 cm?'den kigUk ve yan tarafinda sin-
yal basinci baglanhsi bulunan tahrik Gni-
teleri (Tip 3271-5) igin kisilamay1 MIN
SIDE olarak ayarlayin.

Arka baglant icin (Tip 3277-5) kisitla-
may1 MIN BACK olarak ayarlayin.

240 cm? ve daha biyik tahrik tnitelerin-
de, yan baglanti icin MAX SIDE'ye, arka
baglanti icin MAX BACK'e ayarlayin.

Degerler

Belirli kodlara, parametrelere ve islevlere
atanan simgeler ekranda gosterilir.

Baslatma tusu Kapak ve doner sivig

Yakinlik anahtarinin metal etiketi

SSP arayiizi

e, > A
zop5 28
gm2

YW 2 IG 88
¥ 8887
» %
o £ S

— ACIK HAVA/KA-
PALI HAVA sivici

- Hacim kisitlamasi

| Déner islem butonu

Fig. 6-1: Calistirma kontrolleri
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Calisma aralig

- 2 (manuel mod)
Pozisyoner, mA sinyali yerine manuel set
degerini (Kod 1) takip eder.
2 yanip séniyor: Pozisyoner baslatla-
madi. Yalnizca manuel ayar noktasi Uze-
rinden calisirma mimkinduir (Kod 1).

— G (otomatik mod)
Pozisyoner, kapali dong isletimindedir
ve mA sinyalini takip eder.

- S GUVENLI
Pozisyoner, ¢ikist havalandirir. Vana me-
kanik ariza emniyeti konumuna geger.

Cubuk grafik

Manuel % ve otomatik G modlarinda, cu-
buklar, isarete (+/-) ve degere bagh olarak
ayar noktasi sapmasini gosterir. Her %1 set
degeri sapmasi igin bir bar elemani gérinir.

Pozisyoner baslatlmamissa (ekranda % ya-
nip soner) cubuk grafik orta eksene gore ko-
lun konumunu derece cinsinden gosterir. Bir
bara elemani yaklasik olarak 5 derecelik bir
rofasyon agisina sahiptir. izin verilen dénis
agist asildiginda besinci cubuk ogesi yanip
soner (deger > 30°). Kol ve pim konumu
kontrol edilmelidir.

Durum mesailari

- VBakim alarmi

- ZBakim talep edildi/Bakim gerekli
-/ yanip sdniyor: Spesifikasyon disi

Bu simgeler bir hata olustugunu belirtir.

Her hataya siniflandirilmis bir durum atana-
bilir. Siniflandirmalar arasinda “Mesaj yok”,
“Bakim gerekli”, “Bakim talep edildi” ve “Ba-

kim alarmi” yer almaktadir (bkz.
» EB 8389, EXPERTplus vana diyagnostigi).

OYapilandirmay etkinlestir

Bu, kod listesinde yildiz isareti (*) ile isaret-
lenmis kodlarin yapilandirma icin etkinlesti-
rildigini gosterir (bkz. ‘Baslatma ve yapilan-
dirma’ bdlima).

6.1

Pozisyonere en az 4 mA gi¢ saglanmalidir.

Seri arayuzu

Pozisyoner, yerel seri arayiiz ve seri arayiz
adaptori izerinden dogrudan bilgisayara
baglanabilir. Operator yazilimi, cihaz mo-
duli yukls TROVIS-VIEW (sirim 4) yazilimi-
dir.3730-3
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Hata/ariza Manuel mod  Kapali déngi kontroli  Kod
\l /) ' Ayar noktasi sapmasi ve-
Aciklama 1 } G ya kol konumu igin cubuk
Konum |- T I CT LN grofik

Parametreler

A’ a" E % E m>— Birimler
Limit sivi¢ LAY B
T Limit sivi
clorm ! il /o fﬂ S\\]I—\ a|ar:112c

Yapilandirmay:
etkinlestirme

Baklm talep edildi Ariza emniyet konumu aktif

Bakim gerekli
Yanip sonen simge: spesifikasyon disi

AUtO Otomatik SUb Yedek kalibrasyonu
cL Saat ydniine ESHNG Test fonskiyonu aktif
CCL Saat yéninin tersine
Err Hata TunE Calishrma devam ediyor
ESC iptal et YES Mevcut/ Aktif
HI E(_{ 2_.}('6 mA degerinden daha 7P Baslangig noktasi (zero)

uyy kalibrasyonu
10 ix, 2,4 mA degerinden daha

kiicik
DUSUK w cok disik A7 Artan/artan
MAN Manuel ayar 2N Artan/azalan
MAKS Maksimum aralik )
Hayr Meveut de@ﬂ/okﬂf deQﬂ @) yanip séniyor Acil mod (bkz. hata kodu 62)
NOM Strok mesafesi 2 yanip soniyor Baslatma eksik
. Mekanik ariza emniyet
Uygul tipi: A ke %

o/c V;/r?::r:oEépé:;;?ma/ apama A konumunda vana
OVERLOAD x> 22 mA
(ASIRI YUKLEME)
RES Sifirlama
RUN Baslatma
SAFE Emniyet konumu

Fig. 6-2: Ekran
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6.2 HART® iletisimi

Pozisyonere en az 3,6 mA gig saglanmali-
dir. FSK modem, akim dongisine paralel
olarak baglanmalidir.

Spesifikasyon 1.2'ye uygun bir DTM dosyasi
(Device Type Manager) iletisim icin kullanila-
bilir. Bu da cihazin drnegin PACTware kullo-
nict araylz ile calishrilmasina izin verir. Po-
zisyonerin tim parametrelerine DTM ve kul-

lanici araylizi Uzerinden erisilebilir.

Baslatma ve ayar|ar icin, ‘Baslatma ve yapi-

landirma’ bdlimiinde aciklanan sekilde iler-

leyin. Kullanici arayizi igin gerekli paramet-
reler icin Ek A'daki kod listesine bakin.

i Not:

Pozisyonerde uzun bir hesaplama siresi ge-
rektiren veya pozisyonerin gecici bellegine
biyik miktarda veri kaydedilmesine neden
olan karmasik islevler baslatlirsa, DTM dos-
yasi tarafindan "busy" (mesgul) uyarisi veri-
lir. Bu uyari bir hata mesaiji degildir ve ba-
sitce onaylanabilir.

HART® iletisiminin kililenmesi

HART® iletisimi icin yazma erisimi Kod 47
Uzerinden devre disi birakilabilir. Bu islev
yalnizca pozisyonerde yerel olarak etkinles-
tirilebilir veya devre disi birakilabilir.

Yazma erisimi varsayilan olarak etkindir.

Saha isletmesini kilileme

INIT tusu dahil olmak iizere sahada islemler
HART® iletisimi Uzerinden kilitlenebilir. Kod 3
secildiginde ekranda “HART” kelimesi yanip

soner. Bu kilitleme fonksiyonu yalnizca
HART® iletisimi Uzerinden devre disi biraki-
labilir. Varsayilan olarak sahada ¢alisma et-

kindir.

Dinamik HART®
degiskenleri

6.2.1

HART® spesifikasyonu, bir deger ve bir mi-
hendislik biriminden olusan dért dinamik de-
iskeni tanimlar. Bu degiskenler gerektigi gi-
bi cihaz parametrelerine atanabilir. Evrensel
HART® komutu 3, dinamik degiskenleri ci-
hazdan okur. Bu, Ureticiye ozel parametrele-
rin evrensel bir komut kullanilarak da aktaril-
masina olanak tanir.

Tip 3730-3 Pozisyonerde dinamik degisken-
ler, Tablo 6-1 kaynaginda gosterildigi gibi
DD veya TROVIS-VIEW [Ayarlar > Calisma
birimi] ile atanabilir.
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Tablo 6-1: Dynamic HART® degiskenleri atamasi

Calisma

Degisken Anlami Birim
Referans degiskeni Set degeri %
Vana set degeri Hareket yonine gore set degeri %
Hedef konum Gegis siiresi spesifikasyonu sonrasi set degeri %
Vana pozisyonu Vana pozisyonu %
Ayar noktasi sapmasi e Ayar noktasi sapmasi e %
Mutlak toplam vana hareketi Mutlak toplam vana hareketi -
ikili giris durumu 0 = Aktif degil -

1 = Aktif

255=~/-
Dahili solenoid vana/zorunlu 0 = Giicii kesilmis -
havalandirma durumu 1 = Giig verilmis

2 = Yikli degil
Yogusuk durum 0 = Mesaj yok

1 = Bakim gerekli

2 = Bakim talep edildi

3 = Bakim alarmi

4 = Spesifikasyon disi

7 = Fonksiyon kontrolii
Sicaklik Sicaklik °C
Sizdirmazhk Ses basinci seviyesi (sizint tespiti) dB

EB 8384-3 TR
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Baslatma ve konfigirasyon

7 Baslatma ve konfigirasyon

Bu bolimde aciklanan isler, sadece bu tir gorevleri gergeklestirecek kadar nitelige sahip per-
sonel tarafindan gergeklestirilecektir.

Patlayici bir ortamin tutusmasi nedeniyle 6limcil yaralanma tehlikesi.

= Potansiyel olarak patlayici ortamlarda pozisyoner izerinde calismak icin EN 60079-
14'e (VDE 0165, Bolim 1) uyun.

= Pozisyonerin kurulumu, isletimi veya bakimi, yalnizca 6zel egitimden gecmis ya da tehli-
keli alanlarda patlama korumali cihazlar iGzerinde calisma yapmaya yetkili personel ta-
rafindan yapilmalidir.

Vana iizerindeki hareketli parcalardan dolay: olusan carpma tehlikesi.

= Kontrol vanasi ¢calisirken hareket halindeki herhangi bir vana parcasina dokunmayin.

= Pozisyoner lizerinde herhangi bir montaj veya kurulum calismasi yapmadan once, besle-
me havasini ve kontrol sinyalini kesip kilitleyerek kontrol vanasini devre disi birakin.

= Yoke baglantsi icine cisimler sokmak suretiyle tahrik Gnitesinin ve klape milinin hareketi-
ne engel olmayin.

Baslatmadan 6nce, asagidaki kosullarin saglandigindan emin olun:
— Pozisyoner, talimatlara gore dogru bir sekilde monte edilmistir.

— Pnomatik ve elektrik baglantilari, talimatlara gore yapilmishr.

Elektrik gicinin baglanmasindan sonra okuma:

W4 “1°| Ekranda tEStingG géziktikten sonra, "1 aniza alarmh simgesi gérinir
R TR 1| ve 2 pozisyoner ¢alishrilmadiginda ekranda el simgesi yanip séner
o = 8 84 Okuma, orta aksa gore derece cinsinden kol konumunu gosterir.

Pozisyoner ¢alishirildiginda Kod 0 gbzikir. Pozisyoner son aktif ca-
lisma modundadir.

Pozisyoner, otomasyon gorevini takip ederken ayni zamanda baslatma asamasinda bir test
gerceklestirir.

Baslangic asamasinda, yerinde calisma sinirsizdir ancak yazma erisimi sinirlidir.
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Calishrma sirasi:

Eylem Bdlim
1. Ariza emniyeti pozisyonunu belirleyin. 7.1
2. Ses seviyesi kisilamasini Q olarak ayarlayin. 7.2
3. Sinyal basincini limitleyin. 7.3
4. Pozisyonerin ¢calisma araligini kontrol edin. 7.4
5. Pozisyoneri baslatin. 7.5
6. Diger parametreleri ayarlayarak pozisyoneri yapilandirin. 7.6
7. Enduktif limit sivigli pozisyonerler: 7.7
Endiktif limit sivici ayarlar.

7.1 Anza emniyet konumu hareketini belirleme

Vana tipini ve tahrik Gnitesinin hareket yonini dikkate alarak vananin emniyet konumunu ta-
nimlayin: ACIK HAVA/KAPALI HAVA siirgili anahtarini suna gore konumlandirin:
- ACIK HAVA ayar
Sinyal basinci vanayi agar; drnegin ariza durumunda kapanan vanada
ACIK HAVA ayari her zaman cift etkili tahrik Gniteleri icin gegerlidir.
— KAPALI HAVA ayar
Sinyal basinci vanay kapatir; drnegin ariza durumunda agilan vanada
Kontrol amagh: Calistirma islemini basariyla gergeklestirdikten sonra, pozisyoner ekrani va-

na kapaliyken %0 ve vana agikken %100 olmalidir. Eger sorun bu degilse, sirgili anahtarin
konumunu degistirin ve pozisyoneri yeniden baslatin.

i Not:
Bir baslatma 6ncesinde anahtar konumu sorulur. Baslatma tamamlandiktan sonra, anahtar
konumunun degistirilmesinin pozisyonerin calismasi izerinde herhangi bir etkisi yoktur.
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7.2 Hacim kisitlamasi Q ayari

) Transit
MAX BACK Sinyal siresi|  <1'sn =1 sn
MIN SIDE Basinci
Yan kisimdaki baglanti MIN SIDE MAX SIDE
MIN BACK
MAX SIDE Arkadaki baglant MIN BACK | MAX BACK

* Ara ayarlara izin verilmez.

Fig. 7-1: Hacim kisitlamas Q

Hacim kisilamasi Q, hava cikis kapasitesini tahrik Unitesinin boyutuna uyarlamaya yarar:

8. Gegis suresi < 1 sn olan tahrik Uniteleri, drnegin 240 cm?'den daha kictk bir etkin ala-
na sahip dogrusal tahrik niteler, sinirli bir hava akis hizi (MIN) gerektirir.

9. Gegis siresi = 1 sn olan tahrik Gniteleri, hava akis hizinin kisilanmasini gerektirmez
(MAX).

Hacim kisitlamasi Q'nun konumu ayrica SAMSON pozisyonerlerde tahrik Unitesindeki sinyal

basincinin nasil yonlendirildigine baghdir:

Yandaki 'SIDE' yazi
- Yan tarafta sinyal basing baglantisi olan tahrik Uniteleri igin, orn. Tip 3271-5
— Diger Ureticilerdeki tahrik Uniteleri igin

Arka 'BACK' yazisi

10. Arka tarafinda sinyal basing baglantisi olan tahrik Gniteleri icin, orn. Tip 3277-5

Asagidaki bilgiler, istege bagh analog giris x bulunan pozisyonerler icin gegerlidir: Hava
hacmi bir litreden az olan tahrik tniteleri icin her zaman MIN SIDE ayari kullaniimalidir.

© DIKKAT

Degisen baslatma ayarlari nedeniyle ariza.

= Hacim kisitlamasinin konumu deg“i§tiri/dikfen sonra baslatilmis bir pozisyoneri tekrar bas-
latin.
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7.3 Sinyal basincmi sinirlandirma
Maksimum tahrik Unitesi kuvveti vanada hasara neden olabilecekse sinyal basinci sinirflandi-

r||mo||d|r.

= Cift etkili tahrik Uniteleri igin basing sinirlamasini etkinlestirmeyin (ACIK HAVA (AtO)
ariza emniyet konumu). Varsayilan ayarlar: "No".

Sinyal basincini sinilamadan &nce pozisyonerde yapilandirmay: etkinlestirin.

Yapilandirmay: etkinlestirme:

120 saniye icinde hicbir ayar girilmezse yapilandirma tekrar kilitlenir.

1. Kod 3 goriinene kadar & dondirin 1 3 Yapilandirmay:
(deger: No). 1o S/tkin|e$tlirmeH

2. 3 numarali kod yanip sénene kadar & v E L arsayfian: Hant
basin. o

3. YES gorinene kadar & basin.

4. Onaylamak igin & basin (okuma: 3).

Sinyal basincini limitleyin:

1. Kod 16 gorinene kadar @& déndirin. L 2 T Basing limiti

2. 16 numaral kod yanip sénene kadar & - Vel e ey
basin. =\\=0

3. Gerekli basing siniri (1,4/2,4/3,7 bar) >

gorinene kadar & dondirin.
4. Dogrulamak igin & butonuna basin.

7.4 Pozisyonerin calisma araliginin kontrol edilmesi

Mekanik baglantiyr ve diizgiin calismayr kontrol etmek icin vana, manuel ayar noktasi ile Z
manuel modunda pozisyonerin calisma araligi boyunca hareket ettirilir.
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Manuel modu secin (/})):

Calisma modu

1. Kod O goriinene kadar & dandirin. Y 0 gasmamoey
2. 0 numarali kod yanip sonene kadar ® o A
basin. M Fl N
3. MAN gorinene kadar & dandirin.
4. B basin. Pozisyoner manuel moda doner
(2).
isletme araligini kontrol edin:
1. Kod 1 gorinene kadar@déndﬂrﬂn. L 4 n | Manuel set degeri w
@ 4 . Y | (mevcut donis acisi be-
2. basin, 1 numarali kod ve 7 simgesi RO : lrtilir)
yanip soner. e S S
3. Pozisyonerdeki basing artana ve kontrol

valfi hareketin/acinin kontrol edilebilmesi

icin son konumlarina hareket edene kadar
dondiirin.

Pozisyonerin arkasindaki kolun doniis agisi

belirtilmistir.

Yatay bir kol (orta konum) 0°'ye esittir.

Pozisyonerin diizgiin ¢alishgindan emin olmak igin, vana calisma araligi boyunca hareket
ederken dis bara elemanlari yanip sonmemelidir.

Déner diigmeye (@) basarak Kod 1'den cikin.

Goriintilenen a1 30°'den fazla oldugunda ve sag veya sol dis bara elemani yanip sondi-
gunde izin verilen aralik asilmis demektir. Pozisyoner ariza emniyeti konumuna (SAFE) geger.
Ariza emniyetli konumu (SAFE) iptal ettikten sonra (bkz. "isletme" bslimt), “Kurulum” bli-
minde agiklanan sekilde kol ve pim konumunu kontrol etmeniz kesinlikle gereklidir.

Mil iten ya da ¢eken tahrik Gnitesine bagh yaralanma riski.
= Kolu degistirmeden veya pim konumunu degistirmeden once, besleme havasini ve
elektrikli yardimer giici ayirin.

EB 8384-3 TR 7-5



Baslatma ve konfigirasyon

7.5 Pozisyonerin baslahlmasi

Pozisyoner, tahrik initesi veya vana izerinde agikta kalan parcalar nedeniyle yaralanma
riski.
= Acikta kalan hareketli parcalara dokunmayin veya bunlari bloke etmeyin.

© DIKKAT

Islem, tahrik Gnitesinin veya vananin hareketiyle bozulur.

> islem devam ederken baslatma islemini gerceklestirmeyin. Once kapatma vanalarini ka-
patarak tesisi izole edin.

= Baslatma islemine baslamadan énce vananin izin verilen maks. sinyal basincini kontrol
edin. Baslatma sirasinda pozisyoner, saglanan maksimum besleme basincina kadar bir
cikis sinyali basinci verir. Gerekirse bir yukari akis basing diisiirme vanasi baglayarak
sinyal basincini sinirlayin.

i Not:

Pozisyoneri farkl bir tahrik iinitesine monte etmeden veya montaj konumunu degistirmeden
énce varsayilan ayarlarina sifirlayin ('Calishrma' bolimine bakin).

Baslatma sirasinda pozisyoner, strtinme kosullarina ve kontrol vanasinin gerektirdigi sinyal
basincina en uygun sekilde uyarlanir. Otomatik ayarlamanin tiri ve kapsami, segilen baslat-
ma moduna baglidir:
—  Maksimum menzil (MAX) (standart menzil)
Ug yo||u vanalar gibi actkca tanimlanmis iki mekanik son konuma sahip vanalarin basit
bir sekilde baslahlmasi icin baslatma modu (bkz. Bslim 7.5.1)

— Nominal aralik (NOM)
Tom kiresel vanalar icin baslatma modu (bkz. Bslim 7.5.2)

—  Manuel olarak secilen OPEN konum (MAN)
OPEN konumunun manuel olarak girilmesini gerektiren kirresel vanalar icin baslatma modu
(bkz. Bolim 7.5.3)

- Yedek kalibrasyonu (SUb)

Bu mod, bir pozisyonerin tesis calisirken, tesiste en az kesinti ile degistirilmesine olanak
tanir (bkz. Bdlim 7.5.4).
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Baslatma ve konfigirasyon

Normal ¢alisma igin, pozisyoneri vanaya monte ettikten ve ariza emniyetli konumu tanimla-
diktan ve hacim kisitlamasini ayarladiktan sonra INIT tusuna basarak baslatmayr baslatma-

niz yeterlidir. Pozisyoner sadece varsayilan ayarlarla ¢alismalidir. Gerekirse bir sifirlama

gerceklestirin ('Calishrma' bolimine bakin).

i Not:

Devam eden bir baslatma prosediirii islem butonuna basarak iptal edilebilir. Ug saniye bo-
yunca STOP gériintiilenir ve pozisyoner ariza emniyetli konuma (SAFE) gecer. Kod O iizerin-
den ariza emniyet konumunu tekrar temizleyin ('Calishrma’ bélimine bakin).

Calishrma prosediri icin gereken sire tahrik
Unitesinin gegis suresine baglidir, bu da baslat-
manin birkag dakika sirebilecegi anlamina ge-
lir.

Basarili bir baslatma isleminden sonra, pozis-
yoner G kapali déngi calismasi simgesiyle
gosterilen kapali déngi calismasinda galisir.

Bir ariza, islemin iptal edilmesine yol agar.
Baslatma hatasi, yogusuk durum tarafindan
nasil siniflandirldigina gére gorintilenir (bkz.
'Ariza' bdlimu).

MA X

II 5

tunt
G 0

Dontsimlu degerler
Calistirma devam edi-
yor

Secilen baslatma modu-
na bagli olarak simge

Baslatma isleminin iler-
leyisini gosteren gubuk
grafik ekran

Calistirma islemi basa-
riyla tamamlandi. Po-
zisyoner otomatik moda
geger (G)

i Not:

Kod 48 - h0 = YES oldugunda, tanilama, baslatma tamamlandiktan sonra otomatik olarak
referans grafiklerini (siriici sinyali kararli durumu d1 ve histerezis d2) cizmeye baslar. Bu,
ekranda tESt ve d1 veya d2'nin sirayla goriinmesiyle belirtilir.
Referans grafiklerinin cizimi sirasinda olusan bir hata ekranda Kod 48 - h1 ve Kod 81 iize-
rinde gésterilir. Referans grafikler kapali devre calismasi Gizerinde herhangi bir etkiye sahip

degildir.

EB 8384-3 TR
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Baslatma ve konfigirasyon

Ariza emniyet hareketi KAPALI HAVA

Sirguly anahtar KAPALI HAVA konumuna

ayarlanmissa pozisyoner, baslatma islemi Sei,j:ien
tamamlandiktan sonra otomatik olarak ha- | Emniyet kenumu | Hareket Yoni Surada  Surada
reket yonini arirma/azaltma (7N) konu- CLOSED:  OPEN:
muna geger. Bu, set degeri ile vana konu- Tahrik Gnifesi

mu arasinda (sagda) bir atama ile sonugla- | Yoy :g’)“m“ A7 0% 100 %
(00 ACIK HAVA

Siki kapatma fonksiyonu aktif edilir. Tahrik tnitesi ) .
Ug yollu vanalar igin Kod 15'i (set degeri AL Q,ﬁf,fi ™ 100% 0%

kesme arhsi) %99'a ayarlayin.

7.5.1 MAX - Maksimum menzile dayal baslatma

Pozisyoner, KAPALI konumdan karsi hareket durdurucusuna kadar kapatma elemaninin ha-
reketini/dénis acisini belirler ve bu hareketi/dénis acisini %0 ila %100 arasinda ¢alisma
araligr olarak benimser.

Yapilandirmay: etkinlestirme:

120 saniye iginde hicbir ayar girilmezse yapilandirma tekrar kilitlenir.

1. Kod 3 gériinene kadar @ déndiiriin Tt 3 Yapilandirmay:
(deger: No). e s/fkin|e§flirmeH

2. 3 numaral kod yanip sénene kadar & v I arsayrian: Hayir
basin e

’ o
3. YES gorinene kadar & basin.
4. Onaylamak igin @ basin (okuma: ).
Baslatma modunu segin:

1. Kod 6 goriinene kadar &® dondiriin. o4 g Varsayilan: MAKS.

2. 6 numarali kod yanip sonene kadar ® SO
basin. |~= H X

3. MAX gorinene kadar & dandirin. <>

4. MAX baslatma modunu onaylamak icin ®
basin.

7-8 EB 8384-3 TR



Baslatma ve konfigirasyon

Calishrmayi baslatma:

= INIT tusuna basin.

Nominal hareket/donis agisi, baslatma sonrasinda % olarak gosterilir. Kod 5 (nominal ara-
lik) kilitli kalir. Strok/agr araligr baslangicr (Kod 8) ve strok/agi aralig sonu (Kod 9) para-
metreleri de yalnizca % olarak gorintilenebilir ve degistirilebilir.

mm/° cinsinden okuma icin pim konumunu girin (Kod 4).

Pin konumunu girin:

1. Kod 4 gorinene kadar &® dsndirin. o4 g Pim konumu
& Varsayilan: Hayir

2. 4 numarali kod yanip sonene kadar ®

basin. 3 Smm

3. Ek pargaya uygun olarak kol Gzerindeki S
pim konumunu segmek icin @ dondirin.

4. Dogrulamak igin @ butonuna basin.

Nominal aralik mm/° cinsinden gésteri|ir.

7.5.2 NOM - Nominal araliga dayali baslatma

Kalibre edilmis sensdr, tam vana hareketinin cok dogru bir sekilde dlcilmesini soglor. Baslat-
ma sirasinda pozisyoner, kontrol vanasinin belirtilen nominal aralikta (hareket veya agi) gar-
pisma olmadan hareket edip edemedigini kontrol eder. Bu durumda, belirtilen nominal ara-
lik, strok/ac1 arahig baslangici (Kod 8) ve strok/agi araligi sonu (Kod 9) sinirlart ile ¢alisma
arahgr olarak kabul edilir.

i Not:
Mimkin olan maksimum strok mesafesi, girilen nominal hareket mesafesinden her zaman
daha biiyik olmalidir. Aksi takdirde, nominal hareket mesafesi elde edilemedigi icin baslat-
ma otomatik olarak iptal edilir (hata mesaji Kodu 52).

Yapilandirmay etkinlestirme:

120 saniye iginde hicbir ayar girilmezse yapilandirma tekrar kilitlenir.
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Baslatma ve konfigirasyon

1. Kod 3 goriinene kadar & dondirin

(deger: No).

2. 3 numaral kod yanip sénene kadar &

3. YES gorinene kadar & basin.

basin.

4. Onaylamak igin & basin (okuma: ).

Pim konumunu ve nominal aralig: girin:

1. Kod 4 goriinene kadar & dondirin.
2. 4 numarali kod yanip sonene kadar ®

w

A

o o

7. @ déndiriin ve vananin nominal hareket
mesafesini ayarlayin.

basin.

. Ek parcaya uygun olarak kol izerindeki
pim konumunu segmek igin

déndirin.

Dogrulamak igin & butonuna basin.

Kod 5 goriinene kadar & dandirin.
5 numarali kod yanip sonene kadar ®

basin.

8. Dogrulamak icin & butonuna basin.

Baslatma modunu segin:

1. Kod 6 goriinene kadar & dondirin.
6 numarali kod yanip sonene kadar ®

basin.

NOM gorinene kadar & dandirin.
NOM baslatma modunu onaylamak icin

basin.

AN
()

M
(B

b

=

Nt
co
_<

Yapilandirmayr etkin-
lestirme
Varsayilan: Hayir

Pim konumu
Varsayilan: Hayir

Nominal aralik
(Kod 4 = Hayir oldu-
gunda kilitli)

INIT (baslangig) modu
Varsayilan: MAKS.
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Calishrmayi baslatma:

= INIT tusuna basin.
= Baslatma islemi basariyla tamamlandiktan sonra:
Eylem yoninu kontrol edin (Kod 7) ve gerekirse degistirin.

7.5.3 MAN - Manuel olarak segilen OPEN konumuna dayal bas-
latma

Baslatma islemine baslamadan dnce, kontrol vanasini manuel olarak ACIK konumuna geti-

rin. Ddner islem butonunu (@) saat yoninde kiigiik adimlarla gevirin. Vana, monotonik ola-

rak artan bir sinyal basinci ile hareket ettirilmelidir. Pozisyoner, OPEN ve CLOSED konumla-

rindan diferansiyel strok/agi hesaplar ve bunu alt strok/agi aralig degeri (Kod 8) ve st

strok/ag1 araligi degeri (Kod 9) sinirlari ile ¢alisma araligi olarak benimser.

Yapilandirmay etkinlestirme:

120 saniye iginde hicbir ayar girilmezse yapilandirma tekrar kilitlenir.

1. Kod 3 gorinene kadar & dondirin . 3 Yapilandirmay: etkin-

(deger: No). ' Ie,stirmeI
— Ve :H

2. 3 numarali kod yanip sénene kadar @ v I" L_-'| arsayilan: Hayir
basin. o

3. YES gorinene kadar &® basin.

4. Onaylamak igin @& basin (okuma: 3).

Pin konumunu girin:
1. Kod 4 gorinene kadar &® dsndirin. o4 g Pim konumu

Varsayilan: Hayir

2. 4 numarali kod yanip sonene kadar ®

basin. 3 Smm

3. Ek pargaya uygun olarak kol Gzerindeki S
pim konumunu segmek icin & dondirin.

4. Dogrulamak igin @ butonuna basin.
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Baslatma ve konfigirasyon

Baslatma modunu secin:

1. Kod 6 goriinene kadar & dandirin. Y 5 INIT (baslangic) modu
.. ® 12 Varsayilan: MAKS.

2. 6 numarali kod yanip sonene kadar

basin. ™M R N

e
3. MAN gorinene kadar & dsndurin. £
4. MAN baslatma modunu onaylamak icin
basin.

OPEN konumuna girin:

1. Kod 0 goriinene kadar & dandirin. W4 1| Manuel set degeri
. ® "I (meveut donis acisi be-
2. 0 numarali kod yanip sonene kadar LI i

25"

MAN gérinene kadar & dsndurin.
Dogrulamak igin & butonuna basin.
Kod 1 goriinene kadar & dondirin.

1 numarali kod yanip sénene kadar ®
basin.

o 0~

7. Gerekli vana konumuna ulasilana kadar
déndirin.

8. OPEN konumunu onaylamak icin & basin.

Calishrmayi baslatma:

= INIT tusuna basin.

7.5.4 SUb - Yedek kalibrasyon

Tam bir baslatma prosediry birkag dakika sirer ve vananin bu sirede tim hareket araligi
boyunca birkac kez hareket etmesi gerekir. SUb baslatma modunda, kontrol parametreleri
baslatma prosediri ile belirlenmez, tahmin edilir. Sonug olarak, yiksek dizeyde bir dogru-
luk beklenemez. Tesis izin veriyorsa, farkli bir baslatma modu segilmelidir.
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Yedek kalibrasyonu, proses devam ederken bir pozisyoneri degistirmek icin kullanilir. Bu
amagla kontrol vanasi genellikle mekanik olarak belirli bir konumda veya harici olarak tahrik
Unitesine yonlendirilen bir basing sinyali vasitasyla pnomatik olarak sabitlenir. Bloke pozis-
yonu, tesisin bu vana pozisyonu ile ¢alismaya devam etmesini saglar.

Bloke pozisyonu (Kod 35), kapanma yonii (Kod 34), pim pozisyonu (Kod 4), nominal aralik

(Kod 5) ve hareket yoni (Kod 7) girilerek pozisyoner, pozisyoner konfigirasyonunu hesapla-

yabilir.

= Yedek pozisyoner zaten baslatilmissa pozisyoneri yeniden baslatmadan dnce sifirlama
gerceklestirin ("Calishrma" bolimine bkz.).

Yapilandirmay: etkinlestirme:

120 saniye iginde hicbir ayar girilmezse yapilandirma tekrar kilitlenir.

1. Kod 3 gériinene kadar & déndiriin A ] Yapilandirmay: etkin-
(deger: No). = |\‘;§firme| "
2. 3 numaral kod yanip sénene kadar & v I SEAE A
b - J
asin. >
3. YES gorinene kadar & basin.
4. Onaylamak igin & basin (okuma: 3).
Pim konumunu ve nominal aralig girin:
1. Kod 4 goriinene kadar & dandirin. o4 y | Pim konlumu
2. 4 numarali kod yanip sonene kadar ® _ Varsaylan: Hayr
basin. N{ Smm
3. Ek pargaya uygun olarak kol izerindeki ®
pim konumunu segmek icin & dondirin. Y g | Nominal aralik
4. Dogrulamak igin @ butonuna basin. o (“KOchAIjI‘I-:fJYIr oldu-
5. Kod 5 gérinene kadar & dandirin. = S Bmm Gunda kil
6. 5 numarali kod yanip sonene kadar ® ©
basin.

7. @ déndirin ve vananin nominal hareket
mesafesini ayarlayin.

8. Dogrulamak icin @ butonuna basin.
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Baslatma ve konfigirasyon

Baslatma modunu secin:

1. Kod 6 gorinene kadar & dsndorin. L4 B N (baslangic) mody
.. ® S Varsayilan: MAKS.
2. 6 numarali kod yanip sonene kadar

basin. S U b
3. SUb gorinene kadar & dondurin. £

4. SUB baslatma modunu onaylamak igin &®
basin.

Hareket yoniing girin:

Hareket Yoni

1. Kod 7 goriinene kadar & dandirin. oA
AN Varsayilan: 2172

=

2. 7 numarali kod yanip sonene kadar ®
basin. 7' 7'
3. Eylem yonini segmek igin & dandrin <>
(A2 /2AN).

4. Dogrulamak igin & butonuna basin.

Hareket sinirini devre disi birak:

1. Kod 11 gorinene kadar @ dandurin. L, 4 1 Hareketl sinirlamas
. Ve :H
2. 11 numarali kod yanip sonene kadar & arsdyran: Hayit
[
basin. N
3. No gorinene kadar & dsndurin. 2

4. Hareket limiti fonksiyonunu devre disi bi-
rakmak icin & basin.

Basing simirini ve kontrol parametrelerini degistirin:

i Not:
Basing simirini degistirmeyin (Kod 16). Yalnizca degistirilen pozisyonerlerin ayarlari biliniyor-
sa kontrol K, (Kod 17) ve T, (Kod 18) degistirilmelidir.
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. Gerekli Kod 16/17/18 gorinene kadar

déndirin.

. ® basin, 16/17/18 numarali kodlar ya-

nip soner.

. Secili kontrol parametresini ayarlamak igin
dondurin.

. Dogrulamak igin & butonuna basin.

Kapanis yoniini ve bloke pozisyonunu girin:

1. Kod 34 goriinene kadar & dsndurin.

. 34 numarali kod yanip sénene kadar ®
basin.

. @ déndirin ve kapatma yonini ayarla-
yin (CCL = saat yoninin fersine/CL = saat
yoniinde).

. Dogrulamak igin @ butonuna basin.

. Kod 35 goriinene kadar & dandirin.

. 35 numarali kod yanip sonene kadar ®
basin.

. Bloke konumunu ayar|c|mdk icin @ déndu-
rin, ornegin 5 mm (blokeli vananin hareket
gostergesi dlceginden okuyun veya bir cet-
velle dlciin).

. Bolim 7.1'e gore sivici ariza emniyeti ko-
numuna ACIK HAVA veya KAPALI HAVA
olarak ayarlayin.

. Ses sinirlamasini Bolim 7.2'de agiklandig
gibi ayarlayin.

Baslatma ve konfigirasyon

3

Basing limiti
Varsayilan: Hayir

K seviyesi
Varsayilan: 7

Ty seviyesi
Varsayilan: 2

Kapatma ydni (vana-
nin CLOSED konuma
hareket etmesine neden
olan dénis yoni (po-
zisyonerin ekraninda
gorinim); standart

CCL

Bloke pozisyonu
Varsayilan: O

EB 8384-3 TR
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Baslatma ve konfigirasyon

Calishrmay baslatma:

= INIT tusuna basin.
Pozisyoner MAN moda gecer.
Bloke konumu gosterilir.

Baslatma islemi tamamlanmadigindan, ekranda hata kodu 76 (acil durum modu yok) ve
muhtemelen hata kodu 57 (kontrol dongiisti) goriintilenebilir. Bu alarmlar pozisyonerin ¢alis-
maya hazir olma durumunu etkilemez.

Bloke konumunu iptal edin ve otomatik moda (AUTO) gegin:

Pozisyonerin set dederini tekrar takip edebilmesi icin bloke konumu iptal edilmeli ve pozisyo-
ner asagidaki gibi otomatik moda ayarlanmalidir:

1. Kod 1 gdrinene kadar & dsndorin.

® basin, 1 numarali kod ve 2 simgesi yanip séner.

N

Pozisyonerde basing olusturmak igin ® dsndirerek vanay bloke konumunun biraz
otesine tastyin.

@

Mekanik engellemeyi iptal etmek icin ® basin.
Kod 0 gorinene kadar & dandirin.

0 numarali kod yanip sonene kadar & basin.
AUO gorinene kadar &® dsndurin.

Dogrulamak icin & butonuna basin. Pozisyoner otomatik moda gecer. Gegerli vana
konumu % olarak gosterilir.

® N o 0 A~

= Pozisyoner otomatik modda salinim egilimi gosteriyorsa, K, ve T, parametreleri hafifce
dizeltilmelidir. Asagidaki adimlari izleyin:

- T, degerini (Kod 18) 4'e ayarlayin
—  Pozisyoner hala salinim yapiyorsa, pozisyoner kararli bir davranis gosterene kadar
K; kazanai (Kod 17) azaltilmalidir.
Baslangi¢c noktas (zero) kalibrasyonu

= Son olarak, proses islemleri izin veriyorsa sifir noktasi ‘Calishrma’ bélimiine gére kalibre
edilmelidir.
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Baslatma ve konfigirasyon

7.6 Diger parametrelerin ayarlanmasi

Tum kodlar, anlamlari ve varsayilan ayarlari Ek A'daki kod listesinde listelenmistir.

Yildizla isaretlenmis kodlar, ilgili parametrelerin asagida aciklandigr sekilde yapilandirilabil-
mesi icin énce Kod 3 ile etkinlestirilmelidir.

E(:Do)l 3 gorinene kadar & dondrin (deger: @ 3 Konfigiirasyon ofkin de-
: gil

3 numarali kod yanip sonene kadar & basin. D)
Kod 3'teki ayari degistirin.
YES gorinene kadar &® basin. W4 3| Konfigirasyon etkin
&® basin, deger: 2

Konfigirasyon etkin.
Artik kodlar birbiri ardina yapilandirabilir- o
siniz:

Gerekli kodu secmek icin & dsndiriin.

Secili kodu aktiflestirmek icin @ basin. Kod
numarasi yanip sonmeye baslar.

Ayari segmek igin &® dsndiriin.
Secili ayari onaylamak igin @ basin.

Eger 120 saniye icinde herhangi bir ayar girilmezse etkin konfigiirasyon fonksiyonu gegersiz
olur ve ekran Kod 0'a doner.

Ayari iptal etme:
Onaylanmadan 6nce bir degeri iptal etmek igin (@ basarak) su sekilde ilerleyin:

ESC gorinene kadar & dondurin. G ¥ Degeri iptal etme
Dogrulamak icin & butonuna basin. -
Girilen deger kabul edilmemistir. E 5 (N
©

7.7 Enduktif limit sivici ayarlama

Endiktif limit anahtarli pozisyoner versiyonunda, yaklasim anahtarini (3) ¢alishran, donme
eksenine monte edilmis cyor|anabi|ir bir etiket (1) bulunur.

EB 8384-3 TR 7-17



Baslatma ve konfigirasyon

Enduktif limit sivicin calismasi igin, ilgili anahtarlama amplifikatdri ('Kurulum' bélimine ba-
kin) gikis devresine baglanmalidir.

Etiket (1) sivigin endiktif alanina yerlestirildiginde, sivig yiksek bir direng varsayar. Alanin
disina ¢ikhiginda, sivie distk bir direng varsayar.

Normalde limit sivigi, vananin her iki ug konumunda da sinyal verecek sekilde ayarlanir. An-
cak sivig, ara vana konumlarini gosterecek sekilde de ayarlanabilir.

Gerekli anahtarlama fonksiyonu, yani etiket alana girdiginde cikis rolesinin cekilip cekilme-
yecegi, gerekirse anahtarlama amplifikatorinde segilmelidir.

i Not:
Endktif limit anahtar, terminal atamasi +41/-42 olan yazilim limit anahtari A1'in yerini
alr.
Her bir anahtarlama konumu istegie bagl olarak etiketin alana ne zaman girdigini veya
alandan ne zaman ¢ikhigini gésterecek sekilde ayarlanabilir.
Ikinci yazilim sivig anahtari etkin kalir, A1 yazilim limit sivigin islevi devre disi birakilr.

Yazilim uyarlamasi
— Kod 38 (endiktif alarm YES olarak ayarlanmishr).
—  Endiktif limit anahtari +41/-42 terminallerine baglanir (bkz. "Kurulum" balima).

- Cihaz, teslim edilen duruma gére ayarlanir.

Anahtarlama noktalarinin ayarlanmasi

i Not:
Ayarlama veya test sirasinda, anahtarlama noktasina her zaman orta konumdan (%50) yak-
lasiimalichr.

Tom ortam kosullarinda anahtor|dmc1y| garanti etmek icin, anahtarlama noktasini mekanik
durduruculardan (ACIK - KAPALI) yaklasik %5 énce ayarlayin.

CLOSED pozisyonu icin:

1. Pozisyoneri baslatin.

2. MAN modunda vanayr %5'e getirin (ekrana bakin).

3. Etiket alana girene veya alandan gikana ve anahtarlama amplifikatéri yanit verene ka-
dar etiketi sari ayar vidasindan (2) ayarlayin.
Anchtarlama voltajini bir gsterge olarak dleebilirsiniz.
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Baslatma ve konfigirasyon

Kontak fonksiyonu
- Alandan cikarilan etiket > kontak kdpah
— Alana eklenen etiket > kontak acik
OPEN pozisyonu igin:
1. Pozisyoneri baslatin.
2. MAN modunda vanayr %95'e getirin (ekrana bakin).
3. Etiketi (1) sari ayar vidasindan (2), etiket yaklasim anahtarinin (3) alanina girene veya
ctkana kadar ayarlayin.
Anahtarlama voltajini bir gosterge olarak Sleebilirsiniz.
Kontak fonksiyonu
— Alandan cikarilan etfiket > kontak kapals

—  Alana eklenen etiket > kontak acik

Ayarlama vidasi 2 Metal etiket (1) Yaklasim anahtari (3)

Fig. 7-2: Limit sivii ayarlama
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Calisma

8 Calisma

Bu bolimde aciklanan isler, sadece bu tir gorevleri gergeklestirecek kadar nitelige sahip per-
sonel tarafindan gergeklestirilecektir.

Patlayici bir ortamin tutusmasi nedeniyle 8limcil yaralanma tehlikesi.

= Pozisyonerin kurulumu, isletimi veya bakimi, yalnizca 6zel egitimden gecmis ya da tehli-
keli alanlarda patlama korumali cihazlar iGzerinde calisma yapmaya yetkili personel ta-
rafindan yapilmalidir.

Vana iizerindeki hareketli parcalardan dolay: olusan carpma tehlikesi.

= Kontrol vanasi ¢calisirken hareket halindeki herhangi bir vana parcasina dokunmayin.

= Pozisyoner lizerinde herhangi bir montaj veya kurulum calismasi yapmadan once, besle-
me havasini ve kontrol sinyalini kesip kilitleyerek kontrol vanasini devre disi birakin.

= Yoke baglantsi icine cisimler sokmak suretiyle tahrik Gnitesinin ve klape milinin hareketi-
ne engel olmayin.

8.1 Ekran yonini vyarlama

Ekran icerigi, ekran okumasini tahrik Gnitesinin montaj durumuna uyarlamak igin 180° don-
durilebilir. Goriintilenen veriler yukaridan asagi olarak goriniyorsa, asagidaki gibi ilerle-

yin:

1. Kod 2 gdriinene kadar & déndiriin. Y 2 Pnomatik baglantilarin
N sag tarafina takilmasi
icin okuma yoni

2. & basarak 2 numarali kodun yanip sén-
mesini saglayin. = El
3. @ déndirin ve istenen okuma yonini se-
¢in. Pnomatik baglantila-

4. Doérulomak icin @ butonuna basin. rin sol tarafina takilma-
st icin okuma yoni
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Calisma

8.2 Calisma modunu degistirme

8.2.1 Ayarlama bakimi ¢calismasi (otomatik mod)

Baslatma islemi basarili bir sekilde tamamlan- G o Otomatik mod
diktan sonra, pozisyoner G otomatik moda ge- |, , , , , IERRE
cer (AUtO). C
E' J.S%
8.2.2 Manuel mod
2 Manuel moda gegme (MAN):
1. Kod 0 goriinene kadar & dandirin. G o Otomatik mod
2. &® basin, deger: AUtO, O numarali kod
yanip soner. R U i» B
3. MAN gériinene kadar & dandirin.
4. ® basin, Pozisyoner manuel moda geger G 0| Manuel mod
(&) M
Manuel mod, ofomatik modda kullanilan '~= ﬂ N
son ayar noktasini kullanarak galismaya
baslar ve sorunsuz bir gegis saglar. Mevecut
pozisyon % cinsinden gosterilir.
Manuel set degerinin ayarlanmas:
1. Kod 1 goriinene kadar & dandirin. 4 0
2. & basarak 1 numarali kodun yanip son- C
mesini saglayin. e 35%

3. Pozisyonerde yeterli basing olusana ve
kontrol vanasi istenen konuma gelene ka-
dar & dondiiriin.

N
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Calisma

120 saniye iginde herhangi bir ayar yapilmazsa pozisyoner otomatik olarak Kod 0'a geri
déner, ancak manuel modda kalir.

Otomatik moda G gegme (AUtO)

1. Kod 0 gorinene kadar & dsndurin.

2. & basarak 0 numarali kodun yanip sonmesini saglayin.
3. AUtO gorinene kadar & dsndirin.

4. ® basin. Pozisyoner otomatik moda geger.

8.2.3 Emniyet konumu (SAFE)

Vanayi, baslatma sirasinda belirlenen ariza emniyetli konuma tasimak istiyorsaniz (bkz.
“Baslatma ve yapilandirma” bolimi), asagidaki adimlari izleyin:

1. Kod O goriinene kadar & dandirin. G 0

N

2. ®basin, deger: mevcut isletme modu i
(AUtO veya MAN), O numarali kod yanip 5 F{ F E

soner.
3. SAFE gorinene kadar & dandirin.
4. B basin, deger: S

Vana, ariza emniyeti konumuna geger.
Pozisyoner baslatlmissa mevcut vana konu-
mu % olarak ekranda gosterilir.

Ariza emniyetli konumdan ¢lkma:

Kod 0 gorinene kadar & dandirin.

& basarak 0 numarali kodun yanip sonmesini saglayin.

&® dsndiriin ve gerekli calisma modunu (AUtO veya MAN) segin.
Dogrulamak igin & butonuna basin.

O~ OB

Pozisyoner, secilen ¢alisma moduna geger.
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Calisma

8.3 Baslangi¢ noktasi (zero) kalibrasyonunun yapilmasi

Vananin kaGII konumundq foGrSIZlIk o|m05| durumunda, orn. yumusok COhl’GlI k|ape|er|e

bo§|cmg|g noktasini (sifiri) yeniden kalibre etmek gerekebi|ir.

Mil iten ya da ¢eken tahrik Gnitesine bagh yaralanma riski.
= Tahrik initesi miline dokunmayin ya da bloke etmeyin.

O DIKKAT

islem, tahrik Gnitesi milinin hareketiyle bozulur.

> Islem devam ederken baslangic noktasi (zero) kalibrasyonu islemini gerceklestirmeyin. Once

kapatma vanalarini kapatarak tesisi izole edin.

Baslangic noktasi (zero) kalibrasyonunu gergeklestirmek icin pozisyoner besleme havasina

baglanmalidir.

Yapilandirmay: etkinlestirme:

120 saniye icinde herhangi bir ayar girilmezse yapilandirma tekrar kilitlenir.

1. Kod 3 goriinene kadar & dondirin
(deger: No).

2. & basarak 3 numarali kodun yanip
sonmesini saglayin.

3. YES gorinene kadar & basin.
4. Dogrulamak igin & basin (deger: 5).

AN

-
~

|

b

5

3

Yapilandirmay etkin-
lestirme
Varsayilan: Hayir
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Baslangi¢ noktasi (zero) kalibrasyonu gergeklestirme:

1. Kod 6 gorinene kadar & dsndurin. G b Init mocllu JAKS

2. @ basarak 6 numarali kodun yanip son- Varsaylan: '
mesini sadlayin. 7 F.'

3. ZP gorinene kadar & dsndurin. s

= INIT tusuna basin.
Baslangig noktasi kalibrasyonu baslar. Po-
zisyoner, vanayl KAPALI konumuna getirir
ve dahili elektriksel sifir noktasini yeniden
kalibre eder.

8.4 Pozisyonerin sifirlanmasi

Bu fonksiyon, tim baslatma ve ayar parametrelerini ve tanilama islemini varsayilan fabrika
ayarlarina sifirlar (Ek'teki kod listesine bakin).

Yapilandirmay: etkinlestirme:

120 saniye icinde herhangi bir ayar girilmezse yapilandirma tekrar kilitlenir.

1. Kod 3 gorinene kadar @ donduriin 1 4 3 Yapilandirmayr etkin-
(deger: No). e I\?;firmel y

2. & basarak 3 numarali kodun yanip v E C arsdyian: Hayit
sonmesini saglayin. o

3. YES gorinene kadar & basin.
4. Dogrulamak igin & basin (deger: 5).
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Baslangic parametrelerini sifirlama:

1. Kod 36 gorinene kadar &® dsndirin (de- G 3 Sifirlama
Ger: ee—ee). Varsayilan: Hayir
2. & basarak 36 numarali kedun yanip son- 5 L d
mesini saglayin. >
3. Std gorinene kadar & dsndurin.
4. Dogrulamak icin & butonuna basin.
Tum baslangic parametreleri ve tanilama
varsayilan degerlerine sifirlanir.

i Not:
Kod 36 - diAG, yalnizca tanilama verilerinin (EXPERTplus) sifirlanmasina izin verir.
EXPERTplus vana diyagnostigi icin isletme Talimatlarina bakin. » EB 8389.
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9 Anzalar

Arizalar ekran zerinde hata kodlariyla gos-

terilir. Ek A, olasi hata mesajlarini ve oneri-
len eylemleri listelemektedir.

Hata kodlari, yogusuk durum (Bakim gerek-
li/Bakim talep edildi) izerinde ayarlanan
durum siniflandirmasina karsilik gelen ek-
randa gérinir: /°, Spesifikasyon disi:
yanip soner, Bakim alarmi: ). Hata koduna
durum siniflandirmasi olarak ‘Mesaj yok’
atanmissa hata yogusuk duruma dahil edil-
mez.

Varsayilan ayarlarda her hata koduna bir
durum siniflandirmasi atanmistir. Durum si-
niflandirmasinin atamasi TROVIS-VIEW'da
ve DD parametreleri Uzerinden degistirilebi-
lir. Vana diyagnostigi icin isletme Talimatlari-
na bakin. » EB 8389 linkinden daha fazla
detaya ulasabilirsiniz.

Daha iyi bir genel bakis saglamak icin sinif-
landirilmis mesajlar NAMUR Onerisi

NE 107'ye gore pozisyoner icin Szetlenmis
olarak sunulmaktadir. Durum mesajlari asa-
§idaki kategorilere ayrilmistir:

- Bakim alarmi
Pozisyoner, kendisinde veya gevre birim-
lerinden birinde meydana gelen bir ari-
za nedeniyle kontrol gdrevini yerine geti-
remiyor veya heniiz basariyla baslatil-
mamis.

- Bakim gerekli
Pozisyoner héla kontrol gorevini gercek-
lestiriyor (kisilamalarla). Bakim ihtiyaci
veya ortalamanin tzerinde asinma tespit
edilmistir. Asinma toleransi yakinda ti-
kenmek Uzere veya beklenenden daha

Anzalar

hizl bir sekilde azaliyor. Orta vadede
bakim gereklidir.

- Bakim talep edildi
Pozisyoner hala kontrol gorevini gercek-
lestiriyor (kisilamalarla). Bakim ihtiyaci
veya ortalamanin Uzerinde asinma tespit
edilmistir. Asinma toleransi yakinda ti-
kenmek Uzere veya beklenenden daha
hizl bir sekilde azaliyor. Kisa vadede
bakim gereklidir.

- Spesifikasyon disi
Cihaz, belirtilen calisma kosullari disinda
cahsiyor.

Bir olay “Mesaj yok” olarak siniflandirilirsa

bu olay yogusuk durum iizerinde herhangi

bir etkiye sahip degildir.

Tablo 9-1: Yogusuk durum okuma

Yogusuk durum Pozisyoner ekrani
Bakim alarmi ||

. . Ornek yazi; TUNE
Fonksiyon kontroli veya TEST
Bakim gerekli/bakim talep &
edildi
Spesifikasyon disi A yanip séniyor

En yiksek oncelige sahip mesaj, pozisyoner-
deki yogusuk durumu belirler.
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Arizalar

9.1 Sorun Giderme Ornek: )
Ornek:
- S e N Pin konumundan
A\ TEHLIKE ='_' i‘( R kaynaklanan hata
Patlayici bir ortamin tutusmasi nedeniyle i
o6liimciil yaralanma tehlikesi. 5 #.
> Pozi . p
oaisyonern kuru!}lmu, i;'/'ehml vera = Olasi nedenler ve dnerilen 6nlemler icin

bakimi, yalnizca 6zel egitimden gecmis kod listesine (Ek A) bak

ya da tehlikeli alanlarda patlama od isiesine aKin.

korumali cihazlar iizerinde ¢calisma Aniza alarmi gikisi

yapmaya yetkili personel tarafindan 'Bakim alarmi' yogusuk durumu, istege bagl

yapilmalidhr. ariza alarmi gikisinin devreye girmesine ne-

den olur.

— 'Fonksiyon kontroli' yogunlastirilmis du-
Vana izerindeki hareketli parcalardan do- rULn.F’ GHZOT alarmi gikisin da efkinlesti
lay1 olusan ¢arpma tehlikesi. rebilir {Kod 32).
> Kontrol vanasi calisirken hareket halinde- — 'Bakim gerekli/Bakim talep edildi' 5zet
ki herhangi bir vana parcasina dokun- durumu ve 'Spesifikasyon disi' durumu
mayin. da ariza alarmi cikisini (Kod 33) etkin-
= Pozisyoner Uzerinde herhangi bir montaj lestirebilir.
veya kurulum calismasi yapmadan 6nce,  Hata mesajlarini onaylama
besleme havasini ve kontrol sinyalini
kesip kilitleyerek kontrol vanasini devre 1. Kod 3 gériinene kadar @ déndrin

dist birakin. (okuma: No).

= Yoke baglantisi icine cisimler sokmak 2. 3 numaral kod yanip sénene kadar
suretiyle tahrik Gnitesinin ve klape milinin @ basin.
harekstine engel olmayn. 3. YES goriinene kadar & basin.

4. Onaylamak icin & basin (okuma: 3).

5. Istediginiz hata kodu gériinene kadar
dondrin.

Tablo 9-1 listeleri genel hatalar.

Pozisyoner bir hata algilarsa olasi hata kay-

nagi Kod 49 sonrasinda gorintilenir. Bu du-

rumda ERR gorintilenir. 6. Hata mesajini onaylamak igin &® ba-
sin.
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Anzalar

i Not:

Tablo 9-2 kisminda ve Ek A'daki kod listesinde tarif edildigi gibi ¢cozillemeyen arizalar igin
SAMSON/'un Satis Sonrasi Hizmetleri ile iletisime gegin.

Tablo 9-2: Diger sorun giderme islemleri

Anzanin tanimi

Tedbirler

Ekranda dlgilen deger yok

= Elekirik baglanhsini ve elektrik giicini kontrol edin.
= Ortam sicakhigini kontrol edin (ekranin ¢alisma aralig:
=30 ile +65 °C arasindadir).

Tahrik Gnitesi cok yavas hareket ediyor

= Besleme basincini kontrol edin.

= Yazilim kistlamasini devre disi birakin.

= Borularin ve vida baglantilarinin enine kesitini kontrol
edin.

= Montaj pargalarinin yapilandirmasini kontrol edin.

Tahrik Unitesi yanls yonde hareket
ediyor.

= Karakteristik ayari kontrol edin.
= Boru baglantisini kontrol edin.
= Montaj pargalarinin yapilandirmasini kontrol edin.

Pozisyonerden hava kagiyor.

= Baglantiy kontrol edin.
= Baglanti plakasindaki contalari kontrol edin.

EB 8384-3 TR
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9.2 Acil durum eylemi

Emniyet konumu hareketi, i/p konvertori ve-
ya solenoid vana tarafindan ve besleme ha-
vasi arizasi Uzerinde tetiklenir. Pozisyoner,
pnomatik gikisini ortama tamamen bosalta-
rak pnématik tahrik Gnitesinin havalandiril-
masini saglar. Sonug olarak, vana emniyet
konumu hareketine geger. Ariza emniyetli
konum yaylarin pnématik tahrik Gnitesinde
nasil dizenlendigine baglidir (kapali hava
veya agik hava).

Besleme havasi kesildiginde, istege bagh so-
lenoid vana veya zorla havalandirma devre-
ye girer ve kapatma sinyaline ulasildiktan
sonra, agik/kapali dongi kontroli harig tim
pozisyoner fonksiyonlari aktif kalir (tanila-
ma, pozisyon ve durum geri bildirimi dahil).

1% ipucu

Vana ve tahrik Gnitesi arizasi durumunda
acil eylem, ilgili vana ve tahrik Gnitesi belge-
lerinde agiklanmistr.

= Tesiste acil durum eylemlerinin gercekles-
tirilmesinden tesis operatorleri sorumlu-

dur.

9-4
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10 Bakim

Bu bélimde aciklanan isler, sadece bu tir
gorevleri gerceklestirecek kadar nitelige sa-
hip personel tarafindan gergeklestirilecektir.

Patlayici bir ortamin tutusmasi nedeniyle

olimcil yaralanma tehlikesi.

= Pozisyonerin kurulumu, isletimi veya ba-
kimi, yalnizca 6zel egitimden gegmis ya
da tehlikeli alanlarda patlama korumali
cihazlar izerinde calisma yapmaya yet-
kili personel tarafindan yapilmalidir.

Hareketli tahrik Gnitesi ve klape mili kay-

nakl ezilme tehlikesi.

= Kontrol vanasi ¢alisirken hareket halinde-
ki herhangi bir vana parcasina dokun-
mayin.

= Pozisyoner lzerinde herhangi bir montaj
veya kurulum ¢alismasi yapmadan énce,
besleme havasini ve kontrol sinyalini ke-
sip kilitleyerek kontrol vanasini devre disi
birakin.

= Yoke baglantsi icine cisimler sokmak su-
retiyle tahrik Unitesinin ve klape milinin
hareketine engel olmayin.

Bakim

Kendinden giivenlikli cihazlarda dahili gii-

venligin etkisiz hale getirilmis olmasi.

= Yalnizca kendinden emniyetli devrelerde
kullanilmasi amaglanan kendinden emni-
yet/i cihazlari, onay/anml; kendinden
emniyetli giris baglantli Gnitelere bagla-
yin.

= Onaylanmamis kendinden givenli giris
baglantili Gnitelere baglanmis kendinden
givenli cihazlari tekrar ¢alistirmayin.

= Kendinden giivenli elektrikli ekipmani (U,
veya UO, [, veya 10, P. veya PO, C; veya
CO ve L; veya LO) birbirine baglarken, EC
tip inceleme sertifikalarinda belirtilen izin
verilen maksimum elektrik degerlerini as-
mayin.

Pozisyoner, fabrikadan ¢ikmadan énce
SAMSON ftarafindan kontrol edilmistir.

— SAMSON'un Satis Sonrasi Servisinden
izin alinmadan bu talimatlarda
agiklanmayan bakim veya onarim
cahsmalar yapilirsa Grin garantisi
gecersiz hale gelir.

- Yalnizca Grinin asil dzelliklerine uygun
sekilde SAMSON tarafindan retilmis
orijinal yedek pargalari kullanin.

Pozisyonerin herhangi bir bakim gereksini-

mi yoktur.
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10-1



Bakim

10.1 Kapak penceresinin
temizlenmesi

Zaman zaman kapaktaki pencerenin temiz-
lenmesi gerekebilir.

© DIKKAT

Yanlis temizlik, pencereye zarar verir.

Pencere, Makrolon®'dan yapilmistir ve asin-

dirici temizlik maddeleri veya solvent iceren

maddelerle temizlendiginde zarar gérir.

= Pencereyi ovarak kurulamayin.

= Klor veya alkol igeren temizlik maddeleri
veya asindirici temizlik maddeleri kullan-
mayin.

= Temizlik icin asindirici olmayan yumusak
bir bez kullanin.

10.2 Filtrelerin temizlenmesi

Besleme ve ¢ikis igin pnomatik baglantlarda,
gerektiginde ¢ikarilip temizlenebilen 100 pm
gdzenek boyutuna sahip filtreler bulunmak-
tadir.

10.3 Besleme havasi basing
disirme istasyonlarinin

bakimi

Yukari akis besleme havasi basing disiirme
istasyonlarinin bakimi gozlemlenmelidir.

10.4 Yazilim gincellemeleri

Mevcut olarak calisan pozisyonerlerdeki ya-
zilhm gincellemeleri asagida anlatildig gibi
yapilabilir. Sadece yazili onaya sahip birey-
ler giincellemeleri yapabilir. Onaylanmis bi-
reyler SAMSON'un Kalite Giivencesi tarafin-
dan adlandirilir ve bir test isareti atanir.

Gig kaynagina bagl dizisti bilgisayarlar
ve bilgisayarlar, yazilim programlama veya
test rutinleri icin SAMSON izole USB arayiz
adaptori (siparis no. 1400-9740) arasina
baglandiginda, yalnizca kendinden givenli
ekipmanlarla birbirine baglanmalidir.

Tehlikeli alanin disindaki gincellemeler:

= Pozisyoneri gikarin ve gincellemeyi tehli-
keli alanin disinda yapin.

Tesisteki gincellemeler

= Tesisteki gincellemelere sadece tesis ope-
ratéri sicak calisma izni sunarsa izin ve-
rilir.

> Gincellemeler tamamlandiktan sonra
mevcut Griin yazilimini isim etiketine ek-
leyin (6rn. etiket kullanarak).

> SAMSON tarafindan onaylanan birey,
atanmis test isaretini (damga) ekleyerek
guncellemeyi onaylar.

10.5 Pozisyonerin periyodik
denetimi ve testi

Minimum Tablo 10-1'e gore denetim ve test
oneririz.

10-2
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Tablo 10-1: Onerilen denetim ve fest

Bakim

Denetim ve test

Negatif bir sonu¢ olmasi halinde yapilacaklar

Pozisyoner Uzerindeki isaret, etiket ve isim
etiketlerini okunabilirlik ve eksiksizlik yoninden
kontrol edin.

Hasarli, eksik veya dogru olmayan isim
etiketlerini veya etiketleri zaman kaybetmeden
yenileyin.

Kir kapli ve okunmayan yazilari temizleyin.

Pozisyoneri ve kacak sensoriing (kurulduysal)
sikica monte edildiklerinden emin olmak icin
kontrol edin.

Gevsek montaj vidalarini sikin.

Pnomatik baglantlari kontrol edin.

Vidali baglant pargalarinin gevsek erkek uglu
konnektorlerini sikin.

Sizinh yapan hava borularini veya hortumlari
yenileyin.

Giic besleme kablolarini kontrol edin.

Gevsek kCIblO rakor|c1r|n| 5|k|n.

Bikili kablolarin terminallere itildiginden emin
olun ve terminallerdeki gevsek vidalari sikin.

Hasar goren hatlar degistirin.

Ekrandaki hata mesai|orm| kontrol edin (¥ ve A°
ikonlariyla belirtilir).

Sorun Giderme ('Arizalar' bdlimine bkz.).

EB 8384-3 TR
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11 Devreden ¢ikarma

Bu bélimde aciklanan isler, sadece bu tir
gorevleri gerceklestirecek kadar nitelige sa-
hip personel tarafindan gergeklestirilecektir.

Etkisiz patlama korumasi nedeniyle 6limcil

yaralanma tehlikesi.

Pozisyoner kapagi acildiginda patlama ko-

rumasi etkisiz hale gelir.

= Tehlikeli bélgelerde kurulum igin su di-
zenlemeler gegerlidir: EN 60079-14
(VDE 0165, Kisim 1).

O DiKKAT

Kapali déngii kontrolii kesintiye ugrahlarak

sire¢ bozulur.

= Proses devam ederken ve sadece kapat-
ma vanalarini kapatarak ftesisi izole ettik-
ten sonra pozisyoneri monte etmeyin ve-
ya bakimini yapmayin.

Pozisyoneri cikarmadan dnce devre disi bi-
rakmak icin asagidakileri yapin:

> Kontrol vanasini isletme disina alin. i|gi|i
vana dokiimanlarina bakin.

= Kapatin ve pozisyoner icin besleme
havasi hattini kilitleyin.

= Elekirik giici beslemesini kesin ve
kilitleyin.

Devreden cikarma

EB 8384-3 TR
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12 Kurulumu kaldirma

Bu bélimde aciklanan isler, sadece bu tir
gorevleri gerceklestirecek kadar nitelige sa-
hip personel tarafindan gergeklestirilecektir.

Patlayici bir ortamin tutusmasi nedeniyle
olimcil yaralanma tehlikesi.

2>

2>

Tehlikeli bélgelerde kurulum igin su di-
zenlemeler gegerlidir: EN 60079-14
(VDE 0165, Kisim 1).

Pozisyonerin kurulumu, isletimi veya ba-
kimi, yalnizca 6zel egitimden gecmis ya
da tehlikeli alanlarda patlama korumali
cihazlar izerinde calisma yapmaya yet-
kili personel tarafindan yapilmalidir.

Pozisyoneri devre disi birakin ('Devre di-

si birakma' bdlimine bakin).

Elektrik girisi icin kablolari ayirin ve po-
zisyonerden gikarin.

Pozisyonerdeki Cikis 38 ve Besleme 9
portlari igin vidali baglantlari sokin.
Pozisyoneri cikarmak igin pozisyoner
uzerindeki Ug tespit vidasini gevsetin.

Kurulumu kaldirma

EB 8384-3 TR
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13 Onarimlar

Arizali bir pozisyoner onarilmali veya degis-
tirilmelidir.

© DIKKAT

Yanlis bakim veya onarim calismalari ne-

deniyle pozisyonerin hasar goérme riski.

= Kendi basiniza onarim calismasi yapma-
yin.

= SAMSON'un satis sonrasi servisi ile ba-
kim ve onarim isleri icin irtibata gegin.

13.1 Patlama korumali
cihazlarin bakimi

Cihazin patlamaya karsi korumasinin temel
aldigr bir parcasina bakim yapilmasi gere-
kirse, yetkili bir denetci bu parcayr patiama-
dan koruma gerekliliklerine gore degerlendi-
rene, bir muayene sertifikasi verene veya ci-
haza uygunluk isareti verene kadar cihaz
tekrar calistiriimamalidir. Uretici, cihazi tek-
rar calishrmadan dnce rutin bir test yaparsa,
kalifiye bir denetci tarafindan muayene ya-
piimasi gerekli olmaz. Cihaza bir uygunluk
isareti ilistirerek cihazin rutin testi getigini
belgeleyin.

Patlamaya karsi korumali bilesenleri yalniz-
ca Urefici tarafindan rutin olarak test edilen
orijinal bilesenlerle degistirin.

Onarimlar

Daha énce tehlikeli alanlar disinda kullanil-
mis olan ve gelecekte tehlikeli alanlarda kul-
lanilmast amaglanan cihazlar, bakim yapi-
lan cihazlarda yer alan givenlik gereksinim-
lerine uygun olmalidir. Tehlikeli alanlarda
cahstirmadan 6nce, patlamaya karsi koru-
mali cihazlarin bakimina yonelik teknik 6zel-
liklere gore cihazlar test edin.

EN 60079-19 patlamaya karsi korumali ci-
hazlarin bakimi icin gegerlidir.

13.2 Cihazlarin SAMSON'a iade
edilmesi

Kusurlu cihazlar onarim icin SAMSON'a

iade edilebilir.

Cihazlarin SAMSON'a iadesi icin asagidaki

adimlar izleyin:

1. Pozisyoneri devre disi birakin ('Devre di-
st birakma' bélimiine bakin).

2. Pozisyoneri cikarin ('Cikarma'" bolimine
bakin).

3. P samsongroup.com > Servis > Satis
Sonrasi Hizmetler > Urinlerin iadesi ad-
resinde aciklandigi sekilde ilerleyin.

EB 8384-3 TR
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14 Hurdaya ayirma

Elektrikli ve elektronik ekipman
Ureticisi olarak, ahk elekirikli
ekipman (stiftung ear) icin Alman
ulusal sicilinde kayitlyiz,

WEEE sicil no.: DE 62194439

> Yere|, ulusal ve uluslararasi atik mevzuat-
larina uyun.

= Bilesenleri, yaglari ve tehlikeli maddeleri
diger ev atiklariniz ile birlikte hurdaya
ayirmayin.

Xt pucu
Talep izerine, irini sokmek ve geri donis-

tiirmek icin bir servis saglayici gérevlendire-
biliriz.

Hurdaya ayirma

EB 8384-3 TR
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15 Sertifikalar

Asagidaki sertifikalar sonraki sayfalarda
gosterilmektedir:

- Tip 3730-3 icin AB uygunluk beyani

- Tip 3730-31 igin AB uygunluk beyani

- Tip 3730-35 icin AB uygunluk beyani

- Tip 3730-38 igin AB uygunluk beyani

— Tip 3730-3 icin AB uygunluk beyani

- Tip 3730-31 ve Tip 3730-35 icin
ATEX:EC tip incelemesi sertifikasi

- Tip 3730-38 icin ATEX uygunluk beyani

- Tip 3730-39 icin ATEX: EC tip inceleme
sertifikasi

- Tip 3730-31, Tip 3730-35 ve
Tip 3730-38 icin IECEx: [ECEx Uygunluk
Sertifikasi

- CSA sertifikasi

- FM sertifikasi

- Tip 3730-38 igin EAC (GOST) Sertifikasi
Gosterilen sertifikalar, bu belgenin
yayinlandigi tarihte giinceldi. En giincel
sertifikalar web sitemizde

bulunabilir:» www.samsongroup.com >
Urinler > Vana aksesuarlar > 3730-3

Sertifikalar

EB 8384-3 TR
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SMART IN FLOW CONTROL

SAMSON

EU Konformitatserklarung/EU Declaration of Conformity/
Déclaration UE de conformité

Die alleinige Verantwortung fur die Ausstellung dieser Konformitatserklarung tragt der Hersteller/
This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer/
La présente déclaration de conformité est établie sous la seule responsabilité du fabricant.

Fur das folgende Produkt/ For the following product/Nous certifions que le produit

Elektropneumatischer Stellungsregler mit HART-Kommunikation /
Electropneumatic Positioner with HART communication /
Positionneur électropneumatique avec communication HART
Typ/Typel/Type 3730-3...

wird die Konformitat mit den einschlagigen Harmonisierungsrechtsvorschriften der Union bestatigt /
the conformity with the relevant Union harmonisation legislation is declared with/
est conforme a la Iégislation d'harmonisation de I'Union applicable selon les normes:

EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007

EMC 2014/30/EU +A1:2011, EN 61326-1:2013

RoHS 2011/65/EU EN 50581:2012

Hersteller/ Manufacturer / Fabricant:

SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT
Weismillerstrae 3
- D-60314 Frankfurt am Main
Deutschland/Germany/Allemagne

Frankfurt/ Francfort, 2017-07-29
Im Namen des Herstellers/ On behalf of the Manufacturer/ Au nom du fabricant.

Vv W g AYORR 7

ce_3730-3_de_en fra_rev07.pdf

Hanno Zager Dirk Hoffmann
Leiter Qi i 1g/Head of Quality T i i {ead of D hef du département
Responsable de I'assurance de la qualité i isation/D izati
SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT Telefon: 069 4009-0 - Telefax: 069 4009-1507 Revison 07
Weismiillerstralie 3 60314 Frankfurt am Main E-Mail: samson@samson.de
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SMART IN FIOW CONTROL.

SAMSON

EU Konformitatserklarung/EU Declaration of Conformity/
Déclaration UE de conformité

Die alleinige Verantwortung fir die Ausstellung dieser Konformitatserklarung tragt der Hersteller/
This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer/
La présente déclaration de conformité est établie sous la seule responsabilité du fabricant.

Fir das folgende Produkt/ For the following product/Nous certifions que le produit

Elektropneumatischer Stellungsregler mit HART-Kommunikation /
Electropneumatic Positioner with HART communication /
Positionneur électropneumatique avec communication HART
Typ/Type/Type 3730-31..

entsprechend der EU-Baumusterpriifbescheingung PTB 02 ATEX 2174 ausgestellt von der/
according to the EU Type Examination PTB 02 ATEX 2174 issued by/
établi selon le certificat CE d’essais sur échantillons PTB 02 ATEX 2174 émis par:

Physikalisch Technische Bundesanstalt
Bundesallee 100
D-38116 Braunschweig
Benannte Stelle/Notified Body/Organisme notifié 0102

- wird die Konformitat mit den einschlagigen Harmonisierungsrechtsvorschriften der Union bestatigt /
the conformity with the relevant Union harmonisation legislation is declared with/
est conforme a la législation d'harmonisation de I'Union applicable selon les normes:

EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007

EMC 2014/30/EU +A1:2011, EN 61326-1:2013

Explosion Protection 94/9/EC (to 2016-04-19) EN 60079-0:2012/A11:2013,

Explosion Protection 2014/34/EU (from 2016-04-20)  EN 60079-11:2012, EN 60079-31:2014
RoHS 2011/65/EU EN 50581:2012

Hersteller/ Manufacturer/ Fabricant:

SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT
Weismiillerstrale 3
D-60314 Frankfurt am Main
Deutschland/Germany/Allemagne

Frankfurt/ Francfort, 2017-07-29
Im Namen des Herstellers/ On behalf of the Manufacturer/ Au nom du fabricant.

(v . Beg AORc) ” G

ce_3730-31_de_en_fra_fra_rev07.pdf

Hanno Zager Dirk Hoffmann
Leiter Qualita {ead of Quality i {ead of Department/Chef du département
Responsable de I'assurance de la qualité Entwi isati O izati
SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT Telefon: 069 4009-0 - Telefax: 069 4009-1507 Revison 07
WeismiillerstraBe 3 60314 Frankfurt am Main E-Mail: samson@samson.de
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SMART IN FLOW CONTROL.

SAMSON

EU Konformitéatserklarung/EU Declaration of Conformity/
Déclaration UE de conformité

Die alleinige Verantwortung fiir die Ausstellung dieser Konformitatserklarung tragt der Hersteller/
This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer/
La présente déclaration de conformité est établie sous la seule responsabilité du fabricant.

Fur das folgende Produkt/ For the following product/Nous certifions que le produit

Elektropneumatischer Stellungsregler mit HART-Kommunikation /
Electropneumatic Positioner with HART communication /
Positionneur électropneumatique avec communication HART
Typ/Type/Type 3730-35..

entsprechend der EU-Baumusterpriifbescheingung PTB 02 ATEX 2174 ausgestellt von der/
according to the EU Type Examination PTB 02 ATEX 2174 issued by/
établi selon le certificat CE d’essais sur échantillons PTB 02 ATEX 2174 émis par:

Physikalisch Technische Bundesanstalt
Bundesallee 100
D-38116 Braunschweig
Benannte Stelle/Notified Body/Organisme notifié 0102

- wird die Konformitat mit den einschlagigen Harmonisierungsrechtsvorschriften der Union bestatigt/
the conformity with the relevant Union harmonisation legislation is declared with/
est conforme a la législation d’harmonisation de I'Union applicable selon les normes:

EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007
+A1:2011, EN 61326-1:2013

EN 60079-0:2012/A11:2013,
EN 60079-11:2012, EN 60079-31:2014

RoHS 2011/65/EU EN 50581:2012

EMC 2014/30/EU

Explosion Protection 2014/34/EU

Hersteller / Manufacturer / Fabricant:

_ SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT
Weismilllerstrale 3
D-60314 Frankfurt am Main
Deutschland/Germany/Allemagne

Frankfurt/ Francfort, 2017-07-29
Im Namen des Herstellers/ On behalf of the Manufacturer/ Au nom du fabricant.

Vv b, Beg VDR B

ce_3730-35_de_en fra_fra_rev07.pdf

Hanno Zager Dirk Hoffmann
Leiter Qualitatssi {ead of Quality W i i {ead of Department/Chef du département
Responsable de I'assurance de la qualité EntwicklL isati [e] ization
SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT Telefon: 069 4009-0 - Telefax: 069 4009-1507 Revison 07
Weismiillerstrale 3 60314 Frankfurt am Main E-Mail: samson@samson.de
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SMART IN FLOW CONTROL.

SAMSON

EU Konformitatserklarung/EU Declaration of Conformity/
Déclaration UE de conformité

Die alleinige Verantwortung fir die Ausstellung dieser Konformitatserklarung tragt der Hersteller/
This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer/
La présente déclaration de conformité est établie sous la seule responsabilité du fabricant.

Fir das folgende Produkt/ For the following product/Nous certifions que le produit

Elektropneumatischer Stellungsregler mit HART-Kommunikation /
Electropneumatic Positioner with HART communication /
Positionneur électropneumatique avec communication HART
Typ/Type/Type 3730-38..

entsprechend der EU-Baumusterpriifbescheingung PTB 03 ATEX 2180 X ausgestellt von der/
according to the EU Type Examination PTB 03 ATEX 2180 X issued by/
établi selon le certificat CE d’essais sur échantillons PTB 03 ATEX 2180 X émis par:

Physikalisch Technische Bundesanstalt
Bundesallee 100
D-38116 Braunschweig
Benannte Stelle/Notified Body/Organisme notifié 0102

- wird die Konformitat mit den einschlagigen Harmonisierungsrechtsvorschriften der Union bestatigt/
the conformity with the relevant Union harmonisation legislation is declared with/
est conforme & la législation d'harmonisation de I'Union applicable selon les normes:

RoHS 2011/65/EU EN 50581:2012

EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007
+A1:2011, EN 61326-1:2013

EN 60079-0:2009, EN 60079-15:2010,
EN 60079-31:2009

EN 60079-0:2012/A11:2013,
EN 60079-15:2010, EN 60079-31:2014

EMC 2014/30/EU
Explosion Protection 94/9/EC (to 2016-04-19)
Explosion Protection 2014/34/EU (from 2016-04-20)

Hersteller / Manufacturer / Fabricant:
- SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT
Weismiillerstrale 3
D-60314 Frankfurt am Main / Germany

Frankfurt/ Francfort, 2017-07-29
Im Namen des Herstellers/ On behalf of the Manufacturer/ Au nom du fabricant.

(v W, beg AOR-R 7 G

Hanno Zager Dirk Hoffmann

ce_3730-38_de_en_ra_fra_rev07.pdf

Leiter Qualitatssicherung/Head of Quality Managment/ Zentralabteilungsleiter/Head of Department/Chef du département
Responsable de I'assurance de la qualité Entwicklungsorganisation/Development Organization
SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT Telefon: 069 4009-0 - Telefax: 069 4009-1507 Revison 07
Weismiillerstrafte 3 60314 Frankfurt am Main E-Mail: samson@samson.de
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SMART IN FLOW CONTROL.

SAMSON

EU Konformitéatserklarung/EU Declaration of Conformity/
Déclaration UE de conformité

Die alleinige Verantwortung fiir die Ausstellung dieser Konformitatserklarung tragt der Hersteller/
This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer/
La présente déclaration de conformité est établie sous la seule responsabilité du fabricant.

Fir das folgende Produkt/ For the following product/Nous certifions que le produit

Elektropneumatischer Stellungsregler mit HART-Kommunikation /
Electropneumatic Positioner with HART communication /
Positionneur électropneumatique avec communication HART
Typ/Type/Type 3730-39..

entsprechend der EU-Baumusterpriifbescheingung PTB 03 ATEX 2211 X ausgestellt von der/
according to the EU Type Examination PTB 03 ATEX 2211 X issued by/
établi selon le certificat CE d’essais sur échantillons PTB 03 ATEX 2211 X émis par:

Physikalisch Technische Bundesanstalt
Bundesallee 100
D-38116 Braunschweig
Benannte Stelle/Notified Body/Organisme notifié 0102

- wird die Konformitat mit den einschlagigen Harmonisierungsrechtsvorschriften der Union bestatigt /
the conformity with the relevant Union harmonisation legislation is declared with/
est conforme a la législation d’harmonisation de I'Union applicable selon les normes:

EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007
EMC 2014/30/EU +A1:2011, EN 61326-1:2013
Explosion Protection 94/9/EC (bis/to 2016-04-19) EN 60079-0:2009, EN 60079-1:2007,
Explosion Protection 2014/34/EU (ab/from 2016-04-20) EN 60079-11:2012
RoHS 2011/65/EU EN 50581:2012

Hersteller / Manufacturer / Fabricant:

SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT
Weismilllerstrale 3
D-60314 Frankfurt am Main
Deutschland/Germany/Allemagne

Frankfurt/ Francfort, 2017-07-29
Im Namen des Herstellers/ On behalf of the Manufacturer/ Au nom du fabricant.

Vv b, Beg VDR B

ce_3730-39_de_en fra_rev07.pdf

Hanno Zager Dirk Hoffmann
Leiter Qualitatssi {ead of Quality T i {ead of Department/Chef du département
Responsable de I'assurance de la qualité Entwicklungsorganisati [¢] ization
SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT Telefon: 069 4009-0 - Telefax: 069 4009-1507 Revison 07
WeismiillerstraRe 3 60314 Frankfurt am Main E-Mail: samson@samson.de
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| Homep Tenedona: +7 (495) 777-45-45; aapec 3N1eKTPOHHOI NOYTLI: samson@samson. ru.

U3T'OTOBUTEADB (SAMSON AG Mess- und Regeltechnik».

bt i no warotoeneHuio npoaykuumu: Weismullerstrasse 3, D-60314 Frankfurt am Main, Mepmanus.

HPOAYKI.II/I}{ Moauumorepsl, Tvnel 3724, 3725, 3730-0, 3730-1, 3730-2, 3730-3, 3730-4, 3730-5, 3730-6,

’ ;| OTBETCTBEHHOCTBIO «VHHOBALMOHHbIE pelueHusi», atTectar akkpegutauun POCC RU.0001.21AB90; akta o pesynbraTax

” | otBETCTBEHHOCTBIO  «TMC  PYC»; PpyKOBOACTB MO 3KCnnyaTauuy 4218-3725- 3724-2018.P3, 4218-3730-4763-2018.P3, |
~4218-3731-2018.P3.
e

| Cxema cepTdukaLmm — 1c.

o
e

AOHOAHHTEAI;HA;{ I/I}(QOPMAHI/]_;[ CTaHaapT, B peaynbTaTte nNPUMEHEHWA KOTOPOro Ha A0GPOBONLHOM OCHOBE

| obe pernaMeHYa noapasaens! 62 u 7.2 TOCT P 51522.1-2011 (M3K 61326-1:2005)
' Ans Yactb 1. Ob6uwue TpebosaHus
‘hﬂ " MeToAb! MCnbiTaHuity. HasHaueHHsI# cpok cnyxBbl — 15 neT. Haanaqeunmm CpOK xpanenvm 2 ropa. YCnoBus XpaHeHus ykas3aHbl B pyKoBOACTBaX
.’1\ no akcnnyaraunn 4218-3725-3724-2018.P9, 4218-3730-4763-2018.P3, 4218-3731-2018 t

[H[ Ne EASC RU C-DE.3A11.B.00045/19
Cepust RU Ne 0197354

OPTAH ITO CEPTU®UKAITAHM O6uectea C  OrpaHUYeHHOW  OTBETCTBEHHOCTbIO  «TMC  PYC».
'MecTo HaxoxXaeHns (agpec topuandeckoro nuua): Poccuitckas deaepauus, 127083, ropog Mocksa, ynuua BepxHsisi
Macnoska, fom 20, CTPOeHMe 2; appec MecTa OCylecTarienus AesTenbHocTi: Poccuickas Ddepepauusi, 127083, ropoa
Mockea, ynvua BepxHsin Macnoska, fom 20, CTpoeHue 2, MOMelleHns Ne 18, 28. ArtrecTart akkpeautauun
Ne POCC RU.0001.119A11 or 02.07.2015. Homep TenedoHa: +7 (495) 221-18-04; appec BreKTPOHHOW MOMThI:
| info@tms-cs.ru.

BASABUTEADBOGeCTBO C OrpaHNUEHHON OTBETCTBEHHOCTbIO «CaMCOH KOHTpOncy.
MeCTo HaxoXaeHUs (aapec IOpUANYECKOTo MLA) W afpec MecTa OCYLIECTBIIEHUS [AEATeNbHOCTM:
Poccuiickasi depepalis, 109544, ropos Mocksa, bynbBap OHTY3nacTos, AOM 2, aTax 5, komHaTa 11. OrPH 1037700041026.

MecCTo HaxoxAeHVsa (aapec pUANYECKOro nvua) U agpec MecTa OCYLLECTBNEHUS AeATerbHOCTU

3731-3 3731-5, 4763, 4765. WN3roToBneHme B COOTBETCTBAM CO CTaHAAPTaMM, YKadaHHbIMM B NPUNOXEHUN K cepTudmkaTy
coo‘rae'rc’raml Ha GrnaHke Ne 0676628.

KOA TH BOA EASC 9032 81000 0

COOTBETCTBYET TPEBOBAHMSIM TEXHWYECKOro pernameHta TamoXeHHOro cotosa «3neKkTpomarHuTHas
COBMECTUMOCTL TexHudeckux cpeactey (TP TC 020/2011)

CEPTUOUKAT COOTBETCTBIS BLIAAH HA BAHUN MPOTOKONA CEPTUCHKALMOHHBIX (1
vcnbiTaHuii Ne 190919-013-016-02/MP ot 22.10.2 abl,anHoro VICI'IblTaTeJ'IbHOVI na6opatopueit O6LIeCTBa C OrpaHU4eHHO

aHanusa cocTosHus npowssoacTBa Ne 00062-A ot 04.07.2019 oprada no ceptudpukaumy ObBuiectsa ¢ OI'paHIA‘-leHHOVI !
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Ph h-Technicche Bund I
iy

Braunschweig und Berlin
Nationales Metrologieinstitut

EU-TYPE-EXAMINATION CERTIFICATE

(Translation)

Equipment or Protective Systems Intended for Use in
Potentially Explosive Atmospheres - Directive 2014/34/EU

EU-Type Examination Certificate Number:

PTB 02 ATEX 2174 Issue: 2
Product: HART capable positioner Typ 3730-31..., 3730-35...
Manufacturer: SAMSON AG Mess- und Regeltechnik
Address: WeismdllerstraRe 3, 60314 Frankfurt, Germany

This product and any acceptable variation thereto is specified in the schedule to this certificate and the
documents therein referred to.

The Physikalisch-Technische Bundesanstalt, notified body No. 0102 in accordance with Article 17 of the
Directive 2014/34/EU of the European Parliament and of the Council, dated 26 February 2014, certifies
that this product has been found to comply with the Essential Health and Safety Requirements relating to
the design and construction of products intended for use in potentially explosive atmospheres, given in
Annex Il to the Directive.

The examination and test results are recorded in the confidential Test Report PTB Ex 16-26233.

Compliance with the Essential Health and Safety Requirements has been assured by compliance with:
EN 60079-0:2012/A11:2013 EN 60079-11:2012 EN 60079-31:2014

If the sign "X" is placed after the certificate number, it indicates that the product is subject to the Specific
Conditions of Use specified in the schedule to this certificate.

This EU-Type Examination Certificate relates only to the design and construction of the specified product
in accordance to the Directive 2014/34/EU. Further requirements of the Directive apply to the
manufacturing process and supply of this product. These are not covered by this certificate.

The marking of the product shall include the following:

@ 12G ExiallC T6..T4 Gb resp. ExialllC T80 °C Db or
12D Extb IlIC T80 °C Db

sl

&%

Konformitatsbewert ektor Explosionsschutz Braunschweig, February 14, 2017

sheet 1/7
EU-Type ination Ct without signature and official stamp shall not be valid. The certificates may be circulated
only without alteration. Extracts or alterations are subject to approval by the ikali T I
In case of dispute, the German text shall prevail.
F ikalisch-Te i . 100 + 38116 Braunschweig * GERMANY
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Braunschweig und Berlin
Nationales Metrologieinstitut

(13) SCHEDULE

(14) EU-Type Examination Certificate Number PTB 02 ATEX 2174, Issue: 2

(15) Description of Product
The HART capable positioner type 3730-31.. and 3730-35.. is a communication capable, single
respectively double operating postitioner for the attachment to all common lift or slewing-motion
actuators. It is intended to assign the valve position to an actuating signal. The communication
is carried out by using SSP and HART protcols. As a pneumatic auxiliary power non-
combustible media are used.
The operation takes place inside or outside hazardous areas.

In the future the HART capable positioner type 3730-31.. and 3730-35. may also be
manufactured and operated according to the test documents listed in the test report.

Thermal and electrical maximum values:

Type 3730-31...:

For relationship between temperature class and permissible ranges of the ambient temperature,
reference is made to the following table:

Gas- or dust group | Temperature class| Permissible range of the
ambient temperature
T6 -55°C ... 60 °C
lc T5 -55°C..70°C
T4 -55°C ... 80 °C
nec Not applicable -55°C...80°C

For relationship between temperature class, permissible ranges of the ambient temperature,
maximum short-circuit currents and maximum power for analyzing units with limit contacts
(terminals 41/42), reference is made to the following table:

Permissible range of the
Temperature class ambient temperature lo/ Py
T6 -55°C..45°C
T5 -65°C...60°C 52 mA /169 mW
T4 -55°C.. 75°C
T6 -55°C.. 60°C
T5 55°C...80°C 25 mA /64 mW
T4 -66°C...80°C
sheet 2/7
EU-T C without si and official stamp shall not be valld The cemﬂcates may be circulated
only wnhout alteration. Extracts or alterations are subject to approval by the P T
In case of dispute, the German text shall prevail.
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B 'Br;unschwelg und Berlin
Nationales Metrologieinstitut
SCHEDULE TO EU-TYPE EXAMINATION CERTIFICATE PTB 02 ATEX 2174, Issue: 2

Depending on the variant of the positioner type 3730-31.... the different connection possibilities lead to
the following electrical values.

Signal CircuUit ...........cccvevveviviveeiee type of protection Intrinsic Safety Ex ia IIC/IIIC
(terminals 11/12) only for connection to a certified intrinsically safe circuit

Maximum values:

U 28 V

i =115 mA

Pi 1 W

Li negligibly low

Ci= 35 nF

Position indicator..............c.occoveiiennnn type of protection Intrinsic Safety Ex ia IIC/IIIC
(terminals 31/32) only for connection to a certified intrinsically safe circuit

Maximum values:

U= 28 V
I =115 mA
P= 1 W

L negligibly low
Ci= 53nF

Structure-borne sound sensor................. type of protection Intrinsic Safety Ex ia lIC/IIIC
(terminals 31/32) only for connection to a certified intrinsically safe circuit

Maximum values:
U= 30 V
i =100 mA
Li negligibly low
Ci= 53nF

BiRary 86N80F:. oo nmmssmmd type of protection Intrinsic Safety Ex ia IIC/IIIC
(terminals 31/32) only for connection to a certified intrinsically safe circuit

Maximum values:
U= 30 V

i =100 mA
Pi =250 mwW
L negligibly low
Ci= 56.3nF

sheet 3/7

EU-Type ination C without si and official stamp shall not be valld The cemfca(es may be circulated
only without alteration. Extracts or alterations are subject to approval by the F T
In case of dispute, the German text shall prevail.
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Braunschweig und Berlin
Nationales Metrologieinstitut

SCHEDULE TO EU-TYPE EXAMINATION CERTIFICATE PTB 02 ATEX 2174, Issue: 2

Limit contacts, software .......................... type of protection Intrinsic Safety Ex ia IIC/IIIC
(terminals 41/42, 51/52) only for connection to a certified intrinsically safe circuit
Maximum values:
U= 20 V
i = 60 mA
Pi =250 mw
Li negligibly low
Ci= 53nF
Limit contact, inductive .......................... type of protection Intrinsic Safety Ex ia IIC/IIIC
(terminals 41/42) only for connection to a certified intrinsically safe circuit
Maximum values:
U= 16 V
i = 52 mA
P =169 mw
L =100 upH
Ci= 60 nF
resp.
U= 16 V
i = 25 mA
Pi= 64 mw
L =100 pH
Ci= 60 nF
Forced venting.........cccccoovvveiiiciien, type of protection Intrinsic Safety Ex ia IIC/IlIC
(terminals 81/82) only for connection to a certified intrinsically safe circuit
Maximum values:
U= 28 V
i =115 mA
P= 1 W
L negligibly low
Ci= 53nF
sheet 4/7
EU-Type ination Certifi without si and official stamp shall not be valid. The certificates may be circulated
only without alteration. Extracts or alterations are subject to approval by the Physikalisch-Té I

In case of dispute, the German text shall prevail.
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Physikalisch-Techni: Bund |
Braunschweig und Berlin
Nationales Metrologieinstitut

SCHEDULE TO EU-TYPE EXAMINATION CERTIFICATE PTB 02 ATEX 2174, Issue: 2

Fault signal output type of protection Intrinsic Safety Ex ia IIC/IIIC
(terminals 83/84) only for connection to a certified intrinsically safe circuit

Maximum values:

20 V
60 mA
Pi =250 mw

Li negligibly low
Ci= b53nF

Serial Interface .........ccccooovvviiriiin, type of protection Intrinsic Safety Ex ia 11C/IIIC
(Programming socket)
Maximum values:

Uy 7.88V

ls 61.8 mA
Po=120 mw
linear characteristic

L, = 10 mH
Co= 0.65puF
resp

only for connection to a certified intrinsically safe circuit
Maximum values:

U 16 V
i 25 mA
P 64 mw

L;
C

negligibly low
negligibly low

External position sensor ........................ type of protection Intrinsic Safety Ex ia lIC/IIIC
(Analog-PCB, pins p9, p10, p11)
Maximum values:

U= 788V

lo = 61 mA
P,=120 mw
linear characteristic
L,= 10 mH
Co= 0.66 pF

L =370 pH
Ci=730 nF
resp.

sheet 5/7

EU-Type Examination Certificates without signature and official stamp shall not be valid. The certificates may be circulated
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EEP1B

Type 3730-35...:

-55°C ... 80 °C.

Signal circuit

Position indicator
(Terminals 31/32)

Binary input

(Terminals 41/42)

(Terminals 41/42)

(Terminals 11/12)...

(Terminals 31/32)...

Limit contact, inductive ....

Limit contacts, software ...

Forced venting......
(Terminals 81/82)..

Fault signal output .
(Terminals 83/84)...

Physikalisch-Technische Bundesanstalt
Braunschweig und Berlin
Nationales Metrologieinstitut

Maximum values:

U= 7.88V

lb = 61 mA
P,=120 mwW
linear characteristic
L,= 10 mH
C,= 066 uF

L =370 uH
Ci=730 nF

...Rated Voltage:
...Nominal signal:

Sensor connection (Leakage-Sensor).............. Rated Voltage:
(Terminals 31/32)..

........................................... inner capacitance

...Rated Voltage:
...Nominal signal:

...Rated Voltage:
...Nominal signal:

Rated Voltage:
Nominal signal:

........................................... Rated Voltage:

........................................... Nominal signal:

...Rated Voltage:
...Nominal signal:

SCHEDULE TO EU-TYPE EXAMINATION CERTIFICATE PTB 02 ATEX 2174, Issue: 2

External position sensor with type 3712..type of protection Intrinsic Safety Ex ia IIC/IIIC
(terminals VREF, WIPER, GND, GND)

When intrinsically safe circuits are interconnected the rules for the interconnection of intrinsically
safe circuits shall be observed.

The permissible range of the ambient temperature for dust group IlIC is between

28V
4..20mA

28V
4...20mA

30V
1,4 nF

30V
6..30VDC

16V
8VDC, 8mA

20V
8VDC,8mA

28V
6...24VDC

20V
8VDC, 8mA

sheet 6/7
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Phvueikalicnh.T: he Bund. 1

Braunschweig und Berlin
Nationales Metrologieinstitut

SCHEDULE TO EU-TYPE EXAMINATION CERTIFICATE PTB 02 ATEX 2174, Issue: 2

Changes against previous issue:

The changes concern the electrical data and the extension of the HART capable positioner for
the external position sensor type 3712.

(16

Test Report PTB Ex16-26233

17

Specific conditions of use
None.

(18) Essential health and safety requirements
Met by compliance with the aforementioned standards.

Konformitéatsbewertungsstelle,.Sektor Explosionsschutz Braunschweig, February 14, 2017
On behalf of PTB: ,&c‘“
/

Regierungsdirektor

sheet 7/7
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Physikalisch-Technische Bund |
Braunschweig und Berlin
Nationales Metrologieinstitut

(1) CONFORMITY STATEMENT

(Translation)

(2)  Equipment and Protective Systems Intended for Use in
Potentially Explosive Atmospheres - Directive 2014/34/EU

(3) Test Certificate Number:

PTB 03 ATEX 2180 X Issue: 01
(4) Product: HART capable positioner Typ 3730-38..
(6) Manufacturer: SAMSON AG Mess- und Regeltechnik
(6) Address: WeismdllerstraRe 3, 60314 Frankfurt, Deutschland

(7)  This product and any acceptable variation thereto are specified in the schedule to this certificate and the
documents therein referred to.

(8) The Physikalisch-Technische Bundesanstalt, notified body No. 0102 in accordance with Article 17 of the
Directive 2014/34/EU of the European Parliament and of the Council, dated 26 February 2014, certifies
that this product has been found to comply with the Essential Health and Safety Requirements relating to
the design and construction of products intended for use in potentially explosive atmospheres, given in
Annex |l to the Directive.

The examination and test results are recorded in the confidential test report PTB Ex 16-25138.
(9)  Compliance with the Essential Health and Safety Requirements has been assured by compliance with:
EN 60079-0:2012/A11:2013 EN 60079-15:2010 EN 60079-31:2014

(10) If the sign "X" is placed after the certificate number, it indicates that the product is subject to special
conditions for safe use specified in the schedule to this certificate.

(11) This Conformity Statement relates only to the design and construction of the specified product in
accordance with Directive 94/9/EC. Further requirements of this Directive apply to the manufacture and
supply of this product.

=
N

The marking of the product shall include the following:

& 113G ExnAICTE Ge und
113D Ex tc IIIC T80 °C D¢

Konformitatsbewertungsstgiie Braunschweig, June 30, 2016

Dr.-l
Regi

Sheet 1/4
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Physikalisch-Techni: Bund I
Q Braunschwelg und Berlin
> Nationales Metrologieinstitut

(13) SCHEDULE
(14) CONFORMITY STATEMENT PTB 03 ATEX 2180 X, Ausgabe: 01

(15) Description of the product

The HART capable positioner type 3730-38.. is a communication capable, single respectively
double operating postitioner for the attachment to all common lift or slewing-motion actuators. It
is intended to assign the valve position to an actuating signal. The communication is carried out
by using SSP and HART protcols. As a pneumatic auxiliary power non-combustible media are
used.

The operation takes place inside or outside hazardous areas.

In the future the HART capable positioner type 3730-38.. may also be manufactured and
operated according to the test documents listed in the test report.
The thermal and electrical maximum values are presented in summary.

For relationship between temperature class and permissible ranges of the ambient temperature,
reference is made to the following table:

Gas or dust group | Temperature class | Permissible range of the
ambient temperature
T6 -56 °C ... 60 °C
Ic T5 -656°C ... 70°C
T4 -556°C ... 80 °C
[l[¢ - -55°C...80°C

Electrical data

Signal circuit ..
(Terminals 11/

“:Nominal signal: 4..20mA
....Rated voltage: 32VDC...85VDC

Position indicator ..
(Terminals 31/32).. .Outputsignal: 4..20mA

...Rated voltage: 32VvDC...85VDC

Sensor connection...

(Terminals 31/32) ...inner capacitance 1,4 nF
Sheet 2/4
Ci i without si and official stamp shall not be valid. The certificates may be circulated
only without alteration. Extracts or alterations are subject to approval by the F ikalisch-Technische
In case of dispute, the German text shall prevail.
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[ Phy h-Tech
‘ Braunschweig und Berlin
Nationales Metrologieinstitut

SCHEDULE TO EU-TYPE EXAMINATION CERTIFICATE PTB 03 ATEX 2180 X, Issue: 01

Binary input

(Terminals 31/32 Nominal signal: 6...30VDC
...Rated voltage: 32VvDC..85VDC

Limit contact, inductive ...

(Terminals 41/42) ...Nominal signal: 8V DC, 8mA

Limit contacts, software .................c...cccoeenn

(Terminals 41/42)...........cccoceeviiiiiiiiiiieiiiens Nominal signal: 8V DC, 8mA

Forced venting

(Terminals 81/82) ...Nominal signal: 6..24VDC

Rated voltage: 32vDC..8VDC

Fault signal output ....
(Terminals 83/84)

:::Nominal signal: 8V DC, 8mA

External position sensor.
(Analog board Pins p9, p10, p11) ....

...Nominal signal: potentiometer

Changes

The changes concern the update of the applied standards, the adding of another type notation
for dust ignition protection by enclosure, the discontinue of the intrinsically safe variant and the
application of alternative gasket material of the enclosure.

(16) Testreport PTB Ex 16-25138

(17) Specific conditions of use
A fuse according to IEC 60127-2/Il, 250 V F respectively IEC 60127-2/VI, 250 V T with a

maximum nominal fuse current of Iy <63 mA shall be connected in series to the signal circuit
(terminals 11/12).

If the position indicator circuit is connected to a circuit of type of protection Ex nA IIC/IIIC a fuse
according to IEC 60127-2/VI, 250 V T with a maximum nominal fuse current of Iy < 40 mA shall
be connected in series. This fuse shall be arranged outside of the hazardous area.

A fuse according to IEC 60127-2/Il, 250 V F respectively IEC 60127-2/VI, 250 V T with a
maximum nominal fuse current of Iy < 40 mA shall be connected in series to the program

interface adapter in the connection of Vcc.
The program interface adapter shall be arranged outside the hazardous area.

The connection of the wires has to be made in a way that the connection is free of tensile and
torsional stress.

Connection, disconnection and switching of energized circuits is only permitted during
installation, maintenance or repair.

Sheet 3/4
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Physikalisch-Technische Bundesanstalt
Braunschweig und Berlin
Nationales Metrologieinstitut

SCHEDULE TO EU-TYPE EXAMINATION CERTIFICATE PTB 03 ATEX 2180 X, Issue: 01

(18) Essential health and safety requirements

Met by compliance with the aforementioned standards.

According to Article 41 of Directive 2014/34/EU, Conformity Statements which have been issued
according to Directive 94/9/EC prior to the date of coming into force of Directive 2014/34/EU
(April 20, 2016) may be considered as if they were issued already in compliance with Directive
2014/34/EU. By permission of the European Commission supplements to such Conformity
Statements and new issues of such certificates may continue to hold the original certificate
number issued before April 20, 2016.

Konformitatsbewertungsstelle, Sektor Explosionsschutz Braunschweig, June30,2016
On behalf of PTB:

Sheet 4/4
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Physikalisch-Technische Bundesanstalt
Braunschweig und Berlin PTB

&

Equipment and Protective Systems Intended for Use in Potentially Explosive
Atmospheres — Directive 94/9/EC

TRANSLATION

EX TYPE EXAMINATION CERTIFICATE

EC Type Examination Certificate Number

PTB 03 ATEX 2211 X

Equipment: Model 3730-39.. HART capable Positioner
Manufacturer: SAMSON AG Mess- und Regeltechnik
Address: Weismillerstr. 3, 60314 Frankfurt am Main, Germany

The equipment and any acceptable variation thereof are specified in the schedule
to this certificate.

The Physikalisch-Technische Bundesanstalt, notified body number 0102 according to
Article 9 of the Council Directive 94/9/EC of 23 March 1994, certifies that this
equipment has been found to comply with the essential health and safety
requirements relating to the design and construction of equipment and protective
systems intended for use in potentially explosive atmospheres specified in Annex Il
to the Directive.

The examination and test results are recorded in confidential report.
PTB Ex 03-23428
The essential health and safety requirements are satisfied by compliance with
EN 50014:1997 + A1 + A2 EN 50018:2000 EN 50020:2002

If the sign “X” is placed after the certificate number, it indicates that the
equipment is subject to special conditions for safe use as specified in the schedule
to this certificate.

According to the Directive 94/9/EC, this EC Type Examination Certificate relates
only to the design and construction of the specified equipment. If applicable,
further requirements of this Directive apply to the Manufacture and apply to is
equipment.

Siatements of Conformity without signature and seal are invalid.
This Statement of Conformity may be reproduced only in its entirety without any changes.
Extracts or changes shall require the prior approval of the Physikalisch-Technische Bund |
Physikalisch-Technische Bundesanstalt Bundesallee 100 D-38116 Braunschweig PTB41-3730-39.doc

EB 8384-3 TR
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Physikalisch-Technische Bundesanstalt

Braunschweig und Berlin PTB

(12) The marking of the equipment shall include the following:

@ 112G EExdiallICT6

Zertifizierungsstelle Explosionsschutz Braunschweig, 22. Oktober 2003
By order
(Signature) (Seal)

Dr.-Ing. U. Gerlach

Statements of Conformity without signature and seal are invalid.
This Statement of Conformily may be reproduced only in ifs entirety without any changes.

Extracts or changes shall require the prior approval of the Physikalisch-Technische Bundk I
Physikalisch-Technische Bundesanstalt Bundesallee 100 D-38116 Braunschweig PTB41-3730-39.doc
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(13)

Physikalisch-Technische Bundesanstalt
Braunschweig und Berlin

PTB

Schedule

(15) Description of Equipment

(14) EC Type Examination Certificate No. PTB 03 ATEX 2211 X

The Model 3730-39.. HART capable Positioner is a positioner with communication
capability and serves for adjusting valve stem positions to a control signal. The
equipment consists of the Model 3730-21.. HART capable Positioner certified under
PTB 02 ATEX 2174 interconnected to the Model 3770-1.. Field Barrier certified
under PTB 98 ATEX 1025 X.

For instrument air non-combustible media are used.
The equipment is intended for use inside and outside of hazardous locations.

The correlation between temperature classification and permissible ambient
temperature ranges is shown in the table below:

Temperature class Per ibl bient temperature range
T6 -40°C ...60 °C
15 -40°C ...70 °C
T4 -40°C ... 80 °C

Electrical data

Signal circuit

(terminals Ch 2+/- and Ch 3+/-)

(0)4 to 20 mA or UN up to 10 V resp.

or NAMUR proximity switches

Rating
Input Um =250V
Nominal fuse current IN = 80 mA

Signal circuit channel 1

(terminals Ch 1+/-)Rating

(0)4 to 20 mA

Input
Nominal fuse current

Um =250V
IN = 80 mA

Statements of Conformity without signature and seal are invalid.
This Statement of Conformity may be reproduced only in its entirety without any changes.

Physikalisch-Technische Bundesanstalt

Extracts or changes shall require the prior approval of the Physikalisch-Technische Bundesanstalt.
Bundesallee 100 D-38116 Braunschweig

PTB41-3730-39.doc

EB 8384-3 TR
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Physikalisch-Technische Bundesanstalt
Braunschweig und Berlin PTB

(16) Test report PTB Ex 03-23428

(17) Special conditions for safe use
The Model 3770-1.. Field Barrier shall be connected via cable entries or conduit
system suitable for the purpose and which satisfy the requirements of EN 50018
Clauses 13.1 and 13.2 and for which a separate certificate has been issued.
Cable entries (Pg cable glands) and closing plugs of the simple type shall not be
used. Where the field barrier is connected via a conduit entry approved for this
purpose the associated sealing device shall be applied directly on the enclosure.
Apertures not used shall be closed in compliance with En 50018 Clause 11.9.
An equipotential bonding conductor shall be provided along the intrinsically safe
output circuits.

(18) Special health and safety requirements
In compliance with the standards specified above.

Zertifizierungsstelle Explosionsschutz Braunschweig, 22. Oktober 2003

By order

(Signature) (seal)

Dr. Ing. U. Gerlach

Statements of Conformity without signature and seal are invalid.
This Statement of Conformity may be repraduced only in its entirety without any changes.
Extracts or changes shall require the prior approval of the Physikalisch-Technische Bundesanstalt.

Physikalisch-Technische Bundesanstalt Bundesallee 100 D-38116 Braunschweig PTB41-3730-39.doc
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IECEX Certificate
5. of Conformity

INTERNATIONAL ELECTROTECHNICAL COMMISSION
IEC Certification Scheme for Explosive Atmospheres

for rules and details of the IECEx Scheme visit www.iecex.com

Certificate No.: IECEx PTB 05.0008X Issue No: 1 Certificate history:

Issue No. 1 (2016-11-30)
Status: Cument Page 10of 5 Issue No. 0 (2005-02-21)
Date of Issue: 2016-11-30
Applicant: SAMSON AG Mess- und Regeltechnik

Weismuellerstrasse 3
D-60314 Frankfurt am Main

Germany
Equipment: HART capable positioner type 3730-31.., 3730-35.. and 3730-38..
Optional accessory:
Type of Protection: General Requirements, Intrinsic Safety, Type of Protection "n", Dust Ignition Protection by Enclosure
Marking:
ExiallC T6..T4Gb and ExialllC T80°C Db or
Extb IlIC T80°C Db or
ExnAIlICT6 Gc and ExtcllIC T80°C Dc
Approved for issue on behalf of the IECEx Dr.-Ing. Frank Lienesch
Certification Body:
Position: Dy Head ion Protection in Sensor T and
Instrumentation”
Signature: %
(for printed version) k
Date:

R

1. This certificate and schedule may only be reproduced in full.
2. This certificate is not transferable and remains the property of the issuing body.
3. The Status and authenticity of this certificate may be verified by visiting the Official IECEx Website.

Certificate issued by:

F (PTB)
Bundesalee 100
38116 Braunschwelg
Gemny Physikalisch-Technische Bundesanstalt
Braunschweig und Berfin

EB 8384-3 TR 15-23



IECEx Certificate
of Conformity

Certificate No: IECEx PTB 05.0008X Issue No: 1
Date of Issue: 2016-11-30 Page 2 of 5
Manufacturer: SAMSON AG Mess- und Regeltechnik

Weismuellerstrasse 3
D-60314 Frankfurt am Main
Germany

Additional Manufacturing location(s):

This certi is issued as verification that a ive of p ion, was and tested and found to comply with the
IEC Standard list below and that the manufacturer's quality system, relating to the Ex products covered by this certificate, was assessed and
found to comply with the IECEx Quality system requirements. This certificate is granted subject to the conditions as set out in IECEx
Scheme Rules, IECEx 02 and Operational Documents as amended.

STANDARDS:
The electrical app and any iations to it specified in the schedule of this certificate and the identified documents, was
found to comply with the following standards:

IEC 60079-0 : 2011 Explosive atmospheres - Part 0: General requirements

Edition:6.0

IEC 60079-11 : 2011 pl -Part 11: i ion by intrinsic safety "i"
Edition:6.0

IEC 60079-15 : 2010 plosi - Part 15: i ion by type of pi ion "n"
Edition:4

IEC 60079-31 : 2013 plosit - Part 31: i dust ignition pi ion by enclosure "t"
Edition:2

This Certificate does not indicate compliance with electrical safety and performance requirements other than those expressly included in the

Standards listed above.

TEST & ASSESSMENT REPORTS:
A ple(s) of the equip listed has met the ination and test i as recorded in

Test Report:
DE/PTB/ExTR16.0043/00

Quality Assessment Report:
DE/TUN/QAR06.0011/07

15-24 EB 8384-3 TR



IECEx Certificate
of Conformity

Certificate No: IECEx PTB 05.0008X Issue No: 1

Date of Issue: 2016-11-30 Page 3 of 5
Schedule

EQUIPMENT:

Equipment and systems covered by this certificate are as follows:

General description

The Model 3730-3... HART® capable positi is a single- or doubls ting iti with icati pability intended for the
attachment to pneumatic control valves or rotary The positi is of a self- ing type and adapts itself automatically to
the attached valve or actuator respectively. The positioner server matches valve stem positions with the control signal in the 4-20mA
range. Nominal travels of 3.6 to 200 mm are possible with linear actuators, or angles of rotation of 24 ° to 100 ° with rotary actuators.

Options:
Position indicator, software proximity switch, inductive proximity switch, forced routing function, fault alarm output, external
displacement transducer and serial interface.

CONDITIONS OF CERTIFICATION: YES as shown below:

For specific conditions of use is made to the

EB 8384-3 TR 15-25



IECEx Certificate
of Conformity

Certificate No: IECEx PTB 05.0008X
Date of Issue: 2016-11-30
DETAILS OF CERTIFICATE CHANGES (for issues 1 and above):

The changes concern the

- update of the applied Standards

- application of alternative gasket material of the enclosure

- adding of an enclosure with windows

- increase of the internal capacitance of the inductive limit contact (terminals 41/42)
to C, =60 nF (type 3730-31)

- adding of a type notation for dust ignition protection by enclosure for EPL Db (type 3730-35)

- implementation of dust ignition protection by Intrinsic Safety for EPL Db (type 3730-31)

- implementation of dust ignition protection by enclosure for EPL Dc (type 3730-38)

- implementation of type of protection "nA" for EPL Gc (type 3730-38)

- adding of specific conditions of use for type of protection "nA" (type 3730-38).

Issue No: 1

Page 4 of 5

15-26
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IECEX Certificate
of Conformity
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For thermal and electrical ification: is made to the
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IEFEX; Attachment to Certificate '
Y 3 IECEx PTB 05.0008X, Issue 01 7 J

Applicant: SAMSON AG Mess- und Regeltechnik
Weismuellerstrasse 3
60314 Frankfurt am Main
Germany

Electrical Apparatus: HART capable positioner
Type 3730-31.., 3730-35.. and 3730-38..

Electrical and thermal data for type 3730-31:

For relationship between temperature class and permissible ranges of the ambient

temperature, reference is made to the following table:

Gas- or dust group | Temperature class| Permissible range of the
ambient temperature
T6 -55°C...60 °C
Inc T5 -55°C...70°C
T4 -55°C...80°C
nc Not applicable -565°C...80°C

The relationship between temperature class, the permissible range of the ambient tem-

perature and the maximum short circuit currents for analyzing units with limit contact
(terminals 41/42) applies according to the following table:

Permissible range of the
Temperature class ambient temperature lo/Po
T6 -55°C ...45°C
T5 -55°C..60°C 52 mA /169 mW
T4 -55°C.. 756°C
T6 -65°C ... 60°C
T5 -55°C...80°C 25 mA / 64 mW
T4 -55°C ... 80°C
Electrical data
Slgnalieirouit:e i bt i il Lhaa type of protection Intrinsic Safety Ex ia IIC/IIIC
(terminals 11/12) only for connection to a certified intrinsically
safe circuit
Maximum values:
U= 28 V
i =115 mA
Phy isch-Technische B (PTB) Page 1 of 6

Bundesallee 100, 38116 Braunschweig, Germany
Postfach 33 45, 38023 Braunschweig, Gemman
Telephone +49 531 592-0, Telefax +49 631 592-3605
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Attachment to Certificate

IECEx
=¥ IECEx PTB 05.0008X, Issue 01

EPB

Position indicator
(terminals 31/32)

Type 3730-31....1.....
(Structure-borne sound sensor)

Sensor connection
(terminals 31/32)

Type 3730-31 .0 s i
(Binary sensor)

Limit contacts, software..........................
(terminals 41/42, 51/52)

Physi Tech (PTB)
Bundesallee 100, 38116 Braunschweig, Germany

Postfach 33 45, 38023 Braunschweig, Germany

Telephone +49 531 592-0, Telefax +49 531 592-3605

Pi= 1 W
Li negligibly low
Ci= 35 nF

...type of protection Intrinsic Safety Ex ia IIC/IIIC

only for connection to a certified intrinsically
safe circuit

Maximum values:

U= 28 V
i =115 mA
P= 1 W
Li negligibly low
Ci= 53nF

type of protection Intrinsic Safety Ex ia IIC/IIIC
only for connection to a certified intrinsically
safe circuit

Maximum values:

U= 3 V
i =100 mA
Li negligibly low
Ci= 563nF

type of protection Intrinsic Safety Ex ia IIC/IIIC
only for connection to a certified intrinsically
safe circuit

Maximum values:

U= 3 V
li =100 mA
Pi =250 mw
Li negligibly low
Ci= 56.3nF

type of protection Intrinsic Safety Ex ia IIC/IIIC
only for connection to a certified intrinsically
safe circuit

Maximum values:
Page 2 of 6
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Attachment to Certificate
IECEx PTB 05.0008X, Issue 01

Limit contact, inductive

(terminals 41/42)

Forced venting
(terminals 81/82)

Fault signal output
(terminals 83/84)

Physikalisch-T

U= 20 V
i = 60 mA
Pi =250 mwW
Li negligibly low
Ci= 53nF

type of protection Intrinsic Safety Ex ia IIC/IlIC
only for connection to a certified intrinsically
safe circuit

Maximum values:

U= 16 V
= 52 mA
P =169 mW
L =100 pH
Ci= 60 nF
or

U= 16 V

= 25 mA
P = 64 mW
L =100 pH
Ci= 60 nF

.type of protection Intrinsic Safety Ex ia IIC/IIIC
only for connection to a certified intrinsically
safe circuit

Maximum values:

U= 28 V
i =115 mA
Li negligibly low
Ci= 53nF

.................................. type of protection Intrinsic Safety Ex ia IIC/IIIC
only for connection to a certified intrinsically
safe circuit

Maximum values:

U= 20 V
li = 60 mA
Pi =250 mw
Li negligibly low
Ci= b53nF
(PTB) Page 3 of 6

Bundesallee 100, 38116 Braunschweig, Germany
Postfach 33 45, 38023 Braunschweig, Germany
Telephone +49 531 592-0, Telefax +49 531 592-3605
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f /E&EX Attachment to Certificate G
IECEx PTB 05.0008X, Issue 01 o ‘

Serialiinterface............... il type of protection Intrinsic Safety Ex ia IIC/IIIC
(Programming socket)

Maximum values:

U= 7.88V

lo = 61.8 mA
Po =120 mwW
linear characteristic

L= 10 mH
Co= 065 yF
or

only for connection to a certified intrinsically
safe circuit

Maximum values:

Ui 16 V
li 25 mA
Pi 64 mw

Li negligibly low
Ci negligibly low

External position sensor ............c.ccccoe.. type of protection Intrinsic Safety Ex ia IIC/IIIC
(Analog-PCB, pins p9, p10, p11)
Maximum values:

U= 788V

lo = 61 mA
Po=120 mwW
linear characteristic
L= 10 mH
Co= 0.66 puF

Li =370 pH
Ci=730 nF

When intrinsically safe circuits are interconnected the rules for the interconnection of in-
trinsically safe circuits shall be observed.

Electrical and thermal data for type 3730-35 and 3730-38:

For relationship between temperature class and permissible ranges of the ambient
temperature, reference is made to the following table:

Physi 1-T Bundi It (PTB) Page 4 of 6
Bundesallee 100, 38116 Braunschweig, Germany

Postfach 33 45, 38023 Braunschweig, Gemany

Telephone +49 531 592-0, Telefax +49 531 5§92-3605
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. H@PB

Gas- or dust group | Temperature class | Permissible range of the
ambient temperature
T6 -65°C...60°C
Inc T5 -565°C...70°C
T4 -55°C...80°C

nec Not applicable -565°C...80°C
Electrical data
Signal circuit ....Rated Voltage: 28V
(Terminals 11/12). ...Nominal signal: 4..20mA
Position indicator .... Rated Voltage: 28V
(Terminals 31/32) .... ... Output signal: 4..20mA
Sensor connection (Leakage-Sensor) ............. Rated Voltage: 30V
(Terminals:31/32) i i Ghsnin it inner capacitance 1,4 nF
Binary input .... Rated Voltage: 30V
(Terminals 31/32) . ... Nominal signal: 6...30VDC
Limit contact, inductive ... ... Rated Voltage: 16V
(Terminals 41/42) ... Nominal signal: 8V DC, 8mA
Limit contacts, software.. ...Rated Voltage: 20V
(Terminals 41/42) ...Nominal signal: 8V DC, 8mA
Forced venting ...Rated Voltage: 28V
(Terminals 81/82) ...Nominal signal: 6...24VDC
Fault signal output ...Rated Voltage: 20V
(Terminals 83/84). ... Nominal signal: 8V DC, 8mA

Specific condtions of use:

For the HART capable positioner type 3730-38 in type of protection “nA” the following

applies:

1. A fuse according to IEC 60127-2/Il, 250 V F respectively IEC 60127-2/VI, 250 V T

with @ maximum nominal fuse current of |
the signal circuit (terminals 11/12).

2. The position indicator circuit shall be connected to a fuse according to IEC 60127-
2/VI, 250 V T with a maximum nominal fuse current of Iy < 40 mA in series. This fuse

shall be arranged outside of the hazardous

N < 63 mA shall be connected in series to

area.

Phy h-Technische (PTB) Page 5 of 6
Bundesallee 100, 38116 Braunschweig, Germany

Postfach 33 45, 38023 Braunschwelg, Germany

Telephone +49 531 592-0, Telefax +49 531 592-3605



TECEx Attachment to Certificate
- IECEx PTB 05.0008X, Issue 01

3. A fuse according to IEC 60127-2/Il, 250 V F respectively IEC 60127-2/VI, 250 V T
with a maximum nominal fuse current of Iy < 40 mA shall be connected in series to
the program interface adapter in the connection of Vcc.

4. The program interface adapter shall be arranged outside the hazardous area.

5. The connection of the wires has to be made in a way that the connection is free of
tensile and torsional stress.

Physikalisch-T Bund (PTB) Page 6 of 6
Bundesallee 100, 38116 Braunschweig, Germany

Postfach 33 45, 38023 Braunschweig, Gemmany

Telephone +49 531 592-0, Telefax +49 531 592-3605
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CSA Addendum to EB 8384-3 EN Page 1

Installation Manual for apparatus certified by CSA for use in hazardous locations.

Electrical rating of intrinsically safe apparatus and apparatus for installation in hazardous locations.

Table 1: Maximum values

Control | Position Indicator or Forfced ‘t’_e“ﬁ"g Limit switches Fault
sisnal (Binary Input) or unction sisnal
¢ [Leakage detection] | Solenoid valve inductive | software ¢
Circuit No. 1 2 5 3and 4 3and 4 6
Terminal 41/42 41/42
N 11/12 31/32 81/82 and and 83/84
0. 51/52 51/52
Uior Vmax 28V 28V 28V 16V 20V 20V
115 mA
Tior Imax 115 mA (100 mA) 115 mA 25/52 mA 60 mA 60 mA
[100 mA|
Pior Pmax 1w 1w 500 mW 64/169 mW | 250 mW 250 mW
5.3 nF
Ci 35nF (56.3 nF) 53 nF 60 nF 13.4 nF 13.4 nF
[5.3 nF]
Li 0 pH 0 pH 0pH 100 pH 0 pH 0pH
Circuit Serial interface BU External position sensor
Terminal Connector Analog pcb. pin p9, p10, p11
Uior Vmax 16V Uoor Voc 7.88V Uoor Voc 7.88V
Tior Imax 25 mA Toor Isc 61.8 mA Toor Isc 61 mA
Pi or Pmax 64 mW Po 120 mW Po 120 mW
Ci 0 nF Co 0.65 pF Co 0.66 pF | Ci=730 nF
Li 0 pH Lo 10 mH Lo 10 mH Li=370 pH

Notes: Entity parameters must meet the following requirements:

Uoor Voc or Vt< Uior Vmax/Ioor Isc or It<Ii or Imax / Po or Pmax < Pi or Pmax
Ca = Ci+ Ceable and La> Li+ Leable

Revision Control Number: 2 — August 2024

CSA Addendum to EB 8384-3 EN
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CSA Addendum to EB 8384-3 EN Page 2

Table 2: CSA/FM - certified barrier parameters of circuit 2 and 5

Supply barrier Evaluation barrier
Barrier
Voc Rmin Isc Pmax Voc Rmin Isc
circuit 2 <28V >300Q <115 mA <1W <28V # 0 mA
circuit 5 <28V >392Q <115mA | <500 mW <28V # 0 mA

Table 3: The correlation between temperature classification and permissible ambient temperature
ranges is shown in the table below:

Permissible ambient temperature range
Temperature class

Té6 -40°C...60° C
T5 -40°C..70 °C
T4 -40°C...80°C

Table 4: For the Model 3730 — 331 .. . Positioner the correlation between temperature classification,
permissible ambient temperature ranges and maximum short-circuit current is shown in the table

below:
Permissible ambient Maximum short-
Temperature class P
temperature range circuit current
Té6 -40°C...45°C
_40° o
TS5 40 °C ... 60 °C 52 mA
T4 -40°C..75°C
T6 -40°C... 60 °C
_40° o
TS 40°C ... 80 °C 25 mA
T4 -40°C...80°C
Revision Control Number: 2 — August 2024 CSA Addendum to EB 8384-3 EN
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CSA Addendum to EB 8384-3 EN Page 3

r "

turer’s i

Intrinsically safe if installed as specified in
CSA- certified for hazardous locations

Ex ia IIC Té6: Class I, Zone 0
Class I, Div. 1, Groups A, B, C, D.
Class II Div. 1, Groups E, F + G; Class II1.

Notes:
1.)

The apparatus may be installed in intrinsically safe circuits only when used in conjunction with CSA
certified apparatus. For maximum values of Ui or Vmax; Ii or Imax; Pior Pmax ;

Ciand Li of the various apparatus see Table 1 on page 1.

Type 4 Enclosure

2.)  For barrier selection see Table 2 on page 2.

3.)  The installation must be in accordance with the C. E. C. Part 1.

4.)  Use only supply wires suitable for 5 °C above surrounding temperature.

5.)  For CSA Certification, Safety Barrier must be CSA Certified and installed in accordance with C.E.C.
Part. 1. Each pair of LS. wires must be protected by a shield that is grounded at the L.S. Ground. The
shield must extend as close to the terminals as possible.

6.)  Substitution of components may impair intrinsic safety.

7.)  For the permissible maximum values for the intrinsically safe circuits 1, 3, 4 and 6 see Table 1

8.)  For the permissible barrier parameters for the circuits 2 and 5 see Table 2

9.)  Cable entry M 20 x 1.5 or metal conduit according to drawing No. 1050 — 0539 T or 1050 — 0540 T

HAZARDOUS SAFE
LOCATION LOCATION
#E —
11+ control signal 1 ¥ CSA certified
12 circuit 1 - Controller / Supply
- ——c
#E
g position indicator or
= N binary input or
& 31+ : leakage sensor
2oy e |
2= e F - i
% 5 2 ! circuit 2 i
S g LTt I
[ 41+ limit switch i Y
el = )
3£ 12 cireuit 3 il C?A certified
o Timit switch il ——oO relay or
§ 3 St bl L5 I transistor
3 o
H 52- circuit 4 i output
S A b if ——o
g_ 81+ | solenoid valve : :
— .82- CSA certified
83+ fault signal relay or
transistor
84- circuit 6 output
Terminal No.
-
1 CSA certified
v, supply barrier
; ‘, For connection to CSA-approved evaluation barrier
" intrinsically safe circuit CSA certified
Vi supply barrier
Wil X External evaluation barrier

position sensor

For connection to CSA-approved
Position Sensor

Revision Control Number: 2 — August 2024

L.S.Ground

CSA Addendum to EB 8384-3 EN
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CSA Addendum to EB 8384-3 EN Page 4
On interconnection to form ground- free signal circuits, only evaluation barriers must be installed in the
return line. Correct polarity must be ensured.

Circuit diagram of a ground- free signal circuit.
(position indicator and forced venting function)

e. g. controller

>

l—“r

V4

=| 8

=|E SB1 SB2

<] < —
Q

mO A Py A Py ‘z
- N N

ERE

‘—\ -L L.S.Ground

e. g. positioner E

Ground-free control signal circuit with two barriers

sl

In grounded signal circuits with only one barrier, the return line must be grounded or included in the potential
equalization network of the system.

HAZARDOUS
LOCATION

Circuit diagram of a grounded signal circuit
(position indicator and forced venting function)

e. g. controller

\Y

g

SB1

N

SAFE
LOCATION

L

_,——H:HH:H

e. g. positioner E
Ground signal circuit with one barriers

—l—

Revision Control Number: 2 — August 2024 CSA Addendum to EB 8384-3 EN
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CSA Addendum to EB 8384-3 EN Page 5

Class I, Zone 2
Class I, Division 2, Groups A, B, C, D,
Class II, Groups E, F + G; Class III. Type 4 Enclosure

HART-capable positioner with position indicator, forced venting function (solenoid valve), fault signal and
limit switches.

HAZARDOUS SAFE
LOCATION (Zone/Div. 2) LOCATION

11+ control signal

12- circuit 1

position indicator or
binary input or
314 leakage sensor

32- circuit 2

41+ limit switch

42- circuit 3
51+ limit switch

o
e
>
I’
4
)
<
<
s

Prooramming iack

52- circuit 4

2}
=
E
<
=]
]
<«
a
=
=
=
0
=
A
w
z
=}

Options depending on versions

$1+ solenoid valve

e. g. transistor relay, transmitter

82- circuit 5

83+ fault signal

84- circuit 6

External position sensor
Ground

For connection to CSA-approved c—
external position sensor

Notes:
1.)  The installation must be in accordance with the Canadian Electrical Code, Part 1

2.)  For the maximum values for the individual circuits see Table 1 and 2.
3.)  Cable entry only rigid metal conduit according to drawing No. 1050-0539 T and 1050-0540 T

4.)  Substitution of components may impair intrinsic safety.

Revision Control Number: 2 — August 2024 CSA Addendum to EB 8384-3 EN
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CSA Addendum to EB 8384-3 EN Page 6

Installation drawing Control Relay KHA5-OTI/Ex2, KHA6-OTI/Ex1 or
KHA6-OTI/Ex2 with Model SJ-b-N Proximity Sensors

HAZARDOUS SAFE
LOCATION LOCATION
Class 1, Division 1, Groups A, B, C, D
Class II, Division 1, Groups E, F and G
Class II1, Division 1
K] 5 to intrinsically
H % safe output
H
intrinsically output o1 12+ O
to sensor or contact o 1+ O
channel 1
3- 10- -
= © © i
ER g3
wE : 2:
LS 3 ¢ a1+ proximiysensor - ER
22 g {5 ot Tmtowien || intrinsically output o of =
s 5 4+ &
TE & P51+ proximity sensor to sensor or contact - o o 2
S £ ¢ R channel 2 )
s E 52- software limit switch o6 7- o
=) to one common
line possible Switch-Isolators
Type KHA5 — OTI/Ex2
P 83 faultalarm or KHAG - OTI/Ex1
or KHAG - OTI/Ex2
— 84-

Terminal No.

A External
position sensor

maximum capacitance of each inductive sensor 60 nF
maximum inductance of each inductive sensor 200 pH

The total series inductance and shunt capacitance of shield wiring shall

be restricted to the following maximum values

L c voc ISC
Control Relay
Terminal No. Groups | |mH| | [pF] [vVl] [mA]
A+B 8438 127 T T
13;23
46,56 c 299 382 129 19.8
D 744 102 l

Revision Control Number: 2 — August 2024

Each pair of LS. wires must be protected by a
shield that is grounded at the LS. Ground. The
shield must extend as close to the terminals as
possible Install per C.E.C. Part 1.

CSA Addendum to EB 8384-3 EN
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FM Addendum to EB 8384-3 EN Page 1

Installation Manual for apparatus approved by FM for use in hazardous locations.

Electrical rating of intrinsically safe apparatus and apparatus for installation in hazardous locations.

Table 1: Maximum values

Control | Position Indicator or | Forced venting Limit switches Fault
signal (Binary Input) or function signal
[Leakage detection] Solenoid valve 7,4, ctive software
Circuit No. 1 2 5 3and 4 3and 4 6
Terminal 41/42 41/42
N 11/12 31/32 81/82 and and 83/84
b 51/52 | 51/52
Uior Vmax 28V 28V 28V 16V 20V 20V
115 mA
Tior Imax 115 mA (100 mA) 115 mA 25/52 mA 60 mA 60 mA
[100 mA|
Pior Pmax 1w 1w 500 mW 64169 mW | 250 mW | 250 mW
5.3 nF
Ci 35nF (56.3 nF) 53 nF 60 nF 134nF | 13.40F
[5.3 nF]
Li 0pH 0 pH 0 pH 100 uH 0 pH 0pH
Circuit Serial interface BU External position sensor
Terminal Connector Analog pcb. pin p9, p10, p11
Uior Vmax 16V Uoor Voc 7.88V Uoor Voc 7.88V
Tior Imax 25 mA Toor Isc 61.8 mA Toor Isc 61 mA
Pi or Pmax 64 mW Po 120 mW Po 120 mW
Ci 0 nF Co 0.65 pF Co 0.66 uF | ;=730 nF
Li 0 pH Lo 10 mH Lo 10mH | ;=370 un

Notes: Entity parameters shall meet the following requirements:

Uoor Voc or Vt< Uior Vmax/Ioor Isc or It <Ti or Imax / Po or Pmax < Pi or Pmax
Ca > Ci+ Ceable and La > Li+ Leable

Revision Control Number: 4 — August 2024
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FM Addendum to EB 8384-3 EN Page 2

Table 2: FM / CSA — approved barrier parameters of circuit 2 and 5

ranges is shown in the table below:

Supply barrier Evaluation barrier
Barrier
Voc Rmin Isc Pmax Voc Rmin Isc
circuit 2 <28V >196 Q <115mA <1W <28V # 0 mA
circuit 5 <28V >3920Q <115mA | <500 mW <28V # 0 mA
Table 3: The correlation between temperature classification and per 1 I temperature

Temperature class

ature range

P

Té6
TS
T4

60 °C

-40°C<ta<70°C

80 °C

Table 4: For the Model 3730 — 331 . . . Positioner the correlation between temperature classification,
permissible ambient temperature ranges and maximum short- circuit current is shown in the table

below:
Permissible ambient Maximum short-
Temperature class -
temperature range circuit current
T6 45°C
T5 -40°C<ta<60°C 52 mA
T4 75°C
T6 60 °C
TS5 -40°C<ta<80°C 25 mA
T4 80 °C

Revision Control Number: 4 — August 2024

FM Addendum to EB 8384-3 EN

EB 8384-3 TR

15-41




Intrinsically safe if installed as specified in manufacturer’s installation manual EB 8384-3 EN.
FM- approved for hazardous locations: HART-capable positioner with position indicator or binary input or
leakage detection, forced venting function (solenoid valve), fault signal and limit switches

Class I, Zone 0 AEx ia IIC T6:
Class I, II, I11, Div. 1, Groups A, B, C, D, E, F + G;

FM Addendum to EB 8384-3 EN Page 3

NEMA 4X

Notes:
1.)  The apparatus may be installed in intrinsically safe circuits only when used in conjunction with FM/CSA
approved apparatus. For maximum values of Ui or Vmax; li or Imax; Pior Pmax ;
Ciand Li of the various apparatus see Table 1 on page 1.
2.)  For barrier selection see Table 2 on page 2.
3.)  The installation shall be in accordance with the National Electrical Code ANSI/NFPA 70 and ANSI/ISA
RP 12.06.01.
4.)  Use only supply wires suitable for 5 °C above surrounding temperature.
5.)  Substitution of components may impair intrinsic safety.
6.)  For the permissible maximum values for the intrinsically safe circuits 1, 3, 4 and 6 see Table 1
7.)  For the permissible barrier parameters for the circuits 2 and 5 see Table 2
8.)  Cable entry M 20 x 1.5 or metal conduit according to drawing No. 1050 — 0539 T or 1050 — 0540 T
HAZARDOUS SAFE
LOCATION LOCATION
#E o
11+ control signal I ¥ Controller / Supply
12 circuit 1 e o
z2 position indicator or
2 binary input or
5 leakage sensor
- ; ,,,,,,,,,,,,,,,,,,, "
I s 3 circuit 2
=4 P
2 E 41+ limit switch
]
g g 42- circuit 3 relay or
Eo _E- 51+ limit switch transistor
2 52- circuit 4 output
'% solenoid valve
=) F— —
Relay or
fault signal Transistor
Output
84- circuit 6
Terminal No.
Supply barrier
Evaluation barrier

intrinsically safe circuit

Position Sensor’

s For conncction to FM-approved

For connection to FM-approved

Supply barrier

Evaluation barrier

Revision Control Number: 4 — August 2024

LS. Ground
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FM Addendum to EB 8384-3 EN Page 4

Class I, Division 2, Groups A, B, C, D,

Class II, Division 2 Groups F + G. NEMA 4X.
HAZARDOUS R SAFE
LOCATION (Div. 2) LOCATION
11+ control signal
12 circuit 1

position indicator or
binary input or
31+ leakage sensor

=l
2
@ v =
s 2t
E = 1Z]
ol
) § =
o 2 ] < g
s g -
TS u 32- circuit 2 &
& o £ < z
< ;5 E 41+ limit switch a’s
- = = =
28 & 42- circuit 3 E x5
§ 2 £ 51+ limit switch Tz
z 52- circuit 4 =g
S 5=
E] 2 &
20 solenoid valve
5 81+ 5w
82- circuit 5 <
83+ fault signal
84- circuit 6
Terminal No.
7
Ve
v,
1
v
v,
1 External position sensor
v . Ground
Voo
et
Notes

1.)  The installation shall be in accordance with the National Electrical Code ANSI/NFPA 70

2.)  For the maximum values for the individual circuits see Table 1
Cable entry only rigid metal conduit

3.)  Substitution of components may impair intrinsic safety.

Revision Control Number: 4 — August 2024 FM Addendum to EB 8384-3 EN
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Installation drawing Control Relay KHab-cEx de Model SJ-b-N Proximity Sensors

HAZARDOUS

SAFE

LOCATION

Class I, Division 1, Groups A, B, C, D
Class 1, Division 1, Groups E, F and G
Class 111, on 1

to intrinsically
safe output

contact

LOCATION
code Type KHab — cExd

Terminals 1-3, 2-3, 4-6, 5-6

a= Supply Voltage type A or D
a=AC,d=DC

b= Supply Level
2=24V DC£15%; 5=120V AC +10%-15%;
6=230V AC+10%-15%;

= Output type OT1; TA2 or TAL;

= Number of channels 1 or 2

Model

Terminal No.

line possible

intrinsically
: o I* 12+ O4+—
safe output o 2+ 1+ O
to sensor or contact -
- o? w-of .
ER channel 1 £4
o E 3£
~ e
S5 1 e provimiy sensor |intrinsicalty | & . o O £
sE £ —emre—— 5
ki H E 42- software Timit's safe output o 5+ 8+ O @
- !
= E 514 | oximity sensor to sensor or contact o6 7. o
3 52-  software limit switch channel 2
Switch-Isolators
Type KHab — cExd
83+ Type KHab — cExde
-— fault alarm
to one common

A External
position sensor

maximum capacitance of each inductive sensor 30 nF
i i of each inductive sensor 100 pH

The total series inductance and shunt capacitance of shield wiring shall
be restricted to the following maximum values

L c voc IsC
Control Relay
TerminalNo. | CTOUPS | |mH| | [pF] VI | ImA]
A+B 8438 127 T
1-3;2:3
; c 299 382
4656 129 19.8
D 744 10.2

Revision Control Number: 4 — August 2024

Model code Type KHab — cExde

a=Supply Voltage type A or D
a=AC,d=DC
b= Supply Level
2=24V DC£15%; 5=120V AC +10%-15%;
6=230V AC+10%-15%;
c= Output type RTA/; RW1/; SS1/; SS2/; RS1/;
SR/; ST-or SOT
d=Number of channels 1 or 2
e= Power rail designation, P, 2S.P or GS.P
(includes Model KHD2-EB-PB Power Feed Module)
or Blank

FM Addendum to EB 8384-3 EN
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e e 1AM REHH bl DO 3

il
! ERTH&RRAT PARTRETRTRES »
- BEPTHONKAT COUTBEYETBHA .
B E H [ Ne TC RU C-DE.AA87.B.01278 \"‘
Cepus RU ~ Ne 0743927 Hel
OPI'AH 10 (.El"l HOHUKATITHUH Opran 1o cepug 0 PYAHHUHOTO oﬁopynnunnn fv’;‘
(OC UCBJ) O6uwecTsa ¢ orpaHn4ennoii orseTerBennocTso «Llenrp o ceprd |
pyaHmtnoro oﬁopyaumua» (000 «tHAHHO LICB») mgeAupec MecTa HAXOMIeHHA mpm\ullecmro JTHUA: Poccun. 140004,
ol1acTs, P paiion, ropoa Jlwobepusy, nocenok BYI'H, AO «Snmm «IKOMAILD, anrepa B, »
Ohexr 6,31ax 3, o¢uc 26. Anpec mecTa oeymzcmlenm JeATEILHOCTH B 00NACTH AKKPEIHTALINN: Poctun, 1 .
% mga:/l JliGepusi, nocenok BYTH, AO (Gnmm «IKOMAILD, Jintepa B,
OGnexT 6, 31a% 3, oucsi 26)3 26/4, ‘Pg/s,z i 1,32. Arrecrar Ne RARU.11AAS87 o1 20.07.2015 1. L
Tenedon: +7 (495) 558-83-53, +7 (495) 558-82-44. Ajipec 21eKTPOHHOI NOYTHI: ceve@ceve.ru (T
¢ 3AABUTEAD 06 BO C Orp: i oTBercTBenHOCTHI0 «Camcon Kontponcy, >
1 Poccus, 109147, Mocksa, yi. Mapkererexas, 1. 16. OFPH: 1037700041026.
Tenedon: +7 (495) 7774545. Anpec saexTp NOMThI: @ ru
| MBIOTOBHUTEAD SAMSON AG Mess- und Regeltechnik,

Weismiillerstrasse 3, 60314 Frankfurt am Main, T'epmanns.

HPOAVKIIA  qiosuumonepr Tanos 3730-01, 3730-11, 3730-31, 3730-6-113, 3730-08, 3730-18, 3730-38, ]
3730-6-813, 3730-6-213 ¢ oaexrponpeobpazoBaTenem (Hapnepom) 'rlma 3770-1 (sunycmm’rcn Ry
B COOTBETCTBHH ¢ TeXHHUecKkoi Jokymentanneii SAMSON AG Mess- und R hnik na ;’
Tanos 3730-01, 3730-11, 3730-31, 3730-6-113, 3730-08, 3730-18, 3730—38 3730-6-813, 3730-6-213 >
¢ aaekTponpeoGpasosatenem (6apsepom) Thma 3770-1) ¢ Ex-MapKMpOBKAMH COFJIACHO MPHICKEHHIO

(em. Gaankn NeNe 0550180, 0550181, 0550182, 0550183). Cepuiinniii Boimyck., B
P
KOATHB3ATC 9032 810000
. COOTBETCTBYET TPEBOBAHHUAM TP TC 012/2011 «O w060y, it pairEi 5
BIPHIBOONACHBIX CPEAAX». )
%y
b A
Pl
] E
" CEPTHOUKAT BbIAAH HA OCHOBAHHUH ™

TIpoTokoaa oneHKH H HenbITAaHRA Ne 227.2018-T or 29.11.2018 5

Hcenpitareasnoi s1abOPATOPHH B3PLIBO3AMMUIEHHOr0 H pyARNIHOr0 obopyosanus (HJI LICBI) K
OburecTsa ¢ OrpARHYCHHOI OTBETCTBeHHOCTHIO «LlenTp MO cepTH@HKANNN BIPLIBO3AMHIEHHOTO H i
pyannunoroe obopyaosanns (OO0 «<HAHHO LICB3») (arrectar Ne RA.RU.21AKO06 ot 19.01.2016); g
AKTa 0 pesyabTaTAX AHAJIA3A COCTOSIHUS IPOH3BOACTBA cepruduunpyemoii npoxyknnn Ne 151-A/18 or b

10.10.2018 Oprauna no cepTuduKanny B3pLIBOIAMMMERHOrO M pyAnnaHoro obopyaosanus (OC LICB3) -
O6umecTBa ¢ OrpaHHYeHHON OTBETCTBEHHOCTLIO «LlenT &)no CcepTH{HKAINH BIPLIBO3ANIHIIEHHOTO f
H pyanuunoro obopynosanns» (000 «<HAHHO LICBY») (atrectat Ne RA.RU.11AA87 souaan 20.07.2015).
Cxema ceprapukannn — lc. i

AOITOAHUTEABHAS HH®OPMALIAS b
: Ilepedens cranaapTos — cm. npujoxenne, 6nank Ne 0550183, ;
YeA0BHA H CPOK XPAHEHHS YKAIAHLI B TEXHHYECKOH JOKYMEHTALMH. o
ueHHLI cPoK eaykObI — 15 ner. gl

C 30.11.2018 0 29.11.2023  BKAOYUTEABHO K
.Y
} ( P Koran Anexceii AslekcanpoBuy Ny

.. ,“ &, .\Illlﬂ) (IPI'.‘HB no I:ePT"¢mm|" Inmce ) (MeHLIRANG, DAMMNAR) >
»" Ixcnepr (axcnepr-ayaurop) > i 4 MO]eRﬁ&g"{ﬂEﬂrﬂ AJutexceeBnY #t
(axcmeprni (axcnepri-ayAnTopst) ) 7 el ar i
— — = S 2 - £ o A -~ g

3 - L . ENTY AN
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4 IMPUAOKEHHE B

L K CEPTHOHKATY COOTBETCTBHA NeT

[Mosuumonepst  Tnos  3730-01,  3730-11,
iexTponpeolpasosarenem (Gapbepom) THma 3770-1
i

1. HA3HAYEHHE M OBJIACTb NPHMEHEHHA

3730-31,
(nanee —

¢ RUC-DE.AA87.B.01278 Jiuer 1 %
Cepua RU  Ne 0550180

3730-6-113, 3730-08, 3730-18, 3730-38, 3730-6-813, 3730-6-213 ¢ ‘ :
P ) P Ans (p P INEKTPHHECKOTO I
B CHrHAl M BBUIAYH TOKOBOTO Wi !

BXO/IHOTO CUIHAA B

Kjlanana.

0 CHrHAIA ‘ i

Obnacts np - 30HBI

P apy’
© ropouch nsim, corsacho Ex-mapkuposke, FOCT IEC 60079-14-2013, pernameHtupyious ip

H HAPYXHBIX YCTAHOBOK, & TAKKE 30HL, ONACHKEC MO BOCIIAMCHCHHIO |

= no3HUHOHEPH THIOB 3730-11

1Ex ialICT6...T4 Gb

HIEKTPOOGOP BO
BIPBIBOOIACHBIX Cpeaax.
ol 2. OCHOBHbIE TEXHHYECKHE JIAHHBIE

" [
g 2.1. Ex-mapkuposka: %U‘
e = noauiHonepsl Tios 3730-01 1Ex ia IIC T6...T4 Gb g
% ExiallIC T8°CDb | |

L win Ex th ITIC T80°C Db
" [Friosuwionepu mnon 3730-08 2EXRAIL TG, TAGEX | |
4 Ex e I1IC TRO°C De X \ﬁ,i
I |

Ex ia [1IC T80°C Db

- no3uuHoHeps THNos 3730-18

swan EX th 1IC T80°C Db \&%
2EXnAIICTG... TAGEX | |

- no3uwHoRepsl Tnos 3730-31

%

ExiclICT80°CDeX | |
TEx a [IC T6...T4 Gb \§

¥ - nosuuHoHeps mnos 3730-38

i 2Ex nA HC T6... T4 Ge X | |
ExteICTRCDeX |

= nosuuHoneps! THios 3730-6-113

1Ex alICT6...TAGb | |
Ex ia llIC T80°CDb |~
s Ex th 1IC TRO°C Db | |

i 3730-6-213 ¢ (6 ) THNa3770-1 1Ex d [ia] [IC T6...T4 Gb X
L] Ex th I1IC T80°C Db X
=~ nosnuHonepsl Tnos 3730-6-813 2ExnA IIC T6...T4 Ge X
2Ex ic lIC T6...T4 Ge
| win Ex te 1€ T80°C De
! 22,4 paryp oxp cpeai, °C:
% - Tunos 3730-6-113, 3730-6-213:
. s li = S2MA OT MUHYC 55 10 +45(T6)/+60(TS)/+75(T4) ‘
aam 1i = 25uA OT MuHYC 55 210 +60(T6)/+80(T5)/+80(T4)

|- noswunonepu minos 3730-1

ot Munyc 40 10 +50(T6)/+TO(TS)+80(T4) |

e - NOIHUHOHEPS! THNOB 3730-11:

ot munyc 40 a0 +45(T6)/+60(T5)/+75(T4) ‘

& s 1= 52,
z s 1= 25mA o1 munyc 40 10 +60(T6)A+80( S!Wg!q
N -~ MO3HUHOHEpL! THIioB 3730-31: 1
[Bes s li = 52uA ot Minye 55 o +45(T6)+60(T5)+75(T4) | |
! L= 25uA ot Munyc 55 20 +60(T6)+8O(TS)+80(T4) |
- ‘mnos 3730-08 T Mityc 40 10 +50(T6)/+70(T5)+80(T4) | |
- N03uUHOHepL THiI0B 3730-18 OT MuHyC 40 210 +60(T6)/+70(TS)/+80(T4
= no3uuHoKepk ok 3730-38 ot minyc 55 10 +60(T6)+70(T5)/+80(T4)

- (O3IMUHOHEPH OB 3730-6-813:

s li = 52mA O MARYE S5 10 +45(T6)+60(T5)/+75(T4)
s li = 25MA o1 Munyc 55 a0 +60(T6)+80(TS)/+80(T4) | &
: pasonarens Tia 3770-1 ot Mimnyc 45 20 +60 | |

2.3. Creneib JAMTEN OT BHEHIHHX BOIIACHCTBUIL:
2ExnA NI T6.. T4 Ge X

e ke PS4
1P65, IP66

0>
930 0I0P"

o
0,
e,

PO T e e

pe: - se

PykoBoanTeas (yosHOMOueHHOE
AMIJ0) OPIaHa IO CepTHOHKATMA
Ikcnepr-ayauTop (aKcnepr)

Koran Anekceit Anekcanaposuy |

Ve, DaMannA
Moszepos Banentun AnexceeBus |

#

o A
i

s o AR s o

WAL, DA
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(“f K CEPTUOUKATY COOTBETCTBUA NeTC
& Cepm RU Ne 0550181
| i
R 2.4. BXOAHBIE H BLIXOJHLIE HC FOMACHBIC 1 bl M103HIMOHCPOB ¢ Ex-mMapkuponkoi |Ex ia 1IC T6...T4 Gb, Ex ia lIIC T80°C Db:
b Tune Kanemsint 1 Bxoayibie MACHBIC 11 b Brixoabie TIACHKIE iy
”<f U.*B 1,* MA P.*Br Ly Mkl |Gy n® | UsB | lo. MA | Po, MBT | Lo MIH Co, HD (‘
| 3730-6-113, 11/12 28/32 115/87 1 53 - - - - Rl
b 3730-6-213 3132 2832 | 115875 1 53 - = - - s
i 30 100 5 363 | - - - - -
=l 30 100 1 3 - - - - -
@ 41742 16 52725 | 0,169/0,064 | 100 0 . - - - - -§|
s, 41/42 n 51/52 20 60 0.25 3 > - - - = 4
o4 81/82 2832 | 115/875 - 3 5 = 5 2 -
ld 83/84 20 60 025 53 5 - - - z
g Hurepdeiic SSP 20 60 02 0| 788 | 692 137 10 650
<) Tlarasx nonowenim - - s 370 | 66 | 7.88 | 132 27 10 1000 | b
5 3730-01 11712 28 115 1 53 - - - - -
373011 1/ 28 115 1 6 - - - - -
..4: 1) 4474 16 52725 0,169/0.064 100 30 - - - - -
== 41/42 n 51/52 20 60 025 16 - - - - -
b5 3730-31 11/12 28 115 1 35 - - - - -
| 3152 28 115 1 S ; % 2 . |
- 30 100 025 563 - - - - |
» 100 s 3 | - 5 - - T -
e A1/42 32125 | 0.169/0,064 | 100 0 5 E : : e
| 41/42 n 51/52 60 025 3 S z = 5 £
; 81/82 28 115 - 53 - - - - B
H 83/84 20 60 025 53 - - - - - h
Is& Hurepieiic BU 16 28 0,064 0 7,88 61,8 120 10 650
e K (10S10KEHUA - - - 370 730 | 7.88 61 120 10 660
P4 25 B " € HCKD NapaMeTphi ¢ Ex-mapkup 2Ex ic [IC T6...T4 Ge X,
Ex ic [1IC T80°C De X
b S THOE! NOMMUMOHEPOR Knemms Bxoanuic HekpoGesonacHnie bl BEIXOHEIC HCKPOGEIONACHAIC 1APAMCTPEI
i Ui*B | 1.*nA P.* By Ly MkTH | €, 5D [ U, B | Lo, MA Py, MBT Ml
» 3730-08 112 28 0 53 - - - -
o 28 [ 53 : s = =
& 3730-18 11712 28 0 6 - - B 5
sl 44/45 20 52125 0,169/0,064 100 - - - 3
[ 41/42 u 51/52 20 60 0,25 - - B =
g e 3730-38 11712 30 100 1 - - - -
3132 28/30 115/100 1 33 : = - -
30 100 0.25 56,3 - - - -
- : 3 53 T 5 5 7
b 41742 20 32725 | 0,169/0,064 | 100 30 . = z a
41742 1 51/52 20 60 04 53 - - - -
o 81/82 30 100 = 53 = = = -
i 83/84 20 60 04 53 5 £ - -
s Hirtepeiic 20 25 0,064 R AT 62 120 10
BU
Jarunk - - - 370 730 | 7.88 61 120 10 660 |
1% HONOKERHA |
3730-6-813 11/12 32 132 1.2 ] 53 = z = = by i
& 3132 32 132 1 [ 563 = - - = -
[N 41742 20 5225 10,169/0,064 100 30 - - - - - 1
Yoo 41742 n 51/52 20 60 04 3 - - - - -
Tl 81/82 32 132 - 3 - = 5 = e 1
i 83/84 20 60 04 3 75 5 2 : 2 ]
& Hurepdeiic 20 60 02 3 - - - - - o)
[ SSP
b Jlaranx 7.88 61 0,12 10000 | 1000 [ - - - - -
L NOJOAKEHHA
o |
o L e Ui*, * "3 JAomyCTHMOM u Pi* 1 He MOryT BosAcHicTBOBATL HA
/ ‘q““mﬁiuw BROB OHOBPEMEHHO. y |
¥ % y Koran Anexceli Asnexcanaposuy
Pykosoputean (YIIOAHOMO‘IEHIIOE =10 - 2
AHII0) OpraHa Ho cepTHUKAIIH 7 Mosepon Bagentun Asexceesns

Ixcnepr-ayanrop (akcnepr)
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K CEPTHOUKATY COOTBETCTBHSI NeTC RU C-DE-AA87.B.01278 Jwer 3.
Cepun RU Ne 0550183

2.6. DnexTpHUYCCKHE NapaMETPhl cE 2ExnAHIC T6...T4 Ge X
Llens Knemmb HOMHHAIBHOE HANPAAKCHIE Tok, MA
nocroaunoro Toka Uy, B
1/12 - 4...20
Jarank nosoxeHua 31/32 - 4...20
Konuesolt mmink 41/42 8 8
TporpamsHoe obecneseHie 41/42m 8 8
51/52
Marnsminii Kianan 81/82 6..24 -
Hrnkawns owmbok 83/84 8 8
Jarank nosomenus (oMmuseckuit) - 6...30
2.7. Dnektp) TIApaMETPhI 3730-6-213 ¢ snexrponpeobpasopareies (Gapbepom) THiia 3770-1 ¢ Ex-mapkuposkoi
1Ex d [ia] IC/IB T6 Gb X, Ex tb IIIC T80°C Db X:
~ MEKCHMAILHOE HATDAZKCHHE NIEPEMEHHOND TOKE U, B 250
=~ HOMMHATLHE TOK, MA 80
= BHXOANO CHiHan 4-20 MA
2.8. Buixosmbie HCKpoGeIonacHble TIApAMETPhE 3IEKTPONPEosy THna 3770-1:
Lens Knemmpt Us. B s, MA Py, MBr Lo, M Cy, MxD
Kanan | +- 172 110 473 3
Kanan 2,3 +/- 12,6 49 154 15 1L15

3. ONHCAHME KOHCTPYKUMH U OBECHEYEHHS B3PBIBOZAUIMILEHHOCTH HU3JEIHIA

Mosmuonepst THnoB 3730-6-113, 3730-6-213, 3730-6-813 BLIMONHEHE! B MPAMOYTONLHOM KOPITYCE, HT 0 M1 k
CTATH WK W3 0 Craasa ¢ Martus, WHHKa H uprotna Mence 7,5%. Ha oauoil 6okoBo# cropone nosepxHocTH |
KOPITYCa MMEIOTCR OTBEPCTHA 110/ KaGe/IbHble BBOJEL, HA APYTOH — GHTHHTH IHEBMATHYECKOH CHCTEMBL BHYTPH KOPITYCOB NO3MIMOHEPOB
PA3MELICHEI VICKTPOHHKIC IUIATHI CXeM YrIpannicHns. Ha Kopryce #MeeTcs 3asem JWKUM B MAJ

Mosummonepnt THnos 3730-01, 3730-11, 3730-31, 3730-08, 3730-18, 3730-38 suinonHcHul 8 amc enunoro 6Gaoka, mcmmcm H3
KOpIyca W Kphilikd, BuyTpH Kopnyca pacnosiomeHa OnektponHas miata /P npeoOpasoBateis, SMEMEHTH U MOAKMOMEHHA

IEKTPHUCCKHX H NHEBMATHYECKMX IHmuH. Ha Kopy P 1071 kab BBOJIb.
Bnmrrponpcuﬁpamm\mb THna 3770-1 06O DNEKTPOHHYIO CXEMY 1o Gapbepa
KOPIYC H3 10 craBa ¢ MArHHA, LMHKA W WApKOHUA Menee 7,5%. Ha Kopmyce

0T o-rnepcrm nojx KI&JILHHE BBO/IbI, HAPYKHEIA H BHYTPEHHHH 3a3eMNIONIME JAKUMBL.

FOCT 31610.11-2014 (th 60079-11: 2011) Baprisoonacusie cpeni. Yacts ll OGoPyxlonaHue € BIIOM BIPLIBO3ALINTEL HCKpoGe3onacHas
aackTprtcckas uens «i», FOCT 31610.15-2012/M3K 60079-15:2005. Dnexrpoobopyaosanue L% BIPLBOONACHLX rasoBLX cpei. YacTh
15. KoHCTpyKums, HCIBITAHKS M MAPKMPOBKA MEKTPOOGOpyAOBanMs ¢ ButoM 3auwril «mv. FOCT 31610.0-2014 (IEC 60079-0:2011).
Bipumoonachbie cpenst. Yacts 0. OBopyaosanie. OBiime ‘rpeﬁonaum TOCT IEC 60079-1-2011 Bapuisoonacubic cpeasl. Yacrs 1.

O6opyoBanie € BHIOM BIPLIBOZAILNTE (B3P p «d», TOCT IEC 60079-31-2010 B3phiBoOnacHsc Cpeibl.
Yacts 31. OBopyosanie ¢ 3aumroll ot nocrn TBLTH 00! «ty cornacko Ex-Mapkuposke, npuseacHnoi 8 n.2.1. ‘
4. MAPKHPOBKA lﬁ’;‘
E PRHP Ha JOIKHA CAYIOLIHE TaHHbie: |

- p 3HAK WIH IPESITPHATHA - H3T o Iy

iy THIT H3ACAHA]

2 FABOACKOH HOMED;

- Ex-mapkuposxy;

- HBIH 312K B3P

- NPELY NPETHTENLHLIC HATIHCH;

JMCHOBAHHC WIIH 3HAK LICHTPA 110 cep H HOMED CCpT & COOTBCTCTBHA,

? Koran A i A P
Pyxosoautess (ynoanomoueHsoe stk

WrMLMAn, DaMnnna 4
AMIIO) Oprana no ceprudHKAIH Moszepos Bajentin Ajekceesny

Jkcnepr-ayanrop (axcmepr) /[/ : 250

NOAGE AHMLAANE, BEMATMA
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IIPUAOKEHHUE

K CEPTMOUKATY COOTBETCTBHA NoTC RU C-DE-AAST.B.O1278 Jiner 4 2
b Cepus RU  Ne 0550182

5. CHEHHAJIBHBIE ¥ CJIOBHS IPHMEHEHHA

3uak X, nocie Ex Y MTO TIPH
CHeUHABHbIC" YCIOBUS: i

5.1. Hosuunonepsi Tiia 3730-38 ¢ Ex-mapkuposkod 2Ex nA 1IC T6,.. T4 Ge X noaxmouai0res K 1Sy IHTAHKS JaTYHKA [I0M0KCHHS ||
Yepes NPEJOXPAHHTENL C HOMUHAILHBIM TOKOM In < 40 MA.

5.2. Nosuumonepst Thiios 3730-08, 3730-18 ¢ Ex-mapkuposkoii 2Ex nA TIC T6...T4 Ge X noaxmoqaioes K CHIHAILHBIM LETRM 9epes |
TIPETOXPAHHTE/Th C HOMHHAILHEIM TOROM In<S 80 MA.

5.3. Mosuumosepst THna 3730-6-813 ¢ Ex-mapkuposkoit 2Ex nA [IC T6...T4 Ge X noakmodaiores K CHIHATLHBIM 1EMaM H mnm

y b

: THTAHUA JIaTIHKA “epes np TCIb © TOKOM In S 80 MA, o 1ens NporpaMMHOro MirepdelicHoro asanTepa
I HEpes NPE/IOXPAHNTENE € HOMHHATBHEIM TOKOM In < 40 MA.

{ 5.4. Tlpepoxpanuream, ykasannsie 8. 5.1,5.2, 5.3, BHC 30HBL
bE 5.5. M0ACOCMHENNE BHEITHUX SIEKTPHYCCKHX Hene K pam ¢ Ex-mapicnp 1Ex d [ia] I1IC T6 Gb X, |
o Ex th IIC T80°C Db X YVilleCTRINTS Hepes BBOH, Bis TPEs pid
sl TCO12/2011 na snex © BHIIOM B3] Bl “d” jua B3 rasoBoit cuccn wareropum [IC.
“’( 5.6. He mcnone3yemble OTBEpCTHS Mot Kabi BBOJIBL pos ¢ E: p 1Ex d [ia] IIC T6 Gb X,
! “ Ex tb IIC T80°C Db X 3ariy L CepTHPHKAT COOTBETCTBHA Tpcﬁusanum TP TCO12/2011. y
L2 Crieunansubie y 6 makom X, BbiTh OT] p it NOKYMeHTaLNH, ‘

. obn3a i T

Brecenie H3MeHenHii B KOHCTPYKUNIO NO3HUMOHEPOM BOIMOHO TOALKO N0 coracosannio ¢ HAHHO LICBD B cooTseTcTsmm
% ¢ TpeGosannamu TP TC 0122011,

Huenekunonubtit kourpoas — 2019 r,, 2020 r., 2021 r., 2022 r.

Koran Asekceil Asiekcanaposuya
nofTACh WU ANL. (DaMUnIR g E
Mosepos Basentan Anekceesusd

PykosoauTeas (ynosnomouennoe (¢
AM1I0) OpraHa no ceprHHKALII

kcnepr-ayautop (IKkcmepr) 2V e S
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16 Ek A (konfigirasyon talimatlari)

16.1 Parametreler ve fonksiyonlar

Kod nu- Parametre — Okumalar/
marasi degerler [varsayilan ayar]

Aciklama

Yildiz isareti (*) ile isaretlenmis kodlar, konfigiirasyon 6ncesinde Kod 3 ile etkinlestirilmelidir.

0  Calisma modu Otomatik moddan manuel moda gegis sorunsuzdur.
Ariza emniyeti konumda, S simgesi gorintilenir.
[MAN] Manuel mod MAN ve AUtO modunda, sistem sapmasi gubuk grafik 6geleriyle
AUO  Otomatikmod  gisterilir.
SAFE  Emniyet konumu  Okuma, pozisyoner calistirildiginda % igerisindeki donis agisi ya
ESC  iptal et da vana konumunu gésterir. Pozisyoner baslatilmamissa kolun
uzunlamasina eksene gore konumu derece (°) olarak gosterilir.

1  Manuel w islem butonu ile manuel ayar noktasini ayarlayin. Pozisyoner bas-
Nominal araligin [0] ila latildiginda meveut hareket/agi % olarak gorintilenir. Pozisyoner
%100% baslahlmamissa kolun uzunlamasina eksene gore konumu derece

(°) olarak gosterilir.
Yalnizca Kod 0 = MAN oldugunda segilebilir.

2  Okuma yéni Ekranin okuma ydninin 180° degistirilir.
1234,V€C1 , ESC

3 Yapilandirmay: Verilerin degistirilmesini saglar (doner islem butonu 120 saniye
etkinlestirme boyunca kullanilmadiginda otomatik olarak devre disi kalir).
[No], YES, ESC HART, HART® iletisimi Gizerinden yerinde ¢alisma kilitlendiginde

‘ ! ekranda yanip séner. Yildiz (*) ile isaretlenmis kodlar sadece oku-
nabilir ve izerine yazilamaz. Benzer sekilde, kodlar sadece SSP
arayiizi Uzerinden okunabilir.

4*  Pim konumu Takip pimi, vana hareketine/agilma agisina bagli olarak uygun
[Nol, 17, 25, 35, 50, 70 pozisyonda monte edilmelidir.
]00,12001, 360 n;m, éoo * Nominal (NOM) veya yedek (SUb) baslatma icin pin konumu gi-
doner tahrik niteli, ESC rilmelidir.
Kod 4'te cok kiiciik bir pim Pim konumu Standart Ayarlama arahig:
konumu segerseniz, pozis- Kod 4 Kod 5 K?d )
yoner giivenlik nedeniyle 17 7,5 3,6 [|0 17,7
SAFE moda gecer. 25 7,5 50 ila 250
35 15,0 7,0 ila 35,4
50 30,0 10,0 ila 50,0
70 40,0 14,0 ila 70,7
100 60,0 20,0 ila 100,0
200 120,0 40,0 ila 200,0
90° 90,0 24,0 ila 100,0
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Kod nu- Parametre — Okumalar/

marasi degerler [varsayilan ayar]

Aciklama

5*  Nominal aralik Nominal (NOM) veya yedek (SUb) baslatma igin nominal vana
mm veya aci °, ESC hareketi veya agilma agisi girilmelidir.

A Olasi ayarlama aralig, Kod 4 tablosundaki pim konumuna bagli-
dir.
Baslatma basariyla tamamlandiktan sonra baslatma sirasinda
ulasilan maksimum strok/aciyr gosterir.

6*  INIT (baslangic) modu Baslatma modunu secin
[MAKS] Maksimum aralik MAKS: Kapatma elemaninin KAPALI konumundan tahrik

. unitesindeki karst durdurmaya kadar olan hareketi/
NOM  Nominal aralik acist
i) McTnuel ayar NOM: Kapatma elemaninin KAPALI konumundan gésterilen
SUb  Acil mod ACIK konuma kadar dlciilen hareketi/acisi.
ZpP Bd$lanIT'£0kaI MAN:  Manuel olarak secilen aralik
ilzj:j) AIBIAS™ SUb:  Yedek kalibrasyonu (baslatma olmadan)
ESC  ptal et

7 w/x Hareket/agi x ile iliskili olarak w set degerinin hareket yoni
[727] Artan/artan Otomatik uyarlama
AN Artan/azalan ACIK  Baslatma tamamlandiginda, eylemin yoni artan/ar-
ESC HAVA:  tan olarak kalir (727). Set degeri arthkea kiresel vana

acilir.
KAPALI  Baslatma islemi tamamlandiginda, eylem yoni artan/
HAVA:  azalan olarak degisir (7N). Set degeri arttikga bir k-
resel vana kapanir.

8*  Strok/aq araligi baslan-  Nominal veya ¢alisma araliginda hareket/agr igin alt aralik degeri
gici (alt x arahgr degeri) Calisma araligi, vananin gergek hareketi/agisidir ve alt hareket/
Nominal araligin [0,0]ila  agi aralig degeri (Kod 8) ve Ust hareket/agi aralig degeri ile si-
%80,0'i, ESC nirhdir (Kod 9).

) A e Genellikle, calisma araligi ve nominal aralik aynidir. Nominal
kosuluyla mm veya ° aci aralik, alt ve st x araligi degerleri ile calisma araligr iine sinir-
cinsinden belirtilir. |qnd|r||ok)|||r.' . R .
Deger gosterilir veya girilmesi gerekir.
Karakteristik uyarlanir. Ayrica Kod 9'deki 6rnege de bakiniz.
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Kod nu- Parametre — Okumalar/
marasi degerler [varsayilan ayar]

9*  Strok/agi araligi sonu
(st x arahigi degeri)
Nominal araligin 20,0 ila
[100,0 %]'s ESC
Kod 4'iin etkinlestirilmesi
kosuluyla mm veya ° aci
cinsinden belirtilir.

10*  Strok/agi alt sinin
(alt x-limiti)

Calisma arahiginin %0,0
ila 49,9'u, [No], ESC

11*  Strok/ag Ust simiri
(Ust x-limiti)
Calisma arahiginin 50,0 ila
9%120,0, [100,0 %]'i No,
ESC

12*  w-baslama

Set deger araliginin [0,0]
ila %75,0'i ESC

Aciklama

Nominal veya galisma araliginda hareket/agi icin Ust aralik de-
geri

Deger gosterilir veya girilmesi gerekir.

Karakteristik uyarlanir.

Ornek: Calisma araligi, drnegin gok biyik boyutlandirilmis bir
kontrol vanasinin araligini sinirlamak igin degistirilir. Bu fonksiyon
icin, ayar noktasinin tim ¢ézinirlik aralig yeni sinirlara dénis-
torilor.

Ekrandaki %0, ayarlanan alt sinira ve %100, ayarlanan st sinira
karsilik gelir.

Strok/agilma agisini girilen degerle (alt limit) sinirlar. Karakteristik
uyarlanmamistr.

Karakteristik, azalhlmis araliga uyarlanmamistir. Ayrica Kod
11'deki Srnege de bakiniz.

Stroku/agiyr girilen degerle (Ust sinir) sinirlar. Karakteristik uyar-
l[anmamustir.

Ornek: Bazi uygulamalarda, vana hareketini sinilamak daha iyi-
dir, 6rnegin belirli bir minimum ortam akisi gerekliyse veya mak-
simum akisa ulasilmamast gerekiyorsa.

Alt limit Kod 10 ile ve st limit Kod 11 ile ayarlanmalidir.

Bir siki kapama fonksiyonu ayarlanmissa hareket sinirlamasina
gore oncelige sahiptir.

Hayir olarak ayarlandiginda, vana %0 ila 100 araliginin disinda
bir set degeri ile nominal hareketin dtesinde agilabilir.

Alt ayar noktasi araligi degeri, Ust aralik degerinden ((w-son) %0
= 4 mA) daha kiiciik olmalidir.

Ayar noktasi araligi, w-son ve w-baslangic arasindaki farktir ve
Aw = %25 = 4 mA olmalidir.

Ayar noktasi araligi %0 ila 100 % = 4 ila 20 mA oldugunda, va-
na tim calisma araligi boyunca %0 ila %100 hareket/donis agis
boyunca hareket etmelidir.

Blinmis aralikli calismada vanalar daha kiigtk ayar noktalarry-
la calisir. iki vanayi kontrol etmek icin kontrol Gnitesinin kontrol
sinyali, 6rnegin vanalar giris sinyalinin sadece yarisinda tam ha-
reket/donus agisi boyunca hareket edecek sekilde bolindr (ilk
valf, %0 ila 50 = 4 ila 12 mA'ya ayarlanir) ve ikinci valf %50 ila
100 =12 ila 20 mA'ya ayarlanir).
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Kod nu- Parametre — Okumalar/
marasi degerler [varsayilan ayar]

Aciklama

13*  w-sonu Ayar noktasinin Ust aralik degeri, alt aralik degerinden (w-bas-
25,0 ila [100,0 %] set de- langig) daha biyik olmalidir.
geri arahig, ESC 100,0 % = 20 mA

14*  Set degeri kesmede azal- Ayar noktasi w, vananin kapanmasina neden olan nihai degerde
ma girilen yiizdeye ulasirsa, tahrik tnitesi derhal tamamen havalan-
0,0 ila %49,9, [%1,0] Kod dirilir (HAVAYLA ACILIR ile) veya hava ile doldurulur (HAVAYLA
]'2/] Ite a):o;lono; actk-  KAPANIR ile). Bu eylem her zaman vananin maksimum derecede
ik, No, ESC stki kapanmasina yol agar.

Kod 14/15, Kod 8/9/10/11'den &nceliklidir.
21/22 kodlarinin 14/15 kodlarina gére onceligi vardir.

15*  Set degeri kasma arhisi  Ayar noktasi w, vananin agilmasina neden olan nihai degerde gi-
Kod 12/13'e ayarlanan rilen yizdeye ulasirsa, tahrik Gnitesi derhal hava ile doldurulur
araligin 50,0 ila %100,06 (HAVAYLA ACILIR ile) veya tamamen havalandirilir (HAVAYLA
[NOJ, ESC ! """ KAPANIR ile). Bu islem her zaman vananin tamamen agilmasina

’ neden olur.
Kod 14/15, Kod 8/9/10/11'den onceliklidir.
21/22 kodlarinin 14/15 kodlarina gére onceligi vardir.
Ornek: ic yollu vanalar icin kesmeyi %99'a ayarlayin.

16*  Basing limiti Tahrik nitesine giden sinyal basinci kademeli olarak sinirlandir-
1,4 bar, 2,4 bar, 3,7 bar, l?b'l”"

[No], ESC Onceden ayarlanmis bir basing siniri degistirildikten sonra, tahrik
Unitesi bir kez havalandirilmalidir (8rn. Kod O Gzerinden ariza
emniyeti konumu (SAFE) segilerek).

Cift etkili aktuatorler icin basing sinirlamasini etkinlestirmeyin
(ariza emniyeti konumu ACIK HAVA ile).

17*  Orantili eylem katsayisi K,  Okuyun veya degistirin K;

(seviye] Kp ve Ty seviyelerinin degistirilmesine iliskin not: Pozisyoner bas-

0ila 17, [7], ESC latma sirasinda, K; ve Ty degerleri en uygun sekilde ayarlanir. Po-
zisyoner diger bozukluklar nedeniyle kabul edilemez bir sekilde
asma egilimi gosterirse K, ve Ty seviyeleri baslatma isleminden
sonra buna gore uyarlanabilir. Istenen davranisa ulasilana kadar
Ty seviyesini artirin veya maksimum 4 degerine ulasildiginda, K,
seviyesi artislarla azaltlabilir.

K; seviye degisiklikleri set degeri sapmasini etkiler.
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Kod nu- Parametre — Okumalar/
marasi degerler [varsayilan ayar]

18* Tirev-eylem zamani T,
(seviye)
1,[2], 3, 4, No, ESC
19*  Tolerance band

0,1 ila 10,0 %, [5,0 %] ¢a-
lisma araligi, ESC

20*  Ozellikler
[0]ila 9, ESC

21*  Gerekli transit sire ACIK
(rampa acikken)

[0] ila 240 sn, ESC

22*  Gerekli transit sire KAPA-
LI (rampa kapaliyken)

[0] ila 240 sn, ESC

Aciklama

Okuyun veya degistirin Ty, (bkz. K seviyesi)

Ty seviyesindeki bir degisikligin sistem sapmasi Gzerinde hicbir et-
kisi yoktur

Hata izleme icin kullanilir.

Calisma aralig ile ilgili olarak tolerans bandinin belirlenmesi.
iliskili gecikme stresi (30 sn) bir sifirlama kriteridir.

Baslatma sirasinda 30 sn'den alt kat daha uzun bir gegis siresi
belirlenirse alt kat gegis siresi gecikme siresi olarak kabul edilir.

Vana ozelliklerinin secimi

Lineer

Esit yizde

Ters esit yUzde

SAMSON kelebek vana, lineer
SAMSONKelebek vana, esit yiizde
VETEC Déoner klapeli vana, lineer
VETEC Déner klapeli vana, esit yizde
Bolmeli kiresel vana, lineer

BSlmeli kiresel vana, esit yizde
Kullanici tanimli (operatdr yazilimi Gzerinden tanimlanir)

NVoONOOA~AWN—O

Cesitli 6zellikler Ek'te listelenmistir.
Vana agildiginda galisma araliginda hareket etmek igin gereken
sure.

Transit siresinin sinirlandirilmasi (Kod 21 ve 22):

Bazi uygulamalarda, tahrik nitesinin ¢alisma stirecine gok hizli
girmesini onlemek icin gegis siresinin sinirlandirilmasi tavsiye edi-
lir.

Kod 21'nin Kod 15'e gore 6nceligi vardir.

Fonksiyon, ariza emniyet fonksiyonu veya solenoid ana tetik-
lendiginde veya yardima giic kesildiginde etkinlestirilmez.

Vana kapandiginda ¢alisma araliginda hareket etmek igin gere-
ken siire.

Kod 22'nin Kod 14'e gore 6nceligi vardir.

Fonksiyon, ariza emniyet fonksiyonu veya solenoid ana tetik-
lendiginde veya yardima giic kesildiginde etkinlestirilmez.
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Kod nu- Parametre — Okumalar/

marasi degerler [varsayilan ayar]

23*

24*

25*

26*

Toplam vana hareketi
[0] ila 99 - 107, RES, ESC
9999 seyahat dongisiin-

den itibaren Ustel okuma

LV toplam vana hareketi

1000 ila 99 - 107
[1,000000], ESC

9999 seyahat dongisiin-
den itibaren istel okuma
Alarm modu

Oila 3, [2], ESC

Limit A1l

Calisma araliginin 0,0 ila
%100,0, [2,0 %]'i No,
ESC

Aciklama

Toplam tam vana hareket dongis
ESC secilerek 0'a sifirlanabilir.

Toplam vana hareketi, her 1000 tam vana hareketi dongisinden
sonra gegici olmayan bir bellege kaydedilir.

Toplam vana hareketi sinirt degeri. Limit asildiysa "1 ve # sembol-
leri gosterilir.

Etkinlestirildiginde (pozisyoner baslatildiginda) yazilim limit sivici
alarmlari AT ve A2'nin anchtarlama modu.

1) EN 60947-5-6'ye gore patlamaya karsi korumali versi-

yon
0:A1222mA A2<1,0mA
1:A1<1,0mA A2<1,0mA
2:A122,2mA A2=22mA
3:A1<1,0mA A2=22mA

2) Patlama korumasi olmayan versiyon

0: Al R=348Q A2 lletken degil
1: Al lletken degil A2 letken degil
2:A1 R=348Q A2 R=3480Q
3: Al lletken degil A2 R=348Q

Bir pozisyoner baslatimadiginda, yazilim limit sivigleri sinyali her
zaman yanit yok durumunda olarak kaydeder.

11/12 terminallerinde mA sinyali yoksa yazilim sinir anahtarlari

< 1,0 mA (Ex) veya iletken olmayan (patlama korumasi olmadan)
konumuna geger.

Not: Ariza alarm cikisi, ariza durumunda her zaman <1,0 mA/
iletken olmayan duruma geger; ariza olmadiginda 22,2 mA/
R = 348 Q degerine sahiptir.

Deger limitin altina distiginde A1 alarmi yanit verir.

Yazilim limit degeri A1 gorintilenir veya galisma araligina gore
degistirilebilir.

Endktif limit sivici takildiginda ayarin bir etkisi yoktur.

16-6
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Kod nu- Parametre — Okumalar/
marasi degerler [varsayilan ayar]
27*  Limit A2
Calisma araliginin 0,0 ila
%100,0, [98,0 %]'i No,
ESC
28* Alarm testi
Okuma yoni:
Standart Dénmis
[No] [No]
RUN 1 1 RUN
RUN 2 2 RUN
RUN 3 3 RUN
ESC ESC

29*  Konum vericisi x/ix
[77], 2N, ESC

30* Hata alarmi ix?
HI, LO, [No], ESC

31*  Konum vericisi testi 3)

isletme arahginin %10,0
ila %110,0', [varsayilan
deger, konum vericisinin
son gosterilen degeridir],
ESC

Aciklama

Deger limiti astiginda Alarm A2 yanit verir.
Yazilim limit degeri A2 gérintilenir veya ¢alisma araligina gore
degistirilebilir.

Yazilim limit anchtari alarmlart A1 ve A2'nin yani sira riza alarm
kontagi A3'Un testi.

Test etkinlestirilirse kontak bes kez anahtarlanir.

RUN 1/1 RUN: yazilim sinir anahtari Al ila 2,2 mA
RUN 2/2 RUN: yazilim sinir anahtari A2 ila 22,2 mA
RUN 3/3 RUN: ariza alarmi kontagi A3 ila <1,0 mA

Konum vericisinin calisma yoni: KAPAL konuma bagl olarak ha-
reket/agi konumu ve cikis sinyali i arasindaki atamayi gosterir.

Vananin calisma araligi (bkz. Kod 8) 4 ila 20 mA sinyali ile tem-
sil edilir. Limitleri 2,4 ve 21,6 mA asan veya altina disen degerler
gosterilebilir.

Pozisyoner monte edilmediginde (set degeri 3,6 mA'den kicik),
sinyal 0,9 mA ve 3,8 mA ise pozisyoner baslatilmamistir. Kod
32'de EVET ayarlandiginda, pozisyon vericisi baslatma veya bas-
langi¢ noktasi (zero) kalibrasyonu sirasinda Kod 30'a gére deger
verir. Kod 32'de No ayarlandiginda, galisan bir kalibrasyon sira-
sinda 4 mA verilir.

Ariza alarm kontaginin agilmasina neden olan alarmlarin pozis-
yon vericisi tarafindan da gésterilip gosterilmeyecegini ve nasil
gosterilecegini secin.

Hl ix =21,6 £0,1 mA ya da LO ix =2,4 £0,1 mA

Konum vericisinin test edilmesi. Degerler calisma aralig ile iliskili
olarak girilebilir.

Anlik vana konumu, baslatilmis pozisyonerlerde lokal olarak bas-
langig degeri olarak kullanilir (test moduna sorunsuz gegis). Yazi-
lim tarafindan test edilirken, girilen simiilasyon degeri 30 saniye
boyunca konum geri besleme sinyali olarak verilir.

3) Analog konum vericisi: Kod 29/30/31 yalnizca konum vericisi (opsiyonel) takiliysa secilebilir.

EB 8384-3 TR

16-7



Kod nu- Parametre — Okumalar/
marasi degerler [varsayilan ayar]

Aciklama

32 'vFonksiyon kontroli' yo-  ygs; 'Fonksiyon kontroli' yogunlastirilmis durumunda da
gunlashrlmis durumunda hata mesaii
hataimesal No:  'Fonksiyon kontroli' yogunlashirilmis durumu bir hata
[YES], No, ESC mesaiji verilmesine neden olmaz
Yogunlastirilmis durumdan bagimsiz olarak, 57, 58, 60, 62 ve
64 ila 70, 76 hata kodlari verildiginde ariza alarm gikisi her za-
man anahtarlanir,
33 IY0§U"|°$""'I"‘_'I$ durum YES: Hata mesaiji yalnizea yogunlastirilmis durumda ‘Ba-
Bakim gerekl, durumun- kim alarmi’ ve ‘Bakim gerekli” durumunda
da hata mesaiji . . .
No:  Hata mesaji yalnizca yogunlastirilmis durum ‘Bakim
[YES], No, ESC alarmi’ durumunda
Yogunlastirilmis durumdan bagimsiz olarak, 57, 58, 60, 62 ve
64 ila 70, 76 hata kodlari verildiginde ariza alarm gikisi her za-
man anahtarlanir.
34* Kapatma yoni CL: Saatydni
CL, [CCL], ESC CCL:  Saat yéninin fersi
Vananin KAPALI konumuna ulasmak icin donis yoni (pozisyoner
kapagi agikken doner anahtarin gérinimi).
Sadece SUb baslatma modunda girilmesi gerekir (Kod 6).
35* Bloke pozisyonu Engelleme konumunu girin (KAPALI konuma olan mesafe)
[0,0] mm/° /%, ESC Yalnizca SUb baslatma modunda gereklidir.
36* Sifilama Std:  Tum parametreleri ve diyagnostik verilerini varsayilan
[No], Std, diAG, ESC ayarlarina sifirlar. Sifirlamadan sonra pozisyoner yeni-
‘ ! den baslatlmalidir.
diAG: Yalnizca diyagnostik verilerini sifirlar. Cizilen referans
grafikleri ve ginlikler kaydedilmis olarak kalir.
Pozisyonerin yeniden baslatlmasi gerekmez.
37*  Konum vericisi Salt okunur
No, YES istege bagl bir konum vericisinin takili olup olmadigini gésterir.
38*  Endiktif alarm Enduktif limit sivici seceneginin kurulu olup olmadigini gsterir.
[No], YES, ESC
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Kod nu- Parametre — Okumalar/
marasi degerler [varsayilan ayar]

39

40

41

42

43

44

45

46*

47*

48*
49*

Set degeri sapmasi e bil-
gisi

-%99,9 ila 99,9

Transit siresi Agik bilgi
[0]ila 240 s

Transit siresi Kapal bilgi
[0]ila 240 s

Otomatik w bilgileri
Araligin %0,0 ila 100,0"

Urin yazilimi bilgisi

y bilgisi
[0] ila %100, OP, MAKS, -

Solenoid vana bilgisi
YES, HIGH/LOW, No

Yoklama adresi
[0]ila 63, ESC
Yazma korumasi HART®
YES, [No], ESC

Aciklama

Salt okunur

Hedef konumdan sapmayr gésterir (e = w - x).

Salt okunur

Baslatma sirasinda belirlenen minimum agilma siresi.

Salt okunur

Baslatma sirasinda belirlenen minimum kapanma siresi.

Salt okunur

ilgili 4 ila 20 mA sinyali ile uygulanan ofomatik set degerini gés-

terir.

Salt okunur

Pozisyoner tipini ve mevcut Uriin yazilimi versiyonunu donistmli

olarak gdsterir.

Salt okunur

Baslatma sirasinda belirlenen hareket 0ra||g|no gore kontrol sin-

yali y'yi % cinsinden gosterir.

MAKS:  Pozisyoner maksimum cikis basincini olusturur, Kod 14
ve 15'teki agiklamaya bakin.

OP: Pozisyoner tamamen havalandirilir, Kod 14 ve 15'teki
aciklamaya bakin.

———:  Pozisyoner baslatlamad.

Salt okunur

Bir solenoid vananin takili olup olmadigini gosterir.

Takili solenoid valfin terminallerine bir voltaj beslemesi bagliysa,
ekranda dontsimli olarak YES ve HIGH gorintilenir. Bir voltaj
kaynagi bagh degilse (tahrik initesi havalandirilmis, ariza emni-
yeti konumu ekranda S simgesiyle gosterilir), ekranda donistimli
olarak YES ve LOW gorinir.

Veri yolu adresini secin

Yazma korumasi etkin oldugunda, cihaz verileri okunabilir ancak
HART® iletisimi Uzerinden Uzerine yazilamaz.

Diyagnostik parametreler > EB 8389
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16.1.1 Hata kodlar

Baslatma hatalar

Hata kodlar -
Onerilen eylem

50 x > izin verilen
arahk

Durum
siniflandirmasi

Onerilen faaliyet

51 Ax < izin verilen
arahk

Durum
siniflandirmasi

Onerilen fooliyef

52 Baglanh

Durum
siniflandirmasi

Onerilen Fooliyef

Yogusuk durum mesaii etkin, istendiginde Err mesaji gorintilenir.
Varsa ariza alarmlar burada gérintilenir.

é|c0m sinyc1|inin degeri cok yUksek veya cok dissik; kol mekanik
durdurucularina yakin ¢alisiyor.
* Pim yanlis monte edildi

e NAMUR baglantisi veya pozisyonerin merkezden uzak olmasi durumunda
braket kaymistir.

e Takip plakasi diizgiin monte edilmemis.

[Bakim gerekli]

Baglanti ve pim konumunu kontrol edin, ¢alisma modunu SAFE'ten MAN'a
ayarlayin ve pozisyoneri yeniden baslatin.

Kolun &lgim agiklig yetersiz.

® Pim yanlis monte edildi

¢ Yanlis kol

Pozisyoner milinde 16°'den daha kiigik bir donis agisi sadece bir alarm

olusturur. 9°'nin altindaki bir agi, baslatmanin iptal edilmesine neden olur.

[Bakim gerekli]

Baglantiyr kontrol edin ve pozisyoneri yeniden calistirin.

e Gegersiz pozisyoner baglantisi

® NOM baslatma sirasinda nominal hareket/aci (Kod 5) elde edilemedi
(asagr dogru toleransa izin verilmez).

* Mekanik veya pnomatik ariza, drnegin yanlis kol segilmis veya besleme
basincr gerekli konuma hareket etmek icin cok dusik.

[Bakim gerekli]

Baglantiy: ve besleme basincini kontrol edin. Pozisyoneri yeniden galistirin.
Belirli kosullar altinda, gergek pim konumunu girerek ve ardindan bir MAX
baslatma gerceklestirerek maksimum hareket/aciyr kontrol etmek mimkin

olabilir.

Baslatma islemi tamamlandiktan sonra, Kod 5 ulasilan maksimum hareket

veya aglyl gosterir.
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Hata kodlar -
Onerilen eylem

53 Cahstirma siiresi
asildi
(calishrma suresi
>)

Durum
siniflandirmasi

Onerilen foo|iyef

54 Baslatma -
solenoid vana

Durum
siniflandirmasi

Onerilen faaliyet

55 Gegis siresi gok
kisa
(gegis suresi <)

Durum
siniflandirmasi

Onerilen foo|iyef
56 Pim konumu
Durum

5|n|f|0nd|rm05|

Onerilen Fco|iyet

Yogusuk durum mesaii etkin, istendiginde Err mesaji gorintilenir.
Varsa ariza alarmlari burada gérintilenir.

Baslatma gok uzun siriiyor. Pozisyoner dnceki ¢alisma moduna geri doner.
e Besleme hattinda basing yok veya pnomatik kagak

e Baslatma sirasinda besleme havasi arizasi

[Bakim gerekli]

Baglantiy ve besleme havasi hattini kontrol edin. Pozisyoneri yeniden
calistirin.

1" Bir solenoid vana takilmis (Kod 45 = EVET) ve baglanmamis veya
diizgiin baglanmamis. Sonug olarak, tahrik tnitesi basinci olusamaz.
Pozisyoneri bo§|atmaya ca||§h§|n|zdo alarm olusturulur.

2 Pozisyoneri ariza emniyetli konumdan (SAFE) baslatmaya calisirsaniz.
[Bakim gerekli]

11" Solenoid ananin (Kod 45 Yiksek/Disik) baglantisini ve besleme geri-
limini kontrol edin.

2 Kod 0'da MAN modunu ayarlayin. Pozisyoneri yeniden baslatin.

Baslatma sirasinda tespit edilen tahrik Uniteleri gegcis sureleri o kadar kisadir
ki optimum pozisyoner ayari imkansizdr.

[Bakim gerekli]

'Baslatma ve yapilandirma' bsliminde agiklandigi gibi ses sinilama ayarini
kontrol edin. Pozisyoneri yeniden ¢alistirin.

Secilen NOM ve SUB baslatma modlari pin konumunun girilmesini
gerektirdiginden baslatma iptal edildi.

[Bakim gerekli]

Kod 4 tizerinden pim konumunu ve Kod 5 iizerinden nominal hareket/agiyi
girin. Pozisyoneri yeniden baslatin.

EB 8384-3 TR
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Calishirma hatalan

Hata kodlar - Yogusuk durum mesaii etkin, istendiginde Err mesaji gorintilenir.
Onerilen eylem Varsa ariza alarmlari burada gérintilenir.

57 Kontrol dongiisi  Kontrol dongusi hatasi, vana artik kontrol edilen degiskeni tolere edilebilir
sUreler icinde takip etmiyor (tolerans bandi alarmi Kod 19).

Ariza alarm kontaginda
ek gsterge e Tahrik Unitesi blokedir.
e Pozisyoner baglantisi nemli dlciide kaydi.
® Yetersiz sinyal basinci
Durum [Bakim gerekli]
siniflandirmasi
Onerilen faaliyet ® Baglantiyr kontrol edin.

e Besleme basincini kontrol edin.

58 Sifir noktasi * Montaj dizenegi veya baglanti kaymis.

o Ozellikle yumusak contali sitli olan vana trimi asinmishr.

Durum [Bakim gerekli]
siniflandirmasi

Onerilen faaliyet ® Vanayi ve pozisyoner baglantisini kontrol edin.
e Sifin kalibre edin.

Sifirin %5'ten fazla sapmasi durumunda pozisyoneri yeniden baslatmaniz:

oneririz.
59 Tutarsiz veri Hata otomatik izleme ile tespit edilir ve otomatik olarak diizeltilir.
bellegi
Durum Bakim alarmi (siniflandirilamaz)

5|nlf|and|rm05|

60 Dahili cihaz hatasi Pozisyoner ariza emniyeti konumuna (SAFE) geger.

Ariza alarm kontaginda

ek gosterge

Durum Bakim alarmi (siniflandirilamaz)
siniflandirmasi

Onerilen faaliyet Onarim icin pozisyoneri SAMSON'a geri génderin.
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Hata kodlar -
Onerilen eylem

61 KP cok disik

Durum
siniflandirmasi

Onerilen faaliyet

Donanim drIZGIOrI

Hata kodlari -
Onerilen eylem

62 x sinyali

Durum
siniflandirmasi

Onerilen Fco|iyet

63  w cok disik

Durum
siniflandirmasi

Onerilen faaliyet

Yogusuk durum mesaii etkin, istendiginde Err mesaji gorintilenir.
Varsa ariza alarmlart burada gérintilenir.

Baslatma sirasinda 3'ten distk orantli eylem katsayisi Kp seviyesi tespit
edildi.

Not: A Kp seviyesi < 3 calishrma prosesinin iptal olmasina sebep olmaz.

[Bakim gerekli]

e Pozisyoner gikisinda ses kisilamasini etkinlestirin.

e Hidroforun bypass kisittama ayarini arttirin (kuruluysa).

Yogusuk durum mesaii etkin, istendiginde Err mesaji goruntilenir.
Varsa ariza alarmlart burada gérintilenir.

Tahrik Gnitesinin Slcilen deger kaydi basarisiz oldu.

iletken plastik eleman arizal.

Cihaz acil durum modunda ¢alismaya devam eder ancak mimkin olan en
kisa sirede degistirilmelidir.

Ekranda acil durum modu, yanip sénen bir kapali dongii calisma simgesi ve
konum okumasi yerine 4 gizgi ile gosterilir.

Acik déngii calismasi hakkinda not: Olciim sistemi arizalanms olsa bile,
pozisyoner hala givenilir bir durumdadir. Pozisyoner, pozisyonun artik dogru
bir sekilde kontrol edilemedigi acil durum moduna gecer. Ancak pozisyoner
set degerine gére calismaya devam eder, béylece proses giivenli bir durumda

kalir.
[Bakim talep edildi]

Onarim igin cihazi SAMSON'a geri gonderin.

Set degeri 4 mA'dan (0 %) onemli dlgiide daha kiigiktir. Bu durum,
pozisyonerin gi¢ kaynagr standart gereksinimleri karsilamadiginda ortaya
cikar.

Bu durum, pozisyoner ekraninda LOW (DUSUK) yazisinin yanip sénmesiyle
gosterilir.

Mesaj yok

Set degerini kontrol edin.

Gerekirse, akim kaynaginin alt sinirini, 4 mA'dan daha disik degerlerin
uygulanamayacag sekilde ayarlayin.
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i/p donustiricinin akim devresi kesildi.

I- Bakim alarmi (siniflandirilamaz)

Diizelfilemez. Onarim icin cihazi SAMSON'a geri gonderin.
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Hata eki

Hata kodlari — Onerilen Yogusuk durum mesaii etkin, istendiginde Err mesaji gorintilenir.
eylem Varsa ariza alarmlari burada gorintilenir.
65 Donanim Baslatma tusu sikismis. (Urin yazilimi versiyonu R 1.51 ve daha yiksek)

Ariza alarm kontaginda  Donanim hatasi gergeklesti. Pozisyoner, ariza emniyeti konumuna
ek gosterge (SAFE) geger.

Durum siniflandirmasi [Bakim alarmi]

Onerilen faaliyet Hatayi onaylayin ve otomatik moda déniin veya sifilama islemi gergek-
lestirin ve pozisyoneri yeniden baslatin. Sorun hélé devam ederse cihazi
tamir icin SAMSON'a gétirin.

66 Bellek hafizas Bellege daha fazla veri yazilamaz, ¢iinki 6rnegin yazilan veriler oku-

e Al e "o verilerden sapma gosteriyor. Valf ariza emniyeti pozisyonuna geger.

ek gosterge

Durum siniflandirmasi Bakim alarmi (siniflandirilamaz)

Onerilen faaliyet Onarim icin cihazi SAMSON'a geri génderin.

67  Hesaplamay Test hesaplamasi ile izlenen donanim denetleyicisi.
kontrol et

Ariza alarm kontaginda
ek gosterge

Durum siniflandirmasi [Bakim alarmi]

Onerilen faaliyet Hatayi dogrula. Bu mimkin degilse, cihazi onarim icin SAMSON'a

gonderin
Veri hatalan
Hata kodlari — Onerilen Yogusuk durum mesaiji etkin, istendiginde Err mesaji gorntilenir.
eylem Varsa ariza alarmlart burada gérintilenir.
68  Kontrol Kontrol parametrelerinde hata
parametreleri
Ariza alarm kontaginda
ek gosterge
Durum [Bakim gerekli]

siniflandirmasi

Onerilen faaliyet Hatayi onaylayin, sifirlama islemi gerceklestirin ve pozisyoneri yeniden
baslatin.
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Hata kodlari — Onerilen Yogusuk durum mesaii etkin, istendiginde Err mesaji gorintilenir.

eylem Varsa ariza alarmlart burada gérintilenir.
69 Potansiyometre Dijital potansiyometre parametrelerinde hata
parametreleri
Ariza alarm kontaginda
ek gosterge
Durum [Bakim gerekli]
siniflandirmasi
Onerilen faaliyet Hatayr onaylayin, sifirlama islemi gergeklestirin ve pozisyoneri yeniden
baslatin.
70  Kalibrasyon Uretim kalibrasyonundan gelen verilerde hata var. Pozisyoner, soguk
Aniza alarm kontaginda baslatma degerleriyle calismaya devam eder.
ek gosterge
Durum [Bakim gerekli]
siniflandirmasi
Onerilen faaliyet Onarim igin cihazi SAMSON'a geri génderin.
71 Genel parametreler  Kontrol islemi icin kritik olmayan parametrelerde hata.
Durum [Bakim gerekli]
siniflandirmasi
Onerilen faaliyet Hatayr dogrula. Gerekli parametrelerin ayarlarini kontrol edin ve
gerekirse degistirin.
73 Dahili cihaz Dahili cihaz hatasi
hatasi 1
Durum [Bakim gerekli]
siniflandirmasi
Onerilen faaliyet Onarim igin cihazi SAMSON'a geri génderin.
74 HART® parametreleri Kontrol islemi igin kritik olmayan parametrelerde hata.
Durum [Bakim gerekli]
siniflandirmasi
Onerilen faaliyet Hatayr dogrula.
Gerekli parametrelerin ayarlarini kontrol edin ve gerekirse degistirin.
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Hata kodlari - Onerilen

eylem

76

77

78

Acil mod yok

Durum
siniflandirmasi

Onerilen faa|iyef

Yazilim yikleme
hatasi

Durum
siniflandirmasi

Onerilen faaliyet
Opsiyon
parametreleri

Durum
siniflandirmasi

Onerilen faaliyet

Diyagnostik hatalar

Hata kodlari - Onerilen

Yogusuk durum mesaii etkin, istendiginde Err mesaji gorintilenir.
Varsa ariza alarmlar burada garintilenir.

Pozisyonerin hareket Slciim sistemi, kendi kendini izleme islevine sahiptir
(bkz. Kod 62).

Cift etkili tahrik Gniteleri gibi belirli tahrik Gniteleri igin acil durum modu
(acik dongi kontroli) meveut degildir. Hareket algilama hatasi
durumunda, pozisyoner cikisi (Cikis 38) veya cift etkili tahrik
unitelerinde A1'i havalandirir. Baslatma sirasinda, pozisyoner tahrik
Unitesinin boyle bir isleve sahip olup olmadigini otomatik olarak kontrol
eder.

Mesaj yok

Sadece bilgi amaglidir, gerekirse teyit edin.
Baska bir islem gerekmez.

PA sinyali uygulandiktan sonra pozisyoner ilk kez ¢alismaya
basladiginda, bir otomatik test gergeklestirir (ekranda tESHinG yazis
belirir).

Pozisyoner yanlis yazilimi yiklediginde vana ariza emniyeti konumuna
gegcer. Vananin bu ariza emniyeti konumundan tekrar ¢tkmasi miimkiin

degildir.

Bakim alarmi (siniflandirilamaz)

Akim sinyalini kes ve pozisyoneri yeniden baslat.
Basarili olmazsa cihazi tamir icin SAMSON gdnderin.
Opsiyon parametrelerinde hata

[Bakim gerekli]

Onarim igin cihazi SAMSON'a geri gonderin.

Yogusuk durum mesaii etkin, istendiginde Err mesaji gorintilenir.

eylem Varsa ariza alarmlari burada gorintilenir.
79 Diyagnostik mesaijlar Genisletilmis tanilama tarafindan olusturulan mesajlar
Durum Bakim gerekli (siniflandirlamaz)
siniflandirmasi
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Hata kodlari — Onerilen Yogusuk durum mesaii etkin, istendiginde Err mesaji gorintilenir.

eylem Varsa ariza alarmlart burada gérintilenir.

80 Diyagnostik Kontrol islemi icin kritik olmayan parametrelerde hata.
parametreler
Durum Bakim gerekli (siniflandirlamaz)

siniflandirmasi
Onerilen faaliyet Hatayr dogrula. Kontrol edin ve gerekirse yeni bir referans testi yapin.
81 Referans grafikleri  Siriici sinyali y kararli durumu veya siiriici sinyali y histerezisi icin
referans grafikleri izilirken hata olustu.
e Referans testi iptal edildi

e Siris sinyali y sabit durumu veya siiris sinyali y histerezisi igin
referans gizgisi benimsenmemistir.

Heniiz gegici olmayan bellege kaydedilmemis hata mesajlari
Sifirlanamazlar.

Durum Mesaj yok
siniflandirmasi

Onerilen faaliyet Kontrol edin ve gerekirse yeni bir referans testi yapin.
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16.2 Vana ozelliklerinin secimi

Kod 20'de secilebilen zellikler asagida grafik biciminde gésterilmistir.

i Not:

Bir &zellik sadece bir calisma yazilimi (6rn. TROVIS-VIEW) kullanilarak tanimlanabilir (kulla-

nict tanmimli ézellik).

Lineer (secili karakteristik: 0)
Strok/agci [%]

100 +—
50
Set degeri [%]
0 T !
0 50 100

Esit yizde (secili karakter: 1) Ters esit yizde (segili karakter: 2)
Strok/agci [%] Strok/agci [%]
100 +— 100 +—
50 50
Set degeri [%] Set degeri [%]
0 J : 0 T |
0 50 100 0 50 100
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SAMSON kelebek vana, lineer (secili karakte- SAMSON kelebek vana, esit yizde (secili
ristik: 3) yiizde: 4)
Strok/agc1 [%)] Strok/ag1 [%)]
100 — 100 —
50 50 4
Set degeri [%] Set degeri [%]
0 T | 0 T |
0 50 100 0 50 100
VETEC doner klapeli vana, lineer (secili ka- VETEC doner klapeli vana, esit yizde (segili
rakteristik: 5) karakteristik: 6)
Strok/ac1 [%] Strok/agi [%)]
100 - 100 —
50 A 50 4
Set degeri [%] Set degeri [%]
0 ! I 0 T !
Bolmeli vana kiimesi, lineer (secili ka- Bolmeli vana kimesi, esit yizde (segili karak-
rakteristik: 7) teristik: 8)
Strok/ac1 [%] Strok/ag1 [%]
100 — 100 +—
50 50 4
Set degeri [%] Set degeri [%]
0 T ! 0 T !
0 50 100 0 50 100
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17 Ek B

17.1 Aksesuarlar

Tablo 17-1: Genel aksesuarlar

Ek B

Agiklama Siparis no.
Cift etkili tahrik Gniteleri igin ters gevirici amplifikatdr Tip 3710
Siyah plastik (6 ila 12 mm sikishrma araligi) 8808-1011
Mavi plastik (6 ila 12 mm sikishrma araligi) 8808-1012
M20x1,5 kablo rakoru Nikel kaplamali bronz (6 ila 12 mm sikishrma araligi) 1890-4875
Nikel kaplamali bronz (10 ila 14 mm sikishrma araligi) 1992-8395
Paslanmaz celik 1.4305 (8 ila 14,5 mm sikistrma araligi) 8808-0160
. . Toz kaplamali aliminyum 0310-2149
Adaptér M20x1,5 ila V2 NPT -
Paslanmaz celik 1400-7114
A 0510-0522
M 0510-0510
Kol L 0510-0511
XL 0510-0512
XXL 0510-0525
Enduktif limit sivici 1 x SJ2-SN icin giiclendirme kiti 1402-1770
TROVIS-VIEW CD-ROM dahil izole USB arabirim adaptsrii ( SSP arabiriminden bilgisayar USB portuna) | 1400-9740

TROVIS-VIEW 6661 (> www.samsongroup.com > HIZMET & DESTEK > indirmeler > TROVIS-VIEW)

Tablo 17-2: Tip 3277-5 Tahrik Unitesine direkt baglant

Agiklama Siparis no.
Montaj 120 cm? veya daha kiigik tahrik Uniteleri icin standart versiyon 1400-7452
parcalari 120 cm? veya daha kicik tahrik Gniteleri icin kiyaslanabilir versiyon 1402-0940
Tip 3277-5xxxxxx.00 Tahrik Unitesi icin eski degistirme plakasi (eski) 1400-6819
- |Tip 3277-5xxxxx.01 Tahrik Gnitesi icin yeni degistirme plakasi (eski)'! 1400-6822
ZT(E;I:J:?IZT_ISI Tip 3277-5xx0xxx.01 Tahrik tnitesi (yeni) !, G /8 ve /8 NPT icin yeni baglanti plakasi | 1400-6823
Tip 3277-5x00xxx.00 Tahrik nitesi (eski): G & icin eski baglanti plakasi 1400-6820
Tip 3277-5xxxxxx.00 (eski): V&8 NPT icin eski baglanti plakas 1400-6821
G 1400-7461
Baglanti plakasi (6)
Pozisyoner s NPT 1400-7462
aksesuarlari GV 1400-7458
Basing gostergesi braketi (7)
4 NPT 1400-7459
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Ek B

Aciklama Siparis no.
Fronmoz e | 14021637
Maks. 6 bara kadar basing gdstergesi montaij kiti (8) (gikis/
Paslanmaz ce-
besleme) )
lik/paslanmaz | 1402-1638
Pozisyoner celik
k: | _
crsesuarian Paslanmoz e~ | 40 1637
lik/piring
Maks. 6 bar'a kadar olan basing gésterge montai kiti (8) (yazisiz)  Paslanmaz ce-
lik/paslanmaz | 1402-1638
celik

1) Yeni tahrik Gniteleri ile sadece yeni degistirme ve baglanti plakalar kullanilabilir (indeks 01). Eski ve yeni plakalar

birbiriyle degistirilemez.

Tablo 17-3: Tip 3277 Tahrik Unitesine direkt baglants

Montaij parcalari/aksesuarlar Siparis no.

175, 240, 350, 355, 700, 750 cm? tahrik Uniteleri icin standart versiyon 1400-7453

175, 240, 350, 355, 700, 750 cm? tahrik Gniteleri icin boya ile uyumlu versiyon 1402-0941

G Vi 1400-8819

Contalar ve vida ile baglant blogu » I:PT 12020901
e -

Pasl lik/piri 1402-1637

Maks. 6 bar'a kadar olan basing gésterge montaij kiti PZ;:::Z ZZl;k;E:Tjnqu ik 14021638

Vida baglantilar ile boru hath ! Siparis no.

G /G 3/8 1402-0970

Tahrik Unitesi (175 cm?), celik ” I:éT/3//8 NPT 1402-0976

G /G 3/8 1402-0971

Tahrik nitesi (175 cm?), paslanmaz gelik » I:gT/3//8 = 14020978
2 -

G /G 3/8 1400-6444

Tahrik Gnitesi (240 cm?), celik ” l:éT/3//8 NPT 1402:0911

T , G 4/G 3/8 1400-6445

Tahrik Unitesi (240 cm?), paslanmaz elik Ve NPT/3/8 NPT 14020912
4 -

G4/G3/8 1400-6446

Tahrik Unitesi (350 ecm?), celik ” I:éT/:i//B NPT 1402-0913

G /G 3/8 1400-6447

Tahrik Gnitesi (350 cm?), paslanmaz elik » I:gT/\'B//S NPT 14020914
i .

G'4/G3/8 1402-0972

Tahrik Unitesi (355 cm?), celik ” l:gT/fi//S NPT 1402-0979

G4/G3/8 1402-0973

Tahrik Gnitesi (355 cm?), paslanmaz elik » l\‘lth/B//S NFT 1402-0980
n -

G4/G 3/8 1400-6448

Tahrik Unitesi (700 cm?), celik ” I:gT/3//8 NPT 1402-0915
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Ek B

Montaj parcalari/aksesuarlar Siparis no.
o . G 14/G 3/8 1400-6449
Tahrik Unitesi (700 cm?), paslanmaz gelik
4 NPT/3/8 NPT 1402-0916
G/G3/8 1402-0974
Tahrik Unitesi (750 cm?), celik 4/G3/
V4 NPT/3/8 NPT 1402-0981
L ) G 4/G 3/8 1402-0975
Tahrik Unitesi (750 cm?), paslanmaz gelik
Va NPT/3/8 NPT 1402-0982

1 "mil ceken tahrik Gnitesi" icin emniyet konumu hareketi,
Ust diyafram bélmesinin hava tahliyesi ile

Tablo 17-4: IEC 60534-6'ya gére NAMUR kirisi ya da cubuk tipi yokelere 1) baglant

mm cinsin-
den hare- [Kol |Tahrik wnitesi icin
ket Siparis no.
7.5 A |Tip 3271-5ila 60/120 cm? ve Tip 3510 Mikro akisl vana 1402-0478
5ila50 | M2 |Diger ireficilerden tahrik Uniteleri ve 120 ila 750 cm? etkili alan ile Tip 3271 1400-7454
14ila 100 | L |Diger ureticilerden tahrik Gniteleri ve 1000 ila 1400-60 cm? ile Tip 3271 1400-7455
30/60 mm strok mesafeli Tip 3271, 1400-120 ve 2800 cm? versiyonlari 3 1400-7466
30 Emerson ve Masoneilan lineer tahrik Gniteleri igin montaj braketleri (ayrica, hare-
ggyc L | kete bagh olarak IEC 60534-6'ya gdre bir montaij kiti gereklidir). Yukaridaki sa- | 1400-6771
tirlara bakin.
Valtek Tip 25/50 1400-9554
40ila200| XL DiQer.Ure!icﬂerden tahrik Gniteleri ve 1400-120 ve 2800 cm? ile ve 120 mm ha- 1400-7456
reket ile Tip 3271
Aksesuarlar Siparis no.
GVa 1400-7461
Baglant plakas
4 NPT 1400-7462
.. . . G Vs 1400-7458
Basing gostergesi braketi
4 NPT 1400-7459
Paslanmaz elik/piring | 1402-1637
Maks. 6 bar'a kadar olan basing gosterge montaj kiti Paslanmaz gelik/pas- 1402-1638

lanmaz celik

20 ila 35 mm gubuk ¢api

2 M kol, temel cihaz iizerine monte edilir (teslimat kapsamina dahil edilmistir)

3 Tip 3273 120 mm nominal strok mesafeli yana monteli el ¢arki ile baglantili olarak, ek olarak bir braket (0300-
1162) ve iki havsali vida (8330-0919) gereklidir.

Tablo 17-5: VDI/VDE 3847-1 uyarinca baglanti

Montaj parcalan Siparis no.
VDI/VDE 3847 arayiiz adaptori 1402-0257
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Ek B

Montaj parcalari Siparis no.
.__ IS0 228/1-G Vs | 14020268

Algminyum
Tahrik Gnitesi yay haznesinin hava tahliyesi icin baglanti iceren "4=18 NPT 1402-0269
baglant plakasi Paslanmaz 15O 228/1-G Vi 1402-0270
celik Y4~18 NPT 1402-0271
175 ila 750 cm? ile SAMSON Tip 3277 Tahrik Unitesine baglanti icin montaj kiti 1402-0868
SAMSON Tip 3271 Tahrik Unitesine veya iicinci taraf tahrik nitelerine baglant icin montaj kiti 1402-0869
100 mm'ye kadar vana hareketi igin hareket kesme 1402-0177
100 ila 200 mm vana hareketi icin hareket kesme (sadece SAMSON Tip 3271 tahrik Unitesi) 1402-0178

Tablo 17-6: VDI/VDE 3847-2 uyarinca baglanti
Aciklama Siparis no.

Solenoid vana arayiizi icin bos plakali PFEIFFER Tip 31a (baski 2020+) Doner
MR R 1402-1645
Tahrik Uniteleri icin montaj blogu
Montaj parcalari | Solenoid vana arayiizi icin bos plaka (ayri satilir) 1402-1290
Tip 3730 (VDI/VDE 3847) icin adaptor braketi 1402-0257
Tip 3730 ve Tip 3710 (DAP/PST) icin adaptdr braketi 1402-1590
o Mil adaptdri AAT 1402-1617
Tahrik Gnitesi— Fur 0ok AA2 14021616
aksesuarlari
Mil adaptdri AA4 1402-1888
Tablo 17-7: Déner tahrik Gnitelerine baglant
Montaj parcalari/aksesuarlar Siparis no.
VDI/VDE 3845 uyarinca baglant (Eylil 2010), tahrik Gnitesi yizeyi sabitleme seviyesi 1'e karsilik ge-
lir
Ebat AAT ila AA4, CrNiMo celik braketli versiyon 1400-7448
Boyut AAT ila AA4, agir hizmet versiyonu 1400-9244
Boyut AA5, agir hizmet versiyonu (6., Hava Torku 10 000) 1400-9542
Braket yiizeyi, sabitleme yiizeyi 2'ye karsilik gelir, agir hizmet versiyonu 1400-9526
1400-8815
Maks. ddner tahrik Gniteleri icin baglanti. 180° agilma agisi, sabitleme seviyesi 2 ve
1400-9837
SAMSON Tip 3278 ve 160/320 cm?, CrNiMo celik braket igin baglant 1400-7614
160 cm? ile SAMSON Tip 3278'e ve VETEC Tip S160, Tip R ve Tip M'ye baglanti, agir hizmet versiyonu | 1400-9245
1400-5891
320 cm? ile SAMSON Tip 3278'e ve VETEC Tip $320'e baglant, agir hizmet versiyonu ve
1400-9526
Camflex Il'ye baglanh 1400-9120
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Ek B

Montaj parcalari/aksesuarlari

Siparis no.

Aksesuarlar

paslanmaz elik

A -
G Vi 1400-7461
Baglanti plakasi
4 NPT 1400-7462
. . . G Vs 1400-7458
Basing gdstergesi braketi
Va NPT 1400-7459
Paslanmaz celik/
S 1402-1637
piring 02163
Maks. 6 bar'a kadar olan basing gésterge montaij kiti -
Paslanmaz celik/ 1402-1638

Tablo 17-8: Harici konum sensérii baglantisi

Montaj parcalari/aksesuarlan

Siparis no.

Eski montaj pargalari Gizerindeki montaj konumu sablonu 1060-0784
120 cm?'lik tahrik Gnitesi icin montaj parcalari 1400-7472
Tip 3277-5x000x.00 Tahrik Gnitesi ile G 8 1400-6820
Direkt baglanti | (9, eski) baglant plakas: Vs NPT 1400-6821
Baglanh plakasi (yeni) Tip 3277-5x0000¢.01 Tahrik Unitesi (yeni) ! 1400-6823
175, 240, 350, 355 ve 750 cm?'lik tahrik Gniteleri icin montaj pargalari 1400-7471
NAMUR baglantisi | L ya da XL kolunu kullanan NAMUR kirisine baglanti icin montaj pargalari 1400-7468
Tip 3510 Mikro
akis vanasina Tip 3271 60 cm?lik tahrik Gnitesi icin montaj pargalari 1400-7469
baglant:
VDI/VDE 3845 (Eylil 2010), detaylar icin "Tasarim ve Calisma ilkeleri" balimiine
bakin.
Tahrik Unitesi yUzeyi sabitleme dizeyi 1'e karsilik gelir
AAT ila AA4 boyutlarinda, takip kelepgesi ve kaplin carki ile,
CrNiMo celik braketli versiyon 1400-7473
. . Boyut AAT ila AA4, agir hizmet versiyonu 1400-9384
Déner tahrik ] ) .
Gnitelerine Boyut AA5, agir hizmet versiyonu (6r., Hava Torku 10 000) 1400-9992
baglanh g:aket yizeyi, sabitleme yiizeyi 2'ye karsilik gelir, agir hizmet versiyo- 1400-9974
- 5 - - T
SAMSON Tip 3278 ve 160 cm? ve VETEC Tip S160 ve Tip R, agir hizmet 1400-9385
versiyonu
1400-5891
SAMSON Tip 3278 ve 320 cm? ve VETEC Tip $320, agir hizmet tipi ve
1400-9974
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Ek B

Montaj pargalari/aksesuarlan Siparis no.
GV 1400-7461
Baglant plakasi (6)
Va NPT 1400-7462
G 1400-7458
Basing gostergesi braketi (7)
Pogi Va NPT 1400-7459
ozisyoner
aksesuarlari Maks. 6 bar'a kadar olan basing géster- Paslanmaz gelik/piring 1402-1637
ge montaj kiti Paslanmaz gelik/paslanmaz celik 1402-1638
Pozisyoneri duvara monte etmek icin braket (Not: Duvar temelleri sahadan
L . X . o 0309-0184
sahaya degistiginden diger sabitleme pargalari kurulum yerinde saglanmalidir).

1) Yeni tahrik tniteleri ile sadece yeni baglant plakalari kullanilabilir (indeks 01). Eski ve yeni plakalar birbiriyle de-

Gistirilemez.

17.2 Sahs sonrasi servis

Bakim veya onarim isleri ile ilgili olarak ya
da arizalar veya kusurlar ortaya cikhiginda
destek icin sahs sonrasi servisimiz ile irtibata
gegin.

E-posta adresi

Satis sonrasi servisimize affersalesservice@

samsongroup.com adresi Uzerinden
ulasabilirsiniz.

SAMSON AG ve yan kuruluslarinin adresleri
Dinya capinda SAMSON AG'nin ve yan

kuruluslarinin, bayilerin ve servislerin adres
bilgilerini web sitemizde (www.
samsongroup.com) veya tim SAMSON irin
kataloglarinda bulabilirsiniz.

Gerekli ozellikler

Litfen asagidaki detaylari da belirtiniz:

Siparisteki siparis numarasi ve poz.
numarasi

Isim efiketi Uzerindeki spesifikasyonlar

Besleme basinci
Patlama korumasi isareti
imalat y|||

Urin yazilimi versiyonu
Konfigirasyon ID

Seri No

Model numarasi
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