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Hinweise und ihre Bedeutung

GEFAHR!
Gefdhrliche Situationen, die zum Tod
oder zu schweren Verletzungen fihren

ACHTUNG!
Sachschéden und Fehlfunktionen

WARNUNG!
Situationen, die zum Tod oder zu
schweren Verletzungen fihren konnen

Hinweis:
Informative Erlduterungen

®
Q

Tipp:
Praktische Empfehlungen

EB 8384-6



3.1
3.2
3.3
3.4
3.5
3.6

4.1
4.1.1
4.1.2

4.2
4.3
4.4

4.5
4.5.1

4.6
4.6.1

4.7

4.7.1
4.7.2
4.7.3
4.7 .4

4.8
4.9
4.10
4.11

5.1
5.1.1

Inhalt

Wichtige SicherheitshinWeise .......c.cceeveveenerreneceneceennnensennensecsenesnesnesnesensnnne 7
ATHKEICOE .....cveenrereerereeeeneeeenteerenteceeaeeseesaesseesaessessaessessassessaesnsssnesnennes 8
Aufbau und Wirkungsweise........cceueecereeeercncernusseneersnsesesssssasccsssssassesesens 9
Sicherheitsfunkhon (SIL) ........oveeeeeee oot 11
Ventildiagnose ........cvcviuiiiciiiiieieee e 11
KOMMUNTKGHON ... 11
Konfiguration mit TROVIS-VIEW ..ottt 11
ZUSAEZAUSSIOHUNG ..ttt 12
Technische DOMEN .......c.eoeiieeee e e, 14
Anbau am Stellventil - Anbauteile und Zubehor .........c.uceeeveeneereceererennee 20
DIFEKIANDAU ..ottt 22
Antrieh Typ 32775 .o 22
T O 7y 24
ANbau NACh IEC 605346 ... 26
ANBAu NACh VDI/VDE 3847 ...t 28
Anbau an Mikroventil Typ 3510.........cccciiiiiiiiieieeece e 34
Anbau an Schwenkantriebe ........oovvooe e 34
Schwere AUSFORrUNG .........coiiiiiiiic 36
Umkehrverstarker bei doppeltwirkenden Antrieben..............cccooooiiiiiin. 40
Umkehrverstarker 1079-1118 oder T079-1119...couviioieeieeeeeeeeeeeeeeeeee 40
Anbau externer POSHONSSENSOT ........ovveeeeeeee e oot 42
Montage bei Direktanbau ..............ocoiiiiiiiiii e 43
Montage bei Anbau nach IEC 60534-6 (NAMUR) .........ccoooieiiiiiieiciee 45
Montage an Mikroventil Typ 3510........ocioviiiiiiiiiiieieicce e 46
Montage an Schwenkantriebe.............cocooiiiiiiiiiii e 47
Anbau des Leckagesensors ..............ccooviiiiiiiiiiiieieee e 48
Anbau von Stellungsreglern mit Edelstahl-Gehduse............cccccooiiiiiiiinnnan. 49
Federraumbeliiftung bei einfachwirkenden Antrieben................ccccocoovrviinnnin, 49
Erforderliche Anbauteile und Zubehdr ...........c.oocoooveoioeieeeee 50
ANSChITSSE ....oeeeeenrereerecteeeeneeeeenteceentecteesaesseeaessessnesesssessesssessessesssessessaens 55
Pneumatische AnschlUsse..............ooviiiieiee oo 55
Stelldruckanzeige. .......c.oveviiiiieiiicee e 55

EB 8384-6 3



Inhalt

5.1.2
513

52
5.2.1
522

6.1
6.2
6.3

7.1
7.2
7.3
7.4
7.5

7.6

7.6.1
7.6.2
7.6.3
7.6.4
7.6.5
7.6.6

7.7
7.8

8.1

8.2
8.2.1
8.2.2

8.3
8.3.1

9.1

ZUIURAIUCK ... 55
Stelldruck (OUIPUL) ...t 56
Elektrische AnSchlUsse .............coiiiiiiiirieice e 56
SChalVerSEArker ..........c.ouiviiiiiiiiiicc e 59
Verbindungsaufbau fir die Kommunikation..............ccccooeiiiiiiiieecn 59
Bedienelemente und Anzeigen .........c.ceeeereeeeecuecnnnnnseesensessessessecessnssnssessanns 61
Serial INfErface .......o.oviviiiiiiiiicc e 64
HART®-Kommunikaon. .........cooviiiiiiiiiieieieieicie e 64
Dynamische HART®-Variablen.................cccooioiiviiiiiiieiiiieeeceeee 64
Inbetriebnahme — Einstellung .......cc.coueeeevereeenineecennnneenennensccenneceesnnsneseesenns 66
SchlieBstellung festlegen ...........ccocooveviiiiiiiiieeee 66
Volumendrossel Q einstellen..............cccoooiiiiiiriiicc e 67
ANZEIGE ANPASSEN ...ttt ettt ettt ettt ettt et eneees 67
Stelldruck begrenzen..............ccoooiiiiiiiiii 68
Arbeitsbereich des Stellungsreglers Gberprifen.............ccccocoovvviiiiiiieiinn 68
INHAISIErUNG ... cveeeeeee et 69
MAX - Initialisierung auf Maximalbereich..............cocoooiiiiiniiii 71
NOM - Initialisierung auf Nennbereich ..............cccoooiiiiniiiii 72
MAN - Initialisierung mit manuell gewdhlter AUF-Stellung ............cocooeenennnn. 73
MANZ2 - Initialisierung mit manuell gewdhlten Endlagen.............cccocooveeennen. 74
SUB — Ersatzabgleich ... 75
KP-Fishrungsvorfilter kalibrieren...............cccocooiiiioiiceecece 78
Nullpunkt abgleichen .............ccoooviiiiiicicee e 78
Reset — Riickstellung auf Standardwerte ..............cccoooiiiiniiiii 79
BEdIENUNQ ....eoveevreenrneenrennresnssesnssesessesassessssessssasassesassasassassssessssessssassssesasss 82
Freigabe und Auswahl der Parameter ... 82
BetriebSarten ... 83
Automatik- und Handbetrieb.............coccoovoiiiiiiiiicccec 83
Sicherheitsstellung (SAFE) ..........cocoovoviriiieieieieeeeeee e 83
StOrung/AUSEall ... 84
Fehlermeldung quittieren ..............ccooooiiiiiiie e 85
Einstellung Grenzkontakt ........ccccueuecieicernscninennncncninnnccnisssncssessascsessensaes 86
Nachristen eines induktiven Grenzkontakis...............ccocoieiiiieiiniiieiccne 87

EB 8384-6



10
11
12
13
14
15
15.1
16

Inhalt

WAMUNQ cooeeintiininntninettsatestsenessesssessssssssesssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssnes 89
INSANASEIZUNG EX-GEIGE .....veverreeenrecrreersesssesnssesassesassesassesassesassessssasassese 89
Update der Firmware (Serial Interface) .........ceceveeueverrereneerennesenreresneressesesneens 89
Hinweise zu Wartung, Kalibrierung und Arbeiten am Betriebsmittel .............. 90
Codelistn.....ucuiinrinnrinrinrccnntcarteeteetee ettt st st as e s e nenas 91
MABE N MM ettt ssasse st sssassessessass 110
Befestigungsebenen nach VDI/VDE 3845 (September 2010)......................... 113
Kennlinienauswahl ...t 114

EB 8384-6 5



@ Hinweis:
Die Funktion der Ventildiagnose EXPERTplus wird in der Bedienungsanleitung
> EB 8389-1 beschrieben. Die EB 8389-1 liegt auf der beiliegenden CD-ROM und

im Internet unter www.samson.de ab.
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Wichtige Sicherheitshinweise

1 Wichtige Sicherheitshinweise

Zu lhrer Sicherheit die Fo|genden Hinweise zur Montage, Inbetriebnahme und zum Betrieb
des Gerdts beachten:

— Das Gerdt darf nur von Fachpersonal, das mit der Montage, der Inbetriebnahme und
dem Betrieb dieses Produkts vertraut ist, montiert und in Betrieb genommen werden.
Fachpersonal im Sinne dieser Einbau- und Bedienanweisung sind Personen, die auf
Grund ihrer fachlichen Ausbildung, ihrer Kenntnisse und Erfahrungen sowie der Kenntnis
der einschlagigen Normen, die ihnen tbertragenen Arbeiten beurteilen und mogliche
Gefahren erkennen knnen.

- Bei Gerdten in explosionsgeschiitzter Ausfihrung missen die Personen eine Ausbildung
oder Unterweisung bzw. eine Berechtigung zum Arbeiten an explosionsgeschiitzten Ge-
rdten in explosionsgefchrdeten Anlagen haben, vgl. Kapitel 11.

- Gefdhrdungen, die am Stellventil vom Durchflussmedium, dem Stelldruck und von be-
weglichen Teilen ausgehen kénnen, sind durch geeignete MafBnahmen zu verhindern.

— Falls sich durch die Hohe des Zuluftdrucks im pneumatischen Antrieb unzuldssige Bewe-
gungen oder Krdfte ergeben, muss der Zuluftdruck durch eine geeignete Reduzierstation
begrenzt werden.

Zur Vermeidung von Sachschéden gilt auBerdem:
— Das Gerdat darf nicht mit Rickseite/ Abluftoffnung nach oben betrieben werden.
Die Abluftsffnung darf bauseits nicht verschlossen werden.

Abluftéffnung

—  SachgemdfBer Transport und fachgerechte Lagerung des Gerdts werden vorausgesetzt.

— Elektrische Schweif3gerdte nicht in der Néhe des Stellungsreglers erden.

Hinweis: Das mit dem CE-Zeichen gekennzeichnete Geriit erfiillt die Anforderungen
der Richtlinie 94/9/EG und der Richtlinie 2004/108/EG.
Die Konformitéitserklirung liegt auf der beiliegenden CD-ROM ab.
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Artikelcode

2 Artikelcode

Stellungsregler Typ3730-6x x x x x x x x x x 0x 00

mit HART®-Kommunikation und Drucksensoren

Ex-Schutz

ATEX: Il 2G Ex ia IC/1IB T6; Il 2D Ex tb IlIC T6 IP66 110

IECEx: Ex ia lIC/IIB T6; Ex d[ia] IC/IIB Té; Ex tD A21 IP66 T80°C 111

GOST: 1Ex ia IC T6 Gb; 1Ex tb llIC T80°C Db IP66 113

FM: IS / Class LILIIl / Div. 1 / Gr. ABCDEFG; AEx ia IIC / Class | / Zone O 130

NI / Class | / Div. 2 / Gr. ABCD; S / Class Il / Div. 2 / Gr. FG

ATEX: Il 3G Ex nA 11 T6; Il 3G Ex ic IIC/IIB Té; Il 3D Ex tc IlIC T80°C IP66 810

IECEx: Ex nA Il T6, Ex nL IIC/IIB T6; Ex tD A22 IP66 T80°C 811

GOST: 2Ex nA lIC T6 Gc; 2Ex ic lIC Té Gc; 2Ex tc llIC T80°C Dc IP66 813

Zusatzausstattung

Induktiver ohne 0

Grenzkontakt Typ $J2-SN (Offner) 1] o
Typ SJ2-STN (Schliefer) 2

Entliftungsfunktion ohne 0
Magnetventil 24 V DC 1
Zwangsentliftung 24 V DC 2

Weitere ohne 0

Zusatzausstattung Stellungsmelder 1
Leckagesensor inkl. Sensor, Kabel, Befestigungsschraube 20
Bindreingang 3

Externer ohne 0

Positionssensor mit, inkl. 10 m Verbindungskabel 1 1
Anschluss vorbereitet, ohne Sensor 2

Funktion Standard (Regelventil) 0

Abschaltverhalten 3,8 mA 0
4,4 mA 1

Gehdusewerkstoff

Standard Aluminium 1

Edelstahl 1.4581 2

Spezielle Anwendung

ohne

Gerdt lackvertraglich

Abluftanschluss mit Gewinde 4-18 NPT, Gehduseriickseite verschlossen
Anbau nach VDI/VDE 3847 mit Schnittstelle

Anbau nach VDI/VDE 3847 vorbereitet fiir Schnittstelle

N o~ N — O
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3 Aufbau und Wirkungsweise

Der elektropneumatische Stellungsregler wird
an pneumatische Stellventile angebaut und
dient der Zuordnung von Ventilstellung (Re-
gelgroBe x) und Stellsignal (Fihrungsgrofie
w). Dabei wird das von einer Regel- oder
Stevereinrichtung kommende elekirische
Stellsignal mit dem Hub/Drehwinkel des
Stellventils verglichen und ein Stelldruck
(Ausgangsgrofle y) ausgesteuert.

Der Stellungsregler besteht im Wesentlichen
aus einem widerstandsproportionalen Weg-
aufnehmersystem (2), einem analog arbei-
tenden i/p-Wandler (6) mit nachgeschalte-
tem Luftleistungsverstdrker (7) und der Elekt-
ronik mit Mikrocontroller (5).

Der Stellungsregler ist serienmdfig mit drei
Bindrkontakten ausgeristet: Ein Stormelde-
ausgang signalisiert eine Storung zur Leit-
warte und zwei konfigurierbare Soft-
ware-Grenzkontakte dienen zur Meldung

der Endlagen.

Die Ventilstellung (x) wird als Hub oder
Drehwinkel auf den Abtasthebel sowie auf
den Wegaufnehmer (2) ibertragen und ei-
nem analogen PD-Regler zugefihrt. Gleich-
zeitig wird die Stellung Gber einen
AD-Wandler (4) dem Mikrocontroller (5) mit-
geteilt. Der PD-Regler (3) vergleicht diesen
Istwert mit dem von der Regeleinrichtung
kommenden Gleichstromstellsignal von 4 bis
20 mA, nachdem dieses vom AD-Wandler
(4) umgeformt wurde. Bei einer
Regeldifferenz wird die Ansteuerung des
i/p-Wandlers (6) so verandert, dass der An-
trieb (1) Uber den nachgeschalteten Luftleis-

EB 8384-6
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tungsverstarker (7) entsprechend be- oder
entliftet wird. Dies bewirkt, dass der Drossel-
korper (z. B. der Kegel des Stellventils) eine
der Fishrungsgrofie (w) entsprechende Stel-
lung einnimmt.

Die Zuluft versorgt den pneumatischen Leis-
tungsverstdrker (7) und den Druckregler (8).
Ein zwischengeschalteter fest eingestellter
Durchflussregler (9) dient zur Spilung des
Stellungsreglers und sorgt gleichzeitig fir
problemlosen Betrieb des pneumatischen
Verstarkers. Der vom Verstdrker ausgestever-
te Stelldruck kann per Software begrenzt
werden. Die beiden Drucksensoren (23 und
24) iberwachen den Zuluftdruck p, und den
Stelldruck p.,.

Die zuschaltbare Volumendrossel Q (10)
dient der Optimierung des Stellungsreglers.

Der Stellungsregler ist mit dem entsprechen-
den Zubehor fir die folgenden Anbauvari-
anfen geeignet:

— Direktanbau an die SAMSON-Antriebe
Typ 3277: Kapitel 4.1

— Anbau an Antriebe nach IEC 60534-6
(NAMUR-Anbau): Kapitel 4.2

- Anbau nach VDI/VDE 3847: Kapitel 4.3

- Anbau an Mikroventil Typ 3510: Kapi-
tel 4.4

- Anbau an Schwenkantriebe nach VDI/
VDE 3845: Kapitel 4.5
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1 Stellventil 14 Software-Grenzkontakte
2 Wegaufnehmer AT/A2
3 PD-Regler 15 Stormeldeausgang A3
4 AD-Wandler 16 LC-Display
5 Mikrocontroller 17*  Ansteverung Magnetventil
6 i/p-Wandler 18  Galvanische Trennung
7 Luftleistungsverstdrker 19 DA-Wandler
8  Druckregler 20  Kommunikationsschnittstelle
9 Durchflussregler 21 HART®-Aufschaltung
10 Volumendrossel 22* Bindreingang BE
11*  Indukt. Grenzkontakt 23 Drucksensor Zuluft p,
12*  Magnetventil 24 Drucksensor Stelldruck p,,,
13*  Andloger Stellungsmelder 25* Zwangsentliftung

oder Bindreingang Option

Bild 1: Wirkbild
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3.1 Sicherheitsfunktion (SIL)

Die Sicherheitsfunktion beruht auf Abschal-
tung des i/p-Wandlers (6). Als Folge wird
der pneumatische Antrieb entliftet und das
Stellventil fahrt in die Sicherheitsstellung.

Uberwachung des Eingangsstroms

Der i/p-Wandler wird abgeschaltet, wenn
der Eingangsstrom des Stellungsreglers an
den Klemmen +11/-12 je nach Gerdteaus-
fihrung unter 3,8 mA oder 4,4 mA sinkt
(geforderter Signalbereich 4 bis 20 mA); vgl.
Bild 17, Seite 11.

Uberwachung der Spannungsversorgung
(Ausfihrung mit Zwangsentliftung und Mag-
netventil)

Der i/p-Wandler und das Magnetventil, so-
weit es eingebaut ist, werden abgeschaltet,
wenn die Spannung an den Klemmen
+81/-82 unter 12V sinkt (geforderte Ein-
gangsspannung 24 V DC); vgl. Bild 17, Sei-
te 11.

Sobald der i/p-Wandler durch die Uberwa-
chung des Eingangsstroms oder der Span-
nungsversorgung abgeschaltet wird, wird Si-
cherheitsstellung aktiv § angezeigt.

Die Sicherheitsfunktion kann bei Bedarf
Uber die Software Gberprift werden.

Einzelheiten vgl. Bedienungsanleitung ,Ven-
tildiagnose EXPERTplus” » EB 8389-1.

EB 8384-6
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3.2 Ventildiagnose

Die Ventildiagnose EXPERTplus ist in den
Stellungsregler integriert. Sie bietet Informa-
tionen Uber das Stellventil und generiert
Statusmeldungen, die im Fehlerfall eine
schnelle Fehlerortung ermaglichen.

Einzelheiten vgl. Bedienungsanleitung ,Ven-
tildiagnose EXPERTplus” » EB 8389-1.

3.3 Kommunikation

Fir die Kommunikation ist der Stellungsreg-
ler mit einer Schnittstelle fir das HART®-Pro-
tokoll (Highway Addressable Remote Trans-
ducer) versehen. Die Datenibertragung er-
folgt in Form einer Uberlagerten Frequenz
(FSK = Frequency Shift Keying) auf den vor-
handenen Signalleitungen fir die Fishrungs-
grofie 4 bis 20 mA.

Kommunikation und Bedienung des Stel-
lungsreglers kdnnen entweder Uber ein
HART®-konformes Handterminal oder Gber
einen PC mit FSK-Modem erfolgen.

3.4 Konfiguration mit
TROVIS-VIEW

Die Konfiguration des Stellungsreglers kann
mittels SAMSON-Konfigurations- und
Bedienoberfléiche TROVIS-VIEW (Version 4)
erfolgen. Der Stellungsregler wird hierfir mit
seiner digitalen Schnittstelle SAMSON
SERIAL INTERFACE (SSP) iber ein Adapter-
kabel mit der RS-232-oder der USB-Schnitt-
stelle des PCs verbunden.
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TROVIS-VIEW erlaubt eine einfache Parame-
trierung des Stellungsreglers und die Visuali-
sierung der Prozessparameter im Online-Be-
trieb.

Hinweis:

TROVIS-VIEW ist eine kostenlose
Software, die auf der SAMSON-In-
ternetseite unter http:\ \www.samson.
de > Service > Software > TROVIS-
VIEW heruntergeladen werden kann.

3.5 Zusatzausstattung

Induktiver Grenzkontakt

Bei dieser Ausfihrung tragt die Drehachse
des Stellungsreglers eine einstellbare Stever-
fahne zur Betdtigung des eingebauten
Schlitzinitiators. Der optionale Induktiv-Kon-
takt (11) fohrt auf AT, der in Funktion ver-
bleibende Software-Grenzkontakt auf A2.

Magnetventil

Sinkt die Betriebsspannung fir das Magnet-
ventil (12) unter 12V, dann wird der Stell-
druck fir den Verstdrker gegen Atmosphdre
entliftet. Als Folge entliften der Antrieb und
das Stellventil féhrt in die Sicherheitsstellung.
Im Handbetrieb wird der Hand-Sollwert auf
0 % zurickgesetzt. Ein abweichender
Hand-Sollwert muss neu geschrieben wer-
den.

Zwangsentliftung

Wenn weniger als 12 V an den Klemmen
+81/-82 anliegen, wird der i/p-Wandler
(6) nicht angesteuert. Der Stellungsregler
entliftet den Antrieb und das Stellventil geht,

12

unabhdngig von der Fihrungsgrofle, in die
vom Antrieb vorgegebene Sicherheitsstel-
lung.

Analoger Stellungsmelder

Der Stellungsmelder (13) arbeitet als Zweilei-
ter-Messumformer und gibt das Gber den Mi-
krocontroller aufbereitete Wegaufnehmersig-
nal als 4-bis-20-mA-Signal aus. Da diese
Meldung unabhdngig vom Eingangssignal
des Stellungsreglers erfolgt, liegt hiermit eine
echte Kontrollméglichkeit des augenblickli-
chen Hubs/Drehwinkels vor. Ferner bietet
der Stellungsmelder die Moglichkeit, eine
Stellungsreglerstdrung iber einen Mel-
destrom von <2,4 mA oder >21,6 mA zu si-
gnalisieren.

Leckagesensor

Durch die Erweiterung des Stellungsreglers
um einen Leckagesensor ist es moglich, eine
innere Leckage zwischen Sitz und Kegel in
der Schlie3stellung festzustellen. Einzelheiten
vgl. Bedienungsanleitung ,Ventildiagnose
EXPERTplus” > EB 8389-1.

Bindreingang

Der optionale Bindreingang kann konfigu-
riert werden:

zum Anschluss eines potentialfreien Kon-
takts

- zum Anschluss eines potentialbehafteten

Kontakts (O bis 24 V DC)

Uber die Funktionsauswahl kann eine der
nachfolgenden Aktionen ausgeldst werden:

- Schaltzustand Gbertragen
Der Schaltzustand des Bindreingangs
wird protokolliert.

EB 8384-6
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—  Vor-Ort-Schreibschutz setzen
Nach der ersten Initialisierung kann ein
Vor-Ort-Schreibschutz gesetzt werden.
Solange der Bindreingang aktiv ist, kon-
nen am Stellungsregler keine Einstellun-
gen gedndert werden. Es kann keine
neue Initialisierung gestartet werden. Die
Konfigurationsfreigabe iiber Code 3 ist
nicht aktiv (Symbol 7).

—  AUTO/HAND wechseln
Der Stellungsregler wechselt vom
(G-Automatikbetrieb (AUTO) in den
2 -Handbetrieb (MAN) bzw. umgekehrt.
Befindet sich der Stellungsregler in der
Betriebsart Sicherheitsstellung (SAFE) er-
folgt keine Aktion.

— Diverse Diagnosefunktionen, vgl.
» EB 8389-1

Zusdtzlich kann die Funktion ,Externes Mag-
netventil” gewdhlt werden, wenn ein potenti-
albehafteter Kontakt konfiguriert wurde:

- Externes Magnetventil
Die Spannung fir ein externes Magnet-
ventil wird parallel auf die Klemmen
+31/-32 gelegt. Damit wird der
Schaltzustand des Magnetventils erkannt.

Hinweis:

@ Der optionale Bindreingang lésst sich
nur Gber die Bediensoftware, z. B.
TROVIS-VIEW konfigurieren. Als
Standard wird bei geschlossenem
Schalter der Schaltzustand ibertra-
gen.

EB 8384-6
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Externer Positionssensor

Bei dieser Ausfihrung ist nur der Sensor am
Ventil montiert. Der Stellungsregler wird ven-
tilunabhdngig platziert. Die Verbindung von
x- und y-Signal zum Ventil wird durch Kabel
und Luftleitung vorgenommen.
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3.6 Technische Daten

Stellungsregler Typ 3730-6 (Bei Ex-Gerdten gelten zusdtzlich die technischen Daten der Prijfbescheinigung)

Ausg. 2001-02

Hub einstellbar Direktanbau an Antrieb Typ 3277: 3,6 bis 30 mm
Anbau nach [EC 60534-6-1: 3,6 bis 300 mm
Anbau nach VDI/VDE 3847: 3,6 bis 300 mm
Schwenkantriebe: 24 bis 100° Drehwinkel
Hubbereich  einstellbar innerhalb des initialisierfen Hubs/Drehwinkels - Einschrénkung auf maximal V5
mdglich.
Fihrungs- Signalbereich 4 bis 20 mA - Zweileiter-Gerdt, verpolsicher - minimale Spanne 4 mA
grofle w Zerstorgrenze 30V
Mindeststrom 3,6 mA fir Anzeige - sicheres Entliften bei <3,8 mA oder <4,4 mA
Birdenspannung <9,2 V (entspricht 460 Q bei 20 mA)
Hilfsenergie  Zuluft 1,4 bis 7 bar (20 bis 105 psi)
Luftqualitcit max. Teilchengréfie und -Dichte Klasse 4 - Olgehalt: Klasse 3
ISO 8573-1 Drucktaupunkt: Klasse 3 oder

mindestens 10 K unter der niedrigsten zu erwartenden Umgebungstemperatur

Stelldruck (Ausgang)

0 bar bis Zuluftdruck - per Software begrenzbar zwischen 1,4 und 7,0 bar

Kennlinie einstellbar linear/gleichprozentig/invers gleichprozentig
benutzerdefiniert (iber Bediensoftware)
Stellklappe, Drehkegelventil und Kugelsegmentventil: linear/gleichprozentig
Abweichung <1%
Hysterese <0,3%
Ansprechempfindlichkeit <0,1%

Laufzeit

Belijften und Entlijften getrennt bis 240 s iber Software einstellbar.

Bewegungsrichtung

umkehrbar

Luftverbrauch, stationdr

zuluftunabhdéngig ca. 1101 /h

Luftlieferung ~ Antrieb beliften

bei Ap = 6 bar: 8,5m3/h - bei Ap = 1,4 bar: 3,0 m3/h - Ky 20 ) = 0,09

Antrieb entlijften

bei Ap = 6 bar: 14,0 m 3/h - bei Ap = 1,4 bar: 4,5 m 3/h - Ky 20 <) = 0,15

Zulassige Umgebungstemperatur

-20 bis +80 °C alle Ausfishrungen

—45 bis +80 °C mit Kabelverschraubung Metall

—25 bis +80 °C mit ind. Grenzkontakt Typ SJ2-STN und Kabelverschraubung Metalll
Bei Ex-Gerditen gelten zuséitzlich die Grenzen der Baumusterpriifbescheinigung.

Einflisse Temperatur

<0,15%/10K

Hilfsenergie

keiner

Ritteleinfluss

<0,25 % bis 2000 Hz und 4 g nach IEC 770

Elektromagnetische
Vertraglichkeit

Anforderungen nach EN 61000-6-2, EN 61000-6-3, EN 61326-1 und NE 21

werden erfillt.

Elektrische Anschlisse

1 Kabelverschraubung M20 x 1,5 fiir Klemmbereich 6 bis 12 mm, zweite Gewinde-
bohrung M20 x 1,5 zusdtzlich vorhanden, Schraubklemmen fiir Drahtquerschnitte
von 0,2 bis 2,5 mm2

Schutzart

IP 66/NEMA 4X
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Aufbau und Wirkungsweise

Stellungsregler Typ 3730-6 (Bei Ex-Gerditen gelten zusditzlich die technischen Daten der Priifbescheinigung)

Zertifiziert nach

IEC 61508/SIL

Geeignet fiir den Einsatz in sicherheitsgerichteten Anwendungen nach IEC 61511

bis SIL 2 (einzelnes Gerdt/HFT = 0) und SIL 3 (redundante Verschaltung/HFT = 1)

. durch Ansteuerung iber den Sollwert, sicheres Entliiften je nach Gerdteaus-
fihrung bei <3,8 mA oder <4,4 mA

e {ber das optionale Magnetventil, sicheres Entlisften bei 0 V

. Uber die optionale Zwangsentliftung, sicheres Entliften bei <12 V

Kommunikation (lokal)

SAMSON-SSP-Schnittstelle und Serial Interface Adapter, Software-Voraussetzung
(SSP): TROVIS-VIEW mit Datenbank-Modul 3730-6

Kommunikation (HART®)

HART®-Feld-Kommunikationsprotokoll - Impedanz im HART®-Frequenzbereich:
Empfangen 350 bis 450 Q - Senden ca. 115 Q

Software-Vor- fir Handterminal

Device Description fir Typ 3730-6

aussefzung {1 PC
(HART®)

DTM-Datei nach Spezifikation 1.2, geeignet zur Integration des Gerdits in Rah-
menapplikationen, die das FDT/DTM-Konzept unterstiitzen (z. B. PACTware)

Explosionsschutz

siche ,Zusammenstellung der erteilten Ex-Zulassungen fir Stellungsregler Typ 3730-6 in diesem Kapitel

Bindrkontakte

2 Software-Grenzkontakte verpolsicher, potentialfrei, Schaltverhalten konfigurierbar

Signalzus-  nicht angesprochen

<1,0 mA

tand angesprochen

22,2 mA

1 Stérmeldekontakt, potentialfrei

Signalzus-  nicht angesprochen| 22,2 mA - keine Stérungsmeldung

tand angesprochen <1,0 mA - Stdrungsmeldung

Zum Anschluss an NAMUR-Schaltverstarker nach EN 60947-5-6

Werkstoffe

Gehduse Aluminium-Druckguss EN AC-AlSi12(Fe) (EN AC-44300) nach DIN EN 1706 -

chromatiert und pulverlackbeschichtet - Sonderausfihrung Edelstahl 1.4581

AuBBenliegende Teile

korrosionsfester Stahl 1.4571 und 1.4301

Kabelverschraubung

Polyamid, schwarz, M20 x 1,5

Gewicht

ca. 1,0 kg

Konformitéit

C€ - FAl

EB 8384-6
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Aufbau und Wirkungsweise

Optionen fir Stellungsregler Typ 3730-6

Elektronische Zwangsentlisftung - Zulassung nach IEC 61508/SIL

Eingang

24V DC - galvanisch getrennt und verpolsicher - Zerstorgrenze 40 V

Uu-57V

(entspricht 4,8 mA bei 24 V/114 mW)
3,84 kQ

Stromaufnahme: | =

Signal ,0” kein Anzug

<12V (sicheres Entliften bei 12 V)

Signal 17 sicherer Anzug

>19V

Magnetventil - Zulassung nach IEC 61508/SIL

Eingang

24V DC - verpolsicher - Zerstorgrenze 40 V

U-57V

(entspricht 4,8 mA bei 24 V/114 mW)
3,84 kQ

Stromaufnahme: | =

Signal ,0” kein Anzug

<12V (sicheres Entliften bei 0 V)

Signal 17 sicherer Anzug

>19V

Lebensdauer

> 5 x 104 Schaltspiele

Analoger Stellungsmelder

Zweileiter-Messumformer, galvanisch getrennt

Hilfsenergie 12 bis 30 V DC - verpolsicher - Zerstorgrenze 40 V
Ausgangssignal 4 bis 20 mA

Wirkrichtung umkehrbar

Arbeitsbereich -10 bis +114 %

Kennlinie linear

Hysterese wie Stellungsregler

HF-Einfluss wie Stellungsregler

weitere Einflussgrof3en

wie Stellungsregler

Stormeldung

wahlweise mit Meldestrom 2,4 0,1 mA oder 21,6 +0,1 mA ausgebbar

Leckagesensor - geeignet fiir den Betrieb im Ex-Bereich

Temperaturbereich —40 bis +130 °C
Anzugsmoment 20 £5 Nm
Induktiver Grenzkontakt Zum Anschluss an Schaltverstdrker nach EN 60947-5-6

In Kombination mit einem Software-Grenzkontakt nutzbar

Schlitzinitiator Typ S$J2-SN

NAMUR-Offner

NAMUR-SchliefBer

Externer Positionssensor

Hub

wie Stellungsregler

Kabel

10 m - daverflexibel - mit Stecker M12 x 1 - flammwidrig nach VDE 0472
bestdndig gegen Ole, Schmier- und KihImittel sowie andere aggressive Medien

zuldssige Umgebungstem-
peratur

-60 bis +105 °C
Bei Ex-Gerditen gelten zusditzlich die Grenzen der Prisfbescheinigung.

Rittelfestigkeit

bis 10 g im Bereich von 10 bis 2000 Hz

Schutzart

IP 67

16
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Aufbau und Wirkungsweise

Bindreingang - galvanisch getrennt - Schaltverhalten ber Bediensoftware konfigurierbar

Schaltverhalten ,aktiv” (Voreinstellung)

Anschluss

fir externen Schalter (potentialfreier Kontakt) oder Relaiskontakt

Elektrische Daten

Leerlaufspannung bei gedffnetem Kontakt max. 10 V
gepulster Gleichstrom mit Spitzenwert 100 mA und Effektivwert 0,01 mA bei ge-
schlossenem Kontakt

Kontakt geschlossen,

R<20Q

Schaltzustand EIN (Voreinstellung)

gedfnet,

R > 400 Q

Schaltzustand AUS (Voreinstellung)

Schaltverhalten ,passiv”

Anschluss

fir extern angelegte Gleichspannung, verpolungssicher

Elektrische Daten

3 bis 30 V - Zerstorgrenze: 40 V - Stromaufnahme bei 24 V: 3,7 mA

Spannung >6V

Schaltzustand EIN (Voreinstellung)

<1V

Schaltzustand AUS (Voreinstellung)

EB 8384-6
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Aufbau und Wirkungsweise

Zusammenstellung der erteilten Ex-Zulassungen fir Stellungsregler Typ 3730-6

Typ Zulassung Zindschutzart/Bemerkungen
Nummer PTB ]O ATEX 2007 1] 2G Ex ia ||C/||B Té;
@ Datum  18.08.2010 Il 2D Ex th IC T80°C IP66
o
:. EG-Baumuster- Nummer GYJ12.1109X

prifbescheini- Ex ia IIC T4~T6 Ga;
gung Datum 08.10.2012 DIP A21 Ta, T4~Té
gilighbis  07.10.2017

Nummer  IECEx PTB 10.0057 | Ex iq IIC/IIB T6; Ex d[ia] IC/IIB T6;
| Datum 10.01.2011 Ex 1D A21 IP66 T80°C

-111

Nummer GYJ12.1109X
Datum 08.10.2012
gultig bis ~ 07.10.2017

Ex ia Il CT4~T6 Ga;
DIP A21 Ta, T4~T6

®

Nummer  RU C-DE.08.B.00113
Datum 15.11.2013
giltig bis ~ 14.11.2018

1Ex ia IC T6 Gb;
1Ex tb IIIC T80°C Db IP66

-113
-
==
r—
=

IS / Class 1ILIIl / Div. 1 / Gr. ABCDEFG

° Nummer 3012394 AEx ia lIC / Class | / Zone O
™ .
- < :> NI / Class | / Div. 2 / Gr. ABCD
soriEies Datum  05.11.2014 S/ Class I / Div. 2 / Gr. FG
Enclosure Type 4X
Ex ia IIC T4/T5/76; Class |, Zone O
= sp@) Nummer 2682094 Class I, Gruops A,B,C,and D
T Datum 06.02.2015 Class Il Groups E,F and G;
Class IIl; Type 4 Enclosure
- @ Nummer - PTB 10 ATEX 2007 mit Feldbarriere Typ 3770-1:
~ | EG-Baumuster- Il 2G Ex d[ia] IC/IIB Té Gb;
priifbescheini- Datum 18.08.2010 Il 2D Ex tb IC T8O°C IP66
gung o
- | Nummer  IECEx PTB 10.0057 | Ex iq IIC/IIB T6; Ex dia] IC/IIB T6;
o | e Datum Ex 1D A21 IP66 T80°C
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Aufbau und Wirkungsweise

Typ Zulassung Zindschutzart/Bemerkungen
Nummer ~ RU C-DE.08.B.00113
™
~ [H[ E Datum 15.11.2013 1Ex d[ia GaliiC Té Gb X
giltig bis 14.11.2018
o @ Nummer PTB 10 ATEX 2008 X Il 3G Ex nA ic IIC Té G;
® Konformitats- Datum 18.08.2010 Il 3D Ex tc lIIC T80°C Dc IP66
aussage
N
g - Nummer IECEx PTB 10.0058X Ex nA Il T6, Ex nL IIC/IIB T6;
N ® i Datum Ex tD A22 IP66 T80°C
o Nummer  GYJ12.1110X Ex nL IIC T4~T6 Gc;
= Datum 08.10.2012 Ex nA IIC T4~T6 Cc;
giltig bis ~ 07.10.2017 DIP A22 To, T4~T6
. Nummer  RU C-DE.08.B.00113 2Ex nA IC T6 Ge;
o [H[ E Datum 15.11.2013 2Ex ic ICT6 Gc;
giltig bis 14112018 2Ex tc llIC T80°C Dc IP66
EB 8384-6 19




Anbau am Stellventil - Anbauteile und Zubehor

4 Anbau am Stellventil - An-
bauteile und Zubehor

ACHTUNG!
Fehlfunktion durch falsche Reihen-
folge bei Anbau, Installation und In-
betriebnahme!
Folgende Reihenfolge beachten!

1. Schutzfolie von den pneumatischen
Anschlissen entfernen.

2. Stellungsregler am Stellventil an-
baven.

3. Pneumatische Hilfsenergie anschlie-
Ben.

4. Elektrische Hilfsenergie anschlief3en.

5. Inbetriebnahme-Einstellungen vor-
nehmen.

Der Stellungsregler ist fur die folgenden An-

bauvarianten geeignet:

- Direktanbau an SAMSON-Antriebe
Typ 3277

- Anbau an Antriebe nach IEC 60534-6
(NAMUR-Anbau)

- Anbau nach VDI/VDE 3847

—  Anbau an Mikroventil Typ 3510

- Anbau an Schwenkantriebe

' ACHTUNG!
Fehlfunktion durch falsche Anbau-
teile/falsches Zubehér oder fehler-

hafte Zuordnung von Hebel und Stift-

position!

Zum Anbau des Stellungsreglers nur
die Anbauteile/das Zubehor aus Ta-
belle 1 bis Tabelle 6 verwenden! An-
bauvariante beachten!

20

Zuordnung von Hebel und Stiftpositi-
on beachten (vgl. Hubtabellen, Sei-
te 211

Hebel und Stiftposition

Uber den Hebel an der Stellungsregler-Riick-
seite und den am Hebel angebrachten Stift
wird der Stellungsregler an den verwendeten
Antrieb und an den Nennhub angepasst.

Die Hubtabellen auf Seite 21 zeigen den
maximalen Einstellbereich am Stellungsreg-
ler. Der realisierbare Hub am Ventil wird zu-
satzlich durch die gewdhlte Sicherheitsstel-
lung und die bendtigte Federvorspannung im
Antrieb begrenzt.

StandardmdBig ist der Stellungsregler mit
dem Hebel M (Stiftposition 35) ausgeristet.

Bild 2: Hebel M mit Stiffposition 35

' ACHTUNG!

Fehlfunktion durch fehlende Anpas-
sung eines neu montierten Hebels an
den inneren Messhebel!

Neu montierten Hebel (1) einmal von
Anschlag zu Anschlag bewegen!

EB 8384-6



Hubtabellen

Anbau am Stellventil - Anbauteile und Zubehor

Hinweis:

®

Der Hebel M ist im Lieferumfang enthalten.

Hebel S, L, XL zum Anbau nach IEC 60534-6 (NAMUR) sind als Zubehér erhéltlich

(vgl. Tabelle 3).

Direktanbau an Antriebe Typ 3277-5 und Typ 3277

Antriebsgrofe Nennhub | Einstellbereich Stellungsregler ! Tt | T
[em?] [mm] Hub [mm] cher Hebel | Stiftposition
120 7,5 5,0 bis 25,0 M 25
120/175/240/350 15 7,0 bis 35,0 M 35
355/700/750 30 10,0 bis 50,0 M 50
Anbau nach IEC 60534-6 (NAMUR-Anbau)
SAMSON:-Stellventile Einstellbereich Stellungsregler "
mit Antrieb Typ 3271 andere Stellventile
AntriebsgroBe Nennhub min. Hub max. Hub | Erforderlicher | Zugeordnete
[em?] [mm] [mm] [mm] Hebel Stiftposition
60 und 120
mit Ventil Typ 3510 7.5 3.6 18,0 S 17
120 7,5 5,0 25,0 M 25
120/175/240/350 15
7,0 35,0 M 35
700/750 7,5
355/700/750 15 und 30 10,0 50,0 M 50
30 14,0 70,0 L 70
1000/1400/2800
60 20,0 100,0 L 100
1400/2800 120 40,0 200,0 XL 200
Schwenkantriebe . Zugeordnete Stiftpo-
Drehwinkel erforderlicher Hebel sition
24 bis 100° M 90°

11 Der Einstellbereich min./max. bezieht sich auf den Initialisierungsmodus Nennbereich NOM.

EB 8384-6
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Anbau am Stellventil - Anbauteile und Zubehor

4.1 Direktanbau

4.1.1 Antrieb Typ 3277-5

- Erforderliche Anbauteile und Zubehér:
Tabelle 1, Seite 50
— Hubtabelle Seite 21 beachten!

Antrieb mit 120 em? (vgl. Bild 3)

Der Stelldruck wird je nach Anbau des
Stellungsreglers links oder rechts am Joch
Uber eine entsprechende Bohrung auf die
Antriebsmembran gefihrt. Je nach Sicher-
heitsstellung des Antriebs ,Antriebsstange
ausfahrend” oder , Antriebsstange einfah-
rend” (Ventil bei Luftausfall schliefBend oder
offnend) muss zundchst die Umschaltplatte
(9) am Antriebsjoch montiert werden. Dabei
ist sie mit dem entsprechenden Symbol fir
den Anbau auf der linken oder rechten Seite
nach Markierung auszurichten (Blickrichtung
auf die Umschaltplatte).

1. Anschlussplatte (6) oder Manometerhal-
ter (7) mit Manometern am Stellungsreg-
ler montieren, auf richtigen Sitz der bei-
den Dichtringe (6.1) achten.

2. Verschlussschraube (4) auf der Stellungs-
regler-Rickseite entfernen und den Stell-
druckausgang ,Output 38” an der An-
schlussplatte (6) oder am Manometerhal-
ter (7) mit dem Stopfen (5) aus dem Zu-
behor verschliefen.

3. Mitnehmer (3) an die Antriebsstange set-
zen, ausrichten und so festschrauben,
dass die Befestigungsschraube in der Nut
der Antriebsstange sitzt.

4. Abdeckplatte (10) mit schmaler Seite des
Ausbruchs (Bild 3 links) in Richtung zum

22

Stelldruckanschluss befestigen, die auf-
geklebte Flachdichtung (14) muss zum
Antriebsjoch zeigen.

5. Hub 15 mm: Am Hebel M (1) auf der

Stellungsregler-Rickseite verbleibt der
Abtaststift (2) auf Stiftposition 35 (Liefer-
zustand).

Hub 7,5 mm: Abtaststift (2) aus Stiftposi-
tion 35 Iosen und in die Bohrung fir
Stiftposition 25 umsetzen und verschrau-
ben.

6. Formdichtung (15) in die Nut des Stel-

lungsreglergehduses und Dichtring
(10.1) auf der Gehduserickseite einle-
gen.

7. Stellungsregler an der Abdeckplatte (10)

so aufsetzen, dass der Abtaststift (2) auf
der Oberseite des Mitnehmers (3) zu lie-
gen kommt. Hebel (1) entsprechend ver-
stellen und Ste||ungsreg|erwe||e bei ge-
offnetem Deckel am Dreh-/Druckknopf
bzw. an der Kappe festhalten. Der Hebel
(1) muss mit Federkraft auf dem Mitneh-
mer aufliegen. Den Stellungsregler mit
seinen beiden Befestigungsschrauben an

der Abdeckplatte (10) festschrauben.

Hinweis fiir alle Anbauarten auBer
Direktanbau an Typ 3277-5:

Der riickseitige Stelldruckausgang
muss mit der Verschlussschraube (4,
Bestell-Nr. 0180-1254) und dem zu-
gehdrigen Runddichtring (Bestell-Nr.
0520-0412) verschlossen sein.

®

8. Deckel (11) auf der Gegenseite montie-

ren. Dabei unbedingt darauf achten,
dass im eingebauten Zustand des

EB 8384-6



Anbau am Stellventil - Anbauteile und Zubehor

T Hebel
S?'mbole Umschaltplatte (9) 11 Mutter
@ Antriebsstange 1.2 Tellerfeder
ausfahrend 2 Abtaststift
Anb vl K Anb N 3 Mitnehmer
nbau finks nbav rechis 4 Verschlussschraube
Antriebstange 5 Stopfen
E einfahrend é Ansch|ussp|aﬂe
v v 6.1 Dichtringe
7 Manometerhalter
Stelldruckeingdng _©° i 8  Manometeranbausatz
bei Anbau links Stelldruckeingang 9 Umschaltplatte Antrieb
Markierung bei Anbau rechts 10 Abdeckplatte
10.1 Dichtring
1 Deckel
u g@}’_J g 15 =7l 14 Flachdichtung
Ve > ~Y 4 14 15  Formdichtung
: *} Hebel M o — 1 [ H
p-eeumat| bl Ay 1 (A
/7 g ‘\\ 1~ :]-“
[ 10 :UI
| M=
| T b
| i R
O 0/ 1 T
A\ @?) 4 12 -a
\ &JJ Ausbruch der a
Abdeckplatte ﬁ 2
E)@ o =l s
\ )[4 |_g{
U e [0 o1 .
— 6.1 [ - o
: - g | = ACHTUNG!
‘ Supply und Output nur Gber die An-
Supply 9 Output38 .- o<, 1 schlussplatte (6) aus dem Zubehor
<‘ N \(\< ‘ 7 anschlieBBen!
N /\K( o Verschraubungen nie direkt in das
\/>‘{ e il Gehduse drehen!

-

Bild 3: Direktanbau - Stelldruckanschluss fiir Antrieb Typ 3277-5 mit 120 cm?
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Anbau am Stellventil - Anbauteile und Zubehor

Stellventils der Entliftungsstopfen nach
unten zeigt, damit evil. angesammeltes
Kondenswasser abflieflen kann.

4.1.2 Antrieb Typ 3277

—  Erforderliche Anbauteile und Zubehér:
Tabelle 2, Seite 51
— Hubtabelle auf Seite 21 beachten!

Antriebe mit 175 bis 750 cm? (vgl. Bild 4)

Den Stellungsregler am Joch montieren. Der
Stelldruck wird Gber den Verbindungsblock
(12) auf den Antrieb gefihrt, bei Sicherheits-
stellung , Antriebsstange ausfahrend” intern
Uber eine Bohrung im Ventiljoch und bei
JAntriebsstange einfahrend” durch eine ex-
terne Rohrverbindung.

1. Mitnehmer (3) an die Antriebsstange set-
zen, ausrichten und so festschrauben,
dass die Befestigungsschraube in der Nut
der Antriebsstange sitzt.

2. Abdeckplatte (10) mit schmaler Seite des
Ausbruchs (Bild 4 links) in Richtung zum
Stelldruckanschluss befestigen, die auf-
geklebte Flachdichtung (14) muss zum
Antriebsjoch zeigen.

3. Bei Antrieben mit 355/700/750 cm2 am
Hebel M (1) auf der Stellungsregler-Riick-
seite den Abtaststift (2) aus Stiftposition
35 l6sen und in die Bohrung fiir Stiftposi-
tion 50 umsetzen und verschrauben.

Bei den Antrieben 175, 240 und
350 cm?2 mit 15 mm Hub verbleibt der
Abtaststift (2) auf Stiftposition 35.

4. Formdichtung (15) in die Nut des Stel-

lungsreglergehduses einlegen.

24

5. Stellungsregler an der Abdeckplatte so
aufsetzen, dass der Abtaststift (2) auf der
Oberseite des Mitnehmers (3) zu liegen
kommt. Hebel (1) entsprechend verstellen
und Stellungsreglerwelle bei gesffnetem
Deckel am Dreh-/Druckknopf bzw. an
der Kappe festhalten. Der Hebel (1) muss
mit Federkraft auf dem Mitnehmer auflie-
gen.

Den Stellungsregler mit seinen beiden
Befestigungsschrauben an der Abdeck-
platte (10) festschrauben.

6. Kontrollieren, ob die Zunge der Dich-
tung (1) seitlich am Verbindungsblock
so ausgerichtet ist, dass das Antriebs-
symbol fir ,Antriebsstange ausfahrend”
bzw. ,Antriebsstange einfahrend” mit
der Ausfihrung des Antriebs Gberein-
stimmt. Andernfalls missen die drei Be-
festigungsschrauben entfernt, die Deck-
platte abgehoben und die Dichtung (16)
um 180° gedreht wieder eingelegt wer-
den.

Beim alten Verbindungsblock (Bild 4 un-
ten) muss die Schaltplatte (13) so gedreht
werden, dass das entsprechende An-
triebssymbol zur Pfeilmarkierung ausge-
richtet ist.

7. Verbindungsblock (12) mit seinen Dicht-
ringen an Stellungsregler und Antriebs-
joch ansetzen und mit Befestigungs-
schraube (12.1) festziehen. Bei Antrieb
,,Antriebsstange einfahrend” zusatzlich
den Stopfen (12.2) entfernen und die ex-
terne Stelldruckleitung montieren.

8. Deckel (11) auf der Gegenseite montie-

ren. Dabei unbedingt darauf achten,

EB 8384-6



Anbau am Stellventil - Anbauteile und Zubehor

1 Hebel

1.1 Mutter

1.2 Tellerfeder
2 Abtoststift

12 Verbindungsblock

12.1  Schraube

12.2  Stopfen bzw. Anschluss fir
externe Rohrverbindung

3 Mitnehmer 13 Schaltplatte 15
10 Abdeckplatte 14 Flachdichtung
11 Deckel 15 Formdichtung =
11.1  Entliftungsstopfen 16 Dichtung
=\
E=
N
2
Hebel M 1
1.1
1.2
Ausbruch der

Abdeckplatte (10)

10 14

16 Ansicht A 16 ‘
y=. T ‘ =i

o @ B &=

f m C |

1% - \

= \ -

= @ . “ 7| suppLY

< @ Antriebsstange 16 12 12.1 12.2
= | einfahrend ausfahrend A
Ansicht B
Verbindungs- ' 1

13 block (alt) mit
12 Schaltplatte (13)

Antriebsstange einfahrend
Antriebsstange ausfahrend

Markierung

Bild 4: Direktanbau - Stelldruckanschluss fir Antrieb Typ 3277 mit 175 bis 750 cm?
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Anbau am Stellventil - Anbauteile und Zubehor

dass im eingebauten Zustand des
Stellventils der Entliftungsstopfen nach
unten zeigt, damit evil. angesammeltes
Kondenswasser abflieflen kann.

4.2 Anbavu nach IEC 60534-6
—  Erforderliche Anbauteile und Zubehér:

Tabelle 3, Seite 52 3.
- Hubtabelle auf Seite 21 beachten!
Bild 5
Der Stellungsregler wird Uber einen NA- 4.

MUR-Winkel (10) am Stellventil angebaut.

1. Die beiden Bolzen (14) am Winkel (9.1)
der Kupplung (9) festschrauben, die Mit-

nach der aufgeprdgten Skala so aus-
richten, dass die Mitnehmerplatte (3)
gegeniber dem NAMUR-Winkel um
den halben Winkelbereich verscho-
ben ist (bei halbem Ventilhub muss
der Schlitz der Mitnehmerplatte mit-
tig zum NAMUR-Winkel stehen).

Anschlussplatte (6) oder Manometerhal-
ter (7) mit Manometern (8) am Stellungs-
regler montieren, auf richtigen Sitz der

beiden Dichtringe (6.1) achten.

Erforderlichen Hebel (1) M, L oder XL so-
wie Stiftposition nach Antriebsgrof3e und
Ventilhub in Hubtabelle Seite 21 aus-
wahlen.

nehmerp|aﬂe (3) aufstecken und mitden  Wird statt des stqndardméBig ongebauten

Schrauben (14.1) festziehen. Hebels M mit Abtaststift auf Position 35 eine
AntriebsgréBe 2800 cm? und 1400 cm? andere Stiftposition oder der Hebel L oder
mit 120 mm Hub: XL benctigt, ist wie folgt vorzugehen:

- Bei Hiben bis 60 mm muss die ldn- 5. Den Abtaststift (2) in der Hebelbohrung

gere Mitnehmerplatte (3.1) direkt an
der Kupplung (9) verschraubt wer-
den.
— Bei Hiben iber 60 mm ist zundchst
der Winkel (16) und daran dann die ¢4
Mitnehmerplatte (3) zusammen mit
den Bolzen (14) und Schrauben
(14.1) zu befestigen.

2. NAMUR-Winkel (10) am Stellventil mon-

tieren: 7

- Bei Anbau an die NAMUR-Rippe mit
einer Schraube M8 (11) und Zahn-
scheibe direkt in der vorhandenen
Jochbohrung.

- Bei Stangenventilen mit zwei Bu-
geln (15), die um die Stange gelegt
werden. Den NAMUR-Winkel (10)

26

(Stiftposition gemaf3 Hubtabelle) ver-
schrauben. Dabei nur den ldngeren Ab-
taststift (2) aus dem Anbausatz verwen-
den.

. Hebel (1) auf die Welle des

Stellungsreglers stecken und mit Tellerfe-
der (1.2) und Mutter (1.1) festschrauben.
Hebel einmal von Anschlag zu Anschlag
bewegen.

. Stellungsregler an den NAMUR-Winkel

so ansetzen, dass der Abtaststift (2) in
den Schlitz der Mitnehmerplatte (3, 3.1)
zu liegen kommt. Hebel (1) entsprechend
verstellen.
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Stangenanbau

Stangen-@20 bis 35 mm

i Hub =60 mm

%

1 Hebel
1.1 Mutter
1.2 Tellerfeder

2 Abfaststift

3 Mitnehmerplatte
Mitnehmerplatte

6 Anschlussplatte
Dichtringe

7 Manometerhalter

8 Manometeranbausatz

1 Zusaitzlicher Winkel
| bei Antrieb 2800 cm?

Hebel XL und L

9 Kupplung
9.1 Winkel
10 NAMUR-Winkel
11 Schraube
14 Bolzen
14.1  Schrauben
15  Bigel
16 Winkel

Bild 5: Anbau nach IEC 60534-6 (NAMUR)

ACHTUNG!
Supply und Output nur iber die Anschluss-
platte (6) aus dem Zubehor anschliefen!

Verschraubungen nie direkt in das Gehéuse
drehen!

EB 8384-6
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Den Stellungsregler mit seinen beiden
Befestigungsschrauben am NAMUR-
Winkel festschrauben.

4.3 Anbau nach
VDI/VDE 3847

Der Anbau nach VDI/VDE 3847 mit Feder-
raumbeliftung durch den Stellungsregler ist
moglich bei Stellungsreglern vom

Typ 3730-6-xxxxxxx0xx0600 und

Typ 3730-6-xxxxxxx0xx0700.

Der Anbau nach VDI/VDE 3847 ohne Fe-
derraumbeliftung durch den Stellungsregler
ist moglich bei Stellungsreglern vom

Typ 3730-6xxxxxxx0xx0000.

Diese Anbauart erméglicht einen schnellen
Stellungsreglerwechsel im laufenden Betrieb
durch pneumatische Blockierung des An-
triebs.

Durch Losen der roten Sicherungsschraube
(20) und anschlieBendem Drehen des Hahns
(19) an der Unterseite des Adapterblocks
kann der Stelldruck im Antrieb eingesperrt
werden.

Anbau an Antrieb Typ 3277 (vgl. Bild 6)

— Erforderliche Anbauteile und Zubehér:
vgl. Tabelle 4, Seite 52

Der Stellungsregler wird wie in Bild 6 darge-
stellt am Joch montiert. Der Stelldruck wird
Uber die Anschlussplatte (12) auf den An-
trieb gefihrt, bei Sicherheitsstellung ,An-
triebsstange ausfahrend” intern Gber eine

Bohrung im Ventiljoch und bei ,Antriebsstan-

ge einfahrend” durch eine externe Rohrver-

bindung.
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Fir den Anbau des Stellungsreglers wird nur
der Anschluss Y1 bendtigt. Der Anschluss Y2
kann fir die Federraumbeliiftung genutzt
werden.

1. Mitnehmer (3) an die Antriebsstange set-
zen, ausrichten und so Festschrquben,
dass die Befestigungsschraube in der Nut
der Antriebsstange sitzt.

2. Adapterwinkel (6) auf den Stellungsreg-
ler setzen und mit den Schrauben (6.1)
montieren, auf richtigen Sitz der Dicht-
ringe achten. Bei Stellungsreglern, die
mit Federraumbeliiftung betrieben wer-
den ist vor dem Anbau der Stopfen (5)
zu entfernen. Bei Stellungsreglern, die
ohne Federraumbeliftung betrieben
werden, Verschlussstopfen (4) gegen ei-
nen Entliftungsstopfen austauschen.

3. Bei Antrieben mit 355/700/750 cm? am
Hebel M (1) auf der Stellungsregler-Rick-
seite den Abtaststift (2) aus Stiftposition
35 l6sen und in die Bohrung fir Stiftposi-
tion 50 umsetzen und verschrauben.

Bei den Antrieben 175, 240 und
350 cm?2 mit 15 mm Hub verbleibt der
Abtaststift (2) auf Stiftposition 35.

4. Formdichtung (6.2) in die Nut des Adap-
terwinkels (6) einlegen.

5. Formdichtung (17.1) in Wendeplatte (17)
einlegen und Wendeplatte mit Schrau-
ben (17.2) am Adapterblock (13) mon-
tieren.

6. Blindplatte (18) mit Schrauben (18.1) auf
Wendeplatte (17) montieren, auf richti-
gen Sitz der Dichtungen achten.
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Anbau am Stellventil - Anbauteile und Zubehor

1
1.1
1.2
2
3
4
5

6
6.1
6.2
6.3
11
11.1
12
12.1

Exh.

Hebel

Mutter
Tellerfeder
Abtaststift
Mitnehmer
Verschlussstopfen
Stopfen
Adapterwinkel
Schrauben
Formdichtung
Schrauben
Deckel
Entliftungsstopfen
Anschlussplatte
Dichtung

13
13.1
17
17.1
17.2
18
18.1
19
20

13 17117 17.2 18 18.1

Adapterblock
Schrauben
Wendeplatte
Formdichtung
Schrauben
Blindplatte
Schrauben

Hahn
Sicherungsschraube

Bild 6: Anbau nach VDI/VDE 3847 an Antrieb Typ 3277

EB 8384-6
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Hinweis:
Anstelle der Blindplatte (18) kann
auch ein Magnetventil montiert wer-

®

den, die Anbaulage des Magnetven-

tils wird durch die Ausrichtung der
Wendeplatte (17) bestimmt. Alterna-
tiv kann auch eine Drosselplatte an-
gebaut werden, vgl. » AB 11.

. Schrauben (13.1) durch die mittigen
Bohrldcher des Adapterblocks (13) fih-

ren.

. Anschlussplatte (12) zusammen mit Dich-

tung (12.1) entsprechend der Sicher-
heitsstellung , Antriebsstange ausfah-
rend” oder ,,Antriebsstange einfahrend”
auf die Schrauben (13.1) stecken. Es ist
die Sicherheitsstellung aktiv, bei der die
Nut von Adapterblock (13) mit der der
Anschlussplatte (12) Ubereinstimmt

(Bild 7).

Antriebsstange

cusfchrend einfchrend
B3 &
v v

12 Anschlussplatte 7
13 Adapterblock

am
- N

O M&;//mw

il

|
q o’
Bild 7:  Sicherheitsstellung
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9.

Adapterblock (13) mit Anschlussplatte
(12) mit Schrauben (13.1) am Antrieb
montieren.

10. Entliftungsstopfen (11.1) am Anschluss

11

Exh. anbringen.

.Bei Sicherheitsstellung ,Antriebsstange

ausfahrend” Anschluss Y1 mit Blindstop-
fen verschliefBen.

Bei Sicherheitsste”ung ,,Antriebsstange
einfahrend” Anschluss Y1 mit dem Stell-
druckanschluss des Antriebs verbinden.

Stellungsregler am Adapterblock (13) so
aufsetzen, dass der Abtaststift (2) auf der
Oberseite des Mitnehmers (3) zu liegen
kommt. Hebel (1) entsprechend verstellen
und Stellungsreglerwelle bei gecffnetem
Deckel am Dreh-/Druckknopf bzw. an
der Kappe festhalten.

Der Hebel (1) muss mit Federkraft auf
dem Mitnehmer aufliegen.

Den Stellungsregler mit den beiden Be-
festigungsschrauben (6.3) am Adapter-
block (13) festschrauben, auf richtigen

Sitz der Formdichtung (6.2) achten.

12.Deckel (11) auf der Gegenseite am Joch

montieren. Dabei unbedingt darauf ach-
ten, dass im eingebauten Zustand des
Stellventils der Entliftungsstopfen nach
unfen zeigt, damit evil. angesammeltes
Kondenswasser abflie3en kann.

EB 8384-6
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Anbau an NAMUR-Rippe (vgl. Bild 8)

Erforderliche Anbauteile und Zubehér:
vgl. Tabelle 4, Seite 52

Hubtabelle Seite 21 beachten!

. Ventil Bauart 240, AntriebsgréBe bis

1400-60 cm? Die beiden Bolzen (14) je
nach Ausfihrung am Winkel der Kupp-
lung oder direkt an der Kupplung fest-
schrauben, die Mitnehmerplatte (3) auf-
stecken und mit den Schrauben (14.1)
festziehen.

Ventil Typ 3251, AntriebsgroBe 350 cm?
bis 2800 cm2 Die Iéingere Mitnehmer-
platte (3.1) je nach Ausfihrung am Win-
kel der Kupplung oder direkt an der
Kupplung des Antriebs verschrauben.

Ventil Typ 3254, AntriebsgroBe 1400-
120 cm? bis 2800 cm?: Die beiden Bol-
zen (14) am Winkel (16) festschrauben.
Winkel (16) an der Kupplung festschrau-
ben, die Mitnehmerplatte (3) aufstecken
und mit den Schrauben (14.1) festzie-
hen.

Der Stellungsregler wird wie in Bild 8
dargestellt an der NAMUR-Rippe mon-
tiert.

Bei Anbau an NAMUR-Rippe den NA-
MUR-Verbindungsblock (10) mit Schrau-
be und Zahnscheibe (11) direkt in der
verhandenen Jochbohrung befestigen.
Die Markierung am NAMUR- Verbin-
dungsblock auf der mit 1 gekennzeich-
neten Seite auf 50 % Hub ausrichten.

Bei Stangenventilen mit zwei Bigeln
(15), die um die Stange gelegt werden.
Den NAMUR-Verbindungsblock (10) mit

EB 8384-6

Schraube und Zahnscheibe (11) direkt in
der verhandenen Jochbohrung befesti-
gen. Die Markierung am NAMUR-Ver-
bindungsblock auf der mit 1 gekenn-
zeichneten Seite auf 50 % Hub ausrich-
ten.

3. Adapterwinkel (6) auf den Stellungsreg-
ler setzen und mit den Schrauben (6.1)
montieren, auf richtigen Sitz der Dicht-
ringe achten. Bei Stellungsreglern, die
mit Federraumbelisftung betrieben wer-
den, ist vor dem Anbau der Stopfen (5)
zu entfernen. Bei Stellungsreglern, die
ohne Federraumbeliiftung betrieben
werden, Verschlusstopfen (4) gegen ei-
nen Entliftungsstopfen austauchen.

4. Erforderlichen Hebel (1) M, L oder XL so-
wie Stiftposition nach Antriebsgrof3e und
Ventilhub in Hubtabelle Seite 21 aus-
wdhlen.

Wird statt des standardmdflig angebauten
Hebels M mit Abtaststift auf Position 35 eine
andere Stiftposition oder der Hebel L oder XL
bendtigt, ist wie folgt vorzugehen:

- Den Abtaststift (2) in der Hebelbohrung
(Stiftposition gemdf3 Hubtabelle) ver-
schrauben. Dabei nur den langeren Ab-
taststift (2) aus dem Anbausatz verwen-
den.

— Hebel (1) auf die Welle des
Stellungsreglers stecken und mit Tellerfe-
der (1.2) und Mutter (1.1) festschrauben.

— Hebel einmal von Anschlag zu Anschlag
bewegen.
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5. Formdichtung (6.2) in die Nut des Adap-
terwinkels einlegen.

6. Formdichtung (17.1) in Wendeplatte (17)
einlegen und Wendeplatte mit Schrau-
ben (17.2) am Adapterblock (13) mon-
tieren.

7. Blindplatte (18) mit Schrauben (18.1) auf
Wendeplatte montieren, auf richtigen
Sitz der Dichtungen achten.

Hinweis:

@ Anstelle der Blindplatte (18) kann
auch ein Magnetventil montiert wer-
den, die Anbaulage des Magnetven-
tils wird durch die Ausrichtung der
Wendeplatte (17) bestimmt. Alterna-
tiv kann auch eine Drosselplatte an-
gebaut werden, vgl. » AB T1.

8. Adapterblock (13) mit Schrauben (13.1)
am NAMUR-Verbindungsblock befesti-

gen.

9. Entliftungsstopfen am Anschluss Exh. an-
bringen.

10. Stellungsregler am Adapterblock (13) so
aufsetzen, dass der Abtaststift (2) in den
Schlitz der Mitnehmerplatte (3, 3.1) zu
liegen kommt. Hebel (1) entsprechend
verstellen.

Den Stellungsregler mit den beiden Be-
festigungsschrauben (6.3) am Adapter-
block (13) festschrauben, auf richtigen

Sitz der Formdichtung (6.2) achten.

11.Bei einfachwirkenden Antrieben ohne
Federraumbeliftung Anschluss Y1 des
Adapterblocks mit dem Stelldruckan-
schluss des Antriebs verbinden. An-
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schluss Y2 mit einem Blindstopfen verse-
hen.

Bei doppeltwirkenden Antrieben und
bei Antrieben mit Federraumbeliiftung
Anschluss Y2 des Adapterblocks mit dem
Stelldruckanschluss der zweiten Antriebs-
kammer bzw. der Federkammer am An-
trieb verbinden.
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an 1
a ] 13 13.1 171 17 172
ol |
= — | 8
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Exh.
1 Hebel
1.1 Mutter
1.2 Tellerfeder
2 Abtaststift
3 Mitnehmerplatte
3.1 Mitnehmerplatte 13.1 Schrauben
4 Verschlussstopfen 14 Bolzen
5  Stopfen 14.1 Schrauben
6 Adapterwinkel 15 Bigel
6.1 Schrauben 16 Winkel
6.2 Formdichtung 17 Wendeplatte
6.3 Schrauben 17.1 Formdichtung
10 NAMUR-Ver- 17.2 Schrauben
bindungsblock 18 Blindplatte
11 Schraube mit Zahn-  18.1 Schrauben
scheibe 19 Hahn
13 Adapterblock 20  Sicherungsschraube

Bild 8: Anbau nach VDI/VDE 3847 an NAMUR-Rippe
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4.4 Anbau an Mikroventil
Typ 3510

Bild 9

- Erforderliche Anbauteile und Zubehér:
Tabelle 3, Seite 52
— Hubtabelle auf Seite 21 beachten!

Der Stellungsregler wird Uber einen Winkel
am Rahmen des Ventiles angebaut.

1. Winkel (9.1) an der Kupplung verschrau-
ben.

2. Die beiden Bolzen (9.2) am Winkel (9.1)
der Kupplung (9) festschrauben, die Mit-
nehmerplatte (3) aufstecken und mit
Schrauben (9.3) festziehen.

3. Hubschild aus dem Zubehor an der Au-
fenseite des Jochs mit den Sechskant-
schrauben (12.1) montieren, dabei muss
die Skala zur Kupplung hin ausgerichtet
sein.

4. Sechskantbolzen (11) mit Schrauben M8
(11.1) direkt an der AufBenseite der vor-
handene Jochbohrung verschrauben.

5. Winkel (10) am Sechskantbolzen mit
Sechskantschraub (10.1), Unterlegschei-
be und Zahnscheibe verschrauben.

6. Anschlussplatte (6) oder Manometerhal-
ter (7) mit Manometern am Stellungsreg-
ler montieren, auf richtigen Sitz der bei-
den Runddichtringe (6.1) achten.

7. Den standardmdflig angebauten Hebel
M (1) mit Abtaststift (2) von der Welle
des Stellungsreglers abschrauben.
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8. Hebel S (1) nehmen und in der Bohrung
for Stiftposition 17 den Abtaststift (2) ver-
schrauben.

9. Hebel S auf die Welle des
Stellungsreglers stecken und mit Tellerfe-
der (1.2) und Mutter (1.1) festschrauben.
Hebel einmal von Anschlag zu Anschlag
bewegen.

10. Stellungsregler am Winkel (10) so anset-
zen, dass der Abtaststift in die Nut des
Mitnehmerstifts (3) gleitet. Hebel (1) ent-
sprechend verstellen. Den Stellungsregler
mit seinen beiden Schrauben am Winkel
(10) festschrauben.

4.5 Anbau an Schwenkan-
triebe

Bild 11

- Erforderliche Anbauteile und Zubehér:
Tabelle 5, Seite 53
— Hubtabelle auf Seite 21 beachten!

Der Stellungsregler wird mit zwei doppelten
Winkeln am Schwenkantrieb montiert.

Bei Anbau an SAMSON-Schwenkantrieb
Typ 3278 ist zundchst das zum Antrieb ge-
hérende Distanzstick (5) am freien Wellen-
ende des Schwenkantriebs zu montieren.

Hinweis:

Bei der nachfolgend beschriebenen
Montage unbedingt die Drehrichtung
des Schwenkantriebs beachten.

®

1. Mitnehmer (3) auf die geschlitzte An-
triebswelle oder das Distanzstiick (5) ste-
cken.

EB 8384-6



Anbau am Stellventil - Anbauteile und Zubehor

ACHTUNG!

Supply und Output nur iber die An-
schlussplatte (6) aus dem Zubehdr an-
schliefBen!

Verschraubungen nie direkt in das
Gehdiuse drehen!

9.3
10
10.1
11
1.1
12.1

Bild 9: Anbau an Mikroventil Typ 3510

Mutter
Tellerfeder
Abtaststift
Mitnehmerplatte
Anschlussplatte
Dichtringe
Manometerhalter
Manometeranbausatz
Kupplung

Winkel

Bolzen

Schrauben
Winkel
Schraube
Sechskantbolzen
Schrauben
Schrauben

EB 8384-6
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Kupplungsrad (4) mit flacher Seite zum
Antrieb hin auf den Mitnehmer (3) ste-
cken. Dabei den Schlitz so ausrichten,
dass er bei SchlieBstellung des Ventils mit
der Drehrichtung nach Bild 11 Gberein-
stimmt.

. Kupplungsrad und Mitnehmer mit Schrau-
be (4.1) und Tellerfeder (4.2) fest auf der
Antriebswelle verschrauben.

4. Die beiden unteren Winkel (10.1) je nach
Antriebsgrofle mit Abwinkelung nach in-
nen oder auf3en am Antriebsgehduse fest-
schrauben. Obere Winkel (10) ansetzen
und verschrauben.

5. Anschlussplatte (6) oder Manometerhalter
(7) mit Manometern am Stellungsregler
montieren, auf richtigen Sitz der beiden
Runddichtringe achten. Bei doppeltwir-
kenden federlosen Schwenkantrieben
wird ein Umkehrverstdrker fir den Anbau
am Antrieb bendtigt, vgl. Kapitel 4.6.

‘F{E . /T o
H

4.1
2 L= ‘r I, 74'2
3 s
2 g
N

Bild 10: Montage des Kupplungsrads bei

Typ 3278
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6. Am Hebel M (1) des Stellungsreglers den
Standard-Abtaststift (2) herausschrauben.
Den blanken Abtaststift (@5 mm) aus dem
Anbausatz verwenden und in der Boh-
rung fir Stiftposition 90° fest verschrau-
ben.

7. Stellungsregler auf die oberen Winkel
(10) aufsetzen und festschrauben. Dabei
den Hebel (1) so ausrichten, dass er unter
Beriicksichtigung der Drehrichtung des
Antriebs mit seinem Abtaststift in den
Schlitz des Kupplungsrads (4) eingreift
(Bild 11). Es muss in jedem Fall gewdhr-
|eistet sein, dass bei halbem Drehwinkel
des Schwenkantriebs der Hebel (1) paral-
lel zur Langsseite des Stellungsreglers
steht.

8. Skalenschild (4.3) so auf das Kupplungs-
rad kleben, dass die Pfeilspitze die
SchlieBstellung anzeigt und im eingebau-
ten Zustand des Ventils gut sichtbar ist.

4.5.1

Bild 13

—  Erforderliche Anbauteile und Zubehér:
Tabelle 5, Seite 53

Die beiden Anbausdtze enthalten die kom-
pletten Anbauteile, wobei die fir die ent-
sprechende Antriebsgrofe bendtigten her-
ausgesucht werden missen.

Schwere Ausfihrung

Antrieb vorbereiten, eventuell bendtigte Ad-
apter des Antriebsherstellers montieren.
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ACHTUNG! i L i 7
Supply und Output nur iber 1 80 mm ok
die Anschlussplatte (6) aus | L
dem Zubehér anschlieflen! - j J
Verschraubungen nie direkt 130 mm

in das Gehéiuse drehen!

-4
T

Legende Bild 10

und Bild 11
1 Hebel @
1.1 Mutter
1.2 Tellerfeder
2 Abtaststift

3 Mitnehmer (Bild 10)

T

4 Kupplungsrad Stellventil &ffnet linksdrehend
4.1 Schraube

4.2  Tellerfeder Stellventil 6ffnet rechtsdrehend
4.3  Skalenschild

5 Antriebswelle
Adapter bei Typ 3278

6 Anschlussplatte

6.1 Dichtringe

7 Manometerhalter

8 Manometerbausatz
10 oberer Winkel
10.1  unterer Winkel

Bild 11: Anbau an Schwenkantriebe

EB 8384-6 37




Anbau am Stellventil - Anbauteile und Zubehor

. Gehduse (10) am Schwenkantrieb mon-
tieren. Bei VDI/VDE-Anbau ggf. die Dis-
tanzstiicke (11) unterlegen.

. Bei SAMSON-Schwenkantrieb Typ 3278
und VETEC $160 den Adapter (5) am
freien Wellenende des Schwenkantriebs
verschrauben, bei VETEC R den Adapter
(5.1) aufstecken. Bei Typ 3278, VE-

TEC S160 und VETEC R Adapter (3) auf-
stecken, bei VDI/VDE-Ausfishrung nur
wenn fir Antriebsgrofie erforderlich.

. Klebeschild (4.3) so auf die Kupplung
aufbringen, dass die Farbe Gelb im
Sichtbereich des Gehduses der
Ventilstellung ,offen” signalisiert. Klebe-
schilder mit erkldrenden Symbolen liegen
bei und konnen bei Bedarf auf dem Ge-
hduse angebracht werden.

. Kupplung (4) auf die geschlitzte An-
triebswelle oder den Adapter (3) stecken

Bild 12: Drehrichtung
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und mit Schraube (4.1) und Tellerfeder
(4.2) festschrauben.

. Am Hebel M (1) des Stellungsreglers den

Standard-Abtaststift (2) herausschrau-
ben. Den Abtaststift (@5 mm) aus dem
Anbausatz an Stiftposition 90° ver-
schrauben.

. Ggf. Manometerhalter (7) mit Manome-

tern oder bei erforderlichen Anschlussge-
winde G V4 die Anschlussplatte (6) mon-
tieren, auf richtigen Sitz der beiden
Dichtringe (6.1) achten. Bei doppeltwir-
kenden federlosen Schwenkantrieben
wird ein Umkehrverstarker fir den An-
bau am Antrieb bendtigt, vgl. Kapi-

tel 4.6.

. Bei Antrieben mit weniger als 300 cm3

Volumen die Einschraubdrossel (Zubehor,
Bestell-Nr. 1400-6964) in den Stelldruck-
ausgang des Stellungsreglers (bzw. des
Manometerhalters oder der Anschluss-
platte) einschrauben.

. Stellungsregler auf das Gehduse (10) set-

zen und festschrauben. Dabei den Hebel
(1) so ausrichten, dass er unter Beriick-
sichtigung der Drehrichtung des Antriebs
mit seinem Abtaststift in den entspre-
chenden Schlitz eingreift (Bild 12).
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] Hebel 6 A:nsch]lussplaﬂe (nur S’re||druckausgc1ng bei Antriebsvo-
1.1 Mutter fir G va lumen <300 cm? mit Einschraub-
1.2 Tellerfeder 6.1 Dichtringe drossel versehen
2 Abtaststift 7 Manometerhalter
3 Adqpfer 8 Manometeranbausatz
4 Kupplung 10 Adoptergehéuse 6
10.1  Schrauben 6.1
4.1 Schraube X " 2
4.2 Tellerfeder 11 Distanzstiic 8
4.3  Klebeschild
5 Antriebswelle bzw.
Adapter .
5.1  Adapter 1.1
S e = O —— 1.2
T T T e
B [ I - —
———————————— i
|
2 4.1 \ 2 41
—_— 4o | "
4 ‘ 4
43 } 43
| -
. -
EE _H, 10.1
!.qn i 1 I}
i
I i
{ I i}
B
5

Bild 13: Anbau an Schwenkantriebe, schwere Ausfihrung

Anbau nach VDI/VDE 3845 (Sept. 2010)
Befestigungsebene 1, GroBe AAT1 bis AA4,
vgl. Kapitel 15.1
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4.6 Umkehrverstdrker bei dop-
peltwirkenden Antrieben

Fir den Einsatz an doppeltwirkenden Antrie-
ben muss der Stellungsregler mit einem Um-
kehrverstarker ausgeristet werden, vgl. hier-
zu Umkehrverstarker Typ 3710 von SAMSON
mit der Einbau- und Bedienungsanleitung

> EB 8392.

Wird abweichend ein Umkehrverstdrker mit
der Sachnummer 1079-1118 oder 1079-
1119 verwendet, dann ist die in Kapitel 4.6.1
beschriebene Montageanweisung zu befolgen.

Fir alle Umkehrverstarker gilt:

Am Ausgang 1 des Umkehrverstarkers liegt
der Stelldruck des Stellungsreglers an, am
Ausgang 2 ein gegenldufiger Druck, der sich
jeweils mit dem Druck am Ausgang 1 auf
den angelegten Zuluftdruck (Z) ergdinzt.

Es gilt die Beziehung

Ausgang 1 + Ausgang 2 = Zuluftdruck (Z).

Ausgang 1 auf den Stelldruckanschluss am
Antrieb fihren, der bei steigendem Druck
das Ventil offnet

Ausgang 2 auf den Stelldruckanschluss am
Antrieb fihren, der bei steigendem Druck
das Ventil schlief3t

= Schiebeschalter im Stellungsregler auf
AIR TO OPEN stellen.

Hinweis:

Die Kennzeichnung der Ausgdnge ist

abhéngig vom eingesetzten Umkehr-

verstdrker:

~Typ 3710: Ausgang 1/2=Y,/Y,

- 1079-1118 und 1079-1119:
Ausgang 1/2 = A,/A,

®

4.6.1 Umkehrverstarker 1079-
1118 oder 1079-1119
Bild 14

1. Anschlussplatte (6) aus den Anbauteilen
Tabelle 5 am Stellungsregler montieren,
dabei auf richtigen Sitz der beiden
Runddichtringe (6.1) achten.

2. Die Spezialmuttern (1.3) aus dem Zube-
hér des Umkehrverstérkers in die Boh-
rungen der Anschlussplatte einschrau-
ben.

3. Die Flachdichtung (1.2) in die Ausspa-
rung des Umkehrverstarkers einsetzen
und die beiden hohlgebohrten Spezial-
schrauben (1.1) in die Anschlussbohrun-
gen A, und Z einschieben.

4. Umkehrverstarker an die Anschlussplatte
(6) ansetzen und mit den beiden Spezial-
schrauben (1.1) festschrauben.

5. Beiliegende Filter (1.6) mit Schrauben-
dreher (8 mm breit) in die Anschlussboh-
rungen A, und Z einschrauben.

' ACHTUNG!

Unkontrollierter Luftaustritt am Stell-
druckanschluss!

Dichtstopfen (1.5) am Umkehrver-
stéirker nicht herausdrehen!

Hinweis:

Das Dichtgummi (1.4) wird bei ein-
geschraubtem Stopfen nicht benétigt
und kann abgezogen werden.

®
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vom Stellungsregler

— Output 38 Supply 9 —
- 7 R 7
| | | | |
Aq / I
8 Lo
\ Py
2
D, 1 L
)
Stellsignale zum Antrieb 13 11 12 14 15 16
Ay A2 1 Umkehrverstdrker 6 Anschlussplatte

1.1 Spezialschrauben 6.1 Runddichtringe
1.2 Flachdichtung 6.2 Schrauben

1.3 Spezialmuttern

1.4 Dichtgummi

6
‘ 1.5 Stopfen
‘ 1.6 Filter
==

6.1

ey

I
b
|
e
L

Output 38

Bild 14: Anbau eines Umkehrverstérkers 1079-1118 oder 1079-1119
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6. Nach der Initialisierung Code 16 Druck-
grenze auf No stellen.

Manometeranbau

Die Montagereihenfolge aus Bild 14 bleibt
erhalten. Auf die Anschliisse A, und Z wird
ein Manometerhalter aufgeschraubt.

G 1400-7106
Y4 NPT 1400-7107

Manometer fir Zuluft Z und Ausgang A,
nach Tabelle 1 bis Tabelle 7.

Manometerhalter

4.7 Anbau externer Positions-
sensor

\

Stellungsregler mit Sensor am Mikroventil

- Erforderliche Anbauteile und Zubehér:
Tabelle 7, Seite 54

Bei der Stellungsreglerausfihrung mit exter-
nem Positionssensor wird der in einem sepa-
raten Gehduse untergebrachte Sensor mittels
Platte oder Winkel am Stellventil angebaut.
Der Hubabgriff entspricht dem des Standard-
gerdts.

Der Stellungsregler kann frei wahlbar an ei-
ner Wand oder einem Rohr montiert werden.

Fir den pneumatischen Anschluss ist je nach
gewdhltem Zubehor eine Anschlussplatte (6)

42

oder ein Manometerhalter (7) am Gehduse
zu verschrauben, dabei unbedingt auf richti-
gen Sitz der Dichtringe (6.1) achten (vgl.
Bild 5 rechts unten).

Fir den elekirischen Anschluss ist eine
Anschlussleitung, Lange 10 m, mit Steckern
M12 x 1 beigelegt.

Hinweis:

— Fiir den pneumatischen und elektri-
schen Anschluss gelten dariber hin-
aus die Beschreibungen in Kapi-
tel 5.1 und Kapitel 5.2.

Einstellung und Bedienung entspre-
chen der Beschreibung in Kapitel 7
und Kapitel 8.

— Seit 2009 hat der Positionssensor
(20) riickseitig zwei Stifte als An-
schlag fir den Hebel (1). Wird die-

ser Positionssensor auf éltere An-

®

bauteile montiert, missen in der
Montageplatte/Winkel (21) zwei
entsprechende Bohrungen @8 mm
angebracht werden. Hierzu ist eine
Schablone als Hilfe erhdiltlich, vgl.
Tabelle 7.
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Montage bei Direktanbau

Antrieb Typ 3277-5 mit 120 cm? (Bild 15)

Der Stelldruck vom Stellungsregler wird Gber
den Stelldruckanschluss der Anschlussplatte
(9, Bild 15 links) auf die Membrankammer
des Antriebs gefihrt. Dazu zundchst die An-
schlussplatte (9) aus dem Zubehdr am Joch
des Antriebs verschrauben.

Anschlussplatte (9) dabei so drehen, dass
das fir die Sicherheitsstellung richtige
Bildsymbol ,Antriebsstange ausfahrend”
oder ,Antriebsstange einfahrend” nach

der Markierung ausgerichtet ist (Bild 15

unten).

- Unbedingt darauf achten, dass die Flach-
dichtung der Anschlussplatte (9) richtig

eingelegt ist.

Die Anschlussplatte hat Bohrungen mit
NPT- und G-Gewinde. Den nicht bendtig-

ten Gewindeanschlu
und Vierkantstopfen

Antrieb Typ 3277 mit 1

ss mit Dichtgummi
verschlieBen.

75 bis 750 cm2

Der Stelldruck wird bei ,Antriebstange aus-
fahrend” auf den Anschluss seitlich am Joch

auf den Antrieb gefihrt.

Bei ,Antriebsstange

\
==

<
P
d

J,

FW
3

g

e

— e L KKE—IL‘_\ | |—
! !
5 M = | A=
21 o
— Stelldruck
i Entliftungsstopfen %ﬁ
Stelldruck 1 Hebel
2 1.1 Mutter
1.2 Tellerfeder
bl Antriebsstange 2 Al?fUSfSﬁH
Symbo ~—~] 6 NPT ausfahrend  einfahrend 3 Mitnehmer
\% 9 Anschlussplatte
. 1 Deckel
Morkleruni ) @ @ 20  Positionssensor
A 4 v 21 Montageplatte

Bild 15: Montage bei Antrieb Typ 3277-5 links und Typ 3277 rechts
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einfahrend” wird der Anschluss an der obe- 7.
ren Membrankammer benutzt, der seitliche
Anschluss am Joch muss mit einem Entlif-

tungsstopfen (Zubehdr) versehen werden.

Montage des Positionssensors

1. Hebel (1) am Sensor in Mittelstellung
bringen und festhalten. Mutter (1.1) I6-
sen und Hebel mit Tellerfeder (1.2) von
der Sensorwelle abnehmen.

2. Den Positionssensor (20) an der Monta-
geplatte (21) verschrauben.

3. Je nach Antriebgréfie und Nennhub des
Ventils den erforderlichen Hebel und die
Position des Abtaststifts (2) nach Hubta-
belle auf Seite 21 festlegen. Im Liefer-
zustand ist Hebel M mit Stiftposition 35
am Sensor angebaut. Wenn nétig, den
Abtaststift (2) aus seiner Stiftposition 16-
sen und in die Bohrung fir die empfohle-
ne Stiftposition umsetzen und verschrau-
ben.

4. Hebel (1) und Tellerfeder (1.2) auf die
Sensorwelle stecken. Hebel in Mittelstel-
lung bringen und festhalten, Mutter (1.1)
aufschrauben.

5. Mitnehmer (3) an die Antriebsstange set-
zen, ausrichten und so festschrquben,
dass die Befestigungsschraube in der Nut
der Antriebsstange sitzt.

6. Montageplatte mit Sensor so am An-
triebsjoch ansetzen, dass der Abtaststift
(2) auf der Oberseite des Mitnehmers (3)
zu liegen kommt, er muss mit Federkraft
aufliegen. Montageplatte (21) mit den
beiden Befestigungsschrauben am An-
triebsjoch festschrauben.

44

Deckel (11) auf der Gegenseite montie-
ren. Darauf achten, dass im eingebauten
Zustand des Stellventils der Entliftungs-
stopfen nach unten zeigt, damit evil. an-
gesammeltes Kondenswasser abflief3en
kann.
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4.7.2 Montage bei Anbau nach Seite 21 vornehmen. Hebel L und XL sind

IEC 60534-6 (NAMUR) dem Anbausatz beigelegt.
3. Hebel (1) und Tellerfeder (1.2) auf die

-  Erforderliche Anbauteile und Zubehér: Sensorwelle stecken. Hebel in Mittelstel-
Tabelle 7, Seite 54 lung bringen und festhalten, Mutter (1.1)
Bild 16 aufschrauben.

1. Hebel (1) am Positionssensor in Mittel- 4. Die beiden Bolzen (14) am Winkel (9.1)
stellung bringen und festhalten. Mutter der Kupplung (9) festschrauben, die Mit-
(1.1) Iosen und Hebel mit Tellerfeder nehmerplatte (3) aufstecken und mit den
(1.2) von der Sensorwelle abnehmen. Schrauben (14.1) festziehen.

2. Den Positionssensor (20) am Winkel (21) - Den Winkel mit Sensor so an der
verschrauben. NAMUR-Rippe des Ventils ansetzen,

dass der Abtaststift (2) in den Schlitz der

Mitnehmerplatte (3) zu liegen kommt,

dann den Winkel mit seinen Befesti-

gungsschrauben am Ventil festschrauben.

Der standardmdfig angebaute Hebel M mit
Abtaststift (2) auf Position 35 ist fir Antriebs-
groBBen von 120 bis 350 cm?2 mit einem
Nennhub von 15 mm ausgelegt. Bei anderen
Antriebsgrofien oder Hiben die Auswahl
von Hebel und Stiftposition nach Hubtabelle

20 21 11,12 141 3 14 9.1 9

1 Hebel
1.1 Mutter
1.2 Tellerfeder
T 2 Abtaststift
3 Mitehmerplatte
9 Kupplung
9.1 Winkel
14 Bolzen
14.1  Schrauben
Ll s B "?H e o E— — 20 Positionssensor
%Lﬁ = 21 Winkel
14

L

Bild 16: Montage nach IEC 60534-6 (NAMUR)

N
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4.7.3 Montage an Mikroventil

Typ 3510

Erforderliche Anbauteile und Zubehér:
Tabelle 7, Seite 54

Bild 17

1.

Hebel (1) am Positionssensor in Mittel-
stellung bringen und festhalten. Mut-
ter (1.1) I6sen und den standardméfig
angebauten Hebel M (1) mit Tellerfeder
(1.2) von der Sensorwelle abnehmen.

Positionssensor (20) am Winkel (21) ver-
schrauben.

Hebel S (1) aus dem Zubehdr nehmen
und den Abtaststift (2) in der Bohrung fir
Stiftposition 17 verschrauben. Hebel (1)
und Tellerfeder (1.2) auf die Welle des

Sensors stecken. Hebel in Mittelstellung
bringen und festhalten, Mutter (1.1) auf-
schrauben.

. Mitnehmer (3) an die Kupplung des Ven-

tils setzen, rechtwinklig ausrichten und
festschrauben.

. Winkel (21) mit Positionssensor am Ven-

tilrahmen so ansetzen und verschrauben,
dass der Abtaststift (2) in die Nut des
Mitnehmers (3) gleitet.

20 21
M ,
1 t_ﬁ N — 1 Hebel
| : 1.1 Mutter
114 _h 1 1.2 Tellerfeder
, /" 2 Abtaststift
/e 2 3 Mitnehmer
L& @ B % 20 Positionssensor
: j 21 Winkel
u \\ //'1 3
L = o
Bild 17: Montage am Mikroventil
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4.7.4 Montage an Schwenk- 4. Hebel (1) und Tellerfeder (1.2) auf die

Sensorwelle stecken. Hebel in Mittelstel-

antriebe lung bringen und festhalten, Mutter (1.1)
—  Erforderliche Anbauteile und Zubehor: aufschrauben.
Tabelle 7, Seite 54 Die weitere Montage entspricht der Beschrei-
Bild 18 bung fir den Anbau des Standardgerdts

1. Hebel (1) am Positionssensor in Mittel- nach Kopitel 4.5.

stellung bringen und festhalten. Mutter ~ Statt des Stellungsreglers ist der Positionssen-
(1.1) I6sen und Hebel mit Tellerfeder sor (20) mit seiner Montageplatte (21) zu

(1.2) von der Sensorwelle abnehmen. montieren.

2. Positionssensor (20) an der Montageplat-
te (21) verschrauben.

3. Den am Hebel (1) standardmafig einge-
schraubten Abtaststift (2) gegen den
blanken Abtaststift (@5 mm) aus dem Zu-
behor ersetzen und auf Stiftposition 90°
verschrauben.

=

J_AL - T %JJ 1 Hebel

1 3
.L - 'IH 1.1 Mutter

1.2 Tellerfeder

+ / H 4 2 Abtaststift

20  Positionssensor

I J 21 Montageplatte

2 1 1.1,1.2

Bild 18: Montage an Schwenkantriebe
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4.8 Anbau des Leckagesensors Der Sensor sollte vorzugsweise an dem be-
reits vorhandenem M8-Gewinde an der

Bild 19 NAMUR-Rippe montiert werden (Bild 19).
Normalerweise wird das komplett mit Stel- . Tipp:
lungsregler und Leckagesensor bestiickte -/Q\- Worde der Stellungsregler direkt an

Stellventil ausgeliefert.

Sollte der Leckagesensor nachtrdglich oder

an ein anderes Stellventil angebaut werden,
ist wie im Folgenden beschrieben vorzuge-

hen.

den Antrieb montiert (integrierter An-
bau), so kénnen die NAMUR-Schnitt-
stellen an beiden Seiten des Ventil-
rahmens zum Anbau des Leckage-
sensors genutzt werden.

' ACHTUNG!

! Fehlfunktion durch unsachgeméiBe Die Inbetriebnahme des Leckagesensors wird
Verschraubung! ausfihrlich in der Bedienungsanleitung ,Ven-
Leckagesensor mit einem Drehmo- tildiagnose EXPERTplus” B> EB 8389-1 be-
ment von 20 5 Nm verschrauben! schrieben.

DA

| SN—

17/

(I

s
=
\ ‘*
i

|§ v/ Leckagesensor
\' 2 Schraube
N > 3 Steckverbindung

Bild 19: Anbau des Leckagesensors
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4.9 Anbau von Stellungsreglern
mit Edelstahl-Gehduse
Stellungsregler mit Edelstahl-Gehduse erfor-

dern Anbauteile, die komplett aus Edelstahl
oder frei von Aluminium sind.

Hinweis:

Die pneumatische Anschlussplatte und
ein Manometerhalter sind in Edelstahl
erhéltlich (Bestellnummern vgl. unten),
ebenso der pneumatische Umkehrver-

®

starker Typ 3710.
Anschlussplatte G V4 1400-7476
(Edelstahl) Va NPT 1400-7477
Manometerhalter G 4 1402-0265
(Edelstahl) 4 NPT 1400-7108

Fir den Anbau von Stellungsreglern mit
Edelstahl-Gehduse gelten Tabelle 1 bis Tabel-
le 6 mit folgenden Einschrankungen:
Direktanbau

Alle Anbausatze aus Tabelle T und Tabelle 2
konnen verwendet werden. Der Verbindungs-
block entféllt. Uber die pneumatische An-
schlussplatte in Edelstahl wird zum Antrieb
verrohrt.

Anbau nach IEC 60534-6 (NAMUR-Rippe
oder Stangenanbau)

Alle Anbausdtze aus Tabelle 3 kdnnen ver-
wendet werden. Anschlussplatte in Edelstahl.
Anbau an Schwenkantriebe

Bis auf den Anbausatz ,schwere Ausfih-
rung” konnen alle Anbausdtze aus Tabelle 5

EB 8384-6

verwendet werden. Anschlussplatte in Edel-
stahl.

4.10 Federraumbeliftung bei
einfachwirkenden An-
trieben

Die abgeblasene Instrumentenluft vom Stel-
lungsregler kann dazu benutzt werden, den In-
nenraum des Antriebs vor Korrosion zu schit-
zen. Es ist Folgendes zu beachten:

Direktanbau Typ 3277-5 FA/FE

Die Federraumbeliftung ist automatisch ge-
geben.

Direktanbau Typ 3277, 175 bis 750 cm?

FA: Am schwarzen Verbindungsblock den
Stopfen 12.2 (Bild 4) entfernen und eine
pneumatische Verbindung zur Entlif-
tungsseite des Antriebs herstellen.

' ACHTUNG!

. Anbaufehler bei alten Verbin-
dungsblocke aus pulverbeschich-
tetem Aluminium!

Alte Verbindungsblécke aus pul-
verbeschichtetem Aluminium ge-
mdf3 den Abschnitten ,Anbau
nach IEC 60534-6 (NAMUR-
Rippe oder Stangenanbau)” und
LAnbau an Schwenkantriebe”
anbaven!

FE: Die Federraumbeliftung ist automatisch
gegeben.
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Anbau nach IEC 60534-6 (NAMUR-Rippe
oder Stangenanbau) und an Schwenkan-
triebe

Der Stellungsregler braucht einen zusatzli-
chen verrohrbaren Ausgang fir die Abluft.
Dazu gibt es als Zubehor einen Adapter:

Gewindebuchse G 4
(M20 x 1,5) V4 NPT

0310-2619
0310-2550

Hinweis:

CD Der Adapter belegt einen Anschluss
M20 x 1,5 im Gerdtegehéuse. Es
kann also nur eine Kabelverschrau-
bung installiert werden.

Sind weitere Komponenten im Einsatz, die
den Antrieb entliiften (Magnetventil, Volu-
menverstarker, Schnellentlifter o. A.), so
muss auch diese Abluft in die Federraumbe-
[Gftung mit einbezogen werden. Der An-
schluss Gber den Adapter am Stellungsregler
muss mit einem Rickschlagventil, z. B. Rick-
schlagventil G V4, Bestell-Nr. 8502-0597, in
der Verrohrung geschitzt werden. Beim
plotzlichen Ansprechen der entliftenden
Komponenten kann sonst der Druck im Ge-
hduse des Stellungsreglers Uber Umgebungs-
druck ansteigen und das Gerat beschadigen.

4.11 Erforderliche Anbauteile und Zubehor

Tabelle 1: Direktanbau Typ 3277-5 (Bild 3) Bestell-Nr.
. Standardausfihrung fir Antriebe bis 120 cm? 1400-7452
Anbauteile
Lackvertragliche Ausfihrung fir Antriebe bis 120 cm? 1402-0940
Umschaltplatte alt bei Antrieb Typ 3277-5xxxxxx.00 (alf) 1400-6819
) Umschaltplatte neu bei Antrieb Typ 3277-5xxxxxx.01(neu) 1400-6822
i‘:ﬁ::gr M | Anschlussplatte neu fiir Antrieb Typ 3277-5xx0xx.01 (neu) '), G ¥ und 6 NPT 1400-6823
Anschlussplatte alt fir Antrieb Typ 3277-5xxxxxx.00 (alt): G 8 1400-6820
Anschlussplatte alt fir Antrieb Typ 3277-5xxxxxx.00 (alt): 8 NPT 1400-6821
G 1400-7461
Anschlussplatte (6)
Va NPT 1400-7462
5 G Vi 1400-7458
Zubehdr am Manometerhalter (7) -
Stellungsregler Va NPT 1400-7459
M teranbausatz (8) bi 6 bar (Output/Supply) Niro/Ms 1400-6950
nometeran max. r
anometeranbausatz is max. 6 bar (Output/Supply Niro/Niro 14006951

1 Bei neuen Antrieben (Index .01) kénnen nur neue Umschalt- und Ansch|ussp|ch‘en verwendet werden, alte und

neue Platten sind nicht gegeneinander austauschbar.
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Tabelle 2: Direktanbau Typ 3277 (Bild 4) Bestell-Nr.
Anbaute Standardausfihrung an Antriebe 175, 240, 350, 355, 700, 750 cm? 1400-7453
nbauteile
el Lackvertrégliche Ausfihrung an Antriebe 175, 240, 350, 355, 700, 750 cm? 1402-0941
Stahl G 4/G ¥s 1402-0970
A NPT/ % NPT | 14020976
175 cm?
Ni Gva/ G¥% 1402-0971
" ViNPT/ % NPT | 1402-0978
Siahl Gva/ G¥% 1400-6444
VA NPT/ % NPT | 14020911
240 cm?
Ni G/ G¥ 1400-6445
" ViNPT/ % NPT | 1402-0912
Stahl G/ G 1400-6446
M VANPT/ % NPT | 1402-0913
350 cm?
. G/ G® 1400-6447
Rohrve.rbindur‘lg mit Verschrcl.Jbung ) Niro V4 NPT/ % NPT | 1402-0914
— fiir Sicherheitsstellung , Antriebsstange einfahrend” . .
- bei Belisftung der oberen Membrankammer Stahl G/ G% 1402-0972
. 4 NPT/ % NPT | 1402-0979
Zubehor 355 cm?
Ni G/ G 1402-0973
" ViNPT/ % NPT | 1402-0980
Stahl G/ G 1400-6448
M ANPT/ % NPT | 14020915
700 cm?
- G/ G®% 1400-6449
Niro
4 NPT/ %8 NPT | 1402-0916
Stahl G/ G¥% 1402-0974
a
4 NPT/ % NPT | 1402-0981
750 cm?
Ni G/ G¥% 1402-0975
" ViNPT/ % NPT | 1402-0982
G V4 1400-8819
Verbindungsblock mit Dichtungen und Schraube u
4 NPT 1402-0901
Meromsteronboveats b § ber (Outoot/Supsh] Niro/Ms 1400-6950
anometeranbausatz bis max. 6 bar (Output/Supply! Niro/Niro 14006951
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Anbau am Stellventil - Anbauteile und Zubehor

Tabelle 3: Anbau an NAMUR-Rippe oder Stangenanbau (Stangen-@20 bis 35 mm) nach IEC 60534-6
(Bild 5 und Bild 9)

Hub inmm | Hebel | fir Antrieb Bestell-Nr.
7,5 S | Typ 3271-5 mit 60/120 cm? am Mikroventil Typ 3510 (Bild 9) 1402-0478
5 bis 50 M1 | Fremdantriebe und Typ 3271 mit 120 bis 750 cm? 1400-7454
14 bis 100 L |Fremdantriebe und Typ 3271, Ausfihrung 1000 und 1400-60 1400-7455
40 bis 200 M Fremdantriebe und Typ 3271, Ausfihrungen 1400-120 und 2800 cm? bei Hub 1400-7456
120 mm
Typ 3271, Ausfishrungen 1400-120 und 2800 cm? bei Hub 30/60 mm 1400-7466
Anbauwinkel fir Emerson und Masoneilan Hubantriebe; zuscitzlich wird je nach
30 oder 60 L Hub ein Anbausatz nach IEC 60534-6 benstigt, Auswahl vgl. Zeilen oben 1400-6771
Valtek Typ 25/50 1400-9554
GV 1400-7461
Anschlussplatte (6)
Va NPT 1400-7462
G 1400-7458
Zubehor Manometerhalter (7)
Va NPT 1400-7459
. Niro/Ms 1400-6950
Manometeranbausatz bis max. 6 bar (Output/Supply) ——
Niro/Niro 1400-6951

" Hebel M ist am Grundgerdt angebaut (im Lieferumfang des Stellungsreglers enthalten).

Tabelle 4: Anbau nach VDI/VDE 3847 (Bild 6 und Bild 8)

Elektropneumatischer Stellungsregler mit VDI/VDE-3847-Schnittstelle Typ 3730-6-xxxxxx0xx0700 Bestell-Nr.
Schnittstellenadapter 1402-0257
Anbausatz zum Anbau an SAMSON-Typ 3277 1402-0868

Anbauteile | Anbausatz zum Anbau an SAMSON-Typ 3271 oder Fremdantriebe 1402-0869
Hubabgriff fir Ventilhibe bis 100 mm 1402-0177
Hubabgriff fir Ventilhilbe von 100 bis 200 mm (nur SAMSON-Typ 3271) 1402-0178
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Anbau am Stellventil - Anbauteile und Zubehor

Tabelle 5: Anbau an Schwenkantriebe (Bild 10 und Bild 11) Bestell-Nr.
Anbau nach VDI/VDE 3845 (September 2010), Einzelheiten vgl. Kapitel 15.1
Antriebsoberfldche entspricht Befestigungsebene 1
Grofle AAT bis AA4, Ausfishrung CrNiMo-Stahlwinkel 1400-7448
Grofle AAT bis AA4, schwere Ausfihrung 1400-9244
GroBe AAS5, schwere Ausfishrung (z. B. Air Torque 10 000) 1400-9542
Konsolenoberfléiche entspricht Befestigungsebene 2, schwere Ausfihrung 1400-9526
1400-8815
Anbauteile Anbau fir Schwenkantriebe bis 180° Schwenkwinkel, Befestigungsebene 2 und
1400-9873
Anbau an SAMSON-Typ 3278 mit 160/320 cm?, Ausfihrung CrNiMo-Stahlwinkel 1400-7614
Aanu an SAMSON-Typ 3278 160 cm? und VETEC-Typen S160, R und M, schwere 1400-9245
Ausfihrung
1400-5891
Anbau an SAMSON-Typ 3278 mit 320 cm? und VETEC-Typ S320, schwere Ausfihrung und
1400-9526
Anbau an Camflex II 1400-9120
G 1400-7461
Anschlussplatte (6)
4 NPT 1400-7462
G 1400-7458
Zubehor Manometerhalter (7)
Va NPT 1400-7459
M eronbausats bi 6 bar (Output/Supply) Niro/Ms 1400-6950
anometeranbausatz bis max. 6 bar (Output/Supply! Niro/Niro 1 400-695]
Tabelle 6: Zubehor allgemein Bestell-Nr.
Umkehrverstdrker fir doppeltwirkende Antriebe Typ 3710
Kunststoff schwarz (Klemmbereich 6 bis 12 mm) 8808-1011
Kunststoff blau (Klemmbereich 6 bis 12 mm) 8808-1012
Kabelverschraubung M20 x 1,5, Messing vernickelt (Klemmbereich 6 bis 12 mm) 1890-4875
Messing vernickelt (Klemmbereich 10 bis 14 mm) 1922-8395
Edelstahl 1.4305 (Klemmbereich 8 bis 14,5 mm) 8808-0160
Aluminium, pulverbeschichtet 0310-2149
Adapter M20 x 1,5 auf /2 NPT
Edelstahl 1400-4114
Nachristsatz induktiver Grenzkontakt 1 x $J2-SN 1400-7460
DE/EN (Lieferzustand) 1990-0761
Deckelschild mit Parameterliste und Bedienhinweisen EN/ES 1990-3100
EN/FR 1990-3142

TROVIS-VIEW 6661 mit Gerdtemodul Typ 3730-6

EB 8384-6
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Anbau am Stellventil - Anbauteile und Zubehor

Tabelle 6: Zubehor allgemein Bestell-Nr.
Serial-Interface Adapter (SAMSON SSP-Schnittstelle — RS-232-Schnittstelle (PC)) 1400-7700
Isolated USB Interface Adapter (SAMSON SSP-Schnittstelle — USB-Schnitistelle (PC)) ein- 1400-9740
schl. TROVIS-VIEW-CD
Tabelle 7: Anbau externer Positionssensor Bestell-Nr.
Schablone zur Montage des Positionssensors auf dltere Anbauteile, vgl. Hinweis auf Seite 42 1060-0784
Anbauteile fir Antrieb mit 120 cm?, vgl. Bild 15 links 1400-7472
Anschlussplatte (9, alt) bei Antrieb G% 1400-6820
Direktanbau Typ 3277-500000x.00 Vs NPT 1400-6821
Anschlussplatte (neu) bei Antrieb Typ 3277-5xxxxxx.01 (neu) 1400-6823
Anbauteile fir Antriebe 175, 240, 350, 355 und 750 cm?, vgl. Bild 15 rechts 1400-7471
NAMUR-Anbau | Anbauteile fir Anbau an NAMUR-Rippe mit Hebel L und XL, vgl. Bild 16 1400-7468
TAyr;)bg;]I\glkrovenM Anbauteile fir Antrieb Typ 3271 mit 60 cm?, vgl. Bild 17 1400-7469
VDI/VDE 3845 (September 2010), Einzelheiten vgl. Kapitel 15.1
Antriebsoberfliche entspricht Befestigungsebene 1
Grofle AA1 bis AA4 mit Mitnehmer und Kupplungsrad, Aus-
fihrung CrNiMo-Stahlwinkel, vgl. Bild 18 1400-7473
Grofle AAT bis AA4, schwere Ausfihrung 1400-9384
Anbau an Grofle AAS5, schwere Ausfishrung (z. B. Air Torque 10 000) 1400-9992
Schwenkantriebe - - -
Konsolenoberfléiche entspricht Befestigungsebene 2,
. 1400-9974
schwere Ausfihrung
SAMSON-Typ 3278 160 cm2/VETEC-Typ $160 und Typ R, schwere Ausfihrung 1400-9385
1400-5891
SAMSON-Typ 3278 mit 320 cm? und VETEC-Typ $S320, schwere Ausfilhrung und
1400-9974
GVa 1400-7461
Anschlussplatte (6)
Va NPT 1400-7462
GV 1400-7458
Manometerhalter (7)
.. Va NPT 1400-7459
Zubehér Stellungs- -
regler Manometeranbausatz bis max. 6 bar Niro/Ms 1400-6950
(Output/Supply) Niro/Niro 1400-6951
Konsole zur Wandmontage (Hinweis: Aufgrund unterschiedlicher Beschaffenheit
des Befestigungsuntergrunds mijssen die Befestigungselemente bauseits beigestellt | 0309-0111
werden.)

)" Bei neuen Antrieben (Index .01) kdnnen nur neue Anschlussplatten verwendet werden, alte und neue Platten sind

nicht gegeneinander austauschbar.
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5 Anschlisse

WARNUNG!

Verletzungen durch ein-/ausfahrende
Antriebsstange!

Antriebstange nicht berihren und
nicht blockieren!

' ACHTUNG!
Fehlfunktion durch falsche Reihen-
folge bei Anbau, Installation und In-
betriebnahme!
Folgende Reihenfolge beachten!

1. Schutzfolie von den pneumatischen
Anschliissen entfernen.

2. Stellungsregler am Stellventil an-
bauen.

3. Pneumatische Hilfsenergie anschlie-
BBen.

4. Elektrische Hilfsenergie anschlief3en.

5. Inbetriebnahme-Einstellungen vor-
nehmen.

5.1 Pneumatische Anschlisse

' ACHTUNG!

Fehlfunktion durch unsachgemdf3en
pneumatischen Anschluss!
Druckluft nicht direkt an die Gewinde
im Stellungsreglergehduse anschlie-
BBen! Anschlussverschraubungen in
die Anschlussplatte, den Manometer-
block oder den Verbindungsblock
aus dem Zubehér einschrauben!

Die Luftanschliisse an Anschlussplatte, Ma-
nometerblock und Verbindungsblock sind

EB 8384-6

Anschlisse

wahlweise als Bohrung mit 1/4-NPT- oder
G-"s-Gewinde ausgefihrt. Es konnen die Ub-
lichen Einschraubverschraubungen fir Me-
tall- und Kupferrohr oder Kunststoffschlcuche
verwendet werden.

' ACHTUNG!

Fehlfunktion durch Nichtbeachten der
geforderten Luftqualitéit!
Nur trockene, &l- und staubfreie Zu-
luft verwenden!
Wartungsvorschriften fir vorgeschal-
tete Reduzierstationen beachten!
Luftleitungen vor Anschluss griindlich

durchblasen!

Der Stelldruckanschluss ist bei Direktanbau an
den Antrieb Typ 3277 fest vorgegeben, bei An-
bau nach IEC 60534-6 (NAMUR) wird er in
Abhdngigkeit von der Sicherheitsstellung , An-
triebsstange einfahrend” oder ,Antriebsstange
ausfahrend” auf die Unterseite oder Oberseite
des Antriebs gefihrt.

Bei Schwenkantrieben sind die Anschlussbe-
zeichnungen der Hersteller maf3gebend.

5.1.1

Fir die Kontrolle von Zuluft (Supply) und Stell-
druck (Output) wird der Anbau von Manome-
tern empfohlen (vgl. Zubehor in Tabelle 2 bis
Tabelle 7).

Stelldruckanzeige

5.1.2 Zuluftdruck

Der erforderliche Zulufidruck richtet sich nach
dem Nennsignalbereich und der Wirkrichtung
(Sicherheitsstellung) des Antriebs.
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Anschlisse

Der Nennsignalbereich ist je nach Antrieb als
Federbereich oder Stelldruckbereich auf dem
Typenschild eingetragen, die Wirkrichtung ist
mit FA oder FE oder mit einem Symbol gekenn-
zeichnet.

Hinweis:

Ist der Zuluftdruck p, kleiner als der
bei der Ventilsignatur ermittelte Fe-
derbereichsendwert, dann wird unter
Code 0 PLOW angezeigt.

®

Antriebsstange durch Federkraft ausfahrend
FA (AIR TO OPEN)

Sicherheitsstellung ,Ventil Zu” (bei Durch-
gangs- und Eckventilen):

erforderlicher Zuluftdruck = Nennsignalbe-
reich-Endwert + 0,2 bar, mindestens 1,4 bar.

Antriebsstange durch Federkraft einfahrend
FE (AIR TO CLOSE)

Sicherheitsstellung ,Ventil Auf” (bei Durch-
gangs- und Eckventilen):

Der erforderliche Zuluftdruck bei dicht schlie-
f3endem Ventil wird Uberschldgig aus dem

maximalen Stelldruck PSt ax bestimmt:
d?-n-A
pstoe = F + Len e [bar]
4.-A

d = Sitzdurchmesser [cm]

Ap = Differenzdruck am Ventil [bar]

A = Antriebsflache [em?]

F = Nennsignalbereich-Endwert des Antriebs [bar]
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Sind keine Angaben gemacht, wird wie
folgt vorgegangen:

erforderlicher Zuluftdruck = Nennsignalbe-
reich-Endwert + 1 bar

5.1.3 Stelldruck (Output)

Der Stelldruck am Ausgang (Output 38) des
Stellungsreglers kann iber Code 16 auf Dri-
cke von 1,4 bar, 2,4 bar oder 3,7 bar be-
grenzt werden.

In der Werkseinstellung ist die Begrenzung
nicht aktiviert [7,0 bar].

5.2 Elektrische Anschliisse

GEFAHR!

Lebensgefahr durch Stromschlag
und/oder Bildung einer explosions-
fdhigen Atmosphdre!

Bei der elektrischen Installation sind
die einschldgigen elektrotechnischen
Vorschriften und die Unfallverhi-
tungsvorschriften des Bestimmungs-
lands zu beachten. In Deutschland
sind dies die VDE-Vorschriften und
die Unfallverhitungsvorschriften der
Berufsgenossenschaften.

Fiir die Montage und Installation in
explosionsgefdhrdeten Bereichen gilt
die EN 60079-14: 2008; VDE 0165
Teil 1 Explosionsfihige Atmosphare
- Projektierung, Auswahl und Er-
richtung elekirischer Anlagen.
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WARNUNG!
A Aufheben des Explosionsschutzes

durch Fehler beim elektrischen An-

schluss!

— Klemmenbelegung einhalten!

— Verlackte Schrauben in oder am
Gehduse nicht I6sen!

— Héchstwerte der EG-Baumuster-
priifbescheinigung (U; bzw. Uj, |;
bzw. Iy, P, bzw. Py: C; bzw. C,und
L; bzw. L) fiir die Zusammenschal-
tung der eigensicheren elektrischen
Betriebsmittel nicht iiberschreiten!

Auswahl von Kabel und Leitungen

Fir die Installation der eigensicheren Strom-
kreise ist Absatz 12 der EN 60079-14:
2008; VDE 0165 Teil 1 zu beachten.

Anschlisse

Fir die Verlegung mehradriger Kabel und
Leitungen mit mehr als einem eigensicheren
Stromkreis gilt Absatz 12.2.2.7.

Insbesondere muss die radiale Dicke der Iso-
lierung eines Leiters fir allgemein gebrduch-
liche Isolierstoffe, wie z. B. Polydthylen, eine
Mindestdicke von 0,2 mm haben. Der
Durchmesser eines Einzeldrahts eines fein-
drahtigen Leiters darf nicht kleiner als

0,1 mm sein. Die Enden der Leiter sind ge-
gen Abspleifen, z. B. mit Adernendhiilsen,
zu sichern. Bei Anschluss Uber zwei getrenn-
te Kabel oder Leitungen kann eine zusdtzli-
che Kobe|verschrqubung montiert werden.
Nichtbenutzte Leitungseinfihrungen mussen
mit Blindstopfen verschlossen sein. Gerdte,
die in Umgebungstemperaturen unter

-20 °C eingesetzt werden, mussen metalli-
sche Kabeleinfihrungen haben.

1%

G G

°

/A
L]

A3 A2 |:|A]
BN AR
L

+81]-82

+11[-12] [+83 ] -84 [+51] -52] [+41]-42

+31[-32 [[[+31 [-32 [I[+31 [-32

LD

1
R
i
= Schaltverstérker EN 60947-5-6
i
|

Bild 20: Elektrische Anschliisse

24V DC mA- | Zweileiter- Lecka- Bindir-
Zwangs- Stellsignal Messumformer| ~ gesensor eingang
entlifung/ S A? J Grenzkontakte Speisegerdt
Magnetventil ormeldung A2 Al nur.fur <:|Jen
: Softw Softw optionalen
(optional) onware ? ar.e Stellungs-
OPZOT:,l n- melder
uktiv
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Anschlisse

Zone 2-/Zone 22-Betriebsmittel

Fir Betriebsmittel die entsprechend der
Zindschutzart Ex nA Il (nicht funkende Be-
triebsmittel) nach EN 60079-15: 2003 be-
trieben werden gilt, dass das Verbinden und
Unterbrechen sowie das Schalten von Strom-
kreisen unter Spannung nur bei der Installa-
tion, der Wartung oder fir Reparaturzwecke
zuldssig ist.

Fir Betriebsmittel die in energiebegrenzte
Stromkreise der Ziindschutzart Ex nL (ener-
giebegrenzte Betriebsmittel) nach

EN 60079-15: 2003 angeschlossen werden
gilt, diese Betriebsmittel diirfen betriebsmd-
Big geschaltet werden.

Fir die Zusammenschaltung der Betriebs-
mittel mit energiebegrenzien Stromkreisen
der Schutzart Ex nlL IIC gelten die zulassi-
gen Hochstwerte der Konformitdtsaussage
und der Ergénzungen zur Konformitdtsaus-
sage.

Leitungseinfihrung

Leitungseinfihrung mit Kabelverschraubung
M20 x 1,5, Klemmbereich vgl. Abschnitt
,Zubehor”.

Eine zweite Gehdusebohrung M20 x 1,5 ist
vorhanden, hier kann bei Bedarf ein zuséiz-
licher Anschluss installiert werden.

Die Schraubklemmen sind fiir Drahtquer-
schnitte 0,2 bis 2,5 mm2 ausgefihrt, Anzugs-
momente mindestens 0,5 Nm.

Die Leitungen fir die Fihrungsgrofie sind auf
die Gehduseklemmen 11 und 12 zu fihren.
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Es darf nur eine Stromquelle angeschlossen
werden.

23,6 mA: Mikroprozessor und Anzeige aktiv
<3,7 mA: Anzeige LOW

<3,8 mA: Sicheres Abschalten (Ausfihrung
mit Abschaltverhalten 3,8 mA)

>3,9 mA: Antriebsbeliften mdglich (Ausfih-
rung mit Abschaltverhalten 3,8 mA)

<4,4 mA: Sicheres Abschalten (Ausfihrung
mit Abschaltverhalten 4,4 mA)

>4,6 mA: Antriebsbeliften mdglich (Ausfih-
rung mit Abschaltverhalten 4,4 mA)

>22 mA: Anzeige OVERLOAD

Ein genereller Anschluss an einen Potential-
ausgleichsleiter ist nicht erforderlich. Muss
dennoch ein Anschluss erfolgen, so kann der
Potentialausgleichsleiter innen im Gerdt an-
geschlossen werden.

Je nach Ausfihrung ist der Stellungsregler
mit induktiven Grenzkontakten und/ oder ei-
nem Magnetventil ausgerustet.

Der Stellungsmelder wird in Zweileitertechnik
betrieben. Die Speisespannung betrdgt in
der Regel 24 V DC. Die Spannung direkt an
den Anschlussklemmen des Stellungsmelders
darf bei Beriicksichtigung der Zuleitungswi-
derstdnde zwischen mindestens 12 V und
hochstens 30 V DC liegen.

Die Anschlussbelegung ist Bild 20 bzw. dem
Schild auf der Klemmenleiste zu entnehmen.
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Zubehor

Kabelverschraubungen M20 x 1,5

Kunststoff schwarz
(Klemmbereich 6 bis 12 mm)

Kunststoff blau
(Klemmbereich 6 bis 12 mm)

Messing vernickelt
(Klemmbereich 6 bis 12 mm)

Messing vernickelt
(Klemmbereich 10 bis 14 mm)

Edelstahl 1.4305
(Klemmbereich 8 bis 14,5 mm)

Adapter M20 x 1,5 auf /2 NPT
Aluminium, pulverbeschichtet

Edelstahl

Bestell-Nr.

8808-1011

8808-1012

1890-4875

1922-8395

8808-0160

0310-2149
1400-7114

Anschlisse

5.2.1 Schaltverstarker

Fir den Betrieb der Grenzkontakte sind in
den Ausgangsstromkreis Schaltverstcrker
einzuschalten. Diese sollen, um die Betriebs-
sicherheit des Stellungsreglers zu gewdhr-
leisten, die Grenzwerte des Steuerstromkrei-
ses nach EN 60947-5-6 einhalten.

Bei Einrichtung in explosionsgefdhrdeten
Anlagen sind die einschlagigen Bestimmun-
gen zu beachten.

5.2.2 Verbindungsaufbau fir
die Kommunikation

Der Aufbau der Kommunikation zwischen

PC mit FSK-Modem oder Handterminal, ggf.

mit einem Trennverstarker, und Stellungsreg-
ler erfolgt nach dem HART®-Protokoll.

Nicht Ex-geschitzter Anschluss

Handterminal oder - — 1_ 5

2.

FSK-Modem !

|
| | f )
| |
Lye—gd
It

4 bis 20

mA 3730-6

t
|
‘

Regler/Leitstation

Ex-geschitzter Anschluss

>

Sicherer Bereich |Ex-Bereich

)

Regler/Leitstation

Bild 21: Anschluss mit FSK-Modem

[ T
\#/ T
" w 3730-6
Q M
r A
Ex-Trennverstarker } } I> <]
L

in Ex-Ausfihrung
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Anschlisse

FSK-Modem Typ Viator
- RS-232  nicht Ex
- PCMCIA nicht Ex
- USB nicht Ex

Bestell-Nr. 8812-0130
Bestell-Nr. 8812-0131
Bestell-Nr. 8812-0132

Ist die Birdenspannung des Reglers oder der
Leitstation nicht ausreichend, muss ein Trenn-
verstarker als Birdenwandler zwischenge-
schaltet werden (Anschluss wie Ex-geschiitz-
ter Anschluss des Stellungsreglers, vgl.

Bild 21).

Fir den Einsatz des Stellungsreglers im ex-
gefdhrdeten Bereich muss ein Trennverstdrker
in ex-geschitzter Ausfihrung eingesetzt wer-

den.

Uber das HART®-Protokoll sind die angekop-
pelten Warten- und Feldgerdte mit ihrer Ad-
resse Uber Punkt-zu-Punkt oder Standard-Bus
(Multidrop) einzeln ansprechbar.

Punkt-zu-Punkt:

Die Busadresse/Aufrufadresse muss immer
auf Null (0) gesetzt sein.

Standard-Bus (Multidrop):

Im Standard-Bus (Multidrop) folgt der Stel-
lungsregler wie bei der Punkt-zu-Punkt-Ver-
bindung dem analogen Strom der Fihrungs-
grofle. Diese Befriebsart ist z. B. fir
Split-range-Betrieb (Reihenschaltung) von
Stellungsreglern geeignet.

Die Busadresse/Aufrufadresse muss im Be-
reich 1 bis 15 liegen.

®

Hinweis:
Kommunikationsprobleme konnen
entstehen, wenn der Ausgang vom
Prozessregler/eitstation nicht
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HART-konform ist. Zur Anpassung
kann die Z-Box (Bestell-Nr. 1170-
2374) zwischen Ausgang und
Kommunikationsanschluss eingefiigt
werden. An der Z-Box fdllt eine
Spannung von ca. 330 mV ab (ent-
spricht 16,5 Q bei 20 mA).

Alternativ kénnen ein 250-Q-Wider-
stand in Reihe und ein 22-pF-Kon-
densator parallel zum Analogaus-
gang eingesetzt werden.

Zu beachten ist, dass

—sich dabei die Biirde fir den Reg-
lerausgang erhéht.

— das Einfigen des Kondensators fir
eigensichere Stromkreise (Ex ia),
energiebegrenzte Stromkreise
(Ex nL) und fiir die Ziindschutzart

Ex nA nicht zuldssig ist.

Regler/Leitstation

Bild 22: Anpassung des Ausgangssignals
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6 Bedienelemente und
Anzeigen

® Dreh-/Druckknopf

Der Dreh-/Druckknopf befindet sich unter-
halb des frontseitigen Schutzdeckels. Uber
ihn erfolgt die Vor-Ort-Bedienung des Stel-
lungsreglers:

€ drehen: Codes und Werte auswiihlen.
& dricken: Auswahl bestdtigen.

Schiebeschalter
AIR TO OPEN/AIR TO CLOSE

- Wenn steigender Stelldruck das Ventil
offnet, gilt AIR TO OPEN.

—  Wenn steigender Stelldruck das Ventil
schlief3t, gilt AIR TO CLOSE.

Der Stelldruck ist der pneumatische Druck
am Ausgang des Stellungsreglers, mit dem
der Antrieb beaufschlagt wird.

Bedienelemente und Anzeigen

Bei Stellungsreglern mit angebautem Um-
kehrverstdrker fir doppelt wirkende Antriebe
gilt immer AIR TO OPEN (Anschlisse nach
Kapitel 4.6).

Volumendrossel Q

Die Volumendrossel dient zur Anpassung der
Luftlieferung an die Grof3e des Antriebs. Da-
bei sind zwei feste Einstellungen, je nach
Luftfihrung am Antrieb, méglich:

— Bei Antrieben kleiner als 240 cm?
(Typ 3271-5) MIN SIDE wdhlen.

— Bei Antrieben ab 240 cm? MAX SIDE bei
seitlichem Anschluss wahlen.

Taste Initialisierung Kappe und Knopf

Steverfahne Schlitzinitiator

SSP Schnittstelle

%
D)z

LINI
(]
S3IVNLOV
JAIVA
NOLNYD

"2 G il

%@ 2
e Oz
S & S

y

— Schalter fir
AR TO OPEN/
AIR TO CLOSE

I Volumendrossel

| Dreh-/Druckknopf

L\

Loy ]

Bild 23: Bedienelemente
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Bedienelemente und Anzeigen

Anzeigen

Code, Parameter und Funktionen zugeordne-

te Symbole werden im Display dargestellt.

Betriebsarten:

— 2 Handbetrieb (vgl. Kapitel 8.2.1)
Der Stellungsregler folgt dem Hand-Soll-
wert (Code 1), nicht dem mA-Signal.

2 blinkt: Der Stellungsregler ist nicht ini-
tialisiert. Betrieb nur Gber Hand-Sollwert
(Code 1) moglich.

- G Automatikbetrieb (vgl. Kapitel 8.2.1)
Der Stellungsregler befindet sich im
Regelbetrieb und folgt dem mA-Signal.

— S SAFE (vgl. Kapitel 8.2.2)
Der Stellungsregler entliftet den Aus-
gang. Das Ventil féhrt in die mechani-
sche Sicherheitsstellung.

Bargraph:
Im Z-Hand- und G-Automatikbetrieb zeigt
der Bargraph die Regeldifferenz, abhdngig

von Vorzeichen und Betrag an. Pro 1 %
Regeldifferenz erscheint ein Anzeigeelement.

Ist der Stellungsregler nicht initialisiert (An-
zeige Z blinkt), zeigt der Bargraph die He-

bellage in Winkelgrad relativ zur Mittelachse

an. Ein Bargraphelement entspricht etwa 5°
Drehwinkel. Wenn der zuldssige Drehwinkel
Uberschritten ist, blinkt das funfte Element

(angezeigter Wert >30°). Hebel- und Stiftpo-

sition mussen Uberprift werden.
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Statusmeldungen

— N Ausfal
- /7 Wartungsanforderung/-bedarf
— 7 blinkt: AuBerhalb der Spezifikation

Diese Symbole zeigen an, dass ein Fehler
aufgetreten ist.

Jedem Fehler kann iber die Statusklassifika-
tion der Status ,Keine Me|dung”, ~Wartungs-
bedarf”, ,Wartungsanforderung” oder , Aus-
fall” zugeordnet werden (vgl. Kapitel 14).

O Konfigurationsfreigabe

Zeigt an, dass die in der Codeliste, Kapi-

tel 14, mit einem Stern (*) gekennzeichneten
Codes zur Konfiguration freigegeben sind
(vgl. Kapitel 8.1).
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Bedienelemente und Anzeigen

AUTO
CL
CCL
ERR
ESC
Hi
Lo
Low
MAN
MAX
No
NOM

Wartungsanforderung/-bedarf

Sicherheitsstellung aktiv

blinkt: AuBerhu|b/der Spez. Freigabe Konfiguration

Grenzkontakt
Alarm2 | _Hk \S f % G_/ LI\ I~ Grenzkontakt

et
Einheiten ' %
[ N NN I O Bezeichnung
Stellung
Parameter

Bargraph fir
Regeldifferenz oder 8/8 8 @
|

Hebellage
Code

Automatik
rechtsdrehend
linksdrehend
Fehler

Abbruch

ix grofler 21,6 mA
ix kleiner 2,4 mA
w kleiner 3,7 mA
Handeinstellung
Maximalbereich
nicht vorhanden/nicht aktiv
Nennhub

OVERLOAD w > 22 mA

PLOW
RES
SAFE
SUB
TUNE
YES
ZP

0 bar

AN
2N

p, kleiner Federbereichsendwert
zuriicksetzen

Sicherheitsstellung
Ersatzabgleich

Initialisierung lauft
vorhanden/aktiv
Nullpunktabgleich

keine Zuluft

Steigend/steigend
Steigend/fallend

Bild 24: Anzeige

Regelbetrieb

G blinkend

2 blinkend
S

A
A blinkt
/° blinkt

Handbetrieb  Ausfall/Strung

Not-Modus (vgl. Fehlercode 62)

Stellungsregler nicht initialisiert

Ventil in mechanischer Sicherheitsstellung
Ausfall

Wartungsanforderung/-bedarf
AuBerhalb der Spezifikation

Schreibschutz gesetzt (iber Option Bindrein-

gang oder HART®-Kommunikation)

EB 8384-6
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Bedienelemente und Anzeigen

6.1 Serial Interface

Der Stellungsregler muss mit mindestens
3,8 mA versorgt werden.

Uber die lokale Schnittstelle SERIAL
INTERFACE und den Serial-Interface-Adap-
ter kann der Stellungsregler direkt mit dem
PC verbunden werden. Die Bediensoftware
ist TROVIS-VIEW (Version 4) mit installiertem
Gerdtemodul 3730-6.

6.2 HART®-Kommunikation

Der Stellungsregler muss mit mindestens
3,6 mA versorgt werden. Das FSK-Modem
ist parallel zur Stromschleife anzuschliefen.

Fir die Kommunikation steht eine DTM-Datei
(Device Type Manager) nach Spezifikation
1.2 zur Verfigung. Damit kann das Gerdt
z. B. mit der Bedienoberfléiche PACTware in
Betrieb genommen werden. Alle Gerdtepa-
rameter sind Gber DTM und die
Bedienoberfldche erreichbar.

Zur Inbetriebnahme und Einstellung zundchst
nach Kapitel 7.1 bis Kapitel 7.4 vorgehen,
die fir die Bedienoberfldche notwendigen
Parameter sind der Codeliste (Kapitel 14) zu
entnehmen.

Hinweis:

Werden im Stellungsregler aufwdndi-
ge Funktionen gestartet, die eine ldn-
gere Berechnungszeit bendtigen oder
gréfere Datenmengen in den flichti-
gen Speicher des Stellungsreglers
speichern, wird iber die DTM-Datei
,Gerdt beschéftigt/busy” gemeldet.
Diese Meldung ist keine Fehlermel-

®
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dung und kann einfach quittiert wer-

den.

Sperrung HART®-Kommunikation

Uber Code 47 kann der Schreibzugriff fir
die HART®-Kommunikation gesperrt werden.
Sperren und Freigeben konnen dann lokal
am Gerdt erfolgen.

Voreingestellt ist freier Schreibzugriff.

Sperrung Vor-Ort-Bedienung

Uber die HART®-Kommunikation kann die
Vor-Ort-Bedienung einschlieBlich der
INIT-Taste gesperrt werden. Code 3 zeigt
dann im Display in blinkender Schrift
,HART” an. Die Sperre kann nur Gber die
HART®-Kommunikation aufgehoben werden.
Voreingestellt ist freie Vor-Ort-Bedienung.

6.3 Dynamische
HART®-Variablen

Die HART®-Spezifikation definiert vier dyna-
mische Variablen, bestehend aus einem
Wert und einer Einheit. Diesen Variablen
konnen individuell Gerdteparameter zuge-
ordnet werden. Das universelle HART®-Kom-
mando 3 (Universal Command #3) liest die
dynamischen Variablen aus dem Gerdt. Da-
mit kdnnen auch herstellerspezifische Para-
meter mit einem universellen Kommando
Ubertragen werden.

Beim Typ 3730-6 konnen die dynamischen
Variablen unter [Gerdteeinstellungen > Stel-
lungsregler > HART-Kommunikation] wie
fo|gt zugeordnet werden:
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Tabelle 8: Zuordnung dynamische HART®-Variablen

Bedienelemente und Anzeigen

Variable Bedeutung Einheit
Sollwert Sollwert %
Sollwert der Wirkrichtung Sollwert der Wirkrichtung %
Sollwert nach Laufzeitvorgabe | Sollwert nach Laufzeitvorgabe %
Istwert Istwert %
Regeldifferenz e Regeldifferenz e %
Absolutes Wegintegral Absolutes Wegintegral -
Zustand Bindreingang 0 = Nicht aktiv -

1 = Aktiv

255=-/-
Status infernes Magnetventil/ | O = Nicht angestevert -
Zwangsentliftung 1 = Angesteuert

2 = Nicht eingebaut
Sammelstatus 0 = Keine Meldung 3 = Ausfdll -

1 = Wartungsbedarf 4 = AuBBerhalb der Spezifikation

2 = Wartungsanforderung 7 = Funktionskontrolle
Temperatur Temperatur °C
Pegelwert (Leckagesensor) Pegelwert (Leckagesensor) dB
Umgebungsdruck Umgebungsdruck mbar
Stelldruck p out Stelldruck p,,; bar
Zuluftdruck Zuluftdruck bar
Durchfluss Durchfluss m3/h
Differenzdruck Differenzdruck bar
Alle aktiven Fehler 0 = Kein Fehler 16 = Auf/Zu-Fehler gesetzt -

1 = Regelkreis 32 = SlL-Test

2 = Nullpunkt 64 = Sollwert auBerhalb Bereich

4 =w zu klein 128 = Wegintegral iberschritten

8 = Status PST/FST 256 = Betriebsart ungleich AUTO
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7 Inbetriebnahme - Einstellung

ACHTUNG!
Fehlfunktion durch falsche Reihen-
folge bei Anbau, Installation und In-
betriebnahme!
Folgende Reihenfolge beachten!

1. Schutzfolie von den pneumatischen
Anschlissen entfernen.

2. Stellungsregler am Stellventil an-
baven.

3. Pneumatische Hilfsenergie anschlie-
Ben.

4. Elektrische Hilfsenergie anschlief3en.

5. Inbetriebnahme-Einstellungen vor-
nehmen.

Anzeige nach Anschluss der elekirischen
Hilfsenergie:

Ein nicht initialisierter Stellungsregler zeigt
blinkend das #*-Schlisselsymbol an. Der
Zahlenwert gibt die Hebellage in Winkel-
grad relativ zur Mittelachse wieder.

7
- = 3 3 Anzeige bei nicht

initialisiertem Stellungsregler

Ein initialisierter Stellungsregler zeigt
Code O an. Der Stellungsregler befindet sich
in der zuletzt aktiven Betriebsart.
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WARNUNG!

Verletzungen durch ein-/ausfahrende
Antriebsstange!

Antriebstange nicht beriihren und
nicht blockieren!

Hinweis:

In der Anlaufphase fihrt der Stel-
lungsregler ein Testorogramm durch,
wahrend dessen er gleichzeitig sei-
ner Automatisierungsaufgabe folgt.
Fiir die Daver der Anlaufohase ist
die Vor-Ort-Bedienung uneinge-
schréinkt, der Schreibzugriff nur ein-
geschrankt maglich.

Die Inbetriebnahme-Einstellungen sind in der
aufgefiihrten Reihenfolge (Kapitel 7.1 bis
Kapitel 7.6) durchzufihren.

7.1

Unter Beriicksichtigung des Ventiltyps und
der Wirkrichtung des Antriebs ist die
SchlieBstellung (O %) zuzuordnen. Die Zu-
ordnung erfolgt Gber den Schiebeschalter
AIR TO OPEN/AIR TO CLOSE:

- Stellung AIR TO OPEN (ATO)
Stelldruck 6ffnet, z. B. fur Ventil mit Si-
cherheitsstellung Ventil geschlossen

SchlieBstellung festlegen

Fir doppelt wirkende Antriebe gilt immer
die Einstellung AIR TO OPEN.

- Stellung AIR TO CLOSE (ATC)
Stelldruck schlief3, z. B. fir Ventil mit Si-
cherheitsstellung Ventil gecffnet

EB 8384-6



Zur Kontrolle: Nach erfolgreicher Initialisie-
rung muss das Display des Stellungsreglers
in der SchlieBstellung des Ventils 0 % anzei-
gen — bei gedffnetem Ventil muss 100 % an-
gezeigt werden. Andernfalls Schiebeschalter
umsetzen und Stellungsregler neu
initialisieren.

Hinweis:

Die Schalterstellung wird vor jeder
Initialisierung abgefragt. Danach hat
ein Verschieben des Schalters keinen
Einfluss auf den Betrieb des Stel-
lungsreglers.

®

7.2 Volumendrossel Q ein-

stellen

MAX BACK
( MIN SIDE
MIN BACK
MAX SIDE
Bild 25: Volumendrossel Q

Stellung MAX BACK/MIN SIDE

Uber die Volumendrossel Q wird die Luftlie-
ferung an die Grof3e des Antriebs ange-
passt:

- Stellung MAX BACK/MIN BACK fir An-
triebe mit einer Laufzeit <1 s, z. B. Hub-
antriebe mit einer Antriebsfléche
<240 cm? erfordern einen gedrosselten
Volumenstrom.

- Stellung MIN BACK/MAX SIDE fir An-
tricbe mit einer Laufzeit 21 s, hier ist ei-
ne Drosselung nicht notwendig.
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Zwischenstellungen sind nicht erlaubt.

ACHTUNG!

. Fehlfunktion durch gednderte Inbe-
triebnahme-Einstellung!
Einen initialisierten Stellungsregler
nach Anderung der Drosselstellung
neu initialisieren!

7.3 Anzeige anpassen

Um die Anzeige am Stellungsregler der
Anbausituation anzupassen, kann die Dar-
stellung um 180° gedreht werden.

S

El -‘= L4 Leserichtung fir Anbau pneu-
matische Anschlisse rechts
-4 ¢

- Leserichtung fir Anbau pneu-
1727 .{'. d matische Anschlisse links
([ |
A

Ist die Darstellung auf dem Kopf, so ist wie
folgt vorzugehen:

€ drehen - Code 2
® driicken, Codezahl 2 blinkt.
@ drehen — gewinschte Leserichtung

&® driicken, um die Leserichtung zu bestdti-
gen.
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7.4 Stelldruck begrenzen

Falls die maximale Antriebskraft zu Bescha-
digungen am Ventil fihren kann, muss der
Stelldruck begrenzt werden.

Bevor der Stelldruck begrenzt werden kann,

muss die Konfiguration am Stellungsregler
freigegeben werden:

Hinweis:
Die Konfigurationsfreigabe verfdllt
nach 120 s ohne Bedienhandlung.

®

7 &
\" E :| Konfigurationsfreigabe
Standard No
I A

& drehen — Code 3, Anzeige: No
&R driicken, Codezahl 3 blinkt.

& drehen — YES

@ driicken, Anzeige &

Stelldruck begrenzen:

- <&

N

A

Druckgrenze
Standard No

N

& drehen — Code 16

S driicken, Codezahl 16 blinkt.

&® drehen, bis die gewiinschte Druckgrenze
angezeigt wird.

&® driicken, um die Druckgrenze zu bestdti-
gen.
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7.5 Arbeitsbereich des Stel-
lungsreglers Gberprifen

Um den mechanischen Anbau und die ein-

wandfreie Funktion zu iberpriifen, sollte der

Arbeitsbereich des Ste||ungsreg|ers mit dem

Hand-Sollwert im ) Handbetrieb durchfah-

ren werden.
/3 ‘Handbetrieb anwéhlen:
-

MAN

Betriebsart

Standard MAN

«

n
o

& drehen - Code 0

& driicken, Codezahl 0 blinkt.

& drehen — MAN

8 dricken, der Stellungsregler wechselt in
den Handbetrieb ().

Arbeitsbereich priifen:

Hand-Sollwert w
(angezeigt wird der aktuelle

Drehwinkel)

S
A

W Lﬁ_le\

&8 drehen — Code 1

&® driicken, Codezahl T und Z-Symbol
blinken.

@ drehen, bis sich der Druck im Ste||ungs—
regler aufgebaut hat und das Stellventil
zur Uberpriifung des Hub-/Drehwinkel-
bereichs in die Endlagen fahrt.
Angezeigt wird der Drehwinkel des He-
bels auf der Stellungsregler-Rickseite.
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Waagerechter Hebel (Mittellage) ent-
spricht 0°.

Fir die einwandfreie Funktion des Stel-
lungsreglers diirfen die duf3eren Bargra-
phelemente beim Durchfahren des Ar-
beitsbereichs nicht blinkend aufleuchten.

Code 1 kann durch Dricken des Dreh-/
Druckknopfs (B) verlassen werden.

Der zuldssige Bereich ist Gberschritten,
wenn der angezeigte Winkel mehr als
30° betrdgt und das dufBere rechte oder
linke Bargraphelement blinkt. Der Stel-
lungsregler geht in die Sicherheitsstellung
(SAFE).

Nach Aufheben der Sicherheitsstellung
(SAFE) - vgl. Kapitel 8.2.2 — ist unbe-
dingt zu Uberprifen, ob Hebel und Stift-
position den Angaben nach Kapitel 4
entsprechen.

WARNUNG!
A Verletzungen durch ein-/ausfahrende

Antriebsstange!

Stellungsregler vor Austausch des
Hebels oder Anderung der Stifipositi-
on von Zuluft und elektrischer Hilfs-
energie trennen!

7.6 Initialisierung

' ACHTUNG!

Stérung des Prozessablaufs durch un-
zuldssiges Verfahren der Antriebs-
stange!

Initialisierung nicht bei laufendem Pro-
zess vornehmen, sondern nur wah-
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rend der Inbetriebnahmephase bei ge-
schlossenen Absperrventilen!

Beschddigung des Stellventils durch
Uberschreiten des maximal zuléssigen
Stelldrucks!

Vor Start des Initialisierungslaufs den
maximal zuldssigen Stelldruck des
Stellventils Gberprifen! Gegebenen-
falls den Stelldruck durch einen vor-
geschalteten Druckminderer begren-
zen!

Fehlfunktion durch gecdinderte Anbau-
oder Einbausituation!

Den Stellungsregler auf die Grundein-
stellung zuriicksetzen und neu
initialisieren, wenn er an einen ande-
ren Antrieb angebaut oder seine Ein-
bausituation verdndert wurde!

@ Hinweis:
Bei gesetztem Schreibschutz +° kann

die Initialisierung nicht gestartet wer-

den.

Bei der Initialisierung passt sich der Stellungs-
regler optimal an die Reibungsverhdltnisse und
den Stelldruckbedarf des Stellventils an. Art
und Umfang des Selbstabgleichs werden von
dem eingestellten Initialisierungsmodus be-
stimmt:

Maximalbereich MAX (Standardbereich)
Initialisierungsmodus zur einfachen Inbe-
triebsetzung fir Ventile mit zwei mecha-
nisch eindeutig begrenzten Endlagen, z. B.
Dreiwegeventile (vgl. Kapitel 7.6.1)

Nennbereich NOM
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Initialisierungsmodus fir alle Durchgangs-
ventile (vgl. Kapitel 7.6.2)

Manuell gewdhlter AUF-Stellung MAN
Initialisierungsmodus fir Durchgangsventi-
le unter manueller Vorgabe der AUF-Stel-
lung (vgl. Kapitel 7.6.3)

Manuell gewahlte Endlagen MAN2
Initialisierungsmodus fir Durchgangsventi-
le unter manueller Vorgabe der beiden
Endlagen (vgl. Kapitel 7.6.4)

Ersatzabgleich SUb

Zum Austausch eines Stellungsreglers bei
laufendem Anlagenbetrieb mit minimaler
Ruckwirkung auf den Prozess (vgl. Kapi-
tel 7.6.5)

: U =\\= E Balkenanzeige fortschrittsab-
mus hangig

n

u

Hinweis:

Fir den Normalbetrieb ist es nach
Anbau des Stellungsreglers am Ventil
sowie der Einstellung von Sicherheits-
stellung und Volumendrossel ausrei-
chend, die Initialisierungstaste (INIT)
zu befdtigen, um ein optimales Arbei-
ten des Stellungsreglers zu gewdhr-
leisten. Der Stellungsregler muss dazu
lediglich mit seinen Standardwerten
arbeiten, gegebenenfalls ist ein Reset
durchzufihren (vgl. Kapitel 7.8).

M v Anzeigen im Wechsel
LIr A Initialisierung lciuft.
mmm Symbol je nach gewdhlter Ini-
i tialisierungsart.
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Nach der Grundinitialisierung wird die Refe-

renzkurve der Ventilsignatur aufgezeichnet
(Code 48 - hO = YES).

: = 5 : Anzeigen im Wechsel TEST/
n
u
T
A Balkenanzeige fortschrittsab-
=mm hangig
n
(1]

E‘ L—_" I:' % Initialisierung erfolgreich, Stel-
00000 = cl’ lungsregler in Betriebsart Au-
tomatik (CG)
RS

Die Zeit fir den Initialisierungslauf ist abhdin-
gig von der Laufzeit des Antriebs und kann
einige Minuten davern.

Bei erfolgreicher Initialisierung geht der Stel-
lungsregler in den Regelbetrieb, erkennbar
am G-Regelsymbol.

Bei einer Fehlfunktion erfolgt ein Abbruch.
Der Initialisierungsfehler wird entsprechend
der Klassifikation Gber den Sammelstatus am
Display angezeigt (vgl. Kapitel 8.3).
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Hinweis:

Ein Fehler bei der Aufnahme der Ventil-
signatur wird Gber Code 81 angezeigt.
Auf die Regelung hat die Ventilsignatur
keinen Einfluss.

SchlieBstellung AIR TO CLOSE

Bei Schiebeschalter auf AIR TO CLOSE wech-
selt der Stellungsregler nach erfolgreicher Ini-
tialisierung automatisch auf die Bewegungs-
richtung steigend/fallend (7N). Damit ergibt
sich anschlief3end folgende Zuordnung von
Fihrungsgrofie und Ventilstellung:

Fihrungsgrofie w
Schlief3stellung Be\f/igungs- Ventil
richtung
ZUbei  AUF bei
AIR TO OPEN b 0% 100 %
AR TO CLOSE 2N 100 % 0%

Die Dichtschlief3funktion ist akfiviert.
Erforderliche Einstellung bei Dreiwegeventi-
len: Code 15 (Endlage w>) = 99 %
Abbruch einer laufenden Initialisierung

Eine laufende Initialisierung kann durch Dri-
cken des Dreh-/Druckknopfs (€) abgebro-
chen werden. Der Ste"ungsregler wechselt
dann in die Sicherheitsstellung und zeigt 3 s
STOP an.

Uber Code 0 kann die Sicherheitsstellung
verlassen werden (vgl. Kapitel 8.2.2).
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7.6.1 MAX - Initialisierung

auf Maximalbereich

Der Stellungsregler ermittelt den Hub/Dreh-
winkel des Drosselkorpers von der ZU-Stel-
lung bis zum gegeniberliegenden Anschlag
und Ubernimmt diesen Hub/Drehwinkel als
Arbeitsbereich von 0 bis 100 %.

Konfiguration freigeben:

Hinweis:
Die Konfigurationsfreigabe verfdllt
nach 120 s ohne Bedienhandlung.

®

s
R

ot

Standard No

AN

3

& drehen — Code 3, Anzeige: No
&® driicken, Codezahl 3 blinkt.

€® drehen — YES

&® driicken, Anzeige &

Stiftposition eingeben:

W &
A
1 Stiftposition
22 Standard No
LI
€ drehen — Code 4

B driicken, Codezahl 4 blinkt.

& drehen — Stiftposition am Hebel (vgl.
Anbau)

& driicken
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Initiqlisierungsmodus wahlen:

I\ll -l \/
N Standard MAX

6§ 7
S drehen — Code 6
& driicken

S drehen = MAX

&® driicken, um den Initialisierungsmodus
MAX zu bernehmen.

Initialisierungslauf starten:
= INITTaste betdtigen!

Nach der Initialisierung wird unter Code 5
der maximale Hub/Drehwinkel angezeigt,
der bei der Initialisierung ermittelt wurde.

7.6.2 NOM - Initialisierung
auf Nennbereich

Der genave Ventilhub kann durch den kali-
brierten Aufnehmer sehr genau gemessen
werden. Der Stellungsregler testet beim Initi-
alisierungsvorgang, ob das Stellventil in der
Lage ist, den angegebenen Nennbereich

(Hub oder Winkel) kollisionsfrei zu durchfah-

ren. Ist dies der Fall, wird der angegebene
Nennbereich mit den Grenzen Hub/Dreh-
winkelbereich Anfang und Ende (Code 8

und Code 9) als Arbeitsbereich bernom-

men.
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Konfiguration freigeben:

Hinweis:
Die Konfigurationsfreigabe verfdllt
nach 120 s ohne Bedienhandlung.

®

hY

e

\V}
|

=

Standard No

I =
& drehen — Code 3, Anzeige: No
& driicken, Codezahl 3 blinkt.

® drehen — YES
& driicken, Anzeige &

Stiftposition und Nennhub vorgeben:

N

7 <
’_’: I:| o Stiftposition
- Standard No
L2
7 &
= L_"-B ™| Nennbereich
(mit Code 4 = No gesperrt)
5 =

@ drehen — Code 4
& driscken, Codezahl 4 blinkt.

& drehen - Stiftposition am Hebel (vgl.
Anbau)

&® dricken

& drehen - Code 5

& driicken, Codezahl 5 blinkt.
& drehen — Nennhub des Ventils
&® dricken
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Initialisierungsmodus wahlen:

- <
=\\= G =V= INIT-Mode
Standard MAX
b 7
& drehen — Code 6

&® driicken, Codezahl 6 blinkt.
® drehen = NOM

& dricken, um den Initialisierungsmodus
NOM zu iibernehmen.

Initialisierungslauf starten:
= INITTaste betdtigen!

®

Hinweis:

Ist der bei der Initialisierung ermittel-
te Nennbereich kleiner als der unter
Code 5 eingegebene Bereich, dann
erfolgt ein Abbruch der Initialisierung
mit Fehlermeldung Code 52.

= Nach erfolgreicher Initialisierung: Bewe-
gungsrichtung (Code 7) prisfen und ggf.
anpassen.

7.6.3 MAN - Initialisierung
mit manuell gewahlter
AUF-Stellung

Vor Auslosen der Initialisierung ist das
Stellventil von Hand in die AUF-Stellung zu
fahren. Der Stellungsregler errechnet aus der
AUF- und ZU-Stellung den Differenz-
weg/-winkel und Gbernimmt ihn als Arbeits-
bereich mit den Grenzen Hub-/Drehwinkel-
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bereich Anfang und Ende (Code 8 und
Code 9).

Konfiguration freigeben:

Hinweis:
Die Konfigurationsfreigabe verfdllt
nach 120 s ohne Bedienhandlung.

®

7 &
\‘I E \'| Konfigurationsfreigabe
= Standard No
3 7

& drehen — Code 3, Anzeige: No
&® driicken, Codezahl 3 blinkt.

€® drehen — YES

&® driicken, Anzeige &

Stiftposition vorgeben:

L &
:= "_'| o Stiftposition
- Standard No
«
& drehen — Code 4

0 driicken, Codezahl 4 blinkt.

& drehen - Stiftposition am Hebel (vgl.
Anbau)

& driicken

Initialisierungsmodus wdéhlen:

\= INIT-Mode
Standard MAX

& drehen - Code 6
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&R drisicken, Codezahl 6 blinkt.
B drehen - MAN

&® driicken, um den Initialisierungsmodus
MAN zu bernehmen.

AUF-Stellung vorgeben:

E
[ Hand-Sollwert
. (angezeigt wird der aktuelle
v ) Drehwinkel)
AN A

& drehen — Code 0

S driicken, Codezahl 0 blinkt.
@ drehen - MAN

&® driscken

& drehen — Code 1

S driicken, Codezahl T blinkt.

@ in kleinen Schritten im Uhrzeigersinn
drehen, bis die gewiinschte Ventilstellung
erreicht ist. Die Ventilstellung muss mit
monoton steigendem Stelldruck angefah-
ren werden.

&® driicken, um AUF-Stellung zu bestatigen.
Initialisierungslauf starten:

= INITTaste betdtigen!

Nach der Initialisierung wird unter Code 5
der maximale Hub in mm/Winkel® ange-
zeigt.
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7.6.4 MAN2 - Initialisierung
mit manuell gewdahlten
Endlagen

Vor Auslésen der Initialisierung ist das
Stellventil von Hand in die Endlagen zu fah-
ren. Der Stellungsregler errechnet aus den
beiden angefahrenen Stellungen den Diffe-
renzweg/-winkel und Gbernimmt ihn als Ar-
beitsbereich mit den Grenzen Hub-/Dreh-
winkelbereich Anfang und Ende (Code 8
und Code 9).

Hinweis:

Diese Initialisierungsart kann nur ge-
startet werden, wenn sich die Ventil-
position in den Endlagen unterschei-
det und der Stellungsregler noch
nicht initialisiert ist.

®

Konfiguration freigeben:

Hinweis:
Die Konfigurationsfreigabe verféllt

nach 120 s ohne Bedienhandlung.

®

Konfigurationsfreigabe

Standard No

mahy
Ao

S 2
& drehen — Code 3, Anzeige: No
® driicken, Codezahl 3 blinkt.

&® drehen — YES

&® driicken, Anzeige &

N
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Stiftposition vorgeben:

ARG
3 lJ Stiftposition
Standard No
L A
& drehen — Code 4

® driicken, Codezahl 4 blinkt.

&® drehen — Stiftposition am Hebel (vgl.
Anbau)

® driicken

Initialisierungsmodus wahlen und Endlagen
vorgeben:

o

I\Il N
H I\

INIT-Mode
Standard MAX

<&
c

b

--<f>

POS1 (Endlage 1)

pu
CJ

5

ma
(I
T
o

POS2 (Endlage 2)

b

® drehen — Code 6
&® driicken, Codezahl 6 blinkt.
® drehen = MAN2

& dricken, um den Initialisierungsmodus
MAN2 zy ibernehmen. = Im Wechsel

wird POST und die aktuelle Winkelstel-
lung des Hebels angezeigt.

AN
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@ in kleinen Schritten im Uhrzeigersinn
drehen, bis die gewiinschte Ventilstellung
erreicht ist. Die Ventilstellung muss mit
monoton steigendem Stelldruck angefah-
ren werden.

&® driicken, um die Ventilstellung zu bestdti-
gen — WAIT. Die Ventilstellung wird bei
eintretender Druckberuhigung Ubernom-
men. — Im Wechsel wird POS2 und die
aktuelle Winkelstellung des Hebels ange-
zeigt.

&® drehen, bis die gewiinschte AUF-Stellung
des Ventils erreicht ist.

&® driicken, um die Ventilstellung zu bestdti-
gen — WAIT. Der Initialisierungslauf

kann gestartet werden, sobald erneut
MAN2 angezeigt wird.

Initialisierungslauf starten:
= INITTaste betdtigen!

Nach der Initialisierung ist die
DichtschlieBfunktion Code 14 deaktiviert.

7.6.5 SUB - Ersatzabgleich

Ein vollstéindiger Initialisierungslauf davert
mehrere Minuten und bedingt ein mehrmali-
ges Verfahren des Ventils durch den gesam-
ten Hubbereich. Beim Ersatzabgleich SUB
werden die Regelparameter geschdtzt und
nicht durch den Initialisierungslauf ermittelt,
so dass keine hohe stationdre Genauigkeit
zu erwarten ist. Es sollte, wenn es die Anla-
ge zuldsst, immer ein anderer Initialisie-
rungsmodus gewdhlt werden.

Der Ersatzabgleich wird gewahlt, um einen
Stellungsregler im laufenden Anlagenbetrieb
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auszutauschen. Dazu wird das Stellventil Gb-
licherweise in einer bestimmten Stellung me-
chanisch festgeklemmt oder durch ein extern
auf den Antrieb gefihrtes Drucksignal pneu-
matisch festgehalten. Die Blockierstellung
sorgt dafir, dass die Anlage bei dieser
Ventilstellung weiter betrieben werden kann.

Blockierstellung kann auch die Sicherheits-
§.te||ung sein, wenn dieser Zustand fur die
Uberbriickungsphase von Vorteil ist.

= Wenn der Ersatz-Stellungsregler bereits
initialisiert ist, vor der Neuinitialisierung

einen Reset durchfishren, vgl. Kapitel 7.8.

Konfiguration freigeben:

Hinweis:
Die Konfigurationsfreigabe verfallt
nach 120 s ohne Bedienhandlung.

®

= &

v F v S

o Konfigurationsfreigabe
g Standard No

3 &

& drehen — Code 3, Anzeige: No
&R driicken, Codezahl 3 blinkt.

& drehen — YES

@ driicken, Anzeige S

Stiftposition und Nennhub vorgeben:

&
-.= L-' "™ Stiftposition
—— Standard No
LI
76

7 &
= "__" =Z= "™ Nennbereich
: (mit Code 4 = No gesperrt)
5 =

& drehen — Code 4
® driicken, Codezahl 4 blinkt.

& drehen — Stiftposition am Hebel (vgl.
Anbau)

&® driicken
& drehen - Code 5
® driicken, Codezahl 5 blinkt.

& drehen — Nennhub des Ventils
& driicken

Initialisierungsmodus wahlen:

7 —
Lo I )
- INIT-Mode
D Standard MAX
§ =
& drehen — Code 6
& driscken

® drehen — SUB

&® driicken, um den Initialisierungsmodus
SUB zu bernehmen.

Bewegungsrichtung vorgeben:

Z
AN .
/ Bewegungsrichtung
Standard 7172
[

& drehen — Code 7
& driicken, Codezahl 7 blinkt.
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B drehen — Bewegungsrichtung (771/71N)
& driicken

Hubbegrenzung deaktivieren:

o
=\\= () Hubbegrenzung
Standard No
R

& drehen - Code 11

B dricken, Codezahl 11 blinkt
& drehen - No

& driicken

Druckgrenze und Regelparameter éndern:

Hinweis:

Die Druckgrenze (Code 16) sollte
nicht gecindert werden. Die Regelpa-
rameter K, (Code 17) und T,

(Code 18) sollten nur gedindert wer-

®

den, wenn die Einstellung des ausge-

tauschten Stellungsreglers bekannt

ist.
- &
=\\= (| Druckgrenze
Standard No
1 A
o &
—= Kp-Stufe
Standard 7
N 7
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T,-Stufe
Standard 2

rJe

8 @
& drehen — Code 16/17/18

@ driicken, Codezahl 16/17/18 blinkt.

& drehen und angewdhlten Regelparame-
ter einstellen.

&® driicken, um Einstellung zu bestdtigen.

SchlieBrichtung und Blockierstellung vorge-
ben:

S Sch|ieBrichtung (Drehrichfung,
'l durch die die ZU-Stellung des
_ Stellventils erreicht wird; Blickrich-

tung auf Display des Stellungs-
reglers)

Standard: CCL

34

N

LN
=g &

Blockierstellung

Standard 0

A

35

& drehen — Code 34
® driicken, Codezahl 34 blinkt.

& drehen - SchlieBrichtung (CCL gegen-/
CL im Uhrzeigersinn)

&® dricken
& drehen — Code 35
® driicken, Codezahl 35 blinkt.

&® drehen — Blockierstellung, z. B. 5 mm
(an der Hubanzeige des blockierten Ven-
tils ablesen oder ausmessen)
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Sicherheitsstellung einstellen:

= Schalter fir SchlieBstellung AIR TO
OPEN oder AIR TO CLOSE nach Kapi-
tel 7.1 einstellen.

= Volumendrossel nach Kapitel 7.2 einstel-
len.

Initialisierungslauf starten:

= INITTaste betdtigen!
Betriebsart wechselt in den G-Automa-

tikbetrieb.

@ Hinweise:

— Da keine vollstindige Initialisierung
durchgefihrt wurde, zeigt der Stel-
lungsregler den Fehlercode 76 (kei-
ne Notlaufeigenschaft) und eventu-
ell Fehlercode 57 (Regelkreis) an.
Diese Meldungen haben keinen
Einfluss auf die Betriebsbereitschaft
des Stellungsreglers.

— Neigt der Stellungsregler im Auto-
matikbetrieb zum Schwingen, mus-
sen die Regelparameter K, und T,
leicht nachgestellt werden. Dabei
sollte wie fo/gf vorgegangen wer-
den:
> T, (Code 18) auf 4 stellen.
> K. (Code 17) verkleinern, bis

sich ein stabiles Verhalten des
Stellungsreglers abzeichnet.

Nullpunktkorrektur

Wenn es der Prozess zulésst, sollte abschlie-
f3end ein Nullpunktabgleich nach Kapitel 7.7
vorgenommen werden. Bei der Nullpunktkor-
rektur féhrt das Ventil einmal in die Schlief3-
sfe||ung.
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7.6.6  KP-Fihrungsvorfilter
kalibrieren

Die Anderung der KP-Stufe (Code 17) beein-

flusst die Regeldifferenz. Diese Einflussnah-

me kann durch eine Kalibrierung des Fih-

rungsvorfilters ausgeglichen werden, ohne

dass eine erneute Initialisierung des Stel-

lungsreglers durchgefihrt werden muss.

Konfiguration freigeben:

& drehen — Code 3, Anzeige: No

® driicken, Codezahl 3 blinkt.

&® drehen — YES

&® driicken, Anzeige &

Fihrungsvorfilter kalibrieren

<&
=-< i:l Fihrungsvorfilter kalibrieren
Standard MAX

6 @
& drehen — Code 6

& driicken, Codezahl 6 blinkt.
& drehen — KP

= INIT-Taste betdtigen!
Die Kalibrierung wird ausgelost, dabei
durchfahrt das Stellventil den kompletten
Ventilbereich und der Fihrungsvorfilter
wird neu ausgemessen.

7.7 Nullpunkt abgleichen

Bei Unstimmigkeiten in der Schlief3stellung,
z. B. bei weich dichtenden Kegeln kann es
erforderlich werden, den Nullpunkt neu zu
justieren.
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' ACHTUNG!

Stérung des Prozessablaufs durch un-
zuldssiges Verfahren der Antriebs-
stange!

Nullpunktabgleich nur bei geschlosse-
nen Absperrventilen, nicht bei laufen-
dem Prozess vornehmen!

Hinweis:

fihren zu kénnen, muss der Stel-
lungsregler an die pneumatische
Hilfsenergie angeschlossen sein.

— Bei einer Nullpunktverschiebung
um mehr als 5 % ist ein
Nullpunktabgleich nicht méglich. In
diesem Fall wird Code 54 gesetzt.
Das Gerdit muss neu initialisiert
werden.

— Um einen Nullpunktabgleich durch-

Konfiguration freigeben:

& drehen — Code 3, Anzeige: No
&® driicken, Codezahl 3 blinkt.

& drehen — YES

&® driicken, Anzeige &

Nullpunktabgleich durchfihren:

ae

INIT-Mode
Standard MAX

=

b O
& drehen - Code 6

® driicken, Codezahl 6 blinkt.
@ drehen — ZP

EB 8384-6

Inbetriebnahme - Einstellung

= INITTaste betdtigen!
Der Nullpunktabgleich wird ausgeldst,
der Stellungsregler fihrt das Stellventil in
die ZU-Stellung und justiert den internen
elektrischen Nullpunkt neu.

7.8 Reset - Rickstellung auf
Standardwerte

Mit einem Reset besteht die Moglichkeit, den
Stellungsregler auf die Standardeinstellung
zuriickzusetzen. Fir das Zuricksetzen des
Stellungsreglers stehen im Code 36 die Ein-
stellungen DIAG, STD und DS zur Verfi-
gung. Die Riicksetzfunktion entspricht nach-
folgender Tabelle 9.

®

Hinweis:

Code 36 — DS wird in der Regel ge-
wiéihlt, wenn sich die Anbausituation
am Stellventil gecindert hat oder
wenn der Stellungsregler an ein an-
deres Stellventil angebauf werden
soll.

Die Durchfiihrung eines Resets ist
nicht Bedingung fiir das Starten einer
Initialisierung.

Konfiguration freigeben:

€ drehen — Code 3, Anzeige: No
® driicken, Codezahl 3 blinkt.

&® drehen — YES

&® driicken, Anzeige &
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Inbetriecbnahmeparameter zuriicksetzen:

G 36
S@L d l;::::lard No

& drehen — Code 36, Anzeige: — — -
&R driicken, Codezahl 36 blinkt.

& drehen — DIAG/STD/DS

B driscken

Die Rickstellung der Parameter erfolgt ge-
mdf3 vorgenommener Einstellung, vgl. nach-
folgende Tabelle 9.

Tabelle 9: Ricksetzfunktionen

Ricksetzen Code 36
DIAG | STD DS
Initialisierung NEIN JA JA
Ausfallverhalten
Ausfall Luftversorgung NEIN | NEIN | JA
Ausfall elektrische Versorgung Stellungsregler NEIN | NEIN JA
Ausfall elektrische Versorgung externes Magnetventil NEIN | NEIN JA
Notlaufeigenschaft NEIN | NEIN | NEIN
Betriebstundenzdhler NEIN | NEIN | NEIN
Gerdt in Regelung NEIN JA JA
Gerdt eingeschaltet seit Initialisierung NEIN | JA JA
Gerdt seit Initialisierung in Regelung NEIN JA JA
Protokollierung NEIN JA JA
Code | Parameter
2 | Leserichtung NEIN JA JA
4 | Stiftposition NEIN JA JA
5 | Nennbereich NEIN | JA JA

80 EB 8384-6



Rucksetzen Code 36

DIAG | SID DS
6 | Initialisierungsart NEIN JA JA
7 | Bewegungsrichtung NEIN JA JA
8 | Hub-/Drehwinkelbereich Anfang NEIN | JA JA
9 | Hub-/Drehwinkelbereich Ende NEIN | JA JA
10 | Hub-/Drehwinkelbereich unten NEIN JA JA
11 | Hub-/Drehwinkelbereich oben NEIN JA JA
12 | Sollwertgrfenbereich Anfang NEIN JA JA
13 | Sollwertgréf3enbereich Ende NEIN JA JA
14 | Endlage schlieend NEIN | JA JA
15 | Endlage ffnend NEIN | JA JA
16 | Druckgrenze NEIN JA JA
17 | Proportiondlitditsfaktor Kp-Stufe NEIN | NEIN | NEIN
18 | Vorhdltezeit Tv-Stufe NEIN | NEIN | NEIN
19 | Toleranzband NEIN JA JA
20 | Kennlinienauswahl NEIN | JA JA
21 | Eingabe Laufzeit AUF NEIN | JA JA
22 | Eingabe Laufzeit ZU NEIN | JA JA
24 | Grenzwert Wegintegral NEIN JA JA
25 | Alarmmodus NEIN JA JA
26 | Grenzwert Al NEIN JA JA
27 | Grenzwert A2 NEIN | JA JA
32 | Stormeldung bei Sammelstatus ,Funktionskontrolle’ NEIN JA JA
33 3?6rme|df.lf\g k.>ei ISamme|status Wartungsbedarf’ und ,AuBerhalb NEIN | A JA
er Spezifikation
38 | Induktiver Grenzkontakt NEIN | NEIN | NEIN
46 | Busadresse NEIN | NEIN JA
:g _ | Diagnose, vgl. > EB 8389-1
EB 8384-6 81
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8 Bedienung

WARNUNG!

Verletzungen durch ein-/ausfahrende
Antriebsstange!

Antriebstange nicht beriihren und
nicht blockieren!

8.1 Freigabe und Auswahl der

Parameter

In der Codeliste in Kapitel 14 sind alle
Codes mit ihrer Bedeutung und ihren De-
faultwerten (Werkseinstellung) aufgefihrt.

Mit einem Stern (*) gekennzeichneten Codes
bendtigen zur Einstellung eine Konfigurati-
onsfreigabe, die mit Code 3 wie nachfol-
gend beschrieben, erreicht wird.

Y Code 3
(A Konfiguration nicht
freigegeben
310
&
\i’ lr_' 1 | Konfiguration
freigegeben
30

& drehen — Code 3, Anzeige: No
S driicken, Codezahl 3 blinkt.

Die Einstellung unter Code 3 kann gedn-
dert werden.

€ drehen — YES
&® driicken, Anzeige &

Die Konfiguration ist freigegeben.
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Jetzt kénnen die einzelnen Codes nach-
einander konfiguriert werden:

& drehen und gewinschten Code wahlen.

& driscken, um gewiinschten Code zu off-
nen. Codezahl blinkt.

& drehen und Einstellung wdhlen.

&® driicken, um die vorgenommene Einstel-
lung zu bestdtigen.

®

Hinweis:

Findet innerhalb von 120 s keine Ein-
gabe statt, verfdllt die Konfigurati-
onsfreigabe und es erfolgt ein Rick-
sprung auf Code 0.

Eingabe abbrechen:

=5
40

Eine Eingabe kann vor ihrer Bestdtigung
(6R-Knopfdruck) abgebrochen werden, ohne
dass die ausgewdhlte Einstellung Gbernom-
men wird:

@ drehen — ESC
&® driicken

Die Eingabe wird beendet, ohne dass
der zuvor eingestellte Wert Gbernommen
wird.

e

"

Abbruch der Anzeige
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8.2 Betriebsarten

Automatik- und Hand-
betrieb
Standardméfig befindet sich der Stellungs-

regler nach einmal erfolgter Initialisierung im
C-Automatikbetrieb (AUTO).

8.2.1

- jl':'—"/ Avtomatikbetrieb
g O
Umstellung auf Z-Handbetrieb (MAN)
AUTO | MAN
4.0 6O
€ drehen — Code 0

® dricken, Anzeige: AUTO, Codezahl 0
blinkt.

@ drehen - MAN

&® dricken, der Stellungsregler wechselt in
den Z-Handbetrieb.
Der Handbetrieb startet mit dem letzten
Sollwert des Automatikbetriebs, so dass
die Umstellung stof3frei erfolgt. Ange-
zeigt wird die aktuelle Stellung in %.
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Hand-Sollwert verstellen

-.ll‘l: L
C 32 _l."_l%
0 7 ' 7

& drehen = Code 1
® driicken, Codezahl T blinkt.

@ drehen, bis sich der Druck im Stellungs-
regler aufbaut, das Stellventil reagiert
und die gewiinschte Ventilstellung ange-
fahren wird.

Hinweis:

Nach ca. 120 s ohne Bedienhand-
lung geht der Stellungsregler zuriick
auf Code 0, bleibt aber im Handbe-
trieb.

®

Umstellung auf G-Automatikbetrieb (AUTO)
& drehen - Code 0

&® driicken, Codezahl 0 blinkt.

& drehen » AUTO

@ driicken, der Ste||ungsreg|er wechselt in
den Automatikbetrieb.

8.2.2 Sicherheitsstellung (SAFE)

Soll das Ventil in die bei der Inbetriebnahme
festgelegte Sicherheitsstellung (vgl. Kapi-

tel 7.1) gefahren werden, ist wie folgt vorzu-
gehen:
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S drehen = Code O

@ driicken, Anzeige: aktuelle Betriebsart
(AUTO oder MAN), Codezahl 0 blinkt.

& drehen — SAFE
&® driicken, Anzeige: S

Das Ventil fahrt in die Sicherheitsstellung.
Wenn der Stellungsregler initialisiert ist,
wird jetzt die aktuelle Ventilstellung in %

angezeigt.
Verlassen der Sicherheitsstellung
& drehen — Code 0
&R drisicken, Codezahl 0 blinkt.

& drehen und gewinschte Betriebsart
AUTO oder MAN einstellen.

& driicken

Der Stellungsregler wechselt in die einge-

stellte Betriebsart.

8.3 Stérung/Ausfall

Alle Zustands- und Stormeldungen werden
im Stellungsregler mit einem Status klassifi-
ziert. Die Default-Einstellungen der Status-
klassifikation sind in der Codeliste aufge-

fohrt.

CD Hinweis:
kénnen nur Gber die Bediensoftware,
z. B. TROVIS-VIEW (Version 4) erfol-

gen. Nahere Informationen enthdlt die
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Anderungen in der Statusklassifikation

Diagnoseanleitung auf der beiliegenden
CD-ROM.

Um eine bessere Ubersicht zu gewdhrleisten,
verdichten sich die klassifizierten Meldungen
zu einem Sammelstatus fir den Stellungsregler
gemdf NAMUR-Empfehlung NE 107. Es wird
zwischen folgenden Statusmeldungen unter-
schieden:

Ausfall

Das Gerdt kann auf Grund einer Funkti-
onsstdrung im Gerdt oder an seiner Peri-
pherie seiner Aufgabenstellung nicht fol-
gen oder hat noch keine erfolgreiche Ini-
tialisierung durchlaufen.

Wartungsbedarf

Das Gerdt kann seiner Aufgabenstellung
noch (eingeschrankt) folgen, ein War-
tungsbedarf oder Gberdurchschnittlicher
Verschleif3 wurde festgestellt. Der Abnut-
zungsvorrat ist bald erschopft oder
nimmt schneller ab als vorgesehen. Ein
Wartungseingriff ist mittelfristig notwen-
dig.

Wartungsanforderung

Das Gerdt kann seiner Aufgabenstellung
noch (eingeschrankt) folgen, ein War-
tungsbedarf oder Uberdurchschnittlicher
Verschleif3 wurde festgestellt. Der Abnut-
zungsvorrat ist bald erschopft oder
nimmt schneller ab als vorgesehen. Ein
Wartungseingriff ist kurzfristig notwen-
dig.

AuBerhalb der Spezifikation

Das Gerdt wird aufBerhalb der spezifi-
zierten Einsatzbedingungen betrieben.
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Hinweis:

@ Ist einem Ereignis ,Keine Meldung”
zugeordnet, so hat dieses Ereignis
keinen Einfluss auf den Sammelsta-
tus.

Der Sammelstatus wird durch die folgende
Symbolik angezeigt:

Anzeige
Sammelstatus Stellungsregler | Prioritat
Textmeldung,
Funktionskontrolle | z. B. TUNE oder
TEST
Ausfalll ||
AufBerhalb der .
Spezifikation 7 blinkend
Wcrtungsbedcrf/ /9
-anforderung

Die Meldung mit der hochsten Prioritdt be-
stimmt den Sammelstatus des Gerdits.

Falls Stormeldungen vorliegen, wird die
mdgliche Fehlerursache ab Code 49 ange-
zeigt. In der Anzeige erscheint dann ERR.

S &
ERR
56 Z N

Ursache und Abhilfe kénnen der Codeliste
(Kapitel 14) entnommen werden.

Beispiel:
Fehler Stift-Position

Stérmeldeausgang

Der Sammelstatus ,Ausfall” bewirkt ein

Schalten des optionalen Stormeldeausgangs.
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- Uber Code 32 kann wahlweise auch der
Sammelstatus ,Funktionskontrolle” den
Stormeldeausgang schalten.

— Uber Code 33 kann wahlweise auch der
Sammelstatus ,Wartungsbedarf/War-
tungsanforderung” und ,AuBerhalb der
der Spezifikation” den Stormeldeaus-
gang schalten.

8.3.1

Konfiguration freigeben:

Fehlermeldung quittieren

@ Hinweis:
Die Konfigurationsfreigabe verfdllt
nach 120 s ohne Bedienhandlung.

& drehen — Code 3, Anzeige: No
&® driicken, Codezahl 3 blinkt.

€® drehen — YES

&® driicken, Anzeige &

Fehlermeldung quittieren:

& drehen — Fehlercode, der quittiert wer-
den soll.

B driicken
Die Fehlermeldung ist quittiert.
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9 Einstellung Grenzkontakt

Bei der Ausfihrung mit induktivem Grenz-
kontakt befindet sich auf der Drehachse des
Stellungsreglers eine einstellbare Steuerfahne
(1), die den Schlitzinitiator (3) betdtigt.

Fir den Betrieb des induktiven Grenzkon-
takts ist in den Ausgangsstromkreis ein ent-
sprechender Schaltverstarker nach

EN 609475-6 (Kapitel 5.2.1) einzuschalten.

Wenn sich die Steuerfahne (1) im Feld des
Initiators befindet, wird dieser hochohmig.
Liegt sie nicht mehr in diesem Feld, wird die-
ser Initiator niederohmig.

Der Grenzkontakt wird normalerweise so
eingestellt, dass die Sicherheitsstellung des
Ventils durch einen Wechsel des Schaltzu-
stands angezeigt wird.

Hinweis:

Der induktive Grenzkontakt ersetzt
den Softwaregrenzkontakt A1 mit
Klemmenbezeichnung +41/-42.
Jede Schaltposition kann wahlweise
durch das Ein- und Austauchen der
Steverfahne signalisiert werden.
Der zweite Software-Grenzkontakt
bleibt uneingeschrankt vorhanden,
die Funktion des Software-Grenzkon-
takts A1 ist abgeschaltet.

Softwareanpassung

Code 38 (Induktiv-Alarm ist auf YES gesetzt).
Der induktive Grenzkontakt ist mit den Klem-
men +41/-42 verbunden. Bei Auslieferung
ab Werk SAMSON ist das Gerdt entspre-
chend vorbereitet.

Einstellschraube (2)

Bild 26: Einstellung Grenzkontakt

Steverfahne (1)

Schlitzinitiator (3)
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Schaltpunkteinstellung:

Hinweis:

Beim Justieren oder Uberprifen ist
der Schaltpunkt immer von der Mit-
telstellung (50 %) anzufahren.

®

Um bei allen Umgebungsbedingungen ein

sicheres Schalten zu gewdhrleisten, sollte der
Schaltpunkt mindestens 5 % vor dem mecha-
nischen Anschlag (AUF - ZU) eingestellt wer-

den.
Fir ZU-Stellung:
1. Stellungsregler initialisieren.

2. Stellungsregler durch Verstellen mit der
MAN-Funktion auf 5 % fahren (vgl. Dis-
play).

3. Steverfahne mit der gelben Justierschrau-
be (2) so verstellen, dass die Steverfahne
eintaucht oder austaucht und der Schalt-
verstarker anspricht.

Als Indikator kann die Schaltspannung
gemessen werden.

Kontakifunktion:

- Steuerfahne austauchen > Initiator nie-
derohmig

- Steuerfahne eintauchen > Initiator hoch-
ohmig

Fir AUF-Stellung:

1. Stellungsregler initialisieren.

2. Stellungsregler durch Verstellen mit der
MAN-Funktion auf 95 % fahren (vgl.
Display).

3. Steuerfahne (1) mit der gelben Justier-
schraube (2) so verstellen, dass die
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Steuerfahne am Schlitzinitiator (3) ein-
taucht oder austaucht.
Als Indikator kann die Schaltspannung
gemessen werden.
Kontaktfunktion:

- Steverfahne austauchen > Initiator nie-
derohmig

- Steuverfahne eintauchen > Initiator hoch-
ohmig

Nachristen eines induk-
tiven Grenzkontakts

9.1

Erforderlicher Nachristsatz:
Grenzkontakt Bestell-Nr. 1400-7460

Hinweis:

Das Nachriisten entspricht einer In-
standsetzung des Stellungsreglers.
Bei explosionsgeschiitzten Gerdten
sind die Anforderungen gemdf3 Ka-
pitel 11 ,Instandsetzung Ex-Gerdte”
einzuhalten. Auf dem Typenschild ist
nach dem Umbau die Option ,Limit
switch, inductive” anzukreuzen.

®

1. Dreh-/Druckknopf (3) und Kappe (1) ab-
ziehen, die finf Befestigungsschrauben
(2) herausdrehen und den Plastikdeckel
(9) mit dem Display abheben, dabei das
Flachbandkabel (zwischen Platine und
Display) nicht beschddigen.

2. An der vormarkierten Stelle (4) mittels
Messer einen Durchbruch anfertigen.
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Einstellung Grenzkontakt

. Stecker (11) mit Kabel durchschieben, den
Schlitzinitiator (7) auf dem Deckel mit ei-
nem Klebepunkt sichern.

. Am Steckkontakt X7 der oberen Platine
die Steckbriicke (Sach-Nr. 8801-2267)
entfernen und den Kabelstecker (11) auf-
schieben.

. Kabel so fihren, dass sich der Plastikde-
ckel frei aufstecken Idisst. Befestigungs-
schrauben (2) einsetzen und festschrau-
ben, am Schlitzinitiator das Klemmblech
(8) montieren.

. Stellungsreglerwelle mit der abgeflachten
Stelle so drehen, dass sich der Knebel-
knopf (5) mit der Steuerfahne neben dem
Schlitzinitiator aufstecken ldsst.

. Bei Inbetriebnahme des Stellungsreglers
die Option Induktiv-Alarm bei Code 38 7 :
von No auf YES setzen. 9 7

Steckplatz X7 (11)
1 Kappe 6  Steverfahne
2 Schraube 7 Schlitzinitiator
3 Dreh-/Druckknopf 8  Klemmblech
4 Markierung 9 Plastikdeckel
5 Knebelknopf 11 Stecker

Bild 27: Nachristen eines induktiven Grenzkon-
takts
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10 Wartung

Das Gerdt ist wartungsfrei.

In den pneumatischen Anschlissen Supply
und Output befinden sich Siebeinsdtze mit
100 pm Maschenweite alls Filter, die bei Be-
darf herausgeschraubt und gereinigt werden
konnen.

Die Wartungsvorschriften von eventuell vor-
geschalteten Zuluft-Reduzierstationen sind zu

beachten.

11 Instandsetzung Ex-Gerdte

Wird das Betriebsmittel in einem Teil von
dem der Explosionsschutz abhdngt instand-
gesetzt, so darf er erst wieder in Betrieb ge-
nommen werden, wenn ein Sachversténdi-
ger das Betriebsmittel gemdf3 den Anforde-
rungen des Explosionsschutzes Gberprift hat,
dariber eine Bescheinigung ausgestellt oder
das Betriebsmittel mit seinem Priifzeichen
versehen hat. Die Priifung durch den Sach-
versténdigen kann entfallen, wenn das Be-
triebsmittel vor der erneuten Inbetriebnahme
vom Hersteller einer Stickpriifung unterzo-
gen wird und die erfolgreiche Stickprifung
durch das Anbringen eines Priifzeichens auf
dem Betriebsmittel bestdtigt wurde. Der Aus-
tausch von Ex-Komponenten darf nur mit ori-
ginal stickgepriften Komponenten des Her-
stellers erfolgen.

Gerdte, die auBerhalb explosionsgefdhrde-
ter Bereiche betriebsmdBig eingesetzt wur-
den und kinftig innerhalb explosionsge-
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fahrdeter Bereiche eingesetzt werden sol-
len, unterliegen den Bestimmungen fir in-
standgesetzte Gerdate. Sie sind vor dem Ein-
satz innerhalb explosionsgefahrdeter Berei-
che entsprechend den Bedingungen, die fir
die ,Instandsetzung von Ex-Geréten” gel-
ten, einer Uberpriifung zu unterziehen.

Fir Wartung, Kalibrierung und Einstellun-

gen, innerhalb und auBerhalb des explosi-
onsgefdhrdeten Bereiches ist Kapitel 13 zu
beachten.

12 Update der Firmware (Serial
Interface)

Ein Update der Firmware bei sich im Betrieb
befindenden Stellungsreglern kann wie nach-
folgend beschrieben erfolgen:

Bei einem Update durch SAMSON beauf-
tragte Mitarbeiter des Kundendienstes wird
das Update mittels dem, von der Qualitdtssi-
cherung zugewiesenen Prijfzeichen auf dem
Gerdt bestatigt.

In allen anderen Fdllen darf ein Update nur
von schriftlich benannten Personen des Be-
treibers erfolgen und ist von diesen auf dem
Gerdt zu bestdtigen.

Laptops und PCs, die mit Netzspannung ver-
bunden sind, dirfen ohne zusdizliche
Schutzschaltung nicht verwendet werden.

Fir Laptops im Batteriebetrieb gilt eine Aus-
nahme. Hier ist davon auszugehen, dass es
sich um einen Kurzzeitbetrieb zur Software-
programmierung oder Prifung handelt.
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Hinweise zu Wartung, Kalibrierung und Arbeiten am Betriebsmittel

a) Update auBerhalb des explosions-
gefdhrdeten Bereichs:
Die Stellungsregler sind auszubauen.
Das Update erfolgt aufBerhalb des
explosionsgefdhrdeten Bereiches.

b) Update vor Ort:
Ein Update vor Ort ist nur nach Vor-
lage des unterschriebenen Feuerer-
laubnisscheins des Betreibers der
Anlage moglich.

Nach erfolgtem Update ist die aktuelle Firm-
ware auf dem Typenschild nachzutragen,
dies kann mittels Aufkleber erfolgen.

13 Hinweise zu Wartung,
Kalibrierung und Arbeiten
am Betriebsmittel

Das Zusammenschalten mit eigensicheren
Stromkreisen zur Priifung, Kalibrierung und
Einstellung innerhalb und auBerhalb explo-
sionsgefdhrdeter Bereiche darf nur mit ei-
gensicheren Strom- und Spannungsgebern
und Messinstrumenten erfolgen, damit eine
Vorschadigung von sicherheitsrelevanten
Bauteilen verhindert wird.

Die in den Zulassungen angegebenen
Haochstwerte der eigensicheren Stromkreise
sind einzuhalten.
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14 Codeliste

Codeliste

Code
Nr.

Parameter — Anzeigen,
Werte [Werkseinstellung]

Beschreibung

Hinweis: Mit * versehene Codes miissen zur Konfiguration erst mit Code 3 freigegeben werden.

0 |Befriebsart
[MAN] Handbetrieb g:{;;tﬁhung vom Automatik- in den Handbetrieb erfolgt druck-
AUTO - Automatikbetrieb Automatikbetrieb ist nur bei initialisiertem Stellungsregler maglich.
SAFE  Sicherheitsstellung Anzeige unter Code 0 val. Kapitel 6
zeige U vgl. Kapi
ESC  Abbruch 9 gl tap
1 |Handsollwert (Hand-w) Einstellung des Hand-Sollwerts mit Dreh-/Druckknopf, angezeigt
[0] bis 100 % des Nennbe- wird bei initialisiertem Gerdt der momentane Hub/Winkel in %,
reichs sonst die Stellung des Hebels zur Mittelachse in Winkel°.
Hinweis: Nur anwdhlbar, wenn Code 0 = MAN.
2 |Lesericht
];;Zf V;;gl, ESC Leserichtung der Anzeige wird um 180° gedreht.
3 |Konfiguration Freigabe Méglichkeit zur Verdnderung von Daten wird freigegeben (verfdllt
[No], YES, ESC automatisch nach 120 Sekunden ohne Betdtigung des Dreh-/
Y Druckknopfs). Ohne Freigabe kénnen die mit * gekennzeichneten
Codes nur gelesen und nicht Gberschrieben werden.
Ist die Vor-Ort Bedienung iber HART®-Kommunikation gesperrt,
wird blinkend HART angezeigt.
Ist die Vor-Ort-Bedienung durch die zeitgesteuerte PST-Durchfih-
rung gesperrt, wird PST angezeigt.
In diesen Fdllen kann Uber die SSP-Schnittstelle ebenfalls nur gele-
sen werden.
4* |Stiftposition Beim Anbau des Stellungsreglers an das Stellventil muss der Ab-

[No], 17, 25, 35, 50, 70,
100, 200 mm, 90° bei
Schwenkantrieben, 300 mm
bei Kolbenantrieben, ESC

taststift am Hebel je nach Hub/Drehwinkel in die richtige Stiftposi-
tion eingesetzt werden.

Fur die Initialisierung mit der Initialisierungsart Nennbereich
(NOM) oder beim Ersatzabgleich (SUB) muss die Stiftposition ein-
gegeben werden.

Fur die Initialisierung mit den Initialisierungsarten MAX, MAN und
MAN?2 ist die Stiftposition nicht erforderlich, allerdings wird sie zur
Anzeige des Nennbereichs unter Code 5 bendtigt.
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Codeliste

Code | parameter — Anzei
98N |Bechreib
NF. | Werte [Werkseinstellung] eschreibung

4* |Stiftposition Stiftposition Standard Einstellbereich
- Fortsetzung — Code 4 Code 5 Code 5
Wird der Stiftabstand bei 4 7.5 3,6 b?s 17,7
Code 4 zu klein gewdahlt, 25 7,5 5,0 bis 25,0
schaltet das Gerdt aus Si- 35 15,0 7,0 bis 35,4
cZerZel:fsgr(;'Inden in die Si- 50 30,0 10,0 bis 50,0
cherhetfsstellung. 70 40,0 14,0 bis 70,7

100 60,0 20,0 bis 100,0
200 120,0 40,0 bis 200,0
90° 90,0 24,0 bis 100,0

5* |Nennbereich Fir die Initialisierung mit der Initialisierungsart Nennbereich
[15.0] mm oder Winkel® (NOM) oder beim Ersatzabgleich (SUB) muss der Nennbereich
ESC ' eingegeben werden. Der mdgliche Einstellbereich ergibt sich nach

der Stiftposition aus der Tabelle bei Code 4.

Nach Initialisierung auf Maximalbereich (MAX) wird hier der ma-
ximale Hub/Winkel angezeigt, der bei der Initialisierung erreicht
worden ist.

6* |Initialisierungsart MAX:  Maximalbereich - Zur einfachen Inbetriebnahme von Ven-
(Init-Mode) tilen mit zwei mechanisch eindeutig begrenzten Endlagen
[MAX], NOM, MAN - Der Stellungsregler ermittelt den Hub/Drehwinkel des
MAN2 SUB KP. ZP ESC Drosselkérpers von der ZU-Stellung bis zum gegeniiber-

' T liegenden Anschlag im Antrieb

NOM: Nennbereich - Fiir alle Durchgangsventile - Der Stellungs-
regler ermittelt den Hub/Drehwinkel des Drosselkorpers
gemessen von der ZU-Stellung bis zum angegebenen
Nennbereich

MAN:  Handeinstellung 1 - Fir Durchgangsventile mit unbekann-
tem Nennbereich (AUF-Stellung) - Der Stellungsregler er-
mittelt den Hub/Drehwinkel von der manuell gewdhlten
AUF-Stellung (100 %) bis zur ZU-Stellung

MAN2: Handeinstellung 2 - Fir Durchgangsventile mit unbekann-
tem Nennbereich (AUF- und ZU-Stellung) - Der Stellungs-
reg|er ermittelt den Hub/Drehwinkel zwischen der manu-
ell gewdhlten AUF- (100 %) und der manuell gewdhlten
ZU-Stellung (0 %)

SUB:  Ersatzabgleich - Zum Austausch eines Stellungsreglers bei

laufendem Anlagenbetrieb mit minimaler Riickwirkung
auf den Prozess
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Codeliste

C:l:]e Parameter — Apzeigen, Beschreibung
- | Werte [Werkseinstellung]
6* |Initialisierungsart KP: Kalibrierung des Filhrungsvorfilters - Das Ventil durchféhrt
(Init-Mode) den kompletten Ventilbereich.
~ Fortsetzung — NP: Nullpunktabgleich - Der Nullpunkt wird neu justiert.
ACHTUNG! Das Ventil féhrt kurzzeitig vom Arbeitspunkt
in die SchlieBstellung!
7* |Bewegungsrichtung (w/x) [Wirkung des Sollwertes aut die Ventilstellung
[727], 7N, ESC A7:  Steigend/steigend - Mit steigendem Sollwert &ffnet ein
Durchgangsventil.

2N Steigend/fallend - Mit steigendem Sollwert schlief}t ein
Durchgangsventil.

Die Bewegungsrichtung wird bei Anderung der SchlieBrichtung

wie folgt angepasst:

ATO: AR TO OPEN - Nach der Initialisierung bleibt die Bewe-
gungsrichtung steigend/steigend (7171), mit steigendem
mA-Signal &ffnet ein Durchgangsventil.

ATC:  AIR TO CLOSE - Nach der Initialisierung wechselt die Be-
wegungsrichtung auf steigend/fallend (71N), mit steigen-
dem mA-Signal schlieBt ein Durchgangsventil.

8* |Hub-/Drehwinkelbereich  |Anfangswert des Hubs/Drehwinkels im Arbeitsbereich

Anfang (x-Bereich Anfang)  |Niennbereich und Kennlinie werden angepasst.

[0'01 bis 80.0 % des Nenn- Der Arbeitsbereich ist der tatsdchliche Weg/Winke| des Stellventils

bereichs, ESC und wird vom x-Bereich Anfang (Code 8) und x-Bereich Ende

Angabe in mm oder Win-  |(Code 9) begrenzt.

kel°, wenn Code 4 gesetzt  |Im Normalfall sind Arbeitsbereich und Nennbereich identisch. Der

ist. Nennbereich kann durch den Hub-/drehwinkelbereich Anfang und
das Ende auf den Arbeitsbereich eingeschrénkt werden. Wert wird
angezeigt bzw. muss eingegeben werden.

Vgl. Beispiel Code 9!

9* |Hub-/Drehwinkelbereich Endwert des Hubs/Drehwinkels im Arbeitsbereich
Ende (x-Bereich Ende) Nennbereich und Kennlinie werden angepasst.
20.0 bis [,]OO'O %] des Beispiel: Als Anwendung fir einen gednderfen Arbeitsbereich gilt
Nennbereichs, ESC z. B. der eingeschréinkte Bereich fir ein zu grof3 ausgelegtes
Angabe in mm oder Win- |Stellventil. Bei dieser Funktion wird der ganze Auflésungsbereich
kel°, wenn Code 4 gesetzt |des Sollwerts auf die neuen Grenzen umgerechnet.
ist. 0 % auf der Anzeige entsprechen der eingestellten unteren Grenze

und 100 % der eingestellten oberen Grenze.
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Codeliste

Code | parameter — Anzei
gen, Beschreib
NF. | Werte [Werkseinstellung] eschreibung
10* |Hub-/Drehwinkelbegren-  |Untere Begrenzung des Hubs/Drehwinkels auf den eingestellten
zung unten (x-Grenze unten) |Wert

0.0 bis 49.9 % vom Arbeits- |Die Kennlinie wird nicht angepasst.

bereich, [No], ESC

11* |Hub-/Drehwinkelbegren-  |Obere Begrenzung des Hubs/Drehwinkels auf den eingestellten
zung oben (x-Grenze oben) [Wert

50.0 bis 120.0 %, [100 %] |Die Kennlinie wird nicht angepasst.

vom Arbeitsbereich, No, Beispiel: In manchen Anwendungen ist es sinnvoll, den Ventilhub

ESC zu begrenzen z. B. wenn ein gewisser Mindeststoffstrom vorhan-
den sein sollte oder ein maximaler nicht erreicht werden soll.

Die untere Begrenzung ist mit Code 10 und die obere mit Code 11
einzustellen.
Ist eine DichtschlieBfunktion eingerichtet, so hat diese Vorrang vor
der Hubbegrenzung.
Bei No kann das Ventil mit einem Sollwert auf3erhalb des Bereichs
4 bis 20 mA Gber den Nennhub hinaus aufgefahren werden.

12* |SollwertgroBenbereich An- |Anfangswert (0 % = 4 mA) des giiltigen Sollwertgréf3enbereichs

fang (w-Anfang) Der Anfangswert muss kleiner sein als der Endwert.

[0.0] bis 75.0 %, ESC Der Sollwertgrof3enbereich ist die Differenz Sollwertgrofienbereich
Ende - SollwertgréfBenbereich Anfang. Die Differenz muss grof3er
oder gleich 25 % (= 4 mA) sein.

Bei einem eingestellten Sollwertgrofenbereich von 0 bis 100 % =
4 bis 20 mA durchféhrt das Ventil seinen gesamten Arbeitsbereich
von O bis 100 % Hub/Drehwinkel.
Im Split-range-Betrieb arbeiten die Ventile mit kleineren Sollwer-
ten. Dabei wird das Stellsignal der Regeleinrichtung zur Ansteue-
rung zweier Ventile so unterteilt, dass sie z. B. bei jeweils halbem
Eingangssignal ihren vollen Hub/Drehwinkel durchfahren (erstes
Ventil: 0 bis 50 % = 4 bis 12 mA; zweites Ventil: 50 bis 100 % =
12 bis 20 mA)

13* |SollwertgroBenbereich En-  |Endwert (100 % = 20 mA) des giiltigen Sollwertgrof3enbereichs

de (w-Ende)
25.0 bis [100.0] %, ESC

Der Endwert muss grof3er sein als der Anfangswert.
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Codeliste

Code | parameter - Anzei
98N |Boschreib
NE | Werte [Werkseinstellung] eschrelbung
14* |Endlage schlieBend (Endlage|Grenzwert des Sollwerts w
w <) Bei Grenzwertunterschreitung wird ein Antrieb mit Schlief3stellung
0.0 bis 49.9 %, [1.0 %] der |ATO vollsténdig entliftet, ein Antrieb mit SchlieBstellung ATC voll-
Uber Code 12/13 eingestell- [standig beliftet.
fen Spanne, No, ESC Die Aktion fihrt zum DichtschlieBen des Ventils.
Codes 14/15 haben Vorrang vor den Codes 8/9/10/11
Codes 21/22 haben Vorrang vor Codes 14/15
15* |Endlage 6ffnend (Endlage w |Grenzwert des Sollwerts w
>) Bei Grenzwertiberschreitung wird ein Antrieb mit SchlieBstellung
50.0 bis 100.0 % der iber |ATO vollstindig beliftet, ein Antrieb mit SchlieBstellung ATC voll-
Code 12/13 eingestellten  |stindig entlijftet.
Spanne, [No], ESC Die Aktion fihrt zum maximalen Offnen des Ventils.
Codes 14/15 haben Vorrang vor den Codes 8/9/10/11
Codes 21/22 haben Vorrang vor Codes 14/15
Beispiel: Fir Dreiwegeventile die Endlage w > auf 99 % stellen.
16* |Druckgrenze Der Stelldruck zum Antrieb kann begrenzt werden.
1.4 bis 7.0 bar, [No], ESC  [Nach Anderung der eingestellten Druckgrenze muss der Antrieb
Bei doppelfwirkenden Antrie- einmal entliftet werden (z. B. durch Anwahl der Sicherheitsstel-
ben (SchlieBstellung ATO) lung).
darf die Druckbegrenzung
nicht aktiviert werden!
17* |Proportionalitdtsfaktor Bei der Initialisierung des Stellungsreglers werden die Werte fiir KP
Kp-Stufe und TV optimal eingestellt. Liegt der Wert fir die KP-Stufe unter-
0 bis 17 [7], ESC halb von 3, so wird der Fehlercode 61 gesetzt.
Eine Anderung der Kp-Stufe Sollte der Regler aufgrund zusditzlicher Stdrungen zu unzuldssig
beeinflusst die ohen Nachschwingungen neigen, kénnen die KP- und TV-Stufen
Regeldifferenz. Diese Ein- nach der Initialisierung angepasst werden. Dazu kann entweder
flussnahme kann durch eine |die TV- Stufe stufenweise erhoht werden, bis das gewiinschte Ein-
Kalibrierung des Fihrungs- laufverhalten erreicht ist, oder wenn bereits der Maximalwert 4 er-
vorfilters unter Code 6 aus- reicht ist, die KP-Stufe stufenweise verringert werden.
geglichen werden, vgl. Ka-
pitel 7.6.6.
18* |Vorhdltezeit Tv-Stufe Vgl. Code 19

1,[2], 3, 4, No, ESC

Eine Anderung der TV-Stufe beeinflusst nicht die Regeldifferenz.
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Codeliste

Code | parameter — Anzei
gen, Beschreib
NF. | Werte [Werkseinstellung] eschreibung
19* (Toleranzband Dient zur Fehleriberwachung.
0.1 bis 10.0 %, [5.0 %] vom |Ist die Regelabweichung Gber einen ldngeren Zeitraum als die
Arbeitsbereich, ESC Nachlaufzeit [30 s] grofier als das gewdhlte Toleranzband, so
wird Fehlercode 57 ,Regelkreis” gesetzt.
Hinweis: Die Nachlaufzeit kann nur iber die Bediensoftware ein-
gesfe/lf werden.
20* |Kennlinienauswahl Kennlinienauswahl, vgl. Kapitel 16
[0] bis 9, ESC 0 Llinear
1 Gleichprozentig
2 Gleichprozentig invers
3 SAMSON:-Stellklappe linear
4 SAMSON:-Stellklappe gleichprozentig
5 VETEC-Drehkegel linear
6 VETEC-Drehkegel gleichprozentig
7 Kugelsegment linear
8  Kugelsegment gleichprozentig
9 Benutzerdefiniert (Definition iiber Bediensoftware)
21* |Laufzeit AUF Zeit, in der der Arbeitsbereich beim Offnen des Ventils durchfah-
(w-Rampe AUF) ren wird
[0] bis 240 s, ESC Mit diesem Parameter kann die Minimale Laufzeit AUF (Code 40)
Die hier eingegebene Lauf- verléngert werden.
zeit gilt nicht bei Auslésen  |Laufzeitbegrenzung (Code 21 und Code 22): Bei manchen An-
der Sicherheitsfunktion oder |wendungen ist es ratsam, die Laufzeit des Antriebs zu begrenzen,
des Magnetventils/der um zu schnellen Eingriff in den laufenden Prozess zu vermeiden.
Zwangsenfluftung sowie bei |Code 21 hat Vorrang vor Code 15.
Ausfall der Hilfsenergie.
22* |Laufzeit ZU (w-Rampe ZU) |Zeit, in der der Arbeitsbereich beim Schlieen des Ventils durch-

[0] bis 240 s, ESC

Die hier eingegebene Lauf-
zeit gilt nicht bei Auslosen
der Sicherheitsfunktion oder
des Magnetventils/der
Zwangsentliftung sowie bei
Ausfall der Hilfsenergie.

fahren wird
Mit diesem Parameter kann die Minimale Laufzeit ZU (Code 41)
verldngert werden.

Code 22 hat Vorrang vor Code 14.
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Codeliste

Code | parameter - Anzei
gen, Beschreib
NE | Werte [Werkseinstellung] eschrelbung
23* |Absolutes Wegintegral Aufsummierter Ventildoppelhub
[0] bis 99 - 107, YES, ESC  |Kann durch Code 36 - STD und Code 36 - DS auf O zuriickgesetzt
Exponentielle Darstellung ab werden.
Zahlerstand >9999 Hinweis: Der Wert wird alle 24 Stunden netzausfallsicher gespei-
chert.
24* |Grenzwert Wegintegral Grenzwert des absoluten Wegintegrals
(GW Wegintegral) Bei Grenzwertiberschreitung wird eine Meldung ,Wegintegral
1000 bis 99 - 107 Uberschritten” entsprechend der eingestellten Statusklassifikation
[1.000000], ESC ausgeldst.
Exponentielle Darstellung ab |Hinweis: Die Meldung , Wegintegral iberschritten” hat in der
Zahlerstand >9999 Standard-Einstellung die Statusklassifikation , Wartungsbedarf”
Diese Einstellung kann nur iber die Bediensoftware (z. B. TROVIS-
VIEW) gedindert werden.
25* |Alarmmodus Schaltmodus der Software-Grenzkontakte Alarm A1 und A2 im

0,1,[2], 3, ESC

angesprochenen Zustand (bei initialisiertem Stellungsregler).
Ex-Variante nach EN 60947-5-6

0: Al1=22mA A2<1,0mA
1: Al=<1,0mA A2=<1,0mA
2: Al=22mA A2=22mA
3: Al=<s1,0mA A2=2,2mA

Variante ohne Ex

0: ATR=348Q A2 sperrend

1: Al sperrend A2 sperrend
2: ATR=348Q A2R=348Q
3: Al sperrend A2 R =348 Q

Bei nicht-initialisiertem Zustand stehen die Software-Grenzkontakte
immer auf dem Signal gemdf3 dem nicht-angesprochenen Zustand.
Wenn kein mA-Signal an den Klemmen 11/12 anliegt, gehen die
Software-Grenzkontakte beide auf Signal < 1,0 mA (Ex) bzw.
sperrend (nicht-Ex).

Hinweis: Der Stormeldeausgang schaltet bei anstehender Stérung
immer auf < 1,0 mA/sperrend; ohne Stérung steht er auf

=22mA/R=348Q
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Code | parameter — Anzei
gen, Beschreib
NF. | Werte [Werkseinstellung] eschreibung
26* |Grenzwert Al Grenzwert der Ventilstellung, bezogen auf den Arbeitsbereich
(GW-Alarm 1) Bei Grenzwertunterschreitung geht Alarm 1 in den angesproche-
0.0 bis 100.0 [2.0] % vom  |nen Zustand.
Arbeitsbereich, No, ESC
Die Einstellung hat keine
Auswirkung, wenn ein induk-
tiver Grenzkontakt eingebaut
ist.
27* |Grenzwert A2 Grenzwert der Ventilstellung, bezogen auf den Arbeitsbereich
(GW-Alarm 2) Bei Grenzwertunterschreitung geht Alarm 2 in den angesproche-
0.0 bis 100.0 [98.0] % vom |nen Zustand.
Arbeitsbereich, No, ESC
28* |Alarm Test Test der Software-Grenzkontakte Alarm A1 und A2 sowie des
. Stormeldekontakts A3.
Leserichtung:
Standard  umgedreht Wird der Test aktiviert, schaltet der jeweilige Kontakt finfmal.
[No] [No] A1/1A: Software-Grenzkontakt A1 auf 22,2 mA
Al 1A A2/2A: Software-Grenzkontakt A2 auf 22,2 mA
A2 2A A3/3A: Stormeldekontakt A3 auf <1,0 mA
A3 3A
ESC ESC
29* |Stellungsmelder x/ix Wirkrichtung des Stellungsmelders, gibt ausgehend von der

[77], 2N, ESC

SchlieBstellung die Zuordnung der Hub-/Winkelstellung zum
Ausgangssignal i an. Der Arbeitshereich (vgl. Code 8) des Ventils
wird als 4 bis 20 mA Signal abgebildet. Unter- bzw. Uberschrei-
tungen werden bei den Grenzen 2,4 bzw. 21,6 mA dargestellt.
Bei nicht angeschlossenem Stellungsregler (Sollwert w kleiner

3,6 mA) betragt das Signal 0,9 mA und im nicht initialisiertem Zu-
stand 3,8 mA bzw. 4,4 mA.

Mit Code 32 = YES gibt der Stellungsmelder wahrend der Initiali-
sierung/des Nullpunktabgleichs den Wert gemdf3 Code 30 aus.
Mit Code 32 = No werden bei laufendem Selbstabgleich 4 mA
ausgegeben.
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Code | parameter — Anzei
(e, Beschreib
NE | Werte [Werkseinstellung] eschrelbung
30* |Stormelder ix 3 Wahl, ob und wie Stdrungen, die zum Schalten des Stormeldekon-
[No], HI, LO, ESC takts fihren, auch durch den Stellungsmelderausgang signalisiert
e werden sollen.
Hlix =21,6 0,1 mA oder LO ix =2,4 +0,1 mA
31* |Stellungsmelder Test3 Test des Stellungsmelders, Werte kdnnen, bezogen auf den Ar-
~10.0 bis 110.0 % vom Ar- | peitsbereich eingegeben werden.
beitsbereich, ESC, [Stan- Lokal wird bei initialisiertem Stellungsregler der momentane Istwert
dardwert ist der zuletzt an-  |als Startwert eingesetzt (stof3freier Wechsel in den Testmodus). Bei
gezeigte Wert des Stellungs- |Test Gber Software wird der eingegebene Simulationswert fir
melders] 30 Sekunden als Stellungsmeldesignal ausgegeben
3 Analoger Stellungsmelder: Code 29/30/31 sind nur anwdhlbar, wenn der Stellungsmelder (Option) eingebaut ist.
32* |Stormeldung bei Sammel- | YES: Sammelstatus ,Ausfall” und Sammelstatus , Funktionskont-
status 'Funktionskontrolle' rolle” 3st eine Stormeldung aus.
[YES], No, ESC No:  Nur Sammelstatus ,Ausfall” [5st eine Stérmeldung aus.
33* |Stormeldung bei Sammel- |YES:  Sammelstatus ,Ausfall”, ,Wartungsbedarf” und ,AufBer-
status 'Wartungsbedarf' halb der Spezifikation” 15st eine Stérmeldung aus.
und 'AuBerhalb der Spezifi- |No: Nur Sammelstatus ,Ausfall” 16st eine Stormeldung aus.
kation'
[YES], No, ESC
34* |SchlieBrichtung CL: clockwise, im Uhrzeigersinn
CL, [CCL], ESC CCL:  counterclockwise, gegen den Uhrzeigersinn
Drehrichtung, durch die die ZU-Stellung des Stellventils erreicht
wird (Blick auf Knebelknopfbewegung bei gedffnetem Stellungsreg-
lerdeckel).
Hinweis: Eingabe nur bei Initialisierungsmodus SUB (Code 6) né-
tig.
35* |Blockierstellung Abstand bis zur ZU-Stellung
[0.0] mm/° /%, ESC Hinweis: Eingabe nur bei Initialisierungsmodus SUB (Code 6) né-
tig.
36* |Ricksetzen STD:  Inbetriebnahme zuriicksetzen
STD. DIAG. DS, ESC — Parametereinstellungen werden auf die Standardein-
' Y stellung zuriickgesetzt.
- Diagnoseauswertung wird zuriickgesetzt.
— Informationsparameter (nur Anzeige) bleiben erhalten.
— Stellungsregler muss neu initialisiert werden.
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Codeliste

Code | parameter - Anzei
gen, Beschreib
NF. | Werte [Werkseinstellung] eschreibung
36* |Ricksetzen DAG: Diagnoseauswertung zuriicksetzen
— Fortsetzung — - Parc.umetereins.le||ungen, Referenzwerte und die Proto-
kollierung bleiben erhalten.
— Keine neue Initialisierung erforderlich.
DS: Stellungsregler auf Standardeinstellung zuriicksetzen.
— Parametereinstellungen werden auf die Standardein-
stellung zuriickgesetzt.
- Diagnoseauswertung wird zuriickgesetzt.
— Informationsparameter (nur Anzeige) werden geldscht.
— Stellungsregler muss neu initialisiert werden.
37 |Optionen Gibt an, welche Option (Klemmen 31 und 32, Bild 17) eingebaut
nur Anzeige ist:
9 No: keine Option eingebaut
POS: Analoger Stellungsmelder
dI: Bindreingang
LS: Leckagesensor
XI: x-Eingang 4 bis 20 mA
Bei der Option Bindreingang wird im Wechsel ,DI” und der Status
HIGH oder LOW angezeigt.
Bei der Option Leckagesensor wird im Wechsel ,LS” und der er-
mittelte Wert in dB angezeigt.
38* |Induktiver Grenzkontakt  |Kennzeichnung, ob die Option Induktiv-Kontakt eingebaut ist oder
[No], YES, ESC nicht
39 |Info Regeldifferenz e Differenz der Sollposition (e = w — x)
nur Anzeige
40 |Minimale Laufzeit AUF Minimale Offnungszeit, wird bei der Initialisierung ermittelt
nur Anzeige
41 |Minimale Laufzeit ZU Minimale SchlieBzeit, wird bei der Initialisierung ermittelt
nur Anzeige
42 |Sollwert Anliegender Sollwert w fir den Automatikbetrieb
nur Anzeige 4 bis 20 mA entsprechen 0 bis 100 %
43 |Firmwareversion Gerdtetyp und aktuelle Firmwareversion (Anzeige im Wechsel)

nur Anzeige
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Code | parameter - Anzei
98N |Boschreib

NE | Werte [Werkseinstellung] eschrelbung

44 |Infoy Stellsignal y in %, bezogen auf den bei der Initialisierung ermittel-
nur Anzeige ten Hubbereich

MAX:  Der Stellungsregler baut seinen maximalen Ausgangs-
druck auf, vgl. Beschreibung Code 14, 15.

OP: Der Stellungsregler entliftet vollstandig, vgl. Beschreibung
Code 14, 15.

——— Der Stellungsregler ist nicht initialisiert.

45 |Internes Magnetventil/ Gibt an, ob ein Magnetventil/eine Zwangsentliftung eingebaut ist.
Zwangsentliiftung Liegt an den Klemmen +81/-82 Spannung an, werden YES und
nur Anzeige HIGH im Wechsel angezeigt. Liegt keine Spannung an (Antrieb

entlijftet, Sicherheitsstellung mit Symbol § im Display) werden YES
und LOW im Wechsel angezeigt.

46* |Busadresse Uber das HART®-Protokoll sind die angekoppelten Warten- und
[0] bis 15, ESC Feldgerdte mit ihrer Adresse iiber Punkt-zu-Punkt oder Stan-

dard-Bus (Multidrop) einzeln ansprechbar.

Punkt-zu-Punkt: Das HART®-Bediengerdt steht mit genau einem
HART®-Feldgerdt in Verbindung. Bei dieser Verschaltungsart muss
der Stellungsregler immer auf die Gerdteadresse ,0” eingestellt
sein.

Standard-Bus (Multidrop): Es werden bis zu 15 Feldgerdte parallel
an ein einziges Adernpaar angeschlossen. Die Bedienstation un-
terscheidet die Gerdite durch ihre voreingestellten Adressen im Be-
reich von 1 bis 15.

47* |HART-Schreibschutz Bei aktiviertem Schreibschutz kdnnen Gerdtedaten Gber
YES, [No], ESC HART®-Kommunikation nur ausgelesen, aber nicht iiberschrieben

' werden.

48* |Diagnoseparameter - Einzelheiten zur Diagnose enthdlt die Bedienungsanleitung ,Ventildiagno-

49* |se EXPERTplus” > EB 8389-1.
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Codeliste

Hinweis:
@ Die nachfolgend aufgefiihrten Fehlercodes werden entsprechend ihrer Statusklassifi-

kation iber den Sammelstatus im Display angezeigt (Wartungsbedarf/Wartungsan-
forderung: ~, AuBerhalb der Spezifikation: /* blinkend, Ausfall:1y). Ist einem Fehler-
code die Statusklassifikation ,Keine Meldung” zugeordnet, dann geht der Fehler nicht
in den Sammelstatus ein.

Fiir jeden Fehlercode ist ab Werk eine Statusklassifikation voreingestellt. Uber eine
Bediensoftware (z. B. TROVIS-VIEW) kann auch eine individuelle Klassifikation vor-
genommen werden.

Initialisierungsfehler

Fehlercodes — Abhilfe  |Meldung Sammelstatus aktiv, bei der Abfrage erscheint ERR.

Falls Stormeldungen vorliegen, werden sie hier angezeigt.

50

x > Bereich Das Messsignal liefert einen zu grofBen oder zu kleinen Wert, der Hebel befin-
det sich in der Nahe seiner mechanischen Grenze.

e Stift falsch gesetzt

¢ Bei NAMUR-Anbau: Winkel verrutscht oder Abtaststift liegt nicht im Schlitz
der Mitnehmerplatte auf.

* Mitnehmerplatte falsch angebaut.

Statusklassifikation [[Wartungsbedarf]

Abhilfe|® Anbau und Stiftposition prifen.

e Stellungsregler neu initialisieren.

51

Ax < Bereich Die Messspanne des Sensors ist zu gering
o Stift falsch gesetzt.

e Falscher Hebel eingebaut.

¢ Druckgrenze zu niedrig gewdhlt.

Weniger als 16° Drehwinkel an der Welle des Stellungsreglers erzeugen nur
eine Meldung, bei unter 9° erfolgt Abbruch der Initialisierung.

Statusklassifikation |[AufBerhalb der Spezifikation]

¢ Anbau und Druckgrenze priifen.

Abhilfe

e Stellungsregler neu initialisieren.
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Fehlercodes — Abhilfe

Meldung Sammelstatus aktiv, bei der Abfrage erscheint ERR.
Falls Stérmeldungen vorliegen, werden sie hier angezeigt.

52

Anbau

® Bei der Initialisierung mit der Initialisierungsart Nennbereich (NOM) konnte
der Nennbereich nicht erreicht werden (Im Display wird der maximal er-
reichte Hub/Winkel angezeigt).

e Falscher Hebel eingebaut.

e Zuluftdruck zu niedrig, die gewiinschte Stellung kann nicht angefahren
werden.

Statusklassifikation

[Wartungsbedarf]

Abhilfe

e Anbau und Zuluftdruck priifen.

o Stellungsregler neu initialisieren.

53

Initialisierungszeit
Uberschritten
(Init-Zeit >)

In einem der Initialisierungsschritte hat eine Zeitiberschreitung stattgefunden.
e Ventil 6ffnet stark verzogert.

e Ventil hat keine festen Endanschldge (maglich z. B. bei einer ausgekleideten
Regelklappe).

e Ventil hat starke Schwingneigung.

Statusklassifikation

[Wartungsbedarf]

Abhilfe

e Zuluftdruck priifen, ggf. Volumenverstérker installieren.
¢ Endanschldge einstellen.

e Schwingneigung reduzieren (z. B. drosseln oder Booster-Bypass ffnen),
anschlieflend Stellungsregler neu initialisieren.

54

Initialisierung - in-
ternes Magnetven-
til/Zwangsentlif-
tung (Init — MGV)

1) Internes Magnetventil/Zwangsentliftung nicht oder falsch angeschlossen.

2 Es wurde versucht, aus der Sicherheitsstellung heraus zu initialisieren.

Statusklassifikation

[Wartungsbedarf]

Abhilfe

1

Anschluss und Speisespannung des Magnetventils/der Zwangsentliftung
prifen.

Stellungsregler neu initialisieren.

2 In den Handbetrieb wechseln.

Stellungsregler neu initialisieren.
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Fehlercodes — Abhilfe

Meldung Sammelstatus aktiv, bei der Abfrage erscheint ERR.
Falls Stormeldungen vorliegen, werden sie hier angezeigt.

55

Laufzeit unter-
schritten
(Laufzeit <)

Die bei der Initialisierung ermittelten Laufzeiten des Antriebes sind so gering
(< 0,3 s), dass sich der Stellungsregler nicht optimal einstellen kann.

Statusklassifikation

[AuBBerhalb der Spezifikation]

Abhilfe

¢ Die Volumendrossel im Ausgang des Stellungsreglers aktivieren.

e Stellungsregler neu initialisieren.

56

Stiftposition/
Schalterstellung

) Bei der Initialisierungsart Nennbereich (NOM) oder beim Ersatzabgleich
(SUB) wurde die Stiftposition nicht eingegeben.

2 Der Schalter (ATO/ATC) ist defekt.

Statusklassifikation

[Wartungsbedarf]

Abhilfe

1 Stiftposition und Nennbereich eingeben.
Stellungsregler neu initialisieren.

2 Stellungsregler zur Reparatur an SAMSON schicken.
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Betriebsfehler

Codeliste

Fehlercodes — Abhilfe

Meldung Sammelstatus aktiv, bei der Abfrage erscheint Err.
Falls Stérmeldungen vorliegen, werden sie hier angezeigt.

57

Regelkreis

Zusditzliche Meldung am
Stormeldekontakt!

Regelkreis gestort, das Stellventil folgt nicht mehr in den tolerierbaren Zeiten
der Regelgrofie (Alarm Toleranzband Code 19).

e Antrieb ist mechanisch blockiert.
¢ Anbau des Stellungsreglers hat sich nachtraglich verschoben.

o Zulufidruck reicht nicht aus.

Statusklassifikation

[Wartungsbedarf]

Abhilfe

e Anbau prifen.
o Zuluftdruck prijfen.

58

Nullpunkt

e Anbaulage oder Anlenkung des Stellungsreglers ist verrutscht.

e Ventilgarnitur, besonders bei weich dichtenden Kegeln, ist verschlissen.

Statusklassifikation

[Wartungsbedarf]

Abhilfe

e Ventil und Anbau des Stellungsreglers prifen.
¢ Nullpunktabgleich durchfihren.

Bei Nullpunktabweichungen iber 5 % wird eine Neuinitialisierung empfohlen.

59

Inkonsistenter Da-
tenspeicher

Der Fehler wird durch die Selbstiberwachung automatisch erkannt und korri-
giert.

Statusklassifikation

Ausfall (nicht klassifizierbar)

60

Interner Gerdte-
fehler

Zusditzliche Meldung am
Stormeldekontakt!

Der Stellungsregler wechselt in die Sicherheitsstellung SAFE.

Statusklassifikation

Ausfall (nicht klassifizierbar)

Abhilfe

Stellungsregler zur Reparatur an SAMSON schicken.

61 [KP zu klein Bei der Initialisierung wurde ein Proportiondlitéitsfaktor Kp-Stufe kleiner 3 er-
mittelt.
Hinweis: Eine Kp-Stufe < 3 fihrt nicht zum Abbruch der Initialisierung.
Statusklassifikation [[Wartungsbedarf]
Abhilfe|e Die Volumendrossel im Ausgang des Stellungsreglers aktivieren.
e Bypassdrossel-Einstellung des Boosters (wenn vorhanden) vergroBern.
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Hardwarefehler

Fehlercodes — Abhilfe

Meldung Sammelstatus aktiv, bei der Abfrage erscheint Err.
Falls Stormeldungen vorliegen, werden sie hier angezeigt.

62 |x-Signal

Zusditzliche Meldung am
Stormeldekontakt!

* Messwerterfassung fir Antrieb ausgefallen.
o Leitplastik defekt.

Der Not-Modus wird in der Anzeige durch ein blinkendes Regelsymbol und
statt der Stellungsanzeige durch 4 Striche signalisiert.

Steuerung: Ist das Messsystem ausgefallen, so ist der Stellungsregler immer
noch in einem betriebssicheren Zustand. Der Regler geht in einen Not-Modus,
bei dem die Stellposition nicht mehr genau angefahren werden kann. Der
Stellungsregler folgt aber weiterhin seinem Sollwert, so dass der Prozess im si-
cheren Zustand bleibt.

Statusklassifikation

[Wartungsanforderung]

Abhilfe

Stellungsregler zur Reparatur an SAMSON schicken.

63 |SIL-Abschaltung/
w zu klein

I Ein sicheres Abschalten vom i/p-Block durch 3,8 mA bzw. 4,4 mA (je
nach Gerdteausfihrung) wurde durchgefihrt.

2 Der Sollwert w ist kleiner 3,7 mA. In der Stellungsregleranzeige wird die-
ser Zustand durch ein blinkendes LOW signalisiert.

Statusklassifikation

[Keine Meldung]

Abhilfe

1) Strom je nach Gerdteausfilhrung iber die Grenze erhdhen.

2 Sollwert priifen. Gegebenenfalls den Stromgeber nach unten begrenzen,
damit keine Werte unter 3,7 mA ausgegeben werden kdnnen.

64 |i/p-Wandler [y)

Stromkreis des i/ p-UmFormers unterbrochen.

Statusklassifikation

Ausfall (nicht klassifizierbar)

Abhilfe

Stellungsregler zur Reparatur an SAMSON schicken.

106

EB 8384-6




Fehleranhang

Codeliste

Fehlercodes — Abhilfe

Meldung Sammelstatus aktiv, bei der Abfrage erscheint Err.
Falls Stormeldungen vorliegen, werden sie hier angezeigt.

65 Hardware o Klemmen der Initialisierungstaste.
Zusiitzliche Meldung am | @ Es ist ein Hardwarefehler aufgetreten, der Regler geht in die Sicher-
Stormeldekontakt! heitsstellung SAFE.
Solange der Fehler ansteht, werden keine Diagnosemeldungen von
EXPERTplus protokolliert.
Statusklassifikation  [[Ausfall]
Abhilfe|Fehler quittieren und wieder in die Betriebsart Automatik gehen, sonst
ein Reset durchfilhren und Gerdit erneut initialisieren. Wenn ohne Erfolg,
Gerdt zur Reparatur an die SAMSON AG schicken.
66 — frei -
67  |Kontrollrechnung Hardwareregler wird mit einer Kontrollrechnung Gberwacht.
Zuséitzliche Meldung am
Stdrmeldekontakt!
Statusklassifikation  [[Ausfall]
Abhilfe|Fehler quittieren. Ist das nicht mdglich, Gerdt zur Reparatur an die
SAMSON AG schicken.
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Datenfehler
Fehlercodes — Abhilfe Meldung Sammelstatus aktiv, bei der Abfrage erscheint Err.
Falls Stormeldungen vorliegen, werden sie hier angezeigt.
68 bis |- frei -
75
76 Keine Notlaufeigen- |Das Wegmesssystem des Stellungsreglers verfigt Gber eine Selbstiber-
schaft wachung (vgl. Code 62).

Bei bestimmten Antrieben, wie z. B. doppeltwirkenden, ist kein gesteuer-
ter Not-Modus méglich. Hier entliftet der Stellungsregler bei einem Feh-
ler in der Wegmessung den Ausgang (Output 38) bzw. Al bei doppelt-
wirkend. Ob ein solcher Antrieb vorliegt, wird bei der Initialisierung
selbsttdtig erkannt.

Statusklassifikation  |[Keine Meldung]

Abhilfe|Reine Information, ggf. quittieren.
Keine weiteren Maf3nahmen notwendig.
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Diagnosefehler

Codeliste

Fehlercodes — Abhilfe

Meldung Sammelstatus aktiv, bei der Abfrage erscheint Err.
Falls Stdrmeldungen vorliegen, werden sie hier angezeigt.

77 — frei -
78 — frei -
79  |Sammelfehler Meldungen in der Ventildiagnose EXPERTplus stehen an.

Der Fehler hat keinen direkten Einfluss auf die Funktion des
Stellungsreglers.

Statusklassifikation

Wartungsbedarf (nicht klassifizierbar)

80 — frei -

brochen

81 Ventilsignatur abge-

Fehler bei der automatischen Aufnahme der Ventilsignatur
Fehlermeldungen werden netzausfallsicher gespeichert. Sie kdnnen nicht
zuriickgesetzt werden.

Statusklassifikation

[Wartungsbedarf]

Aufzeichnung der Ventilsignatur neu starten oder Initialisierung mit Ven-
tilsignatur starten.

82 — frei -

83 — frei -

84 Teilhubtest (PST)/
Vollhubtest (FST)

Ein Teilhubtest (PST) oder Vollhubtest (FST) konnte nicht gestartet werden
oder wurde abgebrochen.

Statusklassifikation

[Keine Meldung]

Teststatus auslesen (nur Gber Bediensoftware)

85 Auf/Zu-Ventil

Die Lauf- und Losbrechzeiten oder der Hubendwert des Auf/Zu-Ventils
hat sich gedindert.

Statusklassifikation

[Keine Meldung]

Ventil und Antrieb Gberpriifen.

86 SlL-Tests

Der SIL-Anwendertest ist fehlgeschlagen.

Statusklassifikation

Ausfall (nicht klassifizierbar)

Stellungsregler zur Reparatur an SAMSON schicken.
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MaBe in mm

15 MaBe in mm

Manometer-  oder Anschlussplatte
halter

210

Direktanbau

Anbau nach IEC 60534-6
Hebelmm

S =17

M

Externer
Positionssensor

#

S

] 40—

© N
\:/
—= 34 =

e

86

Output (38) Supply (9)

Bild 28: NAMUR- und Direktanbau
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MaBe in mm

Anbau nach VDI/VDE 3847

13

an Typ 3277
@ Hebelmm
—f M =50
L =100
/ XL =200
f
o X
g 2 e <
HI| <
W
164
Anbau nach VDI/VDE 3847
an NAMUR-Rippe
j:d
4 Hll ¢
K/:T
164

Bild 29: Anbau nach VDI/VDE 3847
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MaBe in mm

Schwere Ausfihrung

Output Y,
% T v S
i b (T
@7@@ 2 a
| |
3
3 |
L : | ™11 OutputY, ~Option Outeut Y.
"; ;f‘TJj‘ L L L Pt Umkehr- utput Y3
*¢30m+ E 80 —= Lf‘L verstdrker*
86 —— 130— =
—— @101 ‘ 166
Leichte Ausfihrung
Output Al

[ 1 L1 ] — o050 — \ SUPTl)’(‘?)
i : i

N1 |
\

'@

- 76—

= ‘ 3
o o AR j{l @Té)
O <t
o ® & [ve) v i3 —— 58 == Op . o
% + 0 L. keh*rversidr Output A2
| <-50-—| i [ 80 ] L1 ker
nsch|ussp|c1h‘e \ 130 !
G Vaoder 4 NPT 150

* Umkehrverstarker

- Typ 3710 (MaBe vgl. ,Schwere Ausfihrung”)
- 1079-1118/1079-1119, nicht mehr lieferbar
(Maf3e vgl. ,Leichte Ausfishrung”)

Bild 30: Anbau an Schwenkantriebe nach VDI/VDE 3845 (Sept. 2010), Befestigungsebene 1, Gro-
Be AAT bis AA4
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MaBe in mm

15.1 Befestigungsebenen nach VDI/VDE 3845 (September 2010)

Befestigungsebene 2 (Konsolenoberfléche)

Befestigungsebene 1 (Antriebsoberflciche)

MaBe in mm
Grofle A B C ad M. | D*
AAO 50 | 25 15 | 5,5fir M5 66 50
AAT 80 | 30 | 20 | 5,5fir M5 96 50
oD AA2 80 | 30 | 30| 5,5firM5 96 50
AA3 130| 30 | 30 | 5,5fir M5 146 | 50
AA4 130 30 | 50 | 5,5 fir M5 146 50

AAS | 200| 50 | 80 | 6,5frMé | 220 | 90

* Flanschtyp FO5 nach DIN EN ISO 5211
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Kennlinienauswahl

16 Kennlinienauswahl

Im Folgenden sind die unter Code 20 wdhlbaren Kennlinien grafisch dargestellt.

® Hinweis:
Die individuelle Definition der Kennlinie (benutzerdefinierte Kennlinie) kann nur iber
eine Workstation/Bediensoftware (z. B. TROVIS-VIEW) erfolgen.

Linear (Kennlinienauswahl: 0)
Hub/ Drehwinkel [%)]
100+
50 4
Fihrungsgrafle [%]
0 T |
0 50 100
Gleichprozentig (Kennlinienauswahl: 1) Gleichprozentig invers (Kennlinienauswahl: 2)
Hub/ Drehwinkel [%] Hub/ Drehwinkel [%]
100 — 100 +—
50 50
Fihrungsgrofe [%] Fihrungsgrsfe [%]
0 T : O T :
0 50 100 0 50 100
114
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SAMSON-Stellklappe linear
(Kennlinienauswahl: 3)
Hub/ Drehwinkel [%]

100 +—
50 -
Fishrungsgrofle [%]
0 | |
0 50 100

SAMSON-Stellklappe gleichprozentig
(Kennlinienauswahl: 4)
Hub/ Drehwinkel [%)]

100 T
50 A
Fihrungsgrofe [%]
0 . i
0 50 100

VETEC-Drehkegel linear
(Kennlinienauswahl: 5)
Hub/ Drehwinkel [%)]

100 +—
50 4
Fihrungsgrofe [%]
0 . i
0 50 100

VETEC-Drehkegel gleichprozentig
(Kennlinienauswahl: &)
Hub/ Drehwinkel [%)]

100 +—
50
Fishrungsgrofe [%]
0 . i
0 50 100

Kugelsegment linear
(Kennlinienauswahl: 7)

Hub/ Drehwinkel [%]
100 +

50 1

Fihrungsgrofle [%]
0 T |
0 50 100

Kugelsegment gleichprozentig
(Kennlinienauswahl: 8)

Hub/ Drehwinkel [%]

100
50
Fishrungsgrofe [%]
0 . I
0 50 100
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