Pneumatyczny i elekiropneumatyczny
ustawnik pozycyiny
Typ 3760

(e & @

Rys. 1 - Ustawnik pozycyjny typu 3760
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UWAGA

Montaz, uruchomienie i eksploatacja urzgdzenia mogg by¢ wykonane tylko
przez fachowy personel. Wymagany odpowiedni transport i skfadowanie.

W wypodku powstawania niedopuszczalnych sit spowodowanych zbyt wy-
sokim ciénieniem powietrza zasilajgcego sifownik nalezy zastosowaé odpo-

wiednig stacje redukcyjng.

Wykonania ustawnika pozycyjnego

Typ 3760- X X X X X X
Wykonanie brak 0
iskrobezpieczne  EExiallCTé 1
CSA/FM 3
Wyposazenie brak 0
dodatkowe wylqcznik szczelinowy 1
ogranicznik ci$nienia wyjsciowego 2
ogranicznik ci$nienia wyjéciowego + wyt. szczelinowy 3
Przytqcza G1/8 1
pneumatyczne NPT 1/8 2
Przylqcza brak 0
elektryczne Pg 13,5 niebieski 1
Pg 13,5 czarny 2
gniazdo DIN 43650-AF3-Pg11 3
Sygnat sterujgcy  0,2do 1 bar/ 3do 15psi 00
4do20mA 11
0do 20 mA 22
1do5mA 23
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1. Budowa i sposéb dziatania

Elektropneumatyczne i pneumatyczne ustaw-
niki pozycyjne stuzq do przyporzadkowy-
wania pofozenia grzyba zaworu (wielkosci
regulowanej) do sygnatu sterujgcego (war-
toéci zadanej).

Elektryczny sygnat sterujgcy z regulatora
lub sterownika jest poréwnywany ze sko-
kiem grzyba zaworu regulacyjnego i prze-
twarzany na ciénienie sterujgce (wielko$¢
wyijéciowq).

Ustawnik pozycyiny sktada sie z czesci pneu-
matycznej, w skfad ktérej wechodzq: jarzmo
(10), sprezyna pomiarowa (7), dzwignia
membrany (4) i wylgcznik mechaniczny (12)
z podwojnym grzybem (13).

Elektropneumatyczny ustawnik pozycyjny
wyposazony jest dodatkowo w przetworni
elekiropneumatyczny (2).

Ustawnik pozycyjny jest przewidziany do
zintegrowanego montazu na sifowniku typu

3277 lub 2780-2 produkcji firmy SAMSON.

Pneumatyczny sygnat sterujgcy z regulatora
jest doprowadzany jako sygnat cisnienia pe
bezposrednio do membrany pomiarowe; (3)

Natomiast sygnat statopradowy z regulatora
o wartoéci np. 4 do 20 mA jest doprowadza-
ny do przetwornika elektropneumatycznego,
gdzie jest zamieniany na proporcjonalny
sygnat cisnienia pe.

Sygnat cisnienia pe wytwarza na membranie
pomiarowej (3) site poréwnywang z sitq na-
piecia sprezyny (7).

Ruch membrany pomiarowej (3) przeno-
szony jest na dzwignie (4) oraz podwéijny
grzyb (13) na wytgczniku mechanicznym
(12), wytwarzajgc odpowiednie cisnienie
sterujqce pst.

Kierunek dziatania cisnienia sterujgcego
wprost >> przy wzrastajgcym i odwrotny <>
przy malejacym sygnale wyjsciowym zalezy
od pofozenia wylqcznika mechanicznego
(mozliwosé obrotu o 180°).

zasilanie

V

1 regulator cisnienia

2 przetworniki/p wylqeznik
3 membrana mechaniczny
pomiarowa kierunek
4 d#wignia membrany dziatania <<
5 $ruba nastawcza
punktu zerowego
6 dzwignia
7 sprezyna pomiarowa
8 sruba nastawcza
zakresu
9 $ruba zaciskowa
10 jarzmo
11 o$obrotu
12 wylgcznik wytgeznik
mechaniczny mechaniczny
13 podwoiny grzyb kierunek
14 $ruba dziatania <>

Rys. 2 - Schemat funkcjonalny

punkt zerowy

szerokos¢
zakresu
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Zmiana sygnatu sterujgcego lub potozenia
grzyba zaworu powoduje zmiane ciénienia
na wylqczniku mechanicznym. Cisnienie ste-
rujgce pst powoduje przesuniecie trzpienia

Do nastawy punktu zerowego i zakresu stuzq
$ruby nastawcze (5) i (8).

Sprezyne pomiarowq (7) nalezy dostosowa¢
o skoku nominalnego zaworu regulacyjne-

grzyba odpowiednio do wartosci zadane;.

1.1 Dane techniczne

go i zakresu wartosci zadane.

Zakres skoku w mm

0do5 0do7,5 O0dol5
(patrz takze sprezyny pomiarowe, tabela nasstr. 9)

Sygna’r sterujgcy pneumatyczny

0,2do 1 bar (3 do 15psi)

zakres dzielony
0do 50 % lub
50do 100 % dla
skoku 7,51 15 mm

elekiryczny mA

4 do 20 mA (dla modutu i/p 6112 takze 0 do 20 mA)) 1do5mA
rezystancja wewnetrzna przy +20°C ok. 200 Q
dla modutui/p 6109 Ex ok. 250 @ ok.8500

Cisnienie zasilajgce

1,4 do 6 bar (20 do 90 psi)

Cisnienie sterujgce

max. 0 do 6 bar (0 do 90 psi)

Charakterystyka liniowa, odchytka liniowosci<1,5%
Kierunek dziatania odwracalny

Histereza <0,5%

Prég nieczutosci >0,1%

Zuzycie powietrza stanie ustalonym

przy ciénieniu sterujgcym 0,6 bar i cisnieniu zasilajacym do 6 bar <100 In/h

Wydatek powietrza

przy 1,4bar 1600 In/h, przy 6 bar 5000 In/h

Czas przestawienia sitownika typu 3277
(skok 15 mm, cisnienie sterujace 0,2 do 1 bar)

120ecm?=<2s  240cm?=<bs 350 cm®=<8s

Dopuszczalna temperatura ofoczenia

-25 do +70°C (wykonanie specjalne do —45° na zyczenie)

W wykonaniu iskrobezpiecznym

patrz $wiadectwo zgodnosci

na szeroko$¢ zakresu

Wykonanie 3760-XXXX1X zmodutem i/p 6109 | 3760-XXXX2X zmodutemi/p 611 2"
Woplyw temperatury <0,03%/°C

na punkt zerowy -

temperatury <0,03%/°C

drgan 5do 120Hzi2g<0,5%
zasilania <0,6%/1 bar
Whplyw potozenia przy obrocie o 180° <3,5%
Stopieri ochrony IP 54 (wykonanie specjalne IP 65)
Ciezar 0,6kg
Materiaty korpus z poliamidu, elementy zewnetrzne ze stali nierdzewnej

Wyposazenie dodatkowe

Indukcyjny wytqcznik kraricowy Typ SJ2-SN
Obwéd pradowy wartoci odpowiednio do podfqczonego przekaznika tranzystorowego
Histereza przy skoku nominalnym <1%
Whplyw temperatury
" wykonanie specjalne
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2. Montaz na zaworze regulacyjnym

Ustawnik pozycyjny montowany jest na jarz-
mie zaworu za pomocq dwéch $rub znajdu-
jacych sie w obudowie i uszczelniony gumo-
wq uszczelkg.

Do montazu ustawnika pozycyjnego wyma-
gane jest jako wyposazenie dodatkowe jarz-
mo, ostona i korek z uszczelkq. Niezbedny ze-
staw montazowy opisany jest w tabeli nastr. 9.

W wypadku sitownikéw z membranq o po-
wierzchni robocze| 120 cm? (rys. 3) boczne
przylacze cisnienia sterujgcego (output 36)
musi zosta¢ zamkniete korkiem z tasmq usz-
czelniajgcq. W tym celu nalezy przedtem
wykreci¢ filtr znajdujacy sie w przylaczu.
Cisnienie sterujgce doprowadzane jest po-
przez znajdujqce sie w tylnej $ciance przylg-
cze i otwér w jarzmie bezposrednio do ko-
mory membranowej. Podczas montazu
ustawnika pozycyjnego nalezy pamieta¢ o
umieszczeniu uszczelki z filtrem w bocznym
otworze jarzma .

Przewéd doprowadzajgey sygnat sterujgcy
moze byé podtgczony dowolnie z prawej lub
lewej strony. W tym celu plytka kierunkowa
musi by¢ ustawiona w taki sposéb, aby zna-
cznik wskazywat symbol kropki na jarzmie.
Uwaga: Jezeli oprécz ustawnika pozycyjne-
go na sitowniku zamontowany jest dodatko-
wo zawér elekiromagnetyczny, przytgcze
ci$nienia sterujgcego znajdujgce z tytu
ustawnika pozycyjnego powinno byé¢ zam-
knigte. W tym celu $rube znajdujgcq sie w
oftworze ponizej nalezy wkreci¢ w przytacze
ci$nienia sterujgcego.

Cisnienie sterujgce musi by¢ w tym przypad-
ku doprowadzone do sifownika z wyjscia cis-
nienia "output" poprzez niezbedng plytke
przytaczeniowq (nr. katalogowy 1400-6820
z gwintem G 1/8 lub 1400-6821 z gwintem
NPT 1/8). Wéwczas nie jest potrzebna czar-
na plytka przetgczajqca.

W wypadku sitownika z membrunq o po-
wierzchni roboczej 240 i 350 cm? (rys. 4)

cisnienie sterujqce doprowadzane jest rurka-
mi do przytgcza w sifowniku. Niezbedne do
tego rurki (wyposazenie dodatkowe) wy-
szczegdlnione zostaly w tabeli nastr. 9.

Ponadto przytqcze cisnienia sterujgcego
znajdujqce sie z tylu sitownika powinno by¢
zamkniete. W tym celu $rube znajdujacq sie
w otworze ponizej nalezy wkreci¢ w przylg-
cze ci$nienia sterujgcego (rys. 3).

2.1 Okreslenie kierunku dziatania

Od kierunku dziatania ustawnika pozycyjne-
go zalezy jego sposéb montazu po prawe;j
lub lewej stronie siftownika (rys. 4). W samym
ustawniku nalezy wyznaczyé odpowiednio
potozenie wylqcznika mechanicznego (12).

Przy wzroscie wartoici sygnatu sterujgcego
ciénienie sterujqce pst moze rosng¢ (kierunek
dziatania wprost >>) lub male¢ (kierunek
dziatania odwrotny <>).

Podobnie przy malejacej wartosci sygnatu
sterujgcego kierunek dziatania wprost >>
odpowiada malejgcemu, kierunek dziata-
nia odwrotny <> rosngcemu ci$nieniu ste-
rujgcemu.

Na wylqczniku mechanicznym znajdujq sie
oznaczenia kierunku dziatania (wprost >> i
odwrotny <>). W zaleznosci od jego usta-
wienia widoczny jest wybrany kierunek dzia-
tania wraz z oznaczeniem.

Jezeli wymagany przez funkcje kierunek
dziatania nie jest zgodny z widocznym oz-
naczeniem lub tez jezeli zachodzi koniecz-
no$¢ zmiany kierunku dziatania, nalezy wy-
kreci¢ $rube mocujgcg wylqcznik mechanicz-
ny, obréci¢ go o 180°, wlozy¢ na miejsce i
dokreci¢.

Uwaga: Kazda pézniejsza zmiana, np. kie-
runku dziatania ustawnika pozycyjnego wy-
maga takze zmiany potozenia montazowe-
go ustawnika.

Montaz z prawej lub lewej strony oznacza,
ze patrzqc na p’ryte prze’rqczoich lub przy-
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tacze cisnienia sterujgcego ustawnik pozy-  scie sygnatu sterujgcego (36 output) ustawni-
cyjny powinien byé¢ zamontowany na jarz-  ka powinno by¢ skierowane w strone przytg-
mie sitownika z prawej lub lewej strony. Wyj-  cza (rys. 4).

przylacze cisnienia Ve Ly

sterujgcego P %
$ruba plytka @
przetgczajgca
uszczelka —Y‘ % @ g

z filtrem

znacznik ;
symbol
sitownik sitownik
o dziataniu o dziataniu
H%E‘"nu zewnqtrz" % @‘ "do wewnqlrz“‘%
v v v v
montaz montaz montaz montaz
po lewej stronie po prawej stronie po lewej stronie po prawej sironie

Rys. 3 - Przytqcze cisnienia sterujgcego

przylqcze cisnienia sterujgcego w wykonaniu z sitownikiem z membrang
o powierzchni roboczej 240 i 350 cm?, w wykonaniu z plytq przetaczajgeq
i sitownikiem z membrang o powierzchni roboczej 120 cm?

output 36
Pst
sitownik o dziataniuv "na zewngtrz" sitownik o dziataniv "do wewngtrz"
kierunek dziafania>>  kierunek dziatania <>  kierunek dziatania <> kierunek dziatania >>
montaz montaz montaz montaz
po lewej stronie po prawej stronie po lewej stronie po prawej stronie

Rys. 4 - Polozenie montazowe
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2.2 Montaz jarzma zaciskowego

Po zamontowaniu ustawnika pozycyjnego
nalezy przymocowaé jarzmo zaciskowe (wy-
posazenie dodatkowe ustawnika pozycyjne-
go) po przeciwnej stronie trzpienia sifownika
(rys. 5).

1. Jarzmo zaciskowe wsungé obok trzpie-
nia w jarzmo sitownika (w wypadku sitow-
nikéw o powierzchni membrany 120 cm?
odwrécié najpierw o 90°).

2. Jarzmo zaciskowe zatozyé na trzpien si-
townika i przykrecié.
Nalezy zwracaé uwage, aby $ruba zaci-
skowa znajdowata sie w nacieciu trzpie-
nia, a jarzmo zaciskowe znajdowato sie
doktadnie prostopadle.

3. Nastepnie nalezy przymocowaé sprezy-
ne pomiarowq w dzwigni jarzma zaci-
skowego i w érubie do nastawy zakresu
(dla skoku 5 i 6 mm w zewnetrznym, a
dla skoku 10,5 i 12 mm wewnetrznym
rowku). Za pomocq $ruby do nastawy
punkiu zerowego sprezyne lekko napigg,
aby nie wypadta.

Sprezyne pomiarowq nalezy dobra¢ odpo-
wiednio do skoku i zakresu sygnatu wejscio-
wego, patrz tabela wyzej. Sprezyny pomia-
rowe oznaczone sg kolorami.

Po nastawie ustawnika pozycyjnego (rozdz. 4)
zamkngé jarzmo sitownika.

Po zamontowaniu zaworu regulacyjnego ko-
rek odpowietrzajacy w ostonie powinien by¢
skierowany ku dofowi.

podczas pracy sitownik znajduije sie
pod cisnieniem. Ruch trzpienia sitow-
nika moze by¢ przyczynqg skaleczen
palcéw, dlatego podczas pracy przy
jarzmie zaciskowym lub sprezynie po-
miarowej nalezy uzywad narzedzi.

2 W wypadku nastawy parametréw

montaz po lewej stronie

LEELEE

SN

$ruba nastawy zakresu

Rys. 5 - Montaz jarzma zaciskowego

$ruba zaciskowa

$ruba
nastawy
zakresu —
sprezyna
pomiarowa

$ruba
nastawy

punldu
zerowego

montaz po prawej stronie

=I=)

'+u-|2_n_+ -
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Sprezyna Kolor Wartos¢ Skok Numer
pomiarowa zadana katalogowy
0...100% 12/15
1 26ty 0...50% 6/7,5 1400-6892
50...100% 6/7,5
2 czerwony 0...100% 6/7,5 1400-6893
3 zielony 0...50% 12/15 1400-6894
4 niebieski 50...100% 12/15 1400-6895
5 biaty 0...100% 5 1400-6896
6 brazowy 0...100% 20 1400-6975
0...100% 10,5
7 czarny 0...50% 5 1400-6976
50...100% 5
z6tty/czerwony 0...50% 10,5 1400-6977
26tty/zielony 50...100% 10,5 1400-6978
Wyposazenie dodatkowe Nr katalogowy
Blok przylaczeniowy sitownik 120 cm? sifownik 240 i 350 cm?
zjarzmem i ostonq 1400-6898 1400-6899
Zestaw rurek 6 x 1 dla sitownika 240 i 350 cm?
Sitownik sitownik o dziafaniu "na zewngtrz" sitownik o dziataniu "do wewngtrz"
montaz montaz montaz montaz
po lewej stronie | po prawej stronie | po lewej stronie | po prawej stronie
240 cm? ocynkowany 1400-6919 1400-6921 1400-6923
stal nierdzewna 1400-6920 1400-6922 1400-6924
350 cm? ocynkowany 1400-6919 1400-6925 1400-6927
stal nierdzewna 1400-6920 1400-6926 1400-6928
Zestaw do montazu manometru (tylko dla wykonania bez rurek) 1400-6900

3. Przylgcza
3.1 Przylgcza pneumatyczne

Przylqcza pneumatyczne mogg byé wykona-
ne jako otwory z gwintem 18 NPT 1/8 lub
ISO 228/1-G 1/8.

Wilot powietrza wyposazony jest w filtr za-
mocowany na wsporniku. W razie potrzeby
mozna go odkreci¢ za pomocqg $rubokreta,
oczyscié¢ lub wymieni¢ (nr katalogowy filtra:
1400-6897).

Mozna stosowaé typowe wkrecane potgcze-
nia gwintowane do rur metalowych i mie-
dzianych lub przewodéw z tworzywa sztucz-
nego.
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Doprowadzane powietrze musi by¢ suche,
nie moze zawieraé oleju i kurzu. Nalezy
przestrzegaé przepiséw dotyczacych reduk-
toréw podtgczanych przed urzgdzeniem.
Przed podfqczeniem nalezy sprawdzi¢ droz-
nosé przewodéw cisnieniowych.

Uwaga: Cisnienie zasilajgce powinno wyno-
si¢ 0,4 bar powyzej zakresu sygnatu nomi-
nalnego dla sifownika (patrz tabliczka zna-
mionowal).

Przy podtqczaniu cisnienia sterujgcego (out-
put 36) nalezy zwracaé uwage na wskazéw-
ki zrozdz. 3irys. 3.



3.2 Przytgcze elekiryczne

Podczas montazu przewodéw ele-
kirycznych nalezy obowigzkowo
przestrzegaé przepiséw wykonaw-
czych dla instalacji energetycznych.

W wypadku stosowania urzgdzenia
w instalacjach zagrozonych wybu-
chem nalezy przestrzegaé odpo-
wiednich przepiséw obowigzujg-
cych w kraju przeznaczenia.

W Niemczech sq to przepisy VDE.

Przy podigczaniu iskrobezpiecz-
nych obwodéw pradowych obowig-
zujg dane z zaswiadczenia o zgod-
nosci wykonania z aktualnymi wy-
mogami.
W przypadku odwrotnego podtgczenia
przewodéw urzgdzenie moze utracié cechy
urzqdzenia iskrobezpiecznego.

Przewody sygnatu sterujgcego nalezy do-
prowadzi¢ do zaciskéw korpusu o numerach
11 (+)i12(-).

W wykonaniu z wytqgcznikiem kraincowym
przewody nalezy podtqczy¢ do zaciskéw +i—.

Przystawka do podtgczenia przewodéw
elektrycznych NPT 1/2" w wyposazeniu do-
datkowym.

metalowa
niebieska,
lokierowana - nr katalogowy 1400-7110

- nrkatalogowy 1400-7109

3.2.1 Przekaznik tranzystorowy

Sygnaty z indukcyjnych wytqcznikéw kran-
cowych przekazywane sq do obwodu prg-
dowego za posrednictwem przekaznikéw.
Dla zapewnienia bezpiecznej pracy ustawni-
ka pozycyjnego, przekazniki powinny cha-
rakteryzowad sie wartosciami granicznymi w
obwodzie pradu sterujacego zgodnie z nor-
mami Namur.

W wypadku montazu w instalacjach zagro-
zonych wybuchem nalezy przestrzegaé sto-
sownych przepiséw.

Do montazu na nadajniku sygnatéw zaleca
sie stosowad urzqdzenia sterujqce firmy Pep-
perl und Fuchs.

ustawnik
pneumatyczny

wylqcznik kraricowy

-
I przekaznik
| wgDIN16234

Rys. 6 - Zaciski przylgczeniowe

ustawnik elekiropneumatyczny

wylqcznik kraricowy

przekaznik

wg DIN 16 234

Wiyk Zaciski
1 +11 .
2 12 przetwornik i/p
3 - .
4 wylqcznik kraricowy

10
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4. Obstuga - nastawa ustawnika
pozycyjnego

4.1 Punkt zerowy i warto$¢ zadana

Sprezyna pomiarowa w ustawniku pozycyi-

nym jest dobrana odpowiednio do skoku no-

minalnego zaworu i wartoici zadanej (patrz

tabela na str. 8).

Standardowo szeroko$¢ zakresu wartosci
zadanej wynosi 100% = 0,8 bar lub 16 mA.

Tylko w wypadku pracy z dzielonym zakre-
sem (rys. 7) mozliwy jest mniejszy zakres, np.
50% = 0,4 bar lub 8 mA, ktéry mozna uzy-
ska¢ dzieki wymianie sprezyny pomiarowe;.

Przeprowadzajgc nastawe nalezy dopaso-
waé skok zaworu do wartosci zadanej i od-
wrotnie.

Dla wartosci zadanej 0,2 do 1 bar lub 4 do
20 mA grzyb zaworu musi wykona¢ skok w
zakresie 0 do 100%.

Poczqtkowy punkt pracy wynosi wtedy 0,2
bar lub 4 mA, a wartoé¢ koricowa 1 bar lub

20 mA.

W trybie pracy z zakresem dzielonym sygnat
z regulatora doprowadzany jest do dwéch
zaworéw w taki sposéb, ze peten skok wyko-
nujq one juz w pofowie wartoéci sygnatu
wejsciowego (np. pierwszy zawér regulacyj-
ny nastawiony na 0,2 do 0,6 bar lub 4 do
12 mA, a drugi na 0,6 do 1 bar lub 12 do
20 mA). Aby unikngé¢ naktadania sie zakre-
séw, nalezy uwzgledni¢ strefe nieczutosci
10,05 bar lub 0,5 mA zgodnie z rys. 7.

Poczqtkowy punkt pracy (punkt zerowy) na-
lezy ustawié za pomocq $ruby (5), a szero-
kos¢ zakresu wartoéci zadanej a tym samym
warto$é¢ koficowq za pomocg éruby (8).

W wypadku pneumatycznego ustawnika po-
zycyjnego do wejscia sygnatu sterujgcego
(sygnat wejsciowy 27) nalezy podiqczyé za-
dajnik cisnienia zasilany sprezonym powie-
trzem o pmax = 1,5 bar i manometr kontrolny.

W wypadku elektropneumatycznego ustaw-
nika pozycyjnego do zaciskéw +11i-12 na-
lezy podtqczy¢ amperomierz.

Do wejcia (supply 9) nalezy podtqczyé cis-
nienie zasilajqce.

4.2 Nastawa sitownika o dziataniu
"na zewnatrz" FA

Uwaga: W celu catkowitego zamkniecia za-
woru regulacyjnego nalezy odpowietrzy¢
komore membrany przy dolnej (kierunek
dziatania >>) lub gérnej (kierunek dziata-
nia <>) wartoéci zadanej.

W wypadku sitownikéw o dziataniu wprost >>
sygnat wejsciowy nalezy ustawié najpierw
na warto$é¢ 0,225 bar (4,5 mA), a w wypad-
ku sitownikéw o dziataniu odwrotnym <> na
warto$¢ 0,975 bar (19,5 mA).

Dotyczy to regulatoréw i systeméw sterowa-
nia, w ktérych sygnat wyjéciowy ograniczo-
ny jest do wartosci 4 do 20 mA.

100%

<> \ <<

0%

e

0,2

4

(wejsciowy)

I

1 bar
20 mA

|~ sygnat sterujgcy — |

100%
otw.
<> <<
skok
zamk. zawoér 1 zawor 2
0% - o
0,2 0,6 1 bar
4 12 20 mA

Rys. 7 - Praca z zakresem nominalnym i dzielonym
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Nastawa punktu zerowego
np. 0,2 bar (4 mA)

1. Srube do nastawy punktu zerowego (5)
obracaé tak dtugo, az trzpien grzyba za-
cznie sig powoli przesuwaé (obserwowaé
potozenie trzpienia grzyba na wskaz-

niku skoku).

2. Sygnat wejsciowy wylqczyé, a nastepnie
powoli zwugkszac sprawdzajac, czy
trzpien zacznie sie przesuwac przy war-

tosci 0,225 bar (4,5 mA). W razie po-
trzeby poprawi¢ ustawienie.

Nastawa wartosci koricowej (skoku)
np. 1 bar (20 mA)

3. Po ustawieniu punktu zerowego pod-
wyzszyé wartosé sygnatu wejsciowego.
Przy wartosci kor'lcowei 1 bar (20 mA)
trzpiefi grzyba powinien sie zatrzymaé
po wykonaniu petnego skoku (obserwo-
waé wskaznik skoku na zaworze).

Jezeli wartos¢ koricowa nie jest prawid-
towa, nalezy zmieni¢ szeroko$é¢ zakresu
za pomocgq $ruby nastawczej (8).

W kierunku punktu obrotu dzwigni
skok bedzie wigkszy, od punktu obrotu
mniejszy.

Nalezy zwraca¢ uwage, aby podczas nasta-

wy sprezyna pomiarowa (7) byta potozona

pionowo. W razie potrzeby nalezy zmieni¢

punkt zawieszenia dzwigni (6).

4. Po korekeji wytaczyé sygnat wejsciowy,
a nastepnie powoli zwigkszaé.
Sprawdzi¢ najpierw punkt zerowy, a po-
tem wartos¢ koricowq.

5. Korekcje powtarza¢ do prawidiowego
ustawienia obu wartosci.

4.3. Nastawa dla sitownika o dziataniu
"do wewnatrz" FE

Uwaga: W przypadku sitownika o takim
dziafaniu i przy kierunku dziatania ustawni-
ka wprost >> oraz przy maksymalnej wartos-
ci zadanej (1 bar lub 20 mA) lub przy kierun-
ku dziatania ustawnika odwrotnym <> i przy
minimalnej wartosci zadanej (0,2 bar lub
4 mA) na komore membrany musi oddziaty-
wac takie cinienie sterujqce, ktére zamknie

12

szczelnie zawér regulacyjny réwniez przy
maksymalnym przewidzianym dla danej in-
stalacji cisnieniu panujgcym przed zaworem.
Wymagane cisnienie sterujgce obliczane
jest w przyblizeniu nastepujqco:

wymagane dzmp

cisnienie stervjgce [bar] ————+Fhe +0,4
4TA

d = érednica gniazdo [cm]

Ap = réznica ciénief p1 — p2 [bar]

A = powierzchnia membrany sitownika [cm?]

Fbe = warto$¢ koricowa zakresu nominalnego

sygnatu sterujgcego [bar]

Jezeli powyzsze parametry nie sq znane, cis-
nienie sterujqce nalezy obliczy¢ nastepujqco:
wymagane cisnienie sterujgce = warto$é
koficowa minimalnego zakresu sygnatu ste-
rujgcego + 1 bar

Nastawa punktu zerowego
np. 1 bar (20 mA)

1. Przy pomocy zadajnika ustawié sygnat
wejsciowy na wartos¢ 1 bar (20 mA).

2. Srube nastawy punktu zerowego (5) ob-
racad tak dtugo, az trzpien grzyba zacz-
nie sie powoli przesuwaé.

3. Sygnat wejsciowy zwiekszy¢é, a naste-
pnie obnizy¢ do wartoici 1 bar (20 mA)
sprawdzajqc, czy trzpieh zacznie sie
przesuwad przy wartoéci 1 bar (20 mA).

4. W razie potrzeby skorygowaé ustawie-
nie za pomocq $ruby (5).

Nastawa wartosci koficowej (skoku)

np. 0,2 bar (4 mA)

5. Po ustawieniu punktu zerowego zmniej-

szy¢ warto$é sygnatu wejsciowego do
0,2 bar (4 mA).
Przy wartoici koricowej 0,2 bar (4 mA)
trzpieh grzyba nie powinien sig przesu-
waé po wykonaniu pefnego skoku (ob-
serwowaé wskaznik skoku na zaworze).

6. Jezeli wartos¢ koricowa nie jest prawid-
towa, nalezy zmieni¢ szerokos¢ zakresu
za pomocg $ruby nastawczej (8).

W kierunku punktu obrotu dzwigni skok
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bedzie wigkszy, od punktu obrotu
mniejszy.

7. Po korekcji ponownie ustawi¢ sygnat
wejsciowy na warto$¢ 1 bar (20 mA).

8. Za pomocq $ruby nastawczej punktu ze-
rowego (5) ustawi¢ na manometrze kon-
trolnym wymagane cisnienie sterujqce.

Po dokonaniu nastawy ustawnika pozycyjne-
go zwracaé uwage, aby korek odpowietrzajg-
cy na pokrywie zaworu znajdowat sie u dofu.

5. Nastawa wylqgcznika kraficowego (rys. 8)

Wykonanie 3760-X1XXXX wyposazone jest
w indukcyjny wytacznik kranicowy do sygna-
lizacji potozenia grzyba zaworu.

Zmiana potozenia grzyba zaworu przeno-
szona jest przez trzpier (5) i dzwignie (3) na
chorqgiewke sterujgcq uruchamiajqgeq odpo-
wiedni wytqcznik szczelinowy.

W celu umozliwienia eksploatacji wytgczni-
ka indukcyjnego w obwéd pradu wyjsciowe-
go nalezy wiqczyé¢ odpowiedni przekaznik
tranzystorowy (patrz rozdz. 3.2.1).
Wylqceznik kraficowy moze sygnalizowa¢
zaréwno pofozenie krafcowe, jak i potoze-
nia posrednie.

Poprzez odpowiednie umieszczenie mostka
w obwodzie pragdowym przekaznika zada-
wana jest funkcja przetaczajgca.

Nastawa punktu przetgczania:

Przed ustawieniem wylgcznika krancowego
nalezy wyznaczyé punkt zerowy i zakres
ustawnika pozycyjnego.

1. Zoty wskaznik (7) sygna||ZU|qcy punkt
przetgczania powinien znchowac sie
miedzy zaznaczonymi nacieciami (6).
W razie potrzeby odpowiednio ustawi¢
$rube nastawczq (4).

2. Zawér regulacymy ustawié w wymaga-
nym potozeniu i za pomocq $ruby (4)
ustawié¢ punkt przetgczania na przekaz-
niku (sygnalizacja za pomocq $wiecqcej
diody).

Styk przetqczajqcy i dzwignie uruchamiajg-
ce reagujg nieznacznie na zmiany fempera-
tury. Dla zagwarantowania pewnosci prze-
taczania odlegtos¢ miedzy mechanicznym
ograniczeniem ruchu (np. grzyb w gniez-
dzie) a punktem przefqczania powinna by¢
wieksza niz przesuniecie punktu przefqcza-
nia wskutek dziatania temperatury.

Podifqczenie  wytgcznika  krancowego
(41/42 lub 51/52) ndlezy zaznaczyé¢ na
schemacie dziatania znajdujgcym sie na we-
whnetrznej stronie pokrywy.

Na innej tabliczce nalezy zaznaczy¢ zadang
wezesniej funkcje przetaczania (przy zamk-
nigtym lub otwartym zaworze).

na rysunku przedstawiono ustawnik

pozycyjny zamontowany z lewej strony.

Jezeli ustawnik ma by¢ zamontowany -
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1 wspornik listwy zaciskowej 2—

2 gniazdo

3 dzwignia przetqczajqca 33—

4 $ruba nastawcza _ |

5 trzpien

é zaznaczone naciecia 4

7 wskaznik punktu przetgczania 5

8 wspornik 6—t—1
7
g—1 |

-

Rys. 8 - Wytgcznik kraiicowy
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5.1 Pézniejsza dobudowa wytqgcznika
kraficowego

Do pézniejszego montazu wytqcznika kran-

cowego niezbedny jest nastepujacy zestaw:

dla pneumatycznego ustawnika pozycyjne-

go - nr katalogowy 1400-6929,

dla elektropneumatycznego ustawnika pozy-

cyjnego — nr katalogowy 1400-6930.

Przed montazem nalezy zdjgé¢ ustawnik po-

zycyiny z sifownika.

1. Wityczke wigcznika wlozy¢ w gniazdo
(2) znajdujace sie na plytce.

2. Nastepnie do plytki aluminiowej obok
wspornika listwy zaciskowej przykreci¢
wspornik (8) za pomocq dwéch srub.

3. Zamontowaé ustawnik pozycyjny na si-
towniku.

4. Kagtownik z trzpieniem (5) zamocowaé
na jarzmie trzpienia sitownika w taki
sposéb, aby trzpier (5) znajdowat sie w
szczelinie dzwigni (3).

5. Przekaznik tranzystorowy podtqczyé¢ do
zaciskéw przylaczeniowych + i — po-
przez zacisk kablowy Pg 13,5 lub za po-
mocq wiyczki.

6. Informacie na femat nastawy patrz

6. Przebudowa ustawnika pozycyjnego
(rys. 9)

Ustawnik pozycyjny mozna przebudowaé z

elektropneumatycznego na pneumatyczny i

odwrotnie za pomocq odpowiedniego zesta-

wu montazowego.

Dodatkowo do ww. zestawu montazowego
nalezy, w razie potrzeby, zaméwi¢ modut

i/p.

6.1 Z pneumatycznego
na elekiropneumatyczny (patrz rys. 9)

1. Wyjaé zlqczke (4) z przytgcza cisnienia
sterujgcego (input 27) i wlozy¢ korek z tas-
mq uszczelniajqcq (zestaw montazowy).

2. Korek (1) wykreci¢ z obudowy i wlozy¢
zacisk kablowy Pg 13,5 lub wiyczke.

3. Odkreci¢ obie sruby w obudowie i zdjq¢
plytke (2) z uszczelkq (3).

4. Odkreci¢ ptytke wspornika listwy zaci-
skowej.

5. Wykorzystujgc wspornik wlozyé¢ kabel

rozdz. 5. do obudowy.
1 korek h
2 plytka

przylaczeniowa
3 uszczelka
4 zqczka
gwintowana
5 ztgczka
6 wiyczka

w przypadku

modutu typu 6109
7 modut

przetwornika i/p

8 korek

4—

Rys. 9 - Przebudowa ustawnika
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6. Niebieskg wtyczke wlozyé w srodkowe

gniazdo, drugi koniec kabla podtqczy¢
do modutu i/p (w module i/p 6109 wiycz-
ka, a w module 6112 zacisk oznaczony
kolorem niebieskim —i zielonym +).

. Moduti/p przymocowaé do obudowy za
pomocq dwéch $rub. Zwracaé uwage na
prawidtowe utozenie w module uszczelki
(3) i dtawika (dtawik znajduije sie, pa-
trzqc od géry, na prawym otworze w

6.2 Z elektropneumatycznego

na pneumatyczny

. Odkreci¢ korek (8) wraz z tadmq uszczel-

niajgcq z przytgcza ciénienia sterujgce-
go (input 27) i wkrecié odpowiedniq ztgcz-
ke (5) z gwintem G 1/8 lub NPT 1/8.

. Odkreci¢ $ruby mocujgce i po odfqcze-

niu kabli elektrycznych wyjaé modut i/p
(7) z obudowy.

. Otwory na dnie obudowy zaslepi¢ plytkg

obudowie), patrz rys. 9.

przylaczeniowq (2) z uszczelkq (3) zwra-
cajac uwage na ich prawidfowe utozenie
zgodnie zrys. 9.

4. Odkreci¢ plytke ze wspornika listwy zaci-
skowej, wyjaé niebieskq wtyczke i kabel

przytaczeniowy.
5. Plytke zamontowa¢ ponownie na wspor-
niku.
Tabela podzespotéw montazowych
Podzespoty montazowe Nr katalogowy

Przebudowa z pneumatycznego
na elekiropneumatyczny

zmodutem i/p typu 6109 (zakres w mA)

bez wytqcznika

b 14006903 | 4do20bezEx  6109-0010
anCOWego

iwﬁq“““‘iem 1400-6904

rQnCOWym

Przebudowa z pneumatycznego
na e|ektropneumc1ryczny

zmodutem i/p typu 6112" (zakres w mA)

4do20bezEx  6112-041110 | Odo20bezEx  6112-042110
Eez,wyj‘qcz”ik" 1400-6905
raficowego
zwylqgceznikiem
kra 1400-69206 1 do 5bez Ex 6112-043110
rafcowym
Przebudowa z elektropneumatycznego 1400-6931

na pneumatyczny

Przebudowa przylacza elektrycznego
zwtyczkq

DIN 43650 - AF3-Pg 11

1400-6902

" wymagany moduti/p nalezy zaméwi¢ osobno na podstawie numeru
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iadectwo zgodnoici ustawnikéw pozycyjnych typu 3760-1
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