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Instructions de sécurité Exécutions

L’appareil doit étre monté et mis en service uniquement par du personnel com-
pétent et familiarisé avec le montage, la mise en service et le fonctionnement
de l'appareil.

Dans cette notice, le terme "personnel compétent" désigne les personnes qui,
en raison de leur formation technique, de leur expérience et de leur connais-
sance des normes en vigueur pour les travaux effectués, sont & méme de repé-
rer les dangers éventuels.

Dans le cas d’exécutions Ex, les personnes doivent avoir suivi une formation
ou doivent étre habilitées a travailler sur des appareils avec protection Ex
dans des installations en zone explosible.

Des mesures appropriées doivent étre prises pour éviter les risques provenant
du fluide, de la pression de commande et de la mobilité des pieces.

Si par suite d’une trop forte pression d’alimentation dans le servomoteur pneu-
matique, il se produit des réactions indésirables, il est nécessaire de limiter la

pression en utilisant un poste de réduction d’air comprimé.

Il est impératif d’apporter une attention particuliére au stockage et au trans-

port.

Exécutions du positionneur Type 3761- X X X X X X
Protection Ex Sans 0

EEx ia ICTé 1
Exécution Pneumatique 10

Electropneumatique 2 ‘
Fonction de Sans 0
fermeture Pour grandeur directrice O % 1
étanche Pour grandeur directrice 100 % 2
Type de Simple effet 1
fonctionnement Double effet 2
Equipement Sans contact de position électrique 0
complémentaire Avec contact de position électrique 1
Raccordement 1ISO-228/1-G 1/4 1
pneumatique 1/4-18 NPT 2
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Conception et fonctionnement

1. Conception et fonctionnement

Le positionneur pneumatique ou électro-
pneumatique détermine une position bien
précise de la vanne (grandeur réglée) cor-
respondant au signal de commande (gran-
deur directrice).

Il compare le signal pneumatique ou électri-
que venant d’un dispositif de réglage avec
la course de I'organe de réglage et émet
une pression d'air (grandeur de sortie).

Le positionneur se compose d'une partie
pneumatique avec ressort de mesure (4), le-
vier (5) et amplificateur de pression de sor-
tie (8) avec clapet double (7).

Le positionneur électropneumatique com-
prend en plus un convertisseur électropneu-
matique (10).

Chaque modification de la position de
vanne (grandeur réglée) est transmise a la
came (2) par le déplacement rotatif du
servomoteur et ensuite au systéme de
commande pneumatique en passant par le
levier (1) et le ressort de mesure (4).

Pour un positionneur pneumatique, le signal
venant du dispositif de mesure (signal d’en-
trée 27 du positionneur) est fransmis directe-
ment & la membrane de mesure (6) comme
signal pe.

Pour un positionneur électropneumatique, le
signal courant continu, par ex. 4...20 mA,
est transformé par le convertisseur i/p en

un signal de pression proportionnel pe.

Le signal de pression pe crée sur la mem-
brane de mesure (6) une force qui est com-
parée avec la force du ressort de mesure (4).
Le déplacement de la membrane (6) est
transmis par le levier (5) au clapet double
(7) de I'amplificateur (8). La pression de sor-
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tie pst provenant de I'amplificateur com-
mande le servomoteur.

Le principe de fonctionnement du position-

neur est différent selon qu’il est équipé d’'un
amplificateur (simple effet) ou de deux am-
plificateurs (double effet).

Le sens d'action de la pression de com-
mande avec signal d’entrée croissant direct
<< ou inverse <> est déterminé par la posi-
tion de I'amplificateur.

Pour I'exécution double effet, I'inversion de
sens d’action a lieu par la permutation des
raccordements de sortie.

Le point zéro est corrigé par la vis de zéro
(3), I'échelle (angle max. de rotation) est dé-
finie par la came.

Fonction fermeture étanche :

Sur le positionneur électropneumatique

avec fonction de fermeture étqnche, le servo-
moteur rotatif est purgé ou mis sous pres-
sion dés que la grandeur directrice est infé-
rieure ou supérieure & une valeur prédéter-
minée.

Pour le type 3761-x21x, le servomoteur est
entiérement purgé par dépassement infé-
rieur du point de commutation de 4,08 mA.

Pour le type 3761-x22x, le servomoteur est
mis sous pression max. par dépassement su-
périeur du point de commutation de

19,92 mA.



Conception et fonctionnement
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Caractéristiques techniques

1.1 Caractéristiques techniques

Positionneur type 3761
Angle de rotation 55°/70°/75°/90°
Grandeur Electrique 4 & 20 mA (courant minimum 3,6 mA),
directrice seulement pour fonctionnement sur source de courant
Charge 300 Q pour 20 mA
(350 Q pour 20 mA avec fonction d'étanchéité et exécution Ex)
Protégé contre I'inversion de polarité,
seuil de destruction statique 60 mA ou 6,4 V (non Ex)
ou 7,6V (exécution Ex)
Pneumatique 0,2a1,0b(3a15psi)
Alimentation Air d'climentation de 1,4 & 6 b (20 & 90 psi)

Pression de commande

0a6b(0&90 psi)

Caractéristique

Linéaire, écart de linéarité au point fixe préréglé <2 %

Cames 90° linéaire en tant que standard, pour les autres voir tableau
page 10
Sens d’action Réversible
Fonctionnement Simple ou double effet
Hystérésis <1%
Influence de la position <7%

Fonction d'étanchéité
(pouvant étre
désactivée)

ex. 3761-x21x
ex. 3761-x22x

Purge signal pour signal de commande < 4,08 mA
Pression max. pour signal de commande = 19,92 mA

Consommation en état d'équilibre

Air d’alimentation 1,4b 6b
Simple effet 80In/h 2001In/h
Double effet 1501In/h 3501In/h

Température ambiante admissible

-20 a+70 °C, avec passage de cable métallique -30 & +70 °C
les valeurs du certificat de conformité sont applicables pour

appareils Ex
Mode de protection IP 54 (IP 65 option)
Poids env.0,9kg

Equipement électrique complémentaire

(option)

Contact de position électrique (microcontact doré SPDT)

250VAC,3A
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2. Montage sur servomoteurs rota-
tifs

Accessoires N°de
référence
Kit de montage 1400-7595

Le positionneur est monté sur I'arcade du
servomoteur rotatif selon VDI/VDE 3845.
L'arcade ne fait pas partie des accessoires
de positionneur.

Le kit de montage se compose d'un disque
de transmission, d’une roue d’accouplement
et d’'un bras d’accouplement ainsi que d'un
collier avec vis de serrage.

Pour le montage sur le servomoteur rotatif

SAMSON type 3278, monter d'abord I'en-

Montage sur servomoteurs rotatifs

tretoise sur I'extrémité de |'arbre du servo-
moteur rotatif.

1. Fixer I'arcade (2) sur le positionneur
avec les 4 vis (2.1).

2. Placer la rondelle de transmission (5)
sur la fente de I'arbre du servomoteur
ou sur I'entretoise (7).

3. Placer le disque de transmission (4)
face plane vers le servomoteur sur la
rondelle de transmission (5) pour que
lorsque le bras d’accouplement (3) est
introduit dans la fente du disque de
transmission (4), la vis de serrage (3.1)
soit accessible (vanne a 0 %).

4. Aldide de la vis a téte plate (6) et de
la rondelle cuvette (6.1) bloquer ferme-

I N E—

TRO0

2.1

3.1

3
4

7.1

1 Positionneur
2 Arcade

2.1 Vis de fixation 5
3 Bras d'accouplement 6 Vis

3.1 Vis de serrage

Fig. 3 DMontage sur servomoteur rotatif

4 Disque de fransmission
Rondelle de transmission

o

6.1 Rondelle cuvette
7 Arbre du servomoteur/
entretoise

7.1 Vis
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Montage sur servomoteurs rotatifs

ment le disque (4) et la rondelle (5) de
transmission.

5. Placer le bras d’accouplement (3) avec
son collier sur I'axe du positionneur.

6. Placer avec précaution le positionneur
avec arcade (2) sur le servomoteur en
engageant le bras d’accouplement (3)
dans la fente (3.2) du disque de trans-
mission (4). Tenir compte éventuelle-
ment de l'orientation des raccords pneu-
matiques.

7. Fixer I'arcade (2) avec 4 vis (7.1) sur le

8.

servomoteur rofatif.

Coller de facon visible I'étiquette gra-
duée (4.1) sur le disque de transmission
de telle sorte que la pointe représente la
position vanne fermée (voir fig. 4).

Ne pas bloquer le bras d’accouplement
(3) par la vis (3.1). Il sera bloqué ferme-
ment aprés orientation de la came (voir

paragraphe 2.2 page 10).

I'organe de réglage s’ouvre dans le sens anti-horaire

3 Bras d'accouplement
3.1 Vis de serrage

3.2 Fente

4 Disque de fransmission
4.1 Etiquette graduée

Fig. 4 CPositionnement de ['étiquette graduée
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2.1 Détermination du sens d’action

Important !

L’exécution du positionneur avec sortie sim-
ple ou double est prédéterminée et ne peut
pas étre modifiée en ajoutant ou en enle-
vant un amplificateur.

Positionneur a simple effet :

Le sens d’action du positionneur est fonction
de la position de montage de I'amplifica-
teur. Pour un signal d’entrée croissant (gran-
deur directrice), la pression de sortie pst
peut augmenter (sens d’action direct) ou di-
minuer (sens d’action inverse).

Le sens d’action direct est déterminé par
I'amplificateur en position 1 (fig. 2), le sens
d'action inverse en position 2. La position
non utilisée doit &tre obturée par la plo-
quette métallique dobturation.

Nota !

Lors du changement de I'amplificateur, bien
veiller a ce que les deux joints toriques dans
le socle ne soient pas perdus.

Montage sur servomoteurs rotatifs

Positionneur double effet :

Le sens d’action est déterminé par la liaison
des sorties 138 et 238 avec les raccords du
servomoteur rotatif (y1 et y2).

Remarque !

Les repérages des raccords de pression sur
le servomoteur rofatif différent selon les
constructeurs.

Les raccords y1 et y2 correspondent & la dé-
finition suivante :

Servomoteur a simple effet :
La pression croissante en y1 ouvre la vanne
dans le sens anti-horaire.

Servomoteur a double effet :

La pression croissante en y1 et décroissante
en y2 ouvre la vanne dans le sens
anti-horaire ou la pression croissante en y2
et décroissante en y1 ouvre la vanne dans
le sens horaire. Bien distinguer ces deux
exécutions avant d'effectuer le raccorde-
ment pneumatique entre positionneur et ser-
vomoteur !
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Montage sur servomoteurs rotatifs

2.2 Choix et sens de la came

L'appareil est livré avec une came " 90°
linéaire". Au cas o une autre
caractéristique est souhaitée, la came doit
étre remplacée par une autre came selon le
tableau ci-dessous.

Le profil de la came dépend de I'exécution
de la vanne (vanne papillon, vanne & clapet
sphérique) et du servomoteur rotatif utilisé.
La position de la came doit &tre déterminée
selon les figures 5 et 6.

Les représentations de la figure 5
correspondent & une vanne avec
servomoteur rotatif simple effet. La position
de sécurité vanne fermée ou ouverte par
manque d’air est déterminée par le
montage du servomoteur sur la vanne.

Par exemple, pour le servomoteur 3278
monté sur une vanne papillon 3331, le sens
d’action est déterminé par la fixation de la
bride 1 ou 2 du servomoteur sur la vanne.
Les représentations de la figure 6
correspondent & une vanne avec
servomoteur rotatif double effet. Le sens de
rotation horaire ou anti-horaire (arbre du
servomoteur vu du positionneur) dépend de
la fixation du servomoteur sur la vanne et
des liaisons entre les sorties positionneur
138 et 238 avec les raccords (y1 et y2) du
servomoteur.

Le sens de fonctionnement horaire ou
anti-horaire va déterminer la face
apparente A ou B de la came.

Tableau cames N° de référence
Came linéaire 90° 0050-0093
Came exponentielle 90° 0050-0095
Came linéaire 70° pour vanne papillon de régulation 0050-0108
Came exponentielle 70° pour vanne papillon de régulation 0050-0110
Came linéaire 75° pour vanne d clapet rotatif excentré 0050-0102
Came exponentielle 75° pour vanne & clapet rotatif excentré 0050-0104
Came linéaire 90° pour vanne & segment sphérique type 3310 0050-0114
Came exponentielle 90° pour vanne & segment sphérique type 3310 0050-0116
Came linéaire 70° pour vanne & segment sphérique type 3310 & écoulement inverse 0050-0126
Came exponentielle 70° pour vanne & segment sphérique type 3310 & écoulement inverse 0050-0128
Came linéaire 55° pour vanne & segment sphérique type 3310 d ouverture réduite 0050-0118
Came exponentielle 55° pour vanne & segment sphérique type 3310 & ouverture réduite 0050-0120
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Montage sur servomoteurs rotatifs

Servomoteur rotatif simple effet avec ressort de rappel
La vanne s’ouvre dans le sens anti-horaire, came linéaire (standard)

Position de sécurité : organe de réglage fermé par manque d'air
Came représentée vanne fermée

Sens d’action direct raccord : output 138 Sens d'action inverse raccord : output 238

Grandeur Pressionde | Vanne Courbe Grandeur Pressionde | Vanne Courbe
directrice commande directrice commande
augmente augmente ouvre A diminue augmente ouvre B

Pos.2

Repére noir  Point de départ Repére noir  Point de départ

Position de sécurité : organe de réglage ouvert par manque d’air
Came représentée vanne fermée, pression max. dans une chambre du servomoteur

Sens d'action direct raccord : output 138 Sens d'action inverse raccord : output 238
Grandeur Pressionde | Vanne Courbe Grandeur Pressionde | Vanne Courbe
directrice commande directrice commande

diminue diminue ouvre B augmente diminue ouvre A

L
T
Plaquette d'obtu-
ration

Point de départ Point de départ

Repére noir Repeére noir

Fig. 5 OOrientation de la came pour servomoteur rotatif & simple effet avec ressort de rappel
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Montage sur servomoteurs rotatifs

Servomoteur rotatif double effet sans ressort de rappel
Came linéaire (standard)
Came représentée vanne fermée, pression max. dans une chambre du servomoteur

L'organe de réglage s’ouvre dans le sens anti-horaire (la pression augmente sury1, diminue sury2)

Sens d’action direct Sens d’action inverse
Grandeur Pression Vanne | Courbe Grandeur Pression Vanne | Courbe
directrice de commande directrice de commande
augmente output 138 augmente | ouvre A diminue output 138 diminue | ouvre B
output 238 diminue output 238 augmente

Repére noir  Point de départ Repére noir  Point de départ

L'organe de réglage s’ouvre dans le sens horaire (la pression augmente sur y2, diminue sury1)

Sens d’action direct Sens d’action inverse
Grandeur Pression Vanne | Courbe | Grandeur Pression Vanne | Courbe
directrice de commande directrice de commande
augmente output 138 augmente | ouvre B diminue output 138 diminue | ouvre A
output 238 diminue output 238 augmente

Repére noir  Point de départ Repére noir  Point de départ
Fig. 6 Orientation de la came pour servomoteur ¢ double effet
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Positionnement de la came :

Important ! Pour le positionnement de la
came selon fig. 5 et 6, la vanne doit étre
fermée !

Pour les servomoteurs avec position de sécu-
rité vanne ouverte et pour les servomoteurs
double effet, avant le positionnement de la
came, s’assurer que la vanne est bien en po-
sition de fermeture.

Desserrer légérement la vis de serrage
(3.1, fig. 4) du bras d’accouplement (3)
afin que la came puisse étre tournée
avec |'arbre du positionneur.

Faire pivoter la came face A ou B sélec-
tionnée, de felle sorte que I'axe de la
came, le point de départ sur la came et
le repére noir soient alignés (fig. 5 et 6).
Tenir fermement la came et bloquer la
vis de serrage (3.1).

Pour sélectionner la face active A ou B de la
came, insérer une clé 6 pans dans I'arbre
du positionneur pour le maintenir puis
refirer I'écrou de fixation avec la rondelle et
retourner la came.

Ensuite remettre la came, la rondelle et
I'écrou et bloquer.

Dans les figures 5 et 6, I'orientation de la
came A correspond d un sens de fermeture
horaire et ouverture anti-horaire.

3. Raccordements

3.1 Raccordements pneumatiques

Selon I'exécution de la plaquette de raccor-
dement, les raccords air sont des tarau-
dages 1/4-18 NPT ou ISO 228/1- G1/4 .
L'entrée dair supply 9 est équipée d’un
filtre fritté (numéro de référence du filtre

1400 - 6897).

Les autres raccords sont équipés de tamis
(référence 0550-0213) pour éviter
I'introduction de particules indésirables. La
plaquette de raccordement peut &tre net-
toyée ou échangée si nécessaire.

Peuvent &tre utilisés les raccords & visser
usuels pour tube métal, cuivre ou matiére
plastique.

Attention !

L’air d’alimentation doit étre propre, déshui-
lé et sec. Il est impératif de respecter les
prescriptions pour les postes de préparation
d’air comprimé placés en amont. Les
conduites d'air doivent étre nettoyées soi-
gneusement avant le raccordement.

Important !

L’air d’alimentation doit étre réglé au min.
a 0,2 b au dessus de la valeur finale de la
plage de pression de commande du
servomoteur (voir plaque signalétique)
calculée pour le déplacement de la vanne
sous pression.

3.1.1 Manométres

Pour le contréle d’air d’alimentation (Sup-
ply) et de pression (Output) un bloc
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Raccordements

manométres est nécessaire. Ce dernier
remplace la plaquette de raccordement.

Accessoires N° de
référence

Support manométres :

G1/4 1400-7611

NPT 1/4 1400-7612

Manométres (Inox/Laiton) :
1x alimentation,

1x sortie pour simple effet 1400-6950
1x alimentation,
2x sortie pour double effet 1400-7613

3.2 Raccordements électriques

Positionneur électropneumatique :

Les fils électriques pour la grandeur direc-
trice sont raccordés aux bornes + 11 et - 12
du boitier par l'intermédiaire d'un passage
de cable. Pour I'option avec les contacts de
position, raccorder les fils électriques aux

bornes 41, 42 et 43.

A Pour le raccordement électrique, il
est nécessaire de respecter les

14 EB 8386 FR

prescriptions relatives aux installa-
tions électriques dans le pays de
l'installation.

Pour le montage et l'installation en
zones explosibles, les prescriptions
EN 60079-14 :

1997; VDE 0165 partie 1/8.98
sont en vigueur.

Les circuits "sécurité intrinséque” doi-
vent étre déterminés selon les indica-
tions du certificat de conformité et
de I'épreuve du type de construction.
Attention ! Une confusion entre les
cébles de signal de commande et de
contact de position peut favoriser les
risques d'explosion et la destruction
de l'appareil.

Les vis immobilisées par du vernis se
trouvant dans et sur 'appareil ne
doivent pas étre refirées.




Raccordements

Remarque pour le choix des cébles et fils
conducteurs :

Si plusieurs circuits & sécurité intrinséque
doivent étre placés dans un cable multicon-
ducteur, bien respecter le paragraphe 12
de la norme EN 60079-14 de la
prescription VDE 0165/8.98.

L'épaisseur radiale de I'isolant d’un fil
conducteur, par exemple polyéthyléne, doit
étre au minimum de 0,2 mm. Le diamétre
de chaque fil ne doit pas étre inférieur &
0,1 mm.

Les extrémités des fils doivent éventuelle-
ment étre munies d’embouts afin d’assurer
un bon contact.

Les passages de cables non utilisés de I'ap-
pareil doivent étre obturés par des bou-
chons.

Accessoires N° de
référence

Passage de cable M20x 1,5

Noir 1400-6985

Bleu 1400-6986

Adaptateur M20 x 1,5 sur 1/2" NPT :

Aluminium revétu époxy 0310-2149

Connecteur selon DIN 43650 :

Pour grandeur directrice 1400-7603

Pour contact 1400-7603

Equipement ultérieur du contact 1400-7602

Modification en IP 65 1790-7408

+11 | -12 41 | 42 | 43

Signal de commande

4 Option
4320 mA Lo Contact de position
seulement pour exécution
électropneumatique

Fig. 7 CRaccordement électrique
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Mise en service - Réglages

4. Mise en service - Réglages

4.1 Début d’action et grandeur di-
rectrice

Nota : Le positionneur est livré préréglé
d'usine. Il n’y a pas lieu & priori de changer
I'accrochage du ressort de mesure (4).

Remarque : Les positionneurs électropneu-
matiques avec fonction d'étanchéité sont
équipés d’'un commutateur a glissiére placé
sur la platine d’entrée pour activer ou
désactiver cette fonction.

Important ! La fonction d'étanchéité doit
étre désactivée pendant le réglage du point
zéro.

Lors du réglage du positionneur, I'angle de
rotation du servomoteur doit &tre adapté
la grandeur directrice. Celle-ci, 4 & 20 mA
(0,2 & 1 b), correspond au déplacement
total de la vanne (max. 90°).

Le début d’action est de 4 mA (0,2 b) et la
valeur finale est de 20 mA (1 b).

Important :

Le réglage du point zéro s’effectue toujours
lorsque la vanne est en position fermée. Se-
lon 'exécution de la vanne, par exemple
pour une exécution en sens d’action
inverse, le point zéro doit étre réglé a

20 mA (1 b) au lieu de 4 mA (0,2 b).

Le début d'action est réglé par la vis de
zéro (3) (fig. 2).

La valeur finale est déterminée par le type
de came utilisé.

Si par contre, il était nécessaire de corriger
la valeur finale, celle-ci peut étre modifiée
légeérement par le potentiomeétre Span du
positionneur électropneumatique. En tour-
nant dans le sens anti-horaire, le réglage
d'échelle diminue et il augmente dans le
sens horaire. Cet ajustement n’est pas possi-
ble avec le positionneur pneumatique.

16 EB 8386 FR

Exécution sans fonction d’étanchéité

Potentiométre Span

Exécution avec fonction
d’étanchéité

Potentiométre Span

Fig. 8 TRéglages




Raccordement

Pour un positionneur électropneumati-
que, raccorder un générateur mA aux
bornes +11 et -12.

Pour un positionneur pneumatique, rac-
corder I'entrée du signal de réglage (in-
put 27) & un émetteur de pression et un
manoméire contréle avec une source
d'air comprimé de 1,4 b max.
Raccorder I'alimentation (Supply 9) avec
I'air comprimé & une pression < 6 b.

4.2 Réglages

4.2.1 Vanne fermée par manque
d'air

Important !

Pour que la force de fermeture soit
suffisante pour obtenir I'étanchéité de la
vanne, le servomoteur doit étre
complétement purgé au début du signal de
commande (sens d’action direct) ou en fin
de signal de commande (sens d’action
inverse).

Pour le sens d’action direct, le signal
d’entrée doit étre réglé pour un début
d’action & 4,5 mA (0,225 b) et pour le sens
d’action inverse pour un début d’action &
19,5 mA (0,975 b).

Ceci est valable en particulier pour les
régulateurs et les systémes de réglage dont
le signal de sortie est limité & 4 ou 20 mA.
Pour les régulateurs électropneumatiques
avec fonction d’étanchéité, la valeur du dé-
but ou la valeur finale peut étre activée a 4
ou 20 mA. Cette fonction garantit la posi-
tion de fermeture étanche a 4 ou 20 mA se-
lon I'exécution.

Mise en service - Réglages

Exemple :

En sens d’action direct, la vanne effectue
une course de 90° avec une grandeur direc-
trice de 4 3 20 mA (0,2 & 1 b). (Une came
90° doit étre montée).

La vanne s'ouvre lorsque la grandeur direc-
trice augmente.

Début d’action (point zéro) 4 mA (0,2 b)
Régler le signal d’entrée du générateur
a4,5mA (0,225 b).

Tourner la vis du point zéro (3) jus-
qu’au début du déplacement du clapet.

3. Diminuer le signal d’entrée et I'augmen-
ter lentement & nouveau, contréler si le
déplacement a bien lieu & partir de
4,5 mA (0,225 b).

4. Corriger tout écart de réglage en tour-
nant la vis du point zéro (3).

Remarque pour le réglage en sens d’action
inverse :

Pour le sens d’action inverse (fig. 5 en haut
a droite) le point zéro (vanne fermée) doit
étre réglé & 20 mA (1 b) et la valeur finale
(vanne ouverte) a 4 mA (0,2 b).

EB8386FR 17



Mise en service - Réglages

4.2.2 Vanne ouverte par manque
d’air

Important :

Pour cette position de sécurité, le servomo-
teur doit étre alimenté avec une pression
qui est suffisamment élevée pour fermer la
vanne. La valeur finale supérieure de la
grandeur directrice doit étre de 20 mA ou
1 b en sens d’action direct et la valeur fi-
nale inférieure doit étre de 4 mA ou 0,2 b
en sens d’action inverse.

La pression d’alimentation devrait étre d’en-
viron 1 b au-dessus de la valeur finale cal-
culée de la plage de commande du servo-
moteur.

Exemple :

En sens d’action direct, la vanne doit effec-
tuer une course de 90° avec une grandeur
directrice de 4 d 20 mA (0,2 & 1 b). (Une
came 90° doit étre montée).

La vanne se ferme lorsque la grandeur di-
rectrice augmente.

Début d’action (point zéro) 20 mA (1 b)

1. Régler le signal d’entrée sur 19,5 mA
(0,975 b).

2. Tourner la vis du point zéro (3) jus-
qu’au début du déplacement du clapet.

3. Augmenter le signal d’entrée puis le di-
minuer lentement et contrdler si la
vanne commence & bouger & 19,5 mA
(0,975 b).

4. Corriger tout écart de réglage en tour-
nant la vis du point zéro (3).

18 EB 8386 FR

Remarque pour le réglage en sens d’action
inverse :

Pour le sens d’action inverse (fig. 5 en bas
d droite) le point zéro (vanne fermée) doit
étre réglé a 19,5 mA (0,975 b) et la valeur
finale (vanne ouverte) a 4 mA (0,2 b).

4.2.3 Servomoteur double effet :
la vanne s’ouvre dans le sens anti-
horaire ou dans le sens horaire

Attention & la position de la came et au rac-
cordement pneumatique (fig. é).

Exemple :

En sens d’action direct, la vanne doit effec-
tuer une course de 90° avec une grandeur
directrice de 4 & 20 mA (0,2 a 1 b). (Une
came 90° doit étre montée). La vanne s’ou-
vre lorsque la grandeur directrice aug-
mente.

Début d’action (point zéro) 4 mA (0,2 b)
1. Régler le signal d’entrée du générateur
sur 4,5 mA (0,225 b).

2. Tourner la vis du point zéro (3) jus-
qu’au début du déplacement du clapet.

3. Augmenter le signal d’entrée puis le di-
minuer lentement et controler si la
vanne commence & bouger & 4,5 mA
(0,225 b).

4. Corriger tout écart de réglage en tour-
nant la vis du point zéro (3).



Mise en service

Remarque sur le réglage en sens d’action
inverse :

En sens d’action inverse (fig. 6 en haut a
droite), le point zéro (vanne fermée) doit
étre réglé o 19,5 mA (0,975 b) et la valeur
finale (vanne ouverte) & 4 mA (0,2 b).

Important !

Aprés le réglage du positionneur, fermer &
nouveau le couvercle. Bien veiller a ce que
le bouchon de purge sur le corps soit dirigé
vers le bas afin de permettre I'écoulement
d’éventuels condensats.

- Réglages

EB 8386 FR 19



Réglage du contact de position

5. Réglage du contact de position Réglage du point de commutation :
Avant le réglage du contact de position, le
début d'action et la valeur finale du posi-
tionneur doivent étre réglés.

Le contact de position commute lorsque la
vanne atteint une position prédéterminée.
Le mouvement rotatif du clapet est transmis
par le servomoteur, |'axe du positionneur et
la came (1) sur le contact de position.

1. Mettre la vanne dans la position ou le
contact doit commuter.

Celui-ci peut étre réglé afin d’émettre un 2. Défaire légérement la vis (3) et dépla-
signal en position d’ouverture ou de cer la plaque (2) de telle sorte que le
fermeture. galet (4) du contact de position (5) fran-

chisse le seuil de came (1.1).

3. Fixer la vis (3) et vérifier & nouveau le
point de commutation.

1 Came
1.1 Seuils de came
2 Plaque
3 Vis
4 Galet
5  Contact
A1 42
43
Contact
A1 = 42 Supply [nput Output Output
e 9 7 G o3 138
S S T
Fig. 9 DOCommande du contact de position par la came
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6. Réparations sur appareils Ex

Si un élément du positionneur en relation
avec le dispositif de protection pour fonc-
tionnement en atmosphére explosible doit
étre réparé, cette opération ne peut étre ef-
fectuée que par du personnel qualifié,
qu’avec des composants agréés et certifiés
par le constructeur de I'appareil.

Dans tous les cas, la remise en service ne
peut étre effectuée qu’apres vérification par
un expert qui attribuera une marque de con-
formite.

La vérification par I'expert nest pas néces-
saire si la réparation est effectuée par le
constructeur, qui attribue également une
marque de conformité.

Réparations sur appareils Ex

EB 8386 FR 21



Dimensions en mm

7. Dimensions en mm

M20x1,5

e

88

- ]2 —MM -

‘« 28 -l 28 === 28 +‘
Alimentation ~ Entrée  Sortie 2 Sortie 1
Supply Input ~ Output2  Output]
Raccords pneumatiques G1/4 ou NPT 1/4
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