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Huomio asennus- ja kdyttoohjeita koskien

NGmd asennus- ja kdyttoohjeet varmistavat laitteen turvallisen asennuksen ja kdyton. Ohjeet

ovat sitovat SAMSON laitteita kdsiteltdessa.

= Naiden ohjeiden oikean ja turvallisen kéyton vuoksi lue ne huolellisesti ja sdilytd ne
hyvin.

= Naitd ohjeita koskeviin kysymyksiin pyyddmme ottamaan yhteyttd SAMSON Oy:n
(aftersalesservice@samson.de).
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Laitteen asennus- ja kdyttoohjeet sisdltyvat toimitukseen. Ajantasaiset
ohjeet ovat ladattavissa internetin kautta osoitteesta www.samson.de >
Service & Support > Downloads > Documentation.

Huomautukset ja niiden merkitykset

A VAARA © HUOMAUTUS
Vaarallinen tilanne, joka johtaa kuolemaan ~ Laitteen vioittuminen tai védrd toiminto

tai vakavaan loukkaantumiseen

i Huomio

A VAROITUS Lisétietoja

Tilanne, joka voi johtaa kuolemaan tai vaka-

vaan loukkaantumiseen

L Vihje

Suositeltava toiminta
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Laitelmiston versiot

Vanha | Uusi
1,41 1.42
Kylmakdynnistyksen jdlkeen turva-asennon AIR TO OPEN (Avausilma) AtO)/AIR TO
CLOSE (Sulkuilma)(AtC) mddritys ei palaudu oletusasetukseen. Asetus pidetddn.
1.42 1.51
Kaikki EXPERTplus-diagnostiikkatoiminnot ovat kéytettdvissd ilman, ettd niitd tarvitsee ak-
tivoida asennoittimessa (» EB 8389 EXPERTplus-venttiilidiagnotiikassa)
Valinnainen binddritulo seuraavilla toiminnoilla:
— Lahetd vaihtotila
- Aktivoi paikallinen kirjoitussuojaus
~ Vaihto automaatti- ja manuadlitilojen valilla
— Erilaiset diagnostiikkatoiminnot (> EB 8389 EXPERTplus-venttiilidiagnotiikka)
Painerajaa (koodi 16) ei tule endd automaattisesti tulostetuksi alustuksen aikana.
1.51 1,52
Sisdiset versiot
1,52 1,53
Sisdiset versiot
1,53 1,60
Sisdiset versiot
1,60 1,61

— Askelvastetestin oletusarvot on ofettu kéyttddn asennoittimen valmistussarjalle.

— Askelvastetestille tehdyt optimoinnit

- Kun asennoitinta ei ole vield alustettu, sen NAMUR-tila on 'Spesifikaation ulkopuolella’
(aiemmin 'Huoltohdlytys').

— Koodi 4: asetus mitalle 300 mm on lisditty tapin asentoihin.
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Turvaohijeet ja -toimet

1 Turvaohjeet ja -toimet

Kayttotarkoitus

SAMSONIin asennoitin TROVIS 3731-3 on asennettu pneumaattisiin sadtoventtiileihin ja sitd
kéiytetddn venttiilin asennon mddrittdmiseksi. Laite on suunniteltu toimimaan tarkasti madri-
tellyissa olosuhteissa (esim. kayttopaine, lampatila). Siksi kayttdijien on varmistettava, ettd
asennoitinta kdytetadn vain sellaisissa kdyttokohteissa, joissa kayttoolosuhteet vastaavat tek-
nisid tietoja. Jos kdyttdjdt aikovat kayttdd laitetta madritellystd poikkeaviin kdyttotarkoituksiin
tai madritellysta poikkeavissa olosuhteissa, on ofettava yhteyttd SAMSONiin.
SAMSON ei vastaa mistddn vahingoista, joiden syynd on laitteen kdytcdminen muuhun kuin
sen kayttotarkoitukseen, tai vahingoista, jotka aiheutuvat ulkoisista voimista tai muista ulkoi-
sista tekijSistd.
= Katso kayttorajat ja -alueet sekd mahdolliset kayttotarkoitukset teknisistd tiedoista ja ar-
vokilvestd.

Kohtuudella ennakoitavissa oleva védrinkdyttd

Asennoitin TROVIS 3731-3 ei sovellu seuraaviin kayttotarkoituksiin:

- Kayto mitoituksessa ja teknisiss tiedoissa mddriteltyjen rajojen ulkopuolella

Lisaksi seuraavat toimet eivat vastaa kéyttotarkoitusta:

—  Muiden kuin alkuperdgisten varaosien kaytto

- Muiden kuin SAMSONin madrittelemien huolto-toimenpiteiden suorittaminen
Kaytohenkildston patevyys

Asennoittimen asennuksen, kdyttoonoton ja huollon saa suorittaa ainoastaan tdysin koulutet-
tu ja pdteva henkildsts; hyvdksyttyja toimialan kdytdnteitd tulee noudattaa. Néiden asennus-
ja kayttcohjeiden mukaan koulutetulla henkildstolla tarkoitetaan henkilsitd, jotka erityiskoulu-

tuksensa, tietojensa ja kokemuksensa seka sovellettavien standardien tuntemuksensa perus-
teella kykenevat arvioimaan heille madrdtyt tyot ja tunnistamaan mahdolliset vaarat.

Tyypin 3731-3 asennoittimen rajéhdyssuojattuja versioita saavat kdytad vain henkildt, jotka
ovat saaneet erikoiskoulutuksen tai opastuksen tai jotka omistavat asiaankuuluvat luvat rdjah-
dyssuojattujen laitteiden kdasittelemiseen vaardllisilla alueilla.
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Turvaohijeet ja -toimet

Henkilosuojaimet

Asennoittimen valittomdssa kasittelyssa ei tarvita henkilokohtaisia suojavarusteita. Sadtovent-
tiili voi ehka tarvita toimenpiteitd, kun laitetta asennetaan tai irrotetaan.

= Huomioi venttiilin dokumentaatiossa esitetyt henkildnsuojainten vaatimukset.

= Tarkasta laitteiston kayttdjdyritykseltd tiedot muista suojavarusteista.

Muutokset ja muut muokkaukset

SAMSON ei salli tuotteen muutoksia, muunnoksia tai muita muokkauksia. Ne tehdadin kayt-
tdjdan omalla vastuulla ja saattavat esimerkiksi uhata turvallisuutta. Liscksi tuote ei valtamattc
enda tayta kayttotarkoituksensa esittdmid vaatimuksia.

Turvatoiminnot

llmansycttohairion yhteydessa asennoitin tyhjentdd toimilaitteen ilmat, mikd saa aikaan vent-
tiilin siirtymisen toimilaitteen madrittdmadn turva-asentoon.

Varoitus jGdmadvaaroista

Asennoitin vaikuttaa suoraan sadtoventtiiliin. Henkilovammojen tai aineellisten vahinkojen
valttamiseksi laitosten kayttajcyritysten ja kayttohenkiloston on estettava sadtoventtiilissa pro-
sessiaineen, kdyttopaineen, signaalipaineen tai likkuvien osien mahdollisesti aiheuttamat
vaarat ryhtymalld soveltuviin turvatoimiin. Heiddn on noudatettava tdmadn asennus- ja kayt-
toohjeen kaikkia vaaralausekkeita, varoituksia ja varoittavia huomautuksia, erityisesti asen-
nuksessa, kdytoonotossa ja huoltotdissa.

Jos pneumaattisessa toimilaitteessa muodostuu odottamattomia liikkeitd tai voimia systtopai-
neen serauksena, sitd on rajoitettava kéyttamalla sopivaa systtopaineen alennusjdriestelyd.

Kéyttajayrityksen velvollisuudet

Kayttdijdyritys vastaa asianmukaisesta toiminnasta ja turvamddrdysten noudattamisesta.
Kayttdijdyrityksilla on velvollisuus antaa ndmd asennus- ja kayttoohijeet seka viitteend olevat
asiakirjat kayttchenkilostolle ja opastaa heitd asianmukaisessa kaytossa. Lisaksi kayttdjdyri-
tyksen on varmistettava, ettei kdyttohenkildstoon tai ulkopuolisiin henkildihin kohdistu mitddn
vaaraa.

Kéyttohenkildston velvollisuudet

Kayttohenkildston on luettava ja ymmadrrettdva ndma asennus- ja kdyttoohijeet sekd viitteend
olevat asiakirjat ja noudattaa niissé mddriteltyja vaaralausekkeita, varoituksia ja varoittavia
huomautuksia. Lisdksi kayttchenkildston on tunnettava sovellettavat terveyttd, turvallisuutta ja
tapaturmien ehkdisyd koskevat saannokset ja noudatettava niitd.
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Rajahdyssuojattujen laitteiden huolto

Jos rdjdhdyssuojatun laitteen osa tdytyy huoltaa, laitetta ei saa ottaa uudelleen kéyttoon, en-
nen kuin valtuutettu tarkastaja on arvioinut sen rdjdhdyssuojomadrdysten mukaisesti, myon-
tanyt sille tarkastussertfikaatin tai antanut laitteelle vaatimustenmukaisuusmerkinndn. Valtuu-
tetun tarkastajan suorittamaa tarkastusta ei vaadita, jos valmistaja suorittaa laitteen rutiini-
testin ennen tarkaisin kdytoon ottamista. Dokumentoi rutiinitestin lapdisy kiinnittamalla lait-
teeseen vaatimustenmukaisuuden merkinta.

Viitteend kaytetyt normit ja sGénnékset

CE-merkinndlla varustettu laite tayttaa direktiivien 2014/30/EU ja 2011/65/EU vaatimuk-
set ja versiosta riippuen myos direktiivin 2014/34/EU vaatimukset (tyyppi 3731-321). Vaa-
timustenmukaisuusvakuutukset ovat ndiden ohijeiden liitteend.

Viitedokumentaatio

Seuraavat asiakirjat ovat voimassa ndiden asennus- ja kdytoohjeiden liscksi:

- EXPERTplus venttiilien diagnostiikan kayttoohjeet P EB 8389.

- Asennus- ja kdyttoohjeet asennoittimeen asennetuille komponenteille (venttiili, asennoitin,
venttiilitarvikkeet jne.)

1.1 Mahdollisia vakavia henkilovammoja koskevat huomautukset

A\ VAARA

Kohtalokkaan loukkaantumisen riski réjahtavén ilmaseoksen muodostumisen seu-
rauksena.

Asennoittimen virheellinen asennus, kayttd ja huolto rdjchdysvaarallisessa ympdristdssc
voi johtaa ilmaseoksen syttymiseen ja aiheuttaa kuoleman.

= Seuraavat madrdykset koskevat asennuksia vaarallisille alueille: EN 60079-14: VDE
0165, Osa 1)

= Asennoittimen asennus-, kdyto- ja huoltotehtdvia saavat suorittaa vain henkildt, jot-
ka ovat saaneet erikoiskoulutuksen tai opastuksen tai jotka omistavat asiaankuuluvat
luvat rdjchdyssuojattujen laitteiden kasittelemiseen vaarallisilla alueilla.
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Turvaohijeet ja -toimet

1.2 Mahdollisia henkilovammoja koskevat huomautukset

A\ VAROITUS

Venttiiliin liikkuvien osien aiheuttamien henkilévammojen vaara.

Asennoittimen alustuksen ja kdyton aikana toimilaitteen kara liikkuu koko liikealueellaan.
Kasien tai sormien loukkaantuminen on mahdollista, jos ne tyonnetddn venttiiliin.

= |Initialisoinnin aikana dld tydnna kattd tai sormia vdlilyhdyn siscpuolelle dldka koske
likkuviin osiin.

1.3 Mahdollisia aineellisia vahinkoja koskevat huomautukset

© HUOMAUTUS

Asennoittimen vioittumisen riski virheellisen asennusasennon seurauksena.

= Ald kiinnitd asennoitinta niin, ettd laitteen takapuoli osoittaa ylospdin.

= Alg tiivistd tai rajoita ilmanpoistoaukkoa, kun asennoitin asennetaan kaytopaikal-
laan.

Vikatoiminnan riski virheellisen kayttoonoton toimintajdrjestyksen seurauksena.

Asennoitin voi toimia oikein vain, jos asennus- ja kdynnistystoimenpiteet suoritetaan ku-
vatussa jdrjestyksessd.

= Suorita asennus- ja kdynnistystoimenpiteet, kuten on kuvattu osiossa 5.

EB 8387-3 FI 9



Turvaohijeet ja -toimet

Virheellinen sahkdsignaali vahingoittaa asennoitinta.
Asennoittimen sahkovirran syottoon tarvitaan virtalahde.

= Kaytd vain virtalghdetta dldka koskaan jannitteenlahdettd.

Johtimien védra jérjestys vahingoittaa asennoitinta ja aiheuttaa vikatoiminnan.
Jotta asennoitin voi toimia oikein, kuvattu johtimien jdrjestys on huomioitava.

= Liita sahkdjohdon johtimet kuvatun jdrjestyksen mukaisesti.

Vikatoiminta johtuen siitd, ettd initialisointia (alustusta) ei ole vield suoritettu.

Alustuksessa asennoitin mukautetaan asennusjdriestelyyn. Kun alustus on suoritettu lop-
puun, asennoitin on kdytdvalmis.

= Alusta asennoitin ensikdynnistyksen yhteydessd.

= Alusta asennoitin uudelleen asennusasennon muutoksen yhteydessd.

Asennoittimen vahingoittumisen riski johtuen hitsauslaitteiston virheellisesta
maadoituksesta.

> Ald maadoita séhkahitsauslaitteita asennoittimen Iéhelle.
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2 Laitteessa olevat merkinnat

2.1 Arvokilpi

SAMSON 3731-3

HART® capable Positioner 2
Supply 1
3
Input Signal 4
Shutdown 5
6
7

é * See technical Data and explosion-protection cerfificate for
permissible ambient temperature and maximum values.

Firmware 8
Model 9
Var.-ID 10
Serial no. 11

SAMSON AG D-60314 Frankfurt Made in Germany

— =0V ONO>OLMNWN—

— O

Laitteessa olevat merkinnat

Syéttopaine
Yhteensopivuus
Suojaustyyppi
Tulosignaali
Sammutusraja
Testaussertifikaatin [dmpétilarajat
Valintojen luettelo
Laitelmiston versio
Malli nro
Kokoonpanon tunnus
Sarjanumero

i Huomautus

Nimikilven muoto voi vaihdella sertifikaatin mukaan.
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Turvaohjeet ja -toimet

2.2 Tuotekoodi

Asennoitin Tyy-3 x x x x x x x 00 x 1 x 000
pi 3731-

LCD-néytdlld, automaattisaddslla, HART®-tie-
donsiirrolla

Rdjahdyssuojaus

ATEX 11 2G Ex d IIC T6,T5,T4 Gb; 21
Il 2G Ex de IIC T6,T5,T4 Gb;
Il 2D Ex tb IC T80°C DB IP66

FM Luokka I, fila 1, ryhmd 11B+H2 T4..Té; 2 3
Luokka I, div. 1+2, ryhmét B, C, D T4..Té;
Luokka II, div. 1, ryhmat E, F, G

CSA Luokka I, tila 1, ryhma 1IB+H2 T4..T6;
Luokka I, div. 1+2, ryhmdt B, C,DT4..T6;
Luokka II, div. 1, ryhmdit E, F, G

EACEx 1ExdIICTé/T5/T4Gb X";
Ex tb IC T 80°C Db X"

JIS Exd ICTé 27
Optiot

lman

Asentoldhetin

Binddrinen tulo

Pakkotuuletus

Binddrinen Iahts (NAMUR/PLC)
Diagnostiikka

EXPERTplus sactoventtiileille 4

o O O O o
[o NG, I V)

Sahkaiset kierreliitdnndt
2 kpl M20x1.5 1
2 kpl V2 NPT 2

Toiminta hdtdtapauksessa

Hatdkatkaisu arvolla O mA (ei endd saatavissal) 0

<Hdtdkatkaisu asetuspisteessd alle 3,85 mA 1
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Turvaohjeet ja -toimet

Asennoitin Tyy-3 x x x x x x x 00 x 1 x 000

pi 3731-

Raijdhdyssuojaussertifikaatti

Kuten mddritelty kohdassa Taulukko 11 sivul-
la 25

NEPSI Exd IIC T6~T4;
Ex de IIC Té6~T4 (tilauksesta)

IECEx ExdIICTé, T5, T4 Gb;
Ex dellICT6, T5, T4 Gb;
Ex tb IIC T80°C Db IP66

EACEx 1ExdIICT6/T5/T4 Gb X;
1Exd e IC T6/T5/T4 Gb X;
Ex th IIC T 80°C Db X

Erikoiskayttokohteet
[lman

Versio, joka yhteensopiva maalin kanssa
(IP 41/NEMA 1)

Erikoisversio

lIman

000

1} Erikoisversio rdjéhdyssuojauksella (Iémpdtilaan —60 °C saakka): huomioi sallittu ympériston

lampotila kaytoéa varten (-40 °C).

Standardiversio EAC Ex, joka kdytdd tuotekoodia 3731-321xxxxx003

EB 8387-3 FI
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Rakenne ja toimintaperiaate

3 Rakenne ja toimintaperiaate
= Katso Kuva 1

Sdhkdpneumaattinen asennoitin Ex d on
kiinnitetty pneumaattisiin sadtoventtiileihin ja
sitd kdytetadn venttiilin asennon mddrittami-
seksi (ohjattu muuttuja x) sddtosignaalille
(asetuspiste w). Ohjaavan jdrjestelmdn sch-
kosignaalia verrataan sadtoventtilin likkee-
seen tai kierfokulmaan ja sen perusteella
muodostetaan ohjauspaine (lahtomuuttuja y)
pneumaattista toimilaitetta varten.

Asennoitin kdsittad suhteellisesti vastukseen
reagoivan sdhkaisen liikkeentunnistusjdrijes-
telmdn (2), analogisen i/p-muuntimen (6)
loppupdidn ilmatehostimella (7) sekd mi-
kro-ohjaimella varustetun elektroniikan (5).

Kun asetuspisteessa ilmenee poikkeamaa,
toimilaite joko tyhjenee ilmasta tai tayttyy il-
malla. Toimilaitteeseen syotettavad signaali-
painetta voidaan rajoittaa ohjelmistolla tai
paikan pddlla arvoon 1,4, 2,4 tai 3,7 bar.
Kiinted virtaussaadin () takaa vakioilman-
virtauksen, jota kdytetGdn asennoittimen ko-
telon sisgiseen huuhteluun ja ilmatehostimen
(7) optimointiin. i/p-muuntimeen (6) syote-
tadn vakiopainetta paineensddtimelld (8),
joka kompensoi syottopaineen paineenvaih-
teluita.

Kaikki osat ovat Ex d -kotelon sisdlla. Sahks-
liitdnta perustetaan erillisen liitdntcakotelon
kautta, joka on myds Ex d -suojattu.

Asennoittimessa on integroitu EXPER-
Tplus-diagnostiikka. Se antaa asennoittimen
kautta tietoa ja luo diagnostiikka- ja tilavies-
tejd, jotka mahdollistavat vikojen nopean
osoiftamisen.
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Asennoitin soveltuu seuraavan tyyppisille
kiinnityksille kayttamalla vastaavia lisalaittei-
ta:

— Suorakiinnitys tyypin SAMSON Ty-
pe 3277-5 toimilaitteeseen:
=2 Katso osio 5.3.

— Suorakiinnitys tyypin SAMSON Ty-
pe 3277 toimilaitteeseen:
2 Katso osio 5.4.

— Toimilaitteiden kiinnitys standardin
IEC 60534-6 (NAMUR) mukaisesti:
> Katso osio 5.5.

—  Kiinnitys tyypin 3510 mikrovirtausventtii-
liin:
> Katso osio 5.6.

—  Kiinnitys kadntyviin toimilaitteisiin stan-
dardin VDI/VDE 3845 mukaisesti:
> Katso osio 5.7.
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1 Sddtoventtiili 13 Andloginen asentoldhetin (valinnainen)
2 Liikkeentunnistin 16 Naytto
3 PD-ohjain 17 Pakkotuuletuksen toteutus (lisévaruste)
4 A/D-muunnin 19 D/A-muunnin
5 Mikro-ohjain 20  Sarjdliitdntd (SSP)
6 i/p-muunnin 21 HART®-liitdntd
7 limavahvistin 22 Kiertopainike
8  Paineensdddin 23 Binddrinen lahtd (lisdvaruste)
9 Virtaussdddin

Kuva 1: Tyypin 3731-3 Ex d asennoittimen piirikaavio
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Rakenne ja toimintaperiaate

3.1 Lisdlaitteet
Pakkotuuletus

i/p-muuntimen virransyotto katkeaa, kun
kaytojannitetta ei endd sydtetd vastaaviin lii-
tantdihin. Asennoitin ei pysty endd toimi-
maan ja sadtoventtiili siirtyy toimilaitteen
mddrittdmaadn turva-asentoon (SAFE) asetus-
pisteesta riippumatta.

Bindarikontakti

Asennoittimessa on kolme sisdistd binddri-
signaalia, jotka voidaan analysoida liitdnto-
jen A/B/C kautta. Kaksi ndistd signaaleista
on tarkoitettu venttiilin padteasennoilleja yksi
kollektiiviselle. Ndiden signaalien mdadrityk-
set liitannaihin A/B/C madrdytyvét koo-

din 25 mukaan.

Asentoldhetin

Asentodhetin (13) on kaksijohtoinen lghetin,
joka lghettad likkeentunnistimen signaalin
mikro-ohjaimen kdsittelemdna 4 - 20 mA
signaalina. Koska téma signaali lahetetadn
asennoittimen tulosignaalista (minimivirta
3,8 mA) riippumatta, kutakin liikettd/kierto-
kulmaa ohjataan reaaliajassa. Sen liscksi
asennoittimen |dhetin sallii asennoittimen vi-
kojen ilmoittamisen signaalivirralla 2,4 mA

tai 21,6 mA.

Binddrinen tulo

Asennoittimet voidaan kiinnittéd valinnaisesti
binddrituloon. Reunatilan muutoksella voi-
daan laukaista seuraavia toimintoja:

16

— Lahetd vaihtotila [default]
Binddritulon vaihtotila kirjataan.

- Aseta kayttopaikan kirjoitussuojaus
Kun binddritulo on aktiivinen, mitédn
asetuksia ei voi muuttaa asennoittimessa.
Konfiguroinnin kdyttdonotto koodin 3
avulla ei ole toiminnassa.

— Vaihto vdlilla AUTO (Automaattinen) /
MAN (Manuaalinen)
Asennoitin vaihtaa automadttitilasta (AU-
TO) manuadlitilaan (MAN) tai pdinvas-
toin. Tata foimintoa ei suoriteta, jos asen-
noitin on turva-asennon tilassa (SAFE).

—  Erilaiset diagnostiikkatoiminnot
» EB 8389 (EXPERTplus-venttiilidiagnos-
tiikka)

i Huomautus
Valinnainen binddritulo voidaan konfiguroi-
da kéyttamalla TROVIS-VIEW-ohjelmistoa ja
DD-parametreja (> EB 8389 EXPER-
Tplus-venttiilidiagnostiikassa). Oletusarvoi-
nen vaihtotila on avoimella kytkimella.

Liittdminen liitantdihin A-B:
binddritulo DC-jcnnitesignaaleille

Liittdminen liiténtoihin B-C:
kontaktitulo ulkoiselle kontaktille
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3.2 Tiedonsiirto

Asennoitin on varustettu HART®-protokollan
mukaisella kayttsliitymalla (Highway Add-
ressable Remote Transducer) tiedonsiirtoa
varten. Tiedot Ighetetddn vaihtotaajuusa-
vainnuksella (FSK = Frequency Shift Keying)
olemassa olevaan signaalisilmukkaan 4 -
20 mA asetuspistettd varten. Tiedonsiirron
perustamista ja asennoittimen toimintaa var-
ten voidaan kdayttad HART®-yhteensopivaa
kasikommunikaattoria tai tietokonetta, jossa
on FSK-modeemi.

3.2.1 Konfigurointi TROVIS-
VIEW-ohjelmiston avulla

Asennoitin voidaan konfiguroida SAMSO-
Nin TROVIS-VIEW-ohijelmistolla. Tatd tarkoi-
tusta varten asennoittimessa on digitaalinen
liitcintd (SSP), joka mahdollistaa sen liittcimi-
sen tietokoneen USB-porttiin adapterikaape-
lilla. TROVIS-VIEW-ohijelmiston avulla kayt-
tGja voi helposti konfiguroida asennoittimen
sekd katsella prosessiparametreja verkossa.

i Huomautus

TROVIS-VIEW voidaan ladata maksutta si-
vustoltamme P www.samson.de > SERVICE
& SUPPORT > Downloads > TROVIS-VIEW .

EB 8387-3 FI
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Rakenne ja toimintaperiaate

3.3 Lisatarvikkeet

Taulukko 1: Suorakiinnitys tyyppiin 3277-5 (osio 5.3)

Asennusosat Tilausnro
Standardiversio foimilaitteille 120 cm? tai pienemmille 1400-7452
Versio, joka on maalattuna yhteensopiva foimilaitteille, joiden koko on 120 cm? tai pienempi 1402-0940
Lisatarvikkeet toimilaitteille Tilausnro
Vanha vaihtokytkentdlevy tyypin 3277-5xxxxxx.00 toimilaitteelle (vanha) 1400-6819
Uusi vaihtokytkentdlevy tyypin 3277-5xx00xxx.01 toimilaitteelle (uusi) 1 1400-6822
Uusi liitdintdlevy tyypin 3277-5xxxxxx.01 toimilaitteelle (uusi) 1) G V8 ja V8 NPT 1400-6823
Vanha liiténtdlevy tyypin 3277-5xxxxxx.00 toimilaitteelle (vanha) G 8 1400-6820
Vanha liiténtdlevy tyypin 3277-5xxxxxx.00 toimilaitteelle (vanha) V8 NPT 1400-6821
Lisatarvikkeet asennoittimelle Tilausnro
Liitantalevy (6) G 1400-7461
- GV 1400-7458
Painemittarin kiinnitysalusta (7)
a NPT 1400-7459
L . . Lo Ruostumaton terdis/messinki 1402-0938
Painemittarin kiinnityssarja (8) paineelle enintddn 6 bar -
(ulosrulo /syérré) Ruostumafrf)n terds/ruostu- 1402-0939
maton teras

) Vain uutta vaihto- ja liiténtdlevyd voidaan kéytcd vusien toimilaitteiden (indeksi 01) kanssa. Vanha ja uusi levy ei-
véit ole keskenddin vaihtokelpoisia.

Taulukko 2: Suorakiinnitys tyyppiin 3277 (osio 5.4)

Asennusosat Tilausnro
Standardiversio toimilaitteille 175, 240, 350, 355, 700, 750 cm? tai pienemmille 1400-7453
e e e elle s . G 1400-8819
Liitantalohko fiivisteilld ja ruuvilla
a NPT 1402-0901
o . oo Ruostumaton terdis/messinki 1402-0938
Painemittarin kiinnityssarja paineelle enintddn 6 bar -
(ulosrulo /syéﬂ&')) Ruostumaton terdis/ruostumaton 1402-0939
terds
Putkisto ruuviyhteilla Tilausnro
o . G'%/G ¥s 1402-0970
Toimilaite (175 cm?), terds
Va NPT/¥s NPT 1402-0976
o . G '%/G ¥s 1402-0971
Toimilaite (175 cm?), ruostumaton terdis
Va NPT/¥s NPT 1402-0978
L . G Vs/G ¥ 1400-6444
Toimilaite (240 cm?), terds
Va NPT/%s NPT 1402-0911
o . G Vs/G ¥ 1400-6445
Toimilaite (240 cm?), ruostumaton terds
4 NPT/% NPT 1402-0912
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. . G 4/G % 1400-6446
Toimilaite (350 cm?), terds
Vs NPT/¥8 NPT 1402-0913
o i} G /G % 1400-6447
Toimilaite (350 cm?), ruostumaton terds
Vs NPT/¥8 NPT 1402-0914
s .. G V4/G ¥ 1402-0972
Toimilaite (355 cm?), terds
Vs NPT/¥8 NPT 1402-0979
- i} G /G % 1402-0973
Toimilaite (355 cm?), ruostumaton terds
Vs NPT/¥s NPT 1402-0980
s .. G V4/G ¥ 1400-6448
Toimilaite (700 cm?), terds
Va NPT/%6 NPT 1402-0915
Lo .. G V4/G ¥ 1400-6449
Toimilaite (700 cm?), ruostumaton terds
Va NPT/%6 NPT 1402-0916
Lo .. G V4/G ¥ 1402-0974
Toimilaite (750 cm?), terds
Va NPT/%6 NPT 1402-0981
o ] G /G % 14020975
Toimilaite (750 cm?), ruostumaton terds
s NPT/% NPT 14020982
11 Toiminnon "toimilaitteen kara sisdénpdin" suuntaa varten; ilman purkaus kalvokammion yléosasta;
kalvokammion ilman purkaus toiminnon "toimilaitteen kara ulospéin" suuntaa varten
Taulukko 3: Kiinnitys standardin IEC 60534-6 mukaisesti!! (katso osio 5.5)
Liike [mm] | Vipu | Toimilaitteelle Tilausnro
75 S | Tyyppi 3271-5 pinta-alalla 60/120 cm? tyypin 3510 mikroventtiilille 1402-0478
5-50 | M | Muiden valmistajien toimilaitteet ja tyyppi 3271 pinta-alalla 120 - 700 cm? 1400-7454
14-100 L ivr\rt;den valmistajien toimilaitteet ja tyyppi 3271 pinta-alalla 1000 ja 1400-60 1400-7455
Tyyppi 3271, 1400-120 ja 2800 cm? versiot liikepituuedella 30/60 mm 1400-7466
Asennusalustat Emersonin ja Masoneilanin lineaaritoimilaitteita varten (lisciksi
30tai 60 | L |vaaditaan standardin IEC 60534-6 mukainen kiinnityssarja likkeestd riippuen). | 1400-6771
Katso yllg olevat rivit.
Valtek tyyppi 25/50 1400-9554
40-200 | XL Muzlc.ieri“\f|n?|srq|len toimilaitteet ja tyyppi 3271 pinta-alalla 1400-120 ja 2800 1400-7456
cm? ja liikepituudella 120 mm
Lisatarvikkeet Tilausnro
Liitdintdlevy GV 1400-7461
- G 1400-7458
Painemittarin kiinnitysalusta
Va NPT 1400-7459
A . — Ruostumaton teréis/messinki 1402-0938
Painemittarin kiinnityssarja paineelle enintddn 6 bar -
(ulostulo/syttd) Ru?stumcton terdis/ruostumaton 1402-0939
teras
) M-vipu kiinnitetGdn peruslaitteeseen (sisdltyy toimitukseen)
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Taulukko 4: Kiinnitys kddntyviin toimilaitteisiin (osio 5.7)

Asennusosat ja tarvikkeet Tilausnro
Kiinnitys standardin VDI/VDE 3845 mukaan (syyskuu 2010), katso osio 3.7 yksityiskohtia varten
Koko AAT - AA4, tukeva versio 1400-9244
Koko AAS5, tukevaversio (esim. Air Torque 10 000) 1400-9542
Asennusalustan toimilaitteen pinta vastaa kiinnitystasoa 2, tukeva versio 1400-9526
Asennus tyypin SAMSON Type 3278 laitteisiin pinta-alalla 160 cm? ja tyypin VETEC Type S160, Type
. L . 1400-9245
R ja Type M toimilaitteisiin, tukeva versio
Asennus tyypin SAMSON Type 3278 laitteisiin pinta-alalla 320 cm? ja tyypin VETEC Type $320 1400-5891
toimilaitteisiin, tukeva versio ja
1400-9526
Asennus Camflex ll:een 1400-9120
Liitantdlevy G4 1400-7461
GV 1400-7458
... . Painemittarin kiinnitysalusta
Lisatarvik- Va NPT 1400-7459
keet L o oo Ruostumaton terdis/messinki 1402-0938
Painemittarin kiinnityssarja paineelle enintddn 6 bar -
(vlostulo/syit) Ruostumaton terdis/ 14020939
ruostumaton teras
Taulukko 5: Yleiset liscitarvikkeet
Merkinta Tilausnro
Kadntovahvistin kaksitoimisia toimilaitteita varten Tyyppi 3710
Signaalipaineen rajoitukset (ruuvirajoitus (tuote nro 0390-1424) messinkirajoitus tuote 1400-6964
nro 0390-1423))
Sarjaliiténtéadapteri (SAMSON SSP -liitéintd tietokoneen RS-232-porttiin) 1400-7700
Eristetty USB-liitdntdadapteri (SAMSON SSP -liitéintd tietokoneen USB-porttiin) sisltcien 1400-9740
TROVIS-VIEW CD-ROM:-levyn
Taulukko 6: Séhkdliitinnén tarvikkeet
Asennusosat Tilausnro
Muovikaapeliholkki M20x1.5, musta (Ex e) 8808-0178
Sulkutulppa, Ex de, ruostumaton terds M20x1.5 8323-1203
(Sertificinti CENELEC, CSA, GOST, IECEx) Vs NPT 8323-1204
Suojaamattoman kaapelin tulo (Ex e, Ex d, Ex tD A21) M20x1.5 8808-0200
(Sertifiointi CENELEC, IECEx) % NPT 8808-2010
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Rakenne ja toimintaperiaate

i Huomautus

M-vipu siséltyy peruslaitteeseen (siséltyy toimitukseen).
S-, L- ja XL-vivut standardin IEC 60534-6 (NAMUR) mukaista kiinnittamisté varten ovat

saatavissa lisatarvikkeina (katso Taulukko 3 sivulla 19).

Taulukko 7: Suorakiinnitys tyypin 3277 toimilaitteeseen (katso osio 5.4)

Toimilaitteen koko | Nimellislike | Sddtoalue asennoittimessa ! Vaadittu Médritelty
[em?] [mm] Liike [mm] vipu tapin asento
120 7,5 5,0-25,0 M 25
120/175/240/350 15 7,0-35,0 M 35
355/700/750 30 10,0 - 50,0 M 50
Taulukko 8: Kiinnitys standardin IEC 60534-6 mukaisesti (katso osio 5.5)
SAMSON-ventiilit tyypin 3271 Sddtoalue asennoittimessa !
toimilaitteella Muut saatoventtiilit
Toimilaitteen koko | Nimellislike | Minimiliike Maksimiliike Vaadittu Médritelty
[em?] [mm] [mm] [mm] vipu tapin asento
120 7,5 5,0 25,0 M 25
120/175/240/350 15
7,0 35,0 M 35
355/700/750 7,5
355/700/750 15 ja 30 10,0 50,0 M 50
30 14,0 70,0 L 70
1000/1400/2800
60 20,0 100,0 L 100
1400/2800 120 40,0 200,0 XL 200
Katso valmisiajan eri- 200 Katso valmistajan erittelyt 300
telyt
Taulukko 9: Kiinnitys kédntyviin toimilaitteisiin (osio 5.7)
Avautumiskulma Vaadittu vipu Madiritelty tapin asento
24 -100 M 90°
) Arvot perustuvat NOM-alustukseen
21
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3.5 Tekniset tiedot

Taulukko 10: Tyypin 3731-3 asennoitin

Tyyppi 3731-3 (testaussartifikaattien tekniset tiedot koskevat myos réjahdyssuojattuja laitteita.)

Nimellislike  Séddettcva Suorakiinnitys tyypin 3277 toimilaitteeseen: 3,6 - 30 mm
Kiinnitys standardin IEC 60534-6-1 mukaisesti: 3,6 - 300 mm
Kadntyvét toimilaitteet: 24 - 100° avauskulma

Liikealue Saddettdva Saddettavissa likkeen/kiertokulman alustetuissa rajoissa; liikettd voidaan
rajoittaa enintddn yhteen viideosaan (1/5).

Asetuspiste  Signaalialue 4 - 20 mA - Kaksijohtoinen laite, kédnteisnapaisuussuojaus - Minimum

sadtovali 4 mA

Staattinen tuhoutumis-
raja

40 V - Sisdinen virtaraja 60 mA

Katkaisutoiminta

Tyyppi 3731-3xxxxxx000x1x00: hétdkatkaisu arvolla 0 mA
Tyyppi 3731-3xxxxxx100x1x00: hétdkatkaisu arvolla 3,85 mA 0,5 mA

Minimivirta

3,6 mA ndytod varten
Kuormitusimpedanssi <9 V vastaa samaa kuin 450 Q arvolla 20 mA

Systtsilma

Tyyppi 3731-321, tyyppi 3731-327: 1,4 - 7 bar (20 - 105 psi),
tyyppi 3731-323: 1,4 - 6 bar (20 - 90 psi)

liman laaty standardin
1ISO 8573-1 mukaisesti
(2004 painos)

Maksimaalinen hiukkaskoko ja tiheys: luokka 4 - &ljypitoisuus: luokka 3
Kosteus ja vesi: luokka 3 - painekastepiste: luokka 3 tai vahintddn 10 K
odotetun alimman ympériston lémpétilan alapuolella

Ohjauspaine (l&hts)

0 bar sydttopaineeseen saakka - Voidaan rajoittaa arvoon
1,4 bar/2,4 bar/3,7 bar + 0,2 bar ohjelmiston avulla

Ominaiskdyrd

Lineaarinen/yhtdsuuri prosentti/kddinteisesti yhtdsuuri prosentti
Kuristusldppdventtiili, kiertotulppaventtiili tai pallosegmenttiventtiili:
lineaarinen/yhtdsuuri prosentti

Kayttdjcmadritteinen: sddadettvd kdyttdohijelmiston ja tiedonsiirron avulla

Poikkeama <1%
Hystereesi <0,3%
Herkkyys <0,1%
Siirfoaika lman tyhjennys tai tyttd sidettéivissd erikseen jopa 240 s ohjelmiston
avulla
Toimintasuunta Kddnnettdvissa
llmankulutus  Vakaustila Riippumatta systsilmasta noin < 110 |, /h

llman ulostulo-  Toimilaitteen tayttd
kapasiteetti  ilmalla

Kun Ap = 6 bar: 8,5m 3/h - At Ap = 1,4 bar: 3,0 m3/h - Kyyu20c) = 0,09

Toimilaitteen
iimanpoisto

Kun Ap =6 bar: 14,0 m3/h - At Ap = 1,4 bar: 4,5 m 3/h - Ky, o000 = 0,15

22
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Sallittu ympéristdlampétila

—40 - +80 °C, lisciksi pdtevét testaussertifikaatin Iémpétilarajat.

Sallitt varastointilampétila

=60 ... +80 °C

Vaikutukset  Lémpétila

<0,2%/10K

Syéttsilma

Ei ole

Tarindvaikutus

< 0,25 % enintddn 2000 Hz ja 4 g standardin IEC 770 mukaisesti

Sdihkdmagneettinen yhteensopivuus

Noudattaa standardia EN 61000-6-2, EN 61000-6-3, EN 61326-1 ja
NAMUR-suositusta NE 21

Sahksliiténnat

Kaksi véliottoreikdic 2 NPT tai valinnaisesti M20x1.5 - Ruuviliiténndt joh-
don poikkileikkauksille 2,5 mm?

Suojausluokka

IP 66/NEMA 4X

Kéyttd turvalaitevarustetuissa
jdrjestelmiss (SIL)

Standardin IEC 61508 vaatimukset huomioiden on annettu ohjausventiilin
systemaattinen suorituskyky hdtdtyhjennystd varten turvalaitevarustettujen
jdirjestelmien komponenttina.

Kéiytts on mahdollista huomioimalla standardin IEC 61511 vaatimukset ja
vaadittu laitevian toleranssi turvalaitevarustetuissa jdrjestelmissa SIL 2 (yksi

laite/HFT = 0) ja SIL 3 (redundanttinen konfiguraatio/HFT = 1).

Yhteensopivuus

Ce fal

Rajahdyssuojaus

Katso Taulukko 11

Tiedonsiirto

Paikallinen tietoliitéintc

SAMSON SSP -liitéintd ja sarjaliitéintdportti

Ohijelmistovaatimukset (SSP)

TROVIS-VIEW tietokantamoduulilla 3731-3

HART®-tiedonsiirto

HART®-kentdin tiedonsiirtoprotokolla
HART®-taajuusalueen impedanssi: vastaanotto 455 Q, Ihetys noin 185 Q

Ohijelmisto-  Késikommunikaattori | Laitekuvaus tyypille 3731-3

\(ﬁ:tllgg)kser Tietokonetta varten Sertifioitu DTM-tiedosto erittelyn 1.2 mukaan, sopii laitteen integroimiseen
runkosovelluksille, jotka tukevat FDT:n/DTM:n (esim. PACTware) kdyttdd;
integraatio AMS™ Suiteen kdytettcvissci

Materiaalit

Kotelo Alumiinivalu EN AC-AlSi10Mg (Fe) (EN AC-43400) standardin DIN 1706

mukaisesti; kromattu ja jauhepinnoitettu

Ulkoiset osat

Ruostumaton terds 1.4301/1.4305/1.4310

Paino

Noin 2,5 kg

Valinnainen binadrinen lahto

Ohijelmistorajakontakti galvaanisesti eristetty, valinnaisest NAMUR
(EN 60947-5-6) tai PLC

Signadlitila Liitdnnat B-C, kytkevd lihts AC/DC (PLC) Liitannat A-B
Johtava/jGémdijdnnite <1,7 V >2,2 mA
Ei-johtava/suuri vastus, | <100 pA <1,0 mA
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Kayttéjénnite

Vain NAMUR-
kytkentivahvistimen
liitdntéd varten
standardin EN 60947-
5-6 mukaisesti

Kytkentdkapasiteetti: 40 V DC/28 V AC/0,3 A
Staattinen tuhoutumisraja:

45V DC/32V AC/0,4 A

Valinnainen binadritulo

Galvaanisesti eristetty, valinnaisesti ulkoisesti sydtettévén jannitteen tai ul-
koisen liukukontaktin toiminnan tunnistamista varten - Kytkentdmenettely
mddritetddn tarvittaessa, oletusasetus (katso alla)

Jannitteensy6ttotoiminto

Napaisuudesta riippumaton, jénnitteensydtts 0 - 24 V DC, sydttvastus 6,5 kQ

Staattinen tuhoutumisraja

40V

Jannite

>6 V: PAALLA-kytkentdtila
<4 V: POIS-kytkentdtila

Kontaktisyottétoiminto
Ulkoista kytkinta (liukukontakti) varten

Sahkaiset tiedot

Avoimen piirin jdnnite, kun kontakti on auki: maks. 10 V - Pulssitettu
DC-virta saavuttaen huippuarvon 100 mA

Kiinni

PAALLA-kytkentétila

Kontakti
Auki

POIS-kytkentditila

Valinnainen pakkotuuletus

Galvaaninen eristys

Tulo 0- 40V DC/0 - 28 V AC, staattinen tuhoutumisraja: 45V DC/32 V AC,
syottovastus =7 kQ
Signaali Turva-asento systtdjdnnitteelld < 3 V

Normaalikéytts systojannitteelld >5,5 V

Valinnainen analoginen asentolahetin

Kaksijohtoinen Iéhetin

Lisciteho

11 - 35V DC, kddnteisnapaisuussuojaus, staattinen tuhoutumisraja

45V DC

Léhtdsignaali

4 -20 mA

Toimintasuunta

K&dnnettavissa

Tydtila

-1,25 - 103 % liikealueesta, vastaava kuin 3,8 - 20,5 mA
Valinnaisesti myds vikahdlytystd varten yli 2,4 tai 21,6 mA NAMUR-
suosituksen NE 43 mukaisesti

Ominaiskdyrd

Lineaarinen

Hystereesi ja korkeataajuusvaikutus

Sama kuin asennoitin

Muut vaikutukset

Sama kuin asennoitin

Vikahdlytys

Annetaan tilavirtana 2,4 mA tai 21,6 mA

24
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Taulukko 11: Yhteenveto rdjéhdyssuojaushyviksynndstd

Rakenne ja toimintaperiaate

Tyyppi | Sertifikaatti Suojaustyyppi/kommentit
Numero PTB 11 ATEX 1014 X
- 11 2G Exd IC T4,T5,T4 Gb;
- Pawvdys 267.2012 Il 2G Ex de IIC T6,T5,T4 Gb;
EY-tyypin tutki- Il 2D Ex th lliC T80°C DB IP66
mussertifikaatti
Numero RU C-DE-GB08.B.00697 q 15/ N
- 1Exd IC T6/T5/T4 Gb X;
[H[ E Paivdys  15.12.2014 1Ex d e IIC T6/T5/T4 Gb X;
Vanhene-  14.12.2019 Ex th IIIC T 80°C Db X
mispdiva
IECE Numero  IECEx PTB 11.0084X EX j ”CnééféTST'sMT fg’b
X o xde 19, ;
Paivays  14.9.2011 Ex tb lIC T80°C Db IP66
Nro IEx 13.0193X
— Pdivdys 14.10.2016 Ex d IC T* Gb;
| INMETRO Al
@ Vanhene-  28.8.2019 ExdellCT" Gb
mispdiva
Numero 13-KB4BO-0036
KCS Paiveys  31.1.2013 Ex d IIC T6/15/T4
Vanhene-
mispdivd ~ 31.1.2018
o Numero GYJ16.1083X
g Pdivays 24.1.2016 Ex d IIC T6~T4;
NEPSI
Vanhene- Ex de IIC T6~T4
. 23.1.2023
mispdiva
Nomero 973 1Exd IC T4..T6
X - 10;
st1cc Vanhene- 1Ex de IIC T4..T6
mispdiva  1.10.2017
Numero 1709815 Luokka I, tila 1, ryhma 11B+H2 T4..T¢;
CSA Péiiviys 4.10.2005 Luokka I, div. 1+2, ryhmét B, C, D T4..T6;
Q Luokka II, div. 1, ryhmat E, F, G
@ Numero 3024956 Luokka I, div. 1+2, ryhméit B, C, D;
FM Péivdiys 30.1.2006 Luokka I, tila 1, ryhmat 11B+H2;
Luokka I, div. 142 ryhmdt E, F, G; luokka Ill
Numero RU C-DE-GB08.B.00697
3 [H[ E Paiviys  15.12.2014 1Ex d IIC T6/T5/T4 Gb X;
i Vanhene-  14.12.2019 Ex th lIC T 80°C Db X
mispdiva
Numero TC17747
~ e
s Paivays 12.9.2015 ExdIICT6
! Vanhene-
mispdiva 11.9.2018
EB 8387-3 FI 25




Rakenne ja toimintaperiaate

3.6 Mitat mm

N
N

Suppl
NPT iind

\ 2 x naaraskierre
/ V2 NPT tai M20x1.5

95

Kiinnitys standardin IEC 60534-6 (NAMUR) mukaisesti

. tai liitdntdlevy
Painemittarin (vain G V)
kiinnitysalusta

Ya NPT tai G V4

70

46 58
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Rakenne ja toimintaperiaate

Asennus kédntyvddn toimilaitteeseen standardin VDI/VDE 3845 mukaisesti
Kiinnitystaso 1, koko AA1 - AA4, katso osio 3.7

Output Y,

Output Y, Supply (9)

Output Y, Tyypin 3710 Output Y,

kadntvahvistin

=
w I
[ B
I:Jf !
[
.
S

3.7 Kiinnitystasot standardin VDI/VDE 3845 mukaan
(syyskuu 2010)

M

min

Kiinnitystaso 2 (kiinnitysalustan pinta)

Mé —— 1 2
@é C
- %&.,T 7= Kiinnitystaso 1 (toimilaitteen pinta)

IR N NN

D

(&3]

Toimilaite

Koko | A] B | C od M. | DV
AAO 50| 25| 15| 5,5koolle M5 66 50
AA1 80 | 30| 20| 5,5 koolle M5 96 50
AA2 80 | 30 | 30| 5,5koolle M5 96 50
AA3 130| 30| 30| 5,5koolle M5 146 | 50
AA4 130| 30 | 50 | 5,5 koolle M5 146 | 50
AAS 200| 50 | 80 | 6,5koolle M6 | 220 | 50
A ' Laippatyyppi FO5 standardin DIN EN ISO 5211 mukaan

EB 8387-3 FI 27



28

EB 8387-3 Fl



4 Valmistelutoimet
Toimi seuraavasti [Ghetyksen vastaanottami-
sen jdlkeen.

1. Tarkasta toimituksen taydellisyys. Vertaa
vastaanotettua toimitusta rahtikirjaan.

2. Tarkasta toimitus kuljetusvaurioiden va-
ralta. Raportoi kuljetusvahingot.

4.1 Pakkauksesta purkaminen

© HUOMAUTUS

Asennoittimen vahingoittumisen riski siihen
tunkeutuvien vieraiden ainesten johdosta.
Poista pakkaus ja suojakalvo/suojahatut
vasta valittomdsti ennen venttiilin asentamis-
ta ja kdyttoonottoa.

1. Poista pakkaus asennoittimesta.

2. Havita pakkaus voimassa olevien mad-
rdysten mukaisesti.

4.2 Kuljetus

— Suojaa asennoitin ulkoisilta vaikutuksilta
(esim. tormaykseltd).

— Suojaa asennoitin kosteudelta ja lialta.

— Huomioi kuljetuslampatila sallitun ympa-
riston lampdtilan mukaan (katso tekniset
tiedot osiossa 3.5).

EB 8387-3 FI

Valmistelutoimet

4.3 Varastointi

© HUOMAUTUS

Virheellisen varastoinnin aiheuttama asen-

noittimen vaurioitumisvaara.

— Noudata varastointiohjeita.

- Valta pitkié varastointiaikoja.

— Ota yhteyttd SAMSONiin, mikdli varas-
tointiolosuhteet ovat poikkeavat tai varas-
tointiaika on pitkd.

Varastointiohjeet

- Suojaa asennoitin ulkoisilta vaikutuksilta
(esim. tormadykseltd, iskuilta, taringlta).

- Alg vahingoita korroosiosuojausta (pin-
noitukset).

- Suojaa asennoitin kosteudelta ja lialta.
Estd tiivistyminen kosteissa tiloissa. Kaytd
tarvittaessa kuivatusainetta tai
|Gmmitysta.

— Huomioi varastointilampatila sallitun ym-
pariston lampatilan mukaan (katso tekni-
set tiedot osiossa 3.5).

— Varastoi asennoitin suljetulla kannella.

— Tiivistd pneumaattiset ja sahkoiset liitan-
nat.
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Asennus ja kayttdonotto

5 Asennus ja kdyttoonotto

5.1 Asennusasento

© HUOMAUTUS

Vikatoiminnan riski virheellisen kiinniiy/(sen,
asennuksen ja kdytéonoton toimintajdrjes-
tyksen seurauksena.

Noudata etukdteen kuvattua jdrjestystd.

2> Jarjestys:
1. Poista suojahatut paineilmaliiténndista.

2. Kiinnitd asennoitin venttiiliin.
=> Osio 5.3 efeenpain

3. Suorita paineilman asennukset.
=> Osio 5.9 efeenpain

4. Suorita sahkotekniset asennukset.
=> Osio 5.11 eteenpdin

5. Suorita asetukset.
=> Osio 7 eteenpdin

© HUOMAUTUS

Liian korkea paine vahingoittaa asennoi-
tinta.

Toimilaitteilla, joiden kalvopinta-ala on alle
240 cm?, asenna signaalipainerajoitus (kat-
so tarvikkeet, Taulukko 5).

30

© HUOMAUTUS

Asennoittimen vioittumisen riski virheellisen

asennusasennon seurauksena.

- Alg kiinnité asennoitinta niin, ettd laitteen
takapuoli osoittaa yléspdiin.

— Alg tiivistd tai rajoita ilmanpoistoaukkoa,
kun asennoitin asennetaan kdytépaikal-
laan.

= Huomioi asennusasento (katso Kuva 3).

2 Alg tiivistd tai rajoita ilmanpoistoaukkoa
(katso Kuva 2), kun asennoitin asenne-
taan kayttopaikallaan.

5.2 Vivun ja tapin asento

Asennoitin on mukautettu toimilaitteeseen ja
asennoittimen takana olevan vivun nimellis-
likkeeseen ja vipuun asetettuun tappiin.

Liiketaulukot 21 esittcivat asennoittimen
maksimiliikkeen sddtoaluetta. Venttiilille to-
teutettavaa liikettd rajoittavat valittu tur-
va-asento ja toimilaitteen jousien vaadittava
puristus.

Asennoittimessa on vakiovarusteena M-vipu
(tapin asento 35) (katso Kuva 4).
Vivun vaihdon yhteydessé:

= Siirrd uutena asennettu vipu (1) kertaal-
leen koko liikealueensa lcpi molempiin
suuntiin sovittaaksesi sen sisdiseen mit-
tausvipuun.
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Asennus ja kayttoonotto

Kuva 2: llmanpoistoaukko
(asennoittimen takana)

Kuva 3: Sallitut asennusasennot

Kuva 4: M-vipu tapin asennolla 35
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Asennus ja kayttdonotto

5.3 Tyypin 3277-5 toimilaite

= Tarvittavat asennusosat ja tarvikkeet:
Taulukko 1 sivulla 18

Toimilaite (120 cm?)

Jos toimilaitteeseen kiinnitetddn magneetti-

venttiili tai vastaava laite, huomioi seuraavat

ohjeet, jotka poikkeavat muuten kuvatuista

ohjeista:

= Vaihtokytkentdlevyd (9) ei tdssd tapauk-
sessa kaytetd.

= Signaalipaine on siirrettava signaalipai-
neen IGhdosta toimilaitteeseen lisckytken-

tdlevyn yli (tarvikkeet, tilausnro 1400-
6820).

- Ald poista takana olevaa ruuvitulppaa
(4).

Asennoittimen tyypistd riippuen ohjauspaine

johdetaan kiinnikkeen oikealta tai vasem-

malta puolelta reidn lapi toimilaitteen kal-

voon.

1. Katso Kuva 5 valitaksesi symbolin, joka
sopii vaadittuun turva-asentoon ja ndh-
daksesi, kuinka asennoitin kiinnitetddn:
Turva-asento:

Toimilaitteen kara ulospdin = Vian sattu-
essa sulkee

Toimilaitteen kara sisdanpdin = Vian sat-
tuessa avaa

Asennoittimen kiinnitys: vasemmalle tai

oikedlle katsottuna vaihtokytkentdlevyyn

pdin

2. Kohdista vaihtolevyn (9) merkintd vas-
taavan symbolin mukaan ja kiinnitd levy
toimilaitteen kiinnikkeeseen.

32

Kiinnita G V4 -liitoskierrettc varten tarvit-
tava liitoslevy (6) tai painemittarin kiinni-
tysalusta (7) painemittareiden kanssa
asennoittimeen varmistaen samalla, ettd
kaksi tiivistettd (6.1)

asettuvat oikein paikoilleen.

Poista asennoittimen takana oleva ruuvi-
tulppa (4) ja tiivistd ohjauspaineen lchtd
(38) asennoittimeen (painemittarin kiin-
nitysalustaan (7) tai liitoslevyyn (6)) yh-
dessa tarvikkeisiin kuuluvan lukitusmutte-
rin (5) avulla.

. Aseta seuraajalevy (3) toimilaitteen ka-

raan, kohdista se ja ruuvaa tivkalle niin,
ettd kiinnitysruuvi on toimilaitteen karan
urassa.

Kiinnitd kansilevy (10) niin, ettd aukon
kapea puoli (Kuva 5, vasemmalla) osoit-
taa ohjauspaineliitdntdan pain. Varmis-
ta, eftd tiiviste (14) on suunnattuna toimi-
laitteen kiinnikettd kohti.

15 mm liike: Pida asennoittimen takana
olevan M-vivun (1) seuraajatappi (2)
asennossa 35 (tilan toimituksen yhtey-
dessd).

7,5 mm liike: Poista seuraajatappi (2)
asennosta 35, sijoita se uudelleen rei-
kéiéin asentoon 25 ja ruuvaa tivkalle.

. Sijoita muototiiviste (15) asennoittimen

kotelon uraan painamalla nelja piddtin-
rengasta kotelon ruuvien pddlle ja mo-
lemmat liittimet kotelon loviin.

Pujota esikiristysjousi (17) vivun (1) alla
olevan ja poikkipalan lapi ja paina se
kotelossa olevaan reikddn. Paina vipua
(1), kunnes se kiinnittyy paikalleen. Ase-
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Asennus ja kayttoonotto

Symbolit
imilaitteen kara
efteen

I%ﬁ'ro
v
Vasen kiinnityskappale

g

v

E_foimﬂcih‘een kara

taakse

Fa

Ohjauspaineen tulo
vasemman puolen

[

=

Irtilei

L~

Output 38 -

\,

C\
R

Kuva 5: Suorakiinnitys tyypin 3277-5 toim

Oikea kiinnityskappale

Merkintd

kansilevystc

Vipu

Mutteri

Levyjousi
Seuraajatappi
Seuraajalevy
Ruuvitulppa
Pysdytin
Liitdntdlevy liitokselle G V4
Tiivisteet
Painemittarin kiinnitysalusta
Paine: painemittarin
kiinnityssarja
Vaihtokytkentdlevy
(toimilaite)
Kansilevy

Tiiviste

Kansi

lImatulppa

Tiiviste

Muototiiviste
Esikiristysjousi (vain
suorakiinnityksell)

v :Iiﬂfﬂ.l

i
Pl

o
RN
=

Vaihtokytkentdlevy (9)

N =

ONOOOAWN———

T
Ohjauspaineen tulo
oikeanpuoleiselle

kiinnitykselle

/o

(4
4

15

R

[N

2
ke

3

N =

D

oy et

ilaitteeseen (120 cm?
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Asennus ja kayttdonotto

ta asennoitin kansilevylle (10) ja kiinnita
kolmen kiinnitysruuvin avulla. Tarkista,
ettd seuraajatappi (2) lepdd seuraajaki-
ristimen (3) paalla. Vivun (1) tulee levata
seuraajalevyn pdadlld jousivoimalla.
Varmista asennuksen aikana, eftd tiiviste
(10.1) on sijoitettu kansilevyn porausreikddn.

10.Kiinnita kansi (11) toiselle puolelle. Var-
mista, ettd tyhjennystulppa (11.1) on
pohjassa sadtoventtiilin ollessa asennet-
tuna, jotta kerddntynyt kondenssivesi
pddsee valumaan pois.

5.4 Tyypin 3277 toimilaite

= Tarvittavat kiinnitysosat ja tarvikkeet:
Taulukko 2 sivulla 18

Toimilaitteet tehollisella pinta-alalla
175 - 750 cm?

Kiinnitd asennoitin kiinnikkeeseen, ]oka na-
kyy kuvassa Kuva 6. Ohjauspaine johdetaan
toimilaitteeseen liitantdlohkon (12) kautta,
toimilaitteet turvatoiminnalla "toimilaitteen
kara ulospdin" sisdisesti venttiilin kiinnik-
keessd olevan reidn kautta ja toimilaitteet
turvatoiminnalla "toimilaitteen kara sisddn-
pdin" ulkoisen putken kautta.

1. Asefa seuraajalevy (3) toimilaitteen ka-
raan, kohdista se ja ruuvaa tivkalle niin,
ettd kiinnitysruuvi on toimilaitteen karan
urassa.

2. Kiinnitd kansilevy (10) niin, ettd aukon
kapea puoli (Kuva 6, vasemmalla) osoit-
taa ohjauspaineliitantdan pain. Varmis-
ta, eftd tiiviste (14) on suunnattuna toimi-
laitteen kiinnikettd kohti.

34

3. Toimilaitteet (355, 700 ja 750 cm?):
Poista seuraajatappi (2) M-vivun (1) to-
pin asennosta 35, sijoita se uudelleen
asentoon 50 ja ruuvaa tivkalle.
Toimilaitteet (175 - 350 cm?) liikkeen
ollessa 15 mm: seuraajatappi (2) pysyy
tapin asennossa 35 (tila toimituksen
yhteydessa).

4. Sijoita muototiiviste (15) asennoittimen
kotelon uraan painamalla nelja piddtin-
rengasta kotelon ruuvien pddlle ja mo-
lemmat liittimet kotelon loviin.

5. Pujota esikiristysjousi (17) vivun (1) alla
olevan ja poikkipalan lépi jo paina se
kotelossa olevaan reikdadn. Paina vipua
(1), kunnes se kiinnittyy paikalleen. Ase-
ta asennoitin kansilevylle (10) ja kiinnita
kolmen kiinnitysruuvin avulla. Tarkista,
ettd seuraajatappi (2) lepdd seuraajaki-
ristimen (3) paalla. Vivun (1) tulee levata
seuraajalevyn paalla jousivoimalla.

6. Varmista, ettd liitéintalohkon sivulta ulos
tyontyva tiivisteen (16) karki on asennos-
sa, joka vastaa toimilaitteen symbolia
toimilaitteen turvatoiminnalle, miké voi
olla joko "toimilaitteen kara ulospdin” tai
"toimilaitteen kara sisddnpdin". Jos ndin
ei ole, ruuvaa kolme kiinnitysruuvia auki
ja nosta kantta. Kierrd tiiviste (16) 180°
ja aseta se takaisin paikalleen. Vanhan
mallinen liitdntalohko (Kuva 6, pohja)
edellyttad kytkentalevyn (13) kadntcamis-
td niin, eftd toimilaitteen symboli on koh-
distettuna nuolimerkinnan kanssa.

7. Toimilaitteet (175 cm?): ruuvaa suodatin
ohjauspaineen tuloliitdnndstd ja ruuvaa
ensin ruuvirajoitin (tarvikkeiden filausnu-
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Asennus ja kayttoonotto

1 Vipu 12,1 Ruwvi

1.1 Mutteri 12,2 Pysdytin tai liitantd ulkoiseen

1.2 Levyjousi putkistoon 15 10 14

2 Seuraajatappi 13 Kytkentdlevy

3 Seuraajalevy 14 Tiiviste a

10 Kansilevy (G 4) 15 Muototiiviste ] S 12 3 11
11 Kansi 16 Tiiviste \

11,1 limatulppa 17 Esikiristysjousi (vain

12 liitantalohko suorakiinnitykselld)

Irtileike
kansilevystd

16 Kuvaus A 16

i
I*

AlddNS
|

Toimilaitteen kara
| taakse efeen

B

Kuvaus B Liitdntalohko (vanha)
kytkentdlevylla (13) —— 1 ) ]

1
B/€
®

Toimilaitteen kara sisGdnpdin

Toimilaitteen kara ulospdin

Kuva 6: Suorakiinnitys: — ohjauspaineliiténtd tyypin 3277 toimilaitteeseen (175 - 750 cm?
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Asennus ja kayttdonotto

merot 1400-6964/tuotenro 0390-1424)
ohjauspaineen tuloliitdntddn, ennen kuin

ruuvaa suodattimen takaisin sisddntuloon.

. Aseta liitdntdlohko (12) siihen kuuluvien

tiivisteiden kanssa asennoitinta ja toimi-
laitteen kiinniketta vasten ja kiinnitd ruu-
villa (12.1). Toimilaitteilla, joiden turva-
toiminta on "toimilaitteen kara sisddn-
pdin", poista my&s pysdytin (12.2.) ja
kiinnita ulkoinen ohjauspaineputki.
Kiinnitd kansi (11) toiselle puolelle. Var-
mista, ettd tyhjennystulppa (11.1) on

suunnattuna taaksepdin sddtoventtiilin ol-
lessa asennettuna, jotta kerddntynyt kon-

denssivesi padsee valumaan pois.

5.5 Kiinnitys standardin

IEC 60534-6 (NAMUR)
mukaisesti

= Tarvittavat asennusosat ja tarvikkeet:

Taulukko 3 sivulla 19

Asennoitin on kiinnitetty sactoventtiiliin NA-
MUR-kiinnitysalustan (10) avulla.

1.

Toimilaitteet 175 ecm2 ruuvaa suodatin
ohjauspaineen tuloliitdnndstd ja ruuvaa
ensin ruuvirajoitin (tarvikkeiden tilausnu-

merot 1400-6964/tuotenro 0390-1424)

ohjauspaineen tuloliitdntddn, ennen kuin

ruuvaa suodattimen takaisin sisdéntuloon.

Toimilaitteet 120 to 750 cm2: Ruuvaa
kaksi pulttia (14) karaliittimen (9) kiinni-
tysalustaan (9.1), aseta seuraajalevy (3)
pddlle ja kayta ruuveja (14.1) kiinnitta-
miseen.

36

Toimilaitteet 2800 cm? ja 1400 cm?

(120 mm liike):

- Kun liike on 60 mm tai pienempi,
ruuvaa pidempi seuraajalevy (3.1)
suoraan karaliittimeen (9).

- Kun like on pidempi kuin 60 mm, kiin-
nitd kiinnitysalusta (16) ensin ja sen jal-
keen seuraajalevy (3) kiinitysalustaan
pulttien (14) ja ruuvien (14.1) avulla.

. Kiinnitd asennoitin (10) sddtdventtiiliin

seuraavasti:

- Kaytd NAMUR-vahvikkeen kiinnitta-
miseen M8 ruuveja (11), aluslevyd ja
hammastettua lukkoaluslevyd, joka
laitetaan suoraan kiinnikkeen reikddn.

- Kayta kiinnityksessd tankotyyppisen
kiinnikkeen kanssa kahta U-pulttia
(15) kiinnikkeen ympdri. Kohdista
NAMUR-kiinnitysalusta (10) niin, seu-
ragjalevyn (3/3.1) lovi on kohdistettu-
na keskisesti NAMUR-kiinnitysalustal-
la venttiilin likealueen keskelld).

. Kiinnitad G 4 -liitoskierrettd varten tarvit-

tava liitoslevy (6) tai painemittarin kiinni-
tysalusta (7) painemittareiden kanssa
asennoittimeen varmistaen samalla, eftd
kaksi tiivistettd (6.1)

asettuvat oikein paikoilleen.

. Toimilaitteilla, joiden kalvopinta-ala on

alle 240 cm2, me suosittelemme ruuvira-
joittimen (tarvikkeiden tilausnumero
1400-6964/tuotenro 0390-1424) ruu-
vaamista ohjauspaineen |ahtsliitantadn.

. Vadlitse tarvittava vivun koko (1) M, L tai

XL ja tapin asento toimilaitteen koon ja
sivulla 21 olevassa liiketaulukossa il-
moitetun venttiilin lilkkeen mukaan.
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Kiinnitys NA- iinnitys venttiiliin
\\ MUR-vahvik- tankotyyppisen kehyksen
\keeseen kanssa: tankojen halkaisijat

20 - 35 mm

Vipu
Mutteri
Levyjousi

% <
Seuraa a;oppi o & ~ )} 3.1
S:::gz ;:x “ i Lisgkiinnitysalusta toi- i
C

N —

Liitcintdlevy (vain G V4) milaitteille pinta-alalla
Tiivisteet 2800 cm? ja liikkeelld = .

Painemittarin > 60 mm

NO O WWN — — —

kiinnitysalusta

Vipu XLja L w

[éq\;_i%]

| !
8 Painemittarin ‘

kiinnityssarja .

9 Karaliitin
9,1 Kiinnitysalusta ‘
10 NAMUR-kiinnitysalusta i
I
I

11 Ruuvi 2 R . .
14 Pulti Toimilaitteet pienempid kuin
14,1 Ruuvit

15 Uspulti 1.2 lahtsén (38)

I
|
11 ‘ 240 cm?: tydnnd ruuvirarajoitin
I
I

16 Kiinnitysalusta

Kuva 7: Kiinnitys standardin IEC 60534-6 (NAMUR) mukaisesti
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M-vipu tapin asennolla 25 tai 50:

- Poista seuraajatappi (2) M-vivun (1)
tapin asennosta 35, sijoita se uudel-
leen vaadittuun reikddn ja ruuvaa
tivkalle.

L tai XL vipu:

- Ruuvaa standardityyppinen M-vipu
irti asennoittimen varresta.

- Kiinnitd asennustarvikesarjaan kuulu-
va pitkd seuraajatappi (2) vaaditun
tason (1) tappiasemaan (kuten taulu-
kossa on listattu).

— Asetfa vipu (1) asennoittimen varteen
ja kiinnita se tiukasti jousialuslevyn
(1.2) ja mutterin avulla (1.1).

Siirrd vipu kertaalleen koko liikealueensa
léipi molempiin suuntiin. Sijoita asennoi-
tin NAMUR-kiinnitysalustalle niin, ettc
seuraajatappi (2) asettuu seuraajalevyn
(3/3.1) reikddn. Saada vipu (1) sen mu-
kaan. Ruuvaa asennoitin NAMUR-kiinni-
tysalustaan kolmen kiinnitysruuvin avulla.

5.6 Kiinnitys tyypin 3510

mikroventtiiliin

= Tarvittavat kiinnitysosat ja tarvikkeet:

Taulukko 3 sivulla 19

Asennoitin on kiinnitetty sactoventtiiliin kiin-
nikkeeseen kiinnitysalustan avulla.

1.

Kiinnitd liikeasteikko (tarvikkeet) kiinnik-
keen ulkosivuun kuusioruuvien (12.1)
avulla ja varmista, ettd asteikko on koh-
distettu karaliittimeen.

Kiinnitd kiinnitysalusta (9.1) karaliiti-
meen.
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Ruuvaa kaksi tappia (9.2) karaliittimen
(9) kiinnitysalustaan (9.1), aseta seuraa-
jalevy (3) padlle ja kayta ruuveja (9.3)
kiinnittdmiseen.

Kiinnitd kuusiotanko (11) kiinnikkeen ul-
kosivuun ruuvaamalla M8 ruuvit (11.1.)
suoraan kiinnikkeen reikiin.

5. Kiinnitd kiinnitysalusta (11) kuusiotan-

koon kuusioruuvin (10.1), aluslevyn ja
hammastetun aluslevyn avulla.

. Kiinnitad G V4 -liitoskierrettd varten tarvit-

tava liitoslevy (6) tai painemittarin kiinni-
tysalusta (7) painemittarin kanssa asen-
noittimeen varmistaen samalla, ettd kaksi
tiivistettd (6.1) asettuvat oikein paikoil-
leen.

7. Ruuvaa ruuvirgjoitin (tarvikkeiden tilaus-

nro 1400-6964/tuotenro 0390-1424)
asennoittimen ohjauspaineen ulostuloon
(tai painemittarin kiinnitysalustaan tai lii-
toslevyyn).

Ruuvaa kiinni standardityyppinen M-vipu
(1) sisdltéen asennoittimen akselin seu-
raajatapin (2).

9. Ofta S-vipu (1) ja ruuvaa seuraajatappi

(2) tapin asennon 17 reikadn.

10. Aseta S-vipu asennoittimen varteen ja

kiinnitd se tiukasti jousialuslevyn (1.2) ja
mutterin (1.1) avulla. Siirrd vipu kertaal-
leen koko liikealueensa lcpi molempiin
suuntiin.

. Sijoita asennoitin kiinnitysalustaan (10)

niin, ettd seuraajatappi livkuu seuraaja-
tapin (3) uraan. Saada vipu (1) sen mu-
kaan. Ruuvaa asennoitin kiinnitysalus-
taan (10) kummankin kiinnitysruuvin
avulla.
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— N —

000 VONOONWN — — —

W=

—-oo

11,1
12,1

Sovita ruuvirajoitin
ohjauspaineen
ulostuloon (38).

Kuva 8: Kiinnitys tyypin 3510 mikrovirtausventtiiliin

Vipu
Mutteri
Levyjousi
Seuraajatappi
Seuraajalevy

Liiténtalevy

Tiivisteet

Painemittarin kiinnitysalusta
Painemittarin kiinnityssarja
Karaliitin
Kiinnitysalusta
Tappi

Ruuvit
Kiinnitysalusta
Ruuvi
Kuusiopalkki
Ruuvit
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5.7 Kiinnitys kadntyviin
toimilaitteisiin

= Tarvittavat asennusosat ja tarvikkeet:
Taulukko 4 sivulla 20

Molemmat kiinnityssarjat sisaltavat kaikki
tarvittavat kiinnitysosat. Kiinnityssarjasta on
valittavat toimilaitteen koolle sopivat osat.
Valmistele toimilaite ja kiinnitd toimilaitteen
valmistajan toimittama mahdollisesti tarvitta-
va adapteri.

1. Kiinnita kotelo (10) kiertyvadn toimilait-
teeseen. VDI/VDE-kiinnityksessd aseta
tarvittaessa vdlilevyt (11) alle.

2. SAMSON tyypin 3278 ja VETEC S160
kadntyvien toimilaitteiden kohdalla ruu-
vaa adapteri (5) akselin vapaaseen pdd-
han. Sijoita adapteri VETEC R toimilait-
teen akseliin (5.1).

Aseta adapteri (3) toimilaitteisiin tyyppi
3278, VETEC S160 ja VETEC R. VDI/
VDE-versiolla tama vaihe riippuu toimi-
laitteen koosta.

3. Kiinnitd tarralappu (4.3) kytkimeen niin,
ettd tarran keltainen osa ndkyy kotelon
ikkunasta, kun venttiili on AUKI. Mukana
on tarroja selventavilla symboleilla ja ne
voidaan kiinnittaa koteloon tarvittaessa.

4. Kiinnita kytkinpyora (4) ja lovettu toimi-
laitteen akseli tai adapteri (3) kéytdmal-
G ruuvia (4.1) ja levyjousta (4.2).

5. Ruuvaa standardityyppinen seuraajatap-
pi (2) irti asennoittimen M-vivusta (1).
Kiinnitd kiinnityssarjaan kuuluva seuraa-
jatappi (& 5 mm) tapin asentoon 90°.
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6. Kiinnitg G V4 -liitoskierrettd varten tarvit-

tava liitoslevy (6) tai painemittarin kiinni-
tysalusta (7) painemittareiden kanssa
asennoittimeen varmistaen samalla, ettd
kaksi tiivistettd (6.1) asettuvat oikein pai-
koilleen. Kaksitoimiset jousettomasti pyo-
rivat toimilaitteet vaativat suuntaa vaihta-
van vahvistimen kéyttamistd asennoitti-
men kotelon liitospuolella (katso osio
5.8).

. Toimilaitteille, joiden tilavuus on alle 300

cm?, ruuvaa ruuvirajoitin (tarvikkeiden ti-
lausnro 1400-6964/tuotenro 0390-
1424) asennoittimen ohjauspaineen
ulostuloon (tai painemittarin kiinnitys-
alustaan tai liitoslevyyn).

8. Aseta asennoitin koteloon (10) ja kiristd

tiukasti. Huomioi toimilaitteen pyorintd-
suunta ja sadadd vipu (1) niin, eftd se
kiinnittyy oikeaan reikddn seuraajatapin
(Kuva 10) avulla.
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Ruuvaa ruuvirgjoitin ohjauspaineen ulostuloon

1 Vipu 7 Painemittarin toimilaitteille, joiden tilavuus < 300 cm3
1.1 Mutteri kiinnitysalusta
1.2 levyjousi 8  Painemittarin
2 Seuraajatappi kiinnityssarja
3 Adopteri 10 Adapterin kotelo
4 Kytkinpyord 10,1 Ruuvit 6
4,1 Ruwi 11 Valilevyt 6.1
4,2 levyjousi 7
4,3 Tarralappu 8
5  Toimilaitteen akseli
tai cdarteri
6 Liiténtdlevy
(vain G V4) 1
6,1 Tiivisteet 1.1
_________ 12
—~_ ,
3 4.1 4.1
4 4
4.3 43
L 3 :UJE 3

10.1

=
=0
8
!

Eﬁilo.] ‘ - | 10

SAMSON tyyppi 3278,  Kiinnitys standardin VDI/VDE 3847

VETEC $160, VETEC R mukaisesti (syyskuu 2010)
Kiinnitystaso 1, koko AAT - AA4, katso
osio 3.7

Kuva 9: Kiinnitys kddntyviin toimilaitteisiin
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Toimilaite pydrii

)/leiopéivdén
\

1

Toimilaite pyrii
mydtdpdivadn

Kuva 10: Pyérintdsuunta
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5.8 Kadntovahvistin
kaksitoimisia
toimilaitteita varten

Kaksitoimisia toimilaitteita varten asennoitti-
meen on asennettava kadntévahvistin.

3% Vinkki
Me suosittelemme tyypin 3710 kddntévah-

vistinta (katso asennus- ja kdytéohjeet
» EB 8392).

Jos kaytetaan erilaista kddntovahvistinta
(tuote nro 1079-1118 tai 1079-1119),
noudata osiossa 5.8.1 kuvattujan
kiinnitysohjeita.

Seuraava patee kaikille kadntdvahvistimille:

Asennoittimen ohjauspaine sydtetddn kadn-
tovahvistimen lahtoon Al. Vastakkaista pai-
netta, joka vastaa samaa kuin vaadittava
syottopaine, kun se lisataan lahdon Al pai-
neeseen, kdytetddn lahdossa A2. Sadnto Al
+ A2= 7 pdtee.

A;: Liitd lahtd A, ohjauspaineliitdntddn toi-
milaitteessa, joka saa aikaan venttiilin avau-
tumisen, kun paine kasvaa.

A,: Liitd lahto A, ohjauspaineliitantddn toi-
milaitteessa, joka saa aikaan venttiilin sul-
keutumisen, kun paine nousee.
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Asennoittimesta

— Output 38 Supply 9 —
— - B .
‘ \ ‘ ‘ \ ‘
A1 / I
g :L;;,E ‘;ﬂf:;
—E==7

=
> 3

J R T
2
pE

Ohjaussignaalit toimilaitteeseen |

1.3 1112 14 1.5 1.6

A A2

Kdécntdvahvistin
Erikoisruuvit
Tiiviste
Erikoismutterit
Kumitiiviste
Pysdytin

Suodatin

o w i

T
Supply 9

Output 38

J

Kuva 11: Kddntévahvistimen kiinnitys (1079-1118 tai 1079-1119)
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5.8.1 Kaantovaihtovahvistin
(1079-1118 tai

1079-1119)

> Ald ruuvaa tiivistetulppaa (1.5) irti kéén-

tévahvistimesta.

1. Ruuvaa kaantovahvistinten tarvikkeisiin
kuuluvat erikoismutterit (1.3) asennoitti-
men porausreikiin. Poista kumitiiviste
(1.4).

2. Asefa tiiviste (1.2) kddntévahvistimen lo-
veen ja liu'uta molemmat ontot erikois-
ruuvit (1.1) porausreikiin Alja Z.

3. Aseta kadntovahvistin (1) jo ruuvaa tiv-

kalle kummankin erikoisruuvin (1.1) avul-

la.

4. Kdaytd ruuvimeisselic (8 mm leved) ruu-
vataksesi mukana tulevat suodattimet
(1.6) liitosreikiin A1 ja Z.

i Huomautus
Kaksitoimisten toimilaitteiden kdynnistyksen
yhteydessa on tehtava seuraavat osiossa 7
kuvatut asetukset:
— Paineraja (koodi 16) = 'No' (Ei)
— Turva-asento (koodi 0) = 'AtO" AIR TO
OPEN (Avausilma)
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Painemittarin kiinnitys

Kuvassa Kuva 11 ndkyva kiinnitysjdrjestys
pysyy muuttumattomana. Ruuvaa painemit-
tarin kiinnitysalusta liitantsihin A, ja Z.Ruu-
vaa painemittarin kiinnitysalusta liitdntoihin
A jaZ
Painemittarin
kiinnitysalusta

GV 1400-7106
4 NPT 1400-7107

Sydttdilman Z ja ulostulon A, painemittarit,
kuten esitetty osion 3.3 kohdassa Tarvikkeet.
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5.9 Paineilmaliitanndat

A VAARA

Kohtalokkaan loukkaantumisen riski réjéh-
tévén ilmaseoksen muodostumisen seu-
ravksena.

Laitteistojen kdyttdjien tulee varmistaa, ettd
kéiyttSaine ei voi saada aikaan rajahtévaa
atmosfddrid. Kéytd vain kaasuja, jotka eivdt
sisdlld sellaisia aineita, jotka voivat saada
aikaan rajahtévén atmosfadrin ollessaan va-
ligineen koostumuksessa (palamattomat
kaasut ja ei happea eiké happirikastettuja
kaasuja).

A\ VAROITUS

Loukkaantumisen vaara osien likkumisen
seurauksena (asennoitin, toimilaite tai vent-
tiili) ohjauspaineen liittamisen jdlkeen.

Alg kosketa liikkuviin osiin dliké estd niiden

liikkeitd.

@ HuomAutus

Syottsilman védrd liitéintd vahingoittaa asen-
noitinta ja aiheuttaa vikatoiminnan.

Kierréd ruuviliittimet liitéintalevyyn, painemit-
tarin kiinnityslohkoon tai lisctarvikkeista tule-
vaan liiténtdlohkoon.

@ HuomAutus

Vikatoiminnan riski johtuen siitd, ettd ilman
laatu ei tdytd vaatimuksia.

Kaytd vain kuivaa ja éljytontd tai pélyténta
syotsilmaa.
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Lue ylléipito-ohjeet ylépuolisista paineenalen-
nusasemista.

Lapipuhalla kaikki ilmaputket ja -letkut puh-
taiksi ennen niiden liittdmistd.

5.10 Syéttsilman liittéminen

O HUOMAUTUS

Vikatoiminnan riski virheellisen kiinnityksen,
asennuksen ja kdyttoonoton toimintajdrjes-
tyksen seurauksena.

Noudata seuraavaa jdrjestystd.

Poista suojahatut paineilmaliiténnéista.
Kiinnité asennoitin venttiiliin.

Liita syottsilma.

Liité séhkojdrjestelma.

Sadda asetukset.

GONON =

Ruuviliittimet 4 NPT-kierteelld on ruuvattava
suoraan asennoittimeen. Jos G V4 -kierteisic
liittimid tarvitaan, liittimet on ruuvattavat lii-
tantalevyyn (6), painemittarin kiinnitysloh-
koon tai lisatarvikkeista tulevaan liiténtdloh-
koon.

Radtaloityja yhteitd metalli- tai kupariputkia
tai muoviletkuja voidaan kaytaa.

= Lue ohjeet osiossa 5.9.
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5.10.1 Ohjauspaineliitanta
Ohjauspaineliitantd riippuu siitd, kuinka
asennoitin kiinnitetddn toimilaitteeseen:
Tyypin 3277 toimilaite

= Ohjauspaineliitantd on kiinted.

Kiinnitys standardin IEC 60534-6 (NAMUR)
mukaisesti

= Turvatoimintaa "toimilaitteen kara si-
sGanpdin" varfen: Liitd ohjauspaineliitan-
td toimilaitteen pohjaan.

= Turvatoimintaa "toimilaitteen kara ulos-
pdin" varten: Liitd ohjauspaineliitanta
toimilaitteen yldosaan.

Kiinnitys kaantyviin toimilaitteisiin

= Pydrivien toimilaitteiden liitanndlle pdte-
vt valmistajan erittelyt.

5.10.2 Ohjauspainemittarit

1.t Vinkki

Syéttsilman ja ohjauspaineen valvontaa var-
ten suosittelemme painemittareiden kiinnitta-
mistd (katso tarvikkeet osiossa 3.3).

Painemittareiden kiinnitys:
> Katso osiot 5.5 ja Kuva 7
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5.10.3 Syottopaine
Maksimisyéttopaine (sySttopaine) on:

—  Maks. 7 bar tyypeille 3731-321/-327
- Maks. 6 bar tyypille 3731-323

Vaadittava systtdilman paine riippuu sadto-
alueesta ja toimilaitteen toimintasuunnasta
(turvatoiminta).

Sddtoalue on kirjoitettu nimikilpeen joko scd-
toalueena tai ohjauspainealueena toimilait-
teesta riippuen. Toimintasuunnan merkintd on
joko FA tai FE tai symboli.

Toimilaitteen kara liikkkuu ulospdin FA (AIR
TO OPEN (Avausilma))

Vian sattuessa sulkeutuva (istukka- ja kulma-

venttiileille):

= Vaadittava systtopaine = Yldsdadtoalueen
arvo + 0,2 bar, véhintaén 1,4 bar.

Toimilaitteen kara likkkuu sisadn (FE) (AIR

TO CLOSE (Sulkuilma))

Vian sattuessa avautuva (istukka- ja kulma-
venttiileille):

Tiiviisti sulkeutuvilla venttiileilld maksimioh-
jauspaine pst,... arvioidaan karkeasti seu-
raavalla tavalla:

d2-m- Ap
4. A

Pstoox = F + [bar]

o
]

Istukan halkaisija [cm]

Ap = Sdllittu paine-ero venttiilin Iapi [bar]
A = Toimilaitteen alue [cm?]
F = Toimilaitteen yldsddtoalue [bar]

EB 8387-3 Fl



Jos erittelyja ei ole, laske seuraavasti:

= Vaadittava systtdpaine = Yldsadtoalueen
arvo + 1 bar.

5.10.4 Ohjauspaine (lghtd)

Asennoittimen lghdon (38) ohjauspaine voi-
daan rajoittaa arvoon 1,4 bar, 2,4 bar tai
3,7 bar koodissa 16.

Rajoitus ei aktivoidu [No] oletusarvoisesti.

5.11 Sahkoliitannat

A VAARA

Kohtalokkaan loukkaantumisen riski
rdjahtévan ilmaseoksen muodostumisen
seurauksena.

Noudata vaarallisilla alueilla tehdyissé asen-
nuksissa kdyttémaassa voimassa olevia sah-
koteknisia standardeja.

Saksassa sovellettava standardi: EN 60079-
14: 2008 (VDE 0165, Osa 1)
Rdjéhdysvaaralliset tilat — Séhkoasennusten
suunnittelu, valinta ja toteutus

Liiténta suojaustyypillé Ex d standardin
EN 60079-1 mukaan:

Liita tyypin 3731-321 asennoitin kdyttamal-
la sopivia kaapelituloja tai johdinjdrjestel-
mid, jotka noudattavat standardin

EN 60079-1 Rajchdysvaaralliset tilat -
Osa 1: rajahdyspaineen kestava laiteraken-
ne "d", lausekkeiden 13.1 ja 13.2 vaatimuk-
sia, joihin on saatavissa erillisia testausserti-
fikaatteja. Alé kéytd rakenteeltaan yksinker-
taisia kaapeliholkkeja ja sulkutulppia.
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= Suojaustyypin Ex db mukaisia asennuk-
sia varten tiivista kdytamatiomaksi jaa-
neet kaapelitulot sertifioiduilla tulpilla td-
ta tarkoitusta varten.

Asenna |iiténtéikaape|i oikein niin, eftd se on
suojattu mekaanisia vaurioita vastaan. Jos
lampatila sisadntulon osissa ylittaa 70 °C,
kayta lampatilankestavia liitantdkaapeleita.
Liita asennoitin paikan padlla olevaan ta-
sapotentiaaliseen maattojdrjestelmddn.

Liitantd suojaustyypilla Ex e standardin
EN 60079-7 mukaan:

Kaapelitulojen ja sulkutulppien on oltava ser-
tifioitu suojaustyypin Ex e mukaan ATEX-yh-
teensopivaksi ja niistd on oltava erillinen tes-
taussertifikaatti.

Kayta metallisia holkkitiivisteitd ympariston
lampoatilassa alle —20 °C.

Jos samaan liittimeen liitetddn useampi kuin
yksi kaapeli, varmista, eftd jokainen johdin
kiristetadn riittcivasti.

Jos sahkolaitteistojen dokumentaatiossa ei
nimenomaisesti sallita, kaksi eri poikkileik-
kauksella varustettua kaapelia voidaan liit-
tdé samaan liitdntadn sen jdlkeen, kun ne on
varmistettu yhteisella kiristysholkilla.

Liitdntd suojaustyypilld Ex i standardin
EN 60079-11 mukaan:

Kun liiténtd tehdddn sertifioituun, ulkoisesti
luonnostaan turvalliseen piiriin, asennoitti-
men liitdntéikotelo voidaan avata vaarallisel-
la alueella.

Vain liitdntdkotelo voidaan avata vaarallisel-
la alueella sen liitiémiseksi sertifioituun, ul-
koisesti luonnostaan turvalliseen piiriin.
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= Asennoittimia, jotka on liitetty muihin
kuin luonnostaan turvallisiin piireihin, ei
saa endd kdytdd luonnostaan
turvallisina laitteina.

= Kaapelitulojen ja sulkutulppien suojaus-
tason (IP-luokka) on oltava sama kuin
asennoittimella.

Kaapelin sisééntulo

Liitaintakotelon kierreliitos on suunniteltu
M20x1.5 tai V2 NPT kierteelle.

Ruuviliitdnndt on suunniteltu johdon poikki-
leikkauksille 0,2 - 2,5 mm2. Kiristd ruuvit va-
hintadn 0,5 Nm kiristysmomentilla.

Asetuspisteen johdot on liitettva kotelossa
sijaitsevaan merkintadn "Signal" ja ne ovat
napaisuudesta riippumattomia.

- Naytolle tulee viesti OVERLOAD (Ylikuor-
mitus), kun asetuspiste ylittaa 22 mA.

- Asennoitin siirtyy turva-asentoon (SAFE),
jos asetuspiste laskee alle arvon 3,7 mA.
Naytolle tulee LOW varoituksena.

Versiosta riippuen asennoitin on varustettu li-
sabinddarilahdsllg, pokkotuu|etustoiminno||a,
asentoldhettimelld tai binddritulolla.

Asentoldhetin toimii kahden johtimen piiris-
sd. Normaali systtsjannite on 24 V DC.
Syottdjohtojen vastus huomioiden asennon-
Ichettimen liitantdjen vastus voi olla vahin-
tadan 11V DC ja enintadn 35 V DC (kddn-
teisnapaisuussuojaus, katso osio 3.5, staatti-
nen tuhoutumisraja).
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A\ VAROITUS

Mdirittelyn mukaista suojaustasoa ei saavu-
teta riitiimdttomdn liitéintckotelon tiivistyksen
vuoksi.

Kéytd asennoitinta vain tiivistettyjen kaapeli-
tulojen ja lukittujen kansien kanssa.

A\ VAROITUS

Rajcihdyssuojauksen menetys kannen kier-

teen ja/tai liitoskierteen vahingoittumisen

vuoksi.

- Alé avaa liekinkestavillé koteloilla varustet-
tuja laitteita, kun virtaldhde on liitettynd.

— Huomioi réjéhdyssuojausmddrdykset.
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5.11.1 Sahkovirran liitdminen

1. Kierrd kansi auki.

2. Ohjaa johdot sivukaapelitulon lapi liitcin-
takoteloon kayttamalla holkkitiivistettd tai
johdinjdrjestelmaa.

3. Yhdistd johdot liitantsihin kytkentdkaa-
vion mukaisesti (katso Kuva 15 sivul-
la 51).

4. Tarkasta O-renkaan vahingot ja tarvit-
taessa vaihda uuteen.

5. Kierrd kansi kiinni niin paljon kuin se
menee. Kierrd sitten auki, kunnes ensim-
mdinen mahdollinen turva-asento (lovi)
saavutetaan.

6. Ruuvaa kantaruuvi auki kannen lukitse-
miseksi.

Kuva 12: Liitdntdjen sijainti

(kansi kierretty auki)
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5.11.2 Tiedonsiirron
perustaminen

Tietokoneen ja asennoittimen vdlinen tiedon-
siirfo FSK-modeemin tai kasikommunikaatto-
rin avulla perustuu HART®-protokollaan.

Viator FSK -modeemi
RS-232 Eiex Tilausnro 8812-0130

USB Ei ex Tilausnro 8812-0132
Jos ohjaimen tai ohjausaseman kuormaim-
pedanssi on liian matala, ohjaimeen tai
asennoittimeen on liitettciva eristysvahvistin.

Kaytettdessa HART®-protokollaa kaikki liitetyt
valvontahuoneen ja kentdn yksikot on kdsi-
teltava yksittdin kayttamdalla kaksipisteyhteyt-
td tai standardivaylad (yhteiskytkentd).

Kaksipisteyhteys:

Vayldosoitteen/kyselyosoitteen on aina olta-
va asetettu nollaan (0).

Standardivéylé (yhteiskytkentd):

Standardivayldtilassa (yhteiskytkentd) asen-
noitin seuraa analogista signaalia (asetus-
piste) samalla tavoin kuin kaksipisteyhteys.
Tama kayttotila on sopiva esim. asennoitti-
mien jaetun alueen kéyttoon (sarjayhteys).
Vayldosoitteen/kyselyosoitteen on aina olta-
va asefettu alueelle 1 - 15.
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i Huomautus
Yhteysvirheité voi esiintyd, kun prosessinoh-
jaimen/ohjausaseman Iéhts ei ole HAR-
T®-yhteensopiva.
Mukautusta varten voidaan Iéhdon ja yh-
teys/iif&nnén vdliin asentaa Z-boksi (tilausnro
1170-2374). Z-boksin kohdalla vapautuva
jdnnite on noin 330 mV (vastaa samaa kuin
16,5 Q virran arvolla 20 mA).
Vaihtoehtoisesti voidaan 250 Q vastus liiticic
sarjaan ja 22 pF kapasitori rinnan analogi-
sen Iéhdon kanssa. Sen seurauksena kuormi-
tus ohjaimen lahtéé varten kasvaa.

250 Q
[
L__J

Ohjain/ohjausasema

Kuva 13: Lahtésignaalin kdyttoonotto

Sahkoliitannan tarvikkeet

2> Katso Taulukko 6 sivulla 20.

Liitaintd turvallisella alueella Kéasikommunikaattori tai r,i,j
toinen FSK-modeemi }

|
|
| |
L J

£

T
it

4-20 mA

t
|
:

Ohjain/ohjausasema

Liitéintd vaarallisella alueella

3731-30

Turvallinen alue |Vaarallinen alue

£

[ T
\¥/

Kuva 14: Liiténtd FSK-modeemiin

Ohjain/ohjausasema Rdijdhdyssuojattu eristysvahvistin

L— —_d
Kasikommunikaattori tai toiten
FSK-modeemi (rdjchdyssuojattu)

3731-31

>
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Asennus ja kayttoonotto

Signaali:

(napaisuu- IFFI
desta riippu-

maton) 4..20 mA

Valinnat:

Kaksijohtiminen lchettimen syottoyk-
sikkd asennonléhettimelle

[A[B]C]
®

Binddrinen |Ghtd

PLC DC/AC

(A[B[C]

+ -
11..35VDC
Pakkotuuletus Binddrinen tulo
Jannitteen tulo (napaisuudesta riippumaton)
A[B|C] [A[B]C]
L/+ N/- 0...24V DC
0...40 vV DC
0...28 VAC

Binddrinen lahtd

Kytkentdvahvistin EN 60947-5-6

[AlB]C]

=

Binddrinen tulo
Kontaktitulo ulkoiselle kontaktille

[AlB]C]

Kuva 15: Séhksliitanndt

EB 8387-3 FI
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Kdyttoohjaimet ja lukemat

6 Kdayttoohjaimet ja lukemat

Suojakansi Kiertopainike

Naytto

Sarjaliiténtd

Pitoruuvi

Kuva 16: Tyypin 3731-3 asennoittimen kéyttélaitteet

6.1 Kiertopainike

Kiertopainike (©) sijaitsee etusuojakannen
alapuolella.

Laitetta kdytetddn paikan padlla kiertopai-
nikkeen avulla:

Kierra ©: valitse koodit ja arvot

Paina ©: vahvista asetus.

6.2 Sarjdliitanta

Sarialiitdntdyhteys sijaitsee ndyttokannen
alapuolella: ruuvaa auki ja poista piddtin-

ruuvi, ennen kuin kierrdt auki ndyttokannen.

52

A\ VAROITUS

Avoin ndyttokansi muuttaa rdjdhdyssuojauk-
sen niin, ettei se ole endd turvallinen.

Avaa ndytékansi vain sellaisissa olosuhteis-
sa, joissa ei ole rdjéhdysvaaraa.

Asennoittimeen on sydtettava vahintddn

4 mA virtaa.

Asennoittimen paikallinen SAMSON SSP -lii-
tdntd on liitettdva adapterin kautta (katso
Taulukko 5 sivulla 20) tietokoneen RS-

232- tai USB-porttiin, ennen kuin TRO-
VIS-VIEW-ohijelmistoa voidaan kaytaa.
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6.3 Lukemat

Ti

etyille koodeille, parametreille ja toimin-

noille madritellyt kuvakkeet ndkyvat naytolla
(katso Kuva 17).

Toimintatilat:

£ Manuadlitila (katso osio 8.2.1)
Asennoitin seuraa manuaalista asetus-
pistettd (koodi 1) mA signaalin sijaan.

2 vilkkuu: Asennoitin on alustettu. Kéyt-
t6 on mahdollista vain manuaalisen ase-
tuspisteen kautta (koodi 1).

C Automadttitila (katso osio 8.2.1)
Asennoitin on suljetun silmukan toimin-
nalla ja seuraa mA signaalia.

S Turva-asento (katso osio 8.2.2)
Asennoitin tyhjenttdd ilmat lahdosta.
Venttiili siirtyy mekaanisen turva-asen-
toon.

Pylvésgrafiikka
Manuadlisessa ja automaattisessa tilassa
pylvaat ilmoittavat asetuspisteen poik-
keamaa, joka riippuu etumerkistd (+/-)
ja arvosta. Yksi pylvaselementti ilmestyy
yhtd 1 %:n asetuspisteen poikkeamaa
kohti. Jos asennoitinta ei ole alustettu, (
2 vilkkuu néytdlla), pylvasgrafiikka esit-
tGd vivun asentoa asteina keskiakselin
suhteen. Yksi pylvdselementti vastaa noin
5° kiertokulmaa. Viides pylvaselementi
vilkkuu (lukema > 30°) jos salllittu kierto-
kulma ylitetddn. Vivun ja tapin asento on
tarkistettava.
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Kéyttoohjaimet ja lukemat

Tilaviestit
¥} : Huoltohdlytys

2 : Huolto vaaditaan/huolto tarvitaan
2 vilkkuu: erittelyn ulkopuolella

Nama kuvakkeet ilmoittavat, ettd virhe
on esiintynyt. Luokiteltu tila voidaan
mddritelld jokaiselle virheelle. Luokituk-
siin kuuluvat "Ei viestia", "Huolto tarvi-
taan", Huolto vaaditaan™ ja "Huoltohdly-
tys" (katso osio 8.3 EXPERTplus-venttiili-
diagnostiikassa).

%> Ota kéytoon konfiguraatio

Tama tarkoittaa, ettd koodiluettelossa
(katso osio 12.2) tchdelld (*) merkityt
koodit ovat kdytettcvissd konfiguraatiota
(katso osio 8.1) varten.
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Manuadlinen tila

Suljetun silmukan kéyttd

Vikatoiminta/vika __Il é G B 8 B i

Rajakontakti ——] '( _<.> /\0 S

Halytys 1

% (N G R
2 080,081 57

41 -

Koodi

Pylvasgrafiikka
asetuspisteen poikeamaa
tai vivun asentoa varten

Yksikks

Rajakontakti
Halytys 2

Konfiguraatio kéytdssa

Tiivistystila:
Huolto tarvitaan/huolto
vaaditaan
Lukemat ja niiden merkitys:
AUtO Automaattinen .
Luokka My®étapdivaan
CCL Vastapdivadn AN
Err Virhe
ESC Seis C Vilkkuu
HI ix suurempi kuin 21,6 mA .
Lo ix pienemFF))i kuin 2,4 mA 2 Vilkkw
Low w pienempi kuin 3,7 mA .
MAN Manuaaliasetus S Vilkkuy
MAX Maksimialue
No Ei kdytettdvissa/ei aktiivinen
NOM Nimellisliike
OVERLOAD w> 22 mA
(Ylikuormitus)
RES Nollaus
RUN Kdynnistys
SAFE Turva-asento
SUB Korvauskalibrointi
TunE Alustus kdynnissd
YES Kaiytettivissc/ aktiivinen
ZP Nollakalibrointi
tEStinG Itsetestaus
tESt Testitoiminto aktiivinen

Kuva 17: Tyypin 3731-3 asennoittimen lukemat

Turva-asento aktiivinen

Kasvava/kasvava
quvovu/pienenevé
Hatdtila (katso koodi 62)

Asennoitinta ei ole alustettu

Venttiili mekaanisessa turva-
asennossa

54

EB 8387-3 Fl




6.4 HART®-tiedonsiirto

Asennoitinta on kdyteftava vahintadn
3,8 mA virralla.

Tiedonsiirtoa varten on kdytettvissa
DTM-tiedosto (Device Type Manager), joka
vastaa spesifikaatiota 1.2. Témda mahdollis-
taa esim. laitteen kdytdmisen PACTwa-
re-kayttoliittymalla. Kaikki asennoittimen pa-
rametrit ovat kdsiteltavissd DTM:n tai kaytto-
liittymain kautta.

i Huomautus
Jos asennoittimessa kdynnistetddn monimut-
kaisia toimintoja, jotka vaativat pitkéd las-
kenta-aikaa tai suuren tietomddrdn tallenta-
mista asennoittimen vélimuistiin, DTM-tiedos-
to antaa ruuhkahdlytyksen 'busy'. Tamd hé-
Iytys ei ole virheilmoitus ja se voidaan vain
vahvistaa.

Kirjoitussuojaus

- Kirjoitusoikeus HART®-tiedonsiirron kaut-
ta voidaan estdd koodilla 47. Tama toi-
minto voidaan ottaa kdyttdon tai poistaa
kaytosta asennoittimella. Kirjoitusoikeus
on oletusarvoisesti kdytossd.

—  Kayto paikan pddlla mukaan lukien
INIT-ndppdimen kdyto voidaan lukita
HART®-yhteyden kautta. Tassa tapauk-
sessa sana 'HART' vilkkuu naytolla, kun
koodi 3 valitaan. Tama lukitustoiminto
voidaan poistaa kaytostd vain HAR-
T®-yhteyden kautta. Kaytd paikan padlla
on oletusarvoisesti voimassa.

EB 8387-3 FI
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6.4.1 Dynaamiset HART®-

muuttujat

HART®-spesifikaatio mddrittelee nelj dy-
naamista muuttujaa, jotka kdsittdvat arvon
ja mekaanisen yksikon. Nama muuttujat voi-
daan farvittaessa madritelld laiteparametreja
varten. Yleinen HART®-komento 3 lukee dy-
naamiset muuttujat laitteesta. Tama mahdol-
listaa myds valmistajakohtaisten parametrien
siirtdmisen yleiskomentoa kdyttden.

Tyypin 3731-3 asennoittimessa dynaamiset
muuttujat voidaan maaritelld DD:llG tai oh-
jelmistossa TROVIS-VIEW [Settings > Opera-
tion unit], kuten esitetddn kohdassa Taulukko
12 sivulla 56.
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Taulukko 12: Dynaamisten HART®-muuttujien mddrittely

Muuttuja | Merkitys Yksikko
Asetuspiste %
Toimintasuunnan asetuspiste %
Asetuspiste siirtoajan mddrittelyn jclkeen %
Venttiilin asento %
Asetuspisteen poikkeama e %
Absoluuttinen venttiilin kokonaisliike -
Binddritulotila 0 = Ei aktiivinen
1 = Aktiivinen -
255 =-/-
Sisdisen magneettiventtiilin/pakko- | O = Magnetointi poistettu
tuuletuksen fila 1 = Magnetoitu -
2 = Ei asennettu
Tiivistystila 0 = Ei viestia
1 = Huolto tarvitaan
2 = Huolto vaaditaan _
3 = Huoltohdlytys
4 = Erittelyn ulkopuolella
7 = Toimintatarkistus
Lémpdtila °C
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Asennoittimen kdytéminen

7 Asennoittimen kayttdminen

O HUOMAUTUS

Vikatoiminnan riski virheellisen kiinnityksen, asennuksen ja kdytdénoton toimintajérjestyksen
seurauksena.

Noudata seuraavaa jdrjestystd.

Poista suojahatut paineilmaliiténnoisté.

Kiinnitd asennoitin venttiiliin.

Liita syottsilma.

Liita sGhkojarjestelmd.

Sdadd asetukset.

ONON =

Lukema sahkéliiténnén kytkemisen jélkeen:

-4 0} | tEStinG néikyy néiytén poikki ja tyokalukuvake #* seké kdsikuvake
voome o 2 vilkkuvat néytélld niin kauan, kun alustusta ei ole suoritettu. Lu-

2 0 . . . .
.- =|..i L—.' kema ilmaisee vivun asentoa asteina keskiakselin suhteen.

by 4 Koodia O ndytetddn, kun asennoitinta ei ole vielé alustettu. Asennoi-
tin on viimeisessd aktiivisessa kéyttotilassa.

7.1 Nayttésuunnan mukautus

Nayton sisdltod voidaan kadntdd 180°, jotta toimilaitteen néytd saadaan mukautettua asen-
nustilanteeseen. Jos ndyttd on ylosalaisin, toimi seuraavasti:

1. Kierrd kiertopainiketta @, kunnes koodi 2 4 b Lukusuunta pneumaat-

ol 5 tisten liitdntojen oike-
tulee nokyvnn. : oD
anpuoleista kiinnitysta

Paina kiertopainiketta @, koodi 2 vilkkuu. =|._J "= LJ| varten
3. Kierrd kiertopainiketta © ja valitse 2~
vaadittu lukusuunta. _ Lok
- ukusuunta pneumaat-
4. Paina kiertopainiketta © vahvistaaksesi 1 tisten liitantojen vasem-
asetuksen. ICC 2371 | monpuoleista kiinnitys-

ta varten

()
\\\
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Asennoittimen kdytéminen

7.2 Ohjauspaineen rajoitus

Jos maksimaalinen toimilaitteen voima voi aiheuttaa vahinkoa venttiilille, oh]auquineﬁa on
rajoitettava.

2 Alg aktivoi painerajoitusta kaksitoimisille toimilaitteille (turva-asennolla AIR TO OPEN

(Avausilma)). Oletusasetus on 'No' (Ei).

Ota kdyttdon asennoittimen konfiguraatioasetus ennen ohjauspaineen rajoitusta.

Ota kéyttoon konfiguraatio:

Jos mitddn konfiguraatioasetusta ei sydteta 120 sekunnin kuluessa, sallittu konfigurointitoi-
minto poistuu voimasta.

1.

4.

Kierré kiertopainiketta ©), kunnes koodi 3 tulee néiky-

viin (nayto: No (Ei)).
Paina kiertopainiketta ©), koodi 3 vilkkuu.
Kierra kiertopainiketta @, kunnes YES (Kylld) tulee

nakyviin.

Paina kiertopainiketta @ vahvistamiseksi (ndytto: £ ).

Rajaa ohjauspaine:

1.

Kierra kiertopainiketta @, kunnes koodi 16 tulee

nakyviin.
Paina kiertopainikeﬁq @, koodi 16 vilkkuu.

Kierré kierfopainiketta ©), kunnes vaadittu paineraja
(1,4/2,4/3,7 bar) tulee nakyviin.

Paina kiertopainiketta © vahvistaaksesi asetuksen.

58

4. 3| Qulon

o t66n kon-
viCC figuraatio
! |_ - Oletusar-
RPN vo: No (Ei)

7w,

o Paineraja
Nl Oletusar-
o vo: No (Ei)
£ :/s’,
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Asennoittimen kdytéminen

7.3 Asennoittimen kayttéalueen tarkistus

Tarkistaaksesi mekaanisen kiinnityksen ja oikean toiminnan venttiili tulee siirtdd asennoitti-
men toiminta-alueelle 2 manuadlitilassa (MAN) ja manuaalisella asetuspisteelld w.

Valitse manuadlitila (MAN):

1. Kierrd kiertopainiketta ©), kunnes koodi 0 tulee

ndkyviin. Wy m Toimintati-

. Paina kiertopainiketta @, koodi 0 vilkkuu. S Ul la
3. Kierrd kiertopainiketta @, kunnes MAN (Manuaali) MITIN \2)'?;\;5:,:
tulee nakyviin. ;l/g!,l i (Manuaa-

4. Paina kiertopainiketta ©. Asennoitin vaihtaa li)
manuaalitilaan.

Tarkista toiminta-alue:

1. Kierrd kiertopainiketta ©), kunnes koodi 1 tulee
ndkyviin.
2. Paina kiertopainiketta @, koodi 1 ja kuvake 7

vilkkuvat.

3. Kierrd kiertopainiketta , kunnes asennoittimen 4 Nt MC‘"U"‘:“'
paine muodostuu ja sadtoventtiili likkuu ORI IR ;i?eo;e s
loppuasentoihinsa niin, ettd liike/kulma voidaan l:l 'l':l (néytsllc
tarkistaa. Ny on nykyi-
Naytollé on asennoittimen takana olevan vivun — nen kierfo-
kiertokulma. kulma)

Vaakasuora vipu (keskiasento) vastaa samaa kuin 0°.

Asennoittimen oikean toiminnan varmistamiseksi ulkopalkin elementit eivat saa vilkkua
venttiilin liikkuessa toimintaalueensa Icipi. Poistu manuadlitilasta painamalla kiertopainiketta.

Sallittu alue on ylitetty, kun naytettava kulma on enemman kuin 30° ja ulommainen palk-
kielementti vilkkuu oikealla tai vasemmalla. Asennoitin siirtyy turva-asentoon (SAFE).

= Turva-asennon (SAFE) peruuttamisen jdlkeen (katso osio 8.2.2) tarkista vivun ja tapin oi-
keat asennot (katso osio 5).

EB 8387-3 FI 59



Asennoittimen kdytéminen

A\ VAROITUS

Venttiiliin liikkuvien osien aiheuttamien henkilovammojen vaara. Késien tai sormien louk-

kaantuminen on mahdollista, jos ne tyénnetddn venttiiliin.

— Kun prosessi on kdynnissd, dld tyonnd kdsid tai sormia venttiilin kiinnikkeeseen dldkd kos-
ke mihinkddn venttiilin liikkuviin osiin.

— Ennen kuin vaihdat vivun tai tapin asentoa, katkaise syottsilma ja séihkon liséisyotto.

7.4 Turva-asennon mddritys
Madrittele venttiilin turva-asento (0 % liike) ottamalla huomioon venttiilin tyyppi ja toimilait-

teen liikesuunta.

— AIRTO OPEN (Avausilma) (AtO):
Ohjauspaine avaa venttiilin, esim. vika sulkee venttiilin.

- AIR TO CLOSE (Sulkuilmay) (AtC):
Ohjauspaine sulkee venttiilin, esim. vika avaa venttiilin.

i Huomautus
AIR TO OPEN (Avausilma) (AtO) -asetus soveltuu kaksitoimisille toimilaitteille.

1. Kierra kiertopainiketta ©), kunnes koodi 0 tulee ndkyviin.

A n
[N}
2. Paina kiertopainiketta ©. Press . MAN tulee ndkyviin - o
ja koodi O vilkkuu. T - ILI_ Alustus
3. Kierrd kiertopainiketta ©, kunnes Init (alustus) tulee ey
nékyviin. Paina kierfopainiketta ©).
4. Kierrd kiertopainiketta ©), kunnes vaadittu turva- 4 0 ARTO
asento tulee nakyviin. OPEN
. . .. . . e (Avausil-
5. Paina klertopqlnlkeﬁa @ vahvistaaksesi asetuksen. (| ma)
P
6. Kierri kiertopainiketta ©), kunnes ESC (Lopeta) tulee 4 e
ndkyviin. - ~ | ARTO
7. Paina kiertopainiketta © lopettacksesi tietojen syoton ja I (Sulkuilma)
kaynnistacksesi alustuksen, kuten osiossa 7.5 esitetcidb. A
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Asennoittimen kdytéminen

Tarkistusta varten: Kun alustus on suoritettu, asennoittimen ndytdlla on oltava lukema O %
venttiilin ollessa kiinni ja 100 % venttiilin ollessa auki. Jos ndin ei ole, korjaa sulkeutumis-
suunta ja alusta uudelleen asennoitin.

7.5 Asennoittimen alustaminen

A\ VAROITUS

Loukkaantumisen vaara asennoittimen, toimilaitteen tai venttiilin liikkuvien osien seurauk-
sena.
Alé kosketa liikkuviin osiin éléikd estd niiden liikkeitd.

O HUOMAUTUS
Toimilaitteen tai venttiilin liike hdiritsee prosessia.
Alé suorita alustusta prosessin ollessa kéiynnissd. Eristé ensin laitos sulkemalla sulkuventtiilit.

= Tarkista sadtoventtiilin suurin sallittu ohjauspaine ennen alustuksen aloittamista. Alustuk-
sen aikana asennoitin antaa ohjaussignaalipaineen, joka voi olla maksimisysttopaineen
suuruinen. Mikdli tarpeen, rajoita ohjauspainetta liittimdllé alkupddhdn paineenalennus-
venttiili.

i Huomautus

Palauta asennoitin oletusasetuksiin (katso osio 7.7) ennen sen kiinnittémistd toiseen toimilait-
feeseen tai asennusasennon muuttamista.

Alustuksen aikana asennoitin mukautuu itsestddn optimaalisiin kitkaolosuhteisiin ja sadto-
venttiilin vaatimaan ohjauspaineeseen. Automaattisen hienosaadon tyyppi riippuu valitusta
alustustilasta:
— Maksimialue (MAX) (standardialue)
Kahdella selkedsti madritellylla mekaanisella dariasennolla varustettujen yksinkertaisten
venttiilien, esim. kolmitieventtiilien, alustustila (katso osio 7.5.1)
— Nimellisalue (NOM)
Kaikkien palloventtiilien alustustila(katso osio 7.5.2)

- Manuaalisesti valittu alue (MAN)
Tuntemattomalla nimellisalueella varustettujen palloventtiilien alustustila (katso osio 7.5.3)
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— Korvauskalibrointi (SUB)

Tama tilan avulla asennoitin voidaan vaihtaa laitoksen ollessa toiminnassa mahdollisim-
man pienelld laitoksen toiminnan hdiriintymiselld (katso osio 7.5.4).

i Huomautus

Kdynnissd oleva alustus voidaan peruuttaa painamalla kiertopainiketta. Naytolla nakyy
STOP (Seis) kolmen sekunnin ajan ja asennoitin vaihtaa turva-asentoon (SAFE). Poistu tur-

va-asennosta vudelleen koodilla O (katso osio 8.2.2).

Alustuksen vaatima aika riippuu toimilaitteen litkeajasta ja
voi kestad viisi minuuttia.

Onnistuneen alustuksen jdlkeen asennoitin toimii suljetussa
silmukassa, mikd ilmoitetaan suljetun silmukan toimintaa
esittavalla kuvakkeella G.

Vikatoiminta johtaa prosessin peruuntumiseen. alustusvir-
he ndytetadn sen mukaan, kuinka se on luokiteltu kootussa
tilassa. Katso osio 8.3.

[

bun E
n
(K]
MAX
G &
e I LI 1
| g
%

Vaihtuvat
naytot:
alustus
kdynnissa

Alustuksen
edistymistd
ndytetadan
(Naytoll
ndkyy
MAX,
NOM,
MAN tai
SUB valitun
alustustilan
mukaan)

alustus
suoritettu
onnistu-
neesti.
Asennoitin
automaatti-

tilassa (CG)

i Huomautus

Kun koodi 48 - h0 = YES (Kylld), diagnostiikka kdynnistdd automaattisesti
referenssikuvaajien (kéyttosignaalin vakaustila d1 ja hystereesi d2) piirtdmisen alustuksen

suorittamisen fdlkeen. limoituksena siité néytolle tulee vuorotellen merkinndt tESt ja d1 tai d2.
Referenssikuvaaijien piirtéimisen aikana tapahtuva virhe ilmoitetaan néiyttéviestilla Code 48 -
h1 ja Code 81. Referenssikuvaajat eivdt vaikuta suljetun silmukan toimintaan.
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7.5.1

Maksimialueeseen perustuva alustus (MAX)

Asennoittimen kdytéminen

Asennoitin madrittad sulkuelimen liikkeen/kiertokulman suljetusta asennosta vastakkaisen
likkeen pysdytykseen ja oftaa tdman likkeen/kiertokulman toiminta-alueeksi O - 100 %.

Ota kayttoon konfiguraatio:

Jos mitédin konfiguraatioasetusta ei sydtetd 120 sekunnin kuluessa, sallittu konfigurointitoi-

minto poistuu voimasta.

1. Kierra kiertopainiketta ©, kunnes koodi 3 tulee
ndkyviin (naytto: No (Ei)).

2. Paina kiertopqinikeﬂd @, koodi 3 vilkkuu.

3. Kierrd kiertopainiketta ©, kunnes YES (Kylla) tulee
nakyviin.

4. Paina kiertopainiketta @ vahvistamiseksi (ndyto: £>).

Valitse alustustila:

1. Kierra kiertopainiketta ©, kunnes koodi 6 tulee
nakyviin.
2. Paina kiertopqinikeﬂd @, koodi 6 vilkkuu.

3. Kierrd kiertopainiketta ©, kunnes MAX (Maksimi)
tulee nakyviin.

4. Paina kiertopainiketta @ vahvistaaksesi alustustilan
MAX-asetuksen.
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Ota kayt-
t6on kon-
figuraatio

Oletusar-
vo: No (Ei)

Alustustila

Oletusar-
vo: MAX
(Maksimi)
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Kéynnista alustus:

1. Kierra kiertopainiketta @, kunnes koodi 0 tulee
nakyviin.
2. Paina kiertopainiketta @, koodi 0 vilkkuu.

3. Kierrd kiertopainiketta @ kunnes Init (alustus) tulee
nékyviin. Paina kierfopainiketta ©). Turva-asennon
asetusta AtO tai AtC naytetadn.

4. Pida kiertopainiketta @ painettuna kuuden sekunnin

ajan. Alustus alkaa sen jalkeen, kun edistymisen naytto

on pyschtynyt.

Z
in b
2
B éi 3
AL O
%
R
.. IHI - ..
He O
S

Alustus

Turva-
asennon
naytto

Toiminnan-
kulku, kun-
nes alustus
alkaa

Nimellinen liike/kiertokulma ilmoitetaan %-yksikossa alustuksen jclkeen. Koodi 5 (nimellis-
alue) pysyy lukittuna. Liike-/kulma-alueen alkukohdan (koodi 8) ja liike-/kulma-alueen lop-

pukohdan (koodi 9) parametreja voidaan myds ndyttad ja muokata %-yksikdssd.

Lukemaa mm/° varten syotd tapin asento (koodi 4).
Syota tapin asento:

1. Kierra kiertopainiketta @, kunnes koodi 4 tulee

nakyviin.
2. Paina kiertopainikeﬁq @, koodi 4 vilkkuu.

3. Kierrd kiertopainiketta © valitaksesi tapin asennon
vivussa (katso kiinnitys vastaavassa osiossa).

4. Paina kiertopainiketta © vahvistaaksesi asetuksen.
Nimellisalueen lukema ndytetddn yksikossa mm/°.
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Asennoittimen kdytéminen

7.5.2 Alustus nimellisalueen mukaan (NOM)

Kalibroitu anturi mahdollistaa tehokkaan venttiilin liikkeen tarkkaa alustusta varten. Alustuk-
sen aikana asennoitin tarkistaa, voiko sadtoventtiili liikkua ilmoitetun nimellisalueen (liike tai
kulma) léipi ilma tormdystd. Mikdli ndin on, ilmoitettu nimellisalue otetaan kéyttodn toimin-
ta-alueeksi liikkeen/kulman alkurajalla (koodi 8) ja loppurajalla (koodi 9).

i Huomautus

Suurimman sallitun likkeen on aina oltava suurempi kuin syctetty nimellisliike. Jos ndin ei ole, alus-
tus peruuntuu automaattisesti (virheviestin koodi 52), koska nimellisliikettdi ei pystytty saavutiamaan.

Ota kayttoon konfiguraatio:

Jos mitdédin konfiguraatioasetusta ei sydtetd 120 sekunnin kuluessa, sallittu konfigurointitoi-
minto poistuu voimasta.

1. Kierra kiertopainiketta ©, kunnes koodi 3 tulee ndky-
viin (ndyto: No (Ei)). Ota kayt-

2. Paina kiertopainiketta @, koodi 3 vilkkuu. ;ii::,;g;;

AN
()

3. Kierrd kiertopainiketta ©), kunnes YES (Kylld) tulee Y t "_-'] Olksiusse
nakyviin. 7 vo: No (Ei)
4. Paina kiertopainiketta © vahvistamiseksi (nayto: £>).
Syotd tapin asento ja nimellisalue:
1. Kierra kiertopainiketta @, kunnes koodi 4 tulee nakyviin.
2. Paina kiertopainiketta @, koodi 4 vilkkuu. jé: 4 Tapin asen-
3. Kierrd kiertopainiketta © valitaksesi tapin asennon vi- = fo
vussa (katso kiinnitys vastaavassa osiossal). <3-3 | Oletusar-
. . .. . . o vo: No (Ei)
4. Paina kiertopainiketta © vahvistaaksesi asetuksen. £
Nimellisalueen lukema ndytetdan yksikossa mm/°.
5. Kierrd kiertopainiketta ©), kunnes koodi 5 tulee nékyviin. ~ € Nimellis:
6. Paina kiertopainikeﬂo @, koodi 5 vilkkuu. . alue
7. Kierrd kiertopainiketta © venttiilin nimellisalueen va- =l: il_ll'mm (|Ukiﬂ}h kun
litsemiseksi. S kood 4=
> 'No' (Ei))

8. Paina kiertopainiketta © vahvistaaksesi asetuksen.
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Valitse alustustila:

1. Kierra kiertopainiketta @, kunnes koodi 6 tulee naky-
viin. 4 b Alustusfila
2. Paina kiertopainiketta @, koodi 6 vilkkuu. M T Oletusar-
3. Kierrd kiertopainiketta @, kunnes NOM (Nimellinen) AT IN vo: MAX
tulee nakyviin. OEZs (Maksimi)
4. Paina © vahvistaaksesi alustustilan NOM-asetuksen.
Kaynnista alustus:
1. Kierréi kiertopainiketta ©), kunnes koodi 0 tulee néiky- e "
viin. o
- Alust
2. Paina kierfopainiketta ©), koodi 0 vilkkuu. : N '=-_ usios
P
3. Kierrd kiertopainiketta @, kunnes Init (alustus) tulee -4 fsi
nékyviin. Paina kierfopainiketta ©). Turva-asennon Turva-
0 o %0 00 l_ '_I asennon
asetusta AtO tai AtC ndytetddn. I’Jl =.- L s
4. Pida kiertopainiketta O painettuna kuuden sekunnin A
ajan. Alustus alkaa sen jalkeen, kun edistymisen ndyt- — .
16 on pysahtynyt. 24 | Toiminnan-
[N Iil;l - I(U”(U, kun-
L_J L nes alustus
" '; o alkaa
i Huomautus
Tarkista alustuksen jdlkeen toimintasuunta (koodi 7) ja tarvittaessa vaihda se.
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7.5.3 Manuaalisesti valittuun alueeseen perustuva alustus (MAN)

Ennen alustuksen aloittamista siirrd sadtdventtiili manuaalisesti OPEN (Auki) -asentoon.
Kadnna kiertopainiketta mydtdpdivadn pienin askelin. Venttiilid on siirretftdva tasaisesti oh-
jauspainetta kasvattamalla. Asennoitin laskee eroliikkeen/kulman OPEN (Auki) -asennosta ja
CLOSED (Kiinni) -asennosta ja ottaa sen kdyttoon toiminta-alueeksi, jonka rajat ovat pienem-
pi likkeen/kulman arvo (koodi 8) ja suurempi liikkeen/kulman arvo (koodi 9).

Syota OPEN (Auki) -asento:

1.

Kierra kiertopainiketta ©), kunnes koodi 0 tulee naky-
viin.

2. Paina kiertopainiketta @, koodi 0 vilkkuu.

Kierra kiertopainikeh‘o @, kunnes MAN (Manuaali)
tulee nakyviin.

Paina kiertopainiketta © vahvistaaksesi asetuksen.

Kierrd kiertopainiketta ©), kunnes koodi 1 tulee naky- 4 7
viin. 10000 00000
Paina kiertopainiketta @, koodi 1 vilkkuu. :'--:5 =
Kadnna @, kunnes venttiili saavuttaa OPEN (Auki) s }
-asentonsa.

Paina kiertopainiketta © vahvistaaksesi asetuksen.

Ota kayttoon konfiguraatio:

Manuaali-
nen ase-
tuspiste
(néytsllé
on nykyi-
nen kierto-
kulma)

Jos mitddn konfiguraatioasetusta ei syotetd 120 sekunnin kuluessa, sallittu konfigurointitoi-
minfo poistuu voimasta.

1. Kierrd kiertopainiketta ©), kunnes koodi 3 tulee naky-
viin (ndyttd: No (Ei)). 4 3
2. Paina kiertopainiketta @, koodi 3 vilkkuu.
3. Kierrd kiertopainiketta @, kunnes YES (Kylla) tulee \l, E El
ndkyviin. oAk
4. Paina kiertopainiketta ©) vahvistamiseksi (ndiytd: ).
EB 8387-3 FI
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Syota tapin asento:

1. Kierra kiertopainiketta @, kunnes koodi 4 tulee

nakyviin.
2. Paina kiertopainiketta @, koodi 4 vilkkuu.

3. Kierrd kiertopainiketta © valitaksesi tapin asennon
vivussa (katso kiinnitys vastaavassa osiossa).

4. Paina kiertopainiketta © vahvistaaksesi asetuksen.

Valitse alustustila:

1. Kierra kiertopainiketta @, kunnes koodi 6 tulee

nakyviin.
Paina kiertopainikeﬁq @, koodi 6 vilkkuu.

. Kierra kiertopainiketta ©), kunnes MAN (Manuaali)
tulee nakyviin.

4. Paina © vahvistaaksesi alustustilan MAN-asetuksen.

Kéynnista alustus:

1. Kierra kiertopainiketta @, kunnes koodi 0 tulee
nakyviin.
2. Paina kiertopainiketta @, koodi 0 vilkkuu.

3. Kierrd kiertopainiketta @ kunnes Init (alustus) tulee
nékyviin. Paina kierfopainiketta ©). Turva-asennon
asetusta AtO tai AtC ndytetadn.

4. Pida kiertopainiketta @ painettuna kuuden sekunnin
ajan. Alustus alkaa sen jalkeen, kun edistymisen ndytto

on pysahtynyt.

68

iéf 4 Tapin asen-
fo
|_ mm |
9° Oletusar-
o2 =3 vo: No (Ei)
jé: b Alustustila
Oletusar-
MO | o A
PRy (Maksimi)
Z i3
T | Alustus
an o
o
AL i
e o Turva-
L M asennon
(| _ naytto
A
o
’/ U | Toiminnan-
[N Iil;l - I(U”(U, kun-
| J L nes alustus
_ U alkaa
i/’ :
EB 8387-3 Fl



Asennoittimen kdytéminen

7.5.4 Korvauskalibrointi (SUB)

Koko alustusvaihe kestdd muutamia minuutteja ja edellyttad venttiilin likkumista koko lilkea-
lueensa lGpi useita kertoja. SUB-alustustilan alustustoimepiteilld ohjausparametrit arvioidaan
eikd niitd siten mddritetd. Sen vuoksi ei voida olettaa korkean tason tarkkuutta. Jos laitos
mahdollistaa, on syytd valita muu alustustila.

Korvauskalibrointia kéytetadn asennoittimen vaihtamiseen prosessin ollessa kéynnissa. Tata
tarkoitusta varten sadtoventtiili lukitaan yleensd tiettyyn asentoon tai pneumadittisesti paine-
signadlilla, joka reititetddn toimilaitteeseen ulkoisesti. Lukitusasento varmistaa, ettd laitos voi
jatkaa toimintaansa tdssd asennossa.

Kun jdriestelmddn syotetddn lukitusasento (koodi 35), sulkuasento (koodi 34), tapin asento
(koodi 4), nimellisalue (koodi 5) ja toimintasuunta (koodi 7), asennoitin voi laskea asennoitti-
men konfiguraation.

= Suorita palautus ennen asennoittimen uudelleenalustamista, jos korvausasennoitin on jo
alustettu. (katso osio 7.7).
Ota kéyttoon konfiguraatio:

Jos mitddn konfiguraatioasetusta ei syotetd 120 sekunnin kuluessa, sallittu konfigurointitoi-
minfo poistuu voimasta.

1. Kierrd kiertopainiketta ©), kunnes koodi 3 tulee naky-

viin (ndyttd: No (Ei)). “4- 3| Ota kéyt-
. Paina kiertopainiketta ©), koodi 3 vilkkuu. F’on Sy
o . § V2 ol 'guraatio
3. Kierrda kiertopainiketta ©), kunnes YES (Kyllg) tulee [ I | Oletusar-
ndkyviin. © vo: No (Ei)
4. Paina kiertopainiketta ©) vahvistamiseksi (ndiytd: £>).
Syotd tapin asento ja nimellisalue:
1. Kierrd kiertopainiketta ©), kunnes koodi 4 tulee
ndkyviin. -8 4| Tapin asen-
Paina kiertopainiketta @, koodi 4 vilkkuu. _ to
Kierra kiertopainiketta © valitaksesi tapin asennon | LJ - Oleh’sqr'.
vivussa (katso kiinnitys vastaavassa osiossa). oA e e 1]

4. Paina kiertopainiketta © vahvistaaksesi asetuksen.
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8.

Kierrd kiertopainiketta ©), kunnes koodi 5 tulee

nijkyviin.
Paina kiertopainiketta @, koodi 5 vilkkuu.

. Kierra kiertopoinikeﬂq @ venttiilin nimellisalueen

valitsemiseksi.

Paina kiertopainiketta © vahvistaaksesi asetuksen.

Vdlitse alustustila:

1.

Kierrd kiertopainiketta ©), kunnes koodi 6 tulee

nijkyviin.

2. Paina kiertopainiketta ©, koodi 6 vilkkuu.
3. Kierrd kiertopainiketta ©), kunnes SUB (Korvaus) tulee

nijkyviin.

Paina kiertopainiketta © vahvistaaksesi alustustilan
SUB-asetuksen.

Syota toimintasuunta:

1.

Kierrd kiertopainiketta @, kunnes koodi 7 tulee

nijkyviin.

2. Paina kiertopainiketta @, koodi 7 vilkkuu.

3. Kierrd kiertopainiketta @, kunnes ndytetadn

4.

toimintasuunta (771/721N).

Paina kiertopainiketta © vahvistaaksesi asetuksen.

Deaktivoi liikeraja:

1.

Kierra kiertopainiketta ©), kunnes koodi 11 tulee
nakyviin.

Paina kiertopainiketta ©, koodi 11 vilkkuu.
Kierrd kiertopainiketta @, kunnes No (Ei) tulee
nakyviin.

Paina kiertopainiketta © vahvistaaksesi asetuksen.
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Muuta paineraija ja sadtoparametrit:
Alg muuta painerajaa (koodi 16). Muuta vain sadtoparametreja K, (koodi 17) ja Ty (koodi
18), jos vaihdettavan asennoittimen asetukset ovat tiedossa.

1. Kierra kiertopainiketta ©, kunnes koodi 16/17/18 é 15 .
) e Paineraja
tulee nakyviin.
. . .. . . [\ Oletusar-
2. Paina kiertopainiketta ©), koodi 16/17/18 vilkkuu. (A ] vo: No (Ei)
3. Kaanna kiertopainiketta © valitun saatoparametrin A
asettamiseksi. X B
A 'Y Kotaso
4. Paina kiertopainiketta © vahvistaaksesi asetuksen. P
= Oletusar-
| vo: 7
o3
A4
s '8 Ty-taso
- Oletusar-
_ vo: 2
o3
Syota sulkusuunta ja lukitusasento:
1. Kierrd kiertopainiketta ©), kunnes koodi 34 tulee Sulkusuun-
. .. ta (kiertosuun-
nokyvun. \/), 3'-! LQ, ioku sqql ai-
-/4- aan venttiilin
2. Paina kiertopainiketta ©), koodi 34 vilkkuu. s Isiikke(en CL?-
ED (Kiinni
3. Kierrd kiertopainiketta © sulkeutumissuunnan | -asentoon (kat-
. . . e e [ so asennoitti-
valitsemiseksi (CCL = vastapdivddn/CL = ey men néyttisn
myotopolvoon) — Oletusarvo:
X . . i i CCL (vastapdi-
4. Paina kiertopainiketta ©) vahvistaaksesi asetuksen. vééin)
5. Kierrd kiertopainiketta ©), kunnes koodi 35 tulee
nakyviin. —
.k)’V”. .. . . 4 35 Lukitusa-
6. Paina kiertopainiketta @, koodi 35 vilkkuu. /‘ S
7. Kierra lukituspainiketta @ lukitusasennon L:‘ l7= ™ Sletusar-
asettamiseksi, esim. 5 mm (lue lukitun venttiilin ois T | ve0

liikeasteikolta tai mittaa viivaimella).

8. Paina kiertopainiketta © vahvistaaksesi asetuksen.
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Kaynnista alustus:

1. Kierréi kiertopainiketta ©), kunnes koodi 0 tulee néiky- e i
viin. - 5
s o o~ T Alust
2. Paina kiertopainiketta @, koodi 0 vilkkuu. : N |=; usius
3. Kierrd kiertopainiketta ©), kunnes Init (alustus) tulee =
nékyviin. Paina kierfopainiketta ©). Turva-asennon
asetusta AtO tai AfC ndytetddn. -4 o
o | Turva-
L_J L '_I G.S.enrlon
[ | naytto
P
4. P|.c|0 kiertopainiketta @ixxlneﬁuna kut..iden .sekunrlln -4 B Toiminnan-
ajan. Alustus alkaa sen jélkeen, kun edistymisen néyt- | mmm = jmmmmm | |k, kyn-
to on pys&hfynyf. =._J| =. D nes alustus
Asennoitin vaihtaa MAN (Manuaali) -tilaan. Lukitusa- iy alkaa
sentoa ndytetddn. —
4 0
Lukitusa-
b I t
i [ e £ e
S

Koska alustusta ei ole suoritettu loppuun, ndytdlle voi tulla virhekoodi 76 (ei hétdtila) ja mah-
dollisesti virhekoodi 57 (ohjaussilmukka).

Nama hdlytykset eivat vaikuta asennoittimen toimintavalmiuteen.
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Peruuta lukitusasento ja vaihda automaadttitilaan (AUTO):

Jotta asennoitin voisi taas seurata asetuspistettddn, lukitusasento on peruutettava ja asennoi-
tin on asetettava taas automaattitilaan:

. Kierrd kiertopainiketta ©), kunnes koodi 1 tulee ndkyviin.
2. Paina kiertopainiketfta ©, koodi 1 ja kuvake 2 vilkkuvat.

Kierra kiertopainiketta © asennoittimen paineen muodostami-
seksi ja venttiilin likkuttamiseksi hieman lukitusasennon ohi.

&2

Paina kiertopainiketta @ mekaanisen lukituksen peruuttamiseksi.
Kierrd kiertopainiketta @, kunnes koodi O tulee ndkyviin.

Paina kiertopainiketta ©), koodi 0 vilkkuu.

Kierrd kiertopainiketta @, kunnes AULO tulee nakyviin.

Paina kiertopainiketta @ Asennoitin vaihtaa automaattitilaan.
Nykyistd venttiilin asentoa ndytetddn %-yksikossa.

© N o 0 A~

= Jos asennoitin vaikuttaa heilahtelevan automaattitilassa, parametreja K; ja Ty, on korjatta-
va hieman. Toimi seuraavasti:

- Aseta Ty (koodi 18) arvoon 4.

- Jos asennoitin heilahtelee edelleen, vahvistusta K, (Code 17) on vahennettava, kun-
nes asennoitin ndytad kdytdytyvan vakaasti.

Nollapisteen kalibrointi

Lopuksi, jos prosessin toiminta sallii, nollapiste on kalibroitava osion 7.6 mukaisesti.
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7.6 Nollakalibrointi

Jos venttiilin suljetussa asennossa on epdtasaisuutta, esim. huonosti istuvat tulpat, nollapiste
on ehka syytd kalibroida uudelleen.

A\ VAROITUS

Loukkaantumisen vaara asennoittimen, toimilaitteen tai venttiilin liikkuvien osien seurauk-

sena.
Ald kosketa liikkuviin osiin dléké esté niiden liikkeité.

© HUOMAUTUS

Toimilaitteen tai venttiilin liike hdiritsee prosessia.

Aléi suorita nollapisteen kalibrointia prosessin ollessa kéynnissé. Eristd ensin laitos sulkemalla
sulkuventtiilit.

i Huomautus
Asennoitin on liitettdva syottsilmaan nollapisteen kalibroinnin suorittamiseksi.

Ota kéayttdon konfiguraatio:

Kierrd kiertopainiketta @, kunnes koodi 3 tulee ndkyviin (ndytto: No (Ei)).
Paina kiertopainiketta ©), koodi 3 vilkkuu.

Kierrd kiertopainiketta @, kunnes YES (Kylld) tulee nakyviin.

Paina kiertopainiketta © vahvistamiseksi (naytto: ).

= W e =
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Suorita nollapisteen kalibrointi:

1. Kierra kiertopainiketta ©, kunnes koodi 6 tulee

nakyviin. G 0| Alustustila

Paina kiertopainiketta ©, koodi 6 vilkkuu. T O|erusq)r(_
vo: MA
Kierra kiertopainiketta ©, kunnes ZP tulee nakyviin. 5 Lt (Maksimi)

Paina kiertopainiketta © vahvistaaksesi asetuksen.

O A 0D

Kierra kiertopainiketta ©, kunnes koodi 0 tulee
nakyviin.

6. Paina kiertopainiketta @, ndytto: MAN (Manuadli),
koodi 0 vilkkuu.

7. Kierra kiertopainiketta ©), kunnes Init (alustus) tulee
nékyviin. Paina kiertopainiketta ©). Turva-asennon
asetusta AtO tai AtC ndytetddn.

8. Paina kiertopainiketta ©) ja pidé painettuna kuuden
sekunnin ajan.

Nollapisteen kalibrointi kdynnistyy. Asennoitin siirtad
venttiilin suljettuun (CLOSED) asentoon ja kalibroi
uvudelleen sisdisesti sahkaisen nollapisteen.

7.7 Palautus oletusasetuksiin

Tama toiminto palauttaa kaikki kaynnistysparametrit seké diagnoosit tehtaan alkuperdisiin
asetuksiin (katso koodiluettelo osiossa 12.2).

Ota kayttoon konfiguraatio:
1. Kierrd kiertopainiketta ©), kunnes koodi 3 tulee ndkyviin
(nayttd: No (Ei)).
2. Paina kiertopainiketta @, koodi 3 vilkkuu.
3. Kierra kiertopainiketta ©), kunnes YES (Kyllg) tulee nakyviin.
4. Paina kiertopainiketta ©) vahvistamiseksi (ndiytd: £>).

EB 8387-3 FI 75



Asennoittimen kdytéminen

Palauta kéynnistysparametrit:

1. Kierra kiertopainiketta @, kunnes koodi 36 tulee

nkyviin (néylts: se—se—). G 36
2. Paina kiertopainiketta ©), koodi 36 vilkkuu.
3. Kierrd kiertopainiketta @, kunnes Std tulee nakyviin.

4. Paina kiertopainiketta © vahvistaaksesi asetuksen.

Nollaus
| Oletusar-
\ vo: No (Ei)

Kaikki kaynnistysparametrit seka diagnoosit
palautetaan oletusarvoihinsa.

i Huomautus
Koodi 36 - diAG mahdollistaa vain diagnoositietojen (EXPERTplus) palauttamisen
(» EB 8389).
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8 Toiminta

A\ VAROITUS

Loukkaantumisen vaara asennoittimen, toimilaitteen tai venttiilin liikkuvien osien seurauk-
sena.
Alé kosketa liikkuviin osiin dldké esté niiden liikkeité kdyton aikana.

8.1 Parametrien ottaminen kdytto6n ja valitseminen
Kaikki koodit ja niiden merkitykset sekd oletusasetukset on luetteloitu osiossa 12.2 olevassa
koodiluettelossa sivulta 86 eteenpdin.

Tahdella merkityt koodit on otettava kéyttoon koodin 3 avulla, ennen kuin niihin liittyvat pa-
rametrit voidaan konfiguroida alla kuvatulla tavalla.

1. Kierra kiertopainiketta ©, kunnes koodi 3 tulee G 3| Koodi 3:
ndkyviin (naytto: No (Ei)). Konfigu-

2. Paina kiertopainiketta @, koodi 3 vilkkuu. =\\= - raatio ei

3. Kierrd kiertopainiketta ©, kunnes YES (Kylla) tulee kéytssd
nakyviin.

4. Paina kiertopainiketta © vahvistamiseksi (naytto: £>). G 3 Konfigu-

ES
Voit nyt konfiguroida koodit yks toisensa jalkeen: Y E S frgiéo &
= Kierrd kiertopainiketta © tarvittavan koodin ©

valitsemiseksi.

= Paina kiertopainiketta @ valitun koodin
aktivoimiseksi. Koodi vilkkuu.

= Kierrd kiertopainiketta © asetuksen valitsemiseksi.

= Paina kiertopoinikeﬂd @ vahvistaaksesi valitun
asetuksen.

i Huomautus

Jos mitdéin konfiguraatioasetusta ei syétetd 120 sekunnin kuluessa, kdyttoonotettu konfigu-
rointitoiminto poistuu voimasta ja néyttd palaa koodiin O.
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Peruuta asetus:

Peruuta arvo ennen sen vahvistamista (painamalla @)
seuraavalla tavalla:

1. Kierrd kiertopainiketta ©), kunnes ESC (Lopeta) tulee
nijkyviin.

2. Paina kiertopainiketta © vahvistaaksesi asetuksen.

Syotettyd arvo ei ole otettu kdytoon.

8.2 Kayttotilat

8.2.1

Sen jdlkeen kun alustus on suoritettu onnistuneesti
loppuun, asennoitin on automaattitilassa (AUTO),
naytts: Gi).

Kytkentd 2 manuadlifilaan (MAN)

1. Kierrd kiertopainiketta ©), kunnes koodi 0 tulee
ndkyviin.

2. Paina kiertopainiketta @, koodi 0 vilkkuu, naytto:
AUIO.

3. Kierrd kiertopainiketta @, kunnes MAN (Manuaali)
tulee nakyviin.

4. Paina kiertopainiketta ©. Asennoitin vaihtaa
manuaalitilaan.

Manuadlitila alkaa kéyttamalla automaatitilan viimeista

asetuspistettd, mikd takaa tasaisen vaihdon. Nykyinen

asento ndytetddn kohdassa %.
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Lukeman
peruutus

Automaattinen (AUTO) ja manuaalinen (MAN) kayttétila

G 0
P Hjl : ";' "I Automaat-
5 titila
G b
IR Automaat-
FC L titila
G 0
—_ Manuaali-
|V| l-Jl l\\l nen tila
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Saddd manuaalinen asetuspiste.

1. Kierra kiertopainiketta ©), kunnes koodi 1 tulee 4 0
nakyviin.
2. Paina kiertopqinikeﬂd @, koodi 1 vilkkuu. 8 100
3. Kierrd kiertopainiketta ©), kunnes riittéva maara
painetta on kehittynyt asennoittimeen ja sddtoventiili
liikkuu haluttuun asentoon. z |
I
C 2%

i Huomautus

Asennoitin palaa automaattisesti koodiin O jos mitddn asetuksia ei ole tehty 120 sekunnin
kuluessa, mutta pysyy manuadlitilassa.

Vaihda G automaattitilaan.

Kierra kiertopainiketta @, kunnes koodi 0 tulee ndkyviin.
Paina kiertopainiketta ©), koodi 0 vilkkuu.
Kierrd kiertopainiketta @, kunnes AULO tulee ndkyviin.

Paina kiertopainiketta @ Asennoitin vaihtaa automaattitilaan.

A wbd =
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8.2.2 Turva-asento (SAFE)

Jos haluat siirtdd venttiilin kdynnistyksessd mddritettyyn turva-asentoon (katso osa 7.4), toimi
seuraavasti:

1. Kierrd kiertopainiketta ©), kunnes koodi 0 tulee G
nakyviin. -

2. Paina kiertopainiketta @, koodi 0 vilkkuu, naytto: \'|=D||“ E
nykyinen kayttotila (AUO tai MAN). -

3. Kierrd kiertopainiketta @, kunnes SAFE (Turva) tulee
ndkyviin.

4. Paina kiertopainiketta © vahvistaaksesi asetuksen.
Naytto S tulee ndkyviin.

Venttiili siirtyy turva-asentoon. Jos asennoitin on alustettu,
nykyistd venttiilin asentoa ndytetddn %-yksikossa.

Poistu turva-asennosta.

1. Kierra kiertopainiketta @, kunnes koodi O tulee nakyviin.
2. Paina kiertopainiketta ©), koodi 0 vilkkuu.

3. Kierrd kiertopainiketta © ja valitse haluamasi kaytotila
(AUtO tai MAN).

4. Paina kiertopainiketta © vahvistaaksesi asetuksen.

Asennoitin vaihtaa valittuun kaytotilaan.

8.3 Vika/vikatoiminta

Tilaluokitus on madritelty kaikkiin tiloihin ja vikahdlytyksiin asennoittimessa. Tilaluokitusten
oletusasetukset on luetteloitu koodiluettelossa.

i Huomautus

Tilaluokituksen mddirittelyd voidaan muuttaa TROVIS-VIEW-ohjelmistossa ja DD-parametrien
avulla (» EB 8389).

Paremman yleiskuvauksen saamiseksi luokitellut viestit on koottu yhteen tiivistystilassa asen-
noitinta varten. Tilaviestit on jaettu seuraaviin luokkiin:
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Huoltohalytys
Asennoitin ei voi suorittaa valvontatehtdvadnsd siind itsessddn tai oheislaitteessa olevan
toimintavian vuoksi tai alustusta ei ole vield suoritettu onnistuneesti loppuun.

Huolto tarvitaan

Asennoitin suorittaa edelleen ohjaustehtdvddnsd (rajoituksin). Huoltovaatimus tai nor-
maalia suurempi kuluminen on todettu. Kulumistoleranssi tulee pian toteen tai se vahenee
odotettua nopeammassa tahdissa. Huolto tarvitaan keskipitkalla aikavalilla.

Huolto vaaditaan

Asennoitin suorittaa edelleen ohjaustehtdvadnsd (rajoituksin). Huoltovaatimus tai nor-
maalia suurempi kuluminen on todettu. Kulumistoleranssi tulee pian foteen tai se vahenee
odotettua nopeammassa tahdissa. Huolto tarvitaan lyhyell aikavdlilla.

Spesifikaation ulkopuolella
Asennoitin toimii madriteltyjen kaytdolosuhteidensa ulkopuolella.

i Huomautus

Jos tapahtuman luokitus on "No message” (Ei viestid), téllé tapahtumalla ei ole mitdén vai-
kutusta fiivistystilassa.

Tiivistystilaa ndytetddn asennoittimella seuraavien kuvakkeiden avulla:

Tiivistystila Asennoittimen néytto
Huoltohdlytys o

Toimintatarkistus Teksti, esim. tESting, TunE tai tESt
Huolto tarvitaan/huolto vaaditaan Ve

Spesifikaation ulkopuolella 2 vilkkuu

Jos asennoitinta ei ole alustettu, huoltohdlytyksen kuvaketta (") néytetadn, koska asennoitin
ei pysty seuraamaan sen asetuspistettd.

Jos vikahdlytys on olemassa, mahdollinen virheen syy ndytetcdn koodista 49 eteenpdin. Tds-
sd tapauksessa ndytetddn Err.
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Esimerkki:
= Katso mahdolliset syyt ja suositellut toimenpiteet 4 33
koodiluettelosta (katso osio 12.2). - Esimerkki:
.. Tapin asen-
_ror tovirhe
£ S

Vikahalytyksen lghto

'Huoltohalytys' tiivistystilassa saa aikaan valinnaisen vikahdlytyksen Ightsignaalin kytkeyty-
misen.

— '"Toimintatarkastus'-tiivistystila voi myds aktivoida vikahdlytyksen lahdon (koodi 32).

— 'Huolto tarvitaan/huolto vaaditaan' -tiivistystila voi myds aktivoida vikahdlytyksen Igh-

ddn (koodi 33).
8.3.1 Virheilmoitusten vahvistus

Ota kéyttoon konfiguraatio:

1. Kierrd kiertopainiketta ©), kunnes koodi 3 tulee ndkyviin
(nayttd: No (Ei)).

2. Paina kiertopainiketta ©), koodi 3 vilkkuu.

3. Kierrd kiertopainiketta @, kunnes YES (Kylld) tulee nakyviin.

4. Paina kiertopainiketta ©) vahvistamiseksi (néiyttd: £).

Virheilmoituksen vahvistus:

1. Kierrd kiertopainiketta ©), kunnes haluamasi virhekoodi tulee
ndkyviin.

2. Paina kiertopainiketta © vahvistaaksesi virheilmoituksen.
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9 Huolto

i Huomautus

SAMSON on tarkastanut asennoittimen, en-

nen kuin se on Ightenyt tehtaalta.

— Tuotetakuu raukeaa, jos suoritetaan muita
kuin néissd ohjeissa kuvattuja huolto- tai
korjaustéitd, joista ei ole sovittu etukdteen
SAMSONin huolto- ja korjausosaston
kanssa.

— Kéiytd ainoastaan SAMSONIn alkuperdiisia
varaosia, jotka vastaavat alkuperdisic
erittelyjd.

Asennoitin ei tarvitse huoltoa. Pneumatiikan
syotto- ja poistoliitdnndissd on sihtivdlin
100 pm kokoisia suodattimia, jotka voidaan
tarvittaessa poistaa ja puhdistaa. Huomioi
yldpuolisen virtauksen paineenalennusase-
mia koskevat huolto-ohjeet.
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Huolto

9.1 Palautusléhetyksen

valmistelu
Vialliset asennoittimet voidaan palauttaa
SAMSONille korjausta varten.

Toimi seuraavasti palauttaaksesi laitteet
SAMSONille:

1. Ota ohjausventtiili pois kdytostd. Katso
vastaava venttiilin dokumentaatio.
Poista asennoitin (katso osio 11.2).

. Lahetd asennoitin lghimpadn SAMSON-
sivuliikkeeseen. SAMSON-sivuliikkeet on
lueteltu verkkosivullamme osoitteessa
» www.samson.de > Contact.
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10 Toimintahairiot

Vikatoiminnot ndytetddn virhekoodeina.
Osiossa 12.3 on luettelo mahdollisista
virheilmoituksista ja suositeltavista
toimenpiteista.

Seuraavaksi luetteloidut virhekoodit ndkyvdt
ndytossa niiden kootussa ilmoituksessa aset-
tuneen -tilaluokituksen mukaan (huolto tarvi-
taan/huolto vaaditaan: Z*, spesifikaation
ulkopuolella: # vilkkuu, huoltohdlytys: ®y).
Jos virhekoodille madritellaan tilaluokituksek-
si 'Ei viesti@', virhekoodi ei sisdlly kondensoi-
tuun tilaan.

Tilaluokitus madritellaan jokaiselle virhekoo-
dille oletusasetuksessa. Virhekoodien tilaluo-
kitusta voidaan myds muuttaa tarpeen mu-
kaan kayttdjdohjelmiston avulla (esim. TRO-
VIS-VIEW).

10.1 Toiminta hatatapauksessa

Imansyottohdirion yhteydessd asennoitin
tyhjentad toimilaitteen ilmat, mika saa ai-
kaan venttiilin siirtymisen toimilaitteen maa-
ritdmaan turva-asenfoon.

Laitoksen kayttajdyritys on vastuussa laitok-

sessa hatatapauksessa suoritettavasta toimin-
nasta.

XF Vinkki

Venttiilin tai toimilaitteen vian aiheuttamat
héitéitoimenpiteet on kuvattu vastaavan vent-
tiilin tai toimilaitteen dokumentaatiossa.
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11 Kaytostaotto ja purkaminen

A\ VAARA

Vakavan loukkaantumisen vaara puutteelli-
sen rdjdhdyssuojauksen seurauksena.
Réjéhdyssuojaus ei endd vaikuta, kun asen-
noittimen kansi avataan.

Seuraavat mddrdykset koskevat asennuksia
vaarallisille alueille: EN 60079-14: VDE
0165, Osa 1)

© HUOMAUTUS

Prosessi hdiriintyy suljetun silmukkaohjauk-
sen katkeamisen seurauksena.

Alé asenna tai huolla asennoitinta prosessin
kéynnin aikana, vaan ainoastaan sen jdl-
keen, kun laitos on eristetty sulkemalla sulku-
venttiilit.

11.1 Kaytostdotto

Asennoitin poistetaan kdytdstd ennen sen ir-

rottamista seuraavin toimenpitein:

1. Irrota ja lukitse paineilmansyottd ja oh-
jauspaine.

2. Avaa asennoittimen kansi ja irrota oh-
jaussignaalijohdot.
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11.2 Asennoittimen irrottaminen

1. Irrota ohjaussignaalijohdot asennoitti-
mesta.

2. Irrota sydttdilman ja signaalipaineen joh-
dot (ei tarvita suorakiinnityksessa liitan-
talohkoa kayttcen).

3. lIrrota asennoitin [5ysaamalla siing olevat
kolme kiinnitysruuvia.

11.3 Havittdminen

= Noudata paikallisia, kansallisia ja kan-
sainvalisia maardyksia.

> Alg havita komponentteja, voiteluaineita

tai vaarallisia aineita kotitalousjctteiden
seassa.
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12 Liite

12.1 Huolto- ja korjausosasto

Ota yhteyttd SAMSONin huolto- ja korjaus-
osastoon saadaksesi huolto- tai korjaustoitd
koskevaa tukea tai jos havaitaan toiminta-
hdiriditd tai vikoja.

Sahkoposti

Saat yhteyden huolto- ja korjausosastoon
osoitteessa aftersalesservice@samson.
SAMSON AG:n ja sen sivuliikkeiden
osoitteet

SAMSON AG:n, sen sivuliikkeiden, edusta-
jien ja huoltopisteiden osoitteet ympdri maa-
ilmaa |8ytyvat SAMSONin verkkosivulta tai
kaikista SAMSON-tuoteluetteloista.
Vaaditut erittelyt

lImoita seuraavat tiedot:

— Tilausnumero ja tilauksen positionumero
- Tyyppi, sarjanumero, laitelmistoversio,
laiteversio
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12.2 Koodiluettelo

Koodi Parametri — lukemat/arvot

nro

[oletusasetus]

Kuvaus

Huomautus: Tahdella (*) merkityt koodit on otettava kéyttoon koodilla 3 ennen konfigurointia.

0 |Toimintafila MAN  Manuaalinen tila
[MAN], AUtO, SAFE, ESC | AUIO  Automaatiitila
SAFE  Turva-asento
ESC Peruuta
MAN- ja AUtO-tilassa jdrjestelmdn poikkeama esitetdicin pylvas-
grafiikkaelementtien avulla.
Lukema ilmoittaa venttiilin asentoa tai kiertokulmaa yksikdssa %,
kun asennoitin on alustettu. Jos asennoitinta ei ole alustettu, vivun
asento suhteessa keskiakseliin néytetddn asteina (°).
Vaihto automaattitilasta manuaalitilaan on tasainen.
Turva-asennossa ndytetddn S-kuvaketta.
Init Init Kaynnistd alustus
AO/AC Madrita turva-asento:
AO: AR TO OPEN (Avausilma) (ohjauspaine avaa
venttiilin, esim. vika sulkee venttiilin)
AIC: AR TO CLOSE (Sulkuilma) (ohjauspaine sulkee
venttiilin, esim. vika avaa venttiilin)
1 |Manuaalinen asetuspiste w | Aseta manuaalinen asetuspiste
[0] - 100 % nimellisalueesta | Nykyinen likepituus/kulma ndytetdicn yksikdssd %, kun asennoitin
on alustettu. Jos asennoitinta ei ole alustettu, vivun asento suhtees-
sa keskiakseliin ndytetddn asteina (°).
Huomautus: se voidaan valita vain, kun koodi 0 = MAN
2 |Lukusuunta
[Normal] tai ylosalaisin Nayton lukusuunta kddnnetddn 180°.
ESC
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Koodil pgrametri - lukemat/arvot Kuvaus
nro | [oletusasetus)
3 | Ota kaytoon konfiguraatio | Sallii tietojen muuttamisen (deaktivoituu automaattiesti, kun kierto-
[No], YES, ESC painiketta on kierretty 120 sekunnin ajan). Tahdelld (*) merkityt
T koodit voidaan vain lukea eikd korjata, kun niiden konfiguraatio
on sallittu.
HART vilkkuu naytolld, kun kaytopaikka on lukittu HART®-tiedon-
siirron kautta.
Vastaavasti koodit voidaan vain lukea SSPrajapinnan kautta.
4* |Tapin asento Seuraajatappi on asennettava oikeaan asentoon venttiilin likkees-
[No], 17, 25, 35, 50, 70 td/ avautumiskulmasta riippuen.
100,/20('), 3(')0 rr;m, éoo " |Tapin asento on sydtettiva nimelliseen (NOM) tai korvaavaan
kaantyvilla toimilaitteilla, (SUB) alustukseen.
ESC Tapin asento Vakio Sddtoalue
Jos valitset koodissa 4 liian Koodi 4 Koodi 5 Koodi 5
pienen tapin asennon, asen- 7 7,5 3,6 18,0
noitin vaihtaa turvallisuus- 25 7.5 50 - 250
syistd turva-asennon tilaan 35 15,0 70 - 350
(SAFE). 50 30,0 100 - 50,0
70 40,0 140 - 70,7
100 60,0 20,0 100,0
200 120,0 40,0 - 2000
90° 90,0 24,0 100,0
5* | Nimellisalve Nimellinen venttiilin liike tai avautumiskulma on sydtettdivé

mm tai kulma ©, ESC

nimelliseen (NOM) tai korvaavaan (SUB) alustukseen.
Mahdollinen sadtdalue riippuu tapin asennosta taulukosta
koodille 4.

Koodi 5 on yleensd lukittu, kunnes koodi 4 on asetuksessa 'No'
(Ei), ts. kun tapin asento on sydtetty, koodi 5 voidaan konfiguroi-
da.

lImoittaa alustuksen aikana saavutetun maksimiliikkeen/kulman
sen jdlkeen, kun alustus on suoritettu loppuun onnistuneesti.
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Koodil pgrametri - |ukemat/arvot Kuvaus
Nnro | [oletusasetus]
6* | Alustustila MAX  Sdaatdventtiilin maksimialue, sulkuelimen litke/kulma
[MAX], NOM, MAN, SUB, CLQSEI? (Kiinni) -asennosta foimilaitteen vastakkaiseen
ZP, ESC pysayttimeen.

NOM: Saatoventtiilin nimellisalue, sulkuelimen liike/kulma mita-
tusta CLOSED (Kiinni) -asennosta ilmoitettuun OPEN (Au-
ki) -asentoon.

MAN: Manuaalisesti valittu alue

SUB:  Korvauskalibrointi (ilman alustusta)

ZP: Nollakalibrointi

7* | Toimintasuunta (w/x) Asetuspisteen w toimintasuunta likkeen/kulman x suhteen (kasva-

[77], AN, ESC

va/kasvava tai kasvava/viheneva)
Automaattinen mukautus:

AIRTO OPEN  Alustuksen pddttyessd liikesuunta on edelleen

(Avausilma): kasvava/kasvava (77). Istukkaventtiili avautuu
mA-signadlien kasvaessa.

AIRTO CLOSE  Alustuksen pddttyessa liikesuunnaksi vaihtuu

(Sulkuilma): kasvava/viheneva (7N). Palloventtiili mA-

signaalien kasvaessa.

8* |Liikkeen/kulman alueen Alemman alueen arvo liiketté/kulmaa varten nimellis- tai toimin-
aloitus (pienempi x-alueen |ta-alueella
arvo) Toiminta-alue on sddtéventtiilin todellinen liike/kulma ja sitd ra-
[0,0] - 80,0 % joittavat alemman liike-/kulma-alueen alkuarvo (koodi 8) ja ylem-
nimellisalueesta, ESC mdan liike-/kulma-alueen loppuarvo (koodi 9).
Mddritelty yksikossd mm tai | Yleensd toiminta-alue ja nimellisalue ovat yhtd suuret. Nimellisalue
kulma asteina ° edellyttéien, |voidaan rajoittaa toiminta-alueeseen liike-/kulma-alueen alku- ja
ettd koodi 4 on aktivoitu. loppuarvoilla. Arvo ndytetddn tai se on syStettava.
Ominaiskdyrd on mukautettu.
Katso myos esimerkki koodissa 9.
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Koodil pgrametri - lukemat/arvot Kuvaus
nro | [oletusasetus]
9* |Liikkeen/kulman alueen Ylemmdn alueen arvo litkettd/kulmaa varten nimellis- tai toimin-
loppu (ylempi x-alueen ar- |ta-alueella.
vo) Arvo ndytetddn tai se on syotettdvd.
20,0 - [100,0 %] nimellis- Ominaiskdyrd on mukautettu.
alueesta, ESC Esimerkki: toiminta-alue on muokattu, esimerkiksi rajoittamaan
Mdiritelty yksikassd mm tai sddtoventtiilin aluetta, joka on mitoitettu liian suureksi. Tétd toimin-
kulma asteina © edellyticen, |0 varten asetuspisteen koko resoluutioalue muunnetaan uusiin
ot hoodi don okioie. |10
0 % naytolla vastaa sdddettyd alarajaa ja 100 % sdddettyd yldra-
jaa.
10* | Liikkeen/kulman dlaraja  |Kierfoliikkeen/-kulman alaraja sytettyyn arvoon.
(alempi x-raja) Ominaiskdyrdd ei ole mukautettu.
o b
0,0 - 49,9 % toimin- Katso myos esimerkki koodissa 11.
ta-alueesta, [No], ESC
.« |1 .
LU :.;Itl::?)/(il:;l)un ylérajo Rajoittaa liike/avautumiskulman sydtettyyn arvoon (yldraja)
. | Kun asetus on 'No' (Ei), venttiilid ei voi avata nimellisalueen yli
_ o o _ ’
5(.)’? . 1|20,0' /OI[I[\} O]OE/E]CtOI asetuspisteen ollessa alueen 0 - 100 % ulkopuolella. Ominaiskéy-
minid-aloeesia, ok rdd ei ole mukautettu.
Esimerkki: Joissakin sovelluksissa on parempi rajoittaa venttiilin
liikettd, esim. jos tarvitaan fiettyd minimivirtausta tai maksimivir-
tausta ei ole saavutettu. Aldraja on saddettava koodilla 10 ja yla-
raja on sdddettava koodilla 11. Jos tiivissulkutoiminto on asetettu,
silla on prioriteetti likerajoitukseen ndhden.
12* | Asetuspistealueen alku Asetuspistealueen alemman arvon on oltava pienempi kuin ylempi
(w-start) arvo (w-end), 0 % = 4 mA.
[0,0] - 75,0 % asetuspistea- | Asetuspistealue on pisteiden w-end ja w-start vélinen ero ja sen
P P P | |
lueesta, ESC on oltava Aw = 25 % = 4 mA.
Kun asetuspistealue O - 100 % = 4 - 20 mA, venttiilin taytyy liik-
kua koko toiminta-alueensa ldpi, siis O - 100 % liikkeestd/kierto-
kulmasta.
Jakoaluekdytdssa venttiilit toimivat pienemmilla asetuspisteilld.
Kahta venttiilid ohjaavan ohjausyksikdn sadtdsignaali on jaettu
esimerkiksi niin, ettd venttiilit liikkuvat niiden koko litkkeen/kierto-
kulman lépi vain puolella systtdsignaalilla (ensimmdisen venttiilin
asetus 0 - 50 % = 4 - 12 mA ja toisen venttiilin asetus 50 - 100 %
=12-20 mA).
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Koodi

Parametri — lukemat/arvot

Kuvaus

Nnro | [oletusasetus]

13* | Asetuspiste, ylempi Voimassa olevan asetuspistealueen ylempi arvoalue (100 % =
arvoalue (w-end) 20 mA)

[25,0] - 100,0 % asetuspis- | Témdn on oltava suurempi kuin alemman alueen arvo.
tealueesta, ESC

14* | Asetuspisteen katkaisuvé- | Jos asetuspiste w saavuttaa loppuarvoksi sydtetyn prosenttiarvon,
hennys joka saa aikaan venttiilin sulkeutumisen, toimilaitteen ilma poistuu
0,0 - 49,9 %, [1,0 %], No heti kokonaan (AIR TO OPEN (Avausilma)) tai se tdyttyy ilmalla
EISC A " (AR TO CLOSE (Sulkuilmay)). Témé toiminta johtaa aina venttiilin

maksimaaliseen tiivissulkeutumiseen.
Koodeilla 14/15 on prioriteetti koodien 8/9/10/11 suhteen.
Koodeilla 21/22 on prioriteetti koodien 14/15 suhteen.

15* | Asetuspisteen katkaisukas- |Jos asetuspiste w saavuttaa loppuarvoksi sydtetyn prosenttiarvon,
vu joka saa aikaan venttiilin avautumisen, toimilaite tcyttyy heti ilmal-
500-100.0% ESC la (AIR TO OPEN (Avausilma)) tai se tayttyy ilmalla (AIR TO CLO-

' o SE (Sulkuilmay)). Témé toiminta johtaa aina venttiilin avautumiseen.
Signaalipaine toimilaitteeseen voidaan rajoittaa koodissa 16.
Koodeilla 14/15 on prioriteetti koodien 8/9/10/11 suhteen.
Koodeilla 21/22 on prioriteetti koodien 14/15 suhteen.
Esimerkki: Aseta katkaisu arvoon 99 % kolmitieventtiileja varten.

16* | Paineraja Signaalipaine toimilaitteeseen voidaan rajoittaa eri vaiheissa.

[No], P 1.4/2.4/3.7, ESC  |Jo asetetun painerajan vaihtamisen dlkeen toimilaitteen ilma on
poistettava kerran (esim. valitsemalla turva-asento (SAFE) koodil-
la 0).
Huomautus: Alé akfivoi painerajoitusta kaksitoimisille toimilaitteil-
le (turva-asennolla AIR TO OPEN (Avausilma)).

17* | Suhdetoimintakerroin Kp-ta- | K- ja Ty-tasojen muuttaminen

so
0-17[7], ESC

Huomautus koskien Ky- ja Ty-tasojen vaihtamista: Ky~ ja Ty-arvot
on asetettu optimaalisesti asennoittimen alustuksen aikana. Jos
asennoitin yliasettaa jatkuvasti kielletylld tavalla muiden hairicteki-
jdiden vuoksi, Ky- ja Ty-tasot voidaan mukauttaa sen mukaan alus-
tuksen jdlkeen. Kasvata Ty-tasoa asteittain, kunnes haluttu kayttcy-
tyminen saavutetaan, tai maksimiarvon 4 saavuttamisen jdlkeen
Kp-tasoa voidaan pienentdd asteittain

Kp-tason muutokset vaikuttavat asetuspisteen poikkeamaan.
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Koodi

Parametri — lukemat/arvot

Kuvaus

nro | [oletusasetus]
. . .
18 :_ohdannalsvalkutusalku Katso koodi 17
v-taso k " . | .k e o | . .kk
1,21, 3, 4, No, ESC Ty~tason muutoksella ei ole vaikutusta jcrjestelman poikkeamaan.
19* | Toleranssialue Kaytetadn virhevalvontaan.

0,1-10,0%, [5,0 %] toi | Toleranssialueen mddiritys toiminta-alueen suhteen. Tahdn liittyva

minta-alueesta, ESC viiveaika (30 s) on uudelleenasetuskriteeri.

Jos alustuksen aikana madritetédn siirtoaika, joka on kuusi kertaa
piempi kuin 30 s, viiveajaksi hyvaksytddn siirtoajan kuudesosa.
20* | Valitse ominaiskéyrd Valitse ominaiskdyrd

[0] - 9, ESC 0 Lineaarinen
1 Tasaprosenttinen
2 Kdadnteisesti fasaprosenttinen
3 SAMSON lappaventtiili, lineaarinen
4 SAMSON lgppaventtiili, tasaprosenttinen
5 VETEC kiertoistukkaventtiili, lineaaarinen
6 VETEC kiertoistukkaventtiili, tasaprosenttinen
7 Pallosegmenttiventtiili, lineaarinen
8 Pallosegmenttiventtiili, tasaprosenttinen
9 Kayttdjamddritteinen (madrittely kdyttdjdohjelmiston kaut-

ta)
Huomautus: Ominaisuudet (katso osio 12.4)
21* |Siirtoaika AUKI (w-ramppi | Toiminta-alueen lgpi liikkumiseen vaadittava aika venttiilin avau-

AUKI) tuessa.

[0] - 240 s, ESC Siirtoajan rajoitus (koodi 21 ja 22): Joissakin kéyttosovelluksissa
on suositeltavaa rajoittaa toimilaitteen siirtoaikaa tarkoituksella es-
tad sen liian nopea kytkeytyminen prosessin ollessa kdynnissa.
Koodilla 21 on prioriteetti koodin 15 suhteen.

22* |Siirtoaika KIINNI (w-ramppi| Toiminta-alueen lcpi liikkumiseen vaadittava aika venttiilin sulkeu-

KIINNI) tuessa.

[0] - 240 s, ESC Koodilla 22 on prioriteetti koodin 14 suhteen.

23* | Venttiilin kokonaisliike Venttiilin kaksoisliikejakso yhteensd

[0] - 99x107, RES, ESC

Eksponentiaalinen lukema
9999 liikejaksosta eteenpdin

Voidaan vudelleenasettaa arvoon 0 valitsemalla RES.

Huomautus: Venttiilin kokonaisliike tallennetaan pysyvddan muistiin
venttiilin jokaisen 1000 téyden liikejakson jclkeen.
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Koodil pgrametri - |ukemat/arvot
Ki
nro | [oletusasetus] ovaus
24* | Venttiilin kokonaisliikeraja | Venttiilin kokonaisliikeraja. Asennoittimen naytdlle tulee vikahaly-
1000 - 99x107, tys ja tydkalun kuvake.
[1,000000], ESC
Eksponentiaalinen lukema
9999 liikejaksosta eteenpdiin
25 |Bingarinen lahto Tamén koodin avulla voit selvittad paikan padlld, onko asennoitti-
[Al -/-], ESC messa valinnainen binddrinen IGhtd vai ei. Kun binddrinen ldhto
' on olemassa, sen kytkentdkdyttcytyminen voidaan lukea ja aset-
taa.
Jos binadristd |ahtod ei ole, asennoittimen naytolle tulee - - - -'.
Binddriset kontaktit A1, A2 ja vikahdlytyksen Ightd voidaan kon-
figuroida lahddssd seuraavasti:
Vaihtuva ndytté  Merkitys
Al -/- A1 toimii NO-kontaktina
Al A1 toimii NC-kontaktina
A2 -/- A2 toimii NO-kontaktina
A2 A2 toimii NC-kontaktina
FAUL FAUL Vikahalytyksen Iahto (aina NC-kontakti)
26* |Raja Al Ohjelmaraja-arvoa A1 néytetddn tai se voidaan muuttaa suhtees-
0.0 - 1000 % toiminta- sa toiminta-alueeseen.
alueesta, [2,0 %] [No], ESC
27* |Raja A2 Ohjelmaraja-arvoa A2 ndytetddn tai se voidaan muuttaa suhtees-
0,0 - 100,0 % toimin- sa foiminta-alueeseen.
ta-alueesta, [98,0 %] [No],
ESC
28* |Halytystesti Ohjelmarajakytkimen halytysten A1 ja A2 testaus sekd vikahaly-
Lukusuunta: tyskontakti A3.
Vakio ' Kadinnetty Jos testi aktivoidaan, kontakti vaihdetaan viisi kertaa.
[No] [No] RUN 1/1 RUN: Ohjelmarajakytkin A1
RUN 2/2 RUN: Ohjelmarajakytkin A2
RUN1 — RUN1T RUN 3/3 RUN: Vikahdlytyskontakti A3
RUN 2 RUN 2
RUN 3 RUN 3
ESC ESC
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Koodil porametri - lukemat/arvot Kuvaus
nro
[oletusasetus]
29* | Asennon lghetin x/ix 3 Valinnaisen asennon |éhettimen toimintasuunta: se ilmoittaa, kuin-
[A7], 7N, ESC ka liike-/kulma-asento on merkitty lahtdsignadlille i turva-asen-
toon perustuen.
Venttiilin toiminta-alue (katso koodi 8) esitetdicin 4 - 20 mA sig-
nadlilla.
Signaali on 0,9 mA, kun asennoitinta ei ole yhdistetty (asetuspiste
pienempi kuin 3,6 mA), ja 3,8 mA, kun asennoitinta ei ole vield
alustettu.
30* |Vikahalytys ix? Valitse, ndyttdcks asennon lhetin myds vikahdlytyskontaktin kyt-
[No], HI, LO, ESC keytymisen aikaansaavat viat ja kuinka ne ndytetddn.
Hl'ix =21,6 mA tai LO ix =2,4 mA
31* | Asennonldhettimen testi®) | Asennonldhettimen testaus. Arvot voidaan sySttéd toiminta-alueen
~10,0- 110,0 % foimin- | svhteen.
ta-alueesta, [oletusarvo on | Hetkellistd venttiilin asentoa kéytetécéin asennoittimien paikallisessa
asennon ldhettimen viimei- | alustuksessa alkuarvona (tasainen vaihto testaustavalle). Ohjelmis-
nen ndytetty arvo], ESC tolla testaamisessa syotettyd simulaatioarvoa tulostetaan asennon
palautesignaalina 30 sekunnin ajan.
3 Analoginen asennonlghetin: Koodi 29/30/31 voidaan valita vain, jos asennonldhetin (valinnainen) on asennettu.
32* |Toiminnantarkastushdlytys | Tiivistystila voidaan néyttad vikahdlytyslahtond valinnaisen bindd-
No, [YES], ESC rikontaktin ja valinnaisen asennonldhettimen kautta (katso koodi
25).
YES:  'Toimintatarkastus'-fiivistystila akfivoi vikahdlytyksen Iéh-
don.
No: "Toimintatarkastus'-tiivistystila ei vaikuta vikahdlytyksen
lahtoon.
33* |Huoltotarpeen hdlytys YES:  Sekd 'Huoltohdlytys' -tiivistystila ettd 'Huolto tarvitaan/
No, [YES], ESC huolto vaaditaan' -tiivistystila aktivoivat vikahdlytyksen
lahdon.
No:  Vain 'Huoltohdlytys' -tiivistystila aktivoi vikahalytyksen

|ahddn, kun taas 'Huolto tarvitaan/huolto vaaditaan' -tii-
vistystila ei aktivoi.
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Koodi

nro

Parametri — lukemat/arvot
[oletusasetus]

Kuvaus

34* | Sulkeutumissuunta
CL, [CCL], ESC

CL: My6tapdivadn

CCL:  Vostapdivadn

Poimintaliikkeen vivun kiertosuunta saa aikaan venttiilin likkeen
CLOSED (Kiinni) -asentoon.

Tarvitaan vain SUB-alustustilassa.

35* | Lukitusasento
[0,0] mm/°/%, ESC

EtGisyys CLOSED (Kiinni) -asentoon (O % asento).

Tarvitaan vain SUB-alustustilassa.

36* | Nollaus
[No], Std, diAG, ESC

Std:  Uudelleenasettaa kaikki parametrit oletusasetuksiinsa ja
poistaa diagnoositiedot. Nollauksen jdlkeen asennoitin
on alustettava uudelleen.

diAG:  Nollaa vain diagnoositiedot. Piirretyt referenssikuvaajat
ja lokit pysyvét tallennettuina. Asennoitinta ei farvitse uu-
delleenalustaa.

37* | Asentoldhetin
[No], YES, ESC

Vain luku. Imoittaa, onko valinnainen asennonldhetin asennettu.

38* | Induktiivinen halytys

Lisavaruste ei saatavissa

No
39 | Asetuspisteen poikkeaman | Tavoiteasennon ero (e = w — x)
e tieto
Vain luku
40 | Min. siirtoaika AUKI Aika [s], jonka jdrjestelmd (asennoitin, toimilaite ja venttiili) vaatii
Vain luku nimellisen liike-/kulmamitan liikkumiseen venttiilin avautumissuun-

taan (100 % asento).

41 | Min. siirtoaika KIINNI
Vain luku

Aika [s], jonka jdriestelmd (asennoitin, toimilaite ja venttiili) vaatii
nimellisen litke-/kulmamitan liikkumiseen venttiilin avautumissuun-
taan (0 % asento).

42 | Auto-w/manual-w
@0,0 - 100,0 % liikevdlista
4-20mA

Automaattitilassa kéytettiva asetuspiste w
4 - 20 mA vastaa arvoa 0 - 100 %

43 | Ohjauksen laitelmistoversio
Vain luku

Laitetyyppi ja nykyinen laitelmistoversio (ndytetddn vaihtuvassa
jcirjestyksessd).
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Koodi R
Parametri — lukemat/arvot Kuvaus
nro | [oletusasetus]
44 |y-tieto Ohjaussignaalin y prosenssiarvona [%] alustuksen aikana madri-
Vain luku tetyn liikealueen suhteen.
MAX  Asennoitin muodostaa maksimiulostulopaineen, katso ku-
vaus koodissa 14 ja 15.
OP: Asennoittimen ilma poistuu kokonaan, katso kuvaus koo-
dissa 14 ja 15.
—--—=  Asennoitinta ei ole alustettu.
45 | Pakkotuuletustila lImoittaa, onko liséivaruste asennettu tai ei.
Vain luku No Ei pakkotuuletusta asennettu
YES  Pakkotuuletusta asennettu
Jos jdnnitteensydttd on liitetty pakkotuuletuksen liitcntdihin,
ndytdlle tulee YES ja HIGH vaihtuvassa jdrjestyksessd. Jos
j@nnitteensyottod ei ole liitetty (toimilaitteen ilma poistunut, turva-
asentoa ndytetddn S-kuvakkeella), néytslle tulee YES jo LOW
vaihtuvassa jdrjestyksessd.
46* |Kyselyosoite Valitse vayldosoite
[0] - 15/63, ESC 0 - 15 aktiiviselle HART®-versiolle 5 (oletusasetus)
' 0 - 63 aktiiviselle HART®-versiolle 6
Vaihto on mahdollinen vain kéytdohjelmiston kautta.
47* | HART®-kirjoitussuojaustila
[No], YES, ESC Kun kirjoitussuojaus on aktiivinen, laitetiedot voidaan lukea, mutta
o ei korvata HART®-tiedonsiirron pddille.
48* | Diagnostiikkaparametrit - EXPERTplus-venttiilidiagnostiikan yksityiskohdat kdyttoohjeissa
49* (> EB 8389-1.
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12.3 Virhekoodit

Alustusvirheet

Virhekoodit: suositeltu
toiminta

Kootun tilan viesti aktiivinen, kun pyydetddn, Err tulee ndkyviin.
Kun vikahdlytykset ovat olemassa, ne ndkyvdt tdssd.

50 |x> alve

Mittaussignaalin arvo liian korkea tai liian matala; vipu toimii sen mekaa-
nisen vasteen vieressa.

e Tappia ei ole asennettu oikein

e NAMUR-kiinnitin: kiinnitysalusta liukui tai seuraajatappi ei ole oikein
paikallaan seuraajalevyn urassa.

e Seurauslevyd ei ole asennettu oikein.

Tilaluokitus

[Maintenance required] (Huolto tarvitaan)

Suositeltu toimenpide

¢ Tarkasta kiinnitys ja tapin asento.
* Aseta kayttctila turvatilasta (SAFE) manuadlitilaan (MAN).

¢ Alusta asennoitin uudelleen.

51 |Ax < alve

Anturin riittdmaton mittausvali.
e Tappia ei ole asennettu oikein
e Vadra vipu asennettu.

Kiertokulma pienempi kuin 16° asennoittimen varressa saa aikaan vain
halytyksen. Kulma alle 9° johtaa alustuksen peruuntumiseen.

Tilaluokitus

[Maintenance required] (Huolto tarvitaan)

Suositeltu toimenpide

e Tarkasta liite.

e Alusta asennoitin uudelleen.

52 |Kiinnityskappale

* Kelvoton asennoittimen kiinnitys.

o Nimellistd liikettd/kulmaa (koodi 5) ei voitu saavuttaa NOM-alustuksen
aikana (toleranssi alaspdin ei sallittu).

¢ Mekaaninen tai pneumaattinen vika, esim. védrd vipu valittu tai sydto-
paine liian matala siirtymiseksi tarvittavaan asentoon.

Tilaluokitus

[Maintenance required] (Huolto tarvitaan)

Suositeltu toimenpide

Tarkista kiinnitys ja sydttopaine. Alusta asennoitin uudelleen. Tietyissé
olosuhteissa voi olla mahdollista tarkistaa maksimiliike/-kulma systtamdllé
todellinen tapin asento ja suorittamalla sen jdlkeen MAX-alustus.

Kun alustus on suoritettu loppuun, koodi 5 ilmoittaa saavutettua
maksimiliikettd tai -kulmaa.
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Virhekoodit: suositeltu Kootun tilan viesti aktiivinen, kun pyydetddn, Err tulee nkyviin.
toiminta Kun vikahdlytykset ovat olemassa, ne ndkyvdt tssa.
53 | Alustusaika ylitetty | Alustus kestcidi liian kauan.
(Init fime >) ¢ Ei painetta systtdjohdossa tai paineilmavuoto
e Syottsilmahdgiric alustuksen aikana
Tilaluokitus [Maintenance required] (Huolto tarvitaan)

Suositeltu toimenpide

Tarkista kiinnitys ja ilmansyottoputki. Alusta asennoitin uudelleen.

54

Alustus — pakkotuule-
tus

1. Pakkotuuletustoiminto on asennettu (koodi 45 = YES) ja sitd ei ole liitetty
tai ei ole liitetty oikein. Sen seurauksena toimilaitteen paine ei padse
muodostumaan. Halytys annetaan, kun yritdt alustaa asennoittimen.

2. Jos yritdt alustaa asennoittimen turva-asennosta (SAFE).

Tilaluokitus

[Maintenance required] (Huolto tarvitaan)

Suositeltu toimenpide

1. Tarkista pakkotuuletuksen liitdntd ja syottsjdnnite.

Koodi 45 HIGH/LOW
2. Aseta MAN-tila koodissa 0. Alusta asennoitin uudelleen.

55

Siirtoaikaa ei ole
saavutettu
(siirtoaika <)

Alustuksen aikana tunnistetut toimilaitteen siirtoajat ovat niin lyhyitd, et
optimaalinen asennoittimen sddtd on mahdotonta.

Tilaluokitus

[Maintenance required] (Huolto tarvitaan)

Suositeltu toimenpide

Aseta ohjauspaineen rajoitus, kuten on kuvattu osiossa 5.

56

Tapin asento

Alustus on peruutettu, koska valitut NOM- ja SUB-alustustilat vaativat ta-
pin asennon syottdamisen..

Tilaluokitus

[Maintenance required] (Huolto tarvitaan)

Suositeltu toimenpide

Syétd tapin asento koodin 4 avulla ja nimellinen liike/kulma koodin 5
avulla. Alusta asennoitin uudelleen.
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Toimintavirheet

Virhekoodit: suositeltu

Kootun tilan viesti aktiivinen, kun pyydetédn, Err tulee ndkyviin.

vikahélytyskontakfilla

toiminta Kun vikahdlytykset ovat olemassa, ne ndkyvdt tdssd.
57 |Ohjaussilmukka Ohijaussilmukkavirhe, venttiili ei endd noudata ohjattua muuttujaa toleroi-
Lisshalylys tavien aikojen sisdlla (toleranssialihdlytyksen koodi 19).

e Toimilaite on lukkiutunut
¢ Asennoittimen kiinnityskappale on siirtynyt.

e Riittdmadton syottdpaine

Tilaluokitus

[Maintenance required] (Huolto tarvitaan)

Suositeltu toimenpide

o Tarkasta liite.

vikahélytyskontaktilla

58 |Nollapiste Nollapiste virheellinen. Virhe voi esiintyd, kun asennoittimen kiinnitysa-
sento on siirtynyt tai kun venttiilin sddtoosa on kulunut, varsinkin pehmed-
tiivisteisilla kartiolla.

Tilaluokitus [Maintenance required] (Huolto tarvitaan)

Suositeltu toimenpide| Tarkista venttiili ja asennoittimen kiinnitys. Jos OK, suorita nollakalibrointi
koodilla 6 (katso osio 7.6).
Jos asennoittimen takana olevan vivun asento on siirtynyt (esim. vivun
vaihdon yhteydessd), siirrd vipu kertaalleen koko liikealueensa lapi
molempiin suuntiin sovittaaksesi sen sisdiseen mittausvipuun.
Suosittelemme alustamaan asennoittimen, jos nollakohta poikkeaa enem-
mdn kuin 5 %.

59 | Automaattikorjaus Asennoittimen tieto-osion virheen havaitaan automaattisessa valvonnassa
ja korjataan automaattisesti.

Tilaluokitus Automaattinen
60 |Kohtalokas virhe Virhe turvallisuustiedossa, jota ei voi korjata automaattisesti. Mahdollinen
Lisshélylys syy: EMC-hdirisitd.

Asennoitin siirtyy turva-asentoon (SAFE).

Tilaluokitus

Huoltohdlytys (ei voi luokitella)

Suositeltu toimenpide

Nollaa koodilla 36. Alusta asennoitin uudelleen (katso osiot 7.7 ja 7.5).
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Laitteistovirheet
Virhekoodit: suositeltu Kootun tilan viesti aktiivinen, kun pyydetddn, Err tulee nakyviin.
toiminta Kun vikahélytykset ovat olemassa, ne nékyvéit téissd.
62 |x signaali e Toimilaitteen mittausarvon tallennus epdonnistui.
Lischdlytys e Johtava muovielementti viallinen.

vikahdlytyskontaktilla

Laite jatkaa toimintaansa hétdtilassa, mutta se on vaihdettava niin pian
kuin mahdollista.

Hatdtila ilmaistaan naytslla vilkkuvan suljetun silmukan toiminnan kuvak-
keella ja neljglld tavuviivalla asennon lukeman sijaan.

Huomautus avoimen silmukan toiminnasta: Jos mittausjdrjestelmd on
vikaantunut, asennoitin on edelleen luotettavassa tilassa. Asennoitin
vaihtaa hétdtilaan, kun asentoa ei voi endd ohjata tarkasti. Asennoitin
jatkaa toimintaa asetuspisteensé mukaan niin, eftd prosessi sdilyy yhé
turvatilassa.

Tilaluokitus

[Maintenance demanded] (Huolto vaadittu)

Suositeltu toimenpide

Palauta asennoitin SAMSONille korjausta varten.

63 |w liian matala Asertuspiste w pienempi kuin 3,7 mA. Tama virhe esiintyy aina, kun asen-
noitinta kdyttava virtaldhde ei ole standardin mukainen.
Tatd tilaa ilmoitetaan asennoittimen ndytdlld vilkkuvalla LOW-merkinnallg.
Asennoitin siirtyy turva-asentoon (SAFE).
Tilaluokitus [No message] (Ei viestid)
Suositeltu toimenpide| Tarkista asetuspiste. Mikdli tarpeen, saada nykyisen lghteen alaraja niin,
ettd pienempdd arvoa kuin 3,7 mA ei voi kdyttdd.
64 |i/p-muunnin i/p-muuntimen virtapiiri on katkennut. Asennoitin siirtyy turva-asentoon
(SAFE).
Tilaluokitus Huoltohdlytys (ei voi luokitella)
Suositeltu toimenpide| Palauta asennoitin SAMSONille korjausta varten.
65 | Laitteisto Alustusavain jumissa (laitelmistoversio 1.51 ja suurempi)
Lisahalytys vikahalytyskontak- | Laitevirhe on ilmennyt. Asennoitin vaihtaa turva-asentoon (SAFE).
tilla
Tilaluokitus Huoltohdlytys (ei voi luokitella)
Suositeltu toimenpide| Vahvista virhe ja palaa automaattitilaan tai suorita nollaus. Alusta
asennoitin uudelleen. Jos tmd ei onnistu, palauta asennoitin SAMSON
AG:lle korjausta varten.
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Virhekoodit: suositeltu
toiminta

Kootun tilan viesti aktiivinen, kun pyydetddn, Err tulee nékyviin.
Kun vikahdlytykset ovat olemassa, ne nakyvdt tassa.

66

Datamuisti

Liscindiyttd vikahalytyskontak-
tilla

Muistiin ei voi kirjoittaa enempdd esim. siksi, ettd kirjoitettu tieto poikkeaa
luetusta tiedosta. Venttiili siirtyy turva-asentoon (SAFE).

Tilaluokitus

Huoltohdlytys (ei voi luokitella)

Suositeltu toimenpide

Palauta asennoitin SAMSONlle korjausta varten.

67

Testauslaskenta

Liséingiyttd vikahdlytyskontak-
tilla

Testilaskennalla valvottu laiteohjain.

Tilaluokitus

Huoltohdlytys (ei voi luokitella)

Suositeltu toimenpide

Vahvista virhe. Jos téma ei ole mahdollista, palauta asennoitin SAMSO-

Nille korjausta varten.

Datavirheet

Virhekoodit: suositeltu

Kootun tilan viesti aktiivinen, kun pyydetddn, Err tulee ndkyviin.

toiminta Kun vikahdlytykset ovat olemassa, ne ndkyvdt téissd.

68 Ohjausparametrit | Virhe ohjausparametreissa.
Liséindiyttd vikahdlytyskon-
taktilla
Tilaluokitus [Maintenance required] (Huolto tarvitaan)
Suositeltu toimenpide| Vahvista virhe. Suorita nollaus. Alusta asennoitin uudelleen.

69 Potentiometrin para- | Virhe digitaalisen potentiometrin parametreissa
metrit
Liséindiyttd vikahdlytyskon-
taktilla
Tilaluokitus [Maintenance required] (Huolto tarvitaan)
Suositeltu toimenpide| Vahvista virhe. Suorita nollaus. Alusta asennoitin uudelleen.

70 Kalibrointiparametrit | Virhe tiedossa tuotteen kalibroinnista. Asennoitin jatkaa toimintaansa
Liséindiyttd vikahdlytyskon- kylméikijynnistysd rvoilla.
taktilla
Tilaluokitus [Maintenance required] (Huolto tarvitaan)
Suositeltu toimenpide| Palauta asennoitin SAMSONille korjausta varten.
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Virhekoodit: suositeltu
toiminta

Kootun tilan viesti aktiivinen, kun pyydetddn, Err tulee ndkyviin.
Kun vikahalytykset ovat olemassa, ne ndkyvdt tdssa.

71 Yleiset parametrit

Virhe parametreissa, ei kriittinen ohjaustoiminnalle.

Tilaluokitus

[Maintenance required] (Huolto tarvitaan)

Suositeltu toimenpide

Vahvista virhe. Tarkista ja tarvittaessa muuta tarvittavien parametrien
asetuksia.

72 Kdynnistysparamet-

it

Virhe kdynnistysparametreissa

Tilaluokitus

[Maintenance required] (Huolto tarvitaan)

Suositeltu toimenpide

Vahvista virhe ja suorita nollaus. Alusta asennoitin uudelleen.

73 Sisdinen laitevirhe 1

Sisdinen laitevirhe

Tilaluokitus

[Maintenance required] (Huolto tarvitaan)

Suositeltu toimenpide

Palauta asennoitin SAMSONille korjausta varten.

74 HART®-parametrit

Virhe parametreissa, ei kriittinen ohjaustoiminnalle.

Tilaluokitus

[Maintenance required] (Huolto tarvitaan)

Suositeltu toimenpide

Vahvista virhe. Tarkista ja tarvittaessa muuta tarvittavien parametrien
asetuksia.

75 Infoparametrit Virhe infoparametreissa, ei kriittinen suljetun silmukan
ohjaustoiminnalle.
Tilaluokitus [Maintenance required] (Huolto tarvitaan)

Suositeltu toimenpide

Vahvista virhe. Tarkista ja tarvittaessa muuta tarvittavien parametrien
asetuksia.

76 Ei hatatila

Asennoittimen liikemittausjdriestelmdssd on itsevalvontatoiminto (katso

koodi 62).

Hatdtila (avoimen silmukan ohjaus) ei ole kaytettavissd tietyille
toimilaitteille, kuten kaksitoimisille toimilaitteille. Tassa tapauksessa
asennoitin vaihtaa turva-asentoon (SAFE). Alustuksen aikana asennoitin
tarkistaa automaattisesti, onko toimilaitteella téllainen toiminto tai ei.

Tilaluokitus

[No message] (Ei viestid)

Suositeltu toimenpide

Vain tiedoksi, vahvista jos tarpeen.
Muita toimenpiteitd ei tarvita.
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Virhekoodit: suositeltu
toiminta

Kootun tilan viesti aktiivinen, kun pyydetddn, Err tulee nékyviin.
Kun vikahalytykset ovat olemassa, ne ndkyvat tdssa.

77

Ohjelmiston
latausvirhe

Kun asennoitin kéynnistdd foiminnan ensimmdisen kerran jénnitteen
syoton jdlkeen, se suorittaa itsetestauksen (tESHinG kulkee ndyton Iépi).
Jos asennoitin lataa védrdn ohjelmiston, venttiili siirtyy turva-asentoon

(SAFE). Jos se ei ole mahdollista, anna venttiilin poistua tdstd tur-
va-asennosta uudelleen.

Tilaluokitus

Huoltohdlytys (ei voi luokitella)

Suositeltu toimenpide

Keskeytd virtasignaali ja kdynnisté asennoitin uudelleen. Palauta séddin
SAMSONille korjausta varten.

78 Valintaparametrit | Virhe valintaparametreissa.
Tilaluokitus [Maintenance required] (Huolto tarvitaan)
Suositeltu toimenpide| Palauta asennoitin SAMSONille korjausta varten.
Diagnoosivirhe

Virhekoodit: suositeltu
toiminta

Kootun tilan viesti aktiivinen, kun pyydetddn, Err tulee nékyviin.
Kun vikahalytykset ovat olemassa, ne ndkyvat tassa.

79

Laajennettu diagnos-
tiikka

Laajennetun EXPERTplus-diagnostiikan luomat viestit (» EB 8389 EXPER-
Tplus-venttiilidiagnostiikassa).

Tilaluokitus Huolto tarvitaan (ei voi luokitella)
80 Diagnostiikkapara- | Virheet, jotka eivdt ole kriittisia suljetun silmukan ohjaustoiminnalle.
metrit
Tilaluokitus Huolto tarvitaan (ei voi luokitella)
81 Referenssitesti Virhe on ilmennyt kayttdsignaalin y tasapainotilan (d1) tai kayttdsignaa-
peruutettu lin y hystereesin (d2) referenssikuvaaijien piirrossa.
e Referenssitesti peruutettu
e Kayttdsignaalin y tasapainotilan tai kéyttdsignaalin y hystereesin refe-
renssikdyrdd ei ole ofettu kdytoon.
Virheviestejd ei ole vield tallennettu pysyvadn muistiin. Niitd ei voi nolla-
ta.
Tilaluokitus [Maintenance required] (Huolto tarvitaan)
Suositeltu toimenpide| Tarkista ja tarvittaessa suorita uusi referenssitesti.
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12.4 Valitse ominaiskayrd

Koodissa 20 valittavissa olevat ominaiskdyrdt esitetddn graafisessa muodossa.

i Huomautus
Ominaiskdyrd (kdytdjamddritteinen ominaiskéyrd) voidaan mddritelld vain tydaseman/
kéyttoohjelmiston avulla (esim. TROVIS-VIEW).

Lineaarinen (valitse ominaiskdyrd: 0)
100 1 Liike/kulma [%]
50
Asetuspiste [%]
O T 1
0 50 100
Tasaprosentti (valitse ominaiskdyrd: 1) Kddnteisprosentti (valitse ominaiskdyrd: 2)
100 7 Litke/kulma [%] 100 1= Liike/kulma [%]
50 4 50
Asetuspiste [%], Asetuspiste [%] |
O T 1 0 T 1
0 50 100 0 50 100
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SAMSON léppdventtiili, lineaarinen
(Valitse ominaiskéyrd: 3)
100 1 Liike/kulma [%]

SAMSON léppdaventtiili, tasaprosenttinen
(Valitse ominaiskdyrd: 4)
100 1~ Liike/kulma [%]

50 A 50 4
Asetuspiste [%] | Asetuspiste [%] |
0 T 1 0 T 1
0 50 100 0 50 100
VETEC kiertoistukkaventtiili, lineaaarinen

(Valitse ominaiskdyrd: 5)
100 - Liike/kulma [%]

VETEC kiertoistukkaventtiili, tasaprosenttinen
(Valitse ominaiskdyrd: 6)
100 1 Liike/kulma [%]

50 - 50
Asetuspiste [%] | Asetuspiste [%]
0 T 1 0 T 1
0 50 100 0 50 100
Pallosegmenttiventtiili, lineaarinen

(Valitse ominaiskéyrd: 7)
100 1~ Like/kulma [%]

Pallosegmenttiventtiili, tasaprosenttinen
(Valitse ominaiskdyrd: 8)
100 1~ Litke/kulma [%]

50 - 50 4
Asetuspiste [%] | Asetuspiste [%]
0 T 1 0 T 1
0 50 100 0 50 100
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SMART IN FLOWW CONTROL

SAMSON

EU Konformitatserklarung/EU Declaration of Conformity/
Déclaration UE de conformité

Die alleinige Verantwortung fiir die Ausstellung dieser Konformitatserklarung trégt der Hersteller/
This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer/
La présente déclaration de conformité est établie sous la seule responsabilité du fabricant.

Fur das folgende Produkt/ For the following product/Nous certifions que le produit

Elektropneumatischer Ex d Stellungsregler mit HART-Kommunikation /
Electropneumatic Ex d Positioner with HART communication /
Positionneur électropneumatique Ex d avec communication HART
Typ/Type/Type 3731-3...

wird die Konformitat mit den einschlagigen Harmonisierungsrechtsvorschriften der Union bestatigt/
the conformity with the relevant Union harmonisation legislation is declared with/
est conforme a la législation d'harmonisation de I'Union applicable selon les normes:

EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007
EMC 2014/30/EU +A1:2011, EN 61326-1:2013
RoHS 2011/65/EU EN 50581:2012

Hersteller / Manufacturer/ Fabricant:

SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT
WeismdillerstraRe 3
D-60314 Frankfurt am Main
Deutschland/Germany/Allemagne

Frankfurt/ Francfort, 2017-07-29
Im Namen des Herstellers/ On behalf of the Manufacturer/ Au nom du fabricant.

v W &y.u p@ﬁm

ce_3731-3_de_en_fra_rev07.pdf

| Hanno Zager Dirk Hoffmann
Leiter Qualitatssicherung/Head of Quality Managment/ Zentralabteilungsleiter/Head of Department/Chef du département
Responsable de I'assurance de la qualité Entwicklungsorganisation/Development Organization
SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT Telefon: 069 4009-0 - Telefax: 069 4009-1507 Revison 07
Weismiillerstraie 3 60314 Frankfurt am Main E-Mail: samson@samson.de
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SMART IN FLOWW CONTROL

SAMSON

EU Konformitatserklarung/EU Declaration of Conformity/
Déclaration UE de conformité

Die alleinige Verantwortung fir die Ausstellung dieser Konformitétserklarung trégt der Hersteller/
This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer/
La présente déclaration de conformité est établie sous la seule responsabilité du fabricant.

Fir das folgende Produkt/ For the following product/Nous certifions que le produit

Elektropneumatischer Ex d Stellungsregler mit HART-Kommunikation /
Electropneumatic Ex d Positioner with HART communication /
Positionneur électropneumatique Ex d avec communication HART
Typ/Type/Type 3731-321..

entsprechend der EU-Baumusterpriifbescheingung PTB 05 ATEX 1058 ausgestellt von der/
according to the EU Type Examination PTB 05 ATEX 1058 issued by/
établi selon le certificat CE d’essais sur échantillons PTB 05 ATEX 1058 émis par:

Physikalisch Technische Bundesanstalt
Bundesallee 100
D-38116 Braunschweig
Benannte Stelle/Notified Body/Organisme notifié 0102

- wird die Konformitat mit den einschlagigen Harmonisierungsrechtsvorschriften der Union bestatigt /
the conformity with the relevant Union harmonisation legislation is declared with/
est conforme a la législation d'harmonisation de I'Union applicable selon les normes:

EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007
EMC 2014/30/EU +A1:2011, EN 61326-1:2013

EN 60079-0:2006, EN 60079-1:2007,
EN 60079-7:2007, EN 61241-0:2006,
EN 61241-1:2004

RoHS 2011/65/EU EN 50581:2012

Explosion Protection 94/9/EC (bis/to 2016-04-19)
Explosion Protection 2014/34/EU (ab/from 2016-04-20)

Hersteller / Manufacturer / Fabricant:

SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT
WeismdillerstraRe 3
D-60314 Frankfurt am Main
Deutschland/Germany/Allemagne

Frankfurt/ Francfort, 2017-07-29
Im Namen des Herstellers/ On behalf of the Manufacturer/ Au nom du fabricant.

iv. . &ﬂ.u I,V@/AEEM—

ce 3731-321 _de _en fro_rev07.pdf

Hanno Zager Dirk Hoffmann
Leiter Qualitatssicherung/Head of Quality Managment/ Zentralabteilungsleiter/Head of Department/Chef du département
Responsable de I'assurance de la qualité Entwicklungsorganisation/Development Organization
SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT Telefon: 069 4009-0 - Telefax: 069 4009-1507 Revison 07
Weismiillerstrae 3 60314 Frankfurt am Main E-Mail: samson@samson.de
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SAMSON AG - MESS- UND REGELTECHNIK
Weismillerstrafle 3 - 60314 Frankfurt am Main, Saksa
Puhelin: +49 69 4009-0 - Fax: +49 69 4009-1507

samson@somsonde . Www.samson.de
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