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Definitiile cuvintelor de semnalizare folosite in aceste instructiuni

OBS.: Nota: explicatii, informatii si sugestii
OBS. indica un mesaj de semnalizare a suplimentare
daunelor materiale.
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1 Descriere

1.1 General

Aceste instructiuni EB 8389 EN completeaza
instructiunile standard de montare si operare
pentru pozi ionerele tipurile 3730 si 3731
cu versiunea de firmware 1.51 gi mai
recente.

EXPERTplus este un firmware de
diagnosticare integrat in pozitioner care
permite intretinerea predictiva, in functie de
stare, a valvelor pneumatice de control.

EXPERTplus inregistreaza defectele valvelor in

timpul procesului (mod automat AUTO) si emite

mesaje privind lucrarea de intretinere
necesara. In plus, se pot efectua numeroase

teste in modul manual (MAN) pentru a indica

cu precizie defectele aparute.

Functiile de diagnosticare ale EXPERTplus sunt
integrate complet in pozitioner. Datele de
diagnosticare se compileaza, salveaza si
analizeaza chiar in pozitioner. Mesajele de
stare clasificate privind starea valvei sunt
generate din analiza.

Operare cu utilizarea
TROVIS-VIEW3/DD/DTM/EDD

Utilizarea software-ului TROVIS-VIEW3 sau
DD/DTM/EDD, EXPERTplus permite

vizualizarea si setarea comoda a parametrilor.

Toate setarile parametrilor care se modifica
prin interfata operator trebuie de asemenea
descarcate in pozitioner pentru a le permite
sa devina active.

Descriere

Operare la fata locului

Parametrii testului cursei partiale pot fi
configurati, iar testul initiat chiar de la
pozitioner. Tuturor parametrilor care pot fi
modificati de la pozitioner li se aloca, de
asemenea, un cod, suplimentar fata de
numele parametrului.

Pentru a modifica acesti parametrii, trebuie
activata mai intéi configuratia pozitionerului
utilizand Codul 3. Consulltati instructiunile
standard ale pozitionerilor.

Nota: Operatia descrisa in sectiunile
urmatoare se efectueaza cu software-ul
TROVIS-VIEWS. Instalarea si operarea
TROVIS-VIEWS3 este descrisa in
instructiunile standard (Tabel 1).

Pozitioneri Instructiuni standard
Tip 3730-2 EB 8384-2 EN
Tip 3730-3 EB 8384-3EN
Tip 3730-4 EB 8384-4 EN
Tip 3730-5 EB 8384-5 EN
Tip 3731-3 EB 8387-3 EN
Tip 3731-5 EB 8387-5 EN

Tabel 1 - Instructiuni standard
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Descriere

1.2 Functii de diagnosticare

Sunt disponibile doua grupuri principale de
functii de diagnosticare: Informatii statistice
(monitorizare in stare activa) si Teste
(diagnostice in stare inactiva).

Tabelul 2 contine un rezumat al funciiilor de
diagnosticare si a imaginii oferite de acestea
despre starea valvei de control.

Informatii statistice

Datele se inregistreaza in timpul derularii

procesului, fara intreruperea acestuia.

Teste

Aceste teste se efectueaza in modul manual
(MAN), intrucat pozitionerul nu poate urmari
variabila de referinta pentru a controla in
acelasi timp pozitia valvei. Valva se
deplaseaza intr-o anumita pozitie definita de
setarile testului si trece prin gama completa a
intervalului sau de lucru.

Notd: in cazul in care valva electromagneticé
optionald se declanseaza sau functia de
ventilare fortatéd se activeaza, un test activ se
opreste, iar pozitionerul trece in pozitia de
siguranta.

Informatii statistice

Analiza test

Deschis/inchis

Timp de pornire, timp tranzit, pozitie finalad a valvei

inregistrator date

Conform starii de declansare

Histograma cursa x

Interval de lucru variabil, interval de lucru

Histograma abatere val. de referinta e

Interval de lucru limita, scurgere int., conectare pozitioner -
valva, val. absoluta a abaterii maxime a valorii de referinta

Histograma contor cicluri

Scurgere ext., factor de solicitare dinamica

Diagr. semnal de comanda - Stare stationara| Alimentare aer, scurgere componente pneumatice

Diagr. semnal de comanda - Histereza

Frecare, scurgere externa

Tendinta pozitiei de terminare a cursei

Observarea pozitiei finale, modificarea punctului zero

Teste

Analiza test (depasirea intervalului de lucru al valvei)

Aliment. aer, scurgere componente pneumatice, arcuri de actionare

Diagr. semnal de comanda stare stafionara
Diagr. semnal de comanda histereza

Frecare, scurgere ext.

Caracteristica statica

Banda de insensibilitate

Test cursa partiala (PST)

Suprareglare, t de inactiv., T63, T98, t de accelerare, t de stabilizare

Test cursad completa (FST)

Suprareglare, t de inactiv., T98, t de accelerare, t de stabilizare

Tabel 2 - Functii de diagnosticare si analiza test
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1.3 Tip aplicatie

Sunt disponibile doua tipuri de valve: Valva
de control si Valva
inchis/deschis(On/Off). Modurile de
operare MAN si AUTO pot fi selectate cu
ambele tipuri de valve.

in functie de tipul valvei selectate,
pozitionerul prezinta functii de diagnosticare
diferite (Table 3) si se comporta diferit

Description

n modul automat (AUTO)
(vezi Tabelul 4).

Positioner — Start up

- Application type (Code 49 - h0): [Control
valve], Open/Close valve

Tip aplicatie Valva de control Valva inchis/deschis
Mod de operare| AUTO C \ MAN 2 AUTO C \ MAN 2

Informatii statistice
Deschis/inchis - - . -
inregistrator date . . . .
Histograma cursa x . . U .
Histograma abatere val. de referinta . . . .
Histograma contor cicluri . . . .
Diagr. semnal de comanda - Stare stationara . . ® ®
Diagr. semnal de comanda - Histereza . * ® ®
Trend pozitie finald cursa . . . .
Teste
Diagr. semnal de comanda stare stationara - . - °
Diagr. semnal de comanda histereza - . - .
Caracteristica statica - . - .
Test cursa partiala - . . .
Test cursa completa - . - .

* Testul se efectueaza

- Testul nu se poate efectua

® Testul se efectueaza, insa nu si analiza (adica nu se genereaza mesaj)

Tabelul 3 - Functii de diagnosticare
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Descriere

Valva de control Valva inchis/deschis
Mod AUTO G Pozitionerul urmareste permanent | Analiza discreta a variabilei de
variabila de referinta. referinta.
Pozitia valvei (pozitia curenta) apare| Se afiseaza pozitia valvei (pozitia
N ©
in % pe ecran. curenta) in %, iar O/C
(Deschis/Inchis) in secventa
alternativa.
Mod MAN 2 Pozitionerul urmareste variabila de referinta data prin operare locala
sau prin comunicare aciclica.

Tabelul 4 - Comportament in modurile automat (AUTO) si manual (MAN)

1.3.1 Analiza discreta la valvele
inchis/deschis

Nota: Distanta cursei valvelor inchis/deschis
se defineste prin utilizarea pozitiei de
siguranta si a punctului de operare dat. Astfel,
parametrii urmatori de definire a intervalului
de operare si al celui al variabilei de referinta
nu poate fi modificat sau analizat:

Pornire interval cursa/unghi (Cod 8)
Incheiere interval cursa/unghi (Cod 9)

Limita inf. a cursei/unghiului (Cod 10)

Limita sup. a cursei/unghiului (Cod 11)
Pornire interv. variabila de ref. (Cod 12)
incheiere interval vaiabilé de ref. (Cod 13)

Variabila de referinta a valvelor
inchis/deschis se analizeaza discret in modul
de operare automat (AUTO):

Fig.2 A

Daca variabila de referinta se afla sub
Punctul limita de operare la inceputul operarii
automate, valva trece in pozitia de siguranta.
Daca variabila de referinta creste si
depaseste Punctul limita de operare, valva
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trece in Punctul de operare. Valva revine in
pozitia de siguranta daca ulterior variabila
de referinta scade sub Pozitia limita de
siguranta.

Fig. 2 B

Daca variabila de referinta se afla deasupra
Punctul limitd de operare la inceputul operarii
automate, valva trece in Punctul de operare.
Daca ulterior variabila de referinta coboara
sub Pozitia limita de sigurantd, valva trece in
pozitia de siguranta.

Pornirea testului de cursa partiala
(PST)Fig.2CsiD

Se initiaza un test de cursa partiala atunci
cand variabila de referinta trece dintr-o
anumita pozitie (pozitie de siguranta sau
punct de operare) in intervalul dintre pornirea
testului de limita inferioara si pornirea testului
de limita inferioara si ramane acolo peste 6
secunde. Valva trece din ultima pozitie
definita la pozi ia start.




Descriere

A
Cursa [%]
Cod 49 - h1
100
—
80T / \‘ Cod 49 - h5
60 1+ /
\ Cod 49 - h4
40
Cod 49-h3
201
| Cod 49 - h2
————
At<6s Timp [s]

Initierea testului de cursa partiala (PST)

C
Cursa [ “ Cod 49 - h
0d 49 -
100
80 T Cod 49 - h5
60+ - N
Cod 49 - h4
40
Cod 49 - h3
20 Cod 49 - h2
b’ ) | iod 49 - d3
Timp [s]

At> q s
inceput PST  Sfarsit PST

- mmm Variabild de ref. w
— Poz. valva x

Exemplu:
Pozitie de siguranta: 0 %
Punct de operare: 100 %

Cod 49 - d2

B
Cursa (7] “ Cod 49 - h1
1007 7—_ —
807 \ Cod 49 - h5
60T
\ Cod 49 - h4
40
oo F Cod 49 - h3
Cod 49 - h2
At<6s Timp [s]

D
Cursi[%] §  TnceputPST  SfarsitPST Godag-hi=
Cod 49 - d2
100 1 Cod 49 - d3
80 T—\ Cod 49 - h5
) ~
60T
/ Cod 49-h4
40
Cod49-h3
20T
Cod 49-h2
At>6s Timp [s]

Cod 49 - d2: Pasul pornire

Cod 49 - d3: Pasul terminare

Cod 49 - h1: Punct de operare

Cod 49 - h2: Pozitie limita de siguranta
Cod 49 - h3: Pornire test limita inferioara
Cod 49 - h4: Pornire test limita superioara
Cod 49 - h5: Punct limitd de operare

Fig. 2 - Valva deschis/inchis: analiza discreta a variabilei de referinta in modul AUTO
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Descriere

Dupa incheierea testului de cursa partiala,
valva revine in ultima sa pozitie (pozitie
de siguranta sau Punctul de operare).

Nota: Testul de cursa pattialé (PST) se
efectueaza conform setarilor din folderul Diag-
nosis (> Tests > Partial Stroke Test).

Vezi sectiunea 5.

Revocarea testului de cursa partiala (PST)

Testul de cursa partiala se revoca de fiecare
data cand variabila de referinta paraseste
intervalul dintre Pozitia limita de sigurantd i
Punctul limité de operare.

Dupa revocarea testului, valva revine la ultima
sa pozitie (pozitie de siguranta sau Punctul de
operare).

Positioner - Reference variable

- Operating point (Code 49 - h1):
0.0 to 100.0 %, [100.0 %]

- Limit fail-safe position (Code 49 - h2)
0.0 t0 20.0 %, [12.5 %]

- Lower limit test start (Code 49 - h3)
25.0 % (cannot be changed!)

- Upper limit test start (Code 49 - h4)
50.0 % (cannot be changed!)

- Limit operating point (Code 49 - h5)
55.0 to 100.0 %, [75.0 %]
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1.4 Cerinte pentru diagnostice

Pentru analiza corecta a datelor de
diagnostic, pozitionerul trebuie sa fie
initializat. in plus, diagnosticele valvei
necesita introducerea specificatiilor privind
presetupa valvei, tipul de actuator si daca
actuatorul este dotat cu amplificator.

Identification - Positioner - Actuator

- Model: [-/-], Single-acting, Double-acting,
Other”

- Booster: [-/-], Not present, Present, Other?

Identification - Positioner - Valve

- Stuffing box: [-/-], Self-adjusting, Adjustable
packing, Bellows seal, Other®

" Single-acting” se utilizeaz cand este selectat
,Other” sau [-/-].

9 Present” se utilizeaza cand este selectat ,Other”.
,Not present” se utilizeaza cand este selectat [-/-].
2 Diagnosticele analizeaza in plus parametrul

Max. cycle counter limit pentru mai multe

informatii cand este selectat ,Other”.
LSelf-adjusting” se utilizeaza cand este selectat [-/-].

Nota: Puteti efectua o pornire
simpla (initializarea si specificarea datelor
esentiale privind actuatorul si valva) in
TROVIS-VIEW3 cu Start-up Wizard (' 2 ).




Grafice de referinta

Pentru a analiza ultimele date masurate,
starea stationara a Diagramei semnalului de
comanda (d1) si histereza Diagramei
semnalului de comanda (d2) pentru inf.
statistice (monitorizare in stare de funct.) si
test (diagnostice in stare de nefunct.) necesita
date de referinte. Clic dreapta pe Pornire test
de referintéd (Cod 48 - d7) din folderul
Diagnostics si selectati Execute pentru a porni
inregistrarea datelor de referinta.

NOTA
Valva de control parcurge intervalul de lucru
in timpul testului de referinta.

Nota: Pozitionerul inregistreaza datele de
referinta automat dupa initializare daca
initializarea cu test de referinta (Cod 48 -
h0) se seteaza la Yes (implicit: No) in
folderul Positioner (> Start-up).

Testele d7 (stare stationara diagrama
semnal de comanda) si d2 (histereza
diagrama semnal de comanda) se
efectueaza in timpul testului de referinta.
tESt si d1 sau d2 apar alternativ pe ecranul
pozitionerului.

Un nou test de referinta cauzeaza
suprascrierea oricarui grafic de referinta
existent si stergerea datelor diagnosticului.

Daca datele de referinte nu au putut fi
inregistrate corect sau sunt incomplete,
Codul 81 - h1 se seteaza la pozitioner. Daca
Initializarea cu parametru de test de referinta
(Cod 48 - h0) este activata, un test de
referinta incorect se indica, de asemenea in
Codul 81.

Descriere

Pozitionerul isi poate indeplini sarcina de
control corect chiar daca testul de referinta
a fost inregistrat incorect sau este
incomplet.

Nota: Datele din primul test de ref. se
utilizeaza ca ref. dacé nu s-au salvat date
de ref. in pozitioner la pornirea testelor
pentru stare stationara a diagr. semnalului
de comanda (d1) sau a histerezei diagr.
semnalului de comanda (d2).

1.5 Sfera de aplicare a functiilor

Respectati punctele urmatoare atunci cand
pozitionerul se initializeaza in modul SUB
(calibrare inlocuitoare) sau cand se
utilizeaza un actuator cu dubla actiune
si/sau un amplificator:

Initializarea pozitionerului utilizind
modul SUB (calibrare inlocuitoare), fara
initializare

* Nu se poate porni un test de referinta

* Nu este posibila pornirea tuturor testelor
deodata (diagnostice in stare de
nefunctionare).

* Starea stationara a diagr. semnalului de
comanda sau histereza diagr. semnalului de
comanda in informatiile statistice (monitorizare
in stare de functionare) si testele (monitorizare
in stare de nefunctionare) nu pot fi pornite.

* Nu se recomanda activarea testului de
cursa partiald cu conditii de anulare.

Actuatorul cu dubla actiune cu
amplificator reversibil

* Testul de referinta nu poate fi pornit.

* Starea stationara a diagr. semnalului de
comanda sau histereza diagr. semnalului de
comanda in informatii statistice (monitorizare in
stare de functionare)
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si testele (diagnostice in stare de
nefunct.) nu pot fi pornite.

* Nu se recomanda activarea testului
de cursa partiald cu conditii de
anulare.

1.6 Imprimarea jurnalului de diagnostic

Comanda Print permite imprimarea jurnalului
de diagnostic al testelor individuale sau al
intregului diagnostic.

Jurnalul de diagnostic include o pagina titlu i
o lista a tuturor punctelor de date, inclusiv
toate valorile i proprietatile lor.

Pagina de titlu contine informatii cheie privind
identificarea clara a jurnalului imprimat (tip
dispozitiv, nume figier, ora si data crearii, ora
si data ultimei modificari si a versiunii

Actuatoar cu amplificator pneumatic
* Func ia de monitorizare a semnalului
de comanda y sta ionar ial
semnalului de comanda y histerezis
(monitorizare in stare de funct.) se
efectueaza, dar nu pot fi analizate.
« in functie de histerezisul

amplificatorului, graficele de ref. ale TROVIS-VIEW3).
func  iei de testare referitoare la 1. Tn meniul File, selectati Print Options
Histerezisul y al semnalului de pentru a alege felul jurnalului de diagnostic.
comanda (d2) nu poat fi determinate.
* Daca la testul de cursa partiala se Printing Settings x|
utilizeaza un amplificator, pot aparea —
oscila iiinfunc ionarea valvei. P lustomer dots ]
Din aceasta cauza valoarea de control x f e Sano
si parametrii benzii de tolerants PST s
trebuie adaptate din setarile lor implicite. =

Valve deschis/inchis
* Func  ia de monitorizare a semnalului Dupa instalarea/actualizarea software-ului
de comandd y sta jonar ial TROVIS-VIEW3, datele clientului (Customer
semnalului de comanaa y histerezis ca data din meniul Edif) si cuprinsul (table of
informatii statistice (monitorizare in contents) sunt prezentate in jumalul de
timpul funct.) si testele (diagnostice in diagnostic in mod implicit.

stare de nefunct.) se efectueaza, insa

: L Bifati casetele de selectare ale optiunilor
nu se analizeaza. ’ ’

Comments si Graphics pentru a adauga
aceste optiuni la jurnalul de diagnostic.

Nota: Daca datele de referintd nu au putut
fi inregistrate corect sau sunt incomplete,
se seteaza Codul 81 - h1. 3. Faceti clic dreapta pe folderul Diagnosis
sau subfolderul adecvat si selectati Print din
meniul sensibil la context pentru a imprima
jurmalul de diagnostic.

2. Faceti clic pe OK pentru a confirma setarile.
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Descriere

Imprimarea include continuturile folderului
si ale subfolderelor sale.

1.7 Exportul datelor masurate

Puteti exporta datele masurate compilate in
informatiile statistice (monitorizare in st. de
funct.) si teste (diagnostice in st. de nefunct.) ca
fisiere CSV, XML sau XLS.

1. Deschideti folderul Statistical information
sau Tests corespunzator.

2. Clic peDl aflat sub grafic pentru a deschide
Table of values (tabel de valori).

3. Exportati date prin clic pe =

4. Salvati datele in oricare folder selectat si
denumiti fisierul, selectand tipul de fiier.

x|

%
|

5. Clic peZ pentru a reveni la graficul
datelor masurate.
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Mesaje de stare

2 Mesaje de stare

Diagnosticele valvei integrate in pozitioner
genereaza mesaje de stare clasificate.

Exista doua tipuri de mesaje de stare:
mesaje de stare standard si mesaje de
stare extinse.

Veti gasi mesajele de stare in
TROVIS-VIEWS, in folderul Diagnosis (>
Status messages) and (> Status messages >
Extendeq).

Mesaijele de stare standard

Mesajele de stare standard contin informatii
despre punerea in functiune, operarea si
starea pozitionerului.
Mesajele sunt impartite in urmatoarele
grupuri principale:

Status (Stare)

Operation (Operare)

Hardware

Initialization (Initializare)

Data memory (Memorie de date)

Temperature (Temperatura)

Positioner folder (> Error control)
Infomatii privind cursa totala cu limite
definite liber

Positioner folder (> Start-up > Initializa-
tion)

Lista de erori de initializare care se

pot gasi, de asemenea, in folderul
Diagnosis (> Status messages)

Nota: Functia Trend Viewer (activati

Trend Viewer in meniul View) permite
afisarea variabilelor de proces intr-unul sau
mai multe grafice. Puteti adduga variabile de
proces la grafic prin glisarea si fixarea
acestora.

Nota: Mesajele de stare standard sunt
indlicate in pozitioner prin codurile listate in
instructiunile standard ale pozitionerului.

Datele informative suplimentare sunt listate
in subfolderele folderului Positioner.
Folderul Positioner (> Process data)
* Informatii stare rezumaté variabile de
procese curente, mod de operare,
intrerupator de sf. de cursa, temperatura
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Mesaje de stare extinse

Mesajele de stare extinse se genereaza din
rezultatele obtinute din Informatiile statistice
(monitorizare in stare de functionare) si Teste
(diagnostice in stare de nefunctionare).

Mesajele ofera informatjii despre
urmatoarele domenii, pentru a permite
utilizatorilor sa planifice lucrarile de
intretinere si service:

* Presiune aer

» Modificare interval de lucru

e Scurgere la componentele pneumatice
* Restrictie privind intervalul de lucru

* Trend pozitie terminala

* Racord mecanic de legatura intre pozitioner si
valva de control

¢ Interval de lucru

* Frecare

* Arcuri de actionare

* Scurgere scaun

* Scurgere in atmosfera

* PST (test cursa partiala)/FST (test cursa
integrala)



inchis/deschis

Nota: orice alarma de diagnostic activa
este indicata in pozitioner de Codul 79.

2.1 Stare rezumata

Pentru a oferi o mai buna imagine de
ansamblu, starea pozitionerului este
rezumata intr-o stare rezumata care este
alcatuita dintr-un sumar al tuturor mesajelor
clasificate ale pozitionerului. Starea rezumata
apare in TROVIS-VIEWS3, in partea dreapta a
inforbarei si a folderului Diagnosis (> Status
messages) si in folderul Positioner (> Process
data).

Nota: starea rezumaté si mesajele de stare

sunt marcate prin O i Trovis-VIEW3 pana

la citire.

Starea rezumata poate fi citita pe ecranul
pozitionerului. Vezi tabelul 5.

Mesaje de stare

Comunicare PROFIBUS PA

in pozitionerele de tipul 3730-4, mesajele
generate pot fi rezumate si clasificate
conform Profibus Profile 3.01 si extensie
Lotare rezumata si mesaje de
diagnosticare”. Consultati instructiunile
standard ale pozitionerului de tipul 3730-4.

Comunicare prin magistrala FOUNDATION™ fieldbus

In pozitionerele de tipul 3730-5 si 3731-5,
starea rezumata pot fi citita, de asemenea,
la parametrul CONDENSED_STATE din
Resource Block si parametrul OUT_D

din DI Function Blocks. Consultati instructiunile
standard ale pozitionerilor de tipul 3730-5 sau
3731-5.

Mesaj de stare TROVIS-VIEW3/DTM Pozitioner
No message, OK verde
Function check & portocaliu Igétt de ex. tESting, tunk,
Maintenance required/ @ /Qv
| Maintenance demanded albastru
Out of specification & galben /Eb clipire
|
Maintenance alarm rosu i
| Tabel 5 - Stare rezumata
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Mesaje de stare

Starea rezumata la iesirea alarmei de erori

In pozitionerele cu o iesire de alarmé de
erori(tipul 3730-2/-3, optiune tipul 3731-3),
starea rezumata se emite suplimentar la
iesirea de alarma de erori daca se
intruneste una dintre urmatoarele conditii:

¢ Maintenance alarm” este setata ca
stare rezumata.

¢ Maintenance required” este setata ca
stare rezumatg, iar ,Fault alarm at
‘Maintenance required’ condensed state”
este activata.

¢ Function check” este setata la starea
rezumata, iar ,Fault alarm at ‘Function
check’ condensed state” este activata.

Positioner — Error control

- Fault alarm at condensed state ‘Function

check’ (Cod 32): [Yes], No

- Fault alarm at condensed state ‘Maintenance
required’ (Code 33): [Yes], No

2.2 Clasificarea mesajelor de stare

Folderul Positioner (> Error control > Clas-
sification reporf) contine o lista a tuturor
mesajelor de stare standard.

Folderul Positioner (> Error control > Clas-
sification report > Extended) contine
mesajele de stare extinse generate de
pozitioner din informatii statistice
(monitorizare in st. de funct.) si teste
(diagnostice in st. de nefunct.).

Clasificarea mesajelor de stare poate fi
modificata in functie de necesitati. Mesajele
clasificate sunt incluse in starea rezumata a
pozitionerului corespunzator starii alocate.

Nota: mesajele de stare extinse marcate cu
L(TEST)” au fost detectate in timpul
diagnosticarilor in st. de nefunctionare (teste).
Toate celelalte mesaje de stare extinse au fost
identificate pe baza informatiilor din
monitorizarea in st. de nefunct. (Inf. statistice).

Mesaj de stare

TROVIS-VIEW3/DTM

No message (Fara mesaj)

(30 ab

Function check (Verificare functie)
(tipurile 3730-4 si 373x-5)

w portocaliu

Maintenance required (Tn;ret,inere necesara)/
Maintenance demanded (Intretinere solicitata)

@ albastru

Out of specification (in afara specificatiei)

& galben

Maintenance alarm (Alarma intretinere)

@ o

Tabel 6 - Posibile clasificari de stare ale unui mesaj
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Toate mesajele de stare extinse, separat
de alarma PST/FST, prezinta in mod implicit
starea ,No message”.

Alarma PST/FST (Cod 49 - A4) este setata
in stare implicita la ,Maintenance required”.

La resetarea parametrilor pozitionerului prin
comanda Start with default values (Cod 36
- Std), clasificarile starilor se reseteaza de
asemenea la setarile implicite (v. sectiunea
2.3.1).

Sunt posibile urmatoarele clasificari:

No message

Daca un eveniment este clasificat ca ,No
message”, acest eveniment nu are nici un
efect asupra starii rezumate a
pozitionerului.

Function check

Procedurile de testare sau calibrare se
efectueaza in pozitioner. Provizoriu,
pozitionerul nu poate s&-gi urmeze sarcina
de control pe parcursul procedurii.

Maintenance required/Maintenance
demanded

Pozitionerul inca efectueaza sarcina sa de
control (cu restrictii). S-a determinat o
cerinta de intretinere sau uzura peste
medie. Toleranta la uzura va fi in curand
epuizata sau se reduce mai repede decat
se asteapta. Este necesara intretinerea pe
termen mediu.

Out of specification
Pozitionerul este operat in afara conditiilor de
operare specificate.

Maintenance alarm

Pozitionerul nu-si poate efectua controlul ca
urmare a unei erori functionale din
pozitioner sau dintr-una dintre perifericele
sale

Mesaje de stare

sau nu s-a efectuat inca o initializare reusita.

Comunicare prin magistrala FOUNDATION™fieldbus

La tipurile 3730-5 si 3731-5 mesajele unice
pot fi clasificate cu o stare suplimentara
pentru eroare in bloc (BLOCK_ERR).
Consultati instructiunile standard ale
pozitionerilor de tipul 3730-5 sau 3731-5.

2.3 Inregistrare

Ultimele treizeci de mesaje se salveaza in
pozitioner cu 0 marca de timp (inregistrare
prin contor de ore de operare).

Puteti vizualiza aceste mesaje in TROVIS-
VIEW3 din folderul Diagnosis (> Status
messages > Logger).

Nota: Daca pozitionerul este dotat cu o valva
electromagnetica, declansarea acesteia poate
fi logatd numai daca optiunea Logging

of int. solenoid valve este activata.

In cazul in care valva electromagnetica este
declangata din nou, aceasta se logheaza
numai daca a trecut Min. clearance new
logging int. solenoid valve de la ultima
declansare.

Positioner - Error control

- Logging of int. solenoid valve: [Yes], No -
Min. clearance new logging int. solenoid
valve: 0 to 5000 s, [300 s]
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Mesaj de stare

2.3.1 Resetare mesaje de stare
si date diagnostic

Cand se genereaza un mesaj de stare,
trebuie sa localizati mai intai sursa erorii si sa
luati m&sura de remediere.

in cazul unui mesaj de stare standard, cititi
actiunea recomandata de remediere a
acestor erori in instructiunile standard.

Sectiunea 9 (pg. 57) contine actiunea
recomandata pentru mesajul de stare
prelungit generat de pozitioner din Statistical
information (monitoriz. in st. de funct.) si
Tests (diagnostice in st. de nefunct.).

Nota: Tabelul 7 contine o lista a variatelor
functii de resetare ale pozitionerului.

In cazul in care datele masurate si alarmele
de diagnostic raméan si dupa resetarea
pozitionerului, este posibila incarcarea lor in
computer cu ajutorul unui soffware, de ex.
TROVIS-VIEWS.

Resetarea mesaijelor de stare unice

Mesaje de stare standard

Resetati mesajele de stare individuale din
folderul Diagnosis (> Status messages

> Resel).

Nota: mesajele de stare reprezentate de un cod

in pozitioner pot fi confirmate chiar in pozitioner.
Selectati codul de eroare si confirmati-I
apasand butonul rotativ.
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Mesaje de stare extinse generate din
Statistical information (monitorizare in
st. de funct.) si Tests (diagnostice in
st. de nefunct.)

Mesajele de stare extinse au la baza datele
de masurate ale diagnosticului. Daca un
mesaj de stare extins este activ, 1l puteti
citi in pozitioner indiferent de clasificarea
sa selectand Codul 79.

Selectati folderul Diagnosis (> Status mes-
sages > Reset) pentru a reseta mesajele de
stare individuale.

Nota: La resetarea histogramelor si a
diagramelor se reseteaza gi datele de
monitorizare pe termen scurt.
Resetarea datelor masurate nu determina
reselarea graficelor de referinta.

Resetarea diagnozei

Clic dreapta pe Reset diagnosis si selectati
Execute pentru a reseta datele din Statistical
information si Tests, ca in Tabelul 7.

Mesajele de stare clasificate si juralele de
date raman salvate.

Operation unit or
Positioner - Start-up

- Reset diagnosis (Code 36 - Diag)

Este posibila o resetare dupa expirarea
timpului introdus Tn ‘Reset diagno-

sis’.

Daca aceasta optiune este activata, se
afiseaza timpul ramas péana la resetare (Cod
48 - h4).



Mesaje de stare

Diagnosis - Status messages - Reset

- Required time ‘Reset diagnosis’ (Code 48 -
h3): [00:00:00 d.h:min:sec]

Pornirea cu setari implicite

Activati Reset with default values pentru a reseta
parametrii pozitionerului la setarile lor implicite (v.
lista de coduri din instructiunile standard).

Datele masurate si orice analiza a datelor
diagnosticului valvei trebuie, de asemenea, resetate.

Operation unit or
Positioner - Start-up

- Reset with default values (Code 36 - Std)

Montarea pozitionerului pe o alté valva de
control

Dupéa montarea pozitionerului pe o noua valva
de control, efectuati o resetare activand Reset
with default values (Cod 36, Std) pentru a
reseta gi reinitializa pozitionerul.
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Mesaje de stare

Functie Reset_are mesaje F_Resetar? Regt_atare_ gu
’ unice diagnoza | valori implicite
Contor ore de operare
Dispozitiv pornit ulterior ultimei initializari - . .
Dispozitiv in bucla inchisa de la initializare - . .
Clasificare stare - - .
Logare . - .
Informatii statistice (monitorizare in stare de functionare)
Parametri . - .
Deschis/inchis Date masurate . . .
inregistrator de date - . .
Histograma cursa . . .
Monitorizare pe termen scurt . . o
Histograma abatere de la valoarea de referinta . . o
Monitorizare pe termen scurt . . o
Histograma contor cicluri . . o
Monitorizare pe termen scurt . . o
Histograma semnal de comanda (stare stationara) . . .
Monitorizare pe termen scurt . . .
Histograma semnal de comanda (histereza) (d5) . . .
Monitorizare pe termen scurt . . o
Valoare de referinta . . .
Trend pozifie finala Parametri, date masurate . . .
Teste (diagnostice in stare de nefunctionare)
Diagrama semnal de comands _Valori de referinta - - .
(stare stationara) (d1) Date masurate . . .
Diagrama semnal de comanda Valori de referinta - - )
(histereza) (d2) Date masurate . * °
Caracteristica statica (d3) - . .
Test cursa partiala - PST (d4) . - o
Test cursa integrald (d6) o - .

Toti parametrii ajustati si orice date masurate ale functiilor de diagnosticare listate sunt resetate daca nu

se specifica contrariul.

Tabelul 7 - Functiile de resetare
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3 Informatii statistice

Pozitionerul inregistreaza variabila de referinta
w, pozitia valvei x si semnalul de comanda y
chiar si atunci cand procesul se desfasoara
pentru a obtine informatii, de asemenea,
despre valva, actuator si alimentarea cu aer
pneumatic. Datele compilate in timpul derularii
procesului sunt salvate si analizate de functiile
de monitorizare din informatiile statistice. In
plus, efectuarea unui test de histereza
suplimentar poate detecta orice modificare a
frecarii.

Functiile de monitorizare ale informatiilor
statistice nu au afect asupra procesului in
derulare.

Datele masurate sunt analizate dupa ce
pozitionerul a fost in modul AUTO sau MAN
timp de o ora. Totusi, analiza histogramei
contorului de cicluri si a tendintei pozitiei
finale porneste imediat dupa iesirea
pozitionerului din modul AUTO sau MAN.

Informati statistice

3.1 inchis/deschis

Fig. 4

Monitorizarea valvelor inchis/deschis(on/off)
ofera informatii privind pozitiile finale ale
valvelor, timpii de tranzit (ridicare/coborare)
si timpii de pornire (ridicare/coborare).

Pornirea monitorizarii inchis/deschis

Monitorizarea inchis/deschis se efectueaza
pentru valvele inchis/deschis in modul
AUTO in fundal. Nu este necesara
activarea monitorizarii.

In timpul functionérii instalatiei se
inregistreaza parametrii Timp de pornire
(ridicare/coborare), Timp de tranzit

[%] Variabila de referinta w _
Poz.valvax e
x1
x2 t
0 t1t2 3 t4 15 t6

to - t4
t3 - to
X1 Pozitie finala a valvei (ridicare)

Timp de pornire (ridicare)
Timp de tranzit (ridicare)

ts - t4 Timp de pornire (coboréare)
t6 - 15

X2 Pozitie finala valva (coborare)

Timp de tranzit (coborare)

Fig. 3 - Analiza monitorizarii deschis/inchis
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Informaii statistice

(ridicare/coborére) si Pozitie finala valva.

Primele valori inregistrate sunt utilizate ca
referinta pentru testele ulterioare.

Analiza indica o defectiune de inchis/deschis
de fiecare data cand este indeplinita cel
putin una dintre conditile urmatoare:

» Timpul de pornire (ridicare/coboréare)
curent difera de valoarea de referinta prin
cantitatea din Analiza valorii limita a
tranzitului.

» Timpul de tranzit (ridicare/coboréare)
curent difera de valoarea de referinta
prin cantitatea din Analiza valorii limita
a tranzitului.

» Cursa curenta (diferenta dintre Valorile
terminale ale valvei) difera de valoarea de
referinta prin valoarea din Analiza valorii
limité a tranzitului.

Nota: pozitionerul salveaza analiza de
referinté si alte doud teste intr-o memorie non-
volatild. Cea mai veche analiza de test se
suprascrie atunci cand se salveaza un al
treilea test.

Mesajul de eroare generat de diagnoza
inchis/deschis se reseteaza imediat la
modificarea unui parametru.

Positioner - Start-up

- Application type (Code 49 - h0): Open/Close
valve

Diagnosis - Statistical information -
Open/Close

- Limit value time analysis (Code 49 - h7):
0.61t030.0s,[0.6 S]

- Limit value travel analysis (Code 49 - h8):
0.1 to 100.0 %, [0.3 %]
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3.2 inregistrator de date

Fig. 5

Inregistratorul de date permite plotarea in
timp a variabilei de referinta w, a pozitiei
valvei x (in raport cu intervalul de operare),
a semnalului de comanda si a abaterii de la
valoarea de referinta. Ultimele 100 de valori
ale datelor masurate ale fiecarei variabile se
salveaza in pozitioner.

Datele masurate inregistrate se ploteaza

in timp intr-un grafic din TROVIS-VIEWS.

Datele fie se ploteaza permanent fie sunt
declansate automat atunci cand se
indeplineste o conditie de pornire (v.
sectiunile 3.2.1 i 3.2.2).

Informati statistice

Activarea inregistratorului de date

Clic dreapta pe Start data logger si selectati
Execute pentru a porni inregistrarea datelor.
Poate fi activat in toate modurile de operare
(AUTO, MAN si pozitia de siguranta).

Nota: la deconectarea alimentarii auxiliare
sau la schimbarea modului de operare,
inregistratorul de date este inactiv si trebuie
reactivat.

Revocarea inregistrarii datelor

Clic dreapta pe Stop data logger si selectat
Execute pentru a revoca inregistrarea
datelor.

Fig. 5 - Inregistrator de date
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Informaii statistice

3.2.1 inregistrarea permanenti a
datelor

Variabilele w, X, y si € se salveaza in
memoria FIFO din pozitioner cu o adancime
a memoriei de 100 de puncte de date
conform Vitezei de scanare.

Nota: Daca mentineti aplicatia TROVIS-
VIEW deschisa cu folderul Diagnosis (> Sta-
tistical information - Data logger) selectat,
puteti citi datele din acest grafic plotat in
ultimele 24 de ore.

Diagnosis - Statistical information - Data logger

- Selection: Permanent
- Scan rate: 0.2 to 3600.0 s, [1.0 s]
- Start data logger

3.2.2 inregistrarea declansati a
datelor

Inregistratorul de date inregistreaza
variabilele w, x, y si e permanent in fundal,
conform vitezei de scanare. Aparitia unui
eveniment declansator determing salvarea
punctelor de date si inregistrarea situatiei
care a declansat evenimentul.

Un Timp de predeclansare mai mare ca 0
determind, de asemenea, salvarea pentru
timpul selectat a datelor masurate
inregistrate inainte de declansarea
evenimentului.

Inregistrarea datelor se incheie automat
atunci cand se atinge capacitatea maxima a
memoriei de 100 de puncte de date masurate
pentru fiecare variabild, inclusiv timpul de
predeclansare. Semnalizatorul de progres
indica in acest caz ,Memory full. Data
logging completed”.
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Pornirea declansatorului prin valva
electromagnetica interni/evacuarea fortati

Evenimentul declansator incepe de indata ce
valva electromagnetica integrata este activata
sau evacuarea fortata devine activa.

Nota: Aceasta functie poate fi activatd numai
daca pozitionerul este dotat cu o valva
electromagneticd/evacuare fortata. Vezi
valoarea din Internal solenoid valve/forced
venting (Code 45).

Diagnosis - Statistical information - Data logger

- Selection: Trigger

- Trigger status: Start trigger via int. sol.
valve/forced venting

- Scan rate: 0.2 to 3600.0 s, [1.0 s]

- Pretrigger time ": 0.0 s to 100 x Scan rate,
[33.33 5]

- Start data logger

1) Timpul de predeclansare nu poate fi mai mare
ca Timpul max. de predeclansare.
Timpul max. de predeclansare = 100 x viteza
de scanare

Pornire declansator prin valoarea de
referinta/pozitia valvei/semnal de
comanda y/abaterea de la valoarea de
referinté (variabila unica)

Evenimentul declansator pomeste odata cu
intrunirea conditiilor pentru variabila selectata
(w, X, y, e) definita in Trigger value (Valoare
declansatoare), Trigger band (Banda
declansatoare) si Trigger edge (Front de
declansare):



Front de declansare = Impuls scazut/front

descrescator/ iesire din banda inferioara

W, XY, e

- Valoare de declansare
waas Limita inf. banda =

Val. declansatoare - 1/2 Front de decld

Banda de declansare

nsare

Evenimentul declangator incepe odata cu
iesirea variabilei selectate (w, x, y, €) din
banda de declansare si trecerea prin

limita inferioara a benzii.
Front de declansare = Imp. ridicat/

front crescator/iesire din banda sup.

wuws Limitd sup. a benzii =

Val. declans. + 1/2 Banda declans.

- \/aloare declangatoare
Banda de declansare

Evenimentul declansator porneste odata
cu iesirea variabilelor selectate (w, x, y, €)
din banda declansatoare si trecerea prin

limita sub. a benzii.

Informati statistice

Front de declansare = lesire banda

W, XY, e

=== Limita sup. banda =
Val. de declansare +1/2 Banda de declans.

=== Val. de declansare

==xs Limita inf. bandd =
Val. de declansare - 1/2 Banda de declang.
Banda de declansare

Evenimentul declansator incepe odata cu
parasirea de catre variabila (w, x, y, €) a
benzii de declansare. Aceasta functie este
activa numai daca Banda de declansare
este #0.

Eront de declansare = Intrare banda

[

passsssrvEsssnnnn

===: Limita sup. a benzii =
Val. de declans. + 1/2 Banda de declans.
== Val. de eclansare
===+ Limitd inf. a benzii =
Val. de declans. - 1/2 Banda de declans.
Bandé de declansare

Declansarea porneste cand variabila (w,
X, Y, €) patrunde Tn banda de declansare.
Aceasta functie este activa numai cand
Banda de declangare este # 0.
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Informaii statistice

Nota: Limita inferioara a benzii preia valoarea
0.0 % (variabila w, x, ) sau minimum 0,0
1/s (variabila y). Limita superioara a benzii
preia valoarea 100,0 % (variabila

w, X, €) sau maxim 10000 1/s (variabila y).

Diagnosis - Statistical information - Data logger

- Selection: Trigger
- Trigger status: Start trigger via setpoint
(w)/ valve position (x)/setpoint deviation
(e)/ drive signal (y)
- Scan rate: 0.2 to 3600.0 s, [1.0 s]
- Trigger value:

0.0 to 100.0 %, [99.0 %] (W, X, €)

0.0 to 100001/s , [991/s] (y)

- Trigger band:

0.0 to 100.0 %, [99.0 %] (W, X, e)
0.0 to 100001/s, [991/s] (y)

- Pretrigger time ": 0.0 s to 100 x Scan rate,
[33.33 5]

- Trigger edge: [Low signal/falling edge/
bottom band exit], High signal/rising edge/
top band exit, Band exit, Band entry

- Start data logger

") Timpul de predecl. nu poate fi mai mare ca
Timpul max. de predeclansare.
Timp max. de predecl. = 100 x viteza de scanare

Initiere declansare prin intermediul val.
de referinta/valvei electromagnetice
interne/evacuérii fortate

Evenimentul declansator incepe odata cu
intrunirea uneia dintre conditiile ,,Start trigger
via setpoint” sau ,,Start trigger via internal
solenoid valve/forced venting”.
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Diagnosis - Statistical information - Data logger

- Selection: Trigger

- Trigger status: Start trigger via setpoint/ int.
sol. valve/forced vent.

- Scan rate: 0.2 to 3600.0 s, [1.0 s] -

Trigger value: 0.0 to 100.0 %, [99.0 %] -

Trigger band: 0.0 to 100.0 %, [99.0 %]

— Pretrigger time ”: 0.0 s to 100 x Scan rate,
[33.33 5]

- Trigger edge: [Low signal/falling edge/
bottom band exit], High signal/rising edge/
top band exit, Band exit, Band entry

- Start data logger

" Timpul de predecl. nu poate fi mai mare ca
Timpul max. de predeclansare.
Timp max. de predecl. = 100 x viteza de scanare

Pornire declansare prin starea rezumata

Evenimentul declansator pomneste odata cu
aparitia starii rezumate definite in Start trigger
via condensed state.

Diagnosis - Statistical information - Data logger

- Selection: Trigger

- Trigger status: Start trigger via

condensed state

- Scan rate: 0.2 to 3600.0 s, [1.0 s]

- Pretrigger time ": 0.0 s to 100 x Scan rate,
[33.33 5]

- Trigger via condensed state: No message,
[Maintenance required], Maintenance de-
manded, Out of specification, Maintenance
alarm

- Start data logger

" Timpul de predecl. nu poate fi mai mare ca

Timpul max. de predeclansare.
Timp max. de predecl. = 100 x viteza de scanare



Pornire declansator prin intrarea binara

Evenimentul declansator incepe odata cu
modificarea starii intrarii binare.

Diagnosis - Statistical information - Data logger

- Selection: Trigger

- Trigger status: Trigger via binary input

- Scan rate: 0.2 to0 3600.0 s, [1.0 s]

- Pretrigger time ”: 0.0 s to 100 x Scan rate,
[33.33 5]

- Start data logger

" Timpul de predecl. nu poate fi mai mare ca
Timpul max. de predeclansare.
Timp max. de predecl. = 100 x viteza de scanare

Informati statistice

3.3 Histograma cursa

Fig. 6

Histograma cursei valvei este o analiza
statistica a pozitiilor plotate ale valvei.
Histograma ofera informatii despre unde isi
petrece valva majoritatea timpului sau in
operare din totalul duratei de viata si daca
indica o tendinta recenta privind modificarea
intervalului séu de operare.

Pozitionerul genereaza un mesaj daca analiza
histogramei cursei detecteaza o eroare in
»Shifting working range” sau ,Work-

ing range”.

Activarea inregistrarii datelor

Datele se inregistreaza in fundal indiferent
de modul de operare selectat. Nu este
necesara activarea.

Monitorizarea pe termen lung

Pentru monitorizarea pe termen lung,
pozitionerul inregistreaza pozitia valvei in
fiecare secunda si aloca datele in clase
predefinite ale pozitiei valvei. Distributia care
arata cat de des valva a ramas intr-o clasa
este prezentata intr-un grafic cu bare.

Average value x long indica alocarea medie
a clasei in Perioada de observare. Numarul
valorilor de masurare indica numarul total
de pozitii clasificate inregistrate ale valvei.

Datele masurate pentru monitorizarea pe
termen lung se stocheaza la fiecare 24 de ore
in memoria non-volatila a pozitionerului.
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3.3.1 Monitorizarea pe termen
scurt

Pentru a putea recunoaste orice schimbare
pe termen scurt a pozitiei valvei, pozitionerul
inregistreaza pozitiile valvei conform
Histogramei pe termen scurt ajustate a
vitezei de scanare.

Pozitionerul salveaza datele masurate intr-o
memorie FIFO cu o adancime a memoriei de
100 de puncte de date masurate. Ultimele
100 de puncte de date masurate se salveaza
in folderul Short-term (Termen scurt).

Average values x short contine alocarea
medie a clasei pentru ultimele 100 de puncte
de date masurate.

Nota: La modificarea Histogramei pe termen
scurt a vitezei de scanare, vechile date se
sterg din folderul Short-term.

Diagnosis - Statistical information - Travel
histogram x - Short-term

- Scan rate short-term histogram:
1103600 s, [1 s]
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3.4 Histograma abaterii de la
valoare de referinta

Fig. 7

Histograma abaterii de la valoarea de
referinta contine o analiza statistica a oricaror
abateri de la valoarea de referinta inregistrata.
Aceasta ofera un rezumat al frecventei si a
nivelului unei abateri de la valoarea de
referinté aparute in timpul duratei de viata a
valvei si daca prezinta o tendinta recenta
privind abaterea de la valoarea de referinta

in mod ideal, abaterea de la valoarea de
referinta ar trebui sa fie cat mai mica posibil.
Pozitionerul genereaza un mesaj daca
histograma detecteaza o eroare in ,Limiting
working range”, ,Inner leakage” sau
»connection positioner/valve”.

Informati statistice

Activarea inregistrarii datelor

Datele se inregistreaza in fundal, indiferent
de modul de operare selectat. De aceea,
nu este necesara activare.

Monitorizarea pe termen lung

Pentru monitorizarea pe termen lung,
pozitionerul inregistreaza abaterea valorii
de referinta in fiecare secunda si aloca
datele intr-o clasa predefinita. Distributia
care indica cat de des abaterea valorii de
referintd ramane intr-o clasa este prezentata
intr-un grafic cu bare.

Average value e long indica alocarea medie a
clasei in Perioada de observare. Numarul de
valori de masurare indica numarul total de
abateri clasificate inregistrate ale valorii de
referinta.

:
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Fig. 7 - Abaterea valorii de referinta
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Cea mai mare abatere a valorii de referinta in
perioada de observatie este specificata in
Absolute value of max. setpoint deviation
(Valoarea absoluta a abaterii maxime a
valorii de referinta).

Datele masurate pentru monitorizarea pe
termen lung se stocheaza la fiecare 24 de ore
in memoria non-volatild a pozitionerului.

3.4.1 Monitorizarea pe termen
scurt

Pentru a putea recunoaste orice schimbari pe
termen scurt ale abaterii valorii de referinta,
pozitionerul inregistreaza abaterile valorii de
referintd conform Histogramei pe termen
scurt ajustate a vitezei de scanare.

Pozitionerul salveaza datele masurate in
memoria FIFO cu o adancime a memorie de
100 de puncte de date masurate. Ultimele
100 de puncte de date masurate se salveaza
in folderul Short-term (Termen scurt).

Average values e short contine alocarea
medie a clasei pentru ultimele 100 de puncte
de date de masurare.

Nota: la modificarea Histogramei pe termen
scurt a vitezei de scanare, datele vechi se
sterg din folderul Short-term.

Diagnosis - Statistical information -
Setpoint deviation histogram - Short-term

- Scan rate short-term histogram:
11t03600s, [1s]
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3.5 Histograma contor cicluri

Fig. 8

Histograma contorului ciclurilor ofera o analiza
statistica a ciclurilor. Drept urmare, contorul
de cicluri ofera si informatii despre solicitarea
dinamica a etansarii cu burduf de cauciuc
si/sau garniturii.

Nota: un ciclu de valva porneste in punctul in
care cursa valvei isi schimba sensul pana in
punctul in care isi schimba directia din nou.
Cursa valvei dintre cele doua schimbari de
directie este lungimea ciclului.

Factorul de solicitare dinamica este specificat
procentual si reflecta solicitarea gamiturii si/sau
a etansarii cu burduf de cauciuc. Mesajul de
eroare ,External leakage - Maybe to be
expected soon” se genereaza daca factorul
de solicitare dinamica depaseste 90%.

Activarea inregistrarii datelor

Datele se inregistreaza in fundal, indiferent
de modul de operare selectat. Nu este
necesara activarea acesteia.

Monitorizarea pe termen lung

Pozitionerul inregistreaza numarul de cicluri si
lungimile ciclului pentru monitorizarea pe
termen lung. Lungimile ciclului sunt alocate
claselor de cicluri. Ponderile calculate privind
frecventa aparitiei unui ciclu intr-o clasa sunt
prezentate intr-un grafic cu bare.

Average value z long(Valoare medie z termen
lung) contine clasa medie a ciclului pentru
Number of measurement values (Numarul
valorilor de masurare).



Nota: Factorul de solicitare dinamica este
determinat de lungimea ciclului $i frecventa
aparttiei lungimilor ciclului in functie de
gamitura care a fost selectata. Pentru a
asigura ca acest factor este determinat corect,
asigurati-va ca este selectata garnitura corecta
in parametrul Stuffing box din folderul
Identification (> Positioner > Valve). Daca este
selectat ,Other” pentru parametrul Stuffing box,
numarul de cicluri pentru determinarea
factorului de solicitare dinamicé este limitat la
valoarea introdusa in Max. cycle counter limit
(default: 1000000]. Vezi sectiunea 1.4.

Datele masurate pentru monitorizarea pe
termen lung se stocheaza la fiecare 24 de ore
in memoria non-volatila a pozitionerului.

Informati statistice

3.5.1 Monitorizare pe termen scurt

Monitorizarea pe termen scurt permite
recunoasterea oricarei modificari pe termen
scurt a lungimilor ciclului.

Pozitionerul salveaza datele masurate in
memoria FIFO cu o adancime a memoriei de
100 de puncte de date masurate. Ultimele
100 de puncte de date masurate se salveaza
in folderul Short-term (Termen scurt).

Average value z shortindica clasa medie a
ciclului pentru ultimele 100 de puncte de
date méasurate.
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3.6 Diagrama de semnal de
comanda in stare stationara
Fig. 9

Diagrama semnalului de comanda cu stare
stationara permite detectarea modificarilor
presiunii de alimentare sau a scurgerilor la
componentele pneumatice.

sau scurgere la componentele pneumatice.
In acest caz, pozitionerul genereaza un
mesaj.

Activarea inregistrarii datelor

Datele se inregistreaza in fundal, indiferent
de modul de operare selectat. Nu este
necesar sa fie activata.

Nota: Semnalul de comanda y se bazeaza
pe impulsul de control intern al convertorului
i/p. Acest semnal este direct proportional cu
presiunea impulsului din actuatorul
pneumatic, in raport cu pozitia valvei.

Daca presiunea de alimentare este
insuficienta pentru ca actuatorul sa treaca
prin tot intervalul de referintd, acesta indica
0 eroare a presiunii de alimentare

Nota: pentru Drive signal diagram
steady-state din Statistical information,
datele de referinta pentru Drive signal
diagram steady-state (d1) din Tests trebuie
inregistrate. Consultati sectiunea 1.4.
Cititi sectiunea 1.5 privind restrictiile.
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Fig. 9 - Stare stationara diagrama semnal de comanada
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Monitorizare pe termen lung

Pozitionerul inregistreaza pozitia valvei x Si
semnal de comanda asociat acesteia in mod
de operare cu bucla inchisa dupa stabilizarea
conditiilor de presiune (stare stationara) pentru
monitorizarea pe termen lung. Fiecare
pereche de puncte de date masurate
inregistrata este alocata unei clase a pozitiei
valvei. Semnalul de comanda mediu se
calculeaza pentru fiecare clasa. Datele
stocate pot fi citite. Semnalul de comanda y
se ploteaza intr-un grafic faté de pozitia valvei
X.

Valorile de referinta se utilizeaza atunci c&dnd nu
s-au putut compila date pentru pozitile valvei x,
deoarece valva nu s-a deplasat in acele pozitii
sau nu s-a putut atinge o stare stationara.

Nota: Datele nu se inregistreaza daca
Enable setpoint cutoff decrease (functie de
inchidere etangd, Codul 14) este activa, iar
valva se deplaseazéa cétre valoarea introdusé
in Setpoint cutoff decrease.

Analiza testului

Efectele urmatoare pot fi citite comparand
corelatia dintre semnalul de comanda si
pozitia valvei masurata in timpul functionarii
si graficul de referinta:

* Semnalul de comanda masurat cu o
scadere a presiunii de-a lungul valvei in
timpul procesului scade sub referinta, in
timp ce gradientul creste, indiferent de
valva.

* Semnalul de comanda incepe sa creasca
constant la o anumita deschidere a valvei
in comparatie cu graficul de referinta.
Acesta detecteaza scurgerea semnificativa
aparuta la componentele pneumatice ca
urmare a faptului ca garniturile cu filet nu
sunt etangate corespunzator

Informati statistice

sau ca urmare a unei rupturi in diafragma.

* Semnalul de comanda urmeaza initial
graficul de referinta, apoi incepe sa creasca
aproape constant. Aceasta indica o presiune
de alimentare insuficienta pentru valva care
urmeaza sa parcurga intregul interval de lucru.
¢ Semnalul de comanda incepe sa scada cu
un gradient din ce in ce mai mic comparativ
cu graficul de referinta, indicand o forta
redusa a arcului din valva de control cu
pozitia de siguranta ,Fail-to-close”.

3.6.1 Monitorizarea pe termen
scurt

Pentru a putea recunoaste orice
schimbare pe termen scurt a presiunii
actuatorului la diferite pozitii ale valvei,
semnalul de comanda mediu y este
determinat din ultimele puncte de date
masurate pentru fiecare clasa de pozitie
avalvei.

Pozitionerul salveaza semnalul de
comanda y si pozitia valvei x intr-o
memorie FIFO cu o adancime a
memoriei de 10 puncte de date
masurate. Ultimele zece puncte de date
inregistrate ale fiecarei variabile sunt
listate in folderele Drive signal y si Valve
position x.

Nota: Daca procesul permite o functie
Test (diagnostice in st. de nefunct.),
rezultatele din functia Statistical
information pot fi verificate printr-un test.
Consultati sectiunea 4.1.
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3.7 Diagrama de semnal de
comanda - Test histereza (d5)

Fig. 10

Testul histereza permite analizarea modificarii
frecarii.

Pozitionerul genereaza un mesaj cand
rezultatele testului de histereza indica
JFriction” (Frecare)/,External leakage”
(Scurgere externa).

Activarea testului de histereza

Activarea testului de histereza in modul de
operare AUTO sau MAN se face prin clic
dreapta pe Start test si selectarea Execute.

Enable time distance specifica daca testul
se efectueaza odata (imediat) sau ciclic.
Daca testul se efectueaza ciclic

Min. time diistance from test determina
intervalele dintre teste.

Nota: dacé pomnifi un test in modul MAN cu
Enable time distance = User-defined si un alt
test este activ cand testul de histereza
urmeaza sa inceapa, testul de histereza este
pornit cu o intarziere de 30 de secunde dupa
incheierea testului activ.

Un test in desfasurare indicat de Testsi d5
si  “icare alterneaza pe ecranul
pozitionerului.

Nota: un grafic de referinta trebuie plotat in
Drive signal diagram hysteresis din Tests
(diagnostice in st. de nefunct.) pentru Drive
signal diagram hysteresis (d5) din Statistical
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information (monitorizare in st. de funct.).
Consultati sectiunea 1.4.
Consultati sectiunea 1.5 despre restrictii!

Revocarea testului de histereza

Clic dreapta pe Stop testsi selectati Execute sau
apasati pe butonul rotativ de pe pozitioner pentru
a revoca testul de histereza.

Monitorizare pe termen lung

Pe baza unui punct de operare, testul se
efectueaza cu o schimbare de cursa <1 %
pentru a gasi modificarea in semnalul de
comanda (Ay).

Nota: daca testul de histereza nu este
complet, deoarece pozitia valvei este la limita
inf. a intervalului de lucru, pozitionerul
genereaza mesajul (Test information) , Test
not possible in operating point” (Test
imposibil in punctul de operare) .

Modificarile semnalului de comanda Ay sunt
clasificate conform pozitiei valvei x in clasele
de pozitie a valvei. Valoarea medie Ay per
clasa de pozitie a valvei se determind din toate
datele masurate si se ploteaza in grafic
(Masurare).

Datele pentru monitorizarea pe termen lung
nu acopera neaparat intregul interval de
lucru al valvei. in acest caz, acestea sunt
reprezentate de o linie a datelor de referinta.

Banda de toleranta a histerezei

monitorizeaza testul:

» Daca pozitia valvei x paraseste Banda de
toleranta a histerezeiin timpul testului,
testul se anuleaza imediat, iar

Informati statistice

pozitionerul revine in modul de operare cu
bucla inchisa.

* Daca apare o modificare a variabilei de
referinta (Aw) care este mai mare decét
Banda de toleranta a histerezei, testul
se anuleaza imediat si porneste din nou
dupa 30 de secunde utilizand noul
punct de operare.

Testul este pornit din nou de maximum
zece ori. Timpul dintre teste este crescut cu
30 de secunde de fiecare data (30 s x
Numar de teste repetate). Dupa

revocarea testului pentru a zecea oara
(datorita Aw), timpul introdus in Minimum
time distance from test se pastreaza din
nou.

Urmatorii parametri se modifica
corespunzator in timpul testului de
histereza:

* Travel/angle range start
(Code 8) > 0%

* Travel/angle range end
(Code 9) — 100 %

* Enable travel/angle lower limit

(Code 10) — OFF
* Enable travel/angle upper limit
(Code 11) —» OFF
Enable setpoint cutoff decrease
(Code 14) — OFF
* Enable setpoint cutoff increase
(Code 15) — OFF
¢ Required transit time OPEN (Code 21)
— Variable
¢ Required transit ime CLOSED (Code 22)
— Variable

EB 8389 RO 35



Informaii statistice

Diagnosis - Statistical information - Drive
signal diagram - Hysteresis

- Enable time distance: [User defined], Immedi-
ately

- Min. time distance from test: 1.0 to 24.0 h,
[1.0 h]

- Tolerance band of hysteresis: 1.0 to 5.0 %,
[1.0 %]

3.7.1 Monitorizarea pe termen
scurt

Pentru a oferi un trend pe termen scurt,
ultimele zece pozitii ale valvei x si valorile Ay
aferente se salveaza intr-un tabel in folderul
Short-term (> Valve position x si Difference
signal drive).

Nota: daca procesul permite efectuarea unei
functii Test (diagnostice in st. de nefunct.),
rezultatele de la functia Statistical information
pot fi verificate cu un test. Consultati sectiunea
4.2.

3.8 Tendinta pozitiei finale a
cursei

Fig. 11

Functia Statistical information se utilizeza
pentru a detecta fluctuatia punctului zero sau o
modificare lenta a punctului zero ca urmare a
uzurii scaunului si a dopului sau a murdariei
dintre scaun si dop.

Pozitionerul genereaza un mesaj atunci
cénd rezultatele cursei in pozitia finala

detecteaza o eroare de ,Observing end
position” (Observare a pozitiei finale).

Activarea inregistrarii datelor

Datele se inregistreaza in fundal atat in
modul de operare MAN, cét si in AUTO.
Nu este necesara activarea acesteia.

Datele se inregistreaza numai daca functia
de inchidere etansa este activa (Enable
setpoint cutoff decrease).
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Nota: un punct de referin{é zero este
necesar pentru analizarea testului. Acesta
se inregistreaza in timpul testului de referinta.
In cazul in care nu s-a efectuat un test de
referintd, primul punct zero cétre care valva
s-a deplasat serveste drept referinta.

Descrierea testului

Tendinta pozitiei finale inregistreaza pozitia
valvei x si semnalului de comanda y cu o
marca de timp a contorului orelor de operare
cand valva se deplaseaza cétre pozitia finala
inferioara.

Noua pozitie inregistrata a valvei x se
compara cu ultima valoare (primul punct de
date masurate cu valoarea de referinta).
Daca difera cu Valoarea pragului de
inregistrare a datelor de valoarea de
referintd, datele noului punct zero se
salveaza.



Se ploteaza un grafic al pozitiilor finale
inregistrate.

Valoarea de referinté este reprezentata de o
linie dreapta pe grafic. Graficul evidentiaza o
tendinta si o modificare a pozitiei finale.

Ultimele 30 de puncte de date masurate se
salveaza in memoria FIFO a pozitionerului.
Folderul Lower end position contine un tabel
al datelor masurate.

Positioner - Reference variable

- Enable setpoint cutoff decrease (Code 14):
[On]

- Setpoint cutoff decrease (Code 14): 0.0 to
49.9 %, [1.0 %]

Informati statistice

Diagnosis - Statistical information - Trend of
travel end position

- Threshold value for data recording:
0.10 to 5.00 %, [0.25 %]

Fig. 11 - Tendinta pozitiei finale a cursei
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Testele d1 -d3

4 Testele d1 -d3

Din motive de siguranta, testele (diagnostice in st.
de nefunct.) pot fi pornite numai daca pozitionerul
se afla in modul de operare manual (MAN).

OBS:

Valva de control parcurge intervalul sdu de
lucru definit dupa pornirea testului. De aceea,
este important sa va asigurati inainte de a
porni un test daca conditiile (instalatiei sau
procesului) permite deplasarea valvei.

Testele furnizeaza un trend care indica starea
curenta a valvei de control, orice functionare
nesatisfacatoare existenta posibila si ajuta la
indicarea defectiunilor si la planificarea
predictiva a lucrarilor de intretinere.

Urmétorii parametri listati se modifica
pentru scurt timp pe durata efectuarii
testelor:

¢ Travel/angle range start (Code 8) —
0%

* Travel/angle range end (Code 9) —
100 %

* Enable travel/angle lower limit (Code
10) — Off

* Enable travel/angle upper limit (Code
11) — Off

* Enable setpoint cutoff decrease
(Code 14) — Off

¢ Enable setpoint cutoff increase (Code 15)
— Off

¢ Characteristic selection (Code 20) —
Linear

* Required transit time OPEN (Code 21)
— Variable

* Required transit time CLOSED (Code 22)
— Variable
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4.1 Diagrama semnal de
comanda in stare stationara (d1)

Fig. 12

Diagrama semnalului de comanda in stare
stationara permite verificarea mai detaliata a
rezultatelor diagramei semnalului de
comanda cu stare stationara in Statistical
information (monitorizare in st. de funct.) (vezi
sectiunea 3.6).

Pozitionerul genereaza un mesaj marcat
ATEST)” daca analiza semnalului de
comanda indica o defectiune la presiunea de
alimentare, o scurgere de aer la
componentele pneumatice sau la arcurile de
actionare.

Pornirea testului

Clic dreapta pe Start test si selectati Execute
cénd pozitionerul se afld in modul de operare
manual (MAN).

Cand testul este activ, d1 si tESt alterneaza
pe ecranul pozitionerului.

Nota: datele de referintd sunt necesare
pentru analizarea testului. Vezi sectiunea 1.4.
In cazul in care pozitionerul nu dispune de
date de referinta, datele din primul test se
utilizeaza drept referinta.

Consultati sectiunea 1.5 despre restrictii.

Revocarea testului

Revocati testul facand clic dreapta pe Stop
test si selectand Execute sau apasand pe
butonul rotativ al pozitionerului.

Dupa revocarea testului, pozitionerul revine
la modul de operare manual (MAN).



Descrierea testului

Dupa pornirea testului, valvele se deplaseaza
catre diferite pozitii fixe x distribuite in intervalul
de lucru al valvei. Semnalul de comanda y se
masoara pentru fiecare pozitie a valvei x si se
compara cu graficul de referinta.

Datele inregistrate ale semnalului de
comanda y se ploteaza fata de pozitia valvei
x din grafic (Repetitie).

Nota: la fiecare efectuare a testului, vechile
date méasurate se suprascriu (Repetitie).

Diagnosis - Tests - Drive signal diagram
steady

- Start test

Testele d1 -d3

Fig. 12 - Diagramé de semnal de comanda in stare stationara (d1)
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Testele d1 -d3

4.2 Histereza diagramei
semnalului de comanda (d2)

Fig. 13

Acest test va permite sa verificati mai
indeaproape rezultatele diagramei semnalului
de comanda (test de histereza) in Statistical
information (monitorizare in st. de funct.)
(sectiunea 3.7).

Pozitionerul genereaza un mesaj marcat cu
L,TEST” daca analiza testului de histereza
indica frecare sau scurgere externa.

Pornirea testului

Clic dreapta pe Start test si selectati Execute
cénd pozitionerul se afld in modul de operare
manualda (MAN).

Cat testul este activ, d2 si tESt alterneaza
pe ecranul pozitionerului.

Nota: datele de referintd sunt necesare pentru
analizarea testului. Vezi sectiunea 1.4.

Daca pozitionerul nu dispune de date de
referinta, datele din primul test se utilizeaza

ca referinta.

Consultati sectiunea 1.5 despre restrictii.

Revocarea testului

Revocati testul prin clic dreapta pe Stop test
si selectati Execute sau apasand pe butonul
rotativ al pozitionerului.

Dupa revocarea testului, pozitionerul revine
la modul de operare manuala (MAN).
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Fig. 13 - Histereza diagramé semnal de comanda (d2)
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Descrierea testului

Dupa pornirea testului, valva se deplaseaza in
diferite pozitii fixe x distribuite in intervalul de
lucru al valvei. Dupa deplasarea cétre pozitia
valvei, se efectueaza o deplasare
ascendenta care modifica cursa valvei < 1

% . Modificarea semnalului de comanda y se
masoara pentru fiecare pozitie a valvei x si se
compara cu datele de referinta.

Datele inregistrate ale modificarii semnalului
de comanda se ploteaza fata de pozitia valvei
x intr-un grafic.

Testul se revoca automat daca valva nu se
poate deplasa intr-o anumita pozitie sau o
valoare paraseste Banda de toleranta a
histerezei.

Diagnosis - Statistical information - Drive
signal diagram - Hysteresis

- Tolerance band of hysteresis (Code 19): 0.1 to
10.0 %, [5.0 %]

Diagnosis - Test - Drive signal diagram -
Hysteresis

- Start test

Testele d1 -d3

4.3 Caracteristica statica (d3)

Fig. 14

Functionarea statica a valvei de control este
afectata de histereza frecarii si de procesele
elastice din gamitura tijei valvei.

Pornirea testului

Clic dreapta pe Start test si selectati Execute
cand pozitionerul se afla in modul de operare
manuala (MAN).

Cat timp testul este activ, d3 si tESt apar
alternativ pe ecranul pozitionerului.

Revocarea testului

Revocati testul prin clic dreapta pe Stop test
si selectati Execute sau prin apasarea
butonului rotativ al pozitionerului.

Dupa revocarea testului, pozitionerul revine
la modul de operare manuala (MAN).

Descrierea testului

Pozitionerul specifica variabila de referinta w
intr-un interval de testare definit (Start si End)
in pasi mici si inregistreaza raspunsul pozitiei
valvei x dupa asteptarea timpului definit Delay
time after step. inéltimea pasului se determind
automat din Number of measurement values
until turn back si intervalul de testare definit.
Ascendenta si descendenta se ploteaza in
intervalul de testare. Raspunsul pozitiei valvei
x la modificarea variabilei de referinta se
ploteaza intr-un grafic.
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Teste d1 -d3

Banda moarta este analizata in pozitioner
cand inaltimea unui pas este mai mica de 0.2
% (Banda moarta minima, Banda moarta
maxima si Banda moarta medie).

Nota: diferenta valorii de referintd care determina
o modificare minima a pozitiei valvei x este
etichetata ‘dead band’ (banda moarta).

Diagnosis - Tests - Static characteristic

- Start: 0.0 to 100.0 %, [50.0 %]

- End: 0.0 to 100.0 %, [52.0 %]

- Delay time after step: 0.1 10 25.0 s, [1.0 s]
- Number of measurement values until turn
back: 1 to 50, [50]

- Start test

- = =] | rauera

Fig. 14 - Caracteristica statica
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5
(d4)

Test de cursa partiala - PST

Fig. 15

Testul de cursa partiala (PST) este deosebit de
adecvat pentru detectarea in functie de stare a
functionarilor nesatisfacatoare din valvele de
inchidere pneumatice.

Prin urmare, probabilitatea de esec (PFD)
poate fi redusa si este posibila extinderea
intervalelor de intretinere.

in acest fel, se poate impiedica blocarea unei
valve aflate Tn mod normal in pozitie finala.
Inregistrarea rezultatelor testului permite in
plus o analiza a raspunsului de control
dinamic.

Daca efectuarea unui test de cursa partiala
nu a reusit, pozitionerul genereaza o alarma

Test de cursa partiala - PST (d4)

LPST/FST". Indiferent de clasificarea starii, se
seteaza Codul 79.

Nota: Orice test de cursa partiald efectuat
se inregistreaza impreuna cu starile sale,
adica reusit/nereusit in folderul Diagnosis (>
Status messages > Logger).

Urmatorii parametrii listati se modifica
temporar in timpul efectuarii testelor:

Bt Yew e Optond

o 0 P00E- hl-01.4ro - SAMSON TROVISVIEW

Fig. 15 - Test de cursa partiala (PST)
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Test de cursa partiala - PST (d4)

* Characteristic selection (Code 20) — Lin-
ear

¢ Required transit time OPEN (Code 21)
— Variable

* Required transit time CLOSED (Code
22) — Variable

Pornirea testului de cursa partiala

Pornirea testului de cursa partiala urméand
detaliile din tabelul 8.

In timpul efectuérii testului, d4 si tESt
alterneaza pe ecranul pozitionerului.

Nota:

In modul PST auto puteti porni un test de
cursa partiald si manual. Numératoarea
inversa a Timpului pdna a urmatorul test
PST automat se opregte in timp ce testul
pornit manual este in curs. La intreruperea
alimentarii auxiliare, activarea automata a
testului de cursa partiala raméane

activa. Numaratoarea inversa a Timpului
pana la urmatorul test PST automat se reia la
repornirea pozifionerului.

Rezultatele primului test de cursa partial se
utilizeaza ca masuratoare de referinta.
Modificarile parametrilor listati mai jos pot cauza
modificarea procedurii de testare. Astfel noile
date de referinta trebuie Tnregistrate.

» Step start (Code 49 - d2)

¢ Step end (Code 49 - d3)

* Activation of the ramp function
(Code 49 - d4)

¢ Ramp time (rising) (Code 49 - d5)

¢ Ramp time (falling) (Code 49 - d6)

* Delay time after step (Code 49 - d8)

Revocarea testului de cursa partiala

Revocati testul prin dublu clic pe Stop test si
selectati Execute sau apasand pe butonul
rotativ al pozitionerului.

Tip Mod de | Mod test Pornire prin Pornire test | Pornire cu timp | Pornire prin
Aplicatie operare PST intrare binara | (manual) de test auto | variab. de ref.
PST Man - - - -
AUTO 1
PST Auto - - - -
Valva control
PST Man . . - -
MAN
PST Auto . . . -
PST Man . . - o
AUTO
Valva PST Auto . . o .
deschis/inchis PST Man . . - -
MAN 1
PST Auto - - - -
" Setare imposibila
Tabelul 8 - Diferite metode de pomire a testului de cursa partialé
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Dupé revocarea testului, pozitionerul
deplaseaza valva in punctul sdu de operare.
Testul de cursa partiala se opreste automat
cand se indeplineste una dintre conditiile de
revocare definite.

Dupa stocarea a 100 de valori masurate per
variabild masurata, inregistrarea se opreste.
Totusi, testul se desfasoara in continuare.
Mesajul Measured data storage out of
memory se genereaza de catre pozitioner
daca testul nu s-a incheiat la oprirea
inregistrarii datelor.

La sfarsitul testului de cursa partiala, starea
testului este determinata direct pentru a
permite utilizatorului sa afle daca testul
efectuat s-a incheiat cu succes sau nu. in
cazul unui test care nu s-a incheiat cu succes,
se specifica posibilele motive ale revocarii.
Starea testului si motivele revocarii pot fi citite in
pozitioner (Code 49) si in dispozitivul tehnic
utilizat.

Descrierea testului

In timpul testului de cursa partiald, valva se
deplaseaza de la o valoare initiala la o
valoare finala definita si inapoi la pozitia
initiala.

Modificarea cursei poate fi efectuata in pasi
sau intr-o functie rampa (Fig. 16).

Pentru testul intr-o functie rampa, vitezele
suplimentare pentru rampele de ridicare si
coborare trebuie definite.

Test de cursa partiala - PST (d4)

Dupa activare, testul nu porneste pana la
expirarea timpului Settling time before test
start (t1).

Pornind de la Step start position (pos. 2),
valva se deplaseaza in Step end position
(poz. 3). Valva ramane in aceasta pozitie pe
perioada definita de Delay time after step (t2)
nainte de a efectua o modificare in al doilea
pas in sens opus fata de Step end position
(poz. 3) catre Step start position (poz. 2).

Dupa expirarea Delay time after step (to),
valva revine la punctul de operare (Pos. 1).

Scan rate defineste intervalul la care valorile
masurate se inregistreaza in timpul testului.

Diagnosis - Tests - Partial Stroke Test

Nota: Step start trebuie sa fie in intervalul
punctului de operare curent + Tolerance limit
of step response inainte de a putea efectua
testul de cursa partiala.

-Step start (Code 49 - d2) ": 0.0 to 100.0 %,
[95.0 %]

- Step end (Code 49 - d3): 0.0 to 100.0 %,
[90.0 %]

- Tolerance limit of step response: 0.1 to
10.0%, [2.0 %]

- Activation of the ramp function (Code 49 -
d4): [No], Yes

- Ramp time (rising) (Code 49 - d5)?2:
0109999 s, [15 s]

- Ramp time (falling) (Code 49 - d6)?2:
0109999 s, [15 s]

- Settling time before test start (Code 49 - d7):
11t0240s,[10 8]

- Delay time after step (Code 49 - d8):
1.0t0240.0s, [2.0 5]

- Scan rate (Code 49 - d9)“: 0.2 to 250.0 s,
[0.2 s]
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Test de cursa partiala - PST (d4)

" Cititi Nota din Descrierea testului

2) Parametrii se evalueaza numai daca se
activeaza functia Activation of the ramp (Yes).

3 Ramp time (falling)/Ramp time (rising)
trebuie sa fie mai mare decét valoarea
determinata in timpul initializarii Minimum
transit time OPEN (Cod 40)/Minimum transit
time CLOSED (Cod 41)

4 Scan rate nu trebuie sa fie mai mica decéat
Min. recommended scan time (Cod 49 - A5)
indicat. Min. recommended scan time se obtine
din Duration of the test.

Conditii de revocare

Diferitele conditii de revocare oferéa protectie
suplimentara impotriva inchiderii sau trecerii
de pozitia finala a valvei.

Pozitionerul revoca testul de cursa partial la
indeplinirea uneia dintre urmatoarele conditii
de revocare activate. Revocarea determina
emiterea unui mesaj de stare clasificat.

Conditiile de revocare definibile includ:

* Max. test duration: testul se revoca la
depasirea duratei maxime admise de
testare.

* X control value: testul se revoca atunci
cand valoarea scade sub pozitia ajustata
a valvei. Conditia este activa numai daca
Activation x control este setata la ,Yes”.

* delta y-monitoring: testul se revoca atunci
cand semnalul de comanda y scade sub
valoarea de comparare predeterminata.
Aceasta valoare de comparare este
alcatuita din parametrul delta

x T [%] X [%]
Poz. 1 | Poz. 1
Poz.2 Poz.2
V4 %
Poz. 3 Poz. 3
t t
g — —e— g, |- | -] —— 2 |——
- [s] —— |23 I [s]
Pozitie valva x ]
= Interval valid pentru pomirea pasului Timpi: Viteze:
(Punct de operare + Toleranta t = Timp de stabilizare inainte de 100 %
limita a raspunsului de pas) pornirea testului - - -
v1 = Timp rampé(coborére) s
Pos. 1 = Punct de operare tp = Timp intarziere dupa pas 100 %

Pos. 2 = Pornire pas
Pos. 3 = Terminare pas

Vg ————————————
Timp rampa (ridicare) s

Fig. 16 - Test de cursa partiald cu raspuns de pas (stdnga) si functie rampa (dreapta)
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y-monitoring reference value (Cod 49 -
A7) si din factorul de siguranta introdus
delta y-monitoring value.

Delta y-monitoring value este introdusa in
% si se bazeaza pe intregul interval de
semnal de comanda (10 000 1/s).
Conditia de revocare este activa atunci
cand Activation delta y-monitoring este
setata la ,Yes”.

PST tolerance band: testul se revoca de
indata ce abaterea pozitiei valvei (in raport
cu valoarea finala a pasului)

depaseste banda de toleranta ajustata PST.
Conditia este activa numai daca
Activation PST tolerance band control
este activata (= ,Yes”).

Diagnosis - Tests - Partial Stroke Test

- Max. test duration (Code 49 - E7): 30 to
25000 s, [30 s]

- Activation x control (Code 49 - E0): Yes, [No] -

x control value (Code 49 - E1):
-10.0 to 110.0 %, [0.0 %]

- Activation delta y-monitoring ”
(Code 49 - A8): Yes, [No]

- delta y-monitoring value (Code 49 - A9):
0to 100 %, [10 %]

- Activation tolerance band control (Code 49 -
E5): Yes, [No]

- PST Tolerance band (Code 49 - E6):
0.1 to 100.0 %, [5.0 %]

" Activarea delta-y monitoring este utild numai
daca testul de cursa partiala se efectueaza ca
functie rampa. Intr-un test de cursa partiala cu
raspuns de pas, testul se revoca de indata ce
semnalul de comanda depaseste valoarea delta y-
monitoring.

Test de cursé partiala - PST (d4)

Analizele testului

Analizele ultimelor trei curse partiale se

salveaza in pozitioner impreuna cu o marca

de timp si starea modului de testare (manual
sau automat). Daca testul nu s-a incheiat cu
succes, motivul revocarii testului se indica la
~Maintenance alarm”. Posibilele motive pentru
revocare in functie de conditile de revocare
definite sunt:

» x cancellation (Code 49 - F2): pozitia valvei
a fost mai jos decét x control value.

e y cancellation (Code 49 - F3): semnalul de
comanda a scazut sub delta y-monitoring
value.

e Tolerance band exceeded (Code 49 -

F4): abaterea pozitiei valvei a depasit
PST tolerance band.

e Max. test time exceeded (Code 49 - F5):
testul nu s-a incheiat in perioada de timp
specificata.

Alte mesaje de eroare includ:

 Test man. cancelled (Code 49 - F6):
testul a fost revocat manual.

» Measured data storage out of memory
(Code 49 - F7): viteza de scanare
selectata este prea mica. Dupa ce s-au
nregistrat 100 de date masurate per
variabild masurata, inregistrarea se
opreste. Totusi, testul continua.

* Aborted by int. solenoid valve/forced
venting (Code 49 - F8): testul a fost
revocat prin activarea functiei valva
electromagneticé/evacuare fortata.

e Supply pressure/friction (Code 49 - F9):
presiune furnizata insuficienta sau frecare
excesiva aparuta in timpul testului.
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Test de cursa partiala - PST (d4)

« Difference w and step start too high:
Step start se afla in afara intervalului
punctului de operare + Tolerance limit of
step tolerance

» Test aborted - Reference variable was
changed testul a fost pomit in mod de testare
PST automat, iar modificarea variabilei de
referintd a depasit limita admisa.

e Test aborted - current too low: testul a
fost intrerupt automat.

Nota: pana cand testul de cursa partiala nu
se incheie cu succes, pozitionerul este setat
laNo test available (Code 49 - FO0).

Daca un test de cursa partiala a fost efectuat
Cu succes, suplimentar, parametrii analizati
se afigeaza separat pentru sporirea si
reducerea caracteristicilor.

Analiza datelor masurate pentru testul de
cursa partiala (test raspuns de pas):

e Overshoot (raportat la inaltimea pasului)

e [%] Dead time [s]

e T63[s]

e T98[s]

e Rise time[s]

e Settling time [s]
Analiza datelor masurate pentru testul de
cursa partiala (functie rampa):

e Overshoot (raportat la inaltimea pasului)
[%]
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5.1 Test de raspuns de pas

Performanta dinamica a valvei de control
poate fi testata prin analizarea raspunsului
de pas.

Raspunsul de pas al valvei se inregistreaza
prin efectuarea unui test de cursa partiala cu
modificari bruste ale pozitiei valvei.

in plus, sunt recomandate urmatoarele setari:

 Dezactivati toate conditile de revocare
a testului cursei partiale, cu conditia ca
procesul sa permita acest lucru

» Pomiti testul de cursa partialda manual
(PST Man).

Dupa incheierea testului, datele se
analizeaza automat in pozitioner. Parametrii
analizati sunt prezentati separat pentru
caracteristicile ridicare si coborare.

e Overshoot (raportat la inaltimea pasului)
¢ [%] Dead time [s]

e T63[s]

e T98[s]

¢ Rise time(s]

 Settling time [s]



Test de cursa partiala - PST (d4)

Diagnosis - Tests - Partial Stroke Test

- Desired PST testing mode (Code 49 - A2):
PST Man

- Step start (Code 49 - d2): 0.0 to 100.0 %,
[95.0 %]

- Step end (Code 49 - d3): 0.0 to 100.0 %,
[90.0 %]

- Tolerance limit of step response: 0.1 to

10.0%, [2.0 %]
- Activation of the ramp function (Code 49 -

d4): No
- Settling time before test start (Code 49 - d7): 1
t0 240 s, [10 8]

- Delay time after step (Code 49 - d8):
1.0t0240.0s, [2.0 5]

- Scan rate (Code 49 - d9) ": 0.2 to 250.0 s,

[0.2 5]

- Activation x control (Code 49 - EO):
No?

- Activation delta y-monitoring (Code 49 - E5):
No?

- Activation tolerance band control (Code 49 -
E5): No?

" Scan rate nu trebuie s fie mai mica decat

Min. recommended scan time indicat (Cod 49 - A5).
Min. recommended scan time se obtine din Duration
of the test.

® Setare recomandata

Vizualizarea parametrilor inregistrati:

Folderul Partial Stroke Test contine un grafic care
ploteaza parametrii necesari pentru analiza
testului raspunsului de pas cum ar fi variabila de
referinta w, pozitia valvei x,

abaterea valorii de referinta e si semnalul de
comanda y in timp.
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Test de cursa integrala - FST (d6)

6 Test de cursa integrala -
FST (d6)

Fig. 17

Performanta dinamica a valvei poate fi
evaluata prin efectuarea unui test de
cursa integrala.

Orice test de cursa integrala efectuat se
nregistreaza cu starea sa, adica reusit
/nereusit in folderul Diagnosis (> Status
messages > Logger).

Daca tetul de cursa integrala nu a putut fi
efectuat cu succes, pozitionerul genereaza
alarma ,PST/FST". Indiferent de clasificarea
starii, se seteaza Codul 79.

Urmatorii parametrii listati se modifica
temporar in timpul efectuarii testelor:

 Characteristic selection (Code 20) — Linear
¢ Required transit time OPEN (Code 21)
— Variable
* Required transit time CLOSED (Code 22)
— Variable

Pornirea testului de cursa integrala

Porniti testul de cursa integrala prin clic
dreapta pe Start test si selectati Execute in
modul de operare manuala (MAN).

In timpul testului, d6 si tESt alterneaza pe
ecranul pozitionerului.
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Fig. 17 - Test de cursa integrala (FST)
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Revocarea testului de cursa integrala

Revocati testul efectuand clic dreapta pe Stop
test si selectand Execute sau apaséand
butonul rotativ al pozitionerului.

Dupa revocarea testului, pozitionerul revine

la modul de operare manual (MAN).

Dupa stocarea a 100 de valori masurate per
variabild masurata, inregistrarea se opreste.
Totusi, testul se desfasoara in continuare.
Mesajul Measured data storage out of
memory este generat de pozitioner daca
testul nu este incheiat la oprirea inregistrarii
datelor.

La sfarsitul testului de cursa integrala, starea
testului se determina direct pentru a permite
utilizatorului s& afle daca testul efectuat s-a
incheiat cu succes sau nu.

Test de cursa integrala - FST (d6)

in cazul in care un test nu s-a incheiat cu succes,
se specifica posibilele motive ale revocarii.
Starea testului si motivele revocarii pot fi
consultate in pozitioner (Cod 49) si in
dispozitivul tehnic utilizat.

Descrierea testului

Valva parcurge intregul interval de lucru in
timpul unui test de cursa integrala.

Primul pas se incheie in pozitia de
sigurantd, ceea ce inseamna pornirea celui
de-al doilea pas din pozitia de siguranta.

Modificarea cursei poate fi efectuata fie in
pasi sau intr-o functie rampa (Fig. 18).
Pentru testul intr-o functie rampa,
suplimentar

(Punct de operare + Limita
de toleranta a tolerantei
pasului)

Poz. * = Punct de operare

valva de siguranta

x & [%] x ¥ [%]
100 100
Poz. * Poz. *
; % V2 X
0 0
<—t1-> —— 12 | — [S] ——] t | et — —— t2 [ ——t—
——  fp  |——— 1 —— to |- [s]
Pozitia valvei x Timpi: Viteze:
= Interv. valid pentru t = T. de stabiliz. incep. de pomire test .
pornirea pasului Vi= 100 %

tp = Timp de intarziere dupa pas

Fig. 18 - Evolutia testului de cursa integrala cu raspuns de pas (stanga) si functie rampa (dreapta),

Timp rampa (coborére) s
100 %
Timp rampa (ridicare) s
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Test de cursa integrala - FST (d6)

vitezele pentru rampele de ridicare si coborare

trebuie definite.

Dupa activare, testul nu porneste pana la
scurgerea Settling time before test start (t1).
Aceasta perioada de asteptare asigura ca
valva a ajuns Tn pozitia sa de pornire.

Pornind din pozitia de pornire, valva trece in
pozitia de siguranta. Valva raméne in aceasta
pozitie timpul definit de Delay time after step
(t2) inainte de a efectua o a doua schimbare a
pasului in sens opus, de la pozitia de
siguranta catre pozitia de pornire a primului
pas.

Dupa expirarea Delay time after step (t2),
valva revine in punctul sdu de operare
(pozitie Inainte de efectuarea testului,
variabila de referinta w, poz. *).

Tolerance limit of step response defineste limita
de tolerantd admisa pentru valorile de pornire i
incheiere a pasului.

Scan rate defineste intervalul la care valorile
masurate se inregistreaza in timpul testului.

Diagnosis - Tests - Full Stroke Test

- Tolerance limit of step response: 0.1 to
10.0%, [2.0 %]

- Activation of the ramp function: No, [Yes]

- Ramp time (rising) ""?: 0 to 9999 s, [1 s]

- Ramp time (falling) "?: 0 to 9999 s, [1 s]

- Settling time before test start: 1t0 240 's, [10 s]

- Delay time after step: 2.0 t0 240.0 s,
[2.08]

- Scan rate?: 0.2 t0 30.0 s, [0.2 8]

" Parametrii se evalueaza numai dacé functia
Activation of the ramp function este activata (= Yes)
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2 Ramp time (falling)/Ramp time (rising)
trebuie sa fie mai mare decét valoarea
corespunzatoare determinata in timpul
initializarii pentru Minimum transit time OPEN
(Cod 40)/Minimum transit time CLOSED (Cod
41)

Scan rate nu trebuie sa fie mai mica decat
Min. recommended scan time (Cod 49 - A5).
Min. recommended scan time se obtine din
Duration of the test.

3

Analizele testelor

Analizele ultimelor trei teste de cursa integrala se
salveaza in pozitioner impreuna cu marca de
timp si starea modului de testare (manual sau
automat). Daca testul nu s-a incheiat cu
succes, motivul revocarii este indicat la
,Maintenance alarm”.

Motivele posibile ale revocarii includ:

e Max. test duration: testul se revoca daca
durata maxima admisa de testare este
depasita.

e Test man. cancelled : testul a fost revocat
manual.

e Measured data storage out of memory.
viteza de scanare selectata este prea
mica.

Dupa inregistrarea a 100 de date
masurate per variabild masurata,
inregistrarea se opreste. Totusi, testul se
continua.

e Aborted by int. solenoid valve/forced
venting: testul a fost revocat prin activarea
functiei valva electromagneticd/evacuare
fortata.

e Supply pressure/friction: presiune de
alimentare insuficienta sau frecare
excesiva survenita in timpul testului.

e Test aborted - current too low: testul nu a
putut fi efectuat, deoarece energia
furnizata de alimentarea auxiliara era prea
scazuta.



Daca un test de cursa integrala s-a incheiat cu
succes, parametrii analizati se afiseaza, de
asemenea, separat pentru caracteristicile de
ridicare si coborare.

Analiza datelor masurate pentru un test de
cursa integrala (test raspuns de pas):

e Overshoot (raportat la inaltimea pasului)
[%] Dead time [s]

e T63[s]

e T98[s]

¢ Rise time|s]

e Settling time [s]

Analiza datelor masurate pentru un test de
cursa integrala (test rampa):

» Overshoot (raportat la indltimea pasului) [%]

Test de cursa integrala - FST (d6)
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Functia intrare binara

7 Functia intrare binara

Intrarea binara optionala permite efectuarea

unor actiuni variate care, de asemenea,
afecteaza functiile de diagnosticare.

Dacé o actiune este pornita de la intrarea
binara, aceasta actiune se inregistreaza
intotdeauna.

Pornirea si incheierea actiunilor efectuate de

la intrarea binara sunt determinate in
parametrul Edge control binary input.

Se pot efectua urmatoarele actiuni de la
intrarea binara:

¢ Transfer switching state
Starea de comutare a intrarii binare se
inregistreaza.
¢ Set local operation write protection
Setarile nu pot fi modificate de la
pozitioner Tn timp ce intrarea binara
este activa. Functia activata de
configurare de la Codul 3 nu este activa.
e Start partial stroke test (PST)
Pozitionerul porneste un singur test de
cursa partiala. Testul se efectueaza
conform setarilor din folderul Tests (>
Partial Stroke Test). Consultati sectiunea 5.
¢ Go to fail-safe reference value
O valva inchis/deschis se deplaseaza
cétre valoarea de referinta, de siguranta,
introdusa cand pozitionerul este in mod
automat (AUTO).
Nu se porneste nicio actiune cand
pozitionerul este in mod manual (MAN)
sau Tn pozitie de siguranta.
Nu se porneste nicio actiune pentru
valva de control.

* Switch between AUTO/MAN
Pozitionerul trece din modul AUTO n
MAN si invers. Nicio actiune nu se

porneste daca pozitionerul este in pozitie

de siguranta.
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e Start data logger

inregistratorul de date se pomeste cand intrarea
binara este activa. Datele se inregistreaza la
setarile din folderul Statistical information (>
Data logger). Consultati sectiunea 3.2.

¢ Reset diagnosis

Orice functii de diagnostic active din Statistical
information (monitorizare in st. de functionare)
si Tests (diagnostice in st. de nefunctionare) se
revoca, iar datele de diagnoza se reseteaza o
data. Vezi sectiunea 2.3.1.

* External solenoid valve connected
Declansarea unei valve electromagnetice
externe este recunoscuta.

¢ Leakage sensor

Apare eroarea ,External leakage soon to be ex-
pected”. Eroarea se reseteaza cand frontul de
controlul se seteaza la OFF. Mesajul ramane
salvat in inregistrator.

Positioner - Options

- Action at active binary input: [Transfer
switching state], Set local operation write pro-
tection, Start Partial Stroke Test (PST), Go to
fail-safe reference variable, Switch between
AUTO/MAN, Start data logger, Reset diag-
nosis, External solenoid valve connected,
Leakage sensor

- Edge control binary input:

[On: open switch / Off: closed switch],
On: closed switch / Off: open switch

- Fail-safe reference value ": 0.0 to 100.0 %,

[50.0 %]

Y Relevant numai cu Action at active binary
input = Go to fail-safe reference variable



8

Parametrii de diagnosticare salvati in memoria non-volatila

Parametrii de diagnosticare salvati in memoria non-volatila

Salvat in memoria nevolatila

Date salvate daca se detecteaza o
modificare a parametrului

Salvare ciclica (24 h)

Informatii statistice (monitorizare in

stare de functionare)

Analiza timp val. limita, Analiza

Analiza

Deschis/inchis cursa valoare limita
Analiza de referinta
Selectie, Stare declansare, Viteza de
i istrator dat scanare, Val. declans., Banda
nregistrator aate declans., Front de declans., Decl.
prin stare rezumata
Histograma cursa Date masurate

Monitorizare pe termen scurt

Histogr. pe term. scurt viteza de scan.

Histogramé abatere val. de referinta

Date masurate

Monitorizare pe termen scurt

Histogr. pe term. scurt viteza de scan.

Histograma cursa

Date masurate

Monitorizare pe termen scurt

Histograma semnal de comanda
(stare stationara)

Date masurate

Monitorizare pe termen scurt

Date masurate

Histograma semnal de comanda
(histereza) (d5)

Pornire test, Activare interv. imp,
Interv. de timp. min. de la test, Banda
de toleranta a histerezei

Date masurate

Monitorizare pe termen scurt

Pozitie finala inferioara

Valori masurate la modificarea pozitiei
finale

Teste (MAN)

Diagr. semnal de comanda
(stare stationara) (d1)

Datele testului de referinta
Marca de timp de referinta

Diagr. semnal de comanda
(stare stationara) (d2)

Datele testului de referinta
Marca de timp de referinta

Caracteristica statica (d3)
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Parametrii de diagnosticare salvati in memoria non-volatild

Salvati in memoria non-volatila

Date salvate daca se detecteaza
o modificare a parametrilor

Salvare ciclica (24 h)

Test de cursa partiala (PST) (d4)

Mod de testare PST, Pomire pas, incheie
pas, Limita de toleranta a raspunsului g
pas, Activarea functiei rampa,
Timp rampa (ridicare), Timp rampa
(coborare), Timp stabiliz. inainte de
pornire test, Viteza de scanare, Duratg
max. a testului, Numar de rasp. tranzit
, Activare control x, valoare control x,
Activare monitorizare delta y, valoare
monitorizare delta y, Activare control
banda de toleranta, Banda de
toleranta PST, valoare de referinta
monitorizare delta y, pas plotat,
Analiza datelor masurate, Numar de
teste

@ @

Test de cursa integrala (FST) (d6)

Toleranta limita a raspunsului de pas,
Activare functie rampa, Timp rampa
(ridicare), Timp rampa (coborére), Timp
stabiliz. inainte de pomire test, Intarziere
dupa pas, Viteza de scanare, Durata
max. a testului

Nr. de raspunsuri de pas, Pas plotat,
Analiza datelor masurate, Nr. de teste

General

Detalii date actuator si valva Da
inregistrare Da
Clasificarea mesajelor de stare | Da
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9 Depanare

Depanare

Defectiune

Cauza posibila

Actiune recomandata

Resetare mesaj

Alimentare aer

Poate modificata (TEST)

Lucru la capacitate
max. (TEST)

Poate insuficienta (TEST)

Poate modificata

Lucru la capacitate max.

Poate insuficienta

Verificare alimentare aer.
Vezi sectiunea despre
pres. de alim. din instr.
standard pentru
pozitioner.

Resetare
date masurate semnatura
y-X

Resetare monitorizare pe
termen lung si pe termen
scurt y-x

Comutare interv.

Comutare interval de lucru

Verificare interval de

Resetare

Poate este prea mare

de lucru la pozitia de lucru lucru valve. histograme pe termen lung
Comutare interval de lucru la si scurtx
pozitia de deschidere max.
Scurgere Poate exista (TEST) Verificare actuator Resetare
comp. pneumatiq Poate prea mare (TEST) pneumatic si racorduri date masurate semnatura
pentru scurgere. y-X

Resetare monitorizare pe

Modificare imposibila
(terminale)

Verificare alim. aer si
crestere daca e necesar.
Vezi sectiunea despre
pres. de alim. din instr.
standard pentru
pozitioner.

Verif. tija valvei pt.
probleme cauzate de o
sursa externa.

Poate exista termen lung si scurt y-x
Interval limita Sus Verificare accesorii Resetare
de lucru neumatice si racorduri | histograma termen scurt e
Jos
pentru scurgere. Resetare

histograma termen lung e
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Depanare

Defectiune

Cauza posibila

Actiune recomandata

Resetare mesaj

Observare
poz. finala/trend
pozitie finala

Punct zero deplasare
monotona in jos
Medie peste referinta

Punct zero deplasare
monotona in sus

Medie peste referinta

Punctul zero alterneaza
Medie peste referinta

Punct zero deplasare
monotona in jos

Medie peste referinta

Punct zero deplasare
monotona in sus

Medie peste referinta

Punctul zero alterneaza

Medie peste referinta

Verificare con si scaun

Resetare
trend pozitie finala inf.

Racord
pozitioner -
valva

Fara transmisie cursa optima
(TEST)

Poate e desprins

Poate limita interval

Verificare conexiuni

Resetare
histograma termen scurt e

Interval de
lucru

in gen. aproape. poz. inch.

Aproape desch. max.

in general pozitie inchisa

Preponderent desch. max.

Revizuire daca
intervalul de lucru este
adecvat

Resetare
histograma termen scurt x

Frecare

Mult peste intregul
interval

Mult sub intregul
interval

Mult peste sectiune

Mult sub sectiune

Mult peste/sub
intregul interval (TEST)

Mult peste/sub
sectiune (TEST)

Verificati garnitura

Resetare
histereza monitorizare pe
termen scurt si lung

Resetare
histereza date masurate

58 EB 8389 RO




Depanare

Eroare Cauza posibila Actiune recomandata | Resetare mesaj
Arcuri de Poate rigiditate arc Verificati arcurile din Resetare
actionare redusa (TEST) actuator Date masurate semnatura
Poate polarizare redusa (TEST) y-X
Lucru la capacitate maxima
Lucru la capacitate maxima
(TEST)
Scurgere Poate mai mare decat initial | Verificati conul si scaunul | Resetare
interna Poate exista histograma termen scurt e
Poate mai mare decét initial Reset
(TEST) Date masurate semnatura
y-X
Scurgere Poate se asteapta curand Verificati garnitura Reset. histereza monitoriz.
externa pe termen scurt si lung

Poate se asteapta

Resetare
histograma termen lung z

Resetare
histereza date masurate

Factor solicitare
dinamica*

* Aceasta val. este
inclusa in Cycle

Procentaj ca informatie despre
deformare a gamiturii

Mesaj de scurgere in

Verificati garnitura

Resetare
histograma termen lung z

counter histogramm | atmosfera activ cand este
din Informatii mai mare de 90%
statistice
PST/FST PST/FST — Stare activa Verificati conditile de Restartare test dupa corectie.
revocare si analiza
datelor masurate.
Verificati valva privind
disfunct. (de ex. blocaje)
Deschis/inchis | Deschis/inchis - Stare activa | Verificati valva cu Resetare date masurate

privire la disfunctionalitati

nchis/deschis
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