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Huomio asennus- ja kdyttoohjeita koskien

NGmd asennus- ja kdyttoohjeet varmistavat laitteen turvallisen asennuksen ja kdyton. Ohjeet
ovat sitovat SAMSON laitteita kdsiteltdessd. Tassa ohjeessa esitetyt kuvat ovat vain havain-
nollistamista varten ja siksi toimitettu tuote voi poiketa ohjeen kuvista.

= Naiden ohijeiden oikean ja turvallisen kayton vuoksi lue ne huolellisesti ja sdilytd ne hy-
vin.

= Naitd ohjeita koskeviin kysymyksiin pyyddmme ottamaan yhteyttd SAMSON Oy:n
(aftersalesservice@samsongroup.com).

Laitetta koskevat asiakirjat, kuten asennus- ja kayttoohieet, ovat saatavilla
Internet osoitteessa www.samsongroup.com > Service > Documentation.

Huomautukset ja niiden merkitykset

A VAARA © HUOMAUTUS

Vaarallinen tilanne, joka johtaa kuolemaan ~ Laitteen vioittuminen tai védrd toiminto
tai vakavaan loukkaantumiseen

i Huomio
Lisatietoja
Tilanne, joka voi johtaa kuolemaan tai vaka-
vaan loukkaantumiseen

%)t Vihje
Suositeltava toiminta
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Turvaohijeet ja -toimet

1 Turvaohjeet ja -toimet

Kaytotarkoitus

SAMSONin asennoitin TROVIS 3730-3 on asennettu pneumadttisiin sddtoventtiileihin ja sitd
kdytetGan venttiilin asennon kohdistamiseen ohjaussignadlille. Laite on suunniteltu toimimaan
tarkasti madritellyissé olosuhteissa (esim. kéyttopaine, ldmpétila). Siksi kayttdjien on
varmistettava, ettd asennoitinta kdytetddn vain sellaisissa kayttokohteissa, joissa
kayttoolosuhteet vastaavat teknisid tietoja. Jos kaytdjat aikovat kéyttdd asennoitinta
mdadritellysta poikkeaviin kéyttotarkoituksiin tai madritellysta poikkeavissa olosuhteissa, on
ofettava yhteyttd SAMSONiin.

SAMSON ei vastaa mistddn vahingoista, joiden syynd on laitteen kdyttdminen muuhun kuin
sen kayttotarkoitukseen, tai vahingoista, jotka aiheutuvat ulkoisista voimista tai muista ulkoi-
sista tekijoistd.

= Katso kdyttorajat ja -alueet seka mahdolliset kayttotarkoitukset teknisistd tiedoista ja ar-
vokilvestd.

Kohtuudella ennakoitavissa oleva védrinkdyttd

Asennoitin TROVIS 3730-3 ei sovellu seuraaviin kdyttotarkoituksiin:

- Kayttd mitoituksessa ja teknisissd tiedoissa mddriteltyjen rajojen ulkopuolella

Liscksi seuraavat toimet eivat vastaa kdyttotarkoitusta:

- Muiden kuin alkuperdisten varaosien kayto

— Muiden kuin ndissa ohjeissa kuvattujen kunnossapitotdiden suorittaminen

Kaytohenkilston patevyys

Asennoittimen asennuksen, kdyttddnoton ja huollon saa suorittaa ainoastaan tdysin

koulutettu ja pdteva henkilosts; hyvaksyttyjd toimialan kéytdnteitd on noudatettava. Néiden

asennus- ja kdyttdohjeiden mukaan koulutetulla henkildstolld tarkoitetaan henkilsitd, jotka

erityiskoulutuksensa, tietojensa ja kokemuksensa sekd sovellettavien standardien

tuntemuksensa perusteella kykenevdt arvioimaan heille mdadrdtyt tydt ja tunnistamaan
mahdolliset vaarat.

Taman laitteen rdjahdyssuojattuja versioita saavat kdyttdd vain henkilot, jotka ovat saaneet

erikoiskoulutuksen tai opastuksen tai jotka omistavat asiaankuuluvat luvat réjchdyssuojattujen
laitteiden kasittelemiseen vaarallisilla alueilla.
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Turvaohijeet ja -toimet

Henkilonsuojaimet

Asennoittimen valittomdssa kasittelyssa ei tarvita henkilokohtaisia suojavarusteita. Sadtovent-
tiili voi ehka tarvita toimenpiteitd, kun laitetta asennetaan tai irrotetaan.

= Huomioi venttiilin dokumentaatiossa esitetyt henkilonsuojainten vaatimukset.

= Tarkasta laitteiston kayttdjdyritykseltd tiedot muista suojavarusteista.

Muutokset ja muut muokkaukset

SAMSON ei salli tuotteen muutoksia, muunnoksia tai muita muokkauksia. Ne tehdédn
kaytdjan omalla vastuulla ja saattavat esimerkiksi uhata turvallisuutta. Liscksi tuote ei
valttamatta endd tayta kayttotarkoituksensa esittdmid vaatimuksia.

Turvatoiminnot

lmansydton ja/tai sdhkdsignaalin hdirion yhteydessa asennoitin tyhjentdd toimilaitteen il-
mat, mikd saa aikaan venttiilin siirtymisen toimilaitteen maarittdmddn vikaturvalliseen asen-
toon.

Varoitus haitta-aineista

Asennoitin vaikuttaa suoraan sadtoventtiiliin. Henkilovammoijen tai aineellisten vahinkojen
valttamiseksi laitosten kayttcjayritysten ja kaytohenkildston on estettdva sactoventtiilissa
prosessiaineen, kdyttopaineen, signaalipaineen tai liikkuvien osien mahdollisesti aiheuttamat
vaarat ryhtymdllé soveltuviin turvatoimiin. Laitosten kaytdijdyritysten ja kayttohenkildston on
noudatettava tamdn asennus- ja kayttoohjeen kaikkia vaaralausekkeita, varoituksia ja
varoittavia huomautuksia, erityisesti asennuksessa, kdytoonotossa ja huoltotdissa.

Jos pneumaattisessa toimilaitteessa muodostuu odottamattomia liikkeitd tai voimia sycttopai-
neen seurauksena, sitd on rajoitettava kayttamalla sopivaa sySttopaineen alennusidriestelyd.

Kéyttajayrityksen velvollisuudet

Kayttdjayritykset vastaavat asianmukaisesta kdytostd ja turvamddrdysten noudattamisesta.
Kayttdjdyrityksilla on velvollisuus antaa ndmd asennus- ja kdyttoohieet seka viitteend olevat
asiakirjat kayttohenkilostolle jo opastaa heitd asianmukaisessa kaytossa. Liscksi
kaytdjdyritysten on varmistettava, ettei kayttohenkildstoon tai ulkopuolisiin tahoihin kohdistu
mitadn vaaraa.

Kayttohenkildston velvollisuudet

Kayttohenkiloston on luettava ja ymmarrettiva ndmd asennus- ja kdyttoohjeet seka viitteend
olevat asiakirjat ja noudattaa niissd mddriteltyjc vaaralausekkeita, varoituksia ja varoittavia
huomautuksia. Lisksi kdyttohenkiloston on tunnettava sovellettavat terveyttd, turvallisuutta ja
tapaturmien ehkaisyd koskevat sadnnokset ja noudatettava niitd.
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Turvaohijeet ja -toimet

Viitteena kdytetyt normit, direktiivit ja saannokset

CE-merkinndlla varustetut laitteet vastaavat seuraavien direktiivin vaatimuksia.

- TROVIS 3730-3: 2011/65/EU, 2014/30/EU

- TROVIS 3730-3-110/-510/-810: 2011/65/EU, 2014/30/EU, 2014/34/EU

Katso vaatimustenmukaisuusvakuutukset liitteestd.

Viitteend kaytetyt asiakirjat
Seuraavat asiakirjat ovat voimassa ndiden asennus- ja kdytoohijeiden liscksi:
- Venttiilidiagnostiikan kayttoohjeet: » EB 8389-3

- Asennus- ja kdyttoohjeet asennoittimeen asennetuille komponenteille (venttiili, asennoitin,
venttiilitarvikkeet jne.)

1.1 Mahdollisia vakavia henkilovammoja koskevat huomautukset

A\ VAARA

Kohtalokkaan loukkaantumisen riski réjahtévén ilmaseoksen muodostumisen seu-
ravksena.

Asennoittimen virheellinen asennus, kéytto ja huolto rajchdysvaarallisessa ympdristossa

voi johtaa ilmaseoksen syttymiseen ja lopulta kuolemaan.

= Seuraavat madrdykset koskevat asennuksia vaarallisilla alueilla: EN 60079-14:
VDE 0165, Osa 1)

= Asennoittimen asennus-, kdiyttd- ja huoltotehtdvid saa suorittaa vain henkildsts, joka
ovat saanut erikoiskoulutuksen tai opastuksen tai joka omaa asiaankuuluvat luvat
rajchdyssuojattujen laitteiden kdsittelemiseen vaardllisilla alueilla.
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Turvaohijeet ja -toimet

1.2 Mahdollisia henkilsvammoja koskevat huomautukset

A\ VAROITUS

Venttiiliin liikkuvien osien aiheuttamien henkilsvammojen vaara.

Asennoittimen alustuksen ja kéyton aikana venttiili liikkuu koko likealueellaan. Késien tai
sormien loukkaantuminen on mahdollista, jos ne tydnnetddn venttiiliin.

> Alg tyonna kattd tai sormia valilyhdyn sisdpuolelle initialisoinnin aikana, dldka koske
venttiilin liikkuviin osiin.
Akillinen kova &éni pneumaattisen toimilaitteen ilmatessa.

Ohjausventtiilille asennettu asennoitin voi aiheuttaa pneumaattisen toimilaitteen iimaami-
sen. llmaamisen aikana voi esiintyd kovaa Gdntd. Tamd voi aiheuttaa kuulovaurion.

= Kaytd kuulosuojaimia venttiilin Iahella tydskennellessasi.

Virheellinen sahkéliiténta muuttaa réjahdyssuojauksen niin, ettei se ole endd
turvallinen.

= Noudata liitantamerkintoja.

= Ald irrota kotelon padlld tai sisdlld olevia emaloituja ruuveja.

Luontainen vaarattomuus muuttuu tehottomaksi luonnostaan vaarattomissa laitteissa.

Joka kerta, kun asennoitinta kdytetddn, vaikka sitd ei olisi asennettu laitokseen (esim.
kunnossapidon, kalibroinnin ja laitteelle suoritettavien toiden aikana), on varmistettava,
ettd luonnostaan vaarattomien piirien ehtoja noudatetaan.

= Liitd ainoastaan luonnostaan vaarattomissa piireissa kdytettavaksi tarkoitettuja luon-
nostaan vaarattomia laitteita sertifioituihin luonnostaan vaarattomiin tu|o|iitettyihin

yksikk'c':ihin.

> Ald ota uudestaan kéyttssn sellaisia luonnostaan vaarattomia laitteita, jotka on yh-
distetty luonnostaan vaarattomiin yksikksihin ilman sertifiointia.

> Ald ylita EU:n tyyppitarkastustodistuksissa madriteltyja suurimpia sallittuja sahkdisia
arvoja, jotka koskevat luonnostaan vaarattomien sahkslaitteiden liittémistd yhteen (U,
tai UO, |, fai 10, P, tai PO, C, tai CO ja L, fai LO).
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Turvaohijeet ja -toimet

1.3 Mahdollisia aineellisia vahinkoja koskevat huomautukset

© HUOMAUTUS

Asennoittimen vioittumisen riski virheellisen asennusasennon seurauksena.

2 Alg kiinnitd asennoitinta niin, ettd laitteen taustapuoli osoittaa yléspéin.

> Alg tiivistd tai rajoita iimanpoistoaukkoa, kun asennoitin on asennettu kéytopaikal-
leen.

Virheellinen sahkésignaali vahingoittaa asennoitinta.

Asennoittimen virransyottoon tarvitaan virtaldhde.

= Kdytd vain virtaldhdettd dlaka koskaan jénnitteenlahdetta.

Johtimien vaara jGrjestys vahingoittaa asennoitinta ja aiheuttaa toimintahdirion.
Jotta asennoitin voi toimia oikein, kuvattua johtimien jdrjestystd on noudatettava.

= Liitd sahkojohtimet asennoittimeen kuvatun johdinten jarjestyksen mukaisesti.

Toimintahdirio johtuen siitd, ettd alustusta ei ole vield suoritettu loppuun.

Alustus aiheuttaa asennoittimen kalibroinnin sen sovittamiseksi asennustilanteeseen. Kun
alustus on suoritettu, asennoitin on kayttovalmis.

= Alusta asennoitin ensikdynnistyksen yhteydessd.

= Alusta asennoitin uudelleen asennusasennon muutoksen jclkeen.
Asennoittimen vahingoittumisen riski séhkdisen hitsauslaitteiston virheellisesta
maadoituksesta johtuen.

> Ald maadoita séhkahitsauslaitteita asennoittimen Ichelle.

i Huomautus

Asennoittimen kdytto kansi avattuna saattaa aiheuttaa paineanturin arvojen spontaanin muu-
toksen sihkéstaattisen purkauksen vuoksi. Tamdin tuloksena kuvakkeiden &3, /4 tai € kuvaa-
mat virheilmoitukset saattavat ilmestydi lyhyesti asennoittimen ndyttoén. Naillé lyhyesti ilmesty-
villé virheilmoituksilla ei ole mitéidn vaikutusta asennoittimen perusohjaustoimintoon tai ehey-
feen.
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1.4 Rdjdéhdyssuojausta koskevat erityisohjeet

Jos rdjahdyssuojauksen perustana olevan laitteen osa on huollettava, laitetta ei saa ottaa uu-
delleen kayttoon, ennen kuin valtuutettu tarkastaja on arvioinut sen rdjcahdyssuojausmddrdys-
ten mukaisesti, mydntdnyt sille tarkastussertifikaatin tai antanut laitteelle vaatimustenmukai-
suusmerkinndn. Valtuutetun tarkastajan suorittamaa tarkastusta ei vaadita, jos valmistaja
suorittaa laitteen rutiinitestin ennen sen takaisin kdyttoon ottamista ja rutiinitestin lapdisemi-
nen on dokumentoitu kiinnittdmdllg laitteeseen vaatimustenmukaisuusmerkintd. Vaihda rdjch-
dyssuojatut komponentit vain valmistajan alkuperdisiin, rutiinitestattuihin komponentteihin.
Laitteiden, joita on jo kdytetty vaarallisten alueiden ulkopuolella ja joita diotaan tulevaisuu-
dessa kdyttad vaarallisten alueiden sisdlld, tulee tayttad niiden asennuskohteena olevien lait-
teiden turvallisuusvaatimukset. Testaa laitteet rdjahdyssuojattujen laitteiden huoltoa koskevien
vaatimusten mukaisesti ennen niiden kaytod vaarallisten alueiden sisdlla.

Laitteiston huolto, kalibrointi ja sille suoritetut tyot

= Kdytd ainoastaan luonnostaan vaarattomia virta-/jannitekalibraattoreita ja mittauslaittei-
ta yhdessd luonnostaan vaarattomien piirien kanssa laitteiston tarkastamiseksi tai kalib-
roimiseksi vaarallisilla alueilla tai niiden ulkopuolella.

= Noudata luonnostaan vaarattomien piirien sertifikaateissa mddritellyt suurimmat sallitut
arvot.

Suojaustyypin Ex ec laitteisto

= Liitd, eristd tai kytke piirejd suojaustyypilld Ex ec (lisGtty turvallisuus) kaytettyyn laitteis-
toon vain energiansydton ollessa paallé asennuksen, huollon tai korjauksen aikana.

> Kaytd sertifioituja kaapeliholkkeja ja suojatulppia, joilla on sopiva suojaustyyppi ja
IP-luokitus = 6X ja jotka soveltuvat sertifioidulle lampétila-alueelle.

= Lliita signaalipiiri kdyttamalla ruuviliittimia (liitin 11/12) sahkojohteille, joiden johtimen
poikkipinta on 0,2 - 2,5 mm?2. Kiristysmomentti on 0,5 - 0,6 Nm.

Suojaustyypin Ex ia laitteisto

= Liitd, eristd tai kytke piireja suojaustyypilld Ex ia (luonnostaan vaaraton) kaytettyyn lait-
teistoon vain energiansyoton ollessa padlla asennuksen, huollon tai korjauksen aikana.

> Al avaa kotelon kantta réjéhdysvaarallisissa ply-ympéristdissé kéyton aikana.

= Vaihda polyryhmdan IlIC kayttotarkoituksissa toimitetut kaapeliholkit, suojatulpat ja liitti-
met sertifioituihin kaapeliholkkeihin, suojatulppiin ja liittimiin. Kéytd ainoastaan sertifioi-
dulle lampatila-alueelle sopivia ja vahintadn IP-luokituksen IP54 omaavia kaapeliholkke-
ja, suojatulppia ja liitimid.
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Turvaohijeet ja -toimet

= Liita signaalipiiri kayttamalla ruuviliittimid (liitin 11/12) sahkojohteille, joiden johtimen
poikkipinta on 0,2 - 2,5 mm2. Kiristysmomentti on 0,5 - 0,6 Nm.

Suojaustyypin Ex t laitteisto

= Liitd, eristd tai kytke piirejd suojaustyypilld Ex t (kotelon suojaama) kaytettyyn laitteistoon
vain energiansyoton ollessa padlla asennuksen, huollon tai korjauksen aikana.

= Kun laitteella tydskennellaan rajahdysvaarallisissa poly-ympdaristoissa kdyton aikana,
huomaa, ettd kotelon kannen avaaminen saattaa tehda rajahdyssuojauksesta tehotto-

man.

= Kaytd sertifioituja kaapeliholkkeja ja suojatulppia, joilla on sopiva suojaustyyppi ja
IP-luokitus = 6X ja jotka soveltuvat sertifioidulle lampatila-alueelle.

= Kayta signadlipiirin liitdntadn ruuviliittimia (liitin 11/12) sahkojohteille, joiden johtimen
poikkipinta on 0,2 - 2,5 mm2. Kiristysmomentti on 0,5 - 0,6 Nm.

1.5 Laitteessa olevat varoitukset

Varoitussymbolit

Varoituksen merkitys

Varoitus dkillisestd kovasta dénesta

Ohjausventtiilille asennettu asennoitin voi aiheuttaa pneumaattisen toimilait-
teen ilmaamisen. llmaamisen aikana voi esiintyd kovaa déntd. Témd voi ai-
heuttaa kuulovaurion.

EB 8484-3 FI
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Laitteessa olevat merkinnat

2 Laitteessa olevat merkinnat

2.1 Arvokilpi

Esitefyt arvokilvet ovat olleet ajanmukaisia témdn asiakirjan julkaisuaikana. Laitteen arvokil-
pi saattaa poiketa esitetystd.

Versio ilman réjahdyssuojausta Rajdhdyssuojattu versio

SAMSON TROVIS 3730-3 13 SAMSON TROVIS 3730-3 13
HART® Positioner HART®  Positioner
Supply max. 1 Supply max. 1
Input 2 T4 Input 2 E
[3] Pressure sensor Pressure sensor
See technical data for 11 14
ambient femperature
sna B>
* See EU Type Exam.
Mat. 7 Date 8 A Certificate for further values
SIN 9 12 Date 8
Model 3730-3-10 A SAMA WV 5 W6
SAMSON AG D-60314 Frankfurt Made in Germany Mat. 7 SN 9
Model 3730-3-10
SAMSON AG D-60314 Frankfurt Made in Germany

1 Syéttopaine 9 Sarjanumero

2 Signadlialue 10 Mallinumero

3 Paineanturi (kylld/ei) 11 Rdéjdhdyssuojattujen laitteiden

4 NAMUR-suosituksen NE 53 koodi suojaustyyppi

(sisdiinen mddritys) 12 Lampdtila-alueet réjchdyssuojatuille

5 Laitteistoversio |aitteille

6 Ohijelmistoversio 13 Vaatimustenmukaisuus

7 Materiaalin numero 14  DataMatrix-koodi (elektroninen

8  Valmistuspaiva nimikilpi)

2.2 Optiot

Jos asennoittimeen TROVIS 3730-3 on asennettu lisdvarustemoduuleja, laitteeseen on kiinni-
tetty tarra, jossa moduulit yksiloidadn:

SAMSON TROVIS 3730 Module
1

1 Lisavarusteen toiminto
Model 2 2 Madllinumero
Serial no. 3 3 Sarjanumero
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Laitteessa olevat merkinndat

2.3 Laitelmistoversiot

® Painerajoitus
e Laajennettu diagnostiikka

e Venttiilin allekirjoitus: viitegrafiikan kdynnistysehto ja

vertailuominaisuuden omaava testi
e Paikallinen salasana

Laitelmistorevisiot

Laitelmisto | Revisiot Liittyva laitteistoversio
02.00.11 |- 01.00.00"

02.00.13 ? | Alustus optimoitu 01.00.00

02.02.12 | e Sydttopaineen kulku 02.00.00

1) Laitteistoversion 01.00.00 pdivittdminen laitteistoversioon 02.00.00 ei mahdollista
2 Laitelmistoversion 02.00.13 pdivittdminen laitelmistoversioon 02.02.12 ei mahdollista

2.4 Laitteistoversiot

Laitteistorevisiot

Laitteisto | Revisiot

1.00.00 |-

2.00.00 Paineanturi-lisdvaruste liscity

2.5 Tuotekoodi

Asennoitin

TROVIS3730-3-x x x 0 x x x x 0 x x x 0 x X X X X X X X X X X

LCD-naiytslld, automaattisddslla, HART®-tie-

donsiirrolla

Rajdhdyssuojaus

llman 000 0/1/4

Il 2G Ex ia IIC T4/T6 Gb

Il 2D Ex ia IlIC T85 °C Db 1o 2/4 o
ATEX/IECEx Il 2D Ex tb IIIC T85°C Db 510 2/4 1

Il 3G Ex ec IIC T4/T6 Gce

Il 2D Ex tb IIC T85°C Db 810 2/4 !
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Laitteessa olevat merkinnat

Asennoitin TROVIS3730-3-x x x 0 x x x x 0 x x x 0 x X X X X X X X X X X
Optio A
llman 0
Asentoldhetin 4 - 20 mA 1
Binddrinen tulo 24 V DC 2
Optio B

llman 0
Binddrinen tulo 24 V DC 2
Pakkotuuletus 3
Optio C

llman 0

2x ohjelmiston rajakytkin 1! + bindériléhts (PLC) 1
2x ohjelmiston rajakytkin ' + binddrildhtd (NAMUR) 2

2x induktiivinen rajakytkin V' + binddrilahts (NAMUR);
-50 ... +85°C

Optio D

lIman 0

5

Paineanturit

[lman 0
Sysitts 9, lahts 38 1 0/1
Hatcikatkaisu
3,8 mA 0
Sahksliitantd

2x M20x1,5 (1x kaapeliholkki, 1x sulkutulppal) 1
Kotelon materiaali

Alumiini EN AC-44300DF (standardi) 0
Ruostumaton terds 1.4408 1

Kansi

Pysredlld ikkunalla 1

liman ikkunaa 2

Koteloversio

Vakio 00
Yliméardiselld ilmausreidllé ja VDI/VDE 3847 -adapterilla; ilman matka-anturiosia 20
Ylimaardiselld ilmausreidlld 21
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Laitteessa olevat merkinndat

Asennoitin TROVIS3730-3-x x x 0 x x x x 0 x x x 0 x X X X X X X X X X X

Turvallisuushyvdksyntd
SIiL 1

Tyyppihyvdksyntd merenkulkukdyttoon
llman 0
Bureau Veritas 1
DNV GL

American Bureau of Shipping (ABS)

O W N

Lloyd’s Register

Sallitty ympdristslampétila

Standardi: —20 ... +85 °C 0
-40 ... +85 °C mefallikaapeliholkki 1
-55 ... +85 °C, matalalémpétilaversio metallikaapeliholkilla 2

Laitteistoversio

HV 01.00.0023) 99

HV 02.00.004 98
Laitelmiston versio

SV 02.00.15 97
SV 02.02.12 9 4

11 Ohjelmistorajakytkimet (PLC) eivét ole kaytettavissa rdjahdyssuojaversiossa.

2 Laitteistoversio 01.00.00 on yhteensopiva ainoastaan ohjelmistoversion 02.00.xx kanssa (pdivitys
versioon 02.02.xx ei ole mahdollista).

3 Tietoja asennoittimesta TROVIS 3730-3 laitteistoversiolla 01.00.xx ja ohjelmistoversiolla 02.00.xx
voidaan [8ytdd vastaavista asennus- ja kéyttdohieista B EB 8484-3 ohjelmistoversiolle 02.00.xx

4 Laitteistoversio 02.00.00 on yhteensopiva ainoastaan ohjelmistoversion 02.02.xx kanssa
(takaisinpdivitys versioon 02.00.xx ei ole mahdollista).

2-4 EB 8484-3 FI


https://www.samsongroup.com/document/e84843en_2.00.xx.pdf

3 Rakenne ja toimintaperiaate
= Katso Kuva 3-1

Sahkopneumaattinen asennoitin

TROVIS 3730-3 on kiinnitetty pneumaattisiin
sadtoventtiileihin ja sita kaytetadn venttiilin
asennon mddritidmiseksi (ohjattu muuttuja x)
sadtosignaalille (asetuspiste w). Ohjaavan
jdrjestelman sahkasignaalia verrataan
saatoventtiilin liikkeeseen tai
avautumiskulmaan ja sen perusteella
lahetetadn signaalipaine pneumadttista
toimilaitetta varten.

Asennoitin kdsittad padasiassa
kosketuksettoman
liikkeentunnistusjdrjestelmdn (2),
pneumatiikan sekd mikro-ohjaimella
varustetun elektroniikan (4). Venttiilin asento
vélitetadn tunnistusvipuun joko
kiertokulmana tai lineaarisena liikkeend,
sieltd liikkeentunnistimeen (2) ja edelleen
mikro-ohjaimelle (4). Mikro-ohjaimen PID-
algoritmi vertaa likeanturin (2) mittaamaa
venttiilin asentoa ohjausjdrjestelmdn
antamaan 4 ... 20 mA:n ohjaussignadliin,
kun A/D-muuntaja (3) on muuntanut sen.

Mikali poikkeama asetuspisteestd havaitaan,
i/p-muuntimen (7) aktivointia muutetaan
niin, ettd saatdventtiilin (1) toimilaite
paineistuu tai ilmataan sen mukaan alapddn
iimakapasiteetin vahvistimella (6). Sen
seurauksena venttiilin sulkuelin (esim. tulppa)
liikkuu asetuspisteen madritémadn
asentoon.

Rakenne ja toimintaperiaate

Asennoitinta kdytetadn kiertopainikkeella
(10) valikossa navigointiin selvakielisen
tekstin ndytossa (11).

Asennoittimessa on integroitu EXPERTplus-
diagnostiikka. Se antaa sddtoventtiilin ja
asennoittimen kautta tietoa ja luo
diagnostiikka- ja tilaviestejd, jotka
mahdollistavat vikojen nopean osoittamisen.

3.1 Lisdlaitteet

Tilavuusrajoitus

Tilavuusrajoitus Q on tarkoitettu mukautta-
maan ilman ulostulokapasiteetti toimilaitteen
koon mukaan.

Tilavuusrajoitin ruuvataan asennoittimen

signaalipaineen lahtoon (tai painemittarin

kannattimen tai liitantdlevyn lahtoon).

= SAMSON suosittelee tilavuusrajoituksen
kayttod (katso luku 'Asennus").

- Lineaarisille toimilaitteille, joiden
siirtoaika on <1 s (esim.
toimilaitealueen ollessa alle 240 cm?)

— Kaantyville toimilaitteille, joiden tila-
vuus on alle 300 cm?.

= Toimilaitteet, joiden siirtoaika on < 1's,

eivat vaadi ilmanvirtausnopeuden
rajoitusta.

EB 8484-3 FI
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Rakenne ja toimintaperiaate

11
10 .
Serial Inferface A 0]
"@ 4204 N
12 FSK ‘alve position
4 4
# . = Elm.1
C
w E// P = #7
> ; 4 EilM.2
B [/
8[# E|m.3
N
I @y
7 S T
-
—> — 7
- C 1/« ma
s 2 /.
5
= - Ems
MIZ) l> Bl <|]> {
p— T M.6
LT ___
D.1 D.2)
p/# p/# :
- |
3 d
Exhaust Supply 9 Output 38
1
Y 8 D/A-muunnin
X 9 Tiedonsiirtoliitdntd
M Kaytettdvissd olevat optiot 10 KI?HOPGInIke
M.1 Pakkotuuletus (vain rako B) D< 1 Ndyﬂg e
M.2 Asentolchetin 12 HART-iiténtd
M.3 Binddrinen tulo 1 Saatoventtiili A Optio A
M.4 Ohijelmiston rajakytkimet binddrildhdslla 2 Liikkeentunnistin B Optio B
(PLC) 3 A/D-muunnin C Optio C
M.5 Ohijelmiston rajakytkimet binddrilahdslla 4 Mikro-ohjain D Paine-anturien optio
(NAMUR) 5 Paineenalennin D.1 Systtdpaine
M.6 Induktiiviset rajakytkimet bingdrildhdslla 6 limavahvistin D.2 Signaalipaine
(NAMUR) 7 i/p-muunnin
Kuva 3-1:Lohkokaavio
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3.1.1 Valinnaiset lisatoiminnot

i Huomautus
Valinnaiset lisGtoiminnot on valittava tilaus-
vaiheessa ja ne on jo asennettu toimitettuun
asennoittimeen. Ainoastaan SAMSONin
huolto- ja korjausosasto voi vaihtaa tai jéilki-
asentaa optiot.
Katso johdinten jdrjestys luvusta 'Asennus'.

Induktiiviset rajakytkimet

Induktiiviset rakoanturit antavat
ohjausjdrjestelmdlle signaalin, kun venttiili
saavuttaa toisen kahdesta sdddettvdsta
rajasta. Niitd kdytetddn sdddettcvien
tunnisteiden avulla. Induktiivisten
rajakytkinten kdytod varten on
kytkentdvahvistimet liitettdva ulostulopiiriin.

Ohijelmiston rajakytkimet
Ohjelmiston rajakytkimet ilmaisevat, ettd

venttiili on saavuttanut toisen kahdesta sad-
dettdvdsta rajasta.

- Kun rajaa 1 ei ole saavutettu
- Kun raja 2 on ylitetty

Saatavissa ovat seuraavat versiot:

- Versio ilman rdjahdyssuojausta: PLC-
kytkimet
Liitdnté normin DIN EN 61131-2,
P .. = 400 mW mukaisesti

- Rajahdyssuojattu versio: NAMUR-
kytkimet
Liitanta kytkentcvahvistimiin normin
EN 60947-5-6 mukaisesti

Rakenne ja toimintaperiaate

Asentoldhetin

Asentoldhetin on kaksi]ohtoinen l&hetin, ]oka
lahettad likkeentunnistimen signaalin mikro-
ohjaimen kdsittelemdnd 4 ... 20 mA:n
signaalina. Tamd signaali annetaan
asennoittimen tulosignaalista riippumatta.
Sen liscksi asennoittimen lchetin sallii
asennoittimen vikojen ilmoittamisen
signadlivirralla <2,4 mA tai >21,6 mA.

Pakkotuuletus

Asennoitin joko tuulettaa toimilaitteen tai
syottad sille ilmaa, kun liittimissa oleva
j@nnitesignaali putoca alle 11 Viiin. Tama
tapahtuu asetuspisteestd huolimatta Yli

15 V:n jannite pitdd pakkotuuletustoiminnon
ei-aktiivisena.

Binddrinen tulo

Bindaritulo voi olla puskuroitu tai puskuroi-
maton (0 ... 24 V) ja se voidaan konfiguroi-
da tarjoamaan seuraavat toiminnot:

- Kytkentdtila: binadritulon kytkentdtila
kirjataan ylos.

- Paikan pdédlla tapahtuva
kirjoitussuojaus: ensimmdisen alustuksen
jalkeen voidaan aktivoida paikallinen
kirjoitussuojaus. Kun binddritulo on
aktiivinen, mitddn asetuksia ei voi
muuttaa asennoittimessa. Asennoitinta ei
voi alustaa uudelleen.

- PST (osittainen iskutesti, partial stroke
test): testi, jossa tarkastetaan venttiilin
kyky liikkua ja arvioidaan sen
dynaaminen ohjausvaste
(PST: osittainen iskutesti/FST: tdysi
iskutesti).
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Rakenne ja toimintaperiaate

- Kdynnistd PST: suorita vaihe-vaste-
testi saadettavalla alueella.

- Kaynnista FST: suorita vaihe-vaste-
testi koko liikealueella konfiguroita-
vien parametrien mukaisesti.

- Siirra venttiili kiinteadn arvoon: siirrd
venttiili kiinteGdn asentoon (venttiilin
asento %).

Lisaiksi voidaan deaktivoida binddrinen lgh-

to.
Bindarinen lahto

Virheellinen halytyslahts ilmoittaa virheen
ohjausasemalle. Saatavissa ovat seuraavat
versiot:

—  Versio ilman rdjdhdyssuojausta: PLC-
kytkimet
Liitanta normin DIN EN 61131-2,
P.ox = 400 mW mukaisesti

- Rajahdyssuojattu versio: NAMUR-kytki-
met
Liitantd kytkentévahvistimiin normin
EN 60947-5-6 mukaisesti

Paineanturi

Molemmat paineanturit valvovat
syottdpainetta (anturi D.1) ja
signaalipainetta (anturi D.2). Ndma anturit
tarjoavat asennoittimessa ylimadrdisia
diagnostiikkatoimintoja, jotka perustuvat
signaalipaineeseen (esim. venttiilin
tunnusmerkki).

3.2 Asennusversiot

Asennoitin TROVIS 3730-3 soveltuu
seuraavan tyyppisille kiinnityksille
kayttamalla vastaavia lisdlaitteita (katso luku
'Asennus'):

Suorakiinnitys tyypin 3277 toimilaittee-
seen

Asennoitin on asennettu kiinnikkeeseen.
Signaalipaine on liitetty toimilaitteeseen
liitantclohkon kautta: sisdisesti
venttiilikiinnikkeessd toimintoa
"toimilaitteen kara ulospdin" varten
olevan reidin vikaturvallisen toiminnan
sekd toiminnon "toimilaitteen kara
sisadnpain" ulkoisen signaalipainelinjan
vikaturvallisen toiminnan avulla.
Kiinnitys toimilaitteisiin standardin

IEC 60534-6 mukaisesti:

Asennoitin on kiinnitetty sactoventtiiliin
NAMUR-kiinnitysalustan avulla.

Kiinnitys standardin VDI/VDE 3847-1/-
2 mukaisesti:

Kiinnitys standardin VDI/VDE 3847-1/-
2 mukaisesti vastaavia tarvikkeita
kayttden mahdollistaa asennoittimen
vaihdon nopeasti prosessin ollessa
kéiynnissd.

Kiinnitys tyypin 3510 mikrovirtausventtii-
liin

Asennoitin on kiinnitetty venttiiliin
kiinnikkeeseen kiinnitysalustan avulla.
Kiinnitys kddntyviin toimilaitteisiin stan-
dardin VDI/VDE 3845 mukaisesti:
Asennoitin on asennettu kddntyvadn toi-
milaitteeseen vastaavia tarvikkeita kayt-
taen.

34
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3.3 Konfigurointi TROVIS-
VIEW-ohjelmiston avulla

Asennoitin voidaan konfiguroida
SAMSONin TROVIS-VIEW-ohjelmistolla
(versio 4). Tatd tarkoitusta varten
asennoittimessa on digitaalinen liitantd
(SAMSON SERIAL INTERFACE, SSP), joka
mahdollistaa sen liittGmisen tietokoneen USB-
porttiin adapterikaapelilla. Emme suosittele
kayttamaadn RS-232-liitantaa tietokoneessa
(esim. kayttamalla ylimaaraista USB-/RS-
232-adapteria) suorituskykysyistd.
TROVIS-VIEW-ohjelmiston avulla kayttdja
voi helposti konfiguroida asennoittimen seka
katsella prosessiparametreja verkossa.

i Huomautus
TROVIS-VIEW tarjoaa kdyttoon yleisen
kéyttoliitymén, jonka avulla kéyttdjd voi
konfiguroida ja parametroida erilaisia
SAMSON:-laitteita laitekohtaisten
tietokantamoduulien avulla. Laitemoduuli
3730-3 voidaan ladata maksutta
sivustoltamme osoitteessa
» www.samsongroup.com > Downloads >
Software & Drivers > TROVIS-VIEW.
Liséitietoja TROVIS-VIEW-ohjelmistosta (esim.
jarjestelmavaatimukset) on saatavilla
sivustollamme ja tyyppilehdessé » T 6661.

Rakenne ja toimintaperiaate
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Rakenne ja toimintaperiaate

3.4 Tekniset tiedot
Taulukko 3-1: TROVIS 3730-3 Sihkdpneumaattinen asennoitin

Liike

Saadettava kaantslii-
ke/-alue seuraaville:

Lineaariset toimilaitteet:

Suorakiinnitys tyyppiin 3277 3,6 - 30 mm
Kiinnitys standardin IEC 60534-6 (NAMUR) mukaisesti 3,6 - 300 mm
Kiinnitys standardin VDI/VDE 3847-1 mukaisesti 3,6 - 300 mm
K&éntyvat toimilaitteet:

Kiinnitys standardin VDI/VDE 3845/3847-2 mukaisesti: 24 - 100°

tuhoutumisraja

Liikealue Saddettcvissd venttiilin kécintliikkeen/-kulman alustetuissa rajoissa; liikettd
voidaan rajoittaa enintddn yhteen viidesosaan (1/5).

Asetuspiste w

Signaalialue 4 - 20 mA - Kaksijohtoinen laite, kédnteisnapaisuussuojaus - Minimi
saatovali 4 mA

Staattinen

40V, sisdinen virtaraja noin 40 mA

Minimivirta

3,75 mA néytdlle/toiminnalle (HART®-viestintd ja konfiguraatio)
3,90 mA pneumadttiselle toiminnolle

Kuormitusimpedanssi

<9,3 V (vastaa 465 Q:tta 20 mA:ssa)

Syotts

Syottsilma

1,4 -7 bar (20 - 105 psi)

lImanlaaty standardin

ISO 8573-1

Luokka 4
Luokka 3
luokka 3 tai vahintadn 10 K alle odotetun
alimman ympéristdlampatilan alapuolella

Maks. hiukkaskoko ja -tiheys:
Oljysisdilto:
Paineen kastepiste:

Signaalipaine (lchto)

0 bar, syottdpaineeseen asti
Voidaan rajoittaa arvoon 1,4 bar/2,4 bar/3,7 bar/4,7 bar + 0,2 bar

ohjelmiston avulla

Hystereesi

<0,3%

Herkkyys

<0,1%

Ominaiskdyrd

Lineaarinen/yhtd suuri prosenttimédrd/kdcinteisesti yhtd suuri
prosenttimadrd/SAMSON-perhosventtiili

Siirtoaika

lmanpoistoa ja syotdd voidaan sddtdd erikseen kork. 240 s asti
ohjelmiston avulla

Toimintasuunta

Kadnnettavissa

lImankulutus; vakaustila

Sydttdilmasta riippumatta, noin 65 ./h

3-6
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Rakenne ja toimintaperiaate

lman ulostulokapasiteetti (kun Ap = 6 bar)
Toimilaite (syotto) 8,5m3/h - At Ap = 1,4 bar: 3,0m3/h - Kypexz0 ) = 0,09

— Signadlipaineen |ahdossa (38) (liiténtdlevy tai liitantdlohko): voidaan ra-
joittaa arvoon Kyyezo«c) = 1/3 Kynaxaorq)
- Signaalipaineen 16hdassa takana: Kypazo °q) = 1/3 Kymaxzoe)

Toimilaite (poistoilma) | 14,0 m 3/h - At Ap = 1,4 bar: 4,5m 3/h - Kyyua0°c) = 0,15
— Signadlipaineen |ahdossa (38) (liiténtdlevy tai liitantdlohko): voidaan ra-

ic?ih‘oc arvoon K\/rp.ax(Z(.)."C).:’: 1/3 Kymex2o°q)
— Signaalipaineen 16hdassa takana: Kypazo °c) = 1/3 Kymaxoec)

Ympadristoolosuhteet ja sallitut lampétilat

Sallitut ympdristdolosuhteet standardin EN 60721-3 mukaisesti

Varastointi 1K6 (suhteellinen kosteus <95 %)

Kuljetus 2K4

—20 ..+85°C:  Kaikki versiot
Toimi -40 ..+85°C:  Metdllikaapeliholkeilla

oiminta L . . . -
-55..+85°C:  Matalaldmpétilaversio metallikaapeliholkeilla

Tarkkaile réjéhdyssuojattujen versioiden testisertifikaatissa olevia rajoja.

Sietda tarinad

Standardin DIN EN 60068-2-6 mukaisesti:
0,15 mm, 10 ... 60 Hz; 20 m/s2, 60 ... 500 Hz per akseli
0,75 mm, 10 ... 60 Hz; 100 m/s2, 60 ... 500 Hz per akseli

Nousuja (puoli sinid) | Standardin DIN EN 60068-2-29 mukaisesti:
150 m/s2, 6 ms; 4000 nousua per akseli

Melu Standardin DIN EN 60068-2-64 mukaisesti:
10 ... 200 Hz: 1 (m/s?)2/Hz
200 ... 500 Hz: 0,3 (m/s2)2/Hz

Vardhtelyt

(sinimuotoiset)

4 h/akseli
Eg;;geltu jatkuva <20 m/s?

Vaikutukset

Lampétila <0,15%/10K

Syotto Ei ole

Vaatimukset

EMC Noudattaa standardia EN 61000-6-2, EN 61000-6-3, EN 61326-1 ja
NAMUR-suositusta NE 21

Suojausluokka IP66
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Rakenne ja toimintaperiaate

Sahkoliitannat
Kaapeliholkit Yksi M20x1,5 kaapeliholkki kiinnitysalueelle 6 - 12 mm
Toinen M20x1,5 kierreliitdntd liscksi saatavissa
Liittimet Ruuviliittimet johdon poikkileikkauksille 0,2 - 2,5 mm?
Rajahdyssuojaus
ATEX, IECEx, ... Katso Taulukko 3-3
Materiaalit
Vaippa ja kansi Alumiinivalu EN AC-AISi12(Fe) (EN AC-44300) standardin DIN EN 1706
mukaisesti, kromaus ja jauhepinnoitus - Erikoisversio: ruostumaton terds
1.4408
Ikkuna Makrolon® 2807
Kaapeliholkit Polyamidi, nikkeldity messinki, ruostumaton ferds 1.4305
Muut ulkoiset osat Ruostumaton terds: 1.4571 ja 1.4301
Tiedonsiirto
| TROVIS VIEW ja SSP/HART® revisio 7
Paino

| Alumiinikotelo: noin 1,0 kg - Ruostumaton terdskotelo: noin 2,2 kg

Taulukko 3-2: Valinnaiset lisétoiminnot

Asentoldhetin

Versio Kaksijohdinjdrjestelmd, galvaaninen erotus, kddnteinen napaisuuden suo-
jaus, kddnteinen toimintasuunta

Syotto 10-30VDC

Lahtdsignaali 4 -20 mA

Virhetilanteen ilmaisu OK2,4 tai 21,6 mA

Kuormittamaton virta 1,4 mA

Staattinen tuhoutumisraja | 38 V DC - 30 V AC
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Rakenne ja toimintaperiaate

Ohijelmiston NAMUR (rdijdhdyssuojattu versio PLC (rdijéihdyssuojaamaton versio
rajakytkimet mallista TROVIS 3730-3) mallista TROVIS 3730-3)
Versio Galvaaninen erotus, kddnteinen Galvaaninen erotus, kddnteinen
napaisuussuoja, kytkentdldhtd napaisuussuoja, PLC:n binddrinen
standardin EN 60947-5-6 muk. tulo standardin EN 61131-2,
P .ox Mukaan = 400 mW
. . <1,0 mA (ei-johtava) R =10 kQ (ei-johtava)
Signadlitila

22,2 mA (johtava)

R = 348 Q (johtava)

Staattinen tuhoutumisraja

32V DC/24V AC

32V DC/50 mA

Binddrinen lahto

NAMUR (rdjchdyssuojattu versio
mallista TROVIS 3730-3)

PLC (rdijéihdyssuojaamaton versio
mallista TROVIS 3730-3)

Versio Galvaaninen erotus, kddnteinen Galvaaninen erotus, kddnteinen
napaisuussuoja, kytkentdldhtd napaisuussuoja, PLC:n binddrinen
standardin EN 60947-5-6 muk. tulo standardin EN 61131-2,
P ox Mukaan = 400 mW
. . <1,0 mA (ei-johtava) R =10 kQ (ei-johtava)
Signadlitila

22,2 mA (johtava)

R = 348 Q (johtava)

Staattinen tuhoutumisraja

32V DC/24V AC

32V DC/50 mA

Induktiiviset rajakytkimet

Versio

Standardin EN 60947-5-6 mukaisen kytkentivahvistimen liitdnnalle,
S$J2-SN-Iahestymiskytkimet (P+F 70133004), kddnteinen napaisuuden

ympdristoldmpdtila

suojaus
Mittauslevyd ei tunnistettu | =3 mA
Mittauslevy tunnistettu <1 mA
Staattinen tuhoutumisraja | 20 V DC
Sallittu =50 ... +85 °C

Binddrinen tulo (kytkentdkayttcytyminen konfiguroitu TROVIS-VIEW-ohijelmistossa)

Aktiivinen kytkentdkdyttcytyminen (oletusasetus)

Liitanta

Ulkoista kytkintd (liukukontakti) tai relekontaktia varten

Avoimen piirin

Kork. 10 V (kun kontakti on auki)

jdnnite
Virranotto Kork. 100 mA (pulssitettu, kun kontakti on auki)
Kontakti Kiinni: R <20 Q; auki: R >400 Q
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Rakenne ja toimintaperiaate

Passiivinen kytkentdkdyttcytyminen

tuhoutumisraja

Liitanta Ulkoisesti syotettciviid DC-jdinnitettc varten, kécinteisnapaisuussuojaus
Jannitteen sytto 0-30V
Staattinen 40V DC

Virranotto

3,7V, 24 mA:ssa

Kytkentdjcinnite

Kiinni: <1 V; auki: >6 V

Pakkotuuletus
Versio Galvaaninen erotus, kddnteinen napaisuussuoja
Jannitteen syotto 0-24VDC
Syottovastus =7 kQ
) _ Aktiivinen Ue<11V
Signadlitla e L iivinen | Ue =15V
Staattinen tuhoutumisraja | 38 V DC/30 V AC
Paineanturit
Painealue 0...7 bar
Sallitty lémpétila-alue -40 ... +85°C

Taulukko 3-3: Yhteenveto rdjéihdyssuojaushyvdksynndsté

Sertifikaatti Suojaustyyppi/kommentit
2| ATEX/IECE Numero  BVS 18 ATEXE 044X | Il 2G Ex ia IIC T4/T6 Gb
= X i °
& T Piviiys  21.2.2025 Il 2D Ex i llIC T85 °C Db
3 ° Numero  BVS 18 ATEXE 044X | I 2D Ex th lliC T85°C Db tai
o & | ATEX/IECEx o II 2D Ex th IIIC T85°C Db ja
(Yo}
% ' Paivdys  21.2.2025 Il 3G Ex ec IIC T4/T5 Ge
g o Numero  BVS 18 ATEXE 044X | Il 3G Ex ec IIC T4/T6 Ge
& | ATEX/IECEx . Il 2D Ex tb IIC T85°C Db
Paiviys  21.2.2025
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3.5 Mitat mm

Rakenne ja toimintaperiaate

Kiinnitys standardin IEC 60534-6 mukaisesti

Painemittarin kiinnitysalusta

Liitdintélevy
15
o 46
R
¢
\
34
Suorakiinnitys i T~
r \‘\
! N
i N\
i N\
i \
i \
o 4 \
~ \
% I
(-3 @ ‘
|
X
28
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Rakenne ja toimintaperiaate

Kiinnitys standardin VDI/ 13
VDE 3847-1 mukaisesti
tyypin 3277 toimilaitteeseen _ @ Vipu (katso sivu 3-15)

=l

(/
U =

164

R
24

200
164

Kiinnitys standardin VDI/VDE 3847-1
mukaisesti NAMUR-vahvikkeeseen @

el
-

L

164

i
62
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Rakenne ja toimintaperiaate

Kiinnitys standardin VDI/VDE 3847-2 mukaisesti

yksitoimisella toimilaitteella
202

164

i

al;

156 (167 1)

13
(=

48

Kiinnitys standardin VDI/VDE 3847-2 mukaisesti
kaksitoimisella toimilaitteella
260

164

g

d‘j@oe

156 (1671)

68

1 Kiinnitykseen vdlilevyd kayttamalla
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Rakenne ja toimintaperiaate

Kiinnitys kadntyviin toimilaitteisiin standardin VDI/VDE 3845 mukaisesti
(kiinnitys kaksitoimiseen toimilaitteeseen esitetty)

Tukeva versio Painemittarin

kiinnitysalusta
L |

52
R ' P
100
&
.
v
£ Tyypin 3710
= = ‘Tj\ ‘H’f‘ kadntévahvis- T
' ' 0 ﬁfj 80 U—% tin Li‘ 1
‘ 130 ! ﬁ 46
166
Painemittarin
Kevylversio kiinnitysalusta
52
[ Y N !
[ 1 |
e
00 O¢) @
o|o of | g 31 “
| ol% 80
ool o9 ;@‘—’# .
ONO! L Tyypin 3710
O O bt : kadntévahvis-
50 A L tin
130
150
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Rakenne ja toimintaperiaate

Vipu
1 z ~
L Y. -
I x| STy
v | —
‘ W% gh
Vipu X y z
M 25 mm 50 mm 66 mm
L 70 mm 100 mm 116 mm
XL 100 mm 200 mm 216 mm
XXL 200 mm 300 mm 316 mm

3.6 Kiinnitystasot standardin VDI/VDE 3845 mukaan (syyskuu

2010)
Main
Kiinnitystaso 2 (kiinnitysalustan pinta)
Mé * Q
O
(- =t ‘ = T Kiinnitystaso 1 (toimilaitteen pinta)
A ESU S SN
V/J'_\ Toimilaite
AT
+ oy
+ p ‘ iﬁ{ \d Mitat mm
3 / o Koko | A | B | C @d M, | DV
AAO 50 25 | 15| 5,5 koolle M5 66 50
AAT 80 30 | 20| 55koolle M5 | 96 | 50

A
fal

L
o8

AA2 80 30 | 30| 55koolleM5 | 96 | 50

AA3 130 | 30 | 30| 55koolle M5 | 146 | 50

AA4 130 | 30 | 50| 5,5koolle M5 | 146 | 50

AA5 200 | 50 | 80| 6,5koolle M6 | 220 | 50
W Laippatyyppi FO5 standardin DIN EN I1SO 5211 mukaan
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4 Toimitus ja kuljetus paikan
palla

Tassa luvussa kuvatut tydt saa suorittaa ai-

noastaan henkildsts, jolla on asianmukainen

pdtevyys tdllaisten toiden suorittamiseen.

4.1 Toimitettujen tavaroiden
hyvdksyminen

Toimi seuraavasti Idhetyksen vastaanottami-

sen jdlkeen.

1. Tarkasta toimituksen taydellisyys. Tarkas-
ta, ettd asennoittimen arvokilven tiedot
vastaavat rahtikirjan tietoja. Katso arvo-
kilven tiedoista luku 'Laitteessa olevat
merkinndt'.

2. Tarkasta toimitus kuljetusvaurioiden
varalta. llmoita mahdolliset vauriot
SAMSONlille ja kuljetusliikkeelle
(merkintd rahtikirjaan).

4.2 Pakkauksen poistaminen
asennoittimesta

Noudata seuraavaa jdrjestystd:

= Poista pakkaus vasta valittdmdsti ennen
asennoittimen asentamista.

= Havitd ja kierrdta pakkaus voimassa ole-
vien paikallisten madrdysten mukaisesti.

Toimitus ja kuljetus paikan paallé

4.3 Asennoittimen
kuljettaminen
= Pakkaa asennoitin oikein kuljetusmaa-
rdysten mukaisesti.
Kuljetusohjeet

- Suojaa asennoitin ulkoisilta vaikutuksilta
(esim. tormdykseltd).

- Suojaa asennoitin kosteudelta ja lialta.

— Huomioi kuljetuslampétila sallitun ympa-
riston lampdtilan mukaan (katso luku
'Rakenne ja toimintaperiaate').

4.4 Asennoittimen varastointi

O HuoMAUTUS

Virheellisen varastoinnin aihevttama asen-

noittimen vaurioitumisvaara.

= Noudata varastointiohjeita.

= Vdltd pidempid varastointiaikoja.

> Ota yhteyttd SAMSON-yhticon, mikéli
varastointiolosuhteet ovat poikkeavat tai
varastointiaika on pidempi.

Varastointiohjeet

—  Suojaa asennoitin ulkoisilta vaikutuksilta
(esim. tdrmaykseltd, iskuilta, taringlta).

—  Alé vahingoita korroosiosuojausta (pin-
noitukset).

—  Suojaa asennoitin kosteudelta ja lialta.
Estd tiivistyminen kosteissa tiloissa. Kaytd
tarvittaessa kuivatusainetta tai
|ammitysta.

EB 8484-3 FI
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Toimitus ja kuljetus paikan paélla

- Huomioi varastointilampétila sallitun ym-
pdriston lampatilan mukaan (katso luku
'Rakenne ja toimintaperiaate').

— Varastoi asennoitin kansi suljettuna.

— Tiivista pneumaattiset ja sahkdiset liitcn-
nat.
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5 Asennus

Taissd luvussa kuvatut tydt saa suorittaa ai-
noastaan henkildsts, jolla on asianmukainen
pdtevyys tdllaisten toiden suorittamiseen.

Asennus

A VAARA
Kohtalokkaan loukkaantumisen riski réjéh-

tavan ilmaseoksen syttymisen seurauksena.

= Noudata standardia EN 60079-14
(VDE 01685, osa 1) asennoittimelle
tehtdvistd toistd rajahdysvaarallisissa
ympdristoissd.

= Toitd rdjdhdysvaarallisissa ympdristoissa
saa suorittaa vain henkilosts, joka ovat
saanut erikoiskoulutuksen tai opastuksen
tai joka omaa asiaankuuluvat luvat ré-
jahdyssuojattujen laitteiden kdsittelemi-
seen vaarallisilla alveilla.

O HUOMAUTUS

Vikatoiminnan riski virheellisen osien/tar-

vikkeiden kiinnityksen seurauksena.

= Kéytd ainoastaan tdssd kiinnitys- ja
kéiyttsohjeessa lueteltuja kiinnitysosia ja
-tarvikkeita asennoittimen kiinnitykseen
ja asennukseen. Kiinnitd erityistd
huomiota kiinnityksen tyyppiin.

A\ VAROITUS

Murskautumisvaara venttiilin liikkuvien

osien vuoksi.

> Alé koske mihinkéicn venttiilin liikkuviin
osiin sddtéventtiilin ollessa toiminnassa.

= Ota sddtoventtiili kdytostd irrottamalla ja
lukitsemalla syottsilma ja ohjaussignaali,
ennen kuin teet mitddn asennus- tai lii-
tostditd asennoittimelle.

> Al§ estd toimilaitteen tai sulkukartion ka-
ran liikettd asettamalla esineitd kiinnik-
keeseen.

5.1 Asennusolosuhteet

Tyoasento

Asennoittimen tydasento on etundkymd
asennoittimen kdytdohjaimiin kayttohenki-
[6ston asemasta ndhtynd.

Kayttajien on varmistettava, efta asennoitti-
men asennuksen jlkeen kayttohenkildsto ky-
kenee suorittamaan kaikki tarvittavat tyot
turvallisesti jo padstd laitteelle helposti
tydasennosta kdsin.

Asennuksen suuntaus

> Alé tiivistd tai rajoita ilmanpoistoaukkoa
(katso Kuva 5-1), kun asennoitin asenne-
taan kayttopaikallaan.

= Huomioi asennusasento (katso Kuva 5-2).

EB 8484-3 FI
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Asennus

5.2 Asennuksen valmistelu
Varmista ennen asennusta, etta seuraavat
ehdot taytyvat:

— Asennoittimessa ei ole vaurioita.

- llmansycttod ei ole vield liitetty asennoit-
timeen.

- Virtaa ei ole vield liitetty asennoittimeen.
Toimi seuraavasti:

= Aseta valmiiksi tarvittavat materiaalit ja
tyokalut, jotta ne ovat kdytettavissa asen-
nuksen aikana.

= Sddda oikea vivun ja tapin asento (katso
luku 5.4).

= Poista suojahatut paineilmaliitdnndista.

5.3 Asennoittimen karan kier-
taminen

Versio ilman induktiivisia rajakytkimié

Lukitse asennoittimen kara paikoilleen kéiyt-
tamalla ristipadruuvia korkissa (katso Ku-
va 5-5 vasen).

Versio induktiivisilla rajakytkimilla

Kierrd tai pidd asennoittimen kara paikoil-
laan kiertamdllg tai pitdmdalla ajankohtaista
karalukkoa kasin.

> Alg kéytd lukitusruuvia kiertddksesi asen-

noittimen karanuppia. Kierrd kiertonup-
pia vain kdsin (katso Kuva 5-5 oikea).

5.4 Vivun ja tapin asennon

saato

i Huomautus
M-vipu siséltyy peruslaitteeseen (sisltyy
toimitukseen).
S-, L-, XL-vivut ovat saatavissa lisatarvikkei-
na (katso Taulukko 5-7). XXL-vipu on saata-
vissa pyynnostd.

Asennoitin on mukautettu toimilaitteeseen ja
asennoittimen takana olevan vivun nimellis-
likkeeseen ja vipuun asetettuun tappiin.

Liiketaulukot 5-4 esittavdt asennoittimen
maksimiliikkeen sadtoaluetta. Venttiilille to-
teutettavaa liikettd rajoittavat valittu vikatur-
vallinen asento ja toimilaitteen jousien vaa-
dittava puristus.

Asennoittimessa on vakiovarusteena M-vipu
(tapin asento 35) (katso Kuva 5-3).

Jos tapin asennoksi halutaan muu kuin asen-

to 35 standardin mukaisella M-vivulla tai vi-

vun kokovaatimus on L tai XL, toimi seuraa-

vasti (katso Kuva 5-4):

1. Kiinnita seuraajatappi (2) madriteltyyn
vipureikddn (tapin asento sivun 5-4 [ii-
ketaulukkojen mukainen). Kaytd ainoas-
taan kiinnityssarjaan kuuluvaa pidem-
paad seuraajatappia.

2. Aseta vipu (1) asennoittimen varteen ja
kiinnita se tiukasti jousialuslevyn (1.2) ja
mutterin avulla (1.1).

5-2
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Asennus

Korkki Kiertonuppi

K -1:1 istoaukk
wva 5-1:llmanpoistoaukko Lukitusruuvi

(asennoittimen takana)
Kuva 5-5: Karalukitus

Q = (vasemmalla) ilman induktiivisia
] rajakytkimid
@

i) (oikealla) induktiivisilla rajakytkimillc

X

Kuva 5-2:Sallitut asennusasennot Kuva 5-3:M-vipu tapin asennolla 35

T 1 Vipu
: 1.1 Mutteri
%‘:, 1.2 Levyjousi
‘ N ) 2 Seuraajatappi

Kuva 5-4:Vivun ja seuraajata-
pin asennus
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Asennus

5.4.1

Liiketaulukot

i Huomautus

M-vipu sisdltyy peruslaitteeseen (siscltyy toimitukseen).
S-, L- ,XL-vivut standardin IEC 60534-6 (NAMUR) mukaista kiinnittémisté varten ovat saata-
vissa listarvikkeina (katso Taulukko 5-7 sivulla 5-47). XXL-vipu on saatavissa pyynnostd.

Taulukko 5-1: Suorakiinnitys tyypin 3277-5 ja tyypin 3277 toimilaitteeseen

5-4

Toimilaitteen koko | Nimellisliike Sadtoalue asenoittimessa Madritelty
[em?] [mm] Liike [mm] Vaadittu vipu | tapin asento
120 7,5 50-25,0 M 25
120/175/
240/350 15 7,0-35,0 M 35
355/700/750 30 10,0 - 50,0 M 50
Taulukko 5-2: Kiinnitys standardin IEC 60534-6 (NAMUR) mukaisesti
SAMSON-venttiilit tyypin 3271 Saatsalue asennoittimessa
toimilaitteella Muut sdatoventtiilit
Toimilaitteen koko | Nimellisliike | Minimiliike | Maksimiliike Vaadittu Madritelty
[em?] [mm] [mm] [mm] vipu tapin asento
120
tyypin 3510 venttiililla 75 35 17,3 S 17
120 7,5 5,0 25,0 M 25
120/175/240/350 15 7,0 35,0 M 35
700/750 7,5 7,0 35,0 M 35
355/700/750 15 ja 30 10,0 50,0 M 50
30 14,0 70,0 L 70
1000/1400/2800
60 20,0 100,0 L 100
1400/2800 120 40,0 200,0 XL 200
1400 250 60,0 300,0 XXL 300
Taulukko 5-3: Kiinnitys kéicintyviin toimilaitteisiin
Avautumiskulma Vaadittu vipu Madritelty tapin asento
24 - 100° M 90°
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5.5 Tilavuusrajoituksen
asennus

Suosittelemme kdyttamaadn tilavuusrajoitusta
mukauttamaan ilman ulostulokapasiteetti toi-
milaitteen koon mukaan:

— Lineaarisille toimilaitteille, joiden siirtoai-
ka on <1 s (esim. toimilaitealueen ollessa

alle 240 cm?)

- Kaantyville toimilaitteille, joiden filavuus
on alle 300 cm3.

Tilavuusrajoitus liitantélohkossa (suoralii-
tanta). Katso Kuva 5-6.

2> Tilausnro 100041955

1. Levitd ohut kerros voiteluainetta O-ren-
kaaseen signaalipaineen ulostulossa.

2. Paina ja kierrd tilavuusrajoitusta (1) va-
rovasti (esim. kayttdmallé kuusioavainta)
signaalipaineen ulostulon aukkoon (put-
keen) liitantdlohkossa niin pitkdlle kuin se
menee.

3. Aseta liitantdlohko (2) asennoitinta ja
toimilaitteen kiinnikettd vasten ja kiinnita
ruuvia kdyttden.

Tilavuusrajoitus liitantélevylla/painemitta-
rin kiinnitysalustassa (katso Kuva 5-7)

> Tilausnro 100041162

1. Aseta tilavuusrajoitus (1) O-renkaan
kanssa liitantdlevyn (3) / painemittarin
kiinnitysalustan signaalipaineen ulostu-
loon olemassa olevan O-renkaan tilalle.

2. Sijoita liitantdlevy (3) / painemittarin
kiinnitysalusta (4) asennoittimelle ja kiin-
nitd se ruuveilla ja jousilevyilld.

Asennus

Kuva 5-6:Tilavuusrajoituksen (1) asentaminen
liitéintélohkoon (2)

Kuva 5-7:Tilavuusrajoituksen (1) asentaminen
liitantalevylle (3) tai painemittarin
kiinnitysalustaan (4)
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Asennus

5.6 Asennoittimen kiinnitys

i Huomautus

Suosittelemme kéytdmdadn tilavuusrajoitusta
siirfoajalle <1 s (katso luku 5.5).

5.6.1

Suorakiinnitys

a) Tyypin 3277-5 toimilaite

>

Suorakiinnitys toimilaitteeseen (120 cm?)

— Asennoitin ilman paineantureita:
(katso Kuva 5-8)

Tarvittavat asennusosat ja tarvikkeet:
Taulukko 5-5 sivulla 5-45

Huomioi liiketaulukot sivulla 5-4

Riippuen foimilaitteen vikaturvallisesta
toiminnasta "toimilaitteen kara ulospdin"
tai "toimilaitteen kara sisddnpdin”; asen-
na vaihtolevy (9) toimilaitteen kiinnikkee-
seen. Kohdista kiinnityksen symboli va-
semmalla tai oikealla puolella merkin-
tadn (katso Kuva 5-8, yldosa).

. Kiinnitd liitoslevy (6) tai painemittarin

kiinnitysalusta (7) painemittareiden kans-
sa asennoittimeen. Varmista, ettd kaksi
tiivistettd (6.1) ovat asianmukaisesti pai-
koillaan.

Poista asennoittimen takana oleva ruuvi-
tulppa (4) ja tiivista signaalipaineen Ich-
16 (38) liitoslevyyn (6) tai painemittarin
kiinnitysalustaan (7) yhdessa tarvikkeisiin
kuuluvan lukitusmutterin (5) avulla.

. Aseta seuraajakiristin (3) toimilaitteen

karaan, kohdista se ja ruuvaa tivkalle
niin, ettd kiinnitysruuvi on toimilaitteen
karan urassa.

. Kiinnita kansilevy (10) niin, ettd aukon

kapea puoli (Kuva 5-8, vasemmailla)
osoittaa signaalipaineliitantadn pdin.
Varmista, etta tiiviste (14) on suunnattu-
na toimilaitteen kiinnikettd kohti.

. Tarkasta seuradjatapin (2) tapin asento

M-vivussa (1). Katso kiinnityksen tyyppi
liketaulukoista. Vaihda tarvittaessa tapin
asento (katso luku 5.4).

. Sijoita valutiiviste (15) asennoittimen ko-

telon uraan ja aseta tiiviste (10.1) kote-
lon taakse.

. Sijoita asennoitin kansilevyyn (10) niin,

ettd seuraajatappi (2) lepdd seuraajaki-
ristimen (3) padlla. Sadada vipu (1) sen
mukaan ja avaa asennoittimen kansi pi-
tadksesi asennoittimen karan paikallaan
karalukossa (Kuva 5-5). Vivun (1) tulee
levatda seuraajakiristimen paalla jousi-
voimalla. Kiinnitd asennoitin kansilevyyn
(10) kahdella kiinnitysruuvilla.

. Kiinnitd kansi (11) toiselle puolelle. Var-

mista, ettd tyhjennystulppa on pohjassa
saatoventtiilin ollessa asennettuna, jotta
kerddntynyt kondenssivesi padsee valu-
maan pois.

5-6
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Kuva 5-8:TROVIS 3730-3:n suorakiinnitys ilman paineantureita — Signaalipaineliitéintd
tyypin 3277-5 toimilaitteelle (120 cm?)
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b) Tyypin 3277 toimilaite

= Toimilaitteet pinta-alalla 175 - 750 cm?
(Kuva 5-9)

= Tarvittavat asennusosat ja tarvikkeet:
Taulukko 5-6 sivulla 5-46

= Huomioi liiketaulukot sivulla 5-4

1. Tiivistd asennoittimen takana oleva sig-
naalipaineen lahtd ruuvitulpalla (4, ti-
lausnro 0180-1254) ja siihen liittyvalla
O-renkaalla (tilausnro 0520-0412), jos
ruuvitulppa ei ole vield paikoillaan.

2. Aseta seuraajakiristin (3) toimilaitteen
karaan, kohdista se ja ruuvaa tivkalle
niin, ettd kiinnitysruuvi on toimilaitteen
karan urassa.

3. Kiinnitd kansilevy (10) niin, ettd aukon
kapea puoli (Kuva 5-9, vasemmalla)
osoittaa signaalipaineliitantddn pdin.
Varmista, eftd tiiviste (14) on suunnattu-
na toimilaitteen kiinnikettd kohti.

4. Tarkasta seuraajatapin (2) tapin asento
M-vivussa (1). Katso kiinnityksen tyyppi
liketaulukoista. Vaihda tarvittaessa tapin
asento (katso luku 5.4).

5. Aseta valutiiviste (15) asennoittimen ko-
telon uraan.

6. Sijoita asennoitin kansilevyyn niin, ettd
seuraajatappi (2) lepdd
seuraajakiristimen (3) padlla. Saada
vipu (1) sen mukaan ja avaa
asennoittimen kansi pitadksesi
asennoittimen karan paikallaan
karalukossa (Kuva 5-5). Vivun (1) tulee
levata seuraajakiristimen paalla
jousivoimalla.

Kiinnitd asennoitin kansilevyyn (10) kah-
della kiinnitysruuvilla.

7. Varmista, ettd liitantalohkon sivulta
ulos tyontyvd tiivisteen (16) kdrki on
asennossa, ]oka vastaa toimilaitteen
symbolia toimilaitteen vikaturvalliselle
toiminnolle "toimilaitteen kara ulospdin"
tai "toimilaitteen kara sisddnpdin". Jos
ndin ei ole, ruuvaa kolme kiinnitysruuvia
auki ja nosta kantta. Kierrd tiiviste (16)
180° ja aseta se takaisin paikalleen.

8. Aseta liitantdlohko (12) siihen kuuluvien
tiivisteiden kanssa asennoitinta ja toimi-
laitteen kiinnikettd vasten ja kiinnitd ruu-
villa (12.1). Toimilaitteilla, joiden vika-
turvallinen toiminta on "toimilaitteen ka-
ra sisdanpain", poista myos pysaytin
(12.2.) ja kiinnita ulkoinen signaalipai-
neputki.

9. Kiinnitd kansi (11) toiselle puolelle. Var-
mista, ettd tyhjennystulppa on pohjassa
saatoventtiilin ollessa asennettuna, jotta
keradntynyt kondenssivesi padsee valu-
maan pois.

5.6.2 Kiinnitys standardin
IEC 60534-6 mukaisesti
= Tarvittavat asennusosat ja tarvikkeet:
Taulukko 5-7 sivulla 5-47
> Huomioi liiketaulukot sivulla 5-4
= Katso Kuva 5-10

5-8
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15 10 14

Kansilevyn (10) aukko — 1 2 3 11 11.1
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If

16 12 12.1 'A12.2

Vipu
Mutteri
Levyjousi
Seuraajatappi
Seuraajakiristin
Kansilevy
Kansi
lImatulppa
Liitaintdlohko
Toimilaitteen kara 12.1 Ruwvi

siséiéinpdin ulospéin 12.2 Pysi:iytirl tai liitdntd ulkoiseen putkistoon
13 Kytkentdlevy
% 14 Litted tiiviste

15 Valutiiviste

16 Tiiviste

Kuva 5-9:Suorakiinnitys — Signaalipaineliitanté tyypin 3277 toimilaitteeseen pinta-alalla
175 - 750 cm?
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Asennoitin on kiinnitetty sadtoventtiiliin
NAMUR-kiinnitysalustan (10) avulla.

1. Tiivistd asennoittimen takana oleva sig-
naalipaineen lahtd ruuvitulpalla (4, ti-
lausnro 0180-1254) ja siihen liittyvalla

O-renkaalla (tilausnro 0520-0412), jos
ruuvitulppa ei ole vield paikoillaan.

2. Ruuvaa kaksi pulttia (14) karaliittimen (9)
kiinnitysalustaan (9.1), aseta seuraajale-
vy (3) padlle ja kaytd ruuveja (14.1)
kiinnittimiseen.

Toimilaitteet, joiden koko on 2800 cm?

ja 1400 cm? ja liike 120 mm:

—  Kun liike on 60 mm tai pienempi,
ruuvaa pidempi seuraajalevy (3.1)
suoraan karaliittimeen (9).

—  Kun liike on pidempi kuin 60 mm,
kiinnita kiinnitysalusta (16) ensin ja
sen jdlkeen seuraajalevy (3) kiinnitys-
alustaan pulttien (14) ja ruuvien
(14.1) avulla.

3. Kiinnitd asennoitin (10) sddtoventtiiliin
seuraavasti:

- Kayta NAMUR-vahvikkeeseen kiin-
nittdmiseen M8 ruuveja (11) ja ham-
mastettua lukkoaluslevyd, joka laite-
taan suoraan kiinnikkeen reikaan.

- Kayta tankotyyppisellé kiinnikkeella
varustettuihin venttiileihin
kiinnitykseen kahta U-pulttia (15)
kiinnikkeen ympdri. Kohdista
NAMUR-kiinnitysalusta (10) leimatun
asteikon mukaan niin, seuraajalevy
(3) siirtyy puolen kulma-alueen
verran NAMUR-kiinnitysalustaan
(seuraajalevyn lovi on kohdistettuna

4.

5.

keskellg jo NAMUR-kiinnitysalusta

venttiilin liikealueen keskelld).
Kiinnitd liitoslevy (6) tai painemittarin
kiinnitysalusta (7) painemittareiden (8)
kanssa asennoittimeen. Varmista, eftd
kaksi tiivistettd (6.1) ovat asianmukaisesti
paikoillaan.

Valitse tarvittava vivun koko (1) M, L fai
XL ja tapin asento toimilaitteen koon ja
sivulla 5-4 olevassa liiketaulukossa il-
moitetun venttiilin liilkkeen mukaan.

Jos tapin asennoksi halutaan muu kuin
asento 35 standardin mukaisella M-vivulla
tai vivun kokovaatimus on L tai XL, toimi
seuraavasti:

6.

Kiinnitd seuraajatappi (2) madriteltyyn
vipureikddn (tapin asento liiketaulukon
mukainen). Kdytd ainoastaan kiinnitys-
sarjaan kuuluvaa pidempdd seuraaija-
tappia (2).

Aseta vipu (1) asennoittimen varteen ja
kiinnita se tiukasti jousialuslevyn (1.2) ja
mutterin avulla (1.1).

Siirra vipu kertaalleen koko liikealueensa
lGipi molempiin suuntiin.

Sijoita asennoitin NAMUR-kiinnitysalus-
talle niin, ettd seuraajatappi (2) asettuu
seuraajalevyn (3, 3.1) reikadn. Saada
vipu (1) sen mukaan.

Ruuvaa asennoitin NAMUR-kiinnitysalus-
taan kayttamdlla sen kahta kiinnitysruu-
via.
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Vipu

Seuraajalevy

Seuraajalevy

Liitantalevy

Tiivisteet

Painemittarin kiinnityscllusk{

Karaliitin

Kiinnitys venttiiliin tankotyyppisen

Kiinnitys NAMUR-vahvik-

keeseen

Kiinnitysalusta

Ruuvi

Pultti

Ruuvit

U-pultti
Kiinnitysalusta

Kuva 5-10: Kiinnitys standardin IEC 60534-6 (NAMUR) mukaisesti
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5.6.3 Kiinnitys tyypin 3510

mikrovirtausventtiiliin

= Katso Kuva 5-11

= Tarvittavat asennusosat ja tarvikkeet:

Taulukko 5-7 sivulla 5-47
Tilavuusrajoitusta vaaditaan mikrovir-
tausventtiileille ja kaytettGessa sivussa
olevaa ulostuloporttia.

= Huomioi liiketaulukot sivulla 5-4

Asennoitin on kiinnitetty venttiiliin kiinnikkee-
seen kiinnitysalustan avulla.

1.

Tiivistd asennoittimen takana oleva sig-
naalipaineen lahtd ruuvitulpalla (4, ti-
lausnro 0180-1254) ja siihen liittyvalla
O-renkaalla (tilausnro 0520-0412), jos
ruuvitulppa ei ole vield paikoillaan.
Kiinnitd kiinnitysalusta (9.1) karaliitti-
meen.

Ruuvaa kaksi pulttia (9.2) karaliittimen
(9) kiinnitysalustaan (9.1), aseta seuraa-
jalevy (3) padlle ja kayta ruuveja (9.3)
kiinnittdmiseen.

Kiinnitd liikeasteikko (tarvikkeet) kiinnik-
keen ulkosivuun kuusioruuvien (12.1)
avulla ja varmista, ettd asteikko on koh-
distettu karaliittimeen.

. Kiinnitd kuusiotanko (11) kiinnikkeen ul-

kosivuun ruuvaamalla M8 ruuvit (11.1.)
suoraan kiinnikkeen reikiin.

Kiinnitd kiinnitysalusta (10) kuusiotan-
koon (11) kuusioruuvin (10.1), aluslevyn
ja hammastetun aluslevyn avulla.
Kiinnitd liitoslevy (6) tai painemittarin
kiinnitysalusta (7) painemittareiden kans-

sa asennoittimeen. Varmista, ettd tiiviste
(6.1) ja tilavuusrajoitus (6.2) ovat asian-
mukaisesti paikoillaan.

Ruuvaa kiinni standardityyppinen M-vipu
(1) sisaltcien asennoittimen akselin seu-
raajatapin (2).

. Ota S-vipu (1) ja ruuvaa seuraajatappi

(2) tapin asennon 17 reikdan.

10. Asefa S-vipu asennoittimen varteen ja

kiinnitd se tikasti jousialuslevyn (1.2) ja
mutterin (1.1) avulla.

Siirra vipu kertaalleen koko liikealueensa
|Gpi molempiin suuntiin.

. Sijoita asennoitin kiinnitysalustaan (10)

niin, ettd seuraajatappi livkuu seuraaja-
tapin (3) uraan. Séada vipu (1) sen mu-
kaan. Ruuvaa asennoitin kiinnitysalus-
taan (10) kummankin kiinnitysruuvin
avulla.

5-12
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Vipu

Mutteri
Levyjousi
Seuraajatappi
Seuraajalevy
Liitantalevy
Tiiviste
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Painemittarin
kiinnitysalusta
Painemittarin
kiinnityssarja
Karaliitin

Kiinnitysalusta
Pultti

Ruuvit
Kiinnitysalusta
Ruuvi
Kuusiotanko
Ruuvit

Ruuvit

Kuva 5-11: Kiinnitys tyypin 3510 mikrovirtausventtiiliin

Tilavuusrajoitus
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5.6.4 Kiinnitys standardin

VDI/VDE 3847-1
mukaisesti

= Katso Kuva 5-12.

Taman tyyppinen kiinnitys mahdollistaa
asennoittimen nopean vaihtamisen prosessin
aikana sulkemalla toimilaitteeseen menevdn
ilman.

Toimilaitteen signaalipaine voidaan estad
ruuvaamalla auki punainen pitoruuvi (20) ja
kadntamalla adapterilohkon pohjassa ole-
vaa ilmasuljinta (19). Tamd aiheuttaa toimi-
|litteen eston, jotta asennoitin voitaisiin vaih-
taa, esimerkiksi.

Kiinnitys tyypin 3277 toimilaitteeseen (kat-
so Kuva 5-12)

= Tarvittavat asennusosat ja tarvikkeet:
Taulukko 5-8 sivulla 5-48

Kiinnitd asennoitin kiinnikkeeseen, ]oka
ndkyy kuvassa Kuva 5-12. Signaalipaine
johdetaan toimilaitteeseen liitoslevyn (12)
kautta, toimilaitteet vikaturvallisella
toiminnolla "toimilaitteen kara ulospdin”
sisdisesti venttiilin kiinnikkeessd olevan reidin
kautta ja toimilaitteet vikaturvallisella
toiminnalla "toimilaitteen kara sisddnpdin”
ulkoisen putken kautta.

Vain Y1-porttia tarvitaan asennoittimen kiin-
nittdmiseen. Y2-porttia voidaan kayttdad jou-
sikammion ilman poistamiseen.

1. Tiivistd asennoittimen takana oleva sig-
naalipaineen lhtd ruuvitulpalla (4, ti-
lausnro 0180-1254) ja siihen liittyvalla
O-renkaalla (tilausnro 0520-0412), jos
ruuvitulppa ei ole vield paikoillaan.

2. Aseta seuraajakiristin (3) toimilaitteen
karaan, kohdista se ja ruuvaa tivkalle
niin, ettd kiinnitysruuvi on toimilaitteen
karan urassa.

3. Aseta adapterin kiinnitysalusta (6) asen-
noittimeen ja kiinnitd ruuveilla (6.1). Var-
mista, eftd tiivisteet ovat oikein paikoil-
laan. Kun asennoitin ohjaa toimilaitetta
joka on varustettu ilmanpoistolla, poista
tulppa (5) ennen asennoittimen kiinnittd-
mistd. Kun asennoitin ohjaa toimilaitetta
jota ei ole varustettu ilmanpoistolla,
poista ruuvitulppa (4) yhdessd ilmanpois-
totulpan kanssa.

4. Toimilaitteilla, joiden pinta-ala on 355,
700 tai 750 cm?, poista asennoittimen
takana olevan M-vivun (1) seuraajatappi
(2) asennosta 35, sijoita se uudelleen
asentoon 50 ja ruuvaa tivkalle.

Toimilaitteilla, joiden pinta-ala on 175,
240 ja 350 cm?, liikkeen ollessa 15 mm
pidd seuraajatappi (2) asennossa 35.

5. Aseta valutiiviste (6.2.) adapterin kiinni-
tysalustan (6) uraan.

6. Sijoita valutiiviste (17.1) kaantolevyyn
(17) ja kiinnita kadntolevy adapteriloh-
koon (13) ruuvien (17.2) avulla.

7. Kiinnita sokkolevy (18) kadntolevyyn
(17) ruuveilla (18.1). Varmista, ettd tiivis-
teet ovat oikein paikoillaan.

i Huomautus
Magneettiventtiili voidaan myds kiinnittéic
sokkolevyn (18 tilalle. Kadntélevyn (17)
suuntaus mddrittéia magneettiventtiilin kiinni-
tysasennon. Vaihtoehtoisesti voidaan kiinnit-
tdd my6s rajoitinlevy (> AB 11).

5-14
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Kuva 5-12: Kiinnitys tyypin 3277 asennoittimeen standardin VDI/VDE 3847-1 mukaisesti
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8. Sijoita ruuvit (13.1) adapterilohkon (13)
keskireikien lapi.

9. Aseta liitoslevy (12) yhdessd tiivisteen
(12.1) kanssa ruuveihin (13.1.) sen mu-
kaan, onko toimilaite varustettu vikatur-
vallisella toiminnolla "toimilaitteen kara
ulospdin" tai "toimilaitteen kara sisGdn-
pdin". Voimassa oleva vikaturvallinen
toiminto mddrdytyy sen mukaan,

kuinka adapterilohkon (13) uran kohdis-

tuu liitoslevyn (12) uran kanssa (Ku-
va 5-13).

Toimilaitteen kara

ulospéin sisdidnpéin

12 Liitdntdlevy

: YA
13 Adapterilohko :f_i:‘
- NI

o %/]2‘3
U

4 o = | }
T <====&/j' s

Kuva 5-13: Vikaturvallinen toiminta

10. Kiinnitd adapterilohko (13) yhdessa liito-

slevyn (12) kanssa toimilaitteeseen ruu-
vien (13.1) avulla.

11. Sijoita tyhjennystulppa (11.1) poistolii-
tantaan.

12.Vikaturvallista toimintaa "toimilaitteen
kara ulospdin" varten tuki Y1-portti sul-
kutulpalla.

Vikaturvallista toimintaa "toimilaitteen
kara sisaénpdin" varten liita Y1-portti
toimilaitteen signaalipaineliitantaan.

13. Sijoita asennoitin adapterilohkoon (13)
niin, eftd seuraajatappi (2) lepdd seuraa-
jakiristimen (3) padlla. Saada vipu (1)
sen mukaan ja avaa asennoittimen kansi
pitddksesi asennoittimen karan paikal-
laan karalukossa (Kuva 5-5). Vivun (1)
tulee levata seuraajakiristimen padlla
jousivoimalla.

14.Kiinnitd asennoitin adapterilohkoon (13)
kiinnitysruuvien (6.3) avulla. Varmista,
ettd valutiiviste (6.2) on oikein paikal-
laan.

15.Kiinnitd kansi (11) kiinnikkeen toiselle
puolelle. Varmista, ettd tyhjennystulppa
on pohjassa saatoventtiilin ollessa asen-
nettuna, jotta kerddntynyt kondenssivesi
padsee valumaan pois.

Liite standardien IEC 60534-6 (NAMUR) ja
VDI/VDE 3847-1 mukaisesti (katso Ku-
va 5-14)

= Tarvittavat asennusosat ja tarvikkeet:
Taulukko 5-8 sivulla 5-48

= Huomioi liiketaulukot sivulla 5-4

1. 240-sarjan venttiilit, toimilaitteen enim-
mdiskoko 1400-60 cm2 Ruuvaa kaksi
pulttia (14) karaliittimen kiinnitysalustaan
tai suoraan kardliittimeen (versiosta riip-
puen), aseta seuraajalevy (3) padlle ja
kaytd ruuveja (14.1) sen kiinnittdmiseen.

Tyypin 3251 venttiili, 350 - 2800 cm2
Ruuvaa pidempi seuraajalevy (3.1) kara-
liitimen kiinnitysalustaan tai suoraan ka-
raliittimeen (versiosta riippuen).
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1.2 Levyjousi 13 Adapterilohkg®
2 Seuraajatappi 13.1 Ruuvit
3 Seuraajalevy 14 Pultti
3.1  Seuraajalevy 14.1 Ruuvit
4 Ruuvitulppa 15 Muotolevy
5 Pysdiytin 16 Kiinnitysalusta
) Adapterin kiinnitys- 17 Kééntdlevy
alusta 17.1 Valutiiviste
6.1 Ruuvit 17.2 Ruuvit
6.2 Valutiiviste 18 Sokkolevy
6.3 Ruuvit 18.1 Ruuvit
10 NAMUR-liitantdloh- 19 llmasuljin
ko 20  Pitoruuvi

Kuva 5-14: Kiinnitys standardien IEC 60534-6 (NAMUR) ja VDI/VDE 3847-1 mukaisesti
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Tyypin 3254 venttiili, 1400-120 - 2800
em?2 Ruuvaa kaksi pulttia (14) kiinnitys-
alustaan (16). Kiinnita kiinnitysalusta
(16) kardliittimeen, aseta seuraajalevy
(3) padlle ja kayta ruuveja (14.1) sen
kiinnittimiseen.

Kiinnitd asennoitin NAMUR-vahvikkee-
seen, kuten ndkyy kuvassa Kuva 5-14.

. Kiinnita NAMUR-vahvikkeeseen

kiinnittamalla NAMUR-liiténtélohko (10)
suoraan kiinnikkeen reikadn kayttamalla
hammastettua lukkoaluslevya (11).
Kohdista NAMUR-venttiilin liitdnndssd
oleva merkintd (sivumerkinta '1') 50 %
liikkeen mukaan.

Kiinnitys venttiileihin, joissa on
tankotyyppiset kiinnikkeet ja joissa
kaytetddn kiinnikkeen ympdri
sijoifettavaa muotolevyd (15): ruuvaa
nelid vaarnaa NAMUR-liiténtdlohkoon
(10). Aseta NAMUR-liitdntdlohko
tankoon ja sijoita muotolevy (15)
vastakkaiselle puolelle. Kaytd muttereita
ja hammastettujen lukkoaluslevyja
muotolevyn kiinnittmiseksi vaarnoihin.
Kohdista NAMUR-venttiilin liitdnndssa
oleva merkintd (sivumerkintd '1') 50 %
liikkeen mukaan.

. Aseta adapterin kiinnitysalusta (6)

asennoittimeen ja kiinnita ruuveilla (6.1).

Varmista, eftd tiivisteet ovat oikein
paikoillaan. Kun asennoitin ohjaa
toimilaitetta joka on varustettu
ilmanpoistolla, poista tulppa (5) ennen
asennoittimen kiinnittidmistd. Kun
asennoitin ohjaa toimilaitetta jota ei ole
varustettu ilmanpoistolla, poista

ruuvitulppa (4) yhdessa
iimanpoistotulpan kanssa.

4. Valitse tarvittava vivun koko (1) M, L tai
XL ja tapin asento toimilaitteen koon ja
sivulla 5-4 olevassa liiketaulukossa il-
moitetun venttiilin liikkeen mukaan.

Jos tapin asennoksi halutaan muu kuin asen-
to 35 standardin mukaisella M-vivulla tai vi-
vun kokovaatimus on L tai XL, toimi seuraa-
vasti:
Kiinnitd seuraajatappi (2) madriteltyyn
vipureikadn (tapin asento liiketaulukon
mukainen). Kdytd ainoastaan kiinnitys-
sarjaan kuuluvaa pidempdd seuraaja-
tappia (2).

- Aseta vipu (1) asennoittimen varteen ja
kiinnita se tiukasti jousialuslevyn (1.2) ja
mutterin avulla (1.1).

— Siirrd vipu kertaalleen koko liikealueensa
|Gpi molempiin suuntiin.

5. Aseta valutiiviste (6.2) adapterin kiinni-
tysalustan uraan.

6. Sijoita valutiiviste (17.1) kaantolevyyn
(17) ja kiinnita kadntolevy adapteriloh-
koon (13) ruuvien (17.2) avulla.

7. Kiinnita sokkolevy (18) kadntolevyyn ruu-
veilla (18.1). Varmista, ettd tiivisteet ovat
oikein paikoillaan.

i Huomautus
Magneettiventtiili voidaan myos kiinnittéic
sokkolevyn (18 tilalle. Kadntélevyn (17)
suuntaus madrittdd magneettiventtiilin
kiinnitysasennon. Vaihtoehtoisesti voidaan
kiinnittéia myos rajoitinlevy (> AB 11).

EB 8484-3 FI


https://www.samsongroup.com/document/t00110den.pdf

8. Kiinnitd adapterilohko (13) NAMUR-
liitdntalohkoon ruuvien (13.1) avulla.

9. Sijoita tyhjennystulppa poistoliitdntadn.

10. Sijoita asennoitin adapterilohkoon (13)
niin, ettd seuraajatappi (2) lepdd seuraa-
jalevyn (3, 3.1) paalla. Saada vipu (1)
sen mukaan.
Kiinnitd asennoitin adapterilohkoon (13)
kiinnitysruuvien (6.3) avulla. Varmista,
ettd valutiiviste (6.2) on oikein paikal-
laan.

11. Yksitoimisia ilman ilmapurkausta toimi-
via toimilaitteita varten liitd adapteriloh-
kon Y1-portti toimilaitteen signaalipaine-
liitdntaan. Tiivista Y2-portti sulkutulpalla.

via toimilaitteita varten liitd adapteriloh-
kon Y2-portti toisen toimilaitekammion
signaalipaineliitdntadn tai toimilaitteen
jousikammion liitantaan.

5.6.5 Kiinnitys standardin

VDI/VDE 3847-2 mu-
kaisesti

Kiinnitys standardin VDI/VDE 3847-2 mu-
kaisesti SRP- (yksitoimisille) ja DAP- (kaksitoi-
misille) kaantyville toimilaitteille kokoina 60-
1200 NAMUR-liitanndlla ja ilman tyhjennys
toimilaitteen jousikammiosta mahdollistaa
asennoittimen suoran kiinnityksen ilman lisa-
putkitusta.

Asennus

(7

1 Pitoruuvi
2 llmasuljin

Kuva 5-15: Adapterilohko kiinnitykseen
standardin VDI/VDE 3847-2

mukaisesti

Liscksi asennoitin voidaan vaihtaa nopeasti
prosessin kdydessd estamdlld ilma yksitoimi-
sissa toimilaitteissa.

Toimilaitteen estdminen paikalla (katso Ku-
va 5-15):
1. Avaa punainen pitoruuvi (1).

2. Kadnnd ilmasuljinta (2) adapterilohkon
pohjassa merkinndn mukaisesti.
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Asennus

a) Versio YkSifOimiseIIe = Varmista, ettd tiivisteet ovat oikein pai-
toimilaitteelle koillaan.

Asennus tyypin 31a toimilaitteeseen (lai-
tos 2020+), SRP-versio

= Katso Kuva 5-17

1. Tiivista asennoittimen takana oleva sig-
naalipaineen lahtd ruuvitulpalla (4, ti-
lausnro 0180-1254) ja siihen liittyvalla

O-renkaalla (tilausnro 0520-0412), jos
ruuvitulppa ei ole vield paikoillaan.

2. Kiinnitd adapterilohko (1) asennoittimen
NAMUR-liitantaan kayttamalla neljga
kiinnitysruuvia (2).

= Varmista, eftd fivisteet ovat oikein pali-
koillaan.

Kuva 5-16: Seuraajatappi 90°-asennossa.

3. Asenna seuraajapyord (3) toimilaitteen
karaan. Kaytd sopivaa kara-adapteria
(katso Taulukko 5-9 sivulla 5-48).

4. Sijoita adapterin kiinnitysalusta (4)
adapterilohkoon (1) ja kiinnitd se kaytd-
malla kiinnitysruuveja (5).

= Varmista, eftd fivisteet ovat oikein pali-
koillaan.

5. Aseta ja kiinnita seuraajatappi
90°-asentoon asennoittimen vivulle (kat-
so Kuva 5-16). Kaytd ainoastaan kiinni-
tyssarjaan kuuluvaa pidempdd seuraaija-
tappia.

6. Kohdista asennoitin adapterin kiinnitys-
alustaan (1) niin, ettd seuraajatappi kiin-
nittyy toimilaitteen seuraajapyoradn (3).

7. Kiinnitd asennoitin adapterin kiinnitys-
alustaan (4) kayttamalla kiinnitysruuveja
(6).
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Asennus

Adapterilohko
Kiinnitysruuvit
Seuraajapydrd
Adapterin kiinnitysalusta
Kiinnitysruuvit
Kiinnitysruuvit

SO A WN —

Kuva 5-17: Kiinnitys standardin VDI/VDE 3847-2 mukaisesti yksitoimisella toimilaitteella
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Asennus

b) Versio kaksitoimiselle tai
yksitoimiselle toimilaitteelle
osittaisella iskutestauksella
(PST)

Ka&éntdvahvistin on lisdksi asennettava l«'jyt-

tdtarkoituksille kaksitoimisilla (DAP) toimilait-

teilla tai kayttotarkoituksiin yksitoimisilla
(SAP) -toimilaitteilla, jotka sisdltavdt osittai-
sen iskutestauksen.

Tassd tapauksessa asennukseen tarvitaan
erityinen adapterin kiinnitysalusta (4).

= Katso Kuva 5-19.

1. Tiivista asennoittimen takana oleva sig-
naalipaineen lahtd ruuvitulpalla (4, ti-
lausnro 0180-1254) ja siihen liittyvalla

O-renkaalla (tilausnro 0520-0412), jos
ruuvitulppa ei ole vield paikoillaan.

2. Kiinnitd adapterilohko (1) asennoittimen
NAMUR-liitantaan kayttamalla neljga
kiinnitysruuvia (2). Varmista, ettd tiivis-
teet ovat oikein paikoillaan.

3. Asenna seuraajapyord (3) toimilaitteen
karaan. Kdytd sopivaa adapteria (katso
Taulukko 5-9 sivulla 5-48).

4. Sijoita adapterin kiinnitysalusta (4)

adapterilohkoon (1) ja kiinnita se kaytta-

mdalla kiinnitysruuveja (5). Varmista, ettd
tiivisteet ovat oikein paikoillaan.

5. Aseta ja kiinnita seuraajatappi
90°-asentoon asennoittimen vivulle (kat-
so Kuva 5-16 sivulla 5-20).

6. Kohdista asennoitin adapterin kiinnitys-

alustaan (1) niin, ettd seuraajatappi kiin-

nittyy toimilaitteen seuraajapyoradn (3).

7. Kiinnitd asennoitin adapterin kiinnitys-
alustaan (4) kayttamalla kiinnitysruuveja
(6).

8. Asenna tyypin 3710 kddntovahvistin (7)
yhdessa kahden ohjausholkin (8) ja liitin-
levy (9) adapterin kiinnitysalustaan kéyt-
tamalla vastaavia kiinnitysruuveja (10).
Varmista, ettd tiivisteet ovat oikein pai-
koillaan.

9. Poista ilmatulppa adapterilohkosta ja tii-
vistd aukko G V4 -ruuvitulpalla.

10. Asenna merkinndlla 'Doppel' varustettu
kadntolevy kaksitoimisille toimilaitteille
tai merkinndlla 'PST' varustettu kadntole-
vy yksitoimisille toimilaitteille osittaisella
iskutestauksella. Katso Kuva 5-18. Var-
mista, ettd tiivisteet ovat oikein paikoil-
laan.

Kuva 5-18: Kddntélevyn asennus
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Asennus

Adapterilohko
Kiinnitysruuvit
Seuraajapyord
Adapterin kiinnitysalusta
Kiinnitysruuvit
Kiinnitysruuvit
Kadntovahvistin
Ohjausholkit

Liitinlevy

0 Kiinnitysruuvit

Kuva 5-19: Kiinnitys standardin VDI/VDE 3847-2 mukaisesti kaksitoimiseen toimilaitteeseen tai
yksitoimiseen toimilaitteeseen osittaisella iskutestauksella (PST)
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Asennus

Vdlilevy AA4-liitdnndlle
= Katso Kuva 5-20.

Vdlilevyn (1) on oltava asennettuna
adapterilohkon ja SRP- ja DAP- kadntyville
toimilaitteille kokoina 900 ja 1200
tarkoitetun adapterin kiinnitysalustan vdliin
AA4-liitanndlla. Tama levy sisdltyy kara-
adapterin AA4 tarvikkeisiin (katso Taulukko
5-9 sivulla 5-48).

Magneettiventtiilin asennus
= Katso Kuva 5-21.

Magneettiventtiili (13) voidaan myds kiinnit-
taa sokkolevyn (12) tilalle. Kaantolevyn (14)
suuntaus madrittdd magneettiventtiilin kiinni-
tysasennon. Vaihtoehtoisesti voidaan asen-
taa rajoitinlevy. Lisdtietoja |Sytyy asiakirjasta
» AB 11 (Magneettiventtiilien tarvikkeet).

Versio yksitoimiselle toimilaitteelle:

1

[m) T

[EE

Versio kaksitoimiselle toimilaitteelle:

o 1@&

O ©

11 Valilevy

Kuva 5-20: Vdlilevy toimilaitteille kokoina 900 ja 1200 AA4-liitanndlle
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Asennus

12 Sokkolevy
13 Magneettiventtiili
14 Kaantslevy

Kuva 5-21: Magneettiventtiilin kiinnitys standardin VDI/VDE 3847 mukaisesti
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Asennus

5.6.6 Kiinnitys standardin 4. Kiinnita kiinnitysalustojen pohiopcrik
(10.1) niin, eftd taitteet osoittavat joko si-
VDI/VDE 3845 sddnpdin tai ulospdin (toimilaitteen koos-
mukaisesti ta riippuen) toimilaitteen koteloon. Sijoita
kiinnitysalustojen ylapari (10) paikalleen
a) Vakioversio ja kiinnitd.
5. Kiinnita liitoslevy (6) tai painemittarin
> Katso Kuva 5-23 kiinnitysalusta (7) painemittareiden kans-
= Tarvittavat asennusosat ja tarvikkeet: sa asennoittimeen. Varmista, ettd kaksi tii-
Taulukko 5-10 sivulla 5-49 vistettd ovat asianmukaisesti paikoillaan.
= Huomioi liiketaulukot sivulla 5-4 Kaksitoimiset, jousettomat, kéidintyvdt toi-

milaitteet vaativat kddntdvahvistimen
kéyﬂdmist& asennoittimen kotelon liitos-
puolella (katso luku 5.6.7).

6. Ruuvaa standardityyppinen seuraajatappi
(2) irti asennoittimen M-vivusta (1). Kéyta
kiinnityssarjaan kuuluvaa metalliseuraaja-
tappia (@ 5 mm) ja ruuvaa se tivkasti rei-
kddn tapin asentoa 90° varten.

Asennoitin on asennettu kddntyvadn toimi-
laitteeseen kahden kiinnitysalustaparin avul-
la.

Kiinnitd ennen asennoittimen kiinnittdmista
SAMSONIin tyypin 3278 kddntyvddn
toimilaitteeseen siihen liittyva adapteri (5)
kadntyvan toimilaitteen karan vapaaseen
padhdn.

7. Sijoita asennoitin yldkiinnitysalustaan
(10) ja kiristd se. Huomioi toimilaitteen
pydrintdsuunta ja sdada vipu (1) niin, ef-
ta se kiinnittyy kytkinpyoran (4) reikddn

i Huomautus

Asennettaessa asennoitinta alla kuvatulla ta-
valla on tarkedd tarkkailla toimilaitteen pyd-
rimissuuntaa.

1. Sijoita seuraajakiristin (3) lovettuun toimi- -
laitteen varteen tai valikappaleeseen (5). N I:E T .

2. Aseta kytkinpydra (4) tasainen puoli toi- i i
milaitteeseen pdin seuraajakiristimelle (3). \@ i ™
Kohdista aukko niin, ettd se vastaa pyo- 2 = 4.2
rintdsuuntaa, kun venttiili on suljetussa 3 5
asennossaan (katso Kuva 5-23). d 5

3. Kiinnita kytkinpyora (4) ja seuraajakiristin I N /

(3) tiiviisti toimilaitteen akseliin kéyttamal-

1& ruwvia (4.1) ja levyjousta (4.2). Kuva 5-22: Kiinnitys tyypin 3278 kytkinpyéréicin
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4
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Selitys kohdalle Kuva 5-22 ja Kuva 5-23

Sadtoventtiili avautuu vastapdivadn

Vipu

Mutteri

Levyjousi

Seuraajatappi
Seuraajakiristin
Kytkinpyora

Ruuvi

Levyjousi

Asteikkolevy

Toimilaitteen akseli

Tyypin 3278 adapteri
Liitantalevy

Tiivisteet

Painemittarin kiinnitysalusta
Painemittarin kiinnityssarja
10 Kiinnitysalustojen yldpari
10.1  Kiinnitysalustojen alapari

Sadtoventtiili avautuu mydtdpdivadn

N —

wh =

OARABRRNWN———

0 N O~ O~
p—

Kuva 5-23: Kiinnitys kdadntyviin toimilaitteisiin
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Asennus

seuraajatapin (Kuva 5-23) avulla. On

varmistettava, ettd vipu (1) on yhdensuun-
tainen asennoittimen pitkdn sivun kanssa,
kun toimilaite on kiertokulmansa puoliva-

lin kohdalla.

8. Kiinnita asteikkolevy (4.3) kytkentcpyd-
rddn niin, ettd nuolikdrki osoittaa suljettua
asentoa ja se voidaan lukea helposti, kun
venttiili on asennettu.

b) Tukeva versio

i Huomautus

Suosittelemme kéyttamddn tilavuusrajoitusta
(katso osio 5.5) toimilaitteille, joiden tilavuus
on alle 300 cm3.

= Katso Kuva 5-25

= Tarvittavat asennusosat ja tarvikkeet:
Taulukko 5-10 sivulla 5-49

Molemmat kiinnityssarjat sisdltcvat kaikki
tarvittavat kiinnitysosat. Kiinnityssarjasta on
valittavat toimilaitteen koolle sopivat osat.

Valmistele toimilaite ja kiinnitd toimilaitteen
valmistajan toimittama mahdollisesti tarvitta-
va adapteri.

1. Tiivista asennoittimen takana oleva sig-
naalipaineen lahtd ruuvitulpalla (4, ti-
lausnro 0180-1254) ja siihen liittyvalla
O-renkaalla (tilausnro 0520-0412), jos
ruuvitulppa ei ole vield paikoillaan.

2. Kiinnitd kotelo (10) kadntyvadn toimilait-
teeseen. VDI/VDE-kiinnityksessd aseta
tarvittaessa vdlikappaleet (11) alle.

3. Ruuvaa SAMSONin fyypin 3278 ja
VETEC $160 kaantyvien toimilaitteiden
kohdalla adapteri (5) karan vapaaseen
padhdn ja VETEC R -foimilaitteelle
akseliin (5.1). Sijoita tyyppien 3278,
VETEC S160 ja VETEC R toimilaitteilla
adapterille (3). Sijoita tyyppien 3278,
VETEC S160 ja VETEC R toimilaitteilla
adapterille (3). VDI/VDE-versiolla tamd
vaihe riippuu toimilaitteen koosta.

4. Kiinnitd tarralappu (4.3) kytkimeen niin,
ettd tarran keltainen osa ndkyy kotelon
ikkunasta, kun venttiili on AUKI. Mukana
on selventavia symboleja kasittavid tar-
roja ja ne voidaan kiinnittdd koteloon
tarvittaessa.

5. Kiinnita kytkinpyora (4) ja lovettu toimi-
laitteen akseli tai adapteri (3) kdytdmal-
G ruuvia (4.1) ja levyjousta (4.2).

Toimilaite pydrii
vastapdivadn
- -

1

N\

N J
\;/ Toimilaite pyorii

myotdpadivadn

Kuva 5-24: Pyérintdsuunta
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Asennus

Kaytd tilavuusrajoitusta liitdntdkiskossa /
painemittarin pidikkeessd toimilaitteille,

1 1 )\//\Igtl:eri g'] .Fl;!\ilrl'ni:weizm‘arin joiden tilavuus on <300 cm?
1.2 levyjousi kiinnitysalusta
2 Seuraajatappi 8 Painemittarin
3 Adapteri kiinnityssarja
4 Kytkinpyord 10 Adapterin kotelo
4,1 Ruwvi 10.1 Ruuvit
4,2 levyjousi 11 Vdlikappale
4,3 Tarralappu
5 Toimilaitteen akseli tai
adapteri
5,1  Adapteri
6 Liitcintélevy (vain G 4) i
.............. =

| E—
; -EE EE_. ; 10.1

SAMSON tyyppi 3278 Liite standardin VDI/VDE 3845 (syyskuu
VETEC $160, VETECR  2010) mukaisesti Kiinnitystaso 1, koko
AAT - AA4

Kuva 5-25: Kiinnitys kddntyviin toimilaitteisiin (tukeva versio)
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Asennus

6. Ruuvaa standardityyppinen seuraajatap-
pi (2) irti asennoittimen M-vivusta (1).
Kiinnitd kiinnityssarjaan kuuluva seuraa-
jatappi (& 5 mm) tapin asentoon 90°.

7. Kiinnita G V4 -liitoskierretta varten tarvit-
tava liitoslevy (6) tai painemittarin kiinni-
tysalusta (7) yhdessa painemittareiden
kanssa asennoittimeen. Varmista, ettd
kaksi tiivistetta (6.1) ovat asianmukaisesti
paikoillaan. Kaksitoimiset, jousettomat,
kadntyvat toimilaitteet vaativat kadnto-
vahvistimen kdyttamistd asennoittimen
kotelon liitospuolella (katso luku 5.6.7).

8. Aseta asennoitin koteloon (10) ja kiristd
tivkasti. Huomioi toimilaitteen pydrintd-
suunta ja sadadd vipu (1) niin, eftd se
kiinnittyy oikeaan reikddn seuraajatapin
(Kuva 5-24) avulla.

5.6.7 Kaantovahvistin kaksi-
toimisia toimilaitteita
varten

Kaksitoimisia toimilaitteita varten asennoitti-
meen on asennettava kddntévahvistin:

> SAMSONIin tyypin 3710 kdadntovahvistin,
> EB 8392

Seuraava pdtee kaikille kaéntovahvistimil-
le:

Asennoittimen signaalipaine sydtetddn kadn-
tovahvistimen lahtoon 1. Vastakkainen pai-
ne, joka vastaa vaadittavaa sydtopainetta
(Z), kun se lisGtddn lahdon 1 paineeseen,
kohdistetaan Idhddssa 2.

Seuraava suhde on voimassa:

Lahto 1 + l6htd 2 = Syéttépaine (Z).

Liita Iahto 1 signaalipaineliitdntadn toimilait-
teessa, joka saa aikaan venttiilin avautumi-
sen, kun paine kasvaa.

Liita lahto 2 signaalipaineliitdntddn toimilait-
teessa, joka saa aikaan venttiilin sulkeutumi-
sen, kun paine nousee.

5.6.8 Asennoittimen kiinnitys
ruostumattomalla
teraskotelolla

Ruostumattomalla terdiskotelolla varustetut

asennoittimet edellyttavat kiinnitysosia, jotka

ovat kokonaan ruostumatonta terdstd eivatkd
sisalld yhtadn alumiinia.

i Huomautus
Pneumaattinen liitéintélevy ja painemittarin
kiinnitysalusta ovat saatavissa
ruostumattomana teréiksend (tilausnumerot
alla). Tyypin 3710 pneumaattinen
suunnanvaihtovahvistin on myés saatavissa
ruostumattomasta teréiksestd.

Liitantdlevy GVs  1400-7476
(ruostumaton teras 4 NPT 1400-7477
1.4404)

GV 1402-0265
Vs NPT 1400-7108

Painemittarin
kiinnitysalusta
(ruostumaton terds

1.4408)

Taulukko 5-4 - Taulukko 5-10 koskevat asen-
noittimen kiinnitystd ruostumattomalla terds-
kotelolla seuraavin rajoituksin:
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Suorakiinnitys

Kaikkia Taulukko 5-5- ja Taulukko 5-6-kiinni-
tyssarjoja voidaan kayttaa. Liitantdlohkoa ei
tarvita. Pneumaattisen liiténtdlevyn ruostumat-
tomasta terciksestd valmistetut versiot ohjaavat
ilman sisaisesti toimilaitteeseen.

Kiinnitys standardin IEC 60534-6 mukaisesti
(NAMUR-vahvike tai kiinnitys tankotyyppi-
sin kiinnikkeisiin)

Kaikkia Taulukko 5-7-kiinnityssarjoja voi-
daan kayttad. Liitdntdlevy ruostumatonta te-
rasta.

Kiinnitys kaantyviin toimilaitteisiin

Kaikkia kiinnityssarjoja Taulukko 5-10voi-
daan kayttad, tukevaa versiota lukuun otta-
matta. Liitantdlevy ruostumatonta terdstd.

5.6.9 llmanpurkaustoiminto

yksitoimisille toimilait-
teille

Asennoittimesta poistuva instrumentti-ilma
ohjataan toimilaitteen jousikammioon muo-
dostamaan korroosiosuojan toimilaitteen si-
salla. Noudata seuraavaa:

lImanpoistoaukko

llmanpoistoaukkoa ei tarvitse tiivistad. Asen-
noittimen versio "poistoilmaportti kierteelld,
asennoittimen takaosa tiivistetty" ei sovellu
kaytettavaksi ilmanpurkaustoiminnon kanssa.

Suorakiinnitys tyyppiin 3277-5 (kara ulos-
pain FA/kara sisGénpdin FE)
llmanpurkaustoiminto on automaattinen.

Asennus

Suorakiinnitys tyyppiin 3277, 175-750 cm?

Stem extends : poista pysaytin (12.2, Ku-
va 5-9) mustassa liitdntdlohkossa ja luo
pneumaattinen liitdntd jousikammioon ilma-
tulla puolella.

Stem retracts: ilmanpurkaustoiminto toimii
automaattisesti.

Kiinnitys standardin IEC 60534-6
mukaisesti (NAMUR-vahvike tai kiinnitys
tankotyyppisiin kiinnikkeisiin) ja kaantyviin
toimilaitteisiin

Asennoitin vaatii lisdportin poistoilmalle, jo-
ka voidaan liittaa putkiston kautta. Tatd tar-
koitusta varten kaytettdvissa oleva adapteri
on saatavissa lisdvarusteena:

G%  0310-2619
V4 NPT  0310-2550

Kierteitetty holkki
(M20x1,5)

i Huomautus
Adoapteri kéiyttad yhtd kotelossa olevaa
M20x1,5 liitantdd, mikd tarkoittaa sitd, etté
vain yhta kaapeliholkkia voidaan kéyttaa.

Jos kdytetddn muuta venttiilitarviketta, joka
iimaa toimilaitteen (esim. magneettiventtiili,
tilavuusvahvistin, pikatyhjennysventtiili),
myds tamd poistoilma on sisdllytettéva
purkaustoimintoon. Asennoittimen yhteys
adapterin kautta on suojattava
valvontaventtiililla (esim. ruuviliitantd ja
supistus G 4, tilausnro 1991-5777) tai

14 NPT (tilausnro 1992-3178) asennettuna
johdotukseen. Muuten paine asennoittimen
kotelossa nousee ymparistopaineen
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ylépuolelle ja vahingoittaa asennoitinta, kun
purkauskomponentit laukeavat dkillisesti.

5.7 Paineilmaliitantsjen luo-
minen

A\ VAROITUS

Loukkaantumisen vaara osien liikkkumisen
seurauksena (asennoitin, toimilaite tai vent-
tiili) signaalipaineen liittdmisen jélkeen.

> Alé kosketa liikkuviin osiin Gléika esté nii-

den liikkeita.

@ HUOMAUTUS

Syotioilman vddrd liitdntd vahingoittaa

asennoitinta ja aiheuttaa vikatoiminnan.

= Kierrd ruuviliittimet liiténtdlevyyn, paine-
mittarin kiinnityslohkoon tai liséitarvik-
keista tulevaan liiténtalohkoon.

Paineilmaportit sijaitsevat asennoittimen ta-
kana (katso Kuva 5-26).

O HUOMAUTUS

Virhetoiminnon riski, jos ilman laatuvaati-

muksia ei noudateta.

= Kéytd vain kuivaa ja Sljyténtd tai poly-
tontd syotsilmaa.

= Lue yllapito-ohjeet yldpuolisista pai-
neenalennusasemista.

= Lapipuhalla kaikki ilmaputket ja -letkut
puhtaiksi ennen niiden liittGmistd.
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* Ylimadrdinen ilmareikd vain versiossa
TROVIS
37 30-3-xxx0xxxxx0xx0xx2x00xxxxx

Kuva 5-26: Paineilmaliiténnét

Asennus

3. Liitd syétéilma.
4. Liitd séhkojarjestelma.
5. Suorita asetukset.

5.7.1 Syéttoilma

A\ VAROITUS

Akillinen kova ééini pneumaattisen toimi-

laitteen ilmatessa.

= Kaytd kuulosuojaimia venttiilin Ighellé
tyoskennellessdsi

O HUOMAUTUS
Vikatoiminnan riski virheellisen kiinnityk-

sen, asennuksen ja kédyHo6noton toiminta-

jdrjestyksen seurauksena.
= Noudata seuraavaa rjestystd.

1. Poista suojahatut paineilmaliitéinnéis-

fa.
2. Kiinnitd asennoitin venttiiliin.

Liitantdlevyssd, painemittarin kiinnityslohkos-
sa ja liitdntalohkossa olevat pneumatiikkalii-
ténndt suunnitellaan valinnaisesti reikand,
jossa on V4 NPT- tai G 4 -kierre. Radtaloity-
jd yhteitd metalli- tai kupariputkia tai muovi-
letkuja voidaan kayttad.

= Lue ohjeet luvussa 5.7

5.7.2 Signaalipaineliitdnté
Signaalipaineliitantd riippuu siitd, kuinka
asennoitin kiinnitetddn toimilaitteeseen:
Tyypin 3277 toimilaite

= Signaadlipaineliitdntd on kiinted.
Kiinnitys standardin IEC 60534-6 mukai-
sesti

= Vikaturvalliselle toiminnolle "toimilaitteen
kara sisaanpdin": liita signaalipaine foi-
milaitteen paalld olevaan liitantadn.

= Vikaturvalliselle toiminnolle "toimilaitteen
kara ulospain": liitd signaalipaine toimi-
laitteen pohjassa olevaan liitantddn.

K&éntyvét toimilaitteet (tukeva versio)

= Kadntyville toimilaitteille voimassa ovat
valmistajan erittelyt liitantadn.
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5.7.3 Ldhtssignaalin ndyttd

3 Vinkki
Syottsilman ja signaalipaineen valvontaa
varten SAMSON suosittelee painemittarei-

den asentamista (katso tarvikkeet luvus-
sa 5.9).

Painemittareiden kiinnitys:
= Katso luku Kuva 5-10 ja 5.6.2.

5.7.4 Syottopaine

Vacadittava systtdilman paine riippuu
sddtoalueesta ja toimilaiteen
toimintasuunnasta (vikaturvallinen toiminto).

Saatoalue on kirjoitettu nimikilpeen joko
saatdalueena tai signaalipainealueena
toimilaitteesta riippuen. Toimintasuunnan
merkintd on joko FA tai FE tai symboli.

Toimilaitteen kara liikkkuu ulospdin FA (AIR
TO OPEN (Avausilma))

Vian sattuessa sulkeutuva (istukka- ja kulma-
venttiileille):

= Vaadittava systtdpaine = Yldsdadtoalueen
arvo + 0,2 bar, véhintadn 1,4 bar.

Toimilaitteen kara liikkkuu sisaanpdin (FE)
(AIR TO CLOSE (Sulkuilma))

Vian sattuessa avautuva (istukka- ja kulma-
venttiileille):

Tiiviisti sulkeutuvilla venttiileilld maksimadali-
nen signaalipaine pst,., arvioidaan kar-

max

keasti seuraavalla tavalla:

2
pstoo = F+ d.m-Ap [bar]
4. A
d = Istukan halkaisija [em]
Ap = Sallittu paine-ero venttiilin lapi [bar]
A = Toimilaitteen alue [cm?]
F = Toimilaitteen ylasaatoalue [bar]

Jos erittelyja ei ole, laske seuraavasti:

= Vaadittava systtopaine = Yldsdadtoalueen
arvo + 1 bar.

5.8 Sahkoliitantdjen luominen

A\ VAARA

Kohtalokkaan loukkaantumisen riski réjéh-

tévén ilmaseoksen muodostumisen seurauk-

sena.

= Noudata vaarallisilla alveilla tehdyissd
asennuksissa kdyttémaassa voimassa
olevia séhkoteknisié standardeja.
Saksassa sovellettava standardi:
EN 60079-14 (VDE 0165, Osa 1)
Rajéhdysvaaralliset tilat -
Séhkdasennusten suunnittelu, valinta ja
foteutus

A\ VAROITUS

Virheellinen séhkéliiténtd muuttaa réjéh-
dyssuojauksen niin, ettei se ole endd tur-
vallinen.

= Noudata liitéintamerkintojd.

> Ald poista emaloituja ruuveja.
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A\ VAROITUS

Luontainen vaarattomuus muuttuu tehotto-

maksi lvonnostaan vaarattomissa laitteissa.

= Lliitd ainoastaan luonnostaan vaaratto-
missa piireissd kdytettavaksi tarkoitettuja
luonnostaan vaarattomia laitteita serti-
fioituihin luonnostaan vaarattomiin tulo-
liitettyihin yksikkoihin.

> Alé ota uudestaan kdyttsn sellaisia
luonnostaan vaarattomia laitteita, jotka
on yhdistetty luonnostaan vaarattomiin
yksikkéihin ilman sertifiointia.

> Alg ylité EU:n
tyyppitarkastustodistuksissa mdadriteltyjc
suurimpia sallittuja sahkéisid arvoja,
jotka koskevat luonnostaan vaarattomien
sahkolaitteiden liittamista yhteen (U fai
Uy, [ tai Iy, P tai Py, C; tai Cy ja L; tai Ly).

A\ VAROITUS

Akillinen kova ééini pneumaattisen toimi-

laitteen ilmatessa.

= Kaytd kuulosuojaimia venttiilin Ighellé
tyoskennellessdsi

Kaapeleiden ja johtojen valinta
= Noudata standardin EN 60079-14

oleellisia mddrdyksid luonnostaan vaa-
rattomien piirien asennuksesta.

= Tiivista kayttamattomaksi jadvat kaapelin
sisddnmenokohdat tulppien avulla.

= Asenna ympdriston [ampatilassa alle
-20 °C kdytettavdt laitteet metallikaapeli-
sisadntuloilla.

Asennus

Suojaustyypin Ex ec laitteisto

Jos laitteita kdytetddn suojaustyypin Ex ec (li-
satty turvallisuus) mukaisesti, piirit voidaan
liittad, katkaista tai kytked energiansydton
ollessa padlla vain asennuksen, huollon tai
korjauksen aikana.

Kayta sertifioituja kaapeliholkkeja ja
suojatulppia, joilla on sopiva suojaustyyppi
ja IP-luokitus =6X ja jotka soveltuvat
sertifioidulle lampétila-alueelle.

Signaalipiiri liitetdan kayttamalla
ruuviliittimid (liitin 11/12) schkojohteille,
joiden johtimen poikkipinta on 0,2 -

2,5 mm?2. Kiristysmomentti on 0,5 - 0,6 Nm.

Suojaustyypin Ex ia laitteisto

Jos laitteita kdytetddn suojaustyypin Ex ia
(luonnollinen vaarattomuus) mukaisesti, piirit
voidaan liittad, katkaista tai kytked
energiansyoton ollessa padlla.

Kotelon kannen avaaminen
rajahdysvaarallisissa poly-ympdristsissa
kdyton aikana saattaa tehdd
rajchdyssuojauksesta tehottoman.

Polyryhman HIIC kayttotarkoituksissa
toimitetut kaapeliholkit, suojatulpat ja liitimet
on vaihdettava sertifioituihin
kaapeliholkkeihin, suojatulppiin ja liitimiin.
Kaapeliholkkien, suojatulppien ja liitinten on
oltava sertifioidulle [ampétila-alueelle sopivia
ja niiden IP-luokituksen on oltava véhintddn
IP54.

Signaalipiiri liitetdan kayttamalla ruuviliiti-
mid (liitin 11/12) sahkojohteille, joiden joh-
timen poikkipinta on 0,2 - 2,5 mm2. Kiristys-
momentti 0,5 - 0,6 Nm.
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Suojaustyypin Ex t laitteisto

Jos laitteita kaytetddn suojaustyypin Ex t (ko-
telon suojaama) mukaisesti, piirit voidaan
liittad, katkaista tai kytked energiansydton
ollessa pddlla vain asennuksen, huollon tai
korjauksen aikana.

Kotelon kannen avaaminen rdjahdysvaaralli-
sissa poly-ympdristdissa kdyton aikana saat-
taa tehda rdjahdyssuojauksesta tehottoman.
Kayta sertifioituja kaapeliholkkeja ja suoja-
tulppia, joilla on sopiva suojaustyyppi ja
IP-luokitus = 6X ja jotka soveltuvat sertifioi-
dulle lampatila-alueelle.

Signaalipiiri liitetdan kaytdmalla ruuviliith-
mid (liitin 11/12) sahkojohteille, joiden joh-
timen poikkipinta on 0,2 - 2,5 mm2. Kiristys-
momentti on 0,5 - 0,6 Nm.

5.8.1 Kaapelin sisddntulo ja

kaapeliholkki

5.8.2 Sahkovirta

© HUOMAUTUS
Vikatoiminnan riski virheellisen kiinnityk-
sen, asennuksen ja kdytéénoton toiminta-
jdrjestyksen seurauksena.
= Noudata seuraavaa jérjestystd.
1. Poista suojahatut paineilmaliiténnéis-
fa.
Kiinnité asennoitin venttiiliin.
Liitd syottsilma.
Liitd séihkojdrjestelmad.
Suorita asetukset.

O ALON

2 Lliitdntdvaihtoehdot (katso osio 'Rakenne
ja toimintaperiaate') kohdassa Ku-
va 5-28 - Kuva 5-33 esitetylld tavalla,
mikdli tarpeen.

= Yhdista sahkovirta (mA-signaali) kohdas-
sa Kuva 5-27 esitetylld tavalla.

- Lisatarvikkeet
TROVIS 3730-3 -asennoittimen kotelossa on -0 o Ve
kaksi kierteistd reikéd, joihin voidaan tarvit-  Kaapeliholkit M20x1,5 Tilausnro
taessa asentaa kaapeliholkit. Musta muovi
. L L (6 - 12 mm kiristysalue) 8808-1011
> Kaapeliholkkiversio riippuu ympdriston . . .
|<':imp6ti|a-c1|ueestq (kq!so. teknisc?t fiedot (412 mm kiristysalue) 8808-1012
luvussa 'Rakenne ja toimintaperiaate'). Nikkelipinnoiteftu messinki
2 Ruuviliiténnét on suunniteltu johdon poik- (6 - 12 mm kiristysalue) 1890-4875
kileikkauksille 0,2 - 2,5 mm2 (kiristysmo-  Nikkelipinnoitettu messinki
mentti 0,5 Nim). (10 - 14 mm kiristysalue) 1992-8395
- . e e Ruostumaton terds 1.4305
= Yhdistd korkeintaan yk5| virtaldhde. (8- 14,5 mm kiristysqlue) 8808-0160
Yleisesti ottaen laitetta ei ole tarpeen liittdd
maadoitusjohtimeen. Jos se on kuitenkin {\d“P*e"i M20x1,5 kierteeseen
tarpeen, t&mé johdin voidaan liittéd laitteen  *2 NPT
sisdi- tai ulkopuolelle. Jauhepinnoitettu alumiini 0310-2149
Ruostumaton terds 1400-7114
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CIC]

D D D D D© D D D
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-12
+11

,7@

Kuva 5-27: mA-ohjaussignaalin liittiminen

7 [/ |/
D D D D D© D D D D D D D

o] o] | o] o] | on] (o] | o] o] | o] ]| o] ]

L -46 Ohijelmiston rajakytkin 1
(NAMUR)
+45
-56 Ohijelmiston rajakytkin 2
+55 (NAMUR)
84 Vikailmaisin (NAMUR)

Kuva 5-28: Binddriléhdén liitinkohdistus (vikahdlytyslahts, NAMUR) ja ohjelmiston rajakytkin
(NAMUR) - Optio C — mallin TROVIS 3730-3 rdjdhdyssuojattu versio
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7

D D

D© D

Optio C — mallin TROVIS 3730-3 rdjdhdyssuojattu versio

D D D> D D D D> D
o] o] ] o] | o] o] | o] (o] | o] ]| | o] o]
L =92 Ohijelmiston rajakytkin 1
(PLC)
+91
-94 Ohijelmiston rajakytkin 2
w93 (PO
96 Vikailmaisin (PLC)
+95

Kuva 5-29: Binddriléhdén litinkohdistus (vikahélytysléhts, PLC) ja ohjelmiston rajakytkin (PLC) -

ol |

ol |

D D

D© D

D D D> D D D D> D
o] (o] o] o] | o] (o] ] ] { o] ]| ] ]
42

+41

Induktiivinen rajakytkin 1

=52
Induktiivinen rajakytkin 2

Kuva 5-30: Induktiivisten rajakytkinten liitinkohdistus — Optio C

+51
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Optio A

#
/e

D D D D D D

D D

D© D D D

o] (o] | o] (o] | o] o] {[on] o] | o] ]| | o] ]
-32
+31
Kuva 5-31: Asentoléhettimen liitinkohdistus — Optio A
Optio B
V
I
> D D D D> D D> D D D > D
o] (o] o] o] || (o] o] ] | o] ]| ] ]

Kuva 5-32: Pakkotuuletuksen liitinkohdistus — Optio B
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Optio B Optio A

D D D D D D D D D D D D

o] ]| | o] o] || (o] |[on] (o] | o] (o] | o] o]

Kuva 5-33: Bindidritulon liitinkohdistus — Optio A/B
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5.8.3 HART®-tiedonsiirron
luominen

Tietokoneen ja asennoittimen valinen tiedon-
siirfo FSK-modeemin tai kdsikommunikaatto-
rin avulla (jos tarpeen, kayttamalla eristys-
vahvistinta) perustuu HART®-protokollaan.

Viator FSK -modeemi
- USB Ei rgjghdyssuo- Tilausnro 100172502

jausta

Jos ohjaimen tai ohjausaseman kuormaim-
pedanssi on liian matala, ohjaimen ja asen-
noittimen valiin on liitettcva eristysvahvistin
(liitanta kuten asennoittimen ollessa liitetty
vaarallisilla alueilla). Katso Kuva 5-34.

Jos asennoitinta kéytetddn vaarallisilla alu-
eilla, on kaytettcva rajahdyssuojattua eristys-
vahvistinta.

Kaytettdessa HART®-protokollaa kaikki liitetyt
valvontahuone- ja kenttdyksikot on osoitetta-
va yksittdin niiden omalla osoitteella vakio-
vaylaa kayttden.

Vakiovayla:

Vakiovdyldtilassa asennoitin seuraa analo-

gista asetuspistettd. Vayldosoitteen/kyse-
lyosoitteen on oltava alueella 1 - 15.

Jos esiintyy tiedonsiirtovirheité:
Tiedonsiirtovirheitd voi esiintyd, kun pro-
sessinohjaimen/ohjausaseman lghto ei ole
HART®-yhteensopiva.

Vaihtoehtoisesti voidaan 250 Q:n vastus
liittdd sarjaan ja 22 pF:n kondensaattori
rinnan analogiseen IGhtdon asennoittimissa
ilman rajahdyssuojausta sekd tyypin Ex th
suojauksella varustetuissa asennoittimissa

(Kuva 5-35). Sen seurauksena kuormitus
ohjaimen IGhtoa varten kasvaa.

Ohijain/ohjausasema

Kuva 5-35: Lhtésignaalin kéyttoénotto

5.8.4 Kytkentavahvistin
standardin EN 60947-

5-6 mukaisesti

NAMUR-rajakytkinten kdyttod varten on
kytkentcvahvistimet liiteftéva ulostulopiiriin.
Niiden on oltava yhteensopivia standardia
EN 60947-5-6 vastaavien ulostulopiirien
raja-arvojen kanssa.

= Huomioi asiaankuuluvat asennusméd-
raykset vaarallisilla alueilla.

Turvallisten alueiden (ei vaaralliset alueet)
kaytosovelluksissa ohjelmiston rajakytkimet
(PLC) voidaan liittdd suoraan PLC:n
binddrituloihin standardin IEC 61131
mukaisesti. Tama koskee digitaalisten tulojen
vakiokdyttdaluetta standardin IEC 61131-2
lausekkeen 5.2.1.2 mukaisesti
nimellisjannitteella 24 V DC.
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Liitanta turvallisella alveella

Kasikommunikaattori tai
FSK-modeemi

4-20 mA

TROVIS

Ohjain/ohjausasema

Liitdnta vaarallisella alueella
Optio 1

|
Turvallinen alve < i - Vaarallinen alve

Ohjain/ohjausasema

3730-3

Kéisikommunikaattori tai FSK-
modeemi (réijchdyssuojattu tai
ilman rdjéhdyssuojausta)
Optio 2 |
Turvallinen alue € 1 > Vaarallinen alue

. #

\ " TROVIS
R I/J 3730-3
[ [ + Rdjdhdyssuojattu
} } i eristysvahvistin I><]

L T —d

£

# T
%\

_£] !

! 1

| \ \

i [

Réjchdyssuojattu™ T~
eristysvahvistin

FSK-modeemi (rdjéhdyssuojattu)

Kuva 5-34: Liitdntd FSK-modeemiin

>

Kdsikommunikaattori tai
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5.9 Lisatarvikkeet

Taulukko 5-4: Yleiset liscitarvikkeet

Merkinta Tilausnro
Kadntovahvistin kaksitoimisia toimilaitteita varften Tyyppi 3710
Musta muovi (6 - 12 mm kiristysalue) 8808-1011
Sininen muovi (6 - 12 mm kiristysalue) 8808-1012
Kaapeliholkki M20x1,5 Nikkelipinnoitettu messinki (6 - 12 mm kiristysalue) 1890-4875
Nikkelipinnoitettu messinki (10 - 14 mm kiristysalue) 1992-8395
Ruostumaton ferdis 1.4305 (8 - 14,5 mm kiristysalue) 8808-0160
Adapferi M20x1,5 kierteeseen  Javhepinnoitettu alumiini 0310-2149
Y2 NPT Ruostumaton terds 1400-7114
M-vipu 0510-0510
L-vipu 0510-0511
XL-vipu 0510-0512
XXL-vipu 0510-0525
Liitdintdlohkoon asennusta varten 100041955
Tilavuusraijoitus
Liitcintdlevylle / painemittarin kiinnitysalustaan asennusta varten | 100041162
Eristetty USB-liitdntdadapteri (SSP-liitéintd tietokoneen USB-porttiin) 1400-9740
Viator USB FSK -modeemi 100172502
TROVIS-VIEW 6661 (www.samsongroup.com > Downloads > Software & Drivers > TROVIS-VIEW)
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Taulukko 5-5: Suorakiinnitys tyyppiin 3277-5 (katso luku 5.6.1 a))

Asennus

Merkinta Tilausnro
Asennusosat | Merivettd kestdva versio toimilaitteille kokoon 120 cm? asti tai pienemmille 100249532
Lisctarvikkeet | Uusi vaihtokytkentdlevy tyypin 3277-5xxxxxx.01 toimilaitteelle (vusi) ! 1400-6822
toimilaitteille | yysi litantalevy tyypin 3277-5xx000x.01 toimilaitteelle (uusi) 1), G Vs ja Vs NPT 1400-6823
Vakio 1400-7461
GVa
i lovy (6) Ruostumaton terés 1400-7476
iitantale
v Vakio 1400-7462
Va NPT
Ruostumaton terds 1400-7477
Vakio 1400-7458
G .
Liscitarvikkeet | pinemitiarin kiinnitysalusta (7) Ruostumaton ferds 14021370
asennoittimelle Vakio 1400-7459
Va NPT
Ruostumaton terds 1402-1369
zuec:ri:rl:qfon terds/ 1402-1637
Painemittarin kiinnityssarja (8) kork. 6 baariin asti -
Ruostumaton ierf:s/ 1402-1638
ruostumaton teras
Tilavuusrajoitus liiténtdlevylle / painemittarin kiinnitysalustalle 100041162

1) Vain uusia vaihto- ja liitdntdlevyjd voidaan kdyttdd uusien toimilaitteiden (indeksi .01) kanssa. Vanha ja uusi levy
eivdt ole keskendidin vaihtokelpoisia.
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Taulukko 5-6: Suorakiinnitys tyyppiin 3277 (katso luku 5.6.1 b))

Asennusosat ja tarvikkeet Tilausnro
Merivettd kestdva versio toimilaitteille 175, 240, 350, 355, 700, 750 cm? 100184391
N L . GV 1400-8819
Liitantalohko fiivisteilld ja ruuvilla
Va NPT 1402-0901
N e G 1400-8817
Liitéintdlohko magneettiventtiilin liitGntddn
Va NPT 1400-8818
Ruostumaton terdis/messinki 1402-1637
Painemittarin kiinni ja kork. 6 baariin asti G
ainemittarin kiinnityssarja korl aariin asti Rugsfumafon teréis/ruostumaton 1402-1438
teras
Tilavuusraijoitus liitdntdlohkolle (suositeltu koolle <240 cm?) 100041955
Putkisto ruuviyhteilla Tilausnro
. . G%u/G ¥s 1402-0970
Toimilaite (175 cm?), terds
Va NPT/%s NPT 1402-0976
o . G /G % 1402-0971
Toimilaite (175 cm?), ruostumaton terds
4 NPT/% NPT 1402-0978
L . G /G ¥s 1400-6444
Toimilaite (240 cm?), terds
4 NPT/% NPT 1402-0911
s .. GVi/G ¥ 1400-6445
Toimilaite (240 cm?), ruostumaton terdis
4 NPT/% NPT 1402-0912
o . G %/G % 1400-6446
Toimilaite (350 cm?), terdis
¥8 NPT/¥% NPT 1402-0913
G %/G ¥ 1400-6447
Toimilaite (350 cm?), ruostumaton terdis
¥8 NPT/% NPT 1402-0914
o . G %/G¥% 1402-0972
Toimilaite (355 cm?), terdis
¥8 NPT/% NPT 1402-0979
o B G¥%/G¥% 1402-0973
Toimilaite (355 cm?), ruostumaton terdis
¥8 NPT/% NPT 1402-0980
) G ¥%/G¥% 1400-6448
Toimilaite (700 cm?), terdis
¥s NPT/% NPT 1402-0915
R . G ¥%/G¥% 1400-6449
Toimilaite (700 cm?), ruostumaton terdis
¥8 NPT/% NPT 1402-0916
Lo . G /G ¥ 1402-0974
Toimilaite (750 cm?), terdis
¥s NPT/% NPT 1402-0981
o . G %/G % 1402-0975
Toimilaite (750 cm?), ruostumaton terds
Y8 NPT/% NPT 1402-0982
" Toimintosuunnalle "toimilaitteen kara sisdénpdin";
ilman purkaus kalvokammion yldosasta;
jousikammion ilmanpurkaus toimintosuuntaa "toimilaitteen kara ulospdin" varten
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Taulukko 5-7: Kiinnitys standardin IEC 60534-6 mukaisesti NAMUR-vahvikkeeseen tai tan-

kotyyppisin kiinnikkeisiin ') (luku 5.6.2)

Like mm | Vipu |Toimilaitteelle Tilausnro
7.5 S | Tyyppi 3271-5 pinta-alalla 60/120 cm? tyypin 3510 mikroventtiilille 1402-0478
5-50 | M2 Muiden valmistaijien toimilaitteet ja tyyppi 3271 efektiiviselld pinta-alalla 120 - 1400-7454
750 cm?
14-100 L Z\\:Jziden valmistaijien toimilaitteet ja tyyppi 3271 pinta-alalla 1000 ja 1400-60 1400-7455
Tyyppi 3271, versiot 1400-120 ja 2800 cm? liikepituudella 30/60 mm 3 1400-7466
Asennusalustat Emersonin ja Masoneilanin lineaaritoimilaitteita varten (liséksi
30tai 60 | L |vaaditaan standardin IEC 60534-6 mukainen kiinnityssarja likkeestd riippuen). | 1400-6771
Katso yllé olevat rivit.
Valtek tyyppi 25/50 1400-9554
40-200 | xt Mu2|c.|en.?/a|n.1|stu||en toimilaitteet ja tyyppi 3271 pinta-alalla 1400-120 ja 2800 1400-7456
cm? ja liikepituudella 120 mm
Lisatarvikkeet Tilausnro
Vakio 1400-7461
G
Ruostumaton terds 1400-7476
Liitdntélevy
Vakio 1400-7462
Va NPT
Ruostumaton terds 1400-7477
Vakio 1400-7458
GV
Ruostumaton terds 1402-1370
Painemittarin kiinnitysalusta A
Vakio 1400-7459
V4 NPT
Ruostumaton terds 1402-1369
Ruostumaton ferds/ 1402-1637
messinki
Painemittarin kiinnityssarja kork. 6 baariin asti
Ruostumaton ferds/ 1402-1638
ruostumaton terds
Tilavuusraijoitus liiténtdlohkolle (suositeltu toimilaitteille, joiden tilavuus <300 cm3) 100041955

) Tangon halkaisija 20 - 35 mm
2 M-vipu kiinnitetddn peruslaitteeseen (sisdltyy toimitukseen)

3 Tyypin 3273 sivukiinnitteisen ja likepituudeltaan 120 mm kdsipydrén kanssa tarvitaan lisckiinnitysalusta (0300-

1162) ja kaksi vastaupotusruuvia (8330-0919).
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Taulukko 5-8: Kiinnitys standardin VDI/VDE 3847-1 mukaisesti (katso luku 5.6.4)

Asennusosat Tilausnro
VDI/VDE 3847 -liitantéadapteri 1402-0257
ISO 228/1-G Va 1402-0268

Alumiini

Liitdintdlevy, sisiltdd liiténndn toimilaitteen jousikammion ilman- Va-18 NPT 1402-0269

purkausta varten Ruostumaton | 1SO 228/1-G Va 1402-0270
ferds Vi-18 NPT 1402-0271

Kiinnityssarja kiinnitykselle SAMSONin tyypin 3277 toimilaitteeseen pinta-alalla 175 - 750 cm? 1402-0868

Kiinnityssarja kiinnitykselle SAMSONin tyypin 3271 toimilaitteeseen tai ulkopuolisten valmistaijien toi- | 1402-0869

milaitteisiin

Liiketunnistin korkeintaan 100 mm:n venttiililiikkeelle 1402-0177

Liiketunnistin 100 - 200 mm:n ventiililiikkeelle (vain SAMSONin tyypin 3271 toimilaite) 1402-0178

Taulukko 5-9: Kiinnitys standardin VDI/VDE 3847-2 mukaisesti (katso luku 5.6.5)

Merkinta Tilausnro
Asennuslohko PFEIFFERin tyypin 31a (laitos 2020+) kédntyville toimilaitteille, joissa
. e e 100049296
on tyhjd levy magneettiventtiilin liitnndlle, Ematal
Asennusosat | Sokkolevy magneettiventtiilin liitdnndlle (myynnissc erikseen) 1402-1290
Adapterin kiinnitysalusta sarjalle 3730 (VDI/VDE 3847) 1402-0257
Adapterin kiinnitysalusta sarjalle 3730 ja tyypille 3710 (DAP/PST) 1402-1590
Kara-adapteri AA1 1402-1617
Lls‘qrf:r\.nkl.(eet Kara-adapteri AA2 1402-1616
toimilaitteille
Kara-adapteri AA4 1402-1888
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Taulukko 5-10: Kiinnitys kddntyviin toimilaitteisiin (katso luku 5.6.6)

Asennus

Asennusosat ja tarvikkeet Tilausnro
Liitanta standardin VDI/VDE 3845 mukaisesti (syyskuu 2010), toimilaitteen pinta vastaa kiinnitystasoa
1
Koko AAT - AA4, versio CrNiMo-terdskiinnitysalustalla 1400-7448
Koko AAT - AA4, tukeva versio, jauhepinnoitettua alumiinia 1400-9244
Koko AAT - AA4, tukeva versio, ruostumatonta terdistd (316) 1402-1592
Koko AA5, tukeva versio (esim. Air Torque 10 000) 1400-9542
Kiinnitysalustan pinta vastaa kiinnitystasoa 2, tukeva versio 1400-9526
1400-8815
Kiinnitys kadntyviin toimilaitteisiin maks. avautumiskulmalla 180°, kiinnitystaso 2 ja
1400-9837
Kiinnitys SAMSONin tyyppiin 3278 pinta-alalla 160/320 cm?, CrNiMo-terdiskiinnitysalusta 1400-7614
Kiinnitys SAMSONin tyypin 3278 laitteisiin pinta-alalla 160 cm? ja VETECin tyypin S160, tyypin R ja
. e . 1400-9245
tyypin M laitteisiin, tukeva versio
Kiinnitys SAMSONin tyypin 3278 laitteisiin pinta-alalla 320 cm? ja VETECin tyypin $320 ]40(;;589]
toimilaitteisiin, tukeva versio 1400-9526
Asennus Camflex Il:een 1400-9120
Vakio 1400-7461
GVa
- Ruostumaton terds 1400-7476
Litantilevy Vakio 1400-7462
Va NPT
Ruostumaton terdis 1400-7477
Vakio 1400-7458
G Ruostumaton terd 1402-1370
S uostumaton terdis -
Lisétarvik-  pginemittarin kiinnitysalusta
keet Vakio 1400-7459
Va NPT
Ruostumaton terdis 1402-1369
Ruostumg'ron terds/ 1402-1637
messinki
Painemittarin kiinnityssarja kork. 6 baariin asti 2 -
vostumaton ter.t.:s/ 1402-1638
ruostumaton teras
Tilavuusraijoitus liitcintélohkolle (suositeltu toimilaitteille, joiden tilavuus <300 cm?) 100041955
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Toiminta

6 Toiminta

A\ VAROITUS

Akillinen kova ééini pneumaattisen toimilaitteen ilmatessa.
= Kaytd kuulosuojaimia venttiilin Ighellé tyoskennellessdsi

Nyt
Kiertopainike
Alustusndppdin (INIT)

AIR TO OPEN/AIR TO CLOSE (AVAUSILMA/
SULKUILMA) -liukukytkin

5  SSP-iitanta

NWN—

Kuva 6-1:Asennoittimen TROVIS 3730-3 kdytéohjaimet

6.1 Kiertopainike

Kiertopainike paikan pddlla tapahtuvaan kdytoon sijaitsee ndyton vieressa (alaoikealla tai
ylévasemmalla, asennuspaikasta riippuen).

@ Kierrd: valitse valikkokohta, parametreja tai arvoja.
@& Paina: vahvista asetus.

@& Pidd painettuna kahden sekunnin ajan: palaa valikkotasolle
(nakyviin tulee ESC ja edistymispalkki).
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Toiminta

6.2 AIR TO OPEN/AIR TO CLOSE (AVAUSILMA/SULKUILMA) -liu-
kukytkin

= Katso luku 'Kéynnistys ja konfigurointi'

6.3 Alustusnappdin (INIT)

A VAROITUS

Loukkaantumisen vaara asennoittimen, toimilaitteen tai venttiilin liikkuvien osien seurauk-
sena.
> Ald kosketa litkkuviin osiin éléké estd niiden liikkeitd.

© HUOMAUTUS

Toimilaitteen tai venttiilin liike héiritsee prosessia.

= Alé suorita alustusta prosessin ollessa kéynnissd. Eristé ensin laitos sulkemalla sulkuvent-
tiilit.

Kaynnistd alustus normaalikdyttod varten yksinkertaisesti painamalla INIT-ndppdintd sen jal-

keen, kun asennoitin on asennettu venttiiliin. Tdssd tapauksessa alustus suoritetaan kaytd-

malla MAX-alustustilaa (katso luku 'Kdynnistys ja konfiguraatio'). Liscksi voimassa ovat pa-

rametriluettelon oletusasetukset (katso Liite A).

Toimi seuraavasti nopeaa alustusta varten:

1. Kiinnitd asennoitin venttiiliin.

2. Liita syottsilma.

3. Liita sahkojarjestelma.

= Ensimmdisen kdynnistyksen aikana naytetddn apuohjelma (katso luku 'Kéynnistys ja kon-
figuraatio).

4. Aseta ATO/ATC-liukukytkin sopimaan venttiilin vikaturvallista asentoa luvussa 6.2 kuva-
tulla tavalla.

5. Kaytd ohutta esinettd alustusndppdimen (INIT) painamiseen.
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Toiminta

6.4 Néytd

i Huomautus

Néiytén toiminta-alue on =20 ... +65 °C. Néyton luettavuus on rajoitettu tamén lampéti-
la-alueen ulkopuolella.

Heti, kun sahkovirta (mA-ohjaussignaali) on liitetty, apuohjelma nayteticn ensimmdisen
kaynnistyksen aikana (katso luku 'Kéynnistys ja konfiguraatio') ja, kaikissa muissa tapauksis-
sa, ndkyviin tulee aloitusnayttd (Kuva 6-2, vasemmalla), johon on merkitty lukunumero 0.1
... 0.99 (ndyton yldoikeaan nurkkaan). Naytetyt kuvakkeet antavat tietoja kayttotilasta, tilas-
ta jne. (katso luku 6.4.1). Siirry aloitusndiytosta valikkotasolle (Kuva 6-2, oikealla) painamal-
la @—ndppdinté. Kaikki asetukset voidaan tehdd ja toiminnot suorittaa valikkotasolla. Luku
"Kdynnistys ja konfigurointi' sisdltdd kuvauksen kéynnistyksen perusasetuksista. Luettelo pai-
kan pddlla tapahtuvan kayton valikkorakenteesta ja parametreista sisdltyy liitteeseen A.

Aloitusndytto (Start screen) Valikkotaso (Menu level)

Numeroidut luvut j Numeroidut luvut j
o] |0-0 Main rmenu I

Target fi
420 o, mellzrl’l:t?q: operating
Valve position 12404

Kaytctila, tila, ilmoitukset Valikoiden, alavalikoiden,
ine. parametrien jne. nayto.

Kuva 6-2:Aloitusndytto ja asennoittimen TROVIS 3730-3 valikkotaso

> Selaa lipi luvut 0.1 ... 0.99 painamalla @). Lukemat 0.1 ... 0.99 on piilotettu tai
ndytetddn asennoittimen kaytdtilasta, konfiguraatiosta, tilasta jne. riippuen.

> Siirry aloitusnéytosté valikkotasolle painamalla @)-néppéints.
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Toiminta

Taulukko 6-1: Lukemat aloitusnéiytossd

1] 2| 3
1 Kaytstila (katso Taulukko 6-2)
A 2 NAMUR-ila (katso Taulukko 6-3)
™0 3 Muut kuvakkeet (katso Taulukko 6-4)
4 Numeroidut luvut
Kuvaus
Nakyméa | Kuvaus

0.1 Venttiilin asento Lukema asteina (kun asennoitinta ei ole vield alustettu)
0.2 Venttiilin asento Lukema %:ina (kun asennoitin on alustettu)
0.12 Asetuspiste Lukema %
0.15 Asetuspisteen poikkeama Lukema %
0.20 Sydttopaine Lukema baareina (vain paineantureilla varustetut asennoittimet)
0.50 Luotujen viestien lukema
0.99 Siirry valikkoon painamalla @

i Huomautus

Jotkut viesteistd (lukema 0.50) voidaan vahvistaa: valitse tdssé tapauksessa viesti ja paina
® (mahdollista vain, kun konfiguraatio on aktivoitu, katso luku 'Kdynnistys ja
konfiguraatio').

Lukemat valikkotasolla

= Katso Liitteestd A valikkorakenne ja parametrit paikan pddlld tapahtuvaa kéyttod varten.

6-4
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6.4.1

Toiminta

Nayton kuvakkeet

Taulukko 6-2: Kéyttétilat

Kuvake

Kayttotila

Kuvaus

0

Automadttitila

Asennoitin on suljetun silmukan toiminnalla ja seuraa mA signaclia.

L4

Manuaalinen tila

Asennoitin seuraa manuaalista asetuspistettc mA-signaalin sijaan.

S

SAFE
(vikaturvallinen
asento)

Asennoitin tyhjentdd ilman pneumaattisesta toimilaitteesta sen
pneumaaittisessa ldhddssd.

'I-Ei-

Avoimen piirin
ohjaustila M

Avoimen piirin ohjaustila mahdollistaa venttiilin asennon sadtamisen
manuaalisesti (vaikka asennoitinta ei ole alustettu).

F

Toimintatila

Asennoitin alustetaan tai on kdynnissd testi.

1) Avoimen piirin ohjaustilaa ei voi valita suoraan. Se toimii samalla tavoin kuin manuaalinen tila, kun
asennoitinta ei ole vield alustettu.

Taulukko 6-3: NAMUR-fila

Kuvake

Merkitys

Failure

Function check

Out of specification

Maintenance demonded

B @ BF=E&

OK (no message)
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Taulukko 6-4: Muut kuvakkeet

Kuvake | Merkitys
E Kirjoitussuojaus, konfiguraatiota ei aktivoitu
&, | Optio A asennettu
B Optio B asennettu
]-i,: Binddrikontakti 1 aktiivinen
E-;,: Binddrikontakti 2 aktiivinen
?-;,: Binddrikontakti 3 aktiivinen

6-6
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Kdynnistys ja konfigurointi

7 Kaynnistys ja konfigurointi

Tassa luvussa kuvatut tydt saa suorittaa ainoastaan henkildstd, jolla on asianmukainen pate-
vyys tdllaisten tSiden suorittamiseen.

A VAARA

Kohtalokkaan loukkaantumisen riski réjéhtivén ilmaseoksen syttymisen seurauksena.

2 Noudata standardia EN 60079-14 (VDE 0165, osa 1) asennoittimelle tehtdvistd toistc
réjéhdysvaarallisissa ympdristoissa.

= Toitd rajdhdysvaarallisissa ympdristdissé saa suorittaa vain henkilésts, joka ovat saanut
erikoiskoulutuksen tai opastuksen tai joka omaa asiaankuuluvat luvat réjéhdyssuojattujen
laitteiden kdsittelemiseen vaaradllisilla alueilla.

A\ VAROITUS

Murskautumisvaara venttiilin liikkuvien osien vuoksi.

> Alé koske mihinkéidn venttiilin likkuviin osiin saétéventtiilin ollessa toiminnassa.

= Ota sddtoventtiili kdytostd irrottamalla ja lukitsemalla syottsilma ja ohjaussignaali, ennen
kuin teet mitddn asennus- tai liitostsitd asennoittimelle.

> Al§ estd toimilaitteen tai sulkukartion karan liikettd asettamalla esineité kiinnikkeeseen.

A\ VAROITUS

Akillinen kova é&éni pneumaattisen toimilaitteen ilmatessa.
= Kéyta kuulosuojaimia venttiilin Ichellé tyoskennellessdsi

Varmista ennen kdynnistystd, ettd seuraavat ehdot tayttyvat:
- Asennoitin on asennettu asianmukaisesti ohjeiden mukaan.

- Pneumadttiset ja sahkdiset liitanndt on suoritettu ohjeiden mukaan.
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Kéynnistys ja konfigurointi

© HUOMAUTUS

Vikatoiminnan riski virheellisen kiinnityksen, asennuksen ja kéytté6noton foimintajdrjes-
tyksen seurauksena.

= Noudata seuraavaa jérjestystd.

Poista suojahatut paineilmaliiténnéistd.

Kiinnitd asennoitin venttiiliin.

Liitd syottsilma.

Liitd séihkojdrjestelmd.

Suorita asetukset.

ONON =

Kun kiinnitys- ja kdynnistystoimet on suoritettu, voit aloittaa asetukset (katso luku 7.2). Asen-
noitinta voidaan kdyttad valittomasti schkaisen virransyoton (mA-ohjaussignaali) littémisen
jclkeen.

7.1 Ensikdynnistys

Kun TROVIS 3730-3 on otettu kdyttoon ensimmdista kertaa toimituksen jGlkeen, apuohjelma
kdynnistyy automaattisesti sahkavirran liittimisen jdlkeen. Se avustaa kayttdjia asettamaan
ndyton lukusuunnan ja valikkokielen (englanti ensimmdaisessa kaynnistyksessa). Nayton luku-
suunta riippuu asennusasennosta (kiertopainikkeen sijainti, ndyton oikealla tai vasemmalla
puolella).

1. Méérité néyton lukusuunta painamalla @). S’[art-up wizard |'| 12
2. Paina & kahdesti: vahvista lukusuunta. HEElljirlg direction

3. Kierra @: valitse kieli.

4. Paina @ kolmesti: vahvista kieli. F;;iql._lt

> Nayto muuttaa sen jalkeen automaattisesti aloitus-
ndyttoon (katso luku Toiminta').

= Kun apuohijelmassa on valittu ESC, voit navigoida apuohjelman ndytsissa 1/3 (asen-
nusasento), 2/3 (kieli) ja 3/3 (poistu apuohjelmasta) valitsemalla painikkeet eteenpdin
(>) ja taaksepdin (<).

= Jos mitddn asetusta ei sytetd viiteen minuuttiin, ndyttd palaa takaisin aloitusndytoon.
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7.2 Kaynnistysasetukset

= Suorita kdynnistysasetukset, noudata seuraavaa jdrjestystd:

Toimenpide Luku

1. Aktivoi konfiguraatio 7.3

2. Valitse 'Start-up'-valikko 7.4

3. Aseta foimilaitteen tyyppi 7.4.1
4. Madarita vikaturvallinen asento 7.4.2
5. Madrittele tapin asento 7.4.3
6. Nimellisalueen asetus 7.4.4
7. Valitse alustustila 7.4.5
8. Aseta alustustila 7.4.6
9. Alusta asennoitin 7.5

7.3 Konfiguraation suorittaman parametrien muutoksen salli-
minen
1. Siirry péévalikkoon painamalla @ (aloitusnéytdssd).

2. Kadnnd @), kunnes nékyviin tulee User level [6]
(On-site: read) tulee tdssd tapauksessa ndkyviin, jos konfiguraation aktivoinnin toiminto
on ofettu kdytostd).

3. Paina ja kierrd @), kunnes nékyviin tulee On-site: write.
4. Vahvista painamalla kiertopainiketta .

5. Palaa aloitusnéyttoon pitamalld @ painettuna kahden sekunnin ajan.

= Konfiguraatio on kdytdssd Kirjoitussuojauksen kuvaketta i@ ei ndytetd.

i Huomautus
Konfiguraatio lukitaan jdlleen, jos mitddn asetuksia ei sytetd 5 min aikana.
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Kéynnistys ja konfigurointi

7.4 Aloitusvalikko

1. Siirry pédvalikkoon painamalla & (aloitusnéytossd).
2. Kierrsi @), kunnes Start-up [7] tulee nakyviin.

3. Siirry Start-up-valikkoon painamalla @.

7.4.1 Toimilaitetyypin asetus

Valinnalle on kaytettdvissa kolme eri parametria:
- Lineaarinen toimilaite
- Kddntyva toimilaite

- Lineaarinen toimilaite (asiantuntija) ja erilliset asetusvaihtoehdot tapin asennolle ja nimel-
lisalueelle.

1. Kierra & (Start-up [7]-valikossa), kunnes Actuator [7.1] tulee nakyviin.
2. Aseta toimilaitetyyppi painamalla ja kiertémdlla *®.

3. Vahvista asetus painamalla e®.

7.4.2 Vikaturvallisen asennon mddritys

Madrittele venttiilin vikaturvallinen asento ottamalla huomioon venttiilin tyyppi ja toimilait-
teen liikesuunta. Aseta AIR TO OPEN/AIR TO CLOSE (Avausilma/Sulkuilma) -liukukytkin sen

mukaan:

Vikaturvallinen asento Kuvaus

Kytkentdasetus: AIR TO OPEN Signaalipaine avaa venttiilin, esim. vikasuljettua
venttiilic varten

Kytkentdasetus: AIR TO CLOSE Signaalipaine sulkee venttiilin, esim. vika-avattua
venttiilia varten

Kytkimen asento ei tule voimaan, ennen kuin alustus on suoritettu loppuun.

Tarkistusta varten: Kun alustus on suoritettu, asennoittimen ndytdlla on oltava lukema O %
venttiilin ollessa suljettuna. Jos ndin ei ole, muuta liukukytkimen asento ja alusta uudelleen
asennoitin.
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7.4.3 Tapin asennon mddrittely

Asetuksen vaihtoehdot riippuvat syotetystd toimilaitetyypistd:

- Lineaariselle toimilaitteelle: Pin position [7.5]'None', 17, 25, 35, 50, 70, 100, 200 tai
300 mm

- Kaantyville toimilaitteelle: Pin position [7.6]: 90°

- Lineaariselle toimilaitteelle (asiantuntija): Pin position [7.7]: 10 - 655 mm

1. Kierra @ (Start-up [7]-valikossa), kunnes Pin position [7.5/7.6/7.7] tulee nakyviin.

2. Sydtd tapin asento toimilaitteen asennustapaan sopivaksi painamalla ja kiertémaillc €.

3. Vahvista asetus painamalla eR.

i Huomautus
Tapin asento on syotettdva alustustiloille NOM ja SUB (katso luku 7.4.6).

7.4.4 Nimellisalueen asetus

Mahdollinen sadtdalue riippuu sydtetystd tapin asennosta.

1. Kierra & (Start-up [7]-valikossa), kunnes Nominal range [7.10/7.11/7.12] tulee
nakyviin.

2. Aseta nimellisalue poinqmd”q ja kiertamalla @

3. Vahvista asetus painamalla eR.

i Huomautus

Jos mitddn tapin asentoa ei ole syétetty, Nominal range on kdytettdvissa ainoastaan toimi-
laitetyypille Linear actuator (expert).
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7.4.5 Alustustilan valinta

Alustuksen aikana asennoitin mukautuu itsestdidn optimaalisiin kitkaolosuhteisiin ja sadtoventtiilin
vaatimaan signaalipaineeseen. Automaattisen hienosdddon tyyppi ja laajuus riippuu valitusta
alustustilasta: Seuraavat alustustilat ovat kdytettcvissa:

MAX: Maksimialue

Asennoitin madrittad sulkuelimen likkeen/kiertokulman suljetusta asennosta vastakkaisen
liikkeen pyscytykseen ja ottaa taman liikkeen/kiertokulman toiminta-alueeksi O - 100 %.

NOM: Nimellisalue - Alustustila kaikille palloventiileille

Kalibroidun anturin ansiosta venttiilin tarkka like voidaan mitata erittdin tarkasti. Initialisoin-
nin aikana asennoitin tarkistaa, voiko sadtoventtiili liikkua ilmoitetun nimellisalueen (liike tai
kulma) lépi ilma tormaysta. Mikdli ndin on, ilmoitettu nimellisalue otetaan kéyttodn toimin-
ta-alueeksi.

MAN: Manuadlisesti valitut loppuasemat - Alustustila palloventtiileille

Siirrd sadtoventtiili manuaalisesti loppuasemiin ennen alustuksen kdynnistamistd. Asennoitin
laskee liikkeen/kulman erotuksen niistd kahdesta asennosta, joihin venttiili on siirtynyt, ja of-
taa sen kdytoon toiminta-alueeksi. Tama alustustila voidaan kdynnistaa ainoastaan, kun
venttiilin asento eroaa loppuasennoissa ja asennoitinta ei ole vield alustettu.

SUB: Korvaa kalibrointi - Asennoittimen vaihto uuteen laitoksen ollessa kéytossa

Koko alustusvaihe kestdd muutamia minuutteja ja edellyttad venttiilin likkumista koko liikea-
lueensa ldpi useita kertoja. SUB-alustustilan alustustoimenpiteilla ohjausparametrit arvioi-
daan eikd niitd siten madritetd. Sen vuoksi ei voida olettaa tarkkuuden korkeaa tasoa. Jos
laitos mahdollistaa sen, tulisi valita muu alustustila.

Korvauskalibrointia kdytetddn asennoittimen vaihtamiseen prosessin ollessa kdynnissa. Tata
tarkoitusta varten sadtoventtiili estetddn yleensd tiettyyn asentoon tai pneumacttisesti paine-
signaclilla, joka reititetdidn toimilaitteeseen ulkoisesti. Lukitusasento varmistaa, ettd laitos voi
jatkaa toimintaansa tdssd asennossa. Estoasento voi olla myds vikaturvallinen asento, kun ta-
md ehto on hyddyksi valiaikaiselle vaiheelle.

Suorita palautus ennen asennoittimen uutta alustusta, jos korvaava asennoitin on jo alustettu
(katso luku Toiminta').
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7.4.6 Alustustilan asetus

i Huomautus
Konfiguraatio lukitaan jdlleen, jos mitddn asetuksia ei syctetd 5 min aikana. Aktivoi konfigu-
raatio: katso 7.3.

MAX- ja NOM-alustustilojen asettaminen:
1. Kierrc &® (Start-up [7]-valikossa), kunnes Initialization mode [7.24] tulee nakyviin.
2. Aseta MAX- tai NOM-alustustila painamalla ja kiertémélls &.

3. Vahvista asetus painamalla e®.

i Huomautus
Tapin asento on syotettiivd NOM-alustustilaa varten (katso 7.4.3).

MAN-alustustilan asettaminen

i Huomautus
MAN-alustustila voidaan kéynnistéd ainoastaan, kun venttiilin asento eroaa loppuasennoissa
ja asennoitinta ei ole vield alustettu.

1. Kierrc & (Start-up [7]-valikossa), kunnes Initialization mode [7.24] tulee ndkyviin.
2. Aseta MAN-alustustila painamalla ja kiertémalli @9).

3. Vahvista asetus painamalla eR.

4. Kierrs @), kunnes Set point (open-loop control) [7.28] tulee néikyviin.

5. Siirrd venttiili ensimmaiseen loppuasentoon painamalla ja kiertimélls &). Systd arvo
valilla -34,0 ... +34,0°.

6. Vahvista arvo (ensimméinen loppuasento) painamalla &.
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7. Kierrd @, kunnes Adopt valve position 1 [7.29] tulee ndkyviin.
8. Vahvista sydtetty ensimméinen ventiiliasento venttiiliasennoksi 1 painamalla @.
9. Kierrd @), kunnes Set point (open-loop control) [7.28] tulee nékyviin.

10. Siirré venttiili toiseen loppuasentoon painamalla ja kiertimalla @. Systi arvo valilla
-34,0 ... +34,0°.

11. Vahvista arvo (toinen loppuasento) painamalla .
12.Kierra @), kunnes Adopt valve position 2 [7.31] tulee nakyviin.

13. Vahvista sydtetty toinen venttiiliasento venttiiliasennoksi 2 painamalla .

SUB-alustustilan asettaminen

i Huomautus
SUB-alustustila on korvauskalibrointi, joka voidaan valita korvaamaan asennoitin prosessin
ollessa kéynnissd. Tassd tilassa ohjausparametrit arvioidaan, eikd niitd mdadritetd alustuspro-
sessilla. Sen vuoksi ei voida olettaa tarkkuuden korkeaa tasoa. Jos laitos mahdollistaa sen,
tulisi valita muu alustustila.
SUB-alustustila voidaan kéynnistdd ainoastaan, kun asennoitinta ei ole vield alustettu.

1. Kirjoita ylos venttiilin nykyinen asento %-yksikossd.

2. Kierra @ (Start-up [7]-valikossa), kunnes Initialization mode [7.24] tulee nakyviin.

3. Aseta SUB-alustustila painamalla ja kiertamalla .

4. Vahvista asetus painamalla .

5. Kierrd @), kunnes Pin position [7.5/7.6/7.7] tulee nakyviin.

6. Sydtd tapin asento toimilaitteen asennustapaan sopivaksi painamalla ja kiertsmailli ).

7. Vahvista asetus painamalla .
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8. Kierrd &), kunnes Nominal range [7.10/7.11/7.12] tulee nakyviin.
9. Aseta toimilaitteen nimellisalue painamalla ja kiertamalla ®
10. Vahvista asetus painoma”q ®

11.Kierrd @), kunnes Current valve position [7.35] tulee nakyviin.

12. Aseta %-yksikossa nykyinen venttiiliasento (katso vaihe 1), johon venttiili on parhaillaan
estetty, painamalla ja kiertamalls @8).

13.Kierrd @), kunnes Direction of rotation [7.36] tulee nékyviin.

14. Aseta pyorintdsuunta painamalla ja kiertamalla @ niin, eftd vivun pyorintdsuunta vas-
taa venttiilin sulkeutumissuuntaa.

Esimerkki:
Venttiili sulkeutuu, kun tapin kara liikkuu alaspdin. Taéma toiminta saa asennoittimen vi-
vun pyorimadn vastapdivadn (nayttoon katsottaessal).

= Asetus: vastapdivaadn

i Huomautus

SUB-alustuksen suorittamisen jélkeen voidaan ohjausparametreja muuttaa (Configura-
tion [8]/Control paramefers [8.7], katso Liite A).

7.5 Asennoittimen alustaminen

= Lue valinnaisilla rajakytkimilla varustetuille asennoittimille luku 7.6 ennen asennoittimen
alustusta.

Kun kaikki asetukset on tehty luvun 7.4 mukaisesti, asennoittimen alustus voidaan kéynnis-
taa.

A\ VAROITUS

Loukkaantumisen vaara asennoittimen, toimilaitteen tai venttiilin liikkuvien osien seurauk-
sena.
> Ald kosketa liikkuviin osiin élaké estd niiden litkkeité.
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© HUOMAUTUS

Toimilaitteen tai venttiilin liike héiritsee prosessia.

= Alé suorita alustusta prosessin ollessa kéynnissd. Eristé ensin laitos sulkemalla sulkuvent-
tiilit.

i Huomautus
Alustus voidaan kéynnistdd valikon kautta ainoastaan, kun konfiguraatio on aktivoitu.

1. Kierra &® (Start-up [7] menu:n sisdlla), kunnes Start initialization [7.75] tulee ndkyviin.

2. Kdynnistd alustus painamalla eR.
3. Vahvista varoitus painamalla OK.
4. Odota, kunnes alustusprosessi on valmis.

Alustuksen jalkeen asennoitin jdd Start initialization [7.75]-valikkokohtaan.

> Palaa pédvalikkoon pitémélla @ painettuna kahden sekunnin ajan.

2 Palaa dloitusnéyttdsn pitimélls @ painettuna uudelleen kahden sekunnin ajan.

= Asennoitin on kéyttovalmis.

L Vinkki

Alustus voidaan myés kéynnistéd painamalla alustusndppdinté (INIT). Katso luku 'Toiminta”.

7.6 Kytkentakohtien saGtaminen

Rajakytkinten kytkentakohdat on yleensd séddetty niin, ettd signaali annetaan liikkeen/kul-
man loppuasennoissa. Valinnaisesti kytkentdpiste voidaan myos sddtdad mihin tahansa asen-
toon liike-/kulma-alueella, esim. kun halutaan osoittaa véliasema.
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Molemmat kytkentdpisteet saddetadn kah-
della saatoruuvilla kiertopainikkeen padlla.

— Rajakytkin 1: saatoruuvi 1

—  Rajakytkin 2: saatoruuvi 2

Saatoruuvit on merkitty: 1 sagtoruuville 1 ja
Il saatoruuville 2.

Seuraava koskee kaikkia saatoja:

= Siirrd venttiili aina kytkentdpisteeseen
keskiasennosta (50 %) kytkentdpistettd
sddtdessdsi tai tarkastaessasi.

= Takaa kytkentd kaikissa ympdriston olo-

suhteissa saatamdalla kytkentdpiste noin 1 Sadtdruuvi 1
5 % ennen mekaanista pysdytintd g ffﬁ:jg:;’:‘f
(OPEN/CLOSED). 4 Tonniste 1

5  Tunniste 2

6

Lahestymiskytkimet

Kuva 7-3:Kytkentckohtien séicitdminen

= Kontaktitoiminnot:

- Tunniste poistuu kentdstd: kontakti
suljetaan.

— Tunniste saapuu kentdlle: kontakti
avataan
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7.6.1 Kytkentdaseman 1 sdataminen (esim. suljettu venttiili)

1. Alusta asennoitin (katso luku 7.5).

2. Siirra venttiilia 5 %:iin manuaalista tilaa kayttamalla (katso luku Toiminta') (lue arvo nay-
tosta).

3. Avaa lukitusruuvi (3).

4. Saada tunnisteita sadtoruuveja kiertdmdlld, kunnes ne poistuvat kentdstd tai saapuvat
kentdlle jo aiheuttavat kytkentavahvistimen reaktion. Voit mitata kytkentdjcannitteen val-
vontatarkoituksissa.

5. Pida kiertonupista kiinni ja kiristd lukkoruuvi (3) (kiristysmomentti 1,1 £ 0,1 Nm).
6. Siirrd venttiili pois kytkentdasennosta ja tarkasta, muuttuuko IGhtosignaali.

7. Siirrd venttiili takaisin kytkentdasemaan ja tarkasta kytkentdpiste.

7.6.2 Kytkentaaseman 2 saataminen (esim. avoin venttiili)

1. Alusta asennoitin (katso luku 7.5).

2. Siirrd venttiilid 95 %:iin manuadlista tilaa kayttamdlla (katso luku Toiminta') (lue arvo
naytostd).

3. Avaa lukitusruwvi (3).

4. Saada tunnisteita sadtoruuveja kiertdmdalld, kunnes ne poistuvat kentdstd tai saapuvat
kentdlle ja aiheuttavat kytkentévahvistimen reaktion. Voit mitata kytkentdjcinnitteen val-
vontatarkoituksissa.

5. Pida kiertonupista kiinni ja kirista lukkoruuvi (3) (kiristysmomentti 1,1 £ 0,1 Nm).
6. Siirrd venttiili pois kytkentdasennosta ja tarkasta, muuttuuko lghtsignaali.

7. Siirrd venttiili takaisin kytkentdasemaan ja tarkasta kytkentdpiste.
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8 Toiminta

Tassa luvussa kuvatut tydt saa suorittaa ainoastaan henkildstd, jolla on asianmukainen pate-
vyys tdllaisten tSiden suorittamiseen.

A VAARA

Kohtalokkaan loukkaantumisen riski réjéhtivén ilmaseoksen syttymisen seurauksena.

2 Noudata standardia EN 60079-14 (VDE 0165, osa 1) asennoittimelle tehtdvisté toistd
réjéhdysvaarallisissa ympdristoissa.

= Toitd rajdhdysvaarallisissa ympdristdissé saa suorittaa vain henkilésts, joka ovat saanut
erikoiskoulutuksen tai opastuksen tai joka omaa asiaankuuluvat luvat réjéhdyssuojattujen
laitteiden kdsittelemiseen vaaradllisilla alueilla.

A\ VAROITUS

Murskautumisvaara venttiilin liikkuvien osien vuoksi.

> Alé koske mihinkéidn venttiilin likkuviin osiin saétéventtiilin ollessa toiminnassa.

= Ota sddtoventtiili kdytostd irrottamalla ja lukitsemalla syottsilma ja ohjaussignaali, ennen
kuin teet mitddn asennus- tai liitostsitd asennoittimelle.

> Al§ estd toimilaitteen tai sulkukartion karan liikettd asettamalla esineité kiinnikkeeseen.

8.1 Ndyton lukusuunnan muuttaminen.

Nayton lukusuunta voidaan sovittaa asennustilanteen mukaan (180° kddnnettynd) koska ta-
hansa.

1. Siirry péévalikkoon painamalla & (aloitusnéytossd).

2. Kierrd kiertopainiketta @) kunnes nékyviin tulee Change reading direction [5] (Muuta
lukusuuntaa).

3. Muuta lukusuuntaa painamalla @8.
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8.1 HART®-tiedonsiirto
HART®-tiedonsiirron ehdot:

= Sydtd asennoittimeen vahintadn 3,6 mA.
> Liité FSK-modeemi samansuuntaisesti virtasilmukan mukaan.

Tiedonsiirtoa varten on kéytettavissa DTM-tiedosto (Device Type Manager), joka vastaa spesi-
fikaatiota 1.2. Témda mahdollistaa esim. laitteen kéyttamisen PACTware-kayttsliittymdlla. Kaik-
ki asennoittimen parametrit ovat kdsiteltavissa DTM:n tai kayttliitymdn kautta.

= Toimi ennen kdynnistystd ensin luvussa 'Kdynnistys ja konfigurointi' kuvatulla tavalla.

i Huomautus
Jos asennoittimessa kdynnistetéiéin monimutkaisia toimintoja, jotka vaativat pitkdd lasken-
ta-aikaa tai suuren tietomédrén tallentamista asennoittimen valimuistiin, DTM-tiedosto antaa
ruuhkahdlytyksen 'busy’. Témd hdlytys ei ole virheilmoitus ja se voidaan yksinkertaisesti vah-
vistaa.

HART®-tiedonsiirron lukitus

HART®-tiedonsiirron kirjoituspddsy voidaan lukita. Tamd toiminto voidaan aktivoida tai
deaktivoida paikallisesti asennoittimella (Configuration [8]/HART communication [8.20]/
Locked [8.20.1]) (asetusvaihtoehdot Yes/No, oletusasetus: No, katso parametriluettelo
liitteessd A).

Paikan padlla kéyton lukitus

Kaytto paikan padlla mukaan lukien INIT-néppdimen kayttd voidaan lukita HART®-yhteyden
kautta. Tama lukitustoiminto voidaan poistaa kdytostd vain HART®-yhteyden kautta. Kaytto
paikan pddlla on oletusarvoisesti voimassa.

i Huomautus

Pédsy TROVIS-VIEW:n kautta on myés lukittu, kun paikan pédllé kéytto on lukittu HART®-yh-
teyden kautta.
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8.1.1

Dynaamiset HART®-muuttujat

Toiminta

HART®-spesifikaatio mddrittelee neljd dynaamista muuttujaa, jotka kdsittavat arvon ja me-
kaanisen yksikon. Néma muuttujat voidaan tarvittaessa madritelld laiteparametreja varten.

Yleinen HART®-komento 3 lukee dynaamiset muuttujat laitteesta. Tamd mahdollistaa myds

valmistajakohtaisten parametrien siirtdmisen yleiskomentoa kdyttcen.

Asennoittimessa TROVIS 3730-3 voidaan dynaamiset muuttujat kohdistaa seuraavasti kon-
figuraatiokansiossa (> HART communication):

Taulukko 8-1: Dynaamisten HART®-muuttujien kohdistus

poikkeama)

Muuttuja Yksikko, kuvaus
Set point at the input (Asetuspiste | %

tulossa)

Valve position (Venttiilin asento) %

Set point deviation (Asefuspisteen | %

Condensed state (Tiivistystila)

Nykyinen tila aktiivinen / ei-aktiivinen
Ei viestia

Huolto tarvitaan

Hairio

Spesifikaation ulkopuolella
Toimintatarkistus

255 Suurin luokitus

N~ W—0O

Option A: binary input (Optio A:

binddrinen tulo)

Binddrinen tulo aktiivinen "

Option B: binary input (Optio B:

binddrinen tulo)

0 No

1 Kylld

Binddrinen tulo aktiivinen "
0 No

1 Kylld

Total valve travel

Nykyinen venttiilin kokonaisliike

Current temperature

Nykyisen ldmpatilan lukema

Results of PST (PST:n tulokset)

Ei suoritettu / onnistunut / testikohtainen virheilmoitus 3

Results of FST (FST:n tulokset)

Ei suoritettu / onnistunut / testikohtainen virheilmoitus 3!
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Discrete valve position (Hetkellinen
venttiilin asento)

Asennoitinta ei alustettu, Suljettu, Auki, valiasento

Supply pressure (Systtdpaine)

bar 2

OUTPUT 138 pressure (LAHDON
138 paine)

Signaalipaine baareina ?

11 Parametrin kohdistus riippuu asennoittimessa kéytetyistd valinnaisista varusteista
2 Parametrin analyysi mahdollista vain, jos asennoittimeen on asennettu valinnaiset paineanturit.

3)  Katso Taulukko 8-2

Taulukko 8-2: Kohtien 'Results of PST' ja 'Results of FST' lukemien merkitys

Lukema Kuvaus

0 Ei suoritettu

1 Onnistunut

2 Peruutettu (man.)

3 Kéynnistyskriteeri

4 Aikakatkaisu

5 Sisdinen virhe

6 Jénnitteenlasku

7 IP-sammutus

8 Pakkotuuletus

9 Peruutettu: virta

10 Toiminto aktiivinen
11, 1801 Peruutettu: aikakatkaisu
255 Tuntematon

1000, 2017, 3008 Virheellinen kéyttotila

1050, 1053, 1070, 1080, 1090, 1110,
1170, 1180, 1183, 1271, 1310, 1800

Peruutettu: sisdinen virhe

1051, 1071, 1081, 1091, 1111, 1112,
1132, 1141, 1151, 1156, 1161, 1166,
1171,1181,1311, 1801

Peruutettu: aikakatkaisu

1052, 1167

Peruutettu: liike ei mahdollista

1054, 1082, 1093

Peruutettu: kulman rajoitus

1092, 1182, 1324, 3001

Peruutettu: liike liian pieni

1094

Peruutettu: nimellisliikettd ei saavutettu

1113,1114,1130, 1131, 1140, 1150,
1153, 1154, 1155, 1160, 1165, 1250,
1260, 1270, 1280, 1281, 1327

Peruutettu: ohjaustarkkuus

1133, 1142,1152,1157, 1272

Alhainen ohjaustarkkuus

1184, 1185, 1186

Kulman rajoitus

1320, 1900

Peruutettu: pneumaattista moduulia ei alustettu
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Lukema Kuvaus

1321, 1901 Nollakalibrointi aktiivinen

1322, 1902 Alustus kéynnissd

1323 Peruutettu: tapin asento

1325 Asennoitin on alustettu

1326 Yhtéén MAN-asemaa ei sydtetty

1400, 1401, 1405 Peruutettu: litke

1402, 1403, 1404 Peruutettu: pneumatiikka (poistoilman asema alueen ulkopuolella)

1410, 1420, 1421, 1422

Peruutettu:

ohjausparametreja ei sdddetty oikein

1802, 3000 Peruutettu: matala sydttdpaine

1803 Peruutettu: nollasiirtymd

1903 Peruutettu: Asennoitinta ei alustettu

2000 Peruutettu: x-valvonta

2001 Peruutettu: aikakatkaisu (kuollut aika)

2002 Peruutettu: aikakatkaisu (testiaika)

2003 Peruutettu: asetuspistettd muutettu

2004 Peruutettu: aikakatkaisu (kdynnistysasemaa ei saavutettu)

2005 Peruutettu: aikakatkaisu (ei liikettd testikdynnistyksessd)

2006 Peruutettu: aikakatkaisu (loppuasemaa ei saavutettu)

2007 Peruutettu: aikakatkaisu (ei liiketta alkuperdiseen kéynnistysasemaan)
2008 Peruutettu: aikakatkaisu (alkuperdistd kéynnistysasemaa ei saavutettu)
2009 Kéyttdijcin peruuttama (tiedonsiirto)

2010 Peruutettu: poistuttu toleranssialueelta

2011 Peruutettu: jdljelld oleva testiaika riittémdton

2012 Peruutettu: venttiili heilahtelee

2013 Vikaturvallisen aseman peruuttama

2014 Peruutettu: paineraja rikottu

2015 Kaynnistys kriitt.: kiinted arvo aktiivinen

2016 Kaynnistys kriitt.: testianalyysi kdynnissa

2018 Kéynnistys kriitt.: kiinted arvo aktiivinen

2019 Kéynnistys kriitt.: syottopaine liian alhainen

2020 Kaaviota ei tallennettu

2021 Kéynnistys kriitt.: paineraja rikottu

2022 Peruutettu: kiinted arvo akfiivinen

2023 Kuollutta aluetta ei voitu mitata

2024 Testid ei kdynnistetty. Kirjoitussuojausraporttien maks.madrd saavutettu
2025 Peruutettu: laitteistovika

3002 Peruutettu: loppuasemaa (sytd) ei saavutettu
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Lukema Kuvaus

3003 Peruutettu: loppuasemaa (ilmanpoisto) ei saavutettu
3004 Peruutettu: paineantureita ei ole olemassa

3005 Peruutettu: painearvo virheellinen

3006 Venttiilin allekirjoitus epdonnistui

3007 Peruutettu: kaksitoiminen toimilaite

3009 Ei voi kéytdd SUB-alustuksen jclkeen

4000 Liikkeen mittaus peruutettu

8.2 Kayttétilan vaihto

Kun alustus on suoritettu onnistuneesti loppuun, asennoitin on automaattitilassa (AUTO).
Vaihto automaattitilasta manuaaliseen tilaan (MAN) tapahtuu tasaisesti.

1. Siirry péidvalikkoon (kohdefilan valikko néytetiicin) painamalla @ (aloitusnéytossd).

2. Paina @ uudelleen. Aseta kohdetilaksi (AUTO/SAFE/MAN) kiertimalld.

3. Vahvista painamalla kierfopainiketta @).

8.3 Nollakalibroinnin suorittaminen

A VAROITUS

Venttiiliin liikkuvien osien aiheuttamien henkilovammojen vaara.

> Al tyénné kéttd tai sormia venttiilin kannattimen sisGpuolelle nollakalibroinnin aikana,
aléiké koske venttiilin liikkuviin osiin.

> Ald estd toimilaitteen karaa.

Jos venttiilin suljetussa asennossa on epdtasaisuutta, esim. huonosti istuvat tulpat, nollapiste
on ehkd syytd kalibroida uudelleen. Nollakalibroinnin aikana venttiili liikkuu kerran suljet-
tuun asentoon.

A\ VAROITUS

Loukkaantumisen vaara asennoittimen, toimilaitteen tai venttiilin liikkuvien osien seurauk-
sena.
> Ald kosketa litkkuviin osiin éléké estd niiden liikkeitd.
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Toiminta

O HuomAuTUS

Toimilaitteen tai venttiilin liike hdiritsee prosessia.

> Al suorita nollapisteen kalibrointia prosessin ollessa kdynnissd. Eristd ensin laitos sulke-
malla sulkuventtiilit.

i Huomautus
Nollakalibrointi ei ole mahdollista, jos on olemassa yli 5 %:n nollapistesiirtymd.

1. Kierrad & (Start-up [7] -valikossa), kunnes Start zero calibration [7.76] (Kdynnistd
nollakalibrointi) tulee nakyviin.

2. Aloita nollakalibrointi painamalla ®.
3. Vahvista varoitus painamalla OK.
4. Odota, kunnes nollakalibrointi on valmis.

Nollakalibroinnin jdlkeen asennoitin pysyy Start zero calibration [7.76] -valikkokohdas-
sa.

> Palaa péadvalikkoon pitiméllé @) painettuna kahden sekunnin ajan.

> Palaa dloitusnéytdsn pitimélls @ painettuna uudelleen kahden sekunnin ajan.

8.4 Asennoittimen nollaaminen

O HuomAuTUS

Toimilaitteen karan liike hdiritsee prosessia.

= Alé nollaa asennoitinta prosessin ollessa kdynnissd. Eristd ensin laitos sulkemalla sulku-
venttiilit.

Nollaus mahdollistaa asennoittimen palauttamisen oletusasetuksiin. Asennoittimessa
TROVIS 3730-3 on kohdassa Taulukko 8-3 luetellut nollausmahdollisuudet.

Valikkokohtien kdyttcytyminen vaihtelee valitusta nollaustoiminnosta riippuen (katso Liite A
(konfiguraatio-ohjeet)).
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Toiminta

1. Kierra &® (pddvalikossa) kunnes Reset functions [14] (Nollaustoiminnot) tulee ndkyviin.

2. Siirry valikkoon painamalla @

3. Valitse nollaustoiminto poinomq"a @

OO

Suorita nollaustoiminto painamalla ®.
Vahvista varoitus painamalla OK.

Odota, kunnes nollaustoiminto on suoritettu loppuun.

Taulukko 8-3: Nollaustoiminto

Nollaustoiminto

Kuvaus

Esimerkkisovellus

Reset diagnosis

Nollaa kaikki diagnoositoiminnot
kaaviot ja histogrammit mukaan
lukien.

Menneet kéyttdtuntien
diagnoosianalyysit eivdt ole endd
oleellisia.

Reset (standard)

Nollaa asennoittimen toimitustilaan.

Tunnistusparametrien asetukset (8.2
valikkokohta) pysyvat
muuttumattomina. Diagnostiikan
konfiguraatioasetukset on nollattu.

Kiinnitystilanne on muuttunut.
Venttiili on korjattu tai sitd on
muokattu. Asennoittimen
diagnoositiedot eivdt ole endd
ajankohtaisia. Asennoitin on
alustettava uudelleen.

Reset (advanced)

Kaikki parametrit palautetaan
toimituksessa scddettyihin
oletusarvoihin.

Asennoitin on asennettu toiselle
toimilaitteelle/venttiilille.

Restart

Asennoitin suljetaan ja
kaynnistetaan vudelleen.

Reset initialization

Kaikki kéynnistysasetusten
parametrit nollataan. Asennoitin on
alustettava tdman jalkeen
uvudelleen.

Kdynnistysasetuksiin on tehtéva
muutoksia.

8-8
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9 Toimintahdiriot

A VAARA

Kohtalokkaan loukkaantumisen riski réjéh-

tavén ilmaseoksen syttymisen seurauksena.

= Novudata standardia EN 60079-14
(VDE 0165, osa 1) asennoittimelle
tehtdvistd toistd rdjdahdysvaarallisissa
ympdristoissd.

= Titd rdjéhdysvaarallisissa ympdristdissé
saa suorittaa vain henkilésts, joka ovat
saanut erikoiskoulutuksen tai opastuksen
tai joka omaa asiaankuuluvat luvat
réjéhdyssuojattujen laitteiden
késittelemiseen vaardllisilla alueilla.

A VAARA

Halkeamisen vaara pneumaattisessa toimi-

laitteessa vian sattuessa paikoilleen jéévén

moduulin kéytén vuoksi.

Ennen kuin tySskentelet asennoittimen, toimi-

laitteen tai jonkin muun venttiilitarvikkeen

parissa:

= Poista paine kaikista vastaavista
laitoksen osioista ja toimilaitteesta.
Vapauta mahdollisesti varastoitunut
energia.

A\ VAROITUS

Murskautumisvaara toimilaitteen ja sulku-

kartion karan liikkumisen vuoksi.

> Alg tyénnd kdsid tai sormia
kiinnikkeeseen ilmansyétén ollessa
kiinnitettynd asennoittimeen.

= lIrrota ja lukitse pneumatiikan ilmansyété
ennen asennoittimella tyoskentelyd.

Toimintahdiriot

> Ald estd toimilaitteen tai sulkukartion ka-
ran liikettd asettamalla esineitd kiinnik-
keeseen.

A\ VAROITUS

Akillinen kova &éni pneumaattisen

toimilaifteen ilmatessa.

= Kéytd kuulosuojaimia venttiilin IGhella
tyoskennellessasi.

Toimintahdirict ja virheet ilmaistaan ndytos-
s virheilmoituksilla yhdessa tilaluokituksen

kuvakkeen (katso Taulukko 9-1) ja virhetun-

nuksen kanssa. Taulukko 9-2 luettelee mah-

dolliset virheilmoitukset ja suositellun toimin-
nan.

i Huomautus
Ota yhteyttd SAMSONIn huolto- ja
korjausosastoon muissa kuin taulukossa
lvetellvissa toimintahdiridissd.
Virheilmoitusten tilaluokitusta voidaan
muuttaa SAMSONin TROVIS-VIEW-
ohjelmistossa.

Taulukko 9-1: Kuvake, joka néiyttdd tilaluo-
kituksen

Kuvake | Merkitys

Hairio

Toimintatarkistus

Spesifikaation ulkopuolella

Huolto vaaditaan

Ei viestia

BI|6 | ||
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Toimintahdiriot

Taulukko 9-2: Vianetsinta

Virhetunnus | Tila | Viesti Suositeltu toiminta / kuvaus

1 @ Init: rated travel not achieved = Tarkasta asennoittimen kiinnitys, tapin
(AIUSfUSZ nimellisliikettd ei asento iq syéﬂ'apqine_
saavutettu)

2 @, Init: travel too small (Alustus: Vertaa sdddettyd nimellisliikettd venttiilin
litke liian pieni) liikkeeseen.

Tarkasta asennoittimen kiinnitys, tapin
asento ja sycttopaine.

3 @, Init: no movement (Alustus: ei Tarkasta asennoittimen asennus, tapin
liikettd) asento ja sydttdilma. Tarkasta putkisto ja

asennusosien konfiguraatio. Siirrd
asennoitin pois vikaturvallisesta
asennosta

21 @ Init: pin position (Alustus: tapin Tarkasta tapin asento.
asento)

26 @ Timeout for defection of zero Nollakalibrointi kesti liian kauan.
(Aikakatkaisu nollan Tarkasta sySttdpaine ja asennoittimen
tunnistukseen) Kiinnitys.

27 ﬁ Positioner not initialized Suorita alustus.

(Asennoitinta ei ole alustettu)

29 Fail-safe position mode Vaihda kéyttstilaa, jos virhettd ei ole
(Vikaturvallisen asennon tila) olemassa.

32 @, Init: canceled externally Tarkasta virtaléhde/sahkasignaali.
(Alustus: peruutettu ulkoisesti)

36 @ Zero shift too large Ero edelliseen nollapisteeseen on liian
(Nollasiirtymé liian suuri) suuri. Tarkasta sySttdpaine ja

asennoittimen kiinnitys.

50 PST: start criteria not met Tarkasta asemoittimen konfiguraatio.
(kdynnistyskriteerid ei taytetty)

51 @ PST: cancellation criteria met Asemoittimen konfiguraatio. Tarkasta
(peruutuskriteeri tayttynyt) venttiili ja asemoittimen kiinnitys.

56 FST: start criteria not met Tarkasta asemoittimen konfiguraatio.
(kdynnistyskriteerid ei tytetty)

57 @ FST: cancellation criteria met Asemoittimen konfiguraatio. Tarkasta
(peruutuskriteeri tayttynyt) venttiili ja asemoittimen kiinnitys.
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Toimintahdiriot

(Asetuspisteen poikkeama)

Virhetunnus | Tila | Viesti Suositeltu toiminta / kuvaus

144 & Temperature inside device > Tarkasta ympdristolampatila.
below min. limit (Lampdtila
laitteen sisdlld min.rajan
alapuolella)

145 & Temperature inside device = Tarkasta ymparistolampdatila.
above max. limit (Lémpétila
laitteen sisdlld maks.rajan
ylépuolella)

146 W Test in progress (Testi kdynnissd) | Asennoitin on testitilassa (esim.

alustusprosessi, vaihe-vastetesti jne.).
> Odota, kunnes testi on suoritettu
loppuun, tai peruuta se.

148 IP shutdown (IP-sammutus) = Tarkasta virtaldhde/sdhkdsignaali.

149 @ Brownout (Jannitteenlasku) = Tarkasta virtaldhde/sahkdsignaali.

150 Operating mode not AUTO Asennoitin on muussa kuin AUTO-
(Kaytctila ei AUTO) kayttotilassa. Virhettd ei ole olemassa.

153 & Current too low (Virta liian 2> Tarkasta virfo|dhde/sdhk65ignoa|i.
alhainen)

154 & Current too high (Virta liian = Tarkasta virtaldhde/sahkdsignaali.
korkea)

155 @ Dynamic stress factor = Suosittelemme tilaamaan varaosan pian.
exhausted. (Dynaaminen
rasituskerroin kaytetty loppuun)

156 @ Limit for total valve travel > Tarkasta sadtoventtiili ja varmista, eftd se
exceeded (Venttiilin toimii asianmukaisesti.
kokonaisliikeraja ylitetty)

157 @ Forced venting function > Tarkasta systtdjdnnite. Etsi syy, miksi
(Pakkotuuletustoiminto) pakkotuuletus on laukaistu.

160 Binary input option A active = Lukema vastaa valinnaisen lisétoiminnon

(Binaarinen tulo optio A konfiguraatiota.

aktiivinen)

161 Binary input option B active = Lukema vastaa valinnaisen lisdtoiminnon

(Bincidirinen tulo optio B konfiguraatiota.

aktiivinen)

162 @ Combination of options invalid | = Poista tai vaihda optio tarvittaessa.
(Optioyhdistelmd virheellinen)

194 @ Set point deviation = Tarkasta asennoittimen kiinnitys ja

syottopaine.

EB 8484-3 FI

9-3



Toimintahdiriot

Virhetunnus | Tila | Viesti Suositeltu toiminta / kuvaus

195 @ Lower end position shifted > Tarkasta istukka ja tulppa.
(Alempi loppuasento siirtynyt)

196 @ Upper end position shifted > Tarkasta istukka ja tulppa.
(Ylempi loppuasento siirtynyt)

198 @ AMR signal outside range = Tarkasta asemoittimen kiinnitys. Saattaa
(AMR-signaali alueen esiintyd ulkoinen toimintahdirio tai
ulkopuolella) laitteistovirhe.

201 @ Switch position for forced > Aseta oikea kytkentdasento.
venting function incorrect
(Kytkentdasento
pakkotuuletustoiminnolle
virheellinen)

206 @, Valve signature failed (Venttiilin | & Tarkasta konfiguraatio.
allekirjoitus epdonnistui)

207 & No supply pressure (Ei > Tarkasta systtdpaine.
syottopainettal)

208 @ Low supply pressure (Alhainen | =& Tarkasta sydttdpaine.
syottdpaine)

209 @ Pressure sensors failed > Tarkasta systtdpaine.
(Paineanturien héiirié) = Tarkasta virtaldhde/sdhkdsignaali.

210 & Supply pressure > 7 bar > Tarkasta systtdpaine.

(Sydttdpaine > 7 bar)

211 @ Emergency mode active > Tarkasta likemitta.
(Hatdtila aktiivinen)

212 Friction change (mid-position) | Kitkaolosuhteet ovat muuttuneet.
(Kitkamuutos (keskiasento)) = Tarkasta asennoittimen mekaaniset

213 Friction change (open pos.) toiminnot ja asetus.

(Kifkomuutosgzavor; asf))) !

214 Friction change (closed pos.)

(Kifkomuutos%suﬁeﬂu osF.J))

215 @ Logging suspended (Lokaus > Tietomddrd on ollut lyhyesti liian suuri
lukittu) prosessoitavaksi.

221 @ External position sensor error = Tarkasta anturi ja anturin johdin
(Ulkoisen asentoanturin virhe) mahdollisten vikojen varalta.

222 @, Working range in closed > Tarkasta asemoittimen kiinnitys ja
position (Tysskentelyalue venttiili. Tydskentelyalue on saattanut
suljetussa asennossa) siirtyd ja on lahelld loppuasemaa.

9-4
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Toimintahdiriot

Virhetunnus | Tila | Viesti Suositeltu toiminta / kuvaus

223 @, Working range in max. OPEN | & Tarkasta asemoittimen kiinnitys ja
position (Tydskentelyalue maks. venttiili. Tydskentelyalue on saattanut
AUKl-asennossa) siirtyd ja on ldhelld loppuasemaa.

224 @ Shifting working range: Tarkasta asemoittimen kiinnitys ja
operating range is shifting venttiili. Kdyttdalue on saattanut siirtyd.
towards the minimum OPEN
position (Tydskentelyalueen
siirto: kayttoalue siirtyy
minimaalista AUKI-asemaa
kohti)

225 @ Shifting working range: Tarkasta asemoittimen kiinnitys ja
operating range is shifting venttiili. Kéyttéalue on saattanut siirtyd.
towards the maximum OPEN
position (Tydskentelyalueen
siirtymd: kdyttoalue siirtyy kohti
maksimaalista AUKI-asemaa)

226 @ Limited working range: lower Tarkasta sySttdpaine, asennoittimen
range (Rajoitettu kiinnitys ja venttiili. Saattaa olla kyse
tyskentelyalue: alempi alue) vuodosta tai tukoksesta.

227 @, Limited working range: upper Tarkasta sySttdpaine, asennoittimen
range (Rajoitettu kiinnitys ja venttiili. Saattaa olla kyse
tyskentelyalue: ylempi alue) vuodosta fai tukoksesta.

237 @ Spring rupture possibly Tarkasta asennoittimen jouset.
detected (Jousen rikkoutuminen
havaittu mahdollisesti)

238 @ Broken spring detected Tarkasta asennoittimen jouset.
(Rikkonainen jousi havaittu)

239 @, Pneumatic leakage Tarkasta sySttdpaine, asennoittimen
(Pneumaattinen vuoto) kiinnitys ja ventiili.

2641 @ Init: canceled (control accuracy) Tarkasta asennoittimen kiinnitys, tapin
(Alustus: peruutettu asento ja ilma Alusta asennoitin
(ohjaustarkkuus)) vudelleen. Kéytd mahdollisesti

ruuvirajoitusta.

2644 @ Init: low control accuracy Tarkasta asennoittimen kiinnitys, tapin
(Alustus: alhainen asento ja ilma Alusta asennoitin
ohjaustarkkuus) uudelleen. Kayta mahdollisesti

ruuvirajoitusta.
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Toimintahdiriot

Virhetunnus | Tila | Viesti Suositeltu toiminta / kuvaus
2643 @ Init: angle limitation (Alustus: = Tarkasta asennoittimen kiinnitys, vivun ja
kulman rajoitus) tapin asento.
2645 @ Init.: timeout (Alustus: = Tarkasta asennoittimen asennus, tapin
aikakatkaisu) asento ja sydttdilma. Tarkasta putkisto ja
asennusosien konfiguraatio.

Muv vianetsinta

Virheen kuvaus Toimenpide

Ei lukemaa ndytdssa = Tarkasta sahksliitantd ja virtaldhde.

> Tarkasta ympdristolampatila (ndyton kayttdalue on

30 ... +65 °C).

Tarkasta sySttdpaine.

Toimilaite liikkuu liian hitaasti
Oikea asetus suodattimelle (siirtoaika).
Tarkasta putkien ja ruuviliitinten halkaisija.

Tarkasta asennusosien konfiguraatio.

Toimilaite liikkuu va&rédn suuntaan. Tarkasta ominaisuusasetus.
Tarkasta putkisto.

Tarkasta asennusosien konfiguraatio.

Asennoittimesta vuotaa ilmaa. Tarkasta tiivisteet.

Rajakytkin ei toimi asianmukaisesti Tarkasta asennus ja johdotus.

2 K A A

Tarkasta signaalijohtojen napaisuus.

9.1 Toiminta hatatapauksessa

lmansydton ja/tai sdhkdsignaalin hdirion yhteydessa asennoitin tyhjentdd toimilaitteen il-
mat, mikd saa aikaan venttiilin siirtymisen toimilaitteen maarittdmadn vikaturvalliseen asen-
toon. Laitoksen kdyttdjcyritykset ovat vastuussa laitoksessa hatdtapauksessa suoritettavasta
toiminnasta.

1.t Vinkki
Venttiilihdirion sattuessa suoritettava toiminta hététapauksessa on kuvattu vastaavassa vent-
tilliasiakirjassa.
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10 Huolto

Taissd luvussa kuvatut tydt saa suorittaa ai-
noastaan henkildsts, jolla on asianmukainen
pdtevyys tdllaisten toiden suorittamiseen.

A VAARA

Kohtalokkaan loukkaantumisen riski réjéh-

tavan ilmaseoksen syttymisen seurauksena.

= Noudata standardia EN 60079-14
(VDE 01685, osa 1) asennoittimelle
tehtdvistd toistd rajahdysvaarallisissa
ympdristoissd.

= Toitd rdjdhdysvaarallisissa ympdristoissa
saa suorittaa vain henkilosts, joka ovat
saanut erikoiskoulutuksen tai opastuksen
tai joka omaa asiaankuuluvat luvat ré-
jahdyssuojattujen laitteiden kdsittelemi-
seen vaarallisilla alueilla.

A\ VAROITUS

Murskautumisvaara toimilaitteen ja sulku-

kartion karan liikkumisen vuoksi.

> Alé tydnng kdsid tai sormia kiinnikkee-
seen ilmansyoton ollessa kiinnitettynd
asennoittimeen.

= Irrota ja lukitse pneumatiikan ilmansyété
ennen asennoittimella tyoskentelyd.

> Al estd toimilaitteen tai sulkukartion ka-
ran liikettd asettamalla esineitd kiinnik-
keeseen.

Huolto

A\ VAROITUS

Luontainen vaarattomuus muuttuu tehotto-

maksi lvonnostaan vaarattomissa laitteissa.

= Lliitd ainoastaan luonnostaan vaaratto-
missa piireissd kdytettavaksi tarkoitettuja
luonnostaan vaarattomia laitteita serti-
fioituihin luonnostaan vaarattomiin tulo-
liitettyihin yksikkoihin.

> Ald ota vudestaan kdytssn sellaisia
luonnostaan vaarattomia laitteita, jotka
on yhdistetty luonnostaan vaarattomiin
yksikkéihin ilman sertifiointia.

> Alg ylité EU:n
tyyppitarkastustodistuksissa mdadriteltyjé
suurimpia sallittuja sahkéisid arvoja,
jotka koskevat luonnostaan vaarattomien
sahkolaitteiden liittamista yhteen (U tai
Uy, [ tai Iy, P tai Py, C; tai C, ja L; tai Ly).

A VAROITUS

Akillinen kova ééini pneumaattisen toimi-

laitteen ilmatessa.

= Kadytd kuulosuojaimia venttiilin Ighellé
tyoskennellessdsi

SAMSON on tarkastanut asennoittimen, en-
nen kuin se on |dhtenyt tehtaalta.

— Tuotetakuu raukeada, jos suoritetaan mui-
ta kuin ndissd ohjeissa kuvattuja huolto-
tai korjaustditd, joista ei ole sovittu etu-
kateen SAMSON-yhtion huolto- ja korja-
usosaston kanssa.

- Kaytd ainoastaan SAMSON-yhtion alku-
perdisid varaosia, jotka vastaavat alku-
perdisid erittelyjd.
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Huolto

10.1 Kansi-ikkunan puhdista-
minen

Ikkuna on valmistettu Makrolonista® (uusi ra-

kenne) ja se vahingoittuu hankaavilla aineil-

lar tai livottimia sisdltavilla aineilla puhdistet-
taessa. Vahinkojen valtamiseksi:

> Al hankaa ikkunaa kuivaksi.

> Al kéytd mitdén puhdistusainetta, joka
sisaltaa klooria tai alkoholia tai hankaa-
vaa puhdistusainetta.

= Kaytd hankaamatonta, pehmeda liinaa
puhdistukseen.

10.2 Laitelmistopdivitykset

Pyydd laitelmistopdivitystd ottamalla yhteyttc
paikalliseen SAMSON-myyntisivustoon

(» www.samsongroup.com > About
SAMSON > Sales sites).

Vaaditut erittelyt

Ole hyvd ja toimita seuraavat tiedot pyytdes-
sasi laitelmistopdivitystd (katso luku 'Laittees-
sa olevat merkinndt'):

- Laitetyyppi: TROVIS 3730-3
- Sarjanumero

- Materiaalin numero

- Nykyinen ohjelmistoversio

—  Vaadittu ohjelmistoversio

10.3 Asennoittimen jaksottainen
tarkastus ja testaus

SAMSON suosittelee tarkastusta ja testausta
kohdan Taulukko 10-1 mukaisesti minimissa.

10-2
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Taulukko 10-1: Suositeltu tarkastus ja testaus

Huolto

Tarkastus ja testaus

Toiminto, johon on ryhdyttéva, jos tulos on
negatiivinen

Tarkasta asennoittimessa olevien merkintdjen, tar-
rojen ja arvokilpien luettavuus ja tdydellisyys.

Ota yhteyttd SAMSONiin arvokilpien ja tarrojen
uusimiseksi, jos niissG on vaurioita, niitd puuttuu
tai jos ne ovat virheellisic.

Puhdista mahdollisesti lian peittamat tekstit, joita
ei voi lukea.

Tarkasta asennoitin ja varmista, ettd se on asen-
nettu tiiviisti paikoilleen.

Kiristd mahdolliset I6ysdt asennusruuvit.

Tarkasta pneumaattiset liitdnndt.

Kirista ruuviyhteiden mahdolliset irtonaiset
urosliittimet.

Vaihda kaikki vuotavat ilmaputket tai letkut.

Tarkasta virtaldhteen johdot.

Kiristc kaikki mahdolliset irtonaiset kaapeliholkit.

Varmista, ettd kaapelit on tydnnetty liittimiin ja
kirista mahdolliset [Sysdt ruuvit liittimissa.

Vaihda vaurioituneet linjat uusiin.

Tarkasta virheilmoitukset ndytdssa (ilmoitettu ku-

vakkeilla @, W, ﬁ ja @)

Vianetsintd (katso luku Toimintahdirist').
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11 Kaytostaotto

Taissd luvussa kuvatut tydt saa suorittaa ai-
noastaan henkildsts, jolla on asianmukainen
pdtevyys tdllaisten toiden suorittamiseen.

A VAARA
Kohtalokkaan loukkaantumisen riski réjéh-

tavan ilmaseoksen syttymisen seurauksena.

= Noudata standardia EN 60079-14
(VDE 01685, osa 1) asennoittimelle
tehtdvistd toistd rajahdysvaarallisissa
ympdristoissd.

= Toitd rdjdhdysvaarallisissa ympdristoissa
saa suorittaa vain henkilosts, joka ovat
saanut erikoiskoulutuksen tai opastuksen
tai joka omaa asiaankuuluvat luvat
réjéhdyssuojattujen laitteiden
kéisittelemiseen vaarallisilla alueilla.

A\ VAROITUS

Akillinen kova &éni pneumaattisen toimi-

laitteen ilmatessa.

= Kéytd kuulosuojaimia venttiilin IGhellé
tyoskennellessasi

© HUOMAUTUS

Prosessi hdiriintyy suljetun silmukkaohjauk-

sen katkeamisen seurauksena.

2 Alé asenna tai huolla asennoitinta pro-
sessin kdynnin aikana, vaan ainoastaan
sen jalkeen, kun laitos on eristetty sulke-
malla sulkuventtiilit.

Kaytostdotto

Poista asennoitin kdytostd seuraavasti:

1. lrrota ja lukitse paineilmansydts ja sig-
naalipaine.

2. Avaa asennoittimen kansi ja irrota oh-
jaussignaalijohdot.

EB 8484-3 FI
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12 Irrottaminen

Taissd luvussa kuvatut tydt saa suorittaa ai-
noastaan henkildsts, jolla on asianmukainen
pdtevyys tdllaisten toiden suorittamiseen.

A VAARA

Kohtalokkaan loukkaantumisen riski réjéh-

tavan ilmaseoksen syttymisen seurauksena.

= Noudata standardia EN 60079-14
(VDE 01685, osa 1) asennoittimelle tehtd-
vistd t5istd rdjahdysvaarallisissa ympa-
ristoissd.

= Toitd rdjdhdysvaarallisissa ympdristoissa
saa suorittaa vain henkilosts, joka ovat
saanut erikoiskoulutuksen tai opastuksen
tai joka omaa asiaankuuluvat luvat
réjéhdyssuojattujen laitteiden
késittelemiseen vaarallisilla alueilla.

1. Ota asennoitin kaytosta (katso luku
'Kéytostaotto').

2. Irrota ohjaussignaalijohdot
asennoittimesta.

3. Irrota sydttilman ja signaalipaineen
johdot (ei tarvita suorakiinnityksessa
liitantélohkoa kayttcen).

4. lrrota asennoitin 16ysadmdalla siing olevat
kaksi kiinnitysruuvia.

Irrottaminen

EB 8484-3 FI
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13 Korjaukset

Viallinen asennoitin on korjattava tai vaih-
dettava uuteen.

@ HUOMAUTUS

Virheellisen huollon tai korjaustyon aiheut-

tama asennoittimen vaurioitumisen vaara.

> Alé suorita mitéén korjaustditd omatoi-
misesti.

= Ota yhteyttd SAMSON-yhtion huolto- ja
korjausosastoon huolto- ja korjaustéitd
varten.

13.1 Rdjéhdyssuojattujen
laitteiden huolto

Jos rdjahdyssuojauksen perustana olevan
laitteen osa on huollettava, laitetta ei saa ot-
taa uudelleen kaytoon, ennen kuin valtuutet-
tu tarkastaja on arvioinut sen rdjahdyssuo-
jausmddrdysten mukaisesti, myontényt sille
tarkastussertifikaatin tai antanut laitteelle
vaatimustenmukaisuusmerkinnan. Valtuute-
tun tarkastajan suorittamaa tarkastusta ei
vaadita, jos valmistaja suorittaa laitteen rutii-
nitestin ennen sen takaisin kdyttdon ottamista
ja rutiinitestin lapdiseminen on dokumentoitu
kiinnittamallg laitteeseen vaatimustenmukai-
suusmerkintd. Vaihda rajahdyssuojatut kom-
ponentit vain valmistajan alkuperdisiin, rutii-
nitestattuihin komponentteihin.

Laitteiden, joita on jo kdytetty vaarallisten
alueiden ulkopuolella ja joita ciotaan tule-
vaisuudessa kdyttad vaarallisten alueiden si-
salld, tulee tayttdd niiden asennuskohteena
olevien laitteiden turvallisuusvaatimukset.

Korjaukset

Testaa laitteet rajdhdyssuojattujen laitteiden
huoltoa koskevien vaatimusten mukaisesti en-
nen niiden kdyttod vaarallisten alueiden si-
salla.

13.2 Laitteiden palauttaminen
SAMSONille

Vialliset asennoittimet voidaan palauttaa
SAMSONille korjattavaksi.

Palauta laitteet SAMSONille seuraavasti:

1. Ota asennoitin kaytdsta (katso luku
'K&ytostdotto').

2. Poista asennoitin (katso luku 'lrrottami-
nen').

3. Toimi verkkosivullamme sivulla Tuotteiden
palauttaminen kuvatulla tavalla
» www.samsongroup.com > Service >
After-sales Service > Returning goods

EB 8484-3 FI
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14 Havittaminen
SAMSON on Euroopassa

rekisterdity valmistaja, vastuussa
oleva laitos P www.
samsongroup.com > About
SAMSON > Environment, Social
& Governance > Material
Compliance > Waste electrical
and electronic equipment
(WEEE).

WEEE-rek.nro: DE 62194439

Tietoja aineista, jotka on lueteltu REACH-
sadnndksen ehdokasluetteloon erityista
huolta aiheuttaviksi aineiksi (SYHC,
substances of very high concern), voidaan
[6ytaa asiakirjasta "Lisatietoja kyselystdsi/
tilauksestasi", joka on liitetty
tilausasiakirjoihin, mikdli tarpeen. Tama
asiakirja sisdltaa SCIP-numeron, joka on
annettu kyseisille laitteille. Tama numero
voidaan syottad Euroopan kemikaaliviraston
(ECHA) -verkkosivun tietokantaan

(> https://www.echa.europa.eu/scip-
database), josta saadaan lisdtietoja laitteen
sisaltamasta SVHC:sta.

= Noudata paikallisia, kansallisia ja kan-
sainvdlisi madrayksid.

> Alg havitd komponentteja, voiteluaineita
tai vaarallisia aineita muiden kotitalous-
jatteiden seassa.

& Vinkki
Pyynnésta SAMSON voi nimetd palveluntar-
joajan, joka purkaa ja kierréittdd tuotteen.

Havittaminen

EB 8484-3 FI
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Sertifikaatit

15 Sertifikaatit

Seuraavat sertifikaatit sisaltyvat seuraaville
sivuille:

—  EU-vaatimustenmukaisuusvakuutus

mallille TROVIS 3730-3

— EU-vaatimustenmukaisuusvakuutus
malleille

TROVIS 3730-3-110, -510, -810

- EU-tyyppitarkastustodistus malleille
TROVIS 3730-3-110, -510, -810

—  ATEX/IECEx-sertifikaatti mallille
TROVIS 3730-3

Esitetyt sertifikaatit olivat julkaisuhetkellc
ajan fasalla. Uusimmat sertifikaatit
[6ytyvét verkkosivultamme:

» www.samsongroup.com > Products >
Valve accessories > TROVIS 3730-3
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EU Konformitatserklarung/EU Declaration of Conformity/
Déclaration UE de conformité

Die alleinige Verantwortung fiir die Ausstellung dieser Konformitatserklarung tragt der Hersteller/
This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer/
La présente déclaration de conformité est établie sous la seule responsabilité du fabricant.

Fir das folgende Produkt/ For the following product/Nous certifions que le produit

Elektropneumatischer Stellungsregler mit HART Kommunikation /
Electropneumatic Positioner with HART communication /
Positionneur électropneumatique avec communication HART
TROVIS 3730-3-...

wird die Konformitat mit den einschlagigen Harmonisierungsrechtsvorschriften der Union bestatigt/
the conformity with the relevant Union harmonisation legislation is declared with/
est conforme a la Iégislation d'harmonisation de I'Union applicable selon les normes:

EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007

EMC 2014/30/EU +A1:2011, EN 61326-1:2013

RoHS 2011/65/EU EN 50581:2012

Hersteller / Manufacturer / Fabricant:

SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT
Weismlillerstrale 3
D-60314 Frankfurt am Main
Deutschland/Germany/Allemagne

Frankfurt/ Francfort, 2018-11-21
Im Namen des Herstellers/ On behalf of the Manufacturer/ Au nom du fabricant.

U /?C( fv. (e

Dr. Julian Fuchs Dipl.-Ing. Silke Bianca Schafer
Zentralabteilungsleiter/Head of Department/Chef du département Total Quality Management/
Entwicklung Ventilanbaugerate und Messtechnik Management par la qualité totale
Development Valve Attachments and Measurement Technologies
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EU Konformitatserklarung/EU Declaration of Conformity/
Déclaration UE de conformité

Die alleinige Verantwortung fiir die Ausstellung dieser Konformitétserklarung tragt der Hersteller/
This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer/
La présente déclaration de conformité est établie sous la seule responsabilité du fabricant.

Fir das folgende Produkt/ For the following product/Nous certifions que le produit

Elektropneumatischer Stellungsregler mit HART Kommunikation /
Electropneumatic Positioner with HART communication /
Positionneur électropneumatique avec communication HART
TROVIS 3730-3-110..., -510..., -810...

entsprechend der EU-Baumusterpriifbescheingung BVS 18 ATEX E 044 X ausgestellt von der/
according to the EU Type Examination BVS 18 ATEX E 044 X issued by/
établi selon le certificat CE d’essais sur échantillons BVS 18 ATEX E 044 X émis par:

DEKRA EXAM GmbH
DinnendahlstralRe 9
D-44809 Bochum
Benannte Stelle/Notified Body/Organisme notifié 0158

— wird die Konformitat mit den einschlagigen Harmonisierungsrechtsvorschriften der Union bestatigt/
the conformity with the relevant Union harmonisation legislation is declared with/
est conforme a la législation d'harmonisation de I'Union applicable selon les normes:

EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007
+A1:2011, EN 61326-1:2013

EN 60079-0:2012+A11:2013, EN 60079-11:2012,
EN 60079-15:2010, EN 60079-31:2014

RoHS 2011/65/EU EN 50581:2012

EMC 2014/30/EU

Explosion Protection 2014/34/EU

Hersteller / Manufacturer / Fabricant:

SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT
Weismdillerstralle 3
D-60314 Frankfurt am Main
Deutschland/Germany/Allemagne

Frankfurt/ Francfort, 2018-11-22
Im Namen des Herstellers/ On behalf of the Manufacturer/ Au nom du fabricant.

pdf

/'.[4 /?C( A i (J&/&"J

Dr. Julian Fuchs Dipl.-Ing. Silke Bianca Schéfer
Zentralabteilungsleiter/Head of Department/Chef du département Total Quality Management/
Entwicklung Ventilanbaugerate und Messtechnik Management par la qualité totale

ce_trovis-3730-3-110-510-810-_de_en_fra_rev08.

Development Valve Attachments and Measurement Technologies
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Translation X
EU-Type Examination Certific

Directive 2014/34/EU of the European Parliament and of the Council of 26 br‘
EU-Type Examination Certificate Number: BVS 18 ATEX E 044 X Iss!

Equipment: Positioner with HART® communication TROVIS 3730-3-... !
Manufacturer: SAMSON AG .
Address: WeismiillerstraBe 3, 60314 Frankfurt am Main, Germany

This product and any acceptable variations thereto are specified in the
the documents referred to therein.

DEKRA Testing and Certification GmbH, Notified Body number 0
Directive 2014/34/EU of the European Parliament and of the }/
that this product has been found to comply with the EssentialH
to the design and construction of products intel
in Annex Il to the Directive.

This issue of the EU-Type Examinatio f il
Examination Certificate BVS 18 |{|
Compliance with the N J!ﬂ'l!,‘:'/
}l’}l \\\\\
EN IEC 60079-0:2018 : iy il
-7: eased 7 i
EN IEC 60079-7:20 / / ’,,”,‘f’ "|I“| .
g 1 Bl
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g b o Siipply ot i proaucs, Thie

A
e
s
S
————
T

i
accorda L
manufa //,I,I,I,I,l,l
.
The ma sha G 5 the follo /;4%%
] 1/ Y >
© 2o ecianc resc T _
® i o
112D Ex tb llIC T
11 2D Ex ia NIC T8 7
&) 112D Extb llIC T85°C Db

11 3G Ex ec IIC T4/T6 Gc

DEKRA Testing and Certification GmbH
Bochum, 2025-02-21

Signed: Oliver Brumm

Managing Director

Page 1 of 6 of BVS 18 ATEX E 044 X issue 02 — Jobnumber A 20240233 / 343392200
This certificate may only be reproduced in its entirety and without any change. (( DAKKS
onc
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DEKRA Testing and Certification GmbH, Handwerkstr. 15, 70565 Stuttgart, Germany
Certification body: Dinnendahlstr. 9, 44809 Bochum, Germany
Phone +49.234.3696-400, Fax +49.234.3696-401, e-mail DTC-Certification-body @dekra.com
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Appendix

EU-Type Examination Certificate

BVS 18 ATEX E 044 X issue 02

Product description

Subject and type

Positioner with HART® communication TROVIS 3730-3-***#skrksmiiins
d e f
Explosion protection

11 2G Ex ia IIC T4/T6 Gb /11 2G Ex ia IlIC T85°C Db

11 2D Ex tb I1IC T85°C Db
112G ExiallC T4/T6 Gb /Il 2D Exia IlIC T85°C Db

TROVIS 3730-3-

*TROVIS 3730-3-429... has type of
requiring EPL Gb, EPL Gc or D

© A=

b
b
1
1
2

1

c

o ®©vooo

113G Exec|IC T4/T6 Ge /112D Ex tb I1IC T85°C Db, BVS/ATE

11 3G Ex ec IIC T4/T6 Ge /11 2D Ex th 1lIC T85°C Db
d  Function
- Not relevant

N=00®

.
2\ \
NN
NN
N
NN

W
———
S

TR S

Shnny

SRRy

R

RN RERRRRR
T S

L
s

S

N
X
=
=
N

R
R
.
NN

N

.
N
R

N
)
N
N

NN

R
"

N
N
NN

N

N
N
N N NN

N
N
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Not relevant

longer used as an intrinsically safe device (it is included in the safety instructions).
In addition, option Il 3G Ex ec IIC T4/T6 Gc may not be selected individually, but only in combination

with 11 2D Ex tb IlIC T85°C Db.

DEKRA Testing and Certification GmbH, Handwerkstr. 15, 70565 Stuttgart, Germany
Certification body: Dinnendahlstr. 9, 44809 Bochum, Germany
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15.2

15.3

15.3.1
15.3.1.1

Description

attachment to pneumatic control valves.
The positioner ensures a predetermined assignment of the valve position (controlle
the input signal (reference variable w). It compares the input signal received from a

options modules provide additional connection terminals for external circuits. Th e
(5 pin socket) for performing a firmware update may only be used by the manu cplﬂr‘e |
Depending on the type of the apparatus there are different types of protectiol /‘”i |
TROVIS 3730-3-110... has type of protection “ia” and may be used for Ca ﬁ ? 2D
(Zone 1 and Zone 21). // /’
TROVIS 3730-3-510... has type of protection “tb” and may be used for € Z
TROVIS 3730-3-810... has type of protection “ec” and “tb” and may
2D in Zone 2 and Zone 21.
TROVIS 3730-3-429... has type of protection “ia” or “ec” and
2G or 3G and 2D (Zone 1 or Zone 2 and Zone 21). Ift
af

instructions).
The options modules are exchangeable

o

S
SRR

The Options Module Code e 7 it swite o &
N . Z < 5 = o /J/I): 24
(Certiicate: PTB 00 A& ERECRl 90205 E M/

of the sensor in

For TROVIS

=
e

J
77

N
S

module is 5 lv/e ”‘. /// 4;"." H/"r/ :”;’:‘i’:":‘iil}ﬁ‘i
I,

ratings.
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Parameters ||| Z= :

7 Z 4
Electrical Parameters ﬁfﬁ////W

Signal Circuit Terminal #11 -

Maximum input voltage Ui DC 28 \
Maximum input current li 115 mA
Maximum input power Pi 1 w
Maximum internal capacitance Ci 146 nF
Maximum internal inductance Li negligible

Page 3 of 6 of BVS 18 ATEX E 044 X issue 02 — Jobnumber A 20240233 / 343392200
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15.3.1.2 Software Limit Switches (NAMUR) Terminals +45 / -46 and +55 / -56

Maximum input voltage Ui DC
Maximum input current l

Maximum input power Pi

Maximum internal capacitance Ci

Maximum internal inductance Li

15.3.1.3 Binary Output (NAMUR) Terminal +83 / -84

Maximum input voltage Ui DC
Maximum input current b

Maximum input power Pi

Maximum internal capacitance Ci

Maximum internal inductance Li

15.3.1.4 Binary Input (24 V DC) Terminal +87 / -88

Maximum input voltage Ui
Maximum input current l
Maximum input power
Maximum internal capacitance
Maximum internal inductance

15.3.1.5 Position Transmitter Terminal +31 / -32

Maximum input voltage
Maximum input current
Maximum input power

Maximum internal capacitance

Maximum internal in
15.3.1.6 Forced Venting :
Maximum inpu
Maximum in 6’
Maximumi e
Maximum /[/I'
Maximui &
il

rna
15.3.1.7 Inductive v//~

15.3.2

15.3.2.1 1
Nominal input current ’
Nominal input voltage
Nominal input power

15.3.2.2 Software Limit Switches (NAMUR) Terminals +45 /-46 and +55 / -56
Nominal input voltage Un
Nominal input power Pn

Page 4 of 6 of BVS 18 ATEX E 044 X issue 02 — Jobnumber A 20240233 / 343392200
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15.3.2.3 Binary Output (NAMUR) Terminal +83 / -84

Nominal input voltage Un

Nominal input power Pn
15.3.2.4 Binary Input (24 V DC) Terminal +87 / -88

Nominal input voltage Un

Nominal input power Pn
15.3.2.5 Position Transmitter Terminal +31 /-32

Nominal input voltage Un

Nominal input power Pn
15.3.2.6 Forced Venting Terminal +81 /-82

Nominal input voltage Un

Nominal input power Pn
15.3.2.7 Inductive Limit Switches Terminals +41 /-42 and +51/-52

Nominal input voltage Un

Nominal input power Pn

15.3.3  Thermal Parameters

Temperature Class
Temperature Class
Operation with Inducti
Temperature Class
Temperature Class
15.3.3.2 For TROVIS 3730-
Maximum surfact
15.3.3.3 For TROVIS 3730
Temperature 'A/) ’,
Temperatur >la 5 4 ahe EAH55/70))
P,
15.3.3.4 For TROV, % 3 810, and TF 34 y f‘:’”"’""i"""
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18 Essential Health and Safety Requirements

Met by compliance with the requirements mentioned in item 9.

19 Remarks and additional information

Drawings and documents are listed in the confidential report.

We confirm the correctness of the translation from the German original.
In the case of arbitration only the German wording shall be valid and binding.

DEKRA Testing and Certification GmbH

Bochum, 2025-02-21
BVS-Fro/MGR A 20240233 / 3433922

%aging Director
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Liite A (konfigurointiohjeet)

16 Liite A (konfigurointiohjeet)

16.1 Koodiluettelo

i Huomautus

Esitettyjen valikkokohtien ja parametrien kdytettcvyys riippuu asennoittimen konfiguraatiosta.

16.1.1 Aloitusndytto (Start screen)

Ndyt6/numerointi Kuvaus
0.1 Venttiiliasennon lukema asteina (kun asennoitinta ei ole vield alustettu)
0.2 Venttiiliasennon lukema % (kun asennoitin on alustettu)
0.12 Asetuspisteen lukema %
0.15 Asetuspisteen poikkeaman lukema %
0.20 Syéttdpaineen lukema baareina (vain paineantureilla varustetut asennoittimet)
0.50 Luotujen viestien lukema
0.99 Siirry valikkotasolle painamalla ®
EB 8484-3 FI 16-1



Liite A (konfigurointiohjeet)

16.1.2 Paavalikko ja aloitus

Main menu .
Current operating = SAFE, AUTO, MAN, Open-loop operation, Initialization,
mode Test operation, Factory calibration
Asennoittimen nykyisen kdyttilan lukema
Target operating = AUTO, SAFE, [MAN]
mode Kayttstilan valinta:

Set point (open-loop
control)

Manual set point
(MAN)

Reason for fail-safe
position

Change reading
direction or Reading
direction !

Tag no.

Tag no. (long)

- AUTO: automadtitila

—  SAFE: vikaturvallinen asento

- MAN: manuadlinen tila

Vaihto automaattitilasta manuadlitilaan on tasainen.

Tamd parametri ndytetddn, kun asennoitin on alustettu tai sitd ei
ole alustettu MAN-alustustilassa.

= -34,0 - 34,0° [-30,0°]

Sydtd asetuspiste avoimen piirin ohjaustilalle. Lukema asteina ei
ole absoluuttinen ja se on tarkoitettu ainoastaan ohijeeksi.
Huomautus: Avoimen piirin ohjaustila on aktiivinen, kun
asennoitinta ei ole vield alustettu.

> -25,0-125,0%[0,0 %]

Manuadliselle filalle (MAN) kiertopainikkeella asetettu
asetuspiste. Nykyinen likepituus/kulma esitetéicin yksikdssa %,
kun asennoitin on alustettu.

Huomautus: Vain, kun asennoitin on MAN-kdyttotilassa.

= [---], Not active, User specifications, No x signal,
IP shutdown, Forced venting function, Angle limitation,
Hardware error, Forced venting switch incorrect
Ndytetddn vikaturvalliseen asemaan vaihdon syy. Parametri
tulee ndkyviin, kun asennoitin on vikaturvallisen asennon tilassa.
Huomautus: Vain, kun asennoitin on SAFE-kdyttotilassa.

= [Reading direction], uoyoaup Buippay

tai [Pneumatics (oikealla)], Pneumatics (vasemmalla) )
Valitse lukusuunta naytslla.

Tyhid tekstilaatikko tunnistetietojen syottamiseen (kork. 8
merkkid)

Tyhid tekstilaatikko tunnistetietojen sydttamiseen (kork. 32
merkkid)
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Menu

User level

Start-up

Actuator

Pin position

Pin position

Pin position

Nominal range

Nominal range

©  Nayton lukema

7.5

7.6

7.7

7.10

711

: write

On-si

Diagnostiikka

Liite A (konfigurointiohjeet)

Saatoalue/-arvot [oletusasetus]/kuvaus

= [On-site: read], On-site: write

Paikan pédlld asennoittimella suoritettava konfiguraatio on
vapautettu (peruutetaan, jos mitadn asetusta ei sydtetd viiteen
minuuttiin).

=> [Linear actuator], Rotary actuator, Linear actuator (expert)
Valitse toimilaitteen tyyppi.

Linear actuator: tapin asento (mm) voidaan valita luetelluista
arvoista parametrissa 7.2.

Rotary actuator: Tapin '90°'-asento voidaan valita parametrissa
'Pin position for rotary actuator' (tapin asento kddntyviille
toimilaitteelle) [7.6].

Linear actuator (expert): loputtomasti muuntuvat
asetusvaihtoehdot tapin asennolle (parametri kohdassa 7.4) ja
nimellisalueelle (parametri kohdassa 7.12).

= [None], 17, 25, 35, 50, 70, 100, 200, 300 mm

Sydtd seuraajatapin nykyinen asento. Tapin asento riippuu
lineaarisen foimilaitteen nimellisliikkeestd (katso luku 'Kéynnistys
ja konfigurointi').

Huomaa: vain, kun 'Actuator’ = 'Linear actuator'

> 90°

Syotd seuraajatapin nykyinen asento. Tapin asento riippuu
kddntyvén toimilaitteen nimelliskulmasta (katso luku 'Kéynnistys
ja konfigurointi').

Huomaa: vain, kun 'Actuator' = 'Rotary actuator'

= [10] - 655 mm

Syétd seuraajatapin nykyinen asento. Tapin asento riippuu
lineaarisen foimilaitteen nimellisliikkeestd (katso luku 'Kaynnistys
ja konfigurointi').

Huomaa: vain, kun 'Actuator' = 'Linear actuator (expert)'

= 3,6 - 655 mm (valitusta tapin asennosta riippuen)
Nimellisalueen loputtomasti muuntuva asetus mm.

Sddtdalue riippuu tapin asennosta, joka on sydtetty kohdassa
'Pin position for linear actuator'.

Huomaa: vain, kun 'Actuator’ = 'Linear actuator'

> 24,0-100,0°[90,0°]

Nimellisalueen loputtomasti muuntuva asetus asteina.
Sddtdalue riippuu tapin asennosta, joka on sydtetty kohdassa
'Pin position for rotary actuator'.

Huomaa: vain, kun 'Actuator' = 'Rotary actuator'

EB 8484-3 FI
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Liite A (konfigurointiohjeet)

Menu

Nominal range for
linear actuator
(expert) or Nominal
range ')

Max. nom. range
Defected nomina
range

Fail-safe position

Initialization mode

Set point (open-loop
control)

Adopt valve position 1

First valve position

Adopt valve position

Second valve position

N Nayton lukema
N}

7.16

7.7

7.20

7.24

7.28

7.30

7.31

7.32

On-site: wril

Diagnostiikka

Talat

Saatoalue/-arvot asetus]/kuvaus

= [3,6] - 999,0 mm

Nimellisalueen loputtomasti muuntuva asetus mm.

Sddtoalue riippuu tapin asennosta, joka on sydtetty kohdassa
'Pin position for linear actuator (expert)'.

Huomaa: vain, kun 'Actuator' = 'Linear actuator (expert)'

[Imaisee suurimman mahdollisen nimellisalueen.
Huomaa: Vain asennoittimet, jotka on alustettu MAX-
alustustilalla ja 'Pin position for linear actuator' # 'None'.

[Imaisee mddritellyn nimellisalueen kdéintyville toimilaitteille.
Huomaa: Vain asennoittimet, jotka on alustettu MAX-
alustustilalla

lImaisee livkukytkimessd asetetun vikaturvallisen asennon (Air-
to-open (ATO), Air-to-close (ATC)).

> [MAX], NOM, MAN, SUB

Valitse alustustila:

- MAX: sulkuelimen liike/kulma suljetusta asennosta
vastakkaiseen pysdytykseen toimilaitteessa

—  NOM: sulkuelimen liike/kulma mitattuna suljetusta
asennosta mdadriteltyyn nimellislikkeeseen

- MAN: manuadlisesti valittu alue

- SUB: korvaava kalibrointi (ilman alustusta)

Katso luvusta 'Kéynnistys ja konfigurointi lisctietoja

alustustiloista.

3> 350 - 35,0° [-30,0°]

Asetuspiste MAN-alustustilalla suoritettavalle alustukselle.
Lukema asteina ei ole absoluuttinen ja se on tarkoitettu
ainoastaan ohjeeksi.

Huomaa: Vain, kun alustustila = MAN.

= Vahvista venttiilin ensimmdinen loppuasento (katso luku
'Kéynnistys ja konfigurointi')
Huomaa: Vain, kun alustustila = MAN.

Venttiilin ensimmdisen loppuasennon lukema (vivun asento
asteina)
Huomaa: Vain, kun alustustila = MAN.

= Vahvista venttiilin toinen loppuasento (katso luku 'Kéynnistys
ja konfigurointi')
Huomaa: Vain, kun alustustila = MAN.

Venttiilin toisen loppuasennon lukema (vivun asento asteina)
Huomaa: Vain, kun alustustila = MAN.
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Menu

Current valve position

Direction of rotation

Volume booster

Direction of action
(actuator)

Reversing amplifier

Pressure limit active

Pressure limit

Initialization including
valve signature

Start initialization

Stop initialization

Start zero calibration

Stop zero calibration

§ Ndéyton lukema

7.36

7.51

7.52

7.52

7.57
7.58

7.68

7.75

776

: write

On-si

Diagnostiikka

Liite A (konfigurointiohjeet)

Saatoalue/-arvot [oletusasetus]/kuvaus

> -25,0-125,0%[0,0 %]
Nykyinen venttiilin asento
Huomaa: Vain, kun alustustila = SUB.

> Counterclockwise, [Clockwise]

Mddritd vivun pydrimissuunta MAN-alustustilaa varten.
Esimerkki:

Venttiili sulkeutuu, kun tapin kara liikkuu alaspdin. Témd toiminta
saa asennoittimen vivun pydrimadn vastapdivadn (nayttod
katsottaessa, pneumaattinen moduuli oikealla) = Asetus:
counterclockwise

Huomaa: Vain, kun alustustila = SUB.

> [Not available], Available
Jos asennoitin on yhdistetty tilavuusvahvistimeen, tama
parametri on asetettava vastaavasti.

= [Single-acting], Double-acting

> [Not available], Available
Jos asennoittimeen on liitetty suunnanvaihtovahvistin, t6ma
parametri on asetettava vastaavasti.

= [No], Yes
2 Not active, 1.4 bar, 2.4 bar, 3.7 bar, [4.7 bar]
Syétd arvo painerajalle baareina.

Alg aktivoi painerajoitusta kaksitoimisille toimilaitteille
(vikaturvallisella asennolla AIR TO OPEN (Avausilmay)).

Huomaa: Vain paineantureilla varustetut asennoittimet, ja kun
'Pressure limit active' = 'Yes'

= [Yes], No

Venttiilin allekirjoitus tallennetaan, kun alustus on suoritettu.
Tassd tapauksessa signaalipaine tallennetaan yhdessd venttiilin
asennon kanssa ja tallennetaan asennoittimeen viitearvoksi.

= Vahvista kdynnistadksesi alustuksen.

Alustuksen aikana venttiili liikkuu likealueensa lcipi.

= Vahvista pysdyttadksesi alustuksen
= Vahvista kdynnistidksesi nollakalibroinnin
Nollakalibroinnin aikana venttiili likkuu likealueensa lépi.

= Vahvista pysdyttidksesi nollakalibroinnin.

EB 8484-3 FI
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Liite A (konfigurointiohjeet)

Result of last
initialization

Result of last zero
calibration

Result of last valve
signature

Initialization status

Zero calibration status

Reset initialization

Current initialization

Actuator

Pin position
Fail-safe position
Initialization mode
Volume booster
Direction of action
(actuator)

Reversing amplifier

Pressure limit active

Pressure limit

Dead time (open)
T63 (open)

T86 (open)

lmaisee, onko viimeinen alustus suoritettu onnistuneesti. Syy
epdonnistuneen alustuksen peruutukseen ilmoitetaan.

lImaisee, onko viimeinen nollakalibrointi suoritettu onnistuneesti.
Syy epdonnistuneen nollakalibroinnin peruutukseen ilmoitetaan.

Imaisee, onko viimeinen venttiilin allekirjoitus suoritettu
onnistuneesti. Syy epdonnistuneen venttiilin allekirjoituksen
tallennuksen peruutukseen ilmoitetaan.

lImaisee, onko alustus aktiivinen vai ei-aktiivinen.

lImaisee, onko nollakalibrointi aktiivinen vai ei-aktiivinen.

Kun alustus kéynnistyy, alustuksen perustana kéytetyt arvot ja
asetukset luetellaan seuraavissa parametreissa. Toisin kuin [Valid
initialization] -kansio, témd arvoluettelo tallennetaan myds
silloin, vaikka alustusta ei ole pddtetty onnistuneesti.

lmaisee alustusta varten mddritetyn parametrin 'Actuator' [7.1].

lmaisee alustusta varten médritetyn parametrin 'Pin position'
[7.5,7.61i7.7].

Imaisee alustusta varten mddritetyn parametrin 'Fail-safe
position' [7.20].

lImaisee alustusta varten médritetyn parametrin 'Initialization
mode' [7.24].

[Imaisee alustusta varten madritetyn parametrin 'Volume
booster' [7.51].

lImaisee alustusta varten médritetyn parametrin 'Reversing
amplifier' [7.52].

lImaisee alustusta varten madritetyn parametrin 'Pressure limit'
[7.58].

Imaisee kuolleen ajan avaamiseen alustuksen aikana ms.

lImaisee alustuksen aikana tallennetun avausajan (ms)
vaihemuutokselle arvosta O arvoon 63 %.

lImaisee alustuksen aikana tallennetun avausajan (ms)
vaihemuutokselle arvosta O arvoon 86 %.
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Menu
T98 (open)

Dead time (close)

T63 (close)

T86 (close)

T98 (close)
Direction of rotation
Nominal range

(optimized)
Detected nominal
range

Time stamp

Temperature

Dead band (integral-
action component)

Loop gain (supply)
Loop gain (exhaust)
Valid initialization

Actuator

Pin position
Pin position
Pin position

Fail-safe position

Ndéyton lukema

7.95

7.95.1
7.95.5

7.95.6

7.957

7.95.20

: write

On-si

Diagnostiikka

Liite A (konfigurointiohjeet)

Saatoalue/-arvot [oletusasetus]/kuvaus

lImaisee alustuksen aikana tallennetun avausajan (ms)
vaihemuutokselle arvosta O arvoon 98 %.

lImaisee kuolleen ajan sulkemiseen alustuksen aikana ms.

lImaisee alustuksen aikana tallennetun sulkemisajan (ms)
vaihemuutokselle arvosta 100 arvoon 27 %.

limaisee alustuksen aikana tallennetun sulkemisajan (ms)
vaihemuutokselle arvosta 100 arvoon 14 %.

limaisee alustuksen aikana tallennetun sulkemisajan (ms)
vaihemuutokselle arvosta 100 arvoon 2 %.

lImaisee alustusta varten mddritetyn parametrin 'Direction of
rotation' [7.36].

lImaisee nimellisalueen , joka on mitattu nopeuspohijainen
loppuasento aktivoituna.

lImaisee kdantyville toimilaitteille alustuksen aikana mé&dritellyn
nimellisalueen.

lImaisee ajan (kéyttdtuntilaskurin lukeman), koska alustus on
suoritettu.

lImaisee alustuksen aikana mddritetyn laitteen sisdisen
lampétilan.

lImaisee alustuksen aikana mddritetyn integroinnin kuolleen
kaistan.

lImaisee alustuksen aikana médritetyn silmukkavahvistuksen
syotolle.

lImaisee alustuksen aikana méadritetyn silmukkavahvistuksen
ilmanpoistolle.

Kun alustus on suoritettu onnistuneeksi, alustuksen perustana
kaytetyt arvot ja asetukset luetellaan seuraavissa parametreissa.

limaisee alustusta varten mddritetyn parametrin 'Actuator' [7.1].

limaisee alustusta varten madritetyn parametrin 'Pin position'

[7.5].

lImaisee alustusta varten madritetyn parametrin 'Pin position’

[7.6].

lImaisee alustusta varten mddritetyn parametrin 'Pin position’

[7.7].

lImaisee alustusta varten mddritetyn parametrin 'Fail-safe
position' [7.20].

EB 8484-3 FI
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Liite A (konfigurointiohjeet)

Initialization mode
Volume booster
Direction of action
(actuator)

Reversing amplifier

Pressure limit active

Pressure limit

Dead time (open)
Té3 (open)

T86 (open)
T98 (open)

Dead time (close)
T63 (close)

T86 (close)

T98 (close)
Direction of rotation
Nominal range

(optimized)

Detected nominal
range

7.95.24

7.95.51

7.95.52

7.95.58

7.95.70

7.9574

lmaisee alustusta varten médritetyn parametrin 'Initialization
mode' [7.24].

lmaisee alustusta varten médritetyn parametrin 'Volume
booster' [7.51].

Imaisee alustusta varten mddritetyn parametrin 'Reversing
amplifier' [7.52].

lImaisee alustusta varten mddritetyn parametrin 'Pressure limit'
[7.58].

Imaisee kuolleen ajan avaamiseen alustuksen aikana ms.

[Imaisee alustuksen aikana tallennetun avausajan (ms)
vaihemuutokselle arvosta O arvoon 63 %.

[Imaisee alustuksen aikana tallennetun avausajan (ms)
vaihemuutokselle arvosta O arvoon 86 %.

lImaisee alustuksen aikana tallennetun avausajan (ms)
vaihemuutokselle arvosta O arvoon 98 %.

[Imaisee kuolleen ajan sulkemiseen alustuksen aikana ms.

[Imaisee alustuksen aikana tallennetun sulkemisaijan (ms)
vaihemuutokselle arvosta 100 arvoon 27 %.

lImaisee alustuksen aikana tallennetun sulkemisajan (ms)
vaihemuutokselle arvosta 100 arvoon 14 %.

lImaisee alustuksen aikana tallennetun sulkemisajan (ms)
vaihemuutokselle arvosta 100 arvoon 2 %.

lmaisee alustusta varten mddritetyn parametrin 'Direction of
rotation' [7.36].

lImaisee nimellisalueen , joka on mitattu nopeuspohjainen
loppuasento aktivoituna.

[Imaisee kadntyville toimilaitteille alustuksen aikana mddritellyn
nimellisalueen.

Time stamp - - Imaisee ajan (kéyttStuntilaskurin lukeman), koska alustus on
suoritettu.

Temperature - - [Imaisee alustuksen aikana médritetyn laitteen sisdisen
[ampatilan.

16-8 EB 8484-3 FI



Liite A (konfigurointiohjeet)

Supply pressure lImaisee alustuksen aikana mddritetyn syttdpaineen.

durlng laist

initialization

Dead band (infegral-  — = e lImaisee alustuksen aikana madritetyn integroinnin kuolleen

action component) kaistan.

Loop gain (supply) 7.95.80 = e lImaisee alustuksen aikana madritetyn silmukkavahvistuksen
syotolle.

Loop gain (exhaust)  7.95.87 = e lImaisee alustuksen aikana madritetyn silmukkavahvistuksen
iimanpoistolle.

Konfiguraatio

Configuration 8 . o
On-site operation - - e = Yes, [No]
locked lmaisee, onko paikan pddlld tapahtuva kéytd lukittu
|aiteintegraation kautta.
Language of on-site  — = ® > [Default], Language 1, Language 2, ..., Language 5
operation Asennoittimen ndytollc kéytetty kieli
Behavior upon failure  — = ® > [Emergency mode], Fail-safe position
of the travel sensing Valitse, kuinka asennoittimen on kéyttdydyttcva, kun liikkeen
havaitseminen hdiriintyy.
— Emergency mode: asennoitin kdyttcytyy, niin kuin sitd ei olisi
alustettu (avoimen piirin oh]uus)
— Fail-safe position: asennoitin siirtdd venttiilin madriteltyyn
vikaturvalliseen asentoon (katso parametri 7.20)
Activate password = = e = Active, [Not active]

On-site: write: ilmoittaa, onko salasana aktivoitu vai ei.
Diagnosis: aktivoi/deaktivoi salasana paikan pédlld tapahtuvan
toiminnon lukitsemiseksi

Change password = = e = 0000 - 9999, [1234]
= Muuta salasanaa.
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Liite A (konfigurointiohjeet)

Set point processing

Lower w-range value ~ 8.1.1 . e 5 [00]-750%
Asetuspistealueen alemman arvon on oltava pienempi kuin
"Upper w-range value", 0 % = 4 mA.
Asetuspistealue on arvojen "Upper w-range value" ja "Lower
w-range value" vélinen ero, ja sen on oltava Aw = 25 % =
4 mA.
Kun asetuspistealue O - 100 % = 4 - 20 mA, ventiilin tdytyy
likkua koko foiminta-alueensa lépi, siis O - 100 % liikkeestd/
kiertokulmasta.
Jakoaluekéytdss venttiilit toimivat pienemmillé asetuspisteilldi.
Kahta venttiilid ohjaavan ohjausyksikon sédtssignaali on jaettu
esimerkiksi niin, ettd venttiilit likkuvat niiden koko liikkeen/
kiertokulman Iéipi vain puolella syttssignaalilla (ensimméisen
venttiilin asetus O - 50 % = 4 - 12 mA ja foisen venttiilin asetus
50 - 100 % = 12 - 20 mA).

Upper w-range value  8.1.2 . e = 250-[100,0 %]
Katso parametri 'Lower w-range value' [8.1.1]

Asetuspistealueen ylemmdin alueen arvon on oltava suurempi
kuin 'Lower w-range value'.

Direction of action 8.1.6 o ® 9 [Increasing/increasing], Increasing/decreasing
Asetuspisteen vaikutus venttiilin asentoon mddritetddn
seuraavasti:

— Increasing/increasing: palloventtiili avautuu, kun asetuspiste
kasvaa.

— Increasing/decreasing: palloventtiili sulkeutuu, kun
asetuspiste kasvaa.

Characteristic 8.1.9 o ® = [Linear], Equal percentage, Reverse equal percentage,
Butterfly valve (linear), Butterfly valve (equal percentage),
Rotary plug valve (linear), Rotary plug valve (equal
percentage), Segmented ball valve ( linear), Segmented ball
valve (equal percentage), User-defined
Valitse ominaisuus (katso luku16.3).

Lower x scaling 8.1.10 3 e 5 [00]-80%
lImaisee asetuspistealueen mdaéritetyn alemman alueen arvon.
Upper x scaling 8.1.11 o e > 20,0-[100 %]

lImaisee asetuspistealueen médritetyn ylemmdin alueen arvon.
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Menu

Lower x-range value

Upper x-range value

Ramp time (rising)

Ramp time (falling)

Travel/sec. (rising)

Travel/sec. (falling)

Gyton lukema

® N

1.12

8.1.13

8.1.20

8.1.22

8.1.25

8.1.27

On-site: write

Diagnostiikka

Liite A (konfigurointiohjeet)

Saatoalue/-arvot [oletusasetus]/kuvaus
= [0,0]- 99,0 %

Alemman alueen arvo liikettci/kulmaa varten nimellis- tai
toiminta-alueella

Toiminta-alue on venttiilin todellinen liike/kulma ja sitc
rajoittavat alemman liike-/kulma-alueen arvo ja ylemmén
like-/kulma-alueen arvo. Yleensd toiminta-alue ja nimellisalue
ovat yhtd suuret. Nimellisalue voidaan rajoittaa toiminta-
alueeseen alemman ja ylemmdn x-alueen arvoilla.

Arvo ndytetddn tai se on sydtettévd. Ominaiskdyrd on
mukautettu. Alemman ja ylemmdn x-alueen arvojen vdlisen
eron on olfava véhintddn 1 %.

> 1,0-[100,0 %]

Ylemméin alueen arvo liikettd/kulmaa varten nimellis- ai
toiminta-alueella

Arvo ndytetGan tai se on sydtettava.

Ominaiskdyrd on mukautettu.

Esimerkki: toiminta-alue on muokattu, esimerkiksi rajoittamaan
saatoventtiilin aluetta, joka on mitoitettu liian suureksi. Tatc
toimintoa varfen asetuspisteen koko resoluutioalue muunnetaan
uusiin rajoihin.

0 % naytolld vastaa sdddettyd alarajoa ja 100 % scddettyd
yldrajaa.

Alemman ja ylemméin x-alueen arvojen vélisen eron on oltava
véhintddn 1 %.

= [0,0] - 10000,0 s

Aika, jonka venttiili vaatii likkuakseen tydskentelyalueensa lépi
kasvavalla asetuspisteelld.

Joissakin kdyttdsovelluksissa on suositeltavaa rajoittaa
toimilaitteen siirtoaikaa tarkoituksella estdd sen liian nopea
kytkeytyminen prosessin ollessa kdynnissd.

= [0,0] - 10000,0 s

Aika, jonka venttiili vaatii liikkuakseen tydskentelyalueensa lcpi
venttiilin avaamisen asefuspisteelld.

Joissakin kayttosovelluksissa on suositeltavaa rajoittaa
toimilaitteen siirtoaikaa tarkoituksella estdd sen liian nopea
kytkeytyminen prosessin ollessa kdynnissa.

= 1,0-100,0%[10,0 %]
Vaadittu likkeen muutos % / sekunti
= 1,0-100,0%[10,0 %]

Vaadittu likkeen muutos % / sekunti

EB 8484-3 FI
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Liite A (konfigurointiohjeet)

]

&

2L

2

£

Menu =
Lower end position 8.1.40

End position w <= (set 8.1.41
point cutoff decrease)

Upper end position ~ 8.1.44

End position w >= (set 8.1.45
point cutoff increase)

Identification 8.2
Positioner 8.2.1
Article code -

Certification =

SIL deactivation -
behavior

On-site: write

Diagnostiikka

Sadtoalue/-arvot [oletusasetus]/kuvaus

> [Activated], Deactivated

Aktivoi/deaktivoi parametri 'End position w <=' (asetuspisteen
katkaisun lasku)

Venttiilin tiivis sulkeutuminen on voimassa vain, kun 'Lower end
position' = 'Active'.

2> 0,0-49,0%[1,0%]

Jos asetuspiste w saavuttaa loppuarvoksi sydtetyn
prosenttiarvon, joka saa aikaan venttiilin sulkeutumisen,
toimilaitteen ilma poistuu heti kokonaan (AIR TO OPEN
(Avausilma)) tai se tayttyy ilmalla (AIR TO CLOSE (Sulkuilmal)).
Témd toiminta johtaa aina venttiilin maksimaaliseen
tiivissulkeutumiseen.

Huomaa: Parametri aktiivinen vain, kun 'Lower end position' =
'Active'.

> Activated, [Deactivated]

Aktivoi/deaktivoi parametri 'End position w >=' (asetuspisteen
katkaisun nousu)

Kolmitieventtiileilld on voimassa oltava seuraava: 'Upper end
position' = 'Active'.

> 51,0-100,0 % [99,0 %]

Jos asetuspiste w saavuttaa loppuarvoksi syStetyn
prosenttiarvon, joka saa aikaan venttiilin avautumisen, toimilaite
tayttyy heti ilmalla (AIR TO OPEN (Avausilma)) tai se tdyttyy
ilmalla (AIR TO CLOSE (Sulkuilma)). Témd toiminto johtaa
sithen, eftd venttiili avataan tdysin, kun se toimii
asianmukaisesti.

Esimerkki: aseta parametri 'End position w >=" (asetuspisteen
katkaisun nousu) arvoon 99 % kolmitieventtiileille.

Huomaa: parametri aktiivinen vain, kun 'Upper end position' =
'Active'.

Asennoittimen artikkelikoodin lukema Artikkelikoodi auttaa
tunnistamaan asennoittimen version (katso luku 'Laitteessa
olevat merkinndt').

lImaisee, onko asennoittimella voimassa oleva
rajahdyssuojaussertifikaatti.

llmaisee asetuspisteen turvavarustetulle toiminnolle “Emergency
venting” (<3,8 mA)
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Liite A (konfigurointiohjeet)

Order numberand - llmaisee filausnumeron ja asennon, kun asennoitin on tilattu

order position (kéyttgijcin yksityiskohtaiset tiedot tilattaessal).

Control valve ID = = ¢ llmaisee asennoittimen asennuspaikan ohjausventtiilin tunnuksen
(kéiyttgijcin yksityiskohtaiset tiedot tilattaessal).

Identification link - - e Asennoittimen ainutlaatuinen tunniste (SAMSONin kohdistamay)

Firmware version 8.2.1.5 o e Asennoittimen laitelmistoversion lukema

Hardware version 8.2.1.6 o e Asennoittimen laitteistoversion lukema

Serial number 8.2.17 J ¢ llmaisee asennoittimen sarjanumeron

Configuration ID = = e lImaisee asennoittimen konfiguraatiotunnuksen

assigned to the device

Date: day = = e S [1]-31

Date: month = = e S [1]-12 gf::gyt:z:?;z:z:

Date: year - - e = 1900-2155[2012]

Message = = e Tyhid tekstilaatikko viestin sycttéimiseen (kork. 32 merkkid)

Text box 1 = = L

Text box 2 — = 3

Text box 3 _ _ o  Tyhjdt tekstilaatikot asennoitinta, ohjausventtiilid ja/tai
tunnistetta koskevien tietojen syottoon (kork. 32 merkkid)

Text box 4 = = .

Text box 5 = = .

Valve = - 3

Valve manufacturer - = ®  Optio venttiilin valmistajan sycttdon (kork. 32 merkkid)

Description - - e Optio venttiilin kuvauksen syttoon (kork. 32 merkkid)

Actuator motion - - ® = Llinear motion, Rotary motion, Other, [-/-]

Valve size standard - = ®* 5 DIN, ANSI, IG, JIS, BS, Other (mm), Other (in), [-/-]

Nominal size DN = = ® = [0.0]to 65535.0

Flow direction - - ® > Flow-to-open, Flow-to-close, Alternating, [-/-]

Max. cycle count - - ® = 0t 1000000000, [1000000]

Pressure baloncing - T 3> Without, With (PTFE), With (graphite), Other, [-/-]

Facing (leakage class) — - ® > Metal seal, Lapped-in, Soft seal, Nickel seal, PTFE, PEEK,

UHMWPE, FFKM, UHMWEPE (polyethylene), Other, [-/-]
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Liite A (konfigurointiohjeet)

Valve seat diameter = [0.0] to 600.0 mm

Kvs = = e = [0.0] o 10000.00

Kvs unit - - ® S Kv coefficient, Tv, Other, [-/-]

Plug type = = ® = Parabolic, V-port, Other, [-/-]

Valve characteristic - - ® > Llinear, Equal percentage, Inherent, Other, [-/-]

Noise reduction - - ® S None, Stl, Stll, Stlll, Other, [-/-]

Actuator = = .

Actuator manufacturer - - ®  Optio asennoittimen valmistajan sydtoon (kork. 32 merkkid)

Description - - ®  Optio asennoittimen kuvauksen systoon (kork. 32 merkki)

Actuator motion - - ® Linear motion, Rotary motion, Other, [-/-]

Principle of operation - - ®* = Single acting, Double acting, Other, [-/-]

Actuator type - — ® Pneumatic (diaphragm), Pneumatic (piston), Hydraulic,

Electric, Other, [-/-]

Effective actuator area — = ® S [0]-65535cm?

:Z:l; signal pressure - T % 5> [00]-655350bar

:i":";:f;‘l’s:l I . * 3 [0,0]-65535,0 bar [1,0 bar]

Fail-safe position - - ®* > Air-fo-open (ATO), Air-fo-close (ATC), Other, [-/-]

Supply pressure = = ® > [0,0]-14,0bar

Further valve = = .

accessories

Manufacturer = = ®  Optio venttiilitarvikkeiden valmistajan sycttoon (kork. 32
merkkid)

Description = = e Optio venttiilitarvikkeiden kuvauksen systtoon (kork. 32
merkkid)
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Menu

Control parameters

Activate integral-
action component

Dead band (infegral-
action component)

Deactivation of
integral action in
upper end position

Deactivation of
integral action in
lower end position

g -
£ £ 3
= = | =
‘= .. 3
S
2 6 =a
8.7 o« .
8.7.1 .« .
8.7.2 .« .
8.7.3 .« .
8.7.4 o« .

Liite A (konfigurointiohjeet)

Saatoalue/-arvot [oletusasetus]/kuvaus

= [Active] (PID), Not active (PD)

Ohijaustila voidaan muuttaa arvosta PD arvoon PID-ohjain ja
pdin vastoin.

PID-ohjaimen integroiva toiminto on aina aktivoitu, kun alustus
on suoritettu onnistuneesti. Se voidaan deaktivoida fdllé
parametrilla. Kun se on deaktivoitu, asennoitin toimii pelkkdna
PD-ohjaimena. Tuloksena asennoitin reagoi hitaammin tai se ei
reagoi lainkaan erittdin pieniin asetuspisteen poikkeamiin.
Suosittelemme integroivan toiminnon akfivointia erittdin tarkkaa
suljetun piirin ohjausta varten.

= [0,1]-100,0 %

Integroinnin kuollut kaista suljetun piirin ohjausta varten
Integroiva toiminto pysdhtyy, kun asetuspisteen poikkeama tulee
télle kuolleelle kaistalle.

Integroiva toiminto kéynnistyy uudelleen, kun venttiilin asento
poistuu jdlleen kuolleelta kaistalta.

Sovittaminen suoritetaan automaattisesti suljetun piirin
ohjauksen aikana (kitkasta riippuen).

> 0-25%[1,0%]

Integroiva toiminto pysdhtyy, kun venttiilin asento on tGmdn
rajan yldpuolella.

Integroiva toiminto ei sisdlly endd suljetun piirin ohjaukseen, jos
esiintyy vakaan filan virhe ylemmdn loppuasennon ympdrilla
(esim. lisGcintynyt kitka, loppuasentoa ei voi saavuttaa).
Integroiva toiminto kéynnistyy uudelleen, kun venttiilin asento
poistuu jdlleen kuvatulta alueelta.

Esimerkki: jos tdmd parametri on asetettu arvoon 1 %,
integroiva toiminto pysdhtyy venttiiliasennoille >99 %.

> 0-25%[1,0%]

Integroiva toiminto pysdhtyy, kun venttiilin asento on tGmdn
rajan alapuolella.

Integroiva toiminto ei sisdlly endd suljetun piirin ohjaukseen, jos
esiintyy vakaan filan virhe alemman loppuasennon ympairilla
(esim. lisGcntynyt kitka, loppuasentoa ei voi saavuttaa).
Integroiva toiminto kéynnistyy uudelleen, kun venttiilin asento
poistuu jdlleen kuvatulta alueelta.

Esimerkki: jos tdmd parametri on asetettu arvoon 1 %,
integroiva toiminto pysdhtyy venttiiliasennoille <1 %.
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Liite A (konfigurointiohjeet)

Adaptation of . e S [Active], Not active

integral-action Aktivoi/deaktivoi integroivan toimintokomponentin

component automaattinen sovitus.

Currentdead band ~ 8.7.8 o *  Integroivan toimintokomponentin nykyisen kuolleen kaistan
(integral-action lukema suljetun piirin ohjausta varten

component) Integroiva toiminto pysdhtyy, kun asetuspisteen poikkeama tulee

télle kuolleelle kaistalle.

Integroiva toiminto kéynnistyy uudelleen, kun venttiilin asento
poistuu jdlleen kuolleelta kaistalta.

Sovittaminen suoritetaan automaattisesti sulietun piirin
ohjauksen aikana (kitkasta riippuen).

User-defined control ~ 8.7.10 o e = Active, [Not active]
parameters Aktivoi/deaktivoi vahvistuksen asetukset (Kp, Ki, Kd).
Loop gain (supply) 8.7.13 o e > 1-650[50]

Silmukkavahvistuksen asetus
Huomaa: Parametri aktiivinen vain, kun 'User-defined control
parameters' = 'Not active'.

Kp (supply) 8.7.15 3 e = 0,1-200,0][1,0]
Syston suhteellisen vahvistuksen asetus
Asennoittimen alustuksen aikana PID-ohjaimen parametrit
hienosdddetddn optimaalisesti. Jos venttiili oskilloi asemassa,
Kp-arvon alentaminen alustuksen jdlkeen saattaa parantaa
tilannetta.
Tarkasta integroivan ja derivoivan foiminnon oikea vastine Kp-
arvon sddtdmisen jclkeen.
Huomaa: Parametri aktiivinen vain, kun 'User-defined control
parameters' = 'Active'.

Ki (supply) 8.7.16 . e = 0,1-100,0][1,0]
Sydtdn integrointivahvistuksen asetus
Asennoittimen alustuksen aikana PID-ohjaimen parametrit
hienosdddetddn optimaalisesti. Jos virhe on liian suuri vakaassa
tilassa, Ki-arvon lisGédminen alustuksen jclkeen saattaa parantaa
tilannetta.
Tarkasta integroivan ja derivoivan foiminnon oikea vastine Ki-
arvon sddtdamisen jclkeen.
Huomaa: Parametri aktiivinen vain, kun 'User-defined control
parameters' = 'Active'.
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Liite A (konfigurointiohjeet)

b 8.7.17 e« « 3 05-2000[20]
Sydton derivointivahvistuksen asetus
Asennoittimen alustuksen aikana PID-ohjaimen parametrit
hienosdddetddn optimaalisesti. Jos venttiili oskilloi asemassa,
Kd-arvon nostaminen alustuksen jdlkeen saattaa parantaa
tilannetta.
Tarkasta suhteellisen ja integroivan toiminnon oikea vastine Kp-
arvon sddtdmisen jdlkeen.
Huomaa: Parametri aktiivinen vain, kun 'User-defined control
parameters' = 'Active’.

Loop gain (exhaust) ~ 8.7.20 o e D 1-650[50]
Silmukkavahvistuksen asetus
Huomaa: Parametri aktiivinen vain, kun 'User-defined control
parameters' = 'Not active'.

Kp (exhaust) 8.7.22 . e - 0,1-200,01[1,0]
lImanpoiston suhteellisen vahvistuksen asetus
Asennoittimen alustuksen aikana PID-ohjaimen parametrit
hienosdididetdcin optimaalisesti. Jos ventiili oskilloi asemassa,
Kp-arvon alentaminen alustuksen jélkeen saattaa parantaa
tilannetta.
Tarkasta integroivan ja derivoivan toiminnon oikea vastine Kp-
arvon sddtdmisen jdlkeen.
Huomaa: Parametri aktiivinen vain, kun 'User-defined control
parameters' = 'Active'.

Ki (exhaust) 8.7.23 . e = 0,1-100,01[1,0]
llmanpoiston integrointivahvistuksen asetus
Asennoittimen alustuksen aikana PID-ohjaimen parametrit
hienosdicidetdicin optimaalisesti. Jos virhe on liian suuri vakaassa
tilassa, Ki-arvon lisdéminen alustuksen jélkeen saattaa parantaa
tilannetta.
Tarkasta integroivan ja derivoivan toiminnon oikea vastine Ki-
arvon sddtdmisen jdlkeen.
Huomaa: Parametri aktiivinen vain, kun 'User-defined control
parameters' = 'Active'.
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Liite A (konfigurointiohjeet)

Menu
Kd (exhaust)

Software restriction
(supply)

End position
(optimized)

Options

Module status

Identification

Option A

Terminal designation

Function

Configuration

Ndéyton lukema

©
N
N
N

8.7.30

8.7.70

8.10

8.10.3

8.10.4

8.10.6
8.10.6.1

8.10.6.2
8.10.6.3

On-site: write

Diagnostiikka

Sadtoalue/-arvot [oletusasetus]/kuvaus
= 0,5-200,0[2,0]

Derivoivan komponentin vahvistuskertoimen asetus asetuspisteen
poikkeamalle PID-ohjaimella ilmanpoistoa varten

Asennoittimen alustuksen aikana PID-ohjaimen parametrit
hienosdddetddn optimaalisesti. Jos venttiili oskilloi asemassa,
Kd-arvon nostaminen alustuksen jclkeen saattaa parantaa
tilannetta.

Tarkasta suhteellisen ja integroivan toiminnon oikea vastine Kp-
arvon sddtamisen jclkeen.

Huomaa: Parametri akfiivinen vain, kun 'User-defined control
parameters' = 'Active’.

= 25-100 %

Sydton virtausnopeuden rajoituksen asetus prosentteina (%)
pneumatiikkamoduulista (lovi A) prosentteina
Pneumatiikkamoduulien sytdn virtausnopeus lasketaan
mddriteltyyn arvoon. Virtausnopeuden lasku voi johtaa
parempaan ohjaustarkkuuteen pienillé toimilaitteilla.

= [Active], Not active

Tdma parametri koskee ainoastaan loppuasentoa (systts) MAX-
alustustilalla ja air-to-open (ATO) toimilaitteella. Kaikissa muissa
tapauksissa témd toiminto on ofettu kéytostd.

Alustuksen aikana lasketaan optimaalinen ja mekaaninen
loppuasento liikenopeuden analyysin pohjalta. Optimoitua
loppuasentoa kdytetddn, jos etdisyys on riittdvan pieni.
Suosittelemme témdn toiminnon aktivointia ainoastaan, jos
toimilaitteen mekaaninen deformaatio on mddritelty selkedisti.
Tdissd tapauksessa se johtaa suurempaan virheeseen
loppuasennossa. Tuloksena ohjaustarkkuus huononee.

lImaisee moduulin A tilan. Moduuli on toiminnassa, kun 'Status'
= 'Module active'

lmaisee moduulin tunnuksen ('Binary input' tai 'Position
transmitter')

llmaisee option A séhkéliitéinndn liittimet (katso luku 'Asennus').

Binddritulo (kontakti)
Kontakti (O - 24 V)
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Liite A (konfigurointiohjeet)

Action upon active
binary input

Fixed value over
binary input

Edge control

Current state

Function

Position transmitter's
direction of action

Error message at
position transmitter

Error message in
case of 'Function
check' condensed
state

8.10.6.4

8.10.6.5

8.10.6.6

8.10.6.7

8.10.6.66

8.10.6.67

8.10.6.68

= Switching state (logging), On-site write protection, Start PST,
Start FST, Move valve to fixed value

Asetus toiminnolle, joka on suoritettava, kun binddritulo

aktivoidaan.

Huomaa: Parametri aktiivinen vain, kun 'ldentification' =

'Binary input'

> -250-125,0%[100,0 %]

Asetus venttiiliasennolle, johon venttiilin on siirryttcva, kun
binddritulo on aktivoitu.

Huomaa: Parametri aktiivinen vain, kun 'Action upon active
binary input' = '"Move valve to fixed value'

= [Active = switch closed], Active = switch open

Valitse kytkentdtila, jossa on suoritettava toiminto, kun
binddritulo aktivoidaan.

Huomaa: Parametri aktiivinen vain, kun 'ldentification’ =
'Binary input'

Binddritulon nykyisen tilan lukema

Huomaa: Parametri aktiivinen vain, kun 'ldentification' =
'Binary input'

Position transmitter

Huomaa: Parametri aktiivinen vain, kun 'ldentification’ =
'Position transmitter’

= [Increasing/increasing], Increasing/decreasing
Kohdistus liikkeen / kulma-asennon ja asentoldhettimen
ulosmenon vdlill (4 - 20 mA:n signaalialue)

Huomaa: Parametri aktiivinen vain, kun 'ldentification' =
'Position transmitter’

= [None], Low, High

Valitsee, ilmaistaanko virheet ja kuinka ne on ilmaistava
asentoldhettimen ulostulolla (signaalivirta <2,4 mA (Low) tai
signaalivirta >21,6 mA (High))

Huomaa: Parametri aktiivinen vain, kun 'ldentification' =
'Position transmitter’

= [Yes], No

Aktivoi/deaktivoi virheilmoitus ilmoituksen 'Function check'
kondensoidussa tilassa.

Huomaa: Parametri aktiivinen vain, kun 'Error message at
position transmitter' = 'None'
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Liite A (konfigurointiohjeet)

= [Yes], No

Aktivoi/deaktivoi virheilmoitus ilmoituksen '"Maintenace
required' tai 'Out of specification’ kondensoidussa tilassa
Huomaa: Parametri aktiivinen vain, kun 'Error message at
position transmitter' = 'None'

Error message in
case of 'Maintenance
required' and 'Out of
specification’
condensed states

Signal of analog
output

Start AO test.

Test signal of analog
output

Test mode

Module status
Identification

Option B

Terminal designation
Function
Configuration

Action upon active
binary input

8.10.6.69

8.10.6.70

8.10.6.71

8.10.6.72

8.10.9

8.10.10

8.10.12

8.10.12.1
8.10.12.2
8.10.12.3
8.10.12.4

lImaisee asentoldhettimen signaalin prosentteina (%) O -
20 mA:n signaalialueella.

Huomaa: Parametri aktiivinen vain, kun 'ldentification’ =
'Position transmitter’

= Vahvista kéynnistddksesi asentoldhettimen toimintatestin.
Huomaa: Parametri aktiivinen vain, kun 'ldentification’ =
'Position transmitter’

= -10,0-110,0%10,0 %]

Testisignaalin asetus asentoldhettimen toimintatestin
suorittamiselle.

Huomaa: Parametri aktiivinen vain, kun 'ldentification’ =
'Position transmitter’

limaisee asentoldhettimen toimintatestin tilan
Huomaa: Parametri aktiivinen vain, kun 'ldentification’ =
'Position transmitter'

limaisee moduulin B tilan. Moduuli on toiminnassa, kun 'Status'
= 'Module active'

limaisee moduulin tunnuksen ('Binary input', 'Position
transmitter' tai 'Forced venting')

lImaisee option B séhkdliiténnan liittimet (katso luku 'Asennus').
Binddritulo (kontakti)
Kontakti (0 - 24 V)

= Switching state (logging), On-site write protection, Start PST,
Start FST, Move valve to fixed value

Asetus toiminnolle, joka on suoritettava, kun bingdritulo

aktivoidaan.

Huomaa: Parametri aktiivinen vain, kun 'ldentification’ =

'Binary input'
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Liite A (konfigurointiohjeet)

Fixed value over
blnary input

Edge control

Current state

Function

Position transmitter's
direction of action

Error message at
position transmitter

Error message in
case of 'Function

check' condensed
state

Error message in

case of '"Maintenance
required' and 'Out of

specification’
condensed states

8.10.12.5

8.10.12.6

8.10.12.7

8.10.12.66

8.10.12.67

8.10.12.68

> -25,0-125,0%[100,0 %]
Asetus venttiiliasennolle, johon venttiilin on siirryttcvd, kun
binddritulo on aktivoitu.
Huomaa: Parametri aktiivinen vain, kun 'Action upon active
binary input' = 'Move valve to fixed value'

= [Active = switch closed], Active = switch open

Valitse kytkentdtila, jossa on suoritettava toiminto, kun
binddritulo aktivoidaan.

Huomaa: Parametri aktiivinen vain, kun 'ldentification' =
'Binary input'

Binddritulon nykyisen tilan lukema

Huomaa: Parametri aktiivinen vain, kun 'ldentification’ =
'Binary input'

Position transmitter

Huomaa: Parametri aktiivinen vain, kun 'ldentification' =
'Position transmitter’

= [Increasing/increasing], Increasing/decreasing
Kohdistus liikkeen / kulma-asennon ja asentoldhettimen
ulosmenon vdlill (4 - 20 mA:n signaalialue)

Huomaa: Parametri aktiivinen vain, kun 'ldentification’ =
'Position transmitter’

= [None], Low, High

Valitsee, ilmaistaanko virheet ja kuinka ne on ilmaistava
asentoldhettimen ulostulolla (signaalivirta <2,4 mA (Low) tai
signadlivirta >21,6 mA (High))

Huomaa: Parametri aktiivinen vain, kun 'ldentification' =
'Position transmitter’

= [Yes], No

Aktivoi/deaktivoi virheilmoitus ilmoituksen 'Function check'
kondensoidussa tilassa.

Huomaa: Parametri aktiivinen vain, kun 'Error message at
position transmitter' = 'None'

= [Yes], No

Aktivoi/deaktivoi virheilmoitus ilmoituksen 'Maintenace
required' tai 'Out of specification’ kondensoidussa filassa
Huomaa: Parametri aktiivinen vain, kun 'Error message at
position transmitter' = 'None'
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Liite A (konfigurointiohjeet)

Signal of analog
output

Start AO test.

Test signal of analog
output

Test mode

Module status

Identification

Limit switch 1

Terminal designation

Function

Mode

8.10.12.69

8.10.12.70

8.10.12.71

8.10.12.72

8.10.20

8.10.21

8.10.22
8.10.22.1

8.10.22.20

8.10.22.21

lImaisee asentoldhettimen signaalin prosentteina (%) O -
20 mA:n signaalialueella.

Huomaa: Parametri aktiivinen vain, kun 'ldentification’ =
'Position transmitter’

= Vohvista kéynnistidksesi asentoléhettimen toimintatestin.
Huomaa: Parametri aktiivinen vain, kun 'ldentification’ =
'Position transmitter’

= -10,0-110,0 % [0,0 %]

Testisignaalin asetus asentoléhettimen toimintatestin
suorittamiselle.

Huomaa: Parametri aktiivinen vain, kun 'ldentification’ =
'Position transmitter'

limaisee asentoldhettimen toimintatestin tilan
Huomaa: Parametri aktiivinen vain, kun 'ldentification’ =
'Position transmitter’

lImaisee 'Limit switches' -moduulien tilan. Rajakytkimet ovat
toiminnassa, kun 'Status' = 'Module active'

lImaisee moduulin tunnuksen ('Software limit switches PLC',
'NAMUR inductive + software limit switches', '"NAMUR software
limit switches' tai "NAMUR inductive limit switches')

lImaisee raiokytkimel-opﬁon sahksliitannan liittimet (katso luku
'Asennus').

= [Software limit switch], Fault alarm output

Valitse toiminto:

—  Software limit switch: llmaisee rajan rikkomisen (rajan ylé-
ja alapuolella)

—  Fault alarm output: ilmoittaa olemassa olevat
virheilmoitukset 'Failure'-tilaluokituksella ja kondensoidulla
tilalla viestin 'Error message in case of ... condensed state'
mukaisesti.

> [Below limit], Above limit

Maarittad, halutaanko ohijelmiston rajakytkimen aktivoituvan,
kun arvo ylittdd séddetyn rajan tai laskee sen alle.

Huomaa: Parametri aktiivinen vain, kun 'Function' = 'Software
limit switch'
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Menu

Edge control

Error message in
case of 'Function
check' condensed
state

Error message in
case of '"Maintenance
required' and 'Out of
specification'
condensed states

Limit

Current state

Start DO test.
Test mode

Limit switch 2

Terminal designation

Function

Mode

8.10.22.22

8.10.22.25

8.10.22.26
8.10.22.27

8.10.22.28

8.10.23
8.10.23.1

8.10.23.20

8.10.23.21

On-site: write

Diagnostiikka

Liite A (konfigurointiohjeet)

Saatoalue/-arvot [oletusasetus]/kuvaus

= [Conducting/high], Non-conducting/low

Mddrittéic missd filassa ohjelmiston rajakytkin on aktiivinen.
Huomaa: Parametri aktiivinen vain, kun 'Function' = 'Software
[imit switch'

2 [Yes], No

Aktivoi/deaktivoi virheilmoitus ilmoituksen 'Function check'
kondensoidussa tilassa.

Huomaa: Parametri aktiivinen vain, kun 'Function' = 'Fault
alarm output'

= [Yes], No

Aktivoi/deaktivoi virheilmoitus ilmoituksen 'Maintenace
required' fai 'Out of specification' kondensoidussa tilassa
Huomaa: Parametri aktiivinen vain, kun 'Function' = 'Fault
alarm output'

> -20,0-120,0 % [2,0 %]

Médrittdd rajan ohjelmiston rajakytkimen vastaukselle
Huomaa: Parametri aktiivinen vain, kun 'Function' = 'Fault
alarm output'

lImaisee ohjelmiston rajakytkimen tai virhehdlytysléihdan tilan.

= Vahvista kdynnistidksesi ohjelmiston rajakytkimen tai
virhehdlytyslahdon toimintatestin.

lImaisee DO-testin tilan (ohjelmiston rajakytkimen tai
virhehdlytyslihddn toimintatesti).

lImaisee rajakytkimet-option sahkaliitdnndn liittimet (katso luku
'Asennus').

= [Software limit switch], Fault alarm output

Valitse toiminto:

—  Software limit switch: llmaisee rajan rikkomisen (rajan yld-
ja alapuolella)

—  Fault alarm output: ilmoittaa olemassa olevat
virheilmoitukset 'Failure'-tilaluokituksella ja kondensoidulla
tilalla viestin 'Error message in case of ... condensed state'
mukaisesti.

> [Below limit], Above limit

Maarittdd, halutaanko ohijelmiston rajakytkimen aktivoituvan,
kun arvo ylittdd sGddetyn rajan tai laskee sen alle.

Huomaa: Parametri aktiivinen vain, kun 'Function' = 'Software
[imit switch'

EB 8484-3 FI
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Liite A (konfigurointiohjeet)

Menu

Edge control

Error message in
case of 'Function
check' condensed
state

Error message in
case of '"Maintenance
required' and 'Out of
specification'
condensed states

Limit

Current state

Start DO test.
Test mode

Limit switch 3

Terminal designation

Function

Mode

8.10.23.25

8.10.23.26
8.10.23.27

8.10.23.28

8.10.24
8.10.24.1

8.10.24.20

8.10.24.21

On-site: write

Diagnostiikka

Sadtoalue/-arvot [oletusasetus]/kuvaus

= [Conducting/high], Non-conducting/low

Mddrittdd missd filassa ohjelmiston rajakytkin on aktiivinen.
Huomaa: Parametri aktiivinen vain, kun 'Function' = 'Software
limit switch'

= [Yes], No

Aktivoi/deaktivoi virheilmoitus ilmoituksen 'Function check'
kondensoidussa tilassa.

Huomaa: Parametri aktiivinen vain, kun 'Function' = 'Fault
alarm output'

= [Yes], No

Aktivoi/deaktivoi virheilmoitus ilmoituksen 'Maintenace
required' tai 'Out of specification' kondensoidussa tilassa
Huomaa: Parametri aktiivinen vain, kun 'Function' = 'Fault
alarm output'

2> -20,0-120,0 % [2,0 %]

Maérittad rajan ohjelmiston rajakytkimen vastaukselle
Huomaa: Parametri aktiivinen vain, kun 'Function' = 'Fault
alarm output'

lImaisee ohjelmiston rajakytkimen tai virhehdlytysléhdén tilan.

= Vahvista kdynnistidksesi ohjelmiston rajakytkimen tai
virhehdlytyslahdon toimintatestin.

lImaisee DO-festin tilan (ohjelmiston rajakytkimen tai
virhehélytyslghdon toimintatesti).

Imaisee rajakytkimet-option sahkaliitgnndn liittimet (katso luku
'Asennus').

= [Software limit switch], Fault alarm output

Valitse toiminto:

—  Software limit switch: llmaisee rajan rikkomisen (rajan yld-
ja alapuolella)

—  Fault alarm output: ilmoittaa olemassa olevat
virheilmoitukset 'Failure'-tilaluokituksella ja kondensoidulla
tilalla viestin 'Error message in case of ... condensed state'
mukaisesti.

> [Below limit], Above limit

Mdarittad, halutaanko ohijelmiston rajakytkimen aktivoituvan,
kun arvo ylittéd sGddetyn rajan tai laskee sen alle.

Huomaa: Parametri aktiivinen vain, kun 'Function' = 'Software
limit switch'
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Menu

Edge control

Error message in
case of 'Function
check' condensed
state

Error message in
case of '"Maintenance
required' and 'Out of
specification'
condensed states

Limit

Current state

Start DO test.
Test mode

Select test

Test result

External position
sensor status

Position sensor
Terminal designation
External position

sensor signal (scaled

and filtered)

8.10.24.22

8.10.24.25

8.10.24.26
8.10.24.27

8.10.24.28

8.10.24.30

8.10.24.30
8.10.38

8.10.40
8.10.40.1

8.10.40.41

On-site: write

Diagnostiikka

Liite A (konfigurointiohjeet)

Saatoalue/-arvot [oletusasetus]/kuvaus

= [Conducting/high], Non-conducting/low

Mddrittéic missd filassa ohjelmiston rajakytkin on aktiivinen.
Huomaa: Parametri aktiivinen vain, kun 'Function' = 'Software
[imit switch'

2 [Yes], No

Aktivoi/deaktivoi virheilmoitus ilmoituksen 'Function check'
kondensoidussa tilassa.

Huomaa: Parametri aktiivinen vain, kun 'Function' = 'Fault
alarm output'

= [Yes], No

Aktivoi/deaktivoi virheilmoitus ilmoituksen 'Maintenace
required' fai 'Out of specification' kondensoidussa tilassa
Huomaa: Parametri aktiivinen vain, kun 'Function' = 'Fault
alarm output'

= -20,0-120,0 % [2,0 %]

Médrittdd rajan ohjelmiston rajakytkimen vastaukselle
Huomaa: Parametri aktiivinen vain, kun 'Function' = 'Fault
alarm output'

Ohijelmiston rajakytkin tai virhehdlytyslchto
= Vahvista kdynnistidksesi ohjelmiston rajakytkimen tai
virhehdlytyslahdon toimintatestin.

lImaisee DO-testin tilan (ohjelmiston rajakytkimen tai
virhehdlytyslihddn toimintatesti).

= Full stroke test (FST), [Partial stroke test (PST)], Dead band,
Valve signature IP, Valve signature
Valitse, mitkd testitulokset ndiytetddn parametrissa 'Test result'.

Parametrissa 'Select test' valitun festin testitulos.

limaisee ulkoisen asentoanturin tilan. Ulkoinen asenfoanturi on
toiminnassa, kun 'External position sensor status' = 'Option
active'

limaisee ulkoisen asentoanturin sahksliitanndn liittimet (katso
luku 'Asennus').

Signaalin lukema prosentteina (%) (perusta 4 - 20 mA) ulkoisen
asentoanturin mittaamana

EB 8484-3 FI
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Liite A (konfigurointiohjeet)

Power line frequency ~ 8.10.40.43
filter

Valve position 8.10.40.46
Mid-position of 8.10.40.47
external position

sensor

External position 8.10.40.50
sensor ID

Pressure sensors 8.10.46

Pressure sensors active 8.10.46.1

OUTPUT 38: pressure

8.10.46.2
Supply pressure 8.10.46.4
Pressure sensors
installed 8.10.46.10
Humidity sensor _
Air humidity
HARTY i cahi 8.20
communication
HART communication
locked 8.20.1
Fixed valt.Je . 8203
(communication)
Fixed vu|t.1e ' ey
(communication)
Polling address ey

> No filter, [50 Hz filter], 60 Hz filter
Aktivoi/deaktivoi ohjelmistosuodatin vaientaaksesi
mittaussignaalin interferenssin

lImaisee ulkoisen asentoanturin nykyisen asennon asteina

limaisee ulkoisen asentoanturin keski-asennon asteina

> [Track], AMR
Mddrittdd, kdytetddnkd raide- vai AMR-anturia ulkoisena
asentoanturina.

= Yes, [No]
lImaisee, onko asennoittimessa paineanturit vai ei.

Paine baarina asennoittimen |ahddssa 38
Huomaa: Vain, kun 'Pressure sensors exist' = 'Yes'

Sydtd paine baareina tulossa (systts 9)
Huomaa: Vain, kun 'Pressure sensors exist' = 'Yes'

lImaisee, onko asennoittimessa olemassa paine-antureita.

lImaisee asennoittimessa mitatun ilmankosteuden prosentteina

(%).

= Yes, [No]
Lukitse tai vapauta HART®-tiedonsiirto

lImaisee, onko kiinted arvo siirretty H:n kautta aktiivinen vai ei-
akfiivinen.

Kiintedn arvon lukema prosentteina (%) siirretty HART®-
tiedonsiirron kautta.

> [0]-63
Kyselyosoite HART®-tiedonsiirrolle
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Menu

Loop current value

Tag no.
Tag no. (long)

Preambles

Find device flag

Final assembly
number

Primary variable
assignment

Secondary variable
assignment

Tertiary variable
assignment

Ndyton lukema

8.20.8

8.20.12
8.20.15

8.20.18

8.20.21

8.20.24

On-site: write

Diagnostiikka

Liite A (konfigurointiohjeet)

Saatoalue/-arvot [oletusasetus]/kuvaus

> 0,[1]

Arvo piirin virralle (HART®-tiedonsiirto)

Huomaa: Piirin virta vastaa aina sitd virtaa, joka voidaan
mitata ampeerimittaria kéyttdmdlla sarjassa kenttdlaitreen
kanssa. Se sisdltdd piirin virran hélytysolosuhteissa.

Tekstilaatikko kuvauksen systtoon (8 merkkid)
Tekstilaatikko kuvauksen systtoon (32 merkkia)

> [5]-20
Johdantojen méadrd

= Yes, [No]
Asennoitin vastaa ainoastaan 'Device Flag' -komentoon
(HART®-tiedonsiirto), jos 'Find Device Flag' = 'Yes'.

> 0-16777215
Lopullista kokoamisnumeroa kéytetdcin tunnistamaan
asennoittimessa olevat materiaalit ja elektroniikat.

> [Set point at the input], Valve position, Set point deviation,
Condensed state, Slot C.1: binary input, Slot D.1: binary
input, Slot C.2: binary input, Slot D.2: binary input, Slot
C.3: binary input, Slot D.3: binary input, Total valve travel,
Current temperature, Results of PST, Results of FST, Discrete
valve pos.

Valitsee, miké parametriarvo on siirrettéva primédring

muuttujana HART®-tiedonsiirron kautta.

= Set point at the input, [Valve position], Set point deviation,
Condensed state, Slot C.1: binary input, Slot D.1: binary
input, Slot C.2: binary input, Slot D.2: binary input, Slot
C.3: binary input, Slot D.3: binary input, Total valve travel,
Current temperature, Results of PST, Results of FST, Discrete
valve pos.

Valitsee, miké parametriarvo on siirrettéva sekundadrisenc

muuttujana HART®-tiedonsiirron kautta.

= Set point at the input, Valve position, [Set point deviation],
Condensed state, Slot C.1: binary input, Slot D.1: binary
input, Slot C.2: binary input, Slot D.2: binary input, Slot
C.3: binary input, Slot D.3: binary input, Total valve travel,
Current temperature, Results of PST, Results of FST, Discrete
valve pos.

Valitsee, mikd parametriarvo on siirrettdvd tertiddrisend

muuttujana HART®-tiedonsiirron kautta.
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Liite A (konfigurointiohjeet)

Quaternary variable = Set point at the input, Valve position, Set point deviation,

assignment [Condensed state], Slot C.1: binary input, Slot D.1: binary
input, Slot C.2: binary input, Slot D.2: binary input, Slot
C.3: binary input, Slot D.3: binary input, Total valve travel,
Current temperature, Results of PST, Results of FST, Discrefe
valve pos.

Valitsee, mika parametriarvo on siirrettava kvaternaarisena

muuttujana HART®-tiedonsiirron kautta.

Device Status Master ~ — = o llmaisee masteriksi mddritetyn laitteen (asennoittimen) laitetilan.

Loop Current Fixed Bit - = e lImaisee, pidetddnks piirin virta kiintedissé arvossa ja eikd se
vastaa prosessimuuttujiin.

More Status Available - - e lImaisee, onko saatavilla lisdé tilatietoja.

Bit

Cold Start Bit - - e lImaisee, onko asennoitin kdynnistetty uudelleen viimeisen
HART®-schkeen jdlkeen.

Configuration = = e lImaisee, onko asennoittimen konfigurointi muuttunut viimeisen

Changed Bit HART®-séhkeen jdilkeen.

Device Malfunction Bit limaisee, onko asennoittimen toimintahdiric olemassa

16.1.3 Prosessitiedot

Valve position 10.1 Venttiilin asennon lukema %

Valve position 10.2 J e Venttiilin asennon lukema asteina

Set point 10.10 o e  Asetuspisteen lukema %

Set point - - e Asetuspisteen lukema mA

Manual set point 10.11 U e Asetuspisteen lukema manuadliselle tilalle (MAN) %

(MAN)

Set point after filter ~ 10.13 . ®  Sdddetyn asetuspisteen lukema asetuspisteen kdsittelyn (jaettu
alue, tiiviisti sulkeutuva toiminto jne.) jclkeen

Discrete valve position — - e Venttilin hetkellisen asennon lukema (OPEN, CLOSED,
vdliasento)
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Liite A (konfigurointiohjeet)

Fixed value 10.14 HART®-tiedonsiirron kautta Iéhetetyn kiinteéin arvon lukema
(communication)

Fixed value 10.15 - o lImaisee, onko kiinted arvo siirretty H:n kautta aktiivinen vai ei-
(communication) aktiivinen.

Fixed value over 10.16 - e Lukema venttiiliasennolle (%), johon venttiilin on siirryttéva, kun
binary input binddritulo on akfiivinen.

Fixed value over 10.17 - e llmaisee, onko binddritulo aktiivinen vai ei-aktiivinen.

binary input

Set point deviation 10.30 o e Asetuspisteen poikkeaman lukema %

Current operating 10.35 o e llmaisee nykyisen kdyttotilan

mode

Reason for fail-safe ~ 10.38 . ®  Syy, miksi asennoitin on liikkunut vikaturvalliseen asentoon.
position

OUTPUT 38: pressure  10.45 o ®  Paineen lukema baareina asennoittimen IGhddssé 38

Supply pressure 10.47 o e Syottopaineen lukema baareissa tulossa (sydttd 9)
Temperature inside ~ 10.55 3 e Lampdtilan lukema laitteen sisdlla °C

device

Air humidity 10.60 o e lImaisee ilmankosteuden asennoittimessa prosentteina (%).

16.1.4 Diagnoosi/kunnossapito

Lower press. limit - - e S 0,10-10,00 bar [1,40 bar]
Sydtd raja 'Low supply pressure' -ilailmoitukselle.
Arvoa sovitetaan automaattisesti venttiilin allekirjoituksen
tallennuksen aikana. Sité voidaan muuttaa mychemmin.
Huomaa: Vain paineantureilla varustetut asennoittimet.

Stem seal - - e > Self-adjusting, Adjustable, Bellows, Other, [Not selected]

(Itsescicityva, Saddettcvd, Palkeet, Muu, [Ei valittu])

lImaisee venttiilissd kéytetyn karatiivisteen. Témd parametri on
tarked venttiilin kokonaisliikkeen arviointia varten (valvonta).
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Liite A (konfigurointiohjeet)

3
=
53 8 8
35 5 B
0 X c 8 oor@
Menu z3 o B Sddtoalue/-arvot [oletusasetus]/kuvaus
Total valve travel limit  12.1.20 ° e = 1-90000 * 1000 [1000 * 1000]
x 1000 "Total valve travel' -tilailmoitus luodaan, kun venttiilin
kokonaisliike ylittd rajan.
Lag time for set point  12.1.30 3 e = 1-655355[305]
deviation Viivéistysaika mddritetéidn alustuksen aikana. Se toimii kriteering
'Set point deviation' -tilailmoituksen luomiselle.
Tolerance band for set 12.1.31 . e 5 0,1-10,0%[5,0%]
point deviation +/- Kaytetdcn virhevalvontaan. Asetuspisteen poikkeama
tunnistetaan jdrjestelmdpoikkeamana, kun venttiilin asento
poikkeaa asetuspisteestd tdssd parametrissa asefetun arvon
verran.
Log 'No message' - - e = [Yes], No
(NAMUR Valitse, kirjataanko kaikki filailmoitukset (mukaan lukien 'No
classification) message' -tila) lokiin vai ei.
Status classification - - ®  Katso yksityiskohdat luvusta "Toimintahdiri'
Condensed state - - ®  [Highest classification]
Start-up = = ®  [Highest classification]
Initialization = = ®  [Highest classification]
Init: incorrect - - ®  [No message]
operating mode
Init: travel too small - - ®  [Maintenance required]
Init: rated travel not - = ®  [Maintenance required]
achieved 2 No message, Maintenance
Init: no movement - - ®  [Maintenance required] required, Out of
Init: pin position = = ®  [Maintenance required] specification, Function
. . g check, Failure, Highest
Init: canceled (control - = ®  [Highest classification] lossificalfi o
rclcy) classification (Ei ilmoitusta,
ey Huolto tarpeen, Mddrittelyn
Init: low control = = ®  [Highest classification] ulkopuolella,
accuracy Toimintatarkastus, Virhe,
Positioner not = = ®  [Out of specification] Korkein luokitus)
initialized
Init: canceled = = ®  [Maintenance required Liséitietoja voidaan [8ytéic
axternally [Mainfenance required|] kohdasta P> EB 8389-3
Init: angle limitation - = ®  [Highest classification]
Init: timeout - = ®  [Highest classification]

Zero calibration error

Timeout for defection
of zero

Zero calibration: shift
>>

[Highest classification]

[Maintenance required]

[Maintenance required]
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Liite A (konfigurointiohjeet)

Configuration [Highest classification]
Pressure sensors failed [Maintenance required]
Combination of - - ®  [Maintenance required]
options invalid

Forced venting switch - = ®  Paramefer without function
incorrect

Binary input option A — — e [No message]

active

Binary input option B [No message]

active
External position - - ®  [Maintenance required]
sensor error
Process data = = ®  [Highest classification]
Operating mode not ~ — = ®  [No message] > No message, Maintenance
AUTO required, Out of
Forced venting - - e [Failure] specification, Function
function check, Failure, Highest
Test in progress _ _ o [Function check] classification (Ei ||r??|r.usta,
; ; Huolto tarpeen, Mddrittelyn
Emergency mode = = ®  [Maintenance required] ulkopudlella
active Toimintatarkastus, Virhe,
Control valve - - ®  [Highest classification] Korkein luokitus)
diagnosis
No supply pressure = = ®  [Out of specification] Lisdtietojar voidaan Iéytéd
. . kohdasta »- EB 8389-3
Low supply pressure - = ®  [Maintenance required]
Supply pressure > = = *  [Out of specification]
7 bar
Friction change (open - = ®  [No message]
pos.)
Friction change (mid- - - e [No message]
pos.)
Friction change = - e [No message]
(closed pos.)
Valve signature failed - = ®  [Maintenance required]
Spring possibly = = ®  [Maintenance required]
broken
Broken spring = = ¢  [Maintenance required]
defected
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Pneumatic leakage
PST

PST: start criteria not
met

PST: cancellation
criteria met

FST

FST: start criteria not
met

FST: cancellation
criteria met

AMR signal outside
range

Hardware fault

Limit for total valve
travel exceeded

Lower end position

shifted

Upper end position
shifted

Dynamic stress factor
exceeded

Set point deviation
Brownout

Current oo low

IP shutdown
Current too high
Angle limitation
Temperature inside
device below min.
[imit

Temperature inside
device above max.
[imit

Logging suspended
Operating range in
CLOSED position
Operating range in
max. OPEN position

[Highest classification]
[Highest classification]

[No message]
[Maintenance required]

[Highest classification]

[No message]
[Maintenance required]
[Maintenance required]

[Highest classification]

[Maintenance required]
[Maintenance required]
[Maintenance required]
[Maintenance required]

[Maintenance required]
[Maintenance required]
[Out of specification]
[No message]

[Out of specification]
[Highest classification]
[Out of specification]

[Out of specification]

[Maintenance required]

[No message]

[No message]

2 No message, Maintenance
required, Out of
specification, Function
check, Failure, Highest
classification (Ei ilmoitusta,
Huolto tarpeen, Mddrittelyn
ulkopuolella,
Toimintatarkastus, Virhe,
Korkein luokitus)

Lisctietoja voidaan [8ytdd
kohdasta P> EB 8389-3
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Menu

Operating range
shifting towards
CLOSED position
Operating range
shifting towards max.
OPEN position

Limited working
range: lower range

Limited working
range: upper range

Device state

Status messages
Logging

QUTPUT 38: pressure
Supply pressure

Min. supply pressure

Time stamp of min.
supply pressure

Max. supply pressure

Time stamp of max.
supply pressure

Dynamic stress factor
Total valve travel
Temperature inside
device

Min. temperature
inside device

Max. temperature
inside device

Nayton
lukema

12.3
12.3.2

12.3.16
12.3.18

12.3.40

12.3.52

12.3.50

Min. temperature limit —

On-site: write

¢ Diagnostiikka

Liite A (konfigurointiohjeet)

Saatoalue/-arvot [oletusasetus]/kuvaus

[No message] = No message, Maintenance
required, Out of
specification, Function
check, Failure, Highest
classification (Ei ilmoitusta,
Huolto tarpeen, Madrittelyn
ulkopuolella,
Toimintatarkastus, Virhe,
Korkein luokitus)

[No message]

[No message]

[No message]

Lisdtietoja voidaan ISytdid
kohdasta »> EB 8389-3

lImoitukset, jotka saatetaan néytdd: katso luku 16.1.5

Paineen lukema baareina asennoittimen Iéhddssé 38
Syattopaineen lukema baareissa tulossa (systs 9)
Alhaisimman mitatun syttdpaineen lukema

Aika, jolloin alhaisin mitattu sySttdpaine esiintyi.

Korkeimman mitatun systtopaineen lukema

Aika, jolloin korkein mitattu syttopaine esiintyi.

lImaisee palkeiden ja/tai fiivisteen stressin
Venttiilin tdyden liikejakson kokonaismadra

Lukema asennoittimen sisdllg olevalle [ampétilalle

Lukema °C

Virheiden valvontaan sen jdlkeen, kun lémpétila putoaa
sallittujen ympéristsldmpétilojen alapuolelle.

Huomaa: Téma parametri [Sytyy kansiosta [Temperature]
kéiyttdtasolta 'Diagnosis'.

Lukema °C

Virheiden valvontaan sen jélkeen, kun lampétila ylittga sallitut
ympdristolampétilat.

Huomaa: Téma parametri [3ytyy kansiosta [Temperature]
kayttstasolta 'Diagnosis'.

Syétd lémpétilaraja 'Min. temperature limit' -tilailmoitukselle.
Huomaa: Téma parametri [6ytyy kansiosta [Temperature].

EB 8484-3 FI
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Liite A (konfigurointiohjeet)

Menu

Max. temperature
limit

Air humidity

Min. air humidity
Time stamp of min.
air humidity
Temperature
Housing pressure
Air humidity

Max. air humidity
Time stamp of max.
air humidity
Temperature
Housing pressure

Operating hours
counter

Device switched on
since initialization
Device in closed-loop
operation

Device in closed-loop
operation since last
initialization
Number of

initializations

Number of zero
calibrations

Diagnostic data
Monitoring
Histograms
Reset histograms

Valve position
Set point deviation

Load cycle

Névidn
lukema

12.3.60

12.3.65

12.3.66

12.5

ite: wril

On-s

* Diagnostiikka

Saatoalue/-arvot [oletusasetus]/kuvaus

Sydtd lampétilaraja '"Max. temperature limit' -tilailmoitukselle.
Huomaa: Témé parametri [3ytyy kansiosta [Temperature].

lImaisee ilmankosteuden asennoittimessa.
Alhaisimman mitatun ilmankosteuden lukema

Aika, jolloin alhaisin mitattu ilmanpaine esiintyi.

Lémpdtila aikana, jolloin alhaisin mitattu ilmanpaine esiintyi
Kotelon paine aikana, jolloin alhaisin mitattu iimanpaine esiintyi
Korkeimman mitatun ilmankosteuden lukema

Aika, jolloin korkein mitattu ilmanpaine esiintyi.

Lémpatila aikana, jolloin korkein mitattu ilmanpaine esiintyi

Kotelon paine aikana, jolloin korkein mitattu ilmanpaine esiintyi
Paine asennoittimen sisdilld

Lukema d:hh:mm:ss

lImaisee, kuinka kauan asennoitin on ollut padille kytkettynd
viimeisestd alustuksesta |Ghtien.

lImaisee, kuinka kauan asennoitin on ollut suljetussa
silmukkakéytdssd.

lImaisee, kuinka kauan asennoitin on ollut suljetussa
silmukkakéytossa viimeisestd alustuksesta Ightien.

Onnistuneesti suoritettujen venttiilialustusten médrd
Suoritettujen nollakalibrointien madra

= Vohvista tallentacksesi diagnostiikkatiedot.

= Vahvista nollataksesi kaikki histogrammit.

= Tarkkaile histogrammeja avaamalla kansio. Lisétietoja
venttiilidiagnostiikan kéyttohieissa: B EB 8389-3

= Tarkkaile histogrammeja avaamalla kansio. Lisdtietoja
venttiilidiagnostiikan kéyttoohieissa: » EB 8389-3

= Tarkkaile histogrammeja avaamalla kansio. Lisétietoja
venttiilidiagnostiikan kéyttoohieissa: » EB 8389-3
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Menu

Course of end
position
Threshold for end
position shift

Course of lower end
position
Time stamp

Temperature

Course of upper end
position

Time stamp
Temperature

Course of supply
pressure

New recording
threshold for supply
pressure

Time stamp

Supply pressure

Reset course of supply
pressure

Valve signature

Start recording of
reference graphs

Stop test
Valve signature status
Monitoring

Friction

Result of last valve
signature

Nayton
lukema

12.5.6
12.5.6.1

12.5.6.4

: write

On-si

¢ Diagnostiikka

Liite A (konfigurointiohjeet)

Saatoalue/-arvot [oletusasetus]/kuvaus

2 0,3-100,0%[5,0 %]

Sydtd raja, minkd verran alemman loppuasennon on
muututtava, jotta luotaisiin tilailmoitukset 'Course of lower end
position' ja 'Course of upper end position'.

Aikalukema, koska alemman loppuasennon suunta on
tallennettu.

Lukema asennoittimen sisdlld olevalle [émpétilalle, alemman
|oppuasennon suuntaa fallennettaessa.

Aikalukema, koska ylemmdn loppuasennon suunta on
tallennettu.

Lukema asennoittimen sisdlld olevalle lampétilalle, ylemmén
loppuasennon suuntaa tallennettaessa.

Huomaa: Tiedot ndytetdn vain paineantureilla varustetuille
asennoittimille.

2 0,10 - 5,00 bar [1,00 bar]
Sydtd raja, minkd verran syttdpaineen on muututtava, jotta
syottopaineen suunnan fallennus kéynnistetddn.

Lukema ajalle, jolloin syttopaineen suunta on tallennettu
viimeisen alustuksen aikana

Viimeisen alustuksen aikana tallennetun systtdpaineen lukema

= Vohvista nollataksesi sydtopaineen kulku.

Huomaa: Vain paineantureilla varustetut asennoittimet

= Vahvista kéynnistddksesi viitegrafiikkojen fallennuksen.

= Vahvista pysdyttidksesi viitegrafiikkojen tallennuksen.
limaisee, onko venttiilin allekirjoitus voimassa vai ei.

> Tarkkaile grafiikkaa avaamalla kansio. Lisdtietoja
venttiilidiagnostiikan kéyttdohieissa: P EB 8389-3

= Tarkkaile grafiikkaa avaamalla kansio. Lisdtietoja
venttiilidiagnostiikan kéyttdohieissa: P EB 8389-3

= Vohvista lukeaksesi viimeisen venttiilin allekirjoituksen tilan.

EB 8484-3 FI
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Menu
Time stamp

Lower bench range
value

Upper bench range
value

Min. hysteresis
Max. hysteresis
Average hysteresis

Reset monitoring
values

Test functions
Partial stroke test
(PST)

Start PST

Stop test

Time until next test

Result or Result of last
test 1)

Test status

Number of successful
tests

Number of canceled
tests

Number of failed fest
criteria

Canceled: x
monitoring

Configuration
Reports and graphs
Full stroke test (FST)
Start FST

Stop test

Névidn
lukema

12.8
12.8.1

12.8.1.1

12.8.1.5

12.8.1.6

12.8.1.10

12.8.2
112.8.2.1

ite: wril

On-s

* Diagnostiikka

Saatoalue/-arvot [oletusasetus]/kuvaus
Aikalukema, koska viite on tallennettu.

Signaalipaineen p,,, lukema minimisystolla
Signaalipaineen p,,; lukema maksimisystolld

Alhaisimman mahdollisen hystereesin lukema (minimaalinen
signaalipaineen erotus suhteessa viitealueeseen)

Korkeimman mahdollisen hystereesin lukema (maksimaalinen
signaalipaineen erotus suhteessa viitealueeseen)

Keskivertoisen hystereesin lukema (keskivertoinen
signaalipaineen erotus suhteessa viitealueeseen)

> Vahvista nollataksesi tarkkailuarvot.

= Vahvista kdynnistdidksesi testin.
= Vahvista pysdyttddksesi testin.

lImaisee, kuinka kauan vield, ennen kuin seuraava qikaoh]qh‘u

PST kdynnistyy.

= Vahvista lukeaksesi viimeisen osittaisen iskutestin (PST) tilan.

lImaisee, onko testi akfiivinen vai ei-aktiivinen.

lImaisee onnistuneesti suoritettujen festien mddrdn viimeisestd
testin nollauksesta.

lmaisee peruutettujen testien madrdn viimeisestd testin
nollauksesta.

lImaisee epdonnistuneiden kdynnistyskriteerien madran.
Kéynnistyskriteerit on mddritetty kansiossa 'Configuration'.

Lukema %. Peruutettu, jos aluetta on rikottu.

Huomaa: Téma parametri [6ytyy kansiosta 'Configuration'
kdyttstasolta 'Diagnosis'.

Lisdtietoja venttiilidiagnostiikan kdyttoohieissa: > EB 8389-3
Lisdtietoja venttiilidiagnostiikan kdyttoohjeissa: B EB 8389-3

= Vahvista kdynnistddksesi festin.

= Vahvista pysdyttdidksesi testin.
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Menu

Result or Result of last
test 1)

Test status

Number of successful
tests

Number of canceled
tests

Number of failed test
criteria

Configuration
Reports and graphs
Dead band

Start dead band test
Stop fest

Result or Result of last
test 1)

Test status
Configuration
Reports and graphs
Valve signature IP
Start repetition test
Stop fest

Result or Result of last
valve signature !

Valve signature status
Reports and graphs
Valve signature

Start repetition test
Stop fest

Result or Result of last
valve signature !

Valve signature status

Reports and graphs

~ Nayton
© Jukema

—
N

12.8.2.6

12.8.3
12.8.3.1

12.8.3.5

12.8.5.1
12.8.5.1

12.8.4
12.8.4.1

12.8.4.5

On-site: write

¢ Diagnostiikka

Liite A (konfigurointiohjeet)

Saatoalue/-arvot [oletusasetus]/kuvaus

= Vohvista lukeaksesi viimeisen tdydellisen iskutestin (FST)
tilan.

limaisee, onko testi aktiivinen vai ei-aktiivinen.

limaisee onnistuneesti suoritettujen testien mddrdn viimeisestd
testin nollauksesta.

lImaisee peruutettujen testien madrdn viimeisestd testin
nollauksesta.

limaisee epdonnistuneiden kéynnistyskriteerien médrdn.
Kdynnistyskriteerit on mddiritetty kansiossa 'Configuration'.

Lisctietoja venttiilidiagnostiikan kdyttoohjeissa: P EB 8389-3
Lisctietoja venttiilidiagnostiikan kdyttoohjeissa: P EB 8389-3

= Vahvista kdynnistddksesi festin.
= Vahvista pysdyttddksesi festin.
= Vahvista lukeaksesi viimeisen kuolleen kaistan testin tilan.

limaisee, onko festi aktiivinen vai ei-aktiivinen.

Lisétietoja venttiilidiagnostiikan kdyttdohjeissa: P EB 8389-3
Lisctietoja venttiilidiagnostiikan kdyttoohjeissa: P EB 8389-3
Huomaa: Vain asennoittimilla ilman paineantureita

= Vahvista kdynnistadksesi testin.

= Vahvista pysdyttddksesi festin.

= Vohvista lukeaksesi toistotestin (venttiilin allekirjoitus) tilan.

limaisee, onko venttiilin allekirjoitus voimassa vai ei.
Lisctietoja venttiilidiagnostiikan kdyttoohjeissa: P EB 8389-3
Huomaa: Vain paineantureilla varustetut asennoittimet

= Vahvista kdynnistddksesi festin.

= Vohvista pysdyttddksesi festin.

= Vahvista lukeaksesi toistotestin (venttiilin allekirjoitus) tilan.

limaisee, onko venttiilin allekirjoitus voimassa vai ei.

Lisctietoja venttiilidiagnostiikan kayttoohjeissa: P EB 8389-3

EB 8484-3 FI
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Liite A (konfigurointiohjeet)

16.1.5 Diagnoosi: tilailmoitukset

Aktiiviset tilailmoitukset naytetddn myds aloitusndytossd (ndyttd/numerointi: 0.50). Katso lu-
ku 16.1. Katso tiedot vianetsinndstd luvusta "Toimintahdiriot!

E 2
> 3
sg & 1
7] 1 =
g x £ = P
Menu zZ3 o B  Sddtoalue/-arvot [oletusasetus]/kuvaus
Diagnosis/ 12 . .
maintenance
Device state 12.3 . .
Status messages 12.3.2 o o
Condensed state 12.3.2.1 J e Tilaindikaattorit
Start-up 12.3.2.2 - e Tilaindikaattorit
Initialization error 12.3.2.3 ol e Tilaindikaattorit
Incorrect operating 12.3.2.4 o) e On asefeftu vadra kaytotila.
mode or Init: incorrect 12.3.2 ” hi taaksesi imoituk
operating mode B 05 o - = Vahvista poistaaksesi ilmoituksen.
Travel too small or 12.3.2.6 o) ®  Madritetty like on rajan alapuolella.
Init: travel 12
it Traverioo sma 12.3.2.7 ol —  Vahvista poistacksesi ilmoituksen.
Rated fravel not 12.3.2.8 o) e Tunnistettu nimellisliike on pienempi kuin asetuksen arvo.
hieved or Init: rated
acmievee or it ra; 12.3.2.9 el — > Vahvista poistaaksesi ilmoituksen.
travel not achieved
No movement or Init:  12.3.2.10 o) ®  Mahdollinen syy: venttiilin tukos.
t2
1o movemen 123211 o — = Vahvista poistaaksesi imoituksen.
Pin position or Init: 12.3.2.12 o e  Saddetty vipu M ei vastaa nimellisliikettd.
. ition?
it 12.3.2.13 o1 -~ = Vahvista poistaaksesi ilmoituksen.
Canceled (control 12.3.2.14 o1 e Ohijauskriteerejd ei ole tdiytetty.
Init:
accuracy] or Ini 12.3.2.15 o - = Vahvista poistaaksesi imoituksen.
canceled (control
accuracy) 2
Oscillation or Init: 12.3.2.16 ol e Ohjauskriteerejd ei ole tcytetty.
illati
oscridtion 123217 o1 - = Vahvista poistaaksesi ilmoituksen.
End position not 12.3.2.18 o ®  Ventiili ei kyennyt liikkumaan alustukseen vaaditun likealueen
reached or Init: end pi.
position not reached 123219 1) -~ = Vahvista poistaaksesi ilmoituksen.
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Low control accuracy
or Init: low control
accuracy 2

Positioner not
initialized or Init:
positioner not
initialized 2
Initialization canceled
(external) or Init:
canceled externally 2

Angle limitation or
Init: angle limitation 2

Timeout or
Init: timeout 2

Zero calibration error

Timeout for detection
of zero

Zero calibration: shift
>>

Configuration

Pressure sensors failed

Combination of
options or
Combination of
options invalid 2
Forced venting switch
incorrect

Binary input option A
active

Binary input option B
active

12.3.2.20

12.3.2.21
12.3.2.22

12.3.2.23

12.3.2.24
12.3.2.25
12.3.2.26
12.3.2.27

12.3.2.28
12.3.2.29

12.3.2.30

12.3.2.31
12.3.2.32

12.3.2.33
12.3.2.34

12.3.2.35

12.3.2.36

12.3.2.37

12.3.2.38

Ohijauskriteerejd ei ole téytetty. Suliettu silmukkaohjaus on
mahdollista ilman ro|0|ruk5|u

= Vahvista poistaaksesi ilmoituksen.

Asennoitin on alustettava.

Alustus on peruutettu, esim. pakkotuuletuksen tai IP-sammutuksen

vuoksi.

= Vahvista poistaaksesi ilmoituksen.

Suurin sallittu pydrimiskulma (£30°) on ylitetty.
= Vahvista poistaaksesi ilmoituksen.
Initialisointi kestdd liian kauan.

Mahdollinen syy: venttiilin tukos.

= Vahvista poistaaksesi ilmoituksen.
Initialisointi kestdd liian kauan.

Mahdollinen syy: venttiilin tukos.

Nollakalibrointi kestdd liian kauan.
Mahdollinen syy: ei systtdpainetta tai toimilaite / tapin kara

estynyt.

= Vohvista poistaaksesi ilmoituksen.

Nolla on siirtynyt.

Mahdollinen syy: kulumia istukassa ja tapissa.
Tilaindikaattorit

Paineanturin virhe

Mahdollinen syy: ei sycttopainetta tai ei tulosignaalia

Pneumatiikkamoduulien luvaton yhdistelmd (katso luku
'Kéynnistys ja konfigurointi')

Parametrilla ei toimintoa
Tila on aktiivinen.

Tila on aktiivinen.

EB 8484-3 FI
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External position 123239 o Tilaindikaattorit

sensor error

Process data 12.3.2.40 oM Tilaindikaattorit

Operating mode not  12.3.2.41 o1 Nykyinen kéyttila ei ole AUTO.

AUTO

Forced venting 12.3.2.42 o) Pakkotuuletus on aktiivinen.

function

Test in progress 12.3.2.43 o) Testid suoritetaan.

Emergency mode 123244 o1 Hatdtila on aktiivinen. Mahdollinen syy: likemittaus ei toimi

active asianmukaisesti.

Control valve 12.3.245 o1 Tilaindikaattorit

diagnosis

No supply pressure ~ 12.3.2.46 o) Systtopainetta ei ole kdytettdvissd.

Low supply pressure  12.3.2.47 o1 Syéttdpaine on alhaisempi kuin vaadittu sycttdpaine (katso luku
'Systtépaine').

Supply pressure > 123248 o1 Systtopaine on suurempi kuin 7 bar.

7 bar

Friction change (open  12.3.2.49 o1 Kitkaolosuhteet venttiilin avoimen asennon alueella ovat

pos.) muuttuneet.

Friction change (mid-  12.3.2.50 o1 Kitkaolosuhteet venttiilin keskiasennon alueella ovat muuttuneet.

position)

Friction change 123251 o Kitkaolosuhteet venttiilin suljetun asennon alueella ovat

(closed pos.) muuttuneet.

Valve signature failed 12.3.2.52 o1 Ehtoja valmiille venttiilin allekirjoitukselle ei tciytetty.

Spring possibly 123253 o) Jousi toimilaitteessa saattaa olla rikki.

broken

Broken spring 123254 o1 Jousi toimilaitteessa rikki

detected

Pneumatic leakage ~ 12.3.2.55 o1 Vuoto on olemassa pneumatiikassa.

PST 12.32.56 o Tilaindikaattorit

PST: cancellation 123257 o1 Osittainen iskutesti (PST) peruutettu.

criteria met

PST: start criteria not ~ 12.3.2.58 o) Osittainen iskutesti (PST) ei kéynnistynyt.

met

FST 12.3.2.59 o1 Tilaindikaattorit
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FST: cancellation
criteria met

FST: start criteria not
met

AMR signal outside
range

Hardware fault

Limit for total valve
travel exceeded
Lower end position

shifted

Upper end position
shifted

Dynamic stress factor
exceeded or Dynamic
stress factor active 2

Set point deviation

Brownout

Current too low
(w<3.7mA)

IP shutdown
(w < 3.85mA)

Current foo high (w
> 22 mA)

Temperature inside
device below min.
[imit

Temperature inside
device above max.
[imit

12.3.2.60

12.3.2.61

12.3.2.62
12.3.2.63
12.3.2.64

12.3.2.65

12.3.2.66

12.3.2.67
12.3.2.68

12.3.2.69
12.3.2.70

12.3.2.71

12.3.2.72
12.3.2.73
12.3.2.74

12.3.2.75

12.3.2.76

12.3.2.77

12.3.2.78

FST (tciysiskutesti) peruutettu.
Taiysiskutesti (FST) ei kdynnistynyt.

Liikemittaus on viallinen.
= Vahvista poistaaksesi ilmoituksen.
Sisdiinen laitevirhe. Alustusndppdin (INIT) juuttunut. Ofa yhteyttd

SAMSONIin huolto- ja korjausosastoon.
Venttiilin kokonaisliikeraja [12.1.20] ylitetty.

Mahdollinen syy: asennoittimen asennusidriestys tai
likepuomisto on luistanut.

= Vahvista poistaaksesi ilmoituksen.
Mahdollinen syy: asennoittimen asennusidriestys tai
liikepuomisto on luistanut.

= Vahvista poistaaksesi ilmoituksen.

Raja on ylitetty. Venttiilin tiivisteen vaihto saattaa olla tarpeen.

Ohijaussilmukkavirhe, venttiili ei endd noudata ohjattua
muuttujaa toleroitavien aikojen sisdlld.

Lyhyt virtakatkos. Asennoitin pysyy kdyttvalmiina.
= Vahvista poistaaksesi ilmoituksen.

Virta liian alhainen asennoittimen kéytton (asetuspiste
<3,7 mA).

Asetuspiste <3,85 mA
Pakkotuuletustoiminto / vikavarma asento laukaistu

asetuspisteelld (>22 mA). Asennoitin pysyy kdyttdvalmiina.

Varoitus ei vaikuta asennoittimen toimintaan.

Varoitus ei vaikuta asennoittimen toimintaan.

EB 8484-3 FI
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Angle limitation

Logging suspended

Operating range in
CLOSED position

Operating range in
max. OPEN position

Operating range
shifting towards
CLOSED position

Operating range

shifting towards max.

OPEN position

Limited working
range: lower range

Limited working
range: upper range

12.3.2.79

12.3.2.80

12.3.2.81

12.3.2.82

12.3.2.83

12.3.2.84

12.3.2.85

12.3.2.86

12.3.2.87

12.3.2.88

1 Vain luku, kun aktiivinen
2 Erilaisia merkintdjé kéytetty SAMSON TROVIS-VIEW -ohjelmistossa ja DD/DTM/EDD:ssd.

ol

Suurin sallittu pydrimiskulma (£30°) on ylitetty (vain avoimen
piirin ohjaustilassa).

= Vahvista poistaaksesi ilmoituksen.
Kaikkien lokauskirjausten kirjoittaminen ei ollut mahdollista.
= Vahvista poistaaksesi iimoituksen.

Venttiili pysyy suljetussa asennossa.

Mahdollinen syy: ei systtdpainetta tai toimilaite / tapin kara
estynyt.

Venttiili pysyy maks. OPEN -asennossa.

Mahdollinen syy: ei systtdpainetta tai toimilaite / tapin kara
estynyt.

Kayttdalue on siirtynyt kohti CLOSED-asentoa.

Mahdollinen syy: venttiili mitoitettu vadrin.

Kayttdalue on siirtynyt kohti maks. OPEN -asentoa.
Mahdollinen syy: venttiili mitoitettu vadrin.

Venttiiliasento on rajoitettu alemmalle tydskentelyalueelle.
Mahdollinen syy: ei systtdpainetta tai toimilaite / tapin kara
estynyt.

Venttiiliasento on rajoitettu ylemmdille tydskentelyalueelle.
Mahdollinen syy: ei systtdpainetta tai toimilaite / tapin kara
estynyt.
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16.1.6 Nollaustoiminnot

Reset dlugn05|s 14.1 o J Nollaa kaikki diagnoositoiminnot kaaviot ja histogrammit
mukaan lukien.

Reset (standard) 14.2 3 ®  Nollaa asennoittimen foimitustilaan. Toimilaite ja
venttiilikohtaiset asetukset pysyvat muuttumattomina.

Reset (advanced) 14.3 o e Kaikki parametrit palautetaan toimituksessa sdddettyihin
oletusarvoihin.

Restart 14.6 3 e Asennoitin sulietaan ja kdynnistetddn uudelleen.

Reset in progress - © lImaisee, onko nollaustoiminto aktiivinen vai ei.

Delete PST reports - © Kaikkien k1||enneﬂU|en osittaisten iskutestien raportit ja kaaviot
poistetaan.

Delete FST reports = - e Kaikkien tallennettujen téydellisten iskutestien raportit ja kaaviot
poistetaan.

Reset dead band data — = e Kuolleen kaistan testin raportit, mitatut tiedot ja kaaviot
poistetaan.

Reset course of end ~ — = e Alemman ja ylemman loppuasennon suunnan mitatut fiedot

position poistetaan.

Reset histograms = = e Histogrammien mitatut tiedot ja arkistoidut tiedot (venttiilin

asento, asetuspisteen poikkeama ja lataussykli) poistetaan.

Reset initialization 14.15 o ®  Kaikki kdynnistysasetusten parametrit nollataan. Asennoitin on
alustettava taman jélkeen uudelleen.

Reset logging = = e Kirjatut tapahtumat, halytykset ja varoitukset poistetaan.

Reset monitoring - - e Venttilin allekirjoitukselle tallennetut mitatut tiedot (valvonta)

values poistetaan.

Reset course of supply — = e  Sydttopaineen suunnan mitatut tiedot nollataan.

pressure
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16.1.7 Nayton kaynnistys

Reading direction 16.1 = [Pneumatics (right)]/Pneumatics (left)
Pneumatiikkayhteyksien asennusasennot néyton oikealla tai va-
semmalla puolella

Sprache/Language  16.2 - - = [English]/Deutsch/Frangais
Paikan pédlld asennoittimella tapahtuvan kéyton kieli
Set-up is completed.  16.3 - - = Vahvista poistuaksesi néyton kdynnistyksestd.
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16.2 Valikkokohtien kayttaytyminen, kun nollaustoimintoja kayte-
tadn

X X X

Target operating mode 1

Set point (open-loop control) 2 x x x
Manual set point (MAN) 8 X X x
Reason for fail-safe position 4

Change reading direction or Reading direction 5 X

User level 6

Actuator 7.1 x X X
Pin position 7.5 X X X
Pin position 7.6 X X x
Pin position 77 X X x
Nominal range 7.10 x x x
Nominal range 7.11 x x x
Nominal range for linear actuator (expert) or Nominal range ~ 7.12 X X X
Max. nom. range 7.16 X X X
Detected nominal range 717 x x x
Fail-safe position 7.20 X X x
Initialization mode 7.24 X x x
Set point (open-loop control) 7.28 x x x
Adopt valve position 1 7.29 x x x
First valve position 7.30 X x x
Adopt valve position 2 7.31 x x X
Second valve position 7.32 x x x
Current valve position 7.35 X X x
Direction of rofation 7.36 x x x
Volume booster 7.51 X X X
Direction of action (actuator) 7.52 X X X
Pressure limit active 7.57 x x x
Pressure limit 7.58 X x x
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End position w <= (set point cutoff decrease) 8.1.41

Upper end position 8.1.44 x x

End position w >= (set point cutoff increase) 8.1.45 x x
Firmware version 8.2.1.5

Hardware version 8.2.1.6

Serial number 8.2.1.7

Activate integral-action component 8.7.1 X X x
Deactivation of integral action in upper end position 8.7.3 x x x
Deactivation of integral action in lower end position 8.7.4 x X X
Adaptation of integral-action component 8.7.6 x x x
Current dead band (integral-action component) 8.7.8 x x x
User-defined control parameters 8.7.10 X x X
Loop gain (supply) 8.7.13 x x x
Kp (supply) 8.7.15 x x x
Ki (supply) 8.7.16 x x x
Kd (supply) 8.7.17 x x x
Loop gain (exhaust) 8.7.20 x x x
Kp (exhaust) 8.7.22 x x X
Ki (exhaust) 8.7.23 X X x
Kd (exhaust) 8.7.24 x x x
Software restriction (supply) 8.7.30 x x x
End position (optimized) 8.7.70 x x x
Module status 8.10.3

Identification 8.10.4

Terminal designation 8.10.6.1 x x

Function 8.10.6.2

Configuration 8.10.6.3 x x

Action upon active binary input 8.10.6.4 X X

Fixed value over binary input 8.10.6.5 x x

Edge control 8.10.6.6 x X

Current state 8.10.6.7
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X X x x x X X x X xX X X X

X X x X x X X x X xX X X X
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X X X X X X X X X X
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Valve position

Valve position

Set point

Manual set point (MAN)

Set point after filter

Fixed value (communication)
Fixed value (communication)
Fixed value over binary input
Fixed value over binary input
Set point deviation

Current operating mode
Reason for fail-safe position
OUTPUT 38: pressure

Supply pressure

Temperature inside device

Air humidity

Total valve travel limit x 1000
Lag time for set point deviation
Tolerance band for set point deviation +/-
OUTPUT 38: pressure

Supply pressure

Total valve travel

Max. temperature inside device
Min. temperature inside device
Operating hours counter
Number of initializations
Number of zero calibrations
Result of last valve signature
Start PST

Result or Result of last fest !
Test status

Canceled: x monitoring

Start FST

Result or Result of last fest !

10.1
10.2
10.10
10.11
10.13
10.14
10.15
10.16
10.17
10.30
10.35
10.38
10.45
10.47
10.55
10.60
12.1.20
12.1.30
12.1.31
12.3.16
12.3.18
12.3.40
12.3.50
12.3.52
12.3.60
12.3.65
12.3.66
12.5.6.4
12.8.1.1
12.8.1.5
12.8.1.6
12.8.1.10
112.8.2.1
12.8.2.5

X X

X X

X X

X

X X

X X X
X
X

X X X
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Test status
Start dead band fest
Result or Result of last test ')

Start repetition test (valve signature IP)
Start repetition fest (valve signature)
Result or Result of last valve signature
Condensed state
Start-up [condensed state]
Start-up
Initialization error
Incorrect operating mode or Init: incorrect operating mode 2
Confirm status message
Travel too small or Init: fravel too small 2
Confirm status message
Rated travel not achieved or Init: rated travel not achieved 2
Confirm status message
No movement or Init: no movement 2
Confirm status message
Pin position or Init: pin position 2!
Confirm status message
Canceled (control accuracy) or Init: canceled (control accura-
o)?
Confirm status message
Oscillation or Init: oscillation 2
Confirm status message
End position not reached or Init: end position not reached 2
Confirm status message
Low control accuracy or Init: low control accuracy ?
Confirm status message
Positioner not initialized or Init: positioner not initialized 2
Initialization canceled (external) or Init: canceled externally 2
Confirm status message
Angle limitation or Init: angle limitation 2

Confirm status message

12.8.2.6
12.8.3.1
12.8.3.5
12.8.5.1
12.8.4.1
12.8.4.5
12.3.2.1
12.3.2.2
12.3.2.3
12.3.2.4
12.3.2.5
12.3.2.6
12327
12.3.2.8
12.3.2.9
12.3.2.10
12.3.2.11
12.3.2.12
12.3.2.13
12.3.2.14

12.3.2.15
12.3.2.16
12.3.2.17
12.3.2.18
12.3.2.19
12.3.2.20
12.3.2.21
12.3.2.22
12.3.2.23
12.3.2.24
12.3.2.25
12.3.2.26

X X X
X X X
X X X
X X X
X X X
X X X
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Timeout or Init: timeout 2! 12.3.2.27

Confirm status message 12.3.2.28

Zero cdlibration error 12.3.2.29

Timeout for defection of zero 12.3.2.30 x x x
Confirm status message 12.3.2.31

Zero cdlibration: shift >> 12.3.2.32 X X x
Configuration 12.3.2.33

Pressure sensors failed 12.3.2.34

Combination of options or Combination of options invalid? ~ 12.3.2.35

Forced venting switch incorrect 12.3.2.36

Binary input option A active 12.3.2.37

Binary input option B active 12.3.2.38

External position sensor error 12.3.2.39

Process data 12.3.2.40

Operating mode not AUTO 12.3.2.41

Forced venting function 12.3.2.42

Test in progress 12.3.2.43

Emergency mode active 12.3.2.44

Control valve diagnosis 12.3.2.45

No supply pressure 12.3.2.46

Low supply pressure 12.3.2.47

Supply pressure > 7 bar 12.3.2.48

Friction change (open pos.) 12.3.2.49

Friction change (mid-position) 12.3.2.50

Friction change (closed pos.) 12.3.2.51

Valve signature failed 12.3.2.52

Spring possibly broken 12.3.2.53

Broken spring defected 12.3.2.54

Pneumatic leakage 12.3.2.55

PST 12.3.2.56

PST: cancellation criteria met 12.3.2.57 x x
PST: start criteria not met 12.3.2.58 X X
FST 12.3.2.59

FST: cancellation criteria met 12.3.2.60 x x x
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FST: start criteria not met 12.3.2.61

AMR signal outside range 12.3.2.62

Confirm status message 12.3.2.63

Hardware fault 12.3.2.64

Limit for total valve travel exceeded 12.3.2.65 x X x
Lower end position shifted 12.3.2.66 x x x
Confirm status message 12.3.2.67

Upper end position shifted 12.3.2.68 x x x
Confirm status message 12.3.2.69

Dyngmic stress factor exceeded or Dynamic stress factor ac- ~ 12.3.2.70 x x x
tive

Set point deviation 12.3.2.71

Brownout 12.3.2.72 X X
Confirm status message 12.3.2.73

Current too low (w < 3.7 mA) 12.3.2.74

IP shutdown (w < 3.85 mA) 12.3.2.75

Current too high (w > 22 mA) 12.3.2.76

Temperature inside device below min. limit 12.3.2.77

Temperature inside device above max. limit 12.3.2.78

Angle limitation 12.3.2.79

Confirm status message 12.3.2.80

Logging suspended 12.3.2.81

Confirm status message 12.3.2.82

Operating range in CLOSED position 12.3.2.83 X X X
Operating range in max. OPEN position 12.3.2.84 x X X
Operating range shifting towards CLOSED position 12.3.2.85 X X X
Operating range shifting towards max. OPEN position 12.3.2.86 X X X
Limited working range: lower range 12.3.2.87 x X x
Limited working range: upper range 12.3.2.88 X x x
Reset diagnosis 14.1

Reset (standard) 14.2

Reset (advanced) 14.3

Restart 14.6

Reset initialization 14.15
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16.3 Venttiilin ominaiskdyré valinta

Ominaisuudet, jotka voidaan valita valikkokohdassa 8.1.4 ndytetddn seuraavassa kaavion
muodossa.

i Huomautus

Ominaisuus (kdyttajdmddritteinen ominaisuus) voidaan mddritellé vain kéytéohjelmiston
avulla (esim. SAMSON TROVIS-VIEW tai DD/DTM/EDD).

Lineaarinen
100 1~ Liike/kulma [%]
50 A
Asetuspiste [%] |
0 T 1
0 50 100
Tasaprosenttinen Kddnteisesti tasaprosenttinen
100 1 Liike/kulma [%] 100 - Liike/kulma [%]
50 50 A
Asetuspiste [%] , Asetuspiste [%]
0 T 1 0 T 1
0 50 100 0 50 100
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Perhosventtiili, lineaarinen

100 1 Liike/kulma [%]

50

0 : Asetuspiste [%]

0 50 100

Perhosventtiili, tasaprosenttinen

100 1~ Litke/kulma [%]

50

Asetuspiste [%] |
T 1
0 50 100

0

Kiertoistukkaventtiili, lineaarinen

100 1~ Liike/kulma [%)]

50 A

Asetuspiste [%] |
T 1
0 50 100

0

Kiertoistukkaventtiili, tasaprosenttinen

100 1 Liike/kulma [%)]

50

Asetuspiste [%]
T

0 1
0 50 100

Pallosegmenttiventtiili, lineaarinen

100 7 Liike/kulma [%]

50 A

Asetuspiste [%] |
T 1
0 50 100

Pallosegmenttiventtiili, tasaprosenttinen

100 T Liike/kulma [%)]

50

Asetuspiste [%] |
T |

0 50 100
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17.1 Huolto- ja korjausosasto

Ota yhteyttd huolto- ja korjausosastoomme
saadaksesi huolto- tai korjaustditd koskevaa
tukea tai jos havaitset toimintahdirisitd tai vi-
koja.

Saat yhteyden huolto- ja korjausosastoomme
osoitteessa aftersalesservice@samsongroup.
com.

SAMSON AG:n ja sen sivuliikkeiden osoit-
teet

SAMSON-yhtion, sen sivuliikkeiden,
edustajien ja huoltopisteiden osoitteet ympdri
maailmaa Sytyvat sivustoltamme
(www.samsongroup.com).

Vaaditut erittelyt
[Imoita seuraavat tiedot:

— Tilausnumero ja tilauksen positionumero
- Laitetyyppi: TROVIS 3730-3

- Materiaalin numero

— Sarjanumero

- Ohjelmistoversio

Materiaalinumero, sarjanumero ja ohjelmis-
toversio (katso arvokilven tiedot luvusta 'Lait-
teesta olevat merkinnat')

Liite B
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