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UNITED KINGDOM CONFORMITY ASSESSMENT

UK-TYPE EXAMINATION CERTIFICATE

2 Equipment or Protective systems intended for use in Potentially Explosive Atmospheres —
UKSI 2016:1107 (as amended) — Schedule 3A, Part 1

3 UK-Type Examination Certificate No: FM21UKEX0202X

4 Equipment or protective system: Model Type 3725, 3730-4/-5, TROVIS 3730-1,
(Type Reference and Name) TROVIS 3730-3 and TROVIS 3793
5 Name of Applicant: Samson AG
6 Address of Applicant: Weismuellerstrasse 3
Postfach 101901
Frankfurt

D60314, Germany

7 This equipment or protective system and any acceptable variation thereto is specified in the schedule to
this certificate and documents therein referred to.

8 FM Approvals Ltd, Approved Body number 1725, in accordance with Regulation 42 of the Equipment and
Protective Systems Intended for Use in Potentially Explosive Atmospheres Regulations 2016, UKSI
2016:1107 (as amended), certifies that this product has been found to comply with the Essential Health and
Safety Requirements relating to the design and construction of products intended for use in potentially
explosive atmospheres given in Schedule 1 of the Regulations.

The examination and test results are recorded in confidential report number:

PR459607 dated 18" October 2022

9 Compliance with the Essential Health and Safety Requirements, with the exception of those identified in
item 15 of the schedule to this certificate, has been assessed by compliance with the following documents:

EN IEC 60079-0:2018, EN 60079-11:2012, EN 60079-31:2014,
EN 60529:1991+A1:2000+A2:2013

10 If the sign ‘X’ is placed after the certificate number, it indicates that the equipment is subject to specific
conditions of use specified in the schedule to this certificate.

11 This UK-Type Examination certificate relates only to the design, examination and tests of the specified
equipment or protective system in accordance with the Regulations. Further requirements of the
Regulations apply to the manufacturing process and supply of this product. These are not covered by this
certificate.

12 The marking of the equipment or protective system shall include:

@ See Annex for Marking details

Digitally signed by Victor Aluko-Oginni
nprovals DN: O=FM Approvals Limited, CN=Victor Aluko-Oginni,
. gé@ : E=victor.aluko-oginni@fmapprovals.com
= Foxit PhantomPDF Version: 10.1.5

Victor Aluko-Oginni
Certification Manager, FM Approvals Ltd.

Issue date: 20* October 2022

THIS CERTIFICATE MAY ONLY BE REPRODUCED IN ITS ENTIRETY AND WITHOUT CHANGE [

FM Approvals Ltd. Voyager Place, Maidenhead, Berkshire, SL6 2PJ. United Kingdom l{mun
T: +44 (0) 1753 750 000 F: +44 (0) 1753 868 700 E-mail: atex@fmapprovals.com www.fmapprovals.com CERTIFICATION
0259

F UKEX 020 (Jan/21) Page 1 of 16
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SCHEDULE FM Approvals

Member of the FM Global Group.

to UK-Type Examination Certificate No. FM21UKEX0202X

13 Description of Equipment or Protective System:

Type 3725

General - The type 3725 electropneumatic positioner is a single-acting positioner for attachment to
pneumatic linear and rotary valves. It is a self-calibrating device with automatic adaptation to valve and
actuator. The positioner is mounted on pneumatic control valves and is used to assign the valve position
(controlled variable x) to the control signal (reference variable w). The positioner compares the electric
control signal of a control system to the travel or rotational angle of the control valve and issues a signal
pressure (output variable y) for the pneumatic actuator.

The positioner consists of a magneto resistive sensor (2), an analog i/p converter (6) with a downstream
booster (7) and the electronics unit with microcontroller (4). The travel or opening angle is measured by the
pick-up lever connected to the sensor (2) installed in the positioner and the downstream electronics. When
a system deviation occurs, the actuator is either vented or filled with air. If necessary, the signal pressure
change can be slowed down by a volume restriction as necessary. The i/p module (6) is supplied with a
constant upstream pressure by the pressure

regulator (8) to make it independent of the supply air pressure.

Construction - The Type 3725 electropneumatic positioner mainly consists of the electronics part. The
parts are assembled in an enclosure made of aluminium die cast or stainless-steel die cast. The enclosure
has a cover with a polymeric inspection window. As an alternative to the polymeric material, the window
can be made from aluminium. The enclosure has an ingress protection rating of IP66

See Annex for model code, thermal and electrical values.

TROVIS 3730-1

General — The TROVIS 3730-1 Positioner is a single acting positioner for attachment to pneumatic control
valves. The positioner mainly consists of a non-contact travel sensor system, an i/p converter and the
electronics with the microcontroller. The valve position is transmitted either as an angle of rotation or a
travel to the pick-up lever, from there to the travel sensor and forwarded to the microcontroller. The PID
algorithm in the microcontroller compares the valve position measured by the travel sensor to the 4 to 20
mA DC control signal issued by the control system after it has been converted by the AD converter. In case
of a set point deviation, the i/p converter causes the actuator to be either vented or filled with air. As a
result, the closure member of the valve is moved to the position determined by the reference variable. The
pneumatic module is supplied with supply air and the flow rate of the module’s output can be restricted by
software

Construction - The Type TROVIS 3730-1 HART® Positioner mainly consists of the electronics part. The
parts are assembled in an enclosure made of aluminium die cast or stainless-steel die cast. The enclosure
has a cover with a polymeric inspection window. As an alternative to the polymeric material, the window
can be made from aluminium. The enclosure has an ingress protection rating of IP66

See Annex for model code, thermal and electrical values.

TROVIS 3730-3

General - The Type TROVIS 3730-3 HART® Positioner is a single acting positioner for attachment to
pneumatic control valves. The positioner ensures a predetermined assignment of the valve position
(controlled variable x) to the input signal (reference variable w). It compares the input signal received from
a control system to the travel or rotational angle of the control valve and issues a corresponding output
signal pressure (output variable y) for the pneumatic actuator.

Construction - The Type TROVIS 3730-3 HART® Positioner mainly consists of the electronics part and
one pneumatic module. The parts are assembled in an enclosure made of aluminium die cast or stainless-

THIS CERTIFICATE MAY ONLY BE REPRODUCED IN ITS ENTIRETY AND WITHOUT CHANGE

FM Approvals Ltd. Voyager Place, Maidenhead, Berkshire, SL6 2PJ. United Kingdom
T: +44 (0) 1753 750 000 F: +44 (0) 1753 868 700 E-mail: atex@fmapprovals.com www.fmapprovals.com
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SCHEDULE FM Approvals

Member of the FM Global Group.

to UK-Type Examination Certificate No. FM21UKEX0202X

steel die cast. The enclosure has a cover with a polymeric inspection window. As an alternative to the
polymeric material the window can be made from aluminium. The enclosure has an ingress protection
rating of IP66

See Annex for model code, thermal and electrical values.

3730-4/5

General - The positioners type 3730-41, 3730-51, 3730-45 and 3730-55 are communication-capable, bus-
powered field devices which are used to assign a valve position to a control signal. The bus interface
connection (bus-coupling) can be performed according to the FISCO-concept for both specifications,
Profibus PA and Foundation™ Fieldbus. They are mounted onto levitation and slewing actuators. Non-
flammable media are used as pneumatic auxiliary power. The equipment is intended for the application
inside the hazardous area.

The positioners type 3730-48 and 3730-58 are communication-capable, bus powered field devices which
are used to assign a valve position to a control signal. They are mounted onto levitation and slewing
actuators. Non-flammable media are used as pneumatic auxiliary power. The equipment is intended for
the application inside the hazardous area.

Construction - The Type TROVIS 3730-4_5 HART® Positioner mainly consists of the electronics part. The
parts are assembled in an enclosure made of aluminium die cast or stainless-steel die cast. The enclosure
has a cover with a polymeric inspection window. As an alternative to the polymeric material, the window
can be made from aluminium. The enclosure has an ingress protection rating of IP66

See Annex for model code, thermal and electrical values.

TROVIS 3793

General - The Type 3793 HART Positioner is a single or double acting positioner for attachment to
pneumatic control valves. The positioner ensures a pre-determined assignment of the valve position to the
input signal. It compares the input signal received from a control system to the travel or rotational angle of
the control value and issues a corresponding output signal pressure for the pneumatic actuator

Construction - The 3793 HART Transmitter Positioner consists of the electronic part and one or two
pneumatic modules. The parts are assembled in an enclosure made of aluminium die cast or stainless-
steel die cast. The enclosure has a cover with a polymeric inspection window. As an alternative to the
polymeric material the window can be made from aluminium. The enclosure has an ingress protection
rating of IP66

See Annex for model code, thermal and electrical values.

14 Specific Conditions of Use:

See Annex for Specific Conditions of Use

15 Essential Health and Safety Requirements:

In addition to the Essential Health and Safety Requirements covered by the standards listed at item 9, all
other requirements are demonstrated in the confidential report identified in item 8.

16 Test and Assessment Procedure and Conditions:

This UK-Type Examination Certificate is the result of testing of a sample of the product submitted, in
accordance with the provisions of the relevant specific standard(s), and assessment of supporting

THIS CERTIFICATE MAY ONLY BE REPRODUCED IN ITS ENTIRETY AND WITHOUT CHANGE

FM Approvals Ltd. Voyager Place, Maidenhead, Berkshire, SL6 2PJ. United Kingdom
T: +44 (0) 1753 750 000 F: +44 (0) 1753 868 700 E-mail: atex@fmapprovals.com www.fmapprovals.com
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SCHEDULE FM Approvals

Membe

the FM Global Group

to UK-Type Examination Certificate No. FM21UKEX0202X
documentation. It does not imply an assessment of the whole production.
Whilst this certificate may be used in support of a manufacturer’s claim for UKCA Marking, FM Approvals
Ltd accepts no responsibility for the compliance of the equipment against all applicable Regulations in all

applications.

This Certificate has been issued in accordance with FM Approvals Ltd’s UKCA Certification Scheme.

17 Schedule Drawings

A list of the significant parts of the technical documentation is annexed to this certificate and a copy has
been kept by the Approved Body.

18 Certificate History
Details of the supplements to this certificate are described below:

Date Description

20" October 2022 | Original Issue.

THIS CERTIFICATE MAY ONLY BE REPRODUCED IN ITS ENTIRETY AND WITHOUT CHANGE

FM Approvals Ltd. Voyager Place, Maidenhead, Berkshire, SL6 2PJ. United Kingdom
T: +44 (0) 1753 750 000 F: +44 (0) 1753 868 700 E-mail: atex@fmapprovals.com www.fmapprovals.com
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SCHEDULE

to UK-Type Examination Certificate No. FM21UKEX0202X

Positioner 3725-118b

Equipment Markings
112 G Exia lIC T* Gb

Electrical Ratings

ANNEX

FM Approvals

Mem

FM Global Group

Signal circuit / Circuit no. 1
Connection to terminals +11/-12

Type of protection:

Intrinsically safe, Ex ia,

Rated current: 4to 20 mA
Vmax | Ui 28V
Imax / Ii 115 mA
Maximum values P W
Ci 8.3 nF
Li Negligible

Thermal Ratings

Temperature class

Permissible ambient temperature Ta

T4

25°C<Ta<+80°C

Model Code

b = Software limit switches: 0 or 1

Specific Conditions of Use

1. The manufacturer documentation and the operating instructions manual must include all required information

to minimize the risk of electrostatic charging. A warning label shall be affixed to the equipment.

Positioner TROVIS / 3730-1-118defghijkimno

Equipment Markings
112G Ex ia IIC T* Gb

112D Ex ia IlIC T85°C Db

THIS CERTIFICATE MAY ONLY BE REPRODUCED IN ITS ENTIRETY AND WITHOUT CHANGE

FM Approvals Ltd. Voyager Place, Maidenhead, Berkshire, SL6 2PJ. United Kingdom
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Electrical Ratings

SCHEDULE FM Approvals

Membe

the FM Global Group

to UK-Type Examination Certificate No. FM21UKEX0202X

Circuit Signal circuit Position Inductive limit Software limit
transmitter switches switches
Circuit no. 1 2 3 and 4 5 and 6
Terminal no. +11/-12 +31/-32 +41/-42 +45 [ -46
and and
+51/-52 +55 /-56
Vimax or Ui 28V 28V 16V 16V
Imax OF i 115 mA 115 mA 25 mA or 52 mA 52 mA
Pi 1TW 1TW 64 mW or 169 mW 169 mW
Ci 16.3 nF 11.1 nF 71.1 nF 12.2 nF
Li Negligible Negligible 100 pH Negligible
Rated values | In=4 mA...20 mA Un=24VDC *Un=8.2V *Un=8.2V
Ri=1kQ Ri=1kQ

Thermal Ratings

The correlation between temperature class and permissible ambient temperature range Ta is shown in Table 2.

Table 2:
Temperature class Permissible ambient temperature T,
T4 -40°C<Ta<+80°C
T6 -40°C<Tas+55°C

For operation with inductive limit switches used with Imax/li = 52 mA and Pi = 169 mW, the
correlation between temperature class and permissible ambient temperature range is shown in

Table 3.
Table 3:
Temperature class Permissible ambient temperature T.
T4 -40°C<Ta<+70°C
T6 -40°C<Tas+45°C

The permissible ambient temperature range T, for dust group llIC is 40 °C < T, <+ 70 °C

Model Code

d = function: not safety relevant

e = Slot B Options: 0, or 1

f = Slot C Options: 0, 2, 3 or4

g = reserved: not safety relevant
h = Electrical connection: 0 or 1

i = Housing material: 0 or 1

j=Cover:1or2

kl = Housing version: not safety relevant

m = Additional Approval: not safety relevant

n = Ship Approval: not safety relevant

o = Permissible ambient temperature: not safety relevant

THIS CERTIFICATE MAY ONLY BE REPRODUCED IN ITS ENTIRETY AND WITHOUT CHANGE

FM Approvals Ltd. Voyager Place, Maidenhead, Berkshire, SL6 2PJ. United Kingdom
T: +44 (0) 1753 750 000 F: +44 (0) 1753 868 700 E-mail: atex@fmapprovals.com www.fmapprovals.com
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SCHEDULE FM Approvals

to UK-Type Examination Certificate No. FM21UKEX0202X
Specific Conditions of Use
1. For the applications in dust group IlIC, the cable glands and blanking plugs supplied must be replaced with

certified ones. The cable glands and blanked plugs must be suitable for the corresponding ambient temperatures

and have a degree of protection of at least IP 54.

Positioner TROVIS / 3730-1-518defghijkimno

Equipment Markings
112D Ex tb I1IC T85°C Db

Electrical Ratings

Circuit Signal circuit Position Inductive limit Software limit
transmitter switches switches
Circuit no. 1 2 3 and 4 5and 6
Terminal no. +11/-12 +31/-32 +41/-42 +45/-46
and and
+51/-52 +55 / -56
Rated values | In=4 mA...20 mA Un=24VDC *Un=8.2V *Un=82V
Ri=1kQ Ri=1kQ

Thermal Ratings

The permissible ambient temperature range T. for dust group llIC is -40 °C =T, <+ 70 °C

Model Code

d = function: not safety relevant

e = Slot B Options: 0, or 1

f = Slot C Options: 0, 2, 3 or 4

g = reserved: not safety relevant

h = Electrical connection: 0 or 1

i = Housing material: 0 or 1

j=Cover: 1or2

kl = Housing version: not safety relevant

m = Additional Approval: not safety relevant
n = Ship Approval: not safety relevant

o = Permissible ambient temperature: not safety relevant

Specific Conditions of Use

1. For the applications in dust group IlIC, the cable glands and blanking plugs supplied must be replaced with
certified ones. The cable glands and blanked plugs must be suitable for the corresponding ambient

temperatures and have a degree of protection of at least IP 54.

THIS CERTIFICATE MAY ONLY BE REPRODUCED IN ITS ENTIRETY AND WITHOUT CHANGE

FM Approvals Ltd. Voyager Place, Maidenhead, Berkshire, SL6 2PJ. United Kingdom
T: +44 (0) 1753 750 000 F: +44 (0) 1753 868 700 E-mail: atex@fmapprovals.com www.fmapprovals.com
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SCHEDULE FM Approvals

Member of the FM Global Group.

to UK-Type Examination Certificate No. FM21UKEX0202X
Positioner TROVIS / 3730-3-118defghijkimnopgqrst

Equipment Markings
112G Exia lIC T* Gb
112D Ex ia IlIC T85°C Db

Electrical Ratings

Circuit Signal circuit Position Inductive limit Software limit
transmitter switches switches
Circuit no. 1 2 3and 4 5and 6
Terminal no. +11/-12 +31/-32 +41/-42 +45 [ -46
and and
+51/-52 +55/-56
Vmax or Ui 28V 28V 16V 16V
Imax OF li 115 mA 115 mA 25 mA or 52 mA 52 mA
Pi 1TW 1W 64 mW or 169 mW. 169 mW
Ci 16.3 nF 11.1nF 71.1 nF 12.2 nF
Li negligible negligible 100 pH negligible
Rated values | In=4mA...20 mA Un=24VDC *Un=82V *Un=82V
Ri=1kQ Ri=1kQ
Circuit External position Forced venting Binary output Binary input
sensor (NAMUR) (24 v DC)
Circuit no. 7 8 9 10
Terminal no. V_REF /PISTE/ +81/-82 +83 /-84 +87/-88
GND
Vmax or Ui 48V 28V 16V 28V
Imax or i 64 mA 115 mA 52 mA 115 mA
Pi 74 mW 1TW 169 mW 1TW
Ci 11.1 nF 12.2 nF 11.1 nF
Li Negligible Negligible Negligible
Rated values Un=24VDC *Un=82V Un=24VDC
Ri=1kQ

Thermal Ratings

The correlation between temperature class and permissible ambient temperature range Ta is shown in Table 2.

Table 2:
Temperature class Permissible ambient temperature Ta
T4 -40°C<Ta<+80°C
T6 -40°C<Ta<+55°C

The permissible ambient temperature range T. for dust group llIC is <40 °C = T. <+ 70 °C

THIS CERTIFICATE MAY ONLY BE REPRODUCED IN ITS ENTIRETY AND WITHOUT CHANGE

FM Approvals Ltd. Voyager Place, Maidenhead, Berkshire, SL6 2PJ. United Kingdom
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SCHEDULE FM Approvals

Member of the FM Global Group.

to UK-Type Examination Certificate No. FM21UKEX0202X

For operation with inductive limit switches used with Imax/li = 52 mA and Pi = 169 mW, the
correlation between temperature class and permissible ambient temperature range is shown in

Table 3.
Table 3:
Temperature class Permissible ambient temperature T,
T4 40°C<Ta<s+70°C
T6 40°C<Ta<+45°C

The permissible ambient temperature range T for dust group IIC T 85°Cis 40 °C < T,<+70°

Operation with External position sensor |

Table 4:
Temperature class Permissible ambient temperature T,
T4 -30°C<Ta<+80°C
T6 -30°C<Ta<+55°C

The permissible ambient temperature range T for dust group llIC is —30 °C = T. < + 55 °C
Model Code

d = function: not safety relevant

e = Slot A Options: 0, 1 or 2

f = Slot B Options: 0, 1, 2 or 3

g = Slot C Options: 0, 2, 3,4 or 5

h = Slot D Options: 0, 1, 2, 3,4,50r 6

i = reserved: not safety relevant

j = reserved: not safety relevant

k = Emergency shutdown: not safety relevant
| = Electrical Connection: 0, 1 or 2

m = reserved: not safety relevant

n = Housing material: 0 or 1

o= Cover: 10r2

pq = Housing version: not safety relevant

r = Additional Approval: not safety relevant

s = Ship Approval: not safety relevant

t = Permissible ambient temperature: not safety relevant

Specific Conditions of Use

1. For the applications in dust group IlIC, the cable glands and blanking plugs supplied must be
replaced with certified ones. The cable glands and blanked plugs must be suitable for the
corresponding ambient temperatures and have a degree of protection of at least IP 54.

THIS CERTIFICATE MAY ONLY BE REPRODUCED IN ITS ENTIRETY AND WITHOUT CHANGE
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SCHEDULE

FM Approvals

Member of the FM Global Group

to UK-Type Examination Certificate No. FM21UKEX0202X

Positioner TROVIS / 3730-3-518defghijkimnopqrst

Equipment Markings
112D Ex tb 11IC T85°C Db

Electrical Ratings

Circuit Signal circuit Position Inductive limit Software limit
transmitter switches switches
Circuit no. 1 2 3and 4 5and 6
Terminal no. +11/-12 +31/-32 +41/-42 +45 /-46
and and
+51/-52 +55 / -56
Rated values | IN=4mA..20mA | Un=24VDC *Un=82V *Un=82V
Ri=1kQ Ri=1kQ
Circuit External position | Forced venting Binary output Binary input
sensor (NAMUR) (24 V DC)
Circuit no. 7 8 9 10
Terminal no. V_REF / PISTE / +81/-82 +83 /-84 +87/-88
GND
Rated values Un=24V DC *Uvn=8.2V,Ri=1kQ Un =24V DC

Thermal Ratings
The permissible ambient temperature range T. for dust group llIC is 40 °C s T.< + 70 °C

Operation with External position sensor |

The permissible ambient temperature range T. for dust group IlIC is =30 °C S T. < + 55 °C

Model Code

d = function: not safety relevant

e = Slot A Options: 0, 1 or 2

f = Slot B Options: 0, 1,2 0r 3

g = Slot C Options: 0, 2, 3,4 or 5

h = Slot D Options: 0, 1, 2, 3,4, 50r 6

i = reserved: not safety relevant

j = reserved: not safety relevant

k = Emergency shutdown: not safety relevant
| = Electrical Connection: 0, 1 or 2

m = reserved: not safety relevant

n = Housing material: 0 or 1

o = Cover: 1 or 2

pq = Housing version: not safety relevant

r = Additional Approval: not safety relevant

s = Ship Approval: not safety relevant

t = Permissible ambient temperature: not safety relevant

Specific Conditions of Use

1. For the applications in dust group IlIC, the cable glands and blanking plugs supplied must be replaced with

certified ones. The cable glands and blanked plugs must be suitable for the corresponding ambient

temperatures and have a degree of protection of at least IP 54.

THIS CERTIFICATE MAY ONLY BE REPRODUCED IN ITS ENTIRETY AND WITHOUT CHANGE

FM Approvals Ltd. Voyager Place, Maidenhead, Berkshire, SL6 2PJ. United Kingdom
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to UK-Type Examination Certificate No. FM21UKEX0202X

Positioner 3730-41/51cdefghijk

Equipment markings

112G Exia lIC T* Gb

112D Ex ia IlIC T80°C Db

Electrical Ratings

FM Approvals

Member of the FM Global Group

Circuit Signal Circuit Signal Circuit Inductive limit Forced
Foundation™ FISCO switches venting
Fieldbus (PROFIBUS PA)
Circuit no. 1 2 3 4
Terminal no. +11/-12 +11/-12 +41/-42 +81/-82
Vmax or Ui 24V 175V 16V 28V
Imax OF | 360mA 380 mA 25 mA or 52 mA 115 mA
Pi 1.04 W 532 W 64 mW or 169 mW 1TW
C; 5nF 5nF 60nF 5.3 nF
Li 10 uH 10 uH 100 uH Negligible
Rated values *Uv=82V,Ri=1
kQ
Circuit Binary input
(24 v DC)
Circuit no. 5
Terminal no. +87 /-88
Vmax or Ui 30V
Imax or I 100 mA
Pi 1TW
Ci Negligible
Li Negligible
Rated values Un=24VDC
* For connection to NAMUR switching amplifier acc. to IEC 60947-5-6
Circuit External position Binary input
sensor
Circuit no. 6 7
Terminal no. | Pins p9, p10, p11 +85/-86
Uo 8.61V 588V
lo 55 mA 1mA
Po 250 mW 532 W
Ci 5nF
Li 10 H
Rated values

THIS CERTIFICATE MAY ONLY BE REPRODUCED IN ITS ENTIRETY AND WITHOUT CHANGE
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Member of the FM Global Group

to UK-Type Examination Certificate No. FM21UKEX0202X

Thermal Ratings

The correlation between temperature class and permissible ambient temperature range Ta is shown in Table 2.

Table 2:
Temperature class Permissible ambient temperature Ta
T4 -40°C<Ta<+80°C
T6 -40°C<Tas+55°C

For operation with inductive limit switches used with Imax/li = 52 mA,Pi = 169 mW and Imax/li = 25
mA,Pi = 64 mW, the correlation between temperature class and permissible ambient temperature
range is shown in Table 3.

Table 3:
Temperature class Permissible ambient temperature T, li/ P;
T4 -40°C=<Tas+75°C
T6 40°C<Ta<+45°C 52 mA /169 mW
T4 -40°C<Tas+80°C
T6 _40°C < Ta< + 55°C 25 mA /64 mW

The permissible ambient temperature range Ta for dust group llIC is 40 °C s T.< + 80 °C
Model Code

¢ = Inductive limit contact: 0 or 1

d = solenoid valve: 0 or 4

e = not safety relevant

f = Positions sensor: 0 or 1

g = Leakage sensor: 0 or 2

h = Binary input: 0 or 1

i = Diagnostics: 4

j = Housing material: 0 or 1

k = Connection: 1+2 or 5+6

Specific Conditions of Use

1. For the applications in dust group lIC, the cable glands and blanking plugs supplied must be
replaced with certified ones. The cable glands and blanked plugs must be suitable for the

corresponding ambient temperatures and have a degree of protection of at least IP 54.

Positioner 3730-45/55cdefghijk
Equipment markings
112D Ex tb 11IC T80°C Db

Electrical Ratings

Circuit Signal Circuit Signal Circuit Inductive limit Forced
Foundation™ FISCO switches venting
Fieldbus (PROFIBUS PA)

THIS CERTIFICATE MAY ONLY BE REPRODUCED IN ITS ENTIRETY AND WITHOUT CHANGE
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FM Approvals

SCHEDULE
to UK-Type Examination Certificate No. FM21UKEX0202X
Circuit no. 1 2 3 4
Terminal no. +11/-12 +11/-12 +41/-42 +81/-82
Rated values *Un=8.2V
Ri=1kQ
Circuit Binary input
(24 vV DC)
Circuit no. 5
Terminal no. +87 /-88
Rated values Un=24VDC
Thermal Ratings
The peri ible ambient temperature range T, for dust group llIC is -40 °C < T, <+ 80 °C
Model Code

¢ = Inductive limit contact: 0 or 1
d = solenoid valve: 0 or 4

e = not safety relevant

f = Positions sensor: 0 or 1
g = Leakage sensor: 0 or 2

h = Binary input: 0 or 1
i = Diagnostics: 4

j = Housing material: 0 or 1
k = Connection: 1+2 or 5+6

Specific Conditions of Use

1. For the applications in dust group IlIC, the cable glands and blanking plugs supplied must be
replaced with certified ones. The cable glands and blanked plugs must be suitable for the

corresponding ambient temperatures and have a degree of protection of at least IP 54.

Positioner TROVIS / TROVIS Safe 3793-118efghijkimnopq

Equipment Markings

112G Exia lIC T* Gb

112D Ex ia IlIC T85°C Db

Electrical Ratings

Circuit Signal circuit Position Inductive limit Software limit
transmitter switches switches

Circuit no. 1 2 3 and 4 5and 6

Terminal no. +11/-12 +31/-32 +41/-42 and +51/-52 +45/-46 and +55 / -56

Vmax or Ui 28V 28V 16V 16V

Imax OF | 115 mA 115 mA 25 mA or 52 mA 52 mA

P; TW 1TW 64 mW or 169 mW 169 mW

Ci 16.3 nF 11.1 nF 71.1 nF 12.2 nF

Li negligible negligible 100 uH negligible

Rated values | IN=4 mA...20mA | Un=24VDC *Uv=82V,Ri=1kQ | *Un=8.2V,Ri=1kQ

THIS CERTIFICATE MAY ONLY BE REPRODUCED IN ITS ENTIRETY AND WITHOUT CHANGE
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SCHEDULE

FM Approvals

Member of the FM Global Group

to UK-Type Examination Certificate No. FM21UKEX0202X

Circuit Mechanical limit Forced Binary output Binary input (24 V DC)
switches venting (NAMUR)
Circuit no. 7 and 8 9 10 11
Terminal no. 47 /48149 +81/-82 +83 /-84 +87 /-88
and
57 /58 /59

Vmax or U; 28V 28V 16V 28V

Imax Or i 115 mA 115 mA 52 mA 115 mA

P; 500 mW 1TW 169 mW TW

Ci 22.2nF 11.1 nF 12.2 nF 11.1 nF

Li 150 uH Negligible Negligible Negligible

Rated values Un=28VDC Uvn=24VDC [*Un=8.2V,R=1kQ Un=24VDC

Circuit Analog input Servo drive External position Binary output

(AMR) and sensor Il (contact)

external (24 vV DC)
position
sensor |

Circuit no. 12 13 14 15

Terminal no. +17/-18 21/22/23/24 +15/-16 +85/-86

Vmax or U; 28V 48V 28V 28V

Imax or i 115 mA 65 mA 115 mA 115 mA

P; 1TW 74 mW 1w 1TW

Ci 11.1 nF 100 nF 11.1 nF 11.1 nF

Li 150 uH 8mH negligible negligible

Rated values Uv=3.5VDC Un=24V DC Un =24V DC

Thermal Ratings

The correlation between the temperature class and permissible ambient temperature range Ta is

shown in Table 2.

Table 2:

Temperature class

Permissible ambient temperature Ta

T4

—40°C<Ta<+80°C

T6

—40°C<Ta<+55°C

The permissible ambient temperature range T, for dust group llIC is -40°C < T, <+ 70 °C

For operation with inductive limit switches used with Imax/li = 52 mA and Pi = 169 mW, the correlation
between the temperature class and permissible ambient temperature range is shown in Table 3.

Table 3:

Temperature class

Permissible ambient temperature Ta

T4

—40°C<Ta<+70°C

T6

—40°C<Tas+45°C

The permissible ambient temperature range T. for dust group IlIC is -40 °C < T. <+ 70 °C
THIS CERTIFICATE MAY ONLY BE REPRODUCED IN ITS ENTIRETY AND WITHOUT CHANGE
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SCHEDULE FM Approvals

Member of the FM Global Group

to UK-Type Examination Certificate No. FM21UKEX0202X

Operation with External position sensor |

Table 3:
Temperature class Permissible ambient temperature T,
T4 -30°C<Ta<+80°C
T6 -30°C<Tas+55°C

The permissible ambient temperature range T. for dust group IlIC is =30 °C < T. < + 55 °C

Model Code

e = not safety relevant

fg = not safety relevant

hi = Option module 1: 00, 10, 40, 45, 65, 80 or 90

jk = Option module 2: 00, 10, 21, 40, 50, 51, 80, 15, 16, 30, 60, 65 or 90
| = Pressure sensor: 0, 1 or 2

m = Electrical connections: 0 or 1

n = Housing material: 0, 1 or 2

o = Special application: not safety relevant

p = Additional approvals: not safety relevant

g = Ambient temperature: not safety relevant

Specific Conditions of Use

1. For the applications in dust group IlIC, the cable glands and blanking plugs supplied must be replaced with
certified ones. The cable glands and blanked plugs must be suitable for the corresponding ambient temperatures
and have a degree of protection of at least IP 54.

Positioner TROVIS / TROVIS Safe 3793-518efghijkimnopq

Equipment Markings
112D Ex tb 1IIC T85°C Db

Electrical Ratings

Circuit Signal circuit Position Inductive limit Software limit
transmitter switches switches
Circuit no. 1 2 3 and 4 5and 6
Terminal no. +11/-12 +31/-32 +41/-42 +45/ -46
and and

+51/-52 +55/-56

Rated values | In=4 mA...20 mA Un=24VDC *Un=8.2V *Un=8.2V
Ri=1kQ Ri=1kQ

Rated values Un=28VDC Un=24VDC *Un=82V Un=24VDC
Ri=1kQ
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FM Approvals

Me

to UK-Type Examination Certificate No. FM21UKEX0202X

mber of the FM Global Group

Circuit Mechanical limit Forced venting Binary output Binary input
switches (NAMUR) (24 vV DC)
Circuit no. 7 and 8 9 10 11
Terminal no. 47148149 +81/-82 +83 /-84 +87/-88
and
57 /58 /59
Rated values Un=28VDC Un=24VDC *Un=82V Un=24VDC
Ri=1kQ
Circuit Analog input Servo drive (AMR) | External position Binary output
and external sensor I (contact)
position sensor | (24 v DC)
Circuit no. 12 13 14 15
Terminal no. +17/-18 21/22/23/24 +15/-16 +85/-86
Rated values Uv=3.5VDC Un=24VDC Un=24VDC

Thermal Ratings

The permissible ambient temperature range T, for dust group llIC is -40°C < T, <+ 70 °C

Operation with External position sensor |

The permissible ambient temperature range T. for dust group IlIC is =30 °C < T, < + 55 °C

Model Code

e = not safety relevant
fg = not safety relevant
hi = Option module 1: 00, 10, 40, 45, 65, 80 or 90
jk = Option module 2: 00, 10, 21, 40, 50, 51, 80, 15, 16, 30, 60, 65 or 90
| = Pressure sensor: 0, 1 or 2

m = Electrical connections: 0 or 1
n = Housing material: 0, 1 or 2

o = Special application: not safety relevant

p = Additional approvals: not safety relevant
q = Ambient temperature: not safety relevant

Specific Conditions of Use

1. For the applications in dust group IlIC, the cable glands and blanking plugs supplied must be replaced with

certified ones. The cable glands and blanked plugs must be suitable for the corresponding ambient temperatures

and have a degree of protection of at least IP 54.

THIS CERTIFICATE MAY ONLY BE REPRODUCED IN ITS ENTIRETY AND WITHOUT CHANGE
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to Type Examination Certificate No. FM21UKEX0203X

Positioner TROVIS 3730-3-858defghijklmnopqrst

Equipment Markings
113G Ex ec lIC T* Ge

Electrical Ratings

FM Approvals

e FM Global Group

Circuit Signal circuit Position Inductive limit Software limit
transmitter switches switches
Circuit no. 1 2 3and 4 5 and 6
Terminal no. +11/-12 +31/-32 +41/-42 +45 [ -46
and and
+51/-52 +55/-56
Rated values | In=4mA...20 mA Un=24VDC *Un=8.2V *Uv=8.2V
Ri=1kQ Ri=1kQ
Circuit External position Forced venting Binary output Binary input
sensor (NAMUR) (24 v DC)
Circuit no. 7 8 9 10
Terminal no. V_REF /PISTE / +81/-82 +83 /-84 +87/-88
GND
Rated values Un=24VDC *Un=82V Un=24VDC
Ri=1kQ

Thermal Ratings

The correlation between temperature class and permissible ambient temperature range Ta is shown in Table 2.

Table 2:

Temperature class

Permissible ambient temperature T,

T4

40°C<Ta<+80°C

T6

40°C<Ta<+55°C

For operation with inductive limit switches used with Imax/li = 52 mA and Pi = 169 mW, the correlation
between temperature class and permissible ambient temperature range is shown in Table 3.

Table 3:

Temperature class

Permissible ambient temperature Ta

T4 -40°C<Tas+70°C

T6 -40°C<Tas+45°C
Operation with External position sensor |
Table 4:

Temperature class Permissible ambient temperature T,

T4 -30°C<Ta<+80°C

T6 -30°C<Ta<+55°C
Model Code

d = function: not safety relevant
e = Slot A Options: 0, 1 or 2
f = Slot B Options: 0, 1, 2 or 3
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SCHEDULE

to Type Examination Certificate No. FM21UKEX0203X

g = Slot C Options: 0, 2, 3,4 or 5

h = Slot D Options: 0, 1, 2, 3,4, 50r 6

i = reserved: not safety relevant

j = reserved: not safety relevant

k = Emergency shutdown: not safety relevant
| = Electrical Connection: 0, 1 or 2

m = reserved: not safety relevant

n = Housing material: 0 or 1

o= Cover: 1or2

pq = Housing version: not safety relevant

r = Additional Approval: not safety relevant

s = Ship Approval: not safety relevant

t = Permissible ambient temperature: not safety relevant

FM Approvals

Mem e FM Global Group

Positioner 3730-48/58cdefghijk

Equipment markings
113G Ex eclIC T* Ge

113D Ex tc IlIC T80°C Dc

Electrical Ratings

Circuit Signal Circuit Signal Circuit Inductive limit Forced
Foundation™ FISCO switches venting
Fieldbus (PROFIBUS PA)
Circuit no. 1 2 3 4
Terminal no. +11/-12 +11/-12 +41/-42 +81/-82
Rated values *Un=8.2V
Ri=1kQ
Circuit Binary input
(24 vV DC)
Circuit no. 5
Terminal no. +87 /-88
Vmax or Ui 30V
Imax or i 100 mA
P 1W
Ci Negligible
Li Negligible
Rated values Un=24VDC

Thermal Ratings
The correlation between temperature class and permissible ambient temperature range Ta is shown in Table 2.

Table 2:

Temperature class

Permissible ambient temperature T.

T4

-40°C<Ta<s+80°C

T6

-40°C<Ta<+55°C

For operation with inductive limit switches used with Imax/li = 52 mA,Pi = 169 mW and Imax/li = 25 mA,Pi = 64 mW,
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to Type Examination Certificate No. FM21UKEX0203X

the correlation between temperature class and permissible ambient temperature range is shown in Table 3.

Table 3:
Temperature class Permissible ambient temperature T, i/ P;
T4 40°C<Tas+75°C
T6 40°C<T.<+45°C 52 mA /169 mW
T4 40°C<Ta<+80°C
T6 _40°C < Ta<+ 55°C 25 mA /64 mW

The permissible ambient temperature range T, for dust group IlIC is 40 °C < T, <+ 80 °C

Model Code

¢ = Inductive limit contact: 0 or 1
d = solenoid valve: 0 or 4

e = not safety relevant

f = Positions sensor: 0 or 1

g = Leakage sensor: 0 or 2

h = Binary input: 0 or 1

i = Diagnostics: 4

j = Housing material: 0 or 1

k = Connection: 1+2 or 5+6

Specific Conditions of Use
For the applications in dust group IlIC, the cable glands and blanking plugs supplied must be replaced with

certified ones. The cable glands and blanked plugs must be suitable for the corresponding ambient temperatures
and have a degree of protection of at least IP 54.

Positioner TROVIS / TROVIS SAFE 3793-858efghijkimnopq

Equipment Markings
113G ExeclIC T* Ge

Electrical Ratings

Circuit Signal circuit Position Inductive limit Software limit

transmitter switches switches
Circuit no. 1 2 3and 4 5 and 6
Terminal no. +11/-12 +31/-32 +41/-42 and +51/-52 +45 /-46 and +55 / -56
Rated values | IN=4mA...20mA | Un=24V DC *Un=8.2V,Ri=1kQ *Un=8.2V,Ri=1kQ
Circuit Mechanical limit Forced Binary output (NAMUR) Binary input (24 V DC)

switches venting
Circuit no. 7 and 8 9 10 11
Terminal no. 47148149 +81/-82 +83 /-84 +87 /-88
and
57 /58 /59

Rated values Un=28VDC Un=24VDC *Un=8.2V,Ri=1kQ Un=24VDC
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to Type Examination Certificate No. FM21UKEX0203X

FM Approvals

Mem e FM Global Group

Circuit Analog input Servo drive External position Binary output
(AMR) and sensor |l (contact)
external (24 vV DC)
position
sensor |
Circuit no. 12 13 14 15
Terminal no. +17/-18 21/22/23/24 +15/-16 +85 / -86
Rated values Un=3.5VDC Un=24VDC Unv=24VDC

Thermal Ratings

The correlation between the temperature class and permissible ambient temperature range Ta is

shown in Table 2.
Table 2:

Temperature class

Permissible ambient temperature T,

T4

—40°C=<Ta<+80°C

T6

—40°C<Tas+55°C

For operation with inductive limit switches used with Imax/li = 52 mA and Pi = 169 mW, the correlation
between the temperature class and permissible ambient temperature range is shown in Table 3.

Table 3:

Temperature class

Permissible ambient temperature Ta

T4 —40°C<Ta<+70°C

T6 —40°C<Tas+45°C
Operation with External position sensor |
Table 3:

Temperature class Permissible ambient temperature T,

T4 -30°C<Ta<+80°C

T6 -30°C<Ta<+55°C
Model Code

e = not safety relevant
fg = not safety relevant
hi = Option module 1: 00, 10, 40, 45, 65, 80 or 90

jk = Option module 2: 00, 10, 21, 40, 50, 51, 80, 15, 16, 30, 60, 65 or 90

| = Pressure sensor: 0, 1 or 2

m = Electrical connections: 0 or 1

n = Housing material: 0, 1 or 2

o = Special application: not safety relevant

p = Additional approvals: not safety relevant
q = Ambient temperature: not safety relevant
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Annexe A (notice de configuration)

16 Annexe A (notice de configuration)
16.1 Liste des codes

16.1.1 Structure de la vue principale

Numéro de vue Description
0-0 Ecran de démarrage : position de la vanne en %
0-1 Position de la vanne en degrés angulaires
0-2 Consigne en %
0-3 Ecart de réglage en %
0-4 Messages

16.1.2 Structure des menus et paramétres (vue des menus)

i Nota
La disponibilité des points de menus et paramétres mentionnés dépend de la configuration
du positionneur.

Vue d’ensemble des paramétres de la commande locale

Menu Plage de réglage/Valeurs [réglage d’usine]/description
Menu principal

Moclie de fonctionnement 1 [AUTO] : Fonctionnement automatique

voulu

SAFE:  Position de sécurité
MAN :  Fonctionnement manuel

La commutation du mode automatique au mode manuel s'ef-
fectue sans a-coup.

Consigne (contrdle) 2 -34,0 a +34,0° [-30,0°]

Lorsqu’un positionneur fonctionne en mode Contréle, c’est-&-
dire lorsqu’il n’a pas été initialisé, la vanne peut étre déplacée
manuellement via la consigne (contrdle). Laffichage en degrés
angulaires n’est pas une valeur absolue et donne seulement
une indication relative.
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Annexe A (notice de configuration)

Menu

Consigne manuelle
(MAN)

Cause du déplacement
en position de sécurité

Modification du sens de
lecture

Niveau utilisateur

Fonctionnement

Servomoteur

Position du palpeur

Position du palpeur avec
un servomoteur linéaire

Position du palpeur avec
un servomoteur rotatif

Position du palpeur avec
un servomoteur linéaire
(expert)

Plage nominale

7.2

7.3

7.4

Plage de réglage/Valeurs [réglage d'usine]/description
-25,0 a 125,0 % [0,0 %]

Réglage de la consigne manuelle avec le bouton tourner-pous-
ser et indication, pour un appareil initialisé, de la course en %
ou de 'angle en °. Si l'appareil n'est pas initialisé, indication
de la déviation de la position du levier par rapport & I'axe ho-
rizontal en °.

Affichage de la cause ayant entrainé le passage du position-
neur en position de sécurité. Le paramétre s'affiche unique-
ment quand le positionneur est en position de sécurité.

Sens de lec- [ainy
ture -J3| 9p suag

Le sens de lecture de I'écran est tourné de 180°.

[Local (lecture seule)]/Local

Déverrouillage permettant de modifier les données (les don-
nées sont de nouveau verrouillées si aucune action n’est effec-
tuée pendant 5 minutes).

[Servomoteur linéaire]

Servomoteur rotatif

Servomoteur linéaire (expert)

Sélection du type de servomoteur ; « Servomoteur linéaire (ex-
pert) » permet deffectuer des réglages avancés pour la posi-
tion du palpeur et la plage nominale.

Le palpeur doit étre installé dans la bonne position en fonction
de I'angle/la course de la vanne (cf. tableaux des courses,
chap. « Montage »)

[Aucunel/17/25/35/50/70/100/200/300 mm
90°

[10] & 655 mm
La position du palpeur peut étre réglée en continu dans toute
la plage indiquée.

La plage de réglage possible dépend de la position choisie
pour le palpeur. Si aucune position n’est réglée pour le pal-
peur, alors le menu « Plage nominale » est uniquement dispo-
nible pour le type de servomoteur « Servomoteur linéaire (ex-
perts) » (cf. tableaux des courses, chap. « Montage »).

16-2
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Menu

Plage nominale avec un
servomoteur linéaire

Plage nominale avec un
servomoteur rotatif

Plage nominale
avec Servomoteur li-
néaire (expert)

Plage nominale maxi-
male

Plage nominale détectée

Mode d'initialisation

Amplificateur de débit

Amplificateur-inverseur

Position de sécurité
Consigne (contréle)

Adopter la position de
vanne 1

Position de vanne 1

Adopter la position de
vanne 2

7.5

7.6

7.7

7.8

7.9

7.10

7.12

7.13
7.14
7.15

7.16
7.7

Annexe A (notice de configuration)

Plage de réglage/Valeurs [réglage d’usine]/description
60,0 a 300,0 [200,0]

24,0 a 100,0° [90,0°]

[3,6] & 655,0 mm

Affichage de la plage nominale la plus élevée possible, en
fonction des valeurs indiquées pour la position du palpeur et
la plage nominale.

Affichage de la plage nominale détectée pour des servomo-
teurs rofatifs.

[MAX] : Déplacement linéaire ou rotatif du clapet depuis la
position de fermeture jusqu’a la butée opposée du

servomoteur

NOM : Déplacement linéaire ou rotatif du clapet depuis la
position de fermeture jusqu’a la position d’ouverture
indiquée

MAN : Plage sélectionnée manuellement

SUB: Mode de remplacement, sans procédure d'initialisa-

tion

Si le positionneur est combiné & un booster, alors ce paramétre
doit &tre réglé en conséquence.

[Non disponible]/Disponible

Si un amplificateur-inverseur est raccordé au positionneur,
alors ce paramétre doit étre réglé en conséquence.
[Non disponible]/Disponible

Affichage de la position du commutateur sur ATO/ATC
-90,0 4 90,0° [-30,0°]

Premiére position finale de la vanne réglée manuellement au
mode d'initialisation MAN
Valider pour l'adopter.

Affichage uniquement (position du levier en degrés)

Deuxiéme position finale de la vanne réglée manuellement au
mode d'initialisation MAN
Valider pour l'adopter.

EB 8484-3 FR
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Annexe A (notice de configuration)

Menu

Position de vanne 2

Position de vanne actuelle

Sens de rotation

Démarrage de l'initialisa-
tion

Démarrer le tarage du
point zéro

Initialisation valide

Mode d'initialisation
Servomoteur

Position du palpeur
Position du palpeur
Position du palpeur
Plage nominale

Plage nominale
Amplificateur de débit
Amplificateur-inverseur
Position de sécurité
T98 (admission)

T98 (purge)

7.18
7.19
7.20

7.21

7.22

7.27

7.27.1
7.27.2
7.27.3
7.27.4
7.27.5
7.27.6
7.27.7
7.27.8
7.27.9
7.27.10
7.27.11

7.27.12

Plage de réglage/Valeurs [réglage d'usine]/description
Affichage uniquement (position du levier en degrés)
-25,0 a 125,0 % [0,0 %]

a gauche / [a droite]

Définir le sens de rotation du levier, par exemple :

La vanne se ferme quand la tige de clapet descend ; lors de ce
mouvement, le levier du positionneur tourne dans le sens an-
ti-horaire (vu face a l'affichage).

= Réglage : a gauche

Valider pour démarrer.
Valider pour démarrer.

Le dossier Initialisation valide contient la valeur des
paramétres lors de la derniére initialisation réussie du
positionneur. En cas d'échec de I'initialisation, les valeurs
utilisées lors de la derniére initialisation réussie sont
conservées dans ce dossier, méme si des paramétres ont été
modifiés entre-temps. Ce n'est qu’en cas de réussite d’une
nouvelle initialisation que la valeur des paramétres est
remplacée dans le dossier Initialisation valide.

Lors de la premiére initialisation du positionneur, tous les pa-
ramétres énumérés ici présentent les réglages d’usine.

Affichage du mode d'initialisation réglé sous ,7.10”
Affichage du type de servomoteur réglé sous ,7.1“
Affichage de la position du palpeur réglée sous ,7.2”
Affichage de la position du palpeur réglée sous ,7.3”
Affichage de la position du palpeur réglée sous ,7.4"
Affichage de la plage nominale réglée sous ,7.5"/,7.7"
Affichage de la plage nominale réglée sous ,7.6"
Affichage du booster réglé sous ,7.11*

Affichage de 'amplificateur-inverseur réglé sous ,7.112
Affichage de la position du commutateur ATO/ATC

Temps, en ms, nécessaire & la mise sous pression pour un saut
de 0 & 98 %. Cette valeur est déterminée lors de l'initialisation.

Temps, en ms, nécessaire & la purge pour un saut de 0 &
98 %. Cette valeur est déterminée lors de linitialisation.
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Menu
Gain (admission)
Gain (purge)

Configuration

7.27.13
7.27.14

8

Traitement de la consigne 8.1

Début plage w

Fin plage w

Sens d'action

Caractéristique

8.1.1

Annexe A (notice de configuration)

Plage de réglage/Valeurs [réglage d’usine]/description
Affichage du gain (mise sous pression) réglé sous ,8.4.4”

Affichage du gain (purge) réglé sous ,8.4.8"

[0,01a 75,0 %

Valeur de début de la plage de consigne valide ; elle doit &tre
inférieure & la valeur finale « Fin w », 0 % = 4 mA.

La plage de consigne constitue la différence entre « Fin w » et
« Début w » et doit &tre égale & Aw = 25 % = 4 mA.

Pour une plage de consigne réglée de 0 & 100 % = 4 &

20 mA, la vanne doit parcourir sa plage de fonctionnement
compléte (de 0 & 100 % de sa course).

En fonctionnement cascade (split-range), les vannes fonc-
tionnent avec des consignes plus petites. Ceci permet au signal
de commande de piloter les deux vannes ayant chacune la
moitié du signal d'entrée pour effectuer leur course compléte
(premiére vanne pilotée de 0 & 50 % = 4 & 12 mA et seconde
vanne de 50 & 100 % = consigne de 12 & 20 mA).

25,0 a[100,0 %]
Valeur finale de la plage de consigne ; elle doit étre supérieure
au début de la plage w.

[croissant/croissant] ou croissant/décroissant
Leffet de la consigne sur la position de la vanne est défini
comme suit :
— Croissant/croissant : Une vanne & passage droit s'ouvre
quand la consigne augmente.
— Croissant/décroissant : Une vanne & passage droit se
ferme quand la consigne augmente.

Caractéristiques au choix :
[Linéaire]

Exponentielle

Exponentielle inverse

Vanne papillon linéaire

Vanne papillon exponentielle
Clapet rotatif linéaire

Clapet rotatif exponentielle
Segment sphérique linéaire
Segment sphérique exponentielle
Définie par I'utilisateur (réglage dans TROVIS-VIEW)

EB 8484-3 FR
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Annexe A (notice de configuration)

Menu

Début plage x 8.1.5
Fin plage x 8.1.6
Durée de rampe (crois-  8.1.7
sant)

Durée de rampe (décrois- 8.1.8
sant)

Position finale inférieure  8.1.9

Position finale w <= 8.1.10

Plage de réglage/Valeurs [réglage d'usine]/description
[0,0] & 99,0 %

Valeur de départ de la course/de I'angle de rotation dans la
plage nominale ou de fonctionnement

La plage de fonctionnement est la course/I'angle effectif de la
vanne de régulation et est limitée par le début et la fin de la
plage x. Par défaut, la plage de fonctionnement et la plage no-
minale sont identiques. La plage nominale peut &tre limitée &
la plage de fonctionnement par le début et la fin de la plage x.
La valeur est affichée et modifiable. La caractéristique est
adaptée automatiquement. La différence entre le début et la fin
de la plage x doit &tre au moins égale & 1 %.

1,0 a [100,0 %]

Valeur finale de la course/de I'angle de rotation dans la plage
nominale ou la plage de fonctionnement

La valeur est affichée et modifiable.

La caractéristique est adaptée automatiquement.

Exemple d'utilisation : il peut étre intéressant de limiter la
course lorsque la vanne est surdimensionnée. Dans ce cas, la
caractéristique est calculée dans les nouvelles limites intro-
duites.

Laffichage de 0 % correspond d la limite inférieure préréglée
et I'affichage de 100 % correspond d la limite supérieure pré-
réglée.

La différence entre le début et la fin de la plage x doit étre au
moins égale a 1 %.

[0,0] & 10000,0 s

Temps nécessaire pour parcourir la plage de fonctionnement
lorsque la vanne s'ouvre.

Dans certains cas, il est conseillé de limiter le temps de course
du servomoteur pour éviter une action trop rapide dans le pro-
cédé en cours.

[0,0] & 10000,0 s
Temps nécessaire pour parcourir la plage de fonctionnement
lorsque la vanne se ferme.

[Activéel/Désactivée
0,0 a49,0%[1,0 %]

Si la consigne w se rapproche de la valeur finale jusqu’au
pourcentage paramétré pour la fermeture de la vanne, alors le
servomoteur est entiérement purgé (pour AIR TO OPEN) ou
mis sous pression (pour AIR TO CLOSE), de facon d fermer la
vanne hermétiquement dans tous les cas.
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Menu

Position finale supérieure  8.1.11

Position finale w >=

Identification
Positionneur

Version logiciel
Version du matériel
N° série
Communication HART
Verrouillée

Valeur fixe (communica-
tion)

Valeur fixe (communica-
tion)

Polling address
Loop current value
TAG

Description

TAG (long)
Préambules

Find Device Flag

8.1.12

8.2
8.2.1
8.2.1.1
8.2.1.2
8.2.1.3
8.3
8.3.1
8.3.2

8.3.3

8.3.4
8.3.5
8.3.6
8.3.7
8.3.8
8.3.9
8.3.10

Numéro d'assemblage fi- 8.3.11

nc1|

Paramétres de régulation 8.4

. Conseil

Annexe A (notice de configuration)

Plage de réglage/Valeurs [réglage d’usine]/description
[Désactivée]/Activée

51,0 a 100,0 % [99,0 %]

Si la consigne w se rapproche de la valeur finale jusqu’au
pourcentage paramétré pour I'ouverture de la vanne, alors le
servomoteur est entiérement mis sous pression (pour

AIR TO OPEN) ou purgé (pour AIR TO CLOSE), de fagon & at-
teindre une extension maximale de la vanne dans tous les cas.
Exemple : Pour les vannes trois voies, régler la position finale w

>= sur 99 %.

Affiche la version logiciel.
Affiche la version du matériel.

Affiche le numéro de série.

oui / [non]

active / [inactive]
1,0 a[100,0 %]

[0]a 63

0/1

Saisir 8 caractéres.
Saisir 16 caractéres.
Saisir 32 caractéres.
[51a20

oui / [non]

Affichage uniquement.

La brochure P « Positionneurs et circuits de régulation » de la série « Informations techniques » de
SAMSON (www.samsongroup.com > Service & Assistance > Téléchargements > Documentation)
contient des explications sur les paramétres de régulation.

EB 8484-3 FR
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Annexe A (notice de configuration)

Menu
Bande morte
Activation de 'élément |

Paramétres de régulation
définis par I'utilisateur

Gain (admission)

Kp (mise sous pression)
Ki (mise sous pression)
Kd (mise sous pression)
Gain (purge)

Kp (purge)

Ki (mise sous pression)
Kd (purge)

Position finale (optimisée)
Options

Module d'état
Identification

Option A

Module d’état
Identification

Option B

Module d’état
Identification

Contact de position 1
Contact de position 2
Contact de position 3
Désignation de la borne
Fonction

Mode

8.4.1
8.4.2
8.4.3

8.4.4
8.4.5
8.4.6
8.4.6
8.4.8
8.4.9
8.4.10
8.4.11
8.4.12
8.5
8.5.1
8.5.2
8.5.3

8.5.4
8.5.5
8.5.6

8.5.7
8.5.8
8.5.9...
8.5.10...
8.5.11...
.
S

Plage de réglage/Valeurs [réglage d'usine]/description
[0,11& 100,0 %
[active] / inactive

[inactifs] / actifs

1a650[10]
0,1 a 200 [27]
0,1a100([7,5]
0,5 @200 [100]
1 .a 650 [50]
0,1 a200[18]
0,1a100([7,5]
0,5 a 200 [100]

[active] / inactive

Affichage uniquement.
Affichage uniquement.

Paramétres pour I'option A (cf. description des paramétres a
partir de la page 16-9)

Affichage uniquement.
Affichage uniquement.

Paramétres pour I'option B (cf. description des paramétres a
partir de la page 16-9)

Affichage uniquement.

Affichage uniquement.

Affichage uniquement.
Affichage uniquement.

Inférieur & la limite
Supérieur & la limite

16-8

EB 8484-3 FR



Menu

Contréle de pente

Seuil
Etat actuel
Démarrer le test DO

Mode test

Statut du capteur de posi-

tion externe

Capteur de position dé-
porté

Type
Désignation de la borne
Fonction

Identification du capteur
de position externe

Signal du capteur de po-
sition externe (brut)

Signal des capteurs de
position externes

Sélection du capteur de
position

Paramétres des options

© © N o

8.5.12
8.5.13

8.5.13.1
8.5.13.2
8.5.13.3
8.5.13.4

8.5.13.5
8.5.13.6

8.5.13.8

Annexe A (notice de configuration)

Plage de réglage/Valeurs [réglage d’usine]/description
Conducteur/high

Non conducteur/low
-20,0 4 120,0 %
Affichage uniquement.
Valider pour démarrer.
Affichage uniquement.

Affichage uniquement.

Affichage uniquement.
Affichage uniquement.
Affichage uniquement.

Affichage uniquement.
Affichage uniquement.
Affichage uniquement.

Affichage uniquement.

i Nota

La disponibilité des paramétres dépend des options utilisées.

Menu Plage de réglage/Valeurs [réglage d’usine]/description
Configuration 8
Options 8.5
Option A 8.5.3
Désignation de la borne  8.5.3.1  Affichage uniquement.
Fonction 8.5.3.3  Entrée binaire (24 V)
EB 8484-3 FR 16-9



Annexe A (notice de configuration)

Menu

Configuration

Action en cas d’entrée bi-

naire active

Valeur fixe par entrée bi-

naire

Contréle de pente

Fonction

Mode
Contréle de pente

Fonction
Fonction

Sens de déplacement de
la recopie de position

Message d'erreur de la
recopie de position

Seuil
Etat actuel

Signal de sortie
analogique

Etat actuel

Signal de sortie
analogique

Démarrer le test DO
Démarrer le test AO

Mode test

8.5.3.4

8.5.3.5

8.5.3.6

8.5.3.7

8.5.3.8

8.5.3.9

8.5.3.10

8.5.3.11
8.5.3.12
8.53.13

8.5.3.14

8.5.3.15
8.5.3.16
8.5.3.17

8.5.3.18
8.5.3.19

8.5.3.20
8.5.3.21
8.5.3.22

Plage de réglage/Valeurs [réglage d'usine]/description

Contact (inferrupteur)
Contact (0...24 V)

Etat de commutation
Protection en écriture locale
Démarrer PST

Démarrer FST

Atteindre la valeur fixe

0,04 100,0 %

Actif = commutateur fermé
Actif = commutateur ouvert

Affichage
Contact de position logiciel
Sortie défaut

Inférieur & la limite
Supérieur d la limite

Conducteur/high
Non conducteur/low

Détecteur de fuite
Recopie de position

croissant/croissant
Croissant/décroissant

Aucun
faible

élevé
-20,0a120,0 %
Affichage uniquement.

Affichage uniquement.

Affichage uniquement.

Affichage uniquement.

Valider pour démarrer.
Valider pour démarrer.

Affichage uniquement.

16-10

EB 8484-3 FR



Menu

Signal de test sortie ana-
logique

Option B
Fonction

Configuration

Action en cas d'entrée bi-
naire active

Valeur fixe par entrée bi-
naire

Contréle de pente

Fonction

Mode
Contréle de pente

Fonction
Fonction

Sens de déplacement de
la recopie de position

Message d'erreur de la
recopie de position

Message d'erreur selon le
statut cumulé

Seuil
Etat actuel

Signal de sortie analo-
gique

8.5.3.23

8.5.6
8.5.6.3
8.5.6.4

8.5.6.5

8.5.6.6

8.5.6.7

8.5.6.8

8.5.6.9

8.5.6.10

8.5.6.11
8.5.6.12
8.5.6.13

8.5.6.14

8.5.6.15

8.5.6.16
8.5.6.17
8.5.6.18

Annexe A (notice de configuration)

Plage de réglage/Valeurs [réglage d’usine]/description
-10,0a110,0 %

Entrée binaire (24 V)

Contact (interrupteur)
Contact (0...24 V)

Etat de commutation
Protection en écriture locale
Démarrer PST

Démarrer FST

Atteindre la valeur fixe

0,04 100,0 %

Actif = commutateur fermé
Actif = commutateur ouvert

Affichage
Contact de position logiciel
Sortie défaut

Inférieur & la limite
Supérieur & la limite

Conducfeur/high
Non conducteur/low

Détecteur de fuite
Recopie de position

croissant/croissant
Croissant/décroissant

Aucun
faible

élevé

oui / non

-20,0 a 120,0 %
Affichage uniquement.

Affichage uniquement.
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Menu
Etat actuel 8.5.6.19

Signal de sortie analo-  8.5.6.20
gique

Démarrer le test DO 8.5.6.21
Démarrer le test AO 8.5.6.22
Mode test 8.5.6.23

Signal de test sortie ana-  8.5.6.24
logique

Valeurs de processus consultables

Menu
Valeurs du processus 9

Mode de fonctionnement ac- 9.1
tuel

Cause du déplacement en 9.2
position de sécurité

Consigne 9.3
Consigne manuelle (MAN) 9.4
Consigne apres le filtre 9.5
amont

Position de la vanne 9.6
Position de la vanne 9.7
Ecart de réglage 9.8
Température de I'appareil 9.9

Valeur fixe (communication)  9.10
Valeur fixe (communication)  9.11
Valeur fixe par entrée binaire 9.12

Valeur fixe par entrée binaire 9.13

Plage de réglage/Valeurs [réglage d'usine]/description
Affichage uniquement.

Affichage uniquement.

Valider pour démarrer.
Valider pour démarrer.
Affichage uniquement.
-10,04110,0 %

Plage de réglage/Valeurs [réglage d’usinel/description

Affichage du mode de fonctionnement actuel
Affichage de la cause a l'origine de la position de sécurité

Affichage de la valeur en %
Affichage de la consigne paramétrée

Affichage de la consigne paramétrée apres le traitement
de la consigne (split-range, fonction de fermeture hermé-
tique...)

Affichage de la valeur en degrés
Affichage de la valeur en %
Affichage de la valeur en %
Affichage de la valeur en °C
Affichage de la valeur en %
Active/Inactive

Affichage de la valeur en %

Active/Inactive

Diagnostic/Maintenance 10
Etat de I'appareil 10.1
Messages de statut 10.1.1
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Menu

Statut cumulé 10.1.1.1
Fonctionnement 10.1.1.2
Configuration 10.1.1.29
Valeurs du processus 10.1.1.35
Diagnostic 10.1.1.40
Nombre de courses 10.1.2
Seuil 10.1.3

nombre de courses * 1000

Temps d'arrét de I'écartde  10.1.4
réglage

Bande de folérance de l'écart 10.1.5
de réglage +/-

Température max. de 10.1.6
I'appareil !
Température min. de 10.1.7
I'appareil !

Compteur des heures de 10.1.8

fonctionnement
Nombre d'initialisations 10.1.9

Nombre de tarages du point 10.1.10
zéro

Fonctions de fest 10.2
Test de course partielle (PST)  10.2.1

Démarrer PST 10.2.1.1
Statut du test 10.2.1.3

Interruption : surveillance x ~ 10.2.1.4

Test de course partielle (FST)  10.2.2
Démarrer FST 10.2.2.1
Statut du test 10.2.2.3

Annexe A (notice de configuration)

Plage de réglage/Valeurs [réglage dusine]/description

Messages pouvant étre affichés :
cf. description des paramétres a partir de la
page 16-14

Totalisation de courses de vanne

Seuil du nombre absolu de courses

Affichage en secondes. Le temps d’arrét peut étre pa-
ramétré uniquement depuis le logiciel d’exploitation.

Sert & détecter une erreur de positionnement.
Affichage de la valeur en °C

Affichage de la valeur en °C

Affichage au format d:hh:mm:ss

Affichage du nombre d'initialisations

Affichage du nombre de tarages du point zéro de-
puis la derniére initialisation

Fonction de test qui vérifie la mobilité de la vanne de
régulation et évalue le dynamisme de son comporte-
ment de réglage. (PST : fest de course partielle/FST :
test de course compléte)

Démarrer le test
Affichage sous forme de barre de progression

Affichage de la valeur en %, inferruption en cas de
dépassement des limites.

Démarrer le test

Affichage sous forme de barre de progression

1 La valeur affichée a une fonction purement informative. Aucun message de défaut ne s'affiche en cas de non-res-
pect de la température ambiante admissible (cf. données techniques, chap. « Conception et fonctionnement »).
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Annexe A (notice de configuration)

Diagnostic : messages de statut

Menu
Diagnostic/Maintenance
Etat de I'appareil
Messages de statut
Statut cumulé
Fonctionnement

Défaut d'initialisation

Mode de fonctionnement
incorrect

Course trop petite

Course nominale non at-
teinte

Aucun déplacement

Position du palpeur

Interruption de la qualité
de régulation

10

10.1
10.1.1
10.1.1.1
10.1.1.2
10.1.1.3
10.1.1.4

Solution :

10.1.1.5
10.1.1.6

Solution :

10.1.1.7
10.1.1.8

Solution :

10.1.1.9
10.1.1.10

Solution :

10.1.1.11
10.1.1.12

Solution :

10.1.1.13
10.1.1.14

Solution :

10.1.1.15

Plage de réglage/Valeurs [réglage d’usinel/description

Affichage du statut

Affichage du statut

Affichage du statut

Le mode de fonctionnement réglé est incorrect.
Changer de mode de fonctionnement.

Confirmer pour supprimer le message.

La course déterminée est inférieure au seuil minimal.

Vérifier le montage, la position du palpeur, la pression
d’alimentation.

Confirmer pour supprimer le message.

La course nominale calculée est inférieure & la valeur
paramétrée.

Vérifier le montage, la position du palpeur, la pression
d’alimentation.

Confirmer pour supprimer le message.
Cause possible : blocage de la vanne.

Vérifier le montage, la position du palpeur et 'arrivée
d'air ; vérifier la tubulure et la configuration des pieces
de montage ; déplacer le positionneur en position de sé-
curifé.

Confirmer pour supprimer le message.

La position du palpeur paramétrée n'est pas adaptée &
la course nominale.

Vérifier la position du palpeur.
Confirmer pour supprimer le message.
Les critéres de régulation ne sont pas satisfaits.

Vérifier le montage, la position du palpeur et la pression
de I'air d'alimentation. Réinitialiser 'appareil. Utiliser
éventuellement une restriction & visser.

Confirmer pour supprimer le message.
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Menu

Qualité de régulation

faible

Positionneur non initialisé

Interruption de I'initialisa-
tion (externe)

Limitation de I'angle de
rotation

Durée dépassée

Erreur du tarage du point
zéro

Dépassement de la durée
de tarage du point zéro

Tarage du point zéro :
décalage >>

10.1.1.16

Solution :

10.1.1.17
10.1.1.18

Solution :

10.1.1.19

Solution :

10.1.1.20
10.1.1.21

Solution :

10.1.1.22
10.1.1.23

Solution :

10.1.1.24
10.1.1.25

Solution :

10.1.1.26

Solution :

10.1.1.27
10.1.1.28

Solution :

Annexe A (notice de configuration)

Plage de réglage/Valeurs [réglage d’usine]/description
Les critéres de régulation ne sont pas satisfaits.

Vérifier le montage, la position du palpeur et la pression
de l'air d'alimentation. Réinitialiser I'appareil. Utiliser
éventuellement une restriction & visser.

Confirmer pour supprimer le message.
Une initialisation est nécessaire.
Procéder a l'initialisation.

Linitialisation a été interrompue, par ex. & cause d'une
purge forcée ou d’un arrét IP.

Vérifier |'alimentation électrique/la tension d‘alimenta-
tion. Réinitialiser I'appareil.

Confirmer pour supprimer le message.

L'angle de rotation admissible maximal (£30°) a été dé-
passé.

Vérifier le montage, le levier et la position du palpeur.
Confirmer pour supprimer le message.

Linitialisation dure trop longtemps.
Cause possible : blocage de la vanne.

Vérifier le montage, la position du palpeur et I'alimenta-
tion pneumatique ; vérifier le schéma pneumatique et la
configuration des piéces.

Confirmer pour supprimer le message.

Echec lors du tarage du point zéro. La purge forcée est
peut-étre active.

Vérifier le montage, la position du palpeur et la pression
de l'air d’alimentation. Vérifier le mode de fonctionne-
ment rég|é. Rechercher la cause du déclenchement de la
purge forcée.

Le tarage du point zéro a duré trop longtemps.

Vérifier le montage, la position du palpeur et la pression
de l'air d'alimentation.

Confirmer pour supprimer le message.
La différence avec le point zéro précédent est trop élevée.

Vérifier le montage, la position du palpeur et la pression
de l'air d'alimentation.

EB 8484-3 FR
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Annexe A (notice de configuration)

Menu
Configuration
Combinaison d’options

non valable

Commutateur de purge
forcée incorrect

Entrée binaire option A
active

Entrée binaire option B
active

Erreur du capteur de
position externe
Valeurs du processus

Mode de fonctionnement

différent de AUTO

Purge forcée

Test actif

Mode de secours actif

Diagnostic de la vanne
de régulation

PST

PST : critére d'interruption
satisfait

PST : critére de démar-
rage non satisfait

FST

10.1.1.29
10.1.1.30

Solution :

10.1.1.31

Solution :

10.1.1.32

10.1.1.33

10.1.1.34

Solution :

10.1.1.35
10.1.1.36

10.1.1.37

Solution :

10.1.1.38

10.1.1.39

Solution :

10.1.1.40

10.1.1.41
10.1.1.42

Solution :

10.1.1.43

Solution :

10.1.1.44

Plage de réglage/Valeurs [réglage d'usine]/description
Affichage du statut

Combinaison d’options non autorisée

Contacter le service aprés-vente.

Montage non autorisé avec l'option de purge forcée
Contacter le service aprés-vente.

Affichage conforme & la configuration de la fonction
supplémentaire optionnelle.

Affichage conforme a la configuration de la fonction
supplémentaire optionnelle.

Le capteur ou le cable du capteur sont défectueux.
Vérifier le capteur et son cdble.
Affichage du statut

Le positionneur ne fonctionne pas en mode AUTO. Il
n’existe aucune erreur.

La purge forcée est active.

Vérifier la tension d’alimentation ; rechercher la cause du
déclenchement de la purge forcée.

Le positionneur est en train de réaliser un test (par ex.
procédure d'initialisation, test de course partielle...).
Le test peut étre interrompu.

Le mode de secours est actif. Cause possible : la mesure
de course ne fonctionne pas.

Vérifier la détection de position.

Affichage du statut

Affichage du statut
Le test PST est interrompu.

Vérifier la configuration du positionneur, le montage et la
vanne.

Le fest PST ne démarre pas.
Vérifier la configuration du positionneur.

Affichage du statut
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Menu

FST : critére d'interruption
satisfait

FST : critére de démar-
rage non satisfait

Signal AMR hors plage

Erreur matériel

Limite nombre de courses
dépassée

Position finale inférieure
décalée

Position finale supérieure
décalée

Facteur de charge dyn.
dépassé

Ecart de réglage

10.1.1.45

Solution :

10.1.1.46

Solution :

10.1.1.47

Solution :

10.1.1.48
10.1.1.49

Solution :

10.1.1.50

Solution :

10.1.1.51

Solution :

10.1.1.52
10.1.1.53

Solution :

10.1.1.54
10.1.1.55

Solution :

10.1.1.56

Solution :

Annexe A (notice de configuration)

Plage de réglage/Valeurs [réglage d’usine]/description
Le fest FST est interrompu.

Vérifier la configuration du positionneur, le montage et la
vanne.

Le test FST ne démarre pas.
Vérifier la configuration du positionneur.

La détection de position est défectueuse. Cause possible :
il existe peut-étre un dysfonctionnement externe ou un
défaut du matériel.

Vérifier le montage, la position du palpeur et la pression
de l'air d'alimentation. Vérifier 'alimentation électrique et
la tension d'alimentation.

Confirmer pour supprimer le message.

Erreur interne de I'appareil, blocage du bouton d'initiali-
sation (INIT).

Redémarrer I'appareil. Contacter le service aprés-vente.
La limite du nombre absolu de courses a été dépassée.
Vérifier le fonctionnement de la vanne de régulation.

Cause possible : la position de montage ou la détection
de course du positionneur est décalée.

Vérifier le fonctionnement du clapet et du siege, de
méme que celui de la vanne de régulation.

Confirmer pour supprimer le message.

Cause possible : la position de montage ou la détection
de course du positionneur est décalée.

Vérifier le fonctionnement du clapet et du siege, de
méme que celui de la vanne de régulation.

Confirmer pour supprimer le message.

La limite est dépassée ; il peut étre nécessaire de changer
la garniture de la vanne.

Le cas échéant, commander des piéces de rechange.

Erreur dans la boucle de régulation. Le positionneur n’est
plus capable de positionner la vanne de régulation dans
le temps imparti.

Vérifier le montage et la pression d’alimentation.
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Annexe A (notice de configuration)

Menu

Baisse de tension

Courant trop faible

Arrét IP

Courant trop élevé

Température min. non at-

teinte

Température max. dépas-
sée

Limitation de 'angle de
rotation

Consignation suspendue

10.1.1.57

Solution :

10.1.1.58
10.1.1.59

Solution :

10.1.1.60

Solution :

10.1.1.61

Solution :

10.1.1.62

Solution :

10.1.1.63

Solution :

10.1.1.64

Solution :

10.1.1.65
10.1.1.66

Solution :

10.1.1.67

Plage de réglage/Valeurs [réglage d'usine]/description

Bréve inferruption de courant ; le positionneur reste prét
a fonctionner.

Vérifier I'alimentation électrique/la tension d'alimentation.
Confirmer pour supprimer le message.

Consigne < 3,7 mA

Vérifier I'alimentation électrique/la tension d’alimentation.
Consigne < 3,85 mA

Vérifier I'alimentation é|ecfrique/ la tension d’alimentation.

Consigne > 22 mA ; le positionneur reste prét &
fonctionner.

Vérifier I'alimentation électrique/la tension
d'alimentation.

Message d'avertissement sans conséquence & propos du
fonctionnement du positionneur.

Contréler la température ambiante.

Message d'avertissement sans conséquence & propos du
fonctionnement du positionneur.

Contréler la température ambiante.

Langle de rotation maximal admissible (+30°) a été dé-
passé (uniquement en mode de fonctionnement
Contrdle).

Vérifier le montage, la position du palpeur et la pression
de l'air d’alimentation.

Confirmer pour supprimer le message.

Une partie des entrées consignées n’a pas pu étre enre-
gistrée (peut-étre une quantité de données trop impor-
tante en peu de temps).

Redémarrer I'appareil.

Confirmer pour supprimer le message.
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Menu

Plage de fonctionnement
en position FERMEE

Plage de fonctionnement
en ouverture maximale

Limite inférieure de la
plage de réglage

Limite supérieure de la
plage de réglage

10.1.1.68

Solution :

10.1.1.69

Solution :

10.1.1.72

Solution :

10.1.1.73

Solution :

Annexe A (notice de configuration)

Plage de réglage/Valeurs [réglage d’usine]/description

La plage de fonctionnement a peut-étre été décalée et
s'est rapprochée de la position finale.

Vérifier le montage et le bon fonctionnement de la vanne
de régulation.

La plage de fonctionnement a peut-étre été décalée et
s'est rapprochée de la position finale.

Vérifier le montage et le bon fonctionnement de la vanne
de régulation.

II existe peut-&tre une fuite ou un blocage.

Vérifier le montage et le bon fonctionnement de la vanne
de régulation.

II existe peut-&tre une fuite ou un blocage.

Vérifier le montage et le bon fonctionnement de la vanne
de régulation.

Fonctions de restauration des réglages d’usine

Menu

Fonctions de restauration
des réglages d’usine

Restauration des valeurs
d’usine du diagnostic

Restauration des valeurs
d’usine (standard)

Restauration des valeurs
d'usine (avancée)

Redémarrage

Restauration des réglages
d’usine de l'initialisation

11

11.3

11.4
11.5

Plage de réglage/Valeurs [réglage d’usine]/description

Réinitialisation de foutes les fonctions de diagnostic, y
compris des diagrammes et des histogrammes.

Réinitialisation du positionneur & son état de livraison ;
les réglages spécifiques au servomoteur et & la vanne
sont conservés.

Tous les parametres sont réinitialisés & leur état de livrai-
son.

Le positionneur est arrété, puis redémarré.

Tous les réglages des paramétres de mise en service sont
réinitialisés. Une nouvelle initialisation doit ensuite étre
exécutée.

EB 8484-3 FR
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Annexe A (notice de configuration)

Inbetriebnahme-Assistent

Menu Plage de réglage/Valeurs [réglage d'usine]/description
Init-Assistent 12
Sens de lecture 12.1 [Pneumatique droit]/Pneumatique gauche
Modules pneumatiques montés & gauche ou & droite de
I'affichage
Langue 12.2 [English]/Deutsch/Francais

Langue du menu

La configuration de I'appareil 12.3 Fin de I'assistant de mise en service
est terminée.
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16.2 Sélection de la caractéristique

Annexe A (notice de configuration)

Les graphiques ci-dessous représentent les caractéristiques pouvant &ire sélectionnées dans le

menu 8.1.9.

i Nota

La caractéristique (définie par I'utilisateur) peut uniquement étre définie individuellement
dans un logiciel (par ex. logiciel TROVIS-VIEW de SAMSON ou DD/DTM/EDD).

Linéaire
100 - Course/Angle de rotation [%]

501

Consigne [%] |

0 T 1
0 50 100

Exponentielle

Exponentielle inverse

100 1~ Course/Angle de rotation [%] 100 1= Course/Angle de
rotation [%]
50 A 50 A
0 Consigne [/o]= 0 Consigne [/o]=
0 50 100 0 50 100

EB 8484-3 FR
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Vanne papillon linéaire

100 1 Course/Angle de rotation [%]

50

Consi %
0 : onsigne [%] |

0 50 100

Vanne papillon exponentielle

100 1= Course/Angle de rotation [%]

50 4

Consigne [%] |
1

0 .
0 50 100

Clapet rotatif linéaire

100 1~ Course/Angle de rotation [%

50 A

0 : Consigne [%]

0 50 100

Clapet rotatif exponentielle

100 - Course/Angle de rotation [%]

50

0 : Consigne [%]

0 50 100

Segment sphérique linéaire

100 1~ Course/Angle de rotation [%]

Segment sphérique exponentielle

100 - Course/Angle de rotation [%]

50 1 50 4
Consigne [%] | Consigne [%] ,
0 T 1 0 T 1
0 50 100 0 50 100
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17 Annexe B

17.1 Service aprés-vente

Le service aprés-vente se tient & disposition
pour tous les travaux de maintenance et de
réparation, mais aussi en cas de
dysfonctionnements ou de défauts du
produit.

Le service aprés-vente est joignable par
e-mail & I'adresse aftersales-fr@
samsongroup.com.

Adresses de la société SAMSON AG et de
ses filiales

Ladresse de la société SAMSON AG, ainsi
que celles de ses filiales, agences et centres
de réparation sont disponibles sur le site

Internet www.samsongroup.com et dans le

catalogue de produits SAMSON.

Informations utiles

Pour toute demande de renseignements ou
pour |'établissement d’un diagnostic de

panne, indiquer les informations suivantes :

— numéro de commande et numéro de
position

— numéro de modéle, Var.-ID, numéro de
série, version logiciel, cf. chap.
« Marquages sur I'appareil »

Annexe B

17.2 Informations utiles pour les
ventes au Royaume-Uni

Les informations suivantes correspondent &
la directive britannique Pressure Equipment
(Scfety) Regulations 2016, STATUTORY
INSTRUMENTS, de 2016 n 1105
(marquage UKCA)). Elles ne s'appliquent pas
& I'lMande du Nord.

Importateur (Importer)

SAMSON Controls Ltd
Perrywood Business Park
Honeycrock Lane
Redhill, Surrey RH1 5)Q
Tél. : +44 1737 766391

E-Mail : P> sales-uk@samsongroup.com

Homepage: P uk.samsongroup.com
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