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Pokyny k predlozenému navodu na obsluhu a montaz

Pokyny k obsluhe a montéZi predlozeného ndvodu na obsluhu a montéz (EB) vedd

k bezpeénej indtalécii a prevadzke. Pokyny a nariadenia tohto EB st pre zaobchddzanie
so SAMSON-zariadeniami zavazné. Obrézky uvedené v tomto navode sloZia len pre
ilustragné Géely. Skutoény produkt sa méze Iisif.

= Pred bezpedny a spravnym pouzivanim vyrobku si preéitajte tento EB a uschovaite pre
budtce pouzitie.

= Ak méte otézky, ktoré s nad rdmec obsahu tohto EB, kontaktujte popredajny servis
SAMSON (affersalesservice@samsongroup.com).

Dokumenty tykajice sa zariadenia, ako napriklad pokyny na montéz
a obsluhu, s6 k dispozicii na nasej webovej strdnke www.samsongroup.
com > Service & Support > Downloads > Documentation.

Vymedzenie signalizaénych pojmov

A\ NEBEZPECENSTVO © POZNAMKA

Pri nevyhnuti nebezpeénym situdciam déjde  Sprdva o skode na majektu alebo funkénd
k véznym zraneniam alebo smrti porucha

A\ UPOZORNENIE i Informdcie

Pri nevyhnuti nebezpecnym situdciam méze ~ Dodatocné informdcie
dojst k véznym zraneniam alebo smrti

%} Rada
Odporiéany krok/akcia
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Bezpeénosiné pokyny a opatrenia

1 Bezpeénosiné pokyny a opatrenia

Zamyslané pouzitie

Polohovacie zariadenie SAMSON TROVIS 3730-3 sa montuje na pneumatické regulaéné
ventily a slozi na priradenie polohy ventilu k riadiacemu signdlu. Zariadenie je navrhnuté
tak, aby fungovalo za presne definovanych podmienok (napr. prevadzkovy tlak, teplota).
Prevédzkovatelia prefo musia zabezpecif, aby sa polohovacie zariadenie pouzivalo len

v aplikéciéch, v ktorych prevédzkové podmienky zodpovedaju technickym ddajom. V pripa-
de, Ze prevédzkovatelia maji v tmysle pouzivat polohovacie zariadenie v inych aplikéciéch
alebo podmienkach, ako je uvedeng, kontaktujte spolocnost SAMSON.

Spoloénost SAMSON nepreberé Ziadnu zodpovednosf za 3kody vzniknuté v désledku nepo-
vZivania zariadenia na uréeny Géel alebo za 3kody spdsobené vonkaijiimi silami alebo inymi
vonkajsimi faktormi.

= Limity a oblasti pouzitia, ako aj moznosti pouzitia ndjdete v technickych Gdajoch.

Primerane predvidatelné nevhodné pouzitie

Polohovacie zariadenie TROVIS 3730-3 nie je vhodné pre nasledujice aplikécie:
- Pouzitie mimo limitov definovanych pri dimenzovani a v technickych tdajoch
Okrem toho nasledujice &innosti nie st v stlade so zamy3lanym pouZitim:

- Pouzivanie neorigindlnych néhradnych dielov

- Vykonévanie ¢innosti tdrzby, ktoré nie so opisané v tychto pokynoch
Kvalifikdcia prevédzkového persondlu

Montéz, uvedenie do prevadzky a servis polohovacieho zariadenia musi vykondvaf len plne
vyskoleny a kvalifikovany persondl; je potrebné dodrziavat prijaté priemyselné predpisy

a postupy. Podla tychto montéznych a prevédzkovych pokynov sa za vyskoleny persondl po-
vazuji osoby, ktoré s schopné posudit précu, ktord im bola pridelend, a rozpoznaf mozné

nebezpecenstvé vdaka svojmu 3pecializovanému vycviku, vedomostiam a skisenostiam, ako
aj znalosti platnych noriem.

Verzie tohto zariadenia chrénené proti vybuchu smie obsluhovat len persondl, ktory presiel

$pecidlnym skolenim alebo indtrukiézou alebo ktory je opravneny pracovaf na zariadeniach
chrénenych proti vybuchu v nebezpeénych priestoroch.
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Bezpeénosiné pokyny a opatrenia

Osobné ochranné prostriedky

Pri priamej manipulécii s polohovacim zariadenim sa nevyzadujd Ziadne osobné ochranné
prostriedky. Pri montézi alebo demontézi zariadenia mézu byt potrebné prace na regulac-
nom ventile.

= Dodrziavajte poZziadavky na osobné ochranné prostriedky uvedené v dokumentdcii venti-
lu.

= Podrobnosti o dalsich ochrannych prostriedkoch ziskate od prevéadzkovatela zariadenia.
Revizie a iné Upravy
Revizie, prestavby alebo iné Upravy vyrobku nie st spoloénosfou SAMSON povolené. Pouzi-

vatel'ich vykonéva na vlastné riziko a mézu viest napriklad k ohrozeniu bezpeénosti. Okrem
toho vyrobok uz nemusi splfiaf poZiadavky na zamy3lané pouzitie.

Bezpecnosiné opatrenia

Pri vypadku privodu vzduchu alebo elektrického signdlu polohovacie zariadenie odvzdusni
pohon, &m sa ventil presunie do polohy bezpeénej pri poruche uréenej pohonom.
Varovanie pred zvyskovymi rizikami

Polohovacie zariadenie mé priamy vplyv na regulagny ventil. Aby sa predizlo zraneniam
0s6b alebo skodém na majetku, musia prevédzkovatelia a obsluhujici personél zariadenia
zabrdnif nebezpecenstvém, ktoré by mohli byt spdsobené v regulaénom ventile procesnym
médiom, prevédzkovym tlakom, signélnym tlakom alebo pohyblivymi éasfami, prijatim vhod-
nych bezpeénostnych opatreni. Prevadzkovatelia a obsluhujici persondl musia dodrziavaf
vietky vystrazné upozornenia, varovania a upozornenia uvedené v tomto nédvode na montéz
a obsluhu, najma pri instaldcii, uvedeni do prevadzky a servisnych pracach.

Ak v pneumatickom pohone vznikaji nepripustné pohyby alebo sily v désledku privodného
tlaku, je potrebné ho obmedzit pomocou vhodnej stanice na zniZenie privodného tlaku.

Zodpovednosti prevadzkovatela

Prevédzkovatelia zodpovedajd za sprévne pouZivanie a dodrziavanie bezpeénostnych pred-
pisov. Prevédzkovatelia so povinni poskytndt tieto montdzne a prevédzkové pokyny obsluhu-
jocemu persondlu a poudit ho o spravnej obsluhe. Okrem toho musia prevédzkovatelia za-
bezpecit, aby obsluhujici persondl alebo tretie osoby neboli vystavené Ziadnemu nebezpe-

p Y jucrp Y vy p
censtvu.
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Bezpeénosiné pokyny a opatrenia

Povinnosti obsluhujiceho persondlu

Obsluhuijici persondl si musi pregitat a pochopit tento névod na montdz a obsluhu, ako aj
uvedené vystrazné a varovné upozornenia. Okrem toho musi byt obsluhujici persondl oboz-
ndmeny s platnymi predpismi o ochrane zdravia, bezpeénosti a prevencii Grazov a musi ich
dodrziavat.

Referenéné normy, smernice a nariadenia

Zariadenia s oznagenim CE spliiajg tieto poziadavky smernic:

- TROVIS 3730-3: 2011/65/EU, 2014/30/EU

- TROVIS 3730-3-110/-510/-810/-850: 2011/65/EU, 2014/30/EU, 2014/34/EU
Zariadenia s oznagenim EAC spliiajo poziadavky tychto predpisov:

- TROVIS 3730-3: TR CU 020/2011 a TR CU 012/2011 s platnymi normami GOST:

— TOCT 31610.0-2014 (IEC 60079-0:2011
— TOCT 31610.11-2014 (IEC 60079-11:2011)

- TROWVIS 3730-3-110/-510/-810/-850: TR CU 020/2011

Zariadenia s oznagenim UKCA splfiaji poziadavky tychto predpisov:

— TROVIS 3730-3: S1 2016 ¢. 1091, SI 2012 ¢&. 3032

- TROVIS 3730-3-118/-518: 512016 &. 1091, SI 2016 &. 1107, SI 2012 &. 3032
- TROVIS 3730-3-858/-518: 51 2016 &. 1091, SI 2016 ¢. 1107, SI 2012 &. 3032
Vyhldsenia o zhode a certifikaty EAC néjdete v prilohe.

Vyhldsenia o zhode a certifikaty EAC néjdete v prilohe.

Referenéné dokumentacia
Okrem tohto ndvodu na montdz a obsluhu platia aj nasledujdce dokumenty:
- Navod na obsluhu pre diagnostiku ventilov: B EB 8389-3

— Navod na montéz a obsluhu komponentov, na ktorych je polohovacie zariadenie na-
montované (ventil, pohon, prislusenstvo ventilu atd.).
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Bezpeénosiné pokyny a opatrenia

1.1 Pozndmky k moZnym véznym zraneniam osdb

A\ NEBEZPECIE

Riziko smrtelného Urazu v désledku vzniku vybusnej atmosféry.

Nesprdavna instaldcia, prevddzka alebo ddrzba polohovacieho zariadenia v poten-
cidlne vybusnom prostredi méze viest k vznieteniu atmosféry a v kone¢nom désledku
k smrti.

= Na instaléciu v nebezpednych priestoroch sa vzfahuji nasledujice predpisy: EN
60079-14 (VDE 0165, éast 1).

= Instaldciu, obsluhu alebo Gdrzbu polohovacieho zariadenia smie vykondvat len
persondl, ktory presiel pecidlnym 3kolenim alebo instruktazou alebo ktory je
oprévneny pracovat na zariadeniach chrénenych proti vybuchu v nebezpeénych
priestoroch.

1.2 Pozndmky k moznému zraneniu oséb

A\ VAROVANIE

Riziko poranenia oséb v désledku pohyblivych &asti na ventile.

Pocas inicializécie polohovacieho zariadenia a pocas prevédzky sa ventil pohybuje

v celom rozsahu pohybu. Pri zasunuti do ventilu méze dbjst k poraneniu rok alebo prstov.

= Podas inicializdcie nevkladaite ruky ani prsty do jarma ventilu a nedotykaijte sa
Ziadnych pohyblivych éasti ventilu.
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Bezpeénosiné pokyny a opatrenia

Iskrova bezpeénost netéinnd v iskrovo bezpeénych zariadeniach.

Pri kazdej prevédzke polohovacieho zariadenia, aj ked nie je v prevadzke (napr. pri
Odrzbe, kalibrécii a praci na zariadeni), sa musi zabezpecif, aby boli dodrzané
podmienky pre iskrovo bezpeéné obvody.

= K certifikovanym iskrovo bezpeénym jednotkdm so vstupnym pripojenim pripédjajte
len iskrovo bezpeéné zariadenia uréené na pouzitie v iskrovo bezpeénych obvodoch.

= Neuvddzaite spaf do prevédzky iskrovo bezpené zariadenia, ktoré boli pripojené
k iskrovo bezpecnym jednotkém pripojenym na vstup bez certifikécie.

= Pri prepojovani iskrovo bezpeénych elektrickych zariadeni (Ui alebo UO, li alebo 10,
Pi alebo PO, Ci alebo CO a Li alebo LO) neprekracujte maximdlne pripustné elektrické
hodnoty uvedené v osvedéeniach o typovej skiske ES.

Nahly hlasny zvuk pri odvzdusiiovani pneumatického pohonu.

Polohovaé namontovany na regulaénom ventile méze spdsobif odvzdusnenie
pneumatického pohonu. Poéas odvzduiiiovania sa méze vyskymif hlasny zvuk. To méze
spdsobit poskodenie sluchu.

= Pri préci v blizkosti ventilu pouzivaijte ochranu zraku a sluchu.

1.3 Pozndmky k moznym $kodédm na majetku

© UPOZORNENIE

Riziko poskodenia polohovacieho zariadenia v désledku nespravnej montaznej polohy.
= Polohovacie zariadenie nemontujte zadnou stranou zariadenia smerom nahor.

= Pri indtalécii zariadenia na mieste netesnite ani neobmedzujte vetraci otvor.

Nespravny elekiricky signdl poskodi polohovacie zariadenie.
Na napdjanie polohovacieho zariadenia sa musi pouzif zdroj pradu.

= Pouzivaite len zdroj pridu a nikdy nie zdroj napadtia.
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Bezpeénosiné pokyny a opatrenia

Nespravne priradenie svoriek vedie k podkodeniu polohovacieho zariadenia
a k poruche.

Aby polohovacie zariadenie sprévne fungovalo, musi byt dodrzané predpisané prirade-
nie svoriek.

= Pripojte elektrické vedenie k polohovaciemu zariadeniu podla predpisaného prirade-
nia svoriek.

Porucha z dévodu nedokonéenej inicializdcie.

Inicializacia spdsobi kalibréciu polohovacieho zariadenia, aby sa prispssobilo montéz-
nej situécii. Po dokonéeni inicializdcie je polohovacie zariadenie pripravené na pouzitie.
= Inicializujte polohovacie zariadenie pri prvom spusteni.

= Po zmene montéznej polohy polohovacie zariadenie znovu inicializujte.

Riziko poskodenia polohovacieho zariadenia v désledku nespravneho uzemnenia
elektrického zvéracieho zariadenia.

= V blizkosti polohovacieho zariadenia neuzemriujte elekirické zvaracie zariadenia.

1.4 Osobitné pokyny tykajice sa ochrany proti vybuchu

Ak je potrebné vykonat Gdrzbu éasti zariadenia, na ktorej je zalozend ochrana proti vybu-
chu, zariadenie sa nesmie uviest spdf do prevéadzky, kym ho kvalifikovany in3pektor neposu-
di podla poziadaviek na ochranu proti vybuchu, nevydd osvedéenie o kontrole alebo neudeli
zariadeniu znacku zhody. Kontrola kvalifikovanym ingpektorom sa nevyzaduje, ak vyrobca
vykond bezny skisku zariadenia pred jeho opdtovnym uvedenim do prevadzky a absolvova-
nie beznej skisky sa zdokumentuije pripojenim znacky zhody k zariadeniu. Komponenty
chrdnené proti vybuchu nahradte len origindlnymi, bezne testovanymi komponentmi od vy-
robcu.

Zariadenia, kioré uz boli prevédzkované mimo nebezpecnych priestorov a su uréené na bu-
dice pouzitie v nebezpeénych priestoroch, musia splfiaf bezpednostné poziadavky kladené
na servisované zariadenia. Pred prevédzkou v priestoroch s nebezpecenstvom vybuchu ofes-
tujte zariadenia podla 3pecifikécii pre servis zariadeni chrénenych proti vybuchu.

Udrzba, kalibrécia a praca na zariadeniach

= Na kontrolu alebo kalibréciu zariadenia v nebezpeénych priestoroch alebo mimo nich
pouzivaite len iskrovo bezpecné kalibrétory pradu/napdtia a meracie pristroje na pre-
pojenie s iskrovo bezpednymi obvodmi.
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Bezpeénosiné pokyny a opatrenia

= Dodrziavajte maximélne pripustné hodnoty uvedené v certifikdtoch pre iskrovo bezpeené
obvody.
Zariadenie s typom ochrany Ex nA

= V zariadeniach prevadzkovanych s typom ochrany Ex nA (neiskriace zariadenia) pripd-
jajte, oddelujte alebo prepinaijte obvody pod napdtim len pocas instalécie, Gdrzby alebo
opravy.

= Pouzivaite certifikované kdblové priechodky a zéslepky s prislusnym typom ochrany
a stupiiom krytia IP = é6X a vhodné pre certifikovany teplotny rozsah.

= Signdlny obvod pripojte pomocou skrutkovych svoriek (svorka 11/12) pre elektrické vo-
dice s prierezom od 0,2 do 2,5 mm?2. Ufahovaci moment je 0,5 az 0,6 Nm.

Zariadenie s typom ochrany Ex t
= V zariadeniach prevadzkovanych s typom ochrany Ex t (ochrana krytom) pripdijaite, od-
delujte alebo prepinaite obvody pod napdtim len poéas instalécie, Gdrzby alebo opravy.

= Pri prdci na zariadeni poéas prevédzky v prostredi s nebezpecenstvom vybuchu prachu
si uvedomte, Ze otvorenie krytu mdZe spdsobif neG&innost ochrany proti vybuchu.

= Pouzivaite certifikované kéblové priechodky a zdslepky s prislusnym typom ochrany
a stupiiom krytia IP = 6X a vhodné pre certifikovany teplotny rozsah.

= Na pripojenie signdlneho obvodu pouzite skrutkové svorky (svorka 11/12) pre elekirické
vodiée s prierezom vodic¢ov od 0,2 do 2,5 mm2. Utahovaci moment je 0,5 az 0,6 Nm.

1.5 Upozornenia na zariadeni

Varovanie Vyznam varovania

Varovanie pred néhlym hlasnym hlukom

Polohova¢ namontovany na regulaénom ventile méze spdsobif odvzduinenie
pneumatického pohonu. Poéas odvzdusiiovania sa méze vyskytnot hlasny
zvuk. To méze spdsobif poskodenie sluchu.
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Oznacdenia na zariadeni

2 Oznaéenia na zariadeni

2.1 Typovy stitok

Verzia s ochranou proti vybuchu Verzia bez ochrany proti vybuchu
samson TROVIS 3730-3 SAMSOoN TROVIS 3730-3
HART®  Positioner 13 HART® Posifioner 13
Supply 1 Supply 1
Input 2 Input 2
Pressure sensor [3] Pressure sensor
14 A ee technical data for
4 |enf temperature
e V8 14
A" See EU Type Exam. Certificate for further values v 7
5 Mt 10 Date: 9
Firmware 7 Hordware' 8 Dafe © 9 SN 1
Mat. 10 SN Mode! 12
Model 12 SAMSON AG D-60314 Frankfur Made in Germany
SAMSON AG D-60314 Frankfurt Made in Germany
1 Privodny tlak 7 Verzia firmvéru
2 Rozsah signdlu 8  Verzia hardvéru
3 Snimaé tlaku (dno/nie) 9 Ddtum vyroby
4 Typ ochrany pre zariadenia chrdnené 10 Cislo materialu
proti vybuchu 11 Sériové &islo
5 Teplotmé rozsahy pre zariadenia 12 Cislo modelu
s ochranou profi v)'/buchu 13 Schvdlenia (CE, EAC, UKCA atd’)
6 Kéd odporiéania NAMUR NE 53 14 Data Matrix kéd (elektronicky vyrobny
(internd 3pecifikacia) stitok)

2.2 Volitelné moznosti

Ak s6 do polohovacieho zariadenia TROVIS 3730-3 nainstalované volitelné moduly (pozri
&asf ), na zariadenie sa pripevni $titok na identifikdciu kazdého modulu.

SAMSON TROVIS 3730 Module
1 A

1 Funkcia volitelného modulu
Model 2 2 Cislo modelu
Serial no. 3 3 Sériové &islo
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Oznadenia na zariadeni

2.3 Verzie firmvéru

Revizie firmvéru

Stary Novy

2.00.11 2.00.13

Inicializécia optimalizované
2.00.13 2.00.15

Interné revizie

2.4 Kéd vyrobku

Plohovacie zariadenie TROVIS3730-3-x x x 0 x x x x x Xx Xx X 0 X X X X X X X X X X X
S LCD displejom, automatickym ladenim,
komunikdciou HART®
Ochrana proti vybuchu
Bez 000
Il 2G Ex ia IIC T4/T6 Gb 110
Il 2D Ex ia llIC T85 °C Db
Il 2D Ex tb IlIC T85°C Db 510 1
ATEX  oooeseeoeeoolloll Tl
Il 3G Ex ec IIC T4/T6 Gc 810 1
11 2D Ex tb IIC T85°C Db
11 3G Ex ec IIC T4/T6 Gc 850 1
Ex ia IC T4/T6 Gb 111
Ex ia IlIC T85°C Db
Ex tb IIC T85°C Db 511 1
[ECEx ~ -mom-iooo-oso-e-soso-oooioson
Ex tb IIC T85°C Db 81 1 1
Ex ec IC T4/Té Dc
Ex ec IIC T6 Ge 8 51 1
Ex ia IC T4/T6 Gb 11 2
CCC Ex Ex ia lIC T85 °C Db
Ex tb IC T85 °C Db 512 1
CCoE Ex ia IC T4/T6 Gb 111
1Exia ICT6..T4 Gb X
EAC Ex Ex ia IIC T85 °C Db X 13
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Oznacdenia na zariadeni

Plohovacie zariadenie TROVIS3730-3-x x x 0 x x x x Xx x x X 0 X X X X X X X X X X X

Ex ia IIC T4/T6 Gb
Ex ia lIC T85°C Db

1
1
1
1
1

ECAS-Ex  -------------------ooooooooooooooo
Ex tb lIC T85°C Db 811
Ex ec IIC T4/T6 Gc
Ex ec IC T6 Gc 851
IS Trieda I, I, Ill, Div. 1,
Gr. AB,CDEFG;T4/T6
Ex ia IC T4/T6 Gb 130
NI Trieda |, II, lll Div. 2,
Gr. AB,CDFG; T4/T6
FM IS Trieda I, Il Ill, Div. 1,
Gr. AB,C,D,EFG; T4/Té
IS Trieda |, Zéna 1, 130
AEx ia IC T4/6 Gb
NI Trieda |, II, Il Div. 2,
Gr. AB,CDFG; T4/T6
Ex ia IC T4/T6 Gb 115
Ex ia IC T85°C Db
Ex tb IC T85°C Db 515
INMETRO ~ ------=-=-=== ool T
Ex ec IIC T4/T6 Gc 815
Ex tb IC T85°C Db
Ex ec IC T4/Té Ge 85
KCS Korea Ex ia IC T6/T4 114
Ex ia IC T4/T6 Gb 112
NEPSI Ex ia IIIC T85°C Db
Ex tb lIC T85°C Db 512
Il 2G Ex ia IIC T4/Té Gb 116
Il 2D Ex ia IlIC T85 °C Db
I 2D Ex tb IIC T85 °C Db 516
TRCMU 1055 --------------------------------o-
I 3G Ex nA IIC T4/Té Ge 81 6
Il 2D Ex tb IIC T85 °C Db
Il 3G Ex nA IIC T4/Té Ge 8556
Il 2G Ex ia IIC T4/Té Gb 118
Il 2D Ex ia lIC T85 °C Db
UK Ex Il 2D Ex tb IIIC T85°C Db 18
Il 3G Ex ec IIC T4/T6 Gc 58
EB 8484-3 SK
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Plohovacie zariadenie TROVIS3730-3-x x x 0 x x x x Xx Xx x X 0 X X X X X X X X X X X

Moznost A

Bez

Vysiela¢ polohy 4 az 20 mA
Bindrny vstup 24 V DC

Moznost B
Bez
Bindrny vstup 24 V DC

Nutené odvzdusiiovanie

Moznost C

Bez

2x softvérové koncové spinace + bindrny vystup (PLC)

2x softvérové koncové spinace + bindrny vystup (NAMUR) ")

2x indukéné koncové spinace + binarny vystup (NAMUR);
-50 az +85 °C

IS

Moznost D
Bez

Externy snima& pohybu s konektorom M12x1;
s 10 m pripojovacim kdblom

Pripravené pre externy snimaé pohybu s konektorom M12x1

Bariéra v teréne
Bez

Pripravené pre bariéru v teréne typu 3770

Nidzové vypnutie
3,8 mA

Elektrické pripojenie
2x M20x1,5 (1x kéblové priechodka, 1x zéslepka)

Materidl pozdra
Hlinik EN AC-44300DF (3tandard)
Nehrdzavejica ocel 1.4408

Kryt
S okrghlym oknom

Bez okna

Verzia puzdra
Standard

00
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Oznacdenia na zariadeni

Plohovacie zariadenie TROVIS3730-3-x x x 0 x x x x Xx x x X 0 X X X X X X X X X X X

S pridavnym odvzdusfiovacim otvorom a adaptérom VDI/VDE 3847; bez cestovnych

zbernych dielov 20

S pridavnym vetracim otvorom 21

Bezpecnostné schvdlenie
SIL 1
Typové schvélenie pre némorné aplikacie

Bez 0

Bureau Veritas 1
DNV GL
American Bureau of Shipping (ABS)

ot W N

Lloyd's Register

Pripustn teplota okolia
Standard: ~20 az +85 °C 0
-40 az +85 °C kovové kablové vyvodky 1

-55 az +85 °C, nizkoteplotnd verzia s kovovou kdblovou priechodkou 2

Verzia hardvéru
HV 01.00.00 99
Verzia firmvéru

SV 02.00.15 97

) Vyluéne pre verzie s ochranou proti vybuchu
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3 Konstrukcia a princip ¢innosti
= Pozri Obr. 3-1

Elektropneumatické polohovacie zariadenie
TROVIS 3730-3 sa montuje na pneumatické
regulaéné ventily a pouZiva sa na priradenie
polohy ventilu (riadend velicina )

k riadiacemu signélu (Ziadand hodnota w).
Polohovacie zariadenie porovndva elektricky
riadiaci signél riadiaceho systému s uhlom
zdvihu alebo otvorenia regulaéného ventilu
a vydéva tHakovy signdl pre pneumaticky
pohon.

Polohovacie zariadenie sa skladé najma zo
systému bezkontaktnych snimacov pohybu
(2), pneumatiky a elektroniky

s mikrokontrolérom (4). Poloha ventilu sa
prendia bud ako uhol natocenia, alebo ako
dréha do zbernej pdky, odtial do snimaca
dréhy (2) a dalej do mikrokontroléra (4).
Algoritmus PID v mikrokontroléri porovnéva
polohu ventilu namerand snimagom chodu
(2) s riadiacim signdlom 4 az 20 mA DC,
ktory vyddva riadiaci systém po jeho
prevode A/D prevodnikom (3).

V pripade odchylky od nastavenej hodnoty
sa aktivacia modulu i/p (7) zmeni tak, aby
sa pohon regulaéného ventilu (1) podla toho
natlakoval alebo odvzdusnil cez nadvézujici
posilfiovaé (6). V désledku toho sa uzatvéra-
ci élen ventilu (napr. kuzela) posunie do po-
lohy uréenej nastavenou hodnotou.
Polohovacie zariadenie sa ovléda ovlddacim
tla¢idlom (10) na navigdciu v menu na texto-
vom displeji (11).

Roz3irend diagnostika EXPERTplus je integ-
rovand do polohovacieho zariadenia. Posky-

Konstrukcia a princip &innosti

tuje informécie o riadiacom ventile a polo-
hovacom zariadeni a generuje diagnostické
a stavové hlésenia, ktoré umoziujo rychlo
identifikovat poruchy.

3.1

Obmedzenie objemu

Dodatoéné vybavenie

Obmedzenie objemu Q sl6zi na prispdsobe-
nie vykonu vzduchu velkosti pohonu.

Obmedzenie objemu je skrutkové obmedze-
nie, ktoré sa naskrutkuje na vystup signélne-
ho tlaku polohovacieho zariadenia (alebo
na vystup konzoly manometra alebo spojo-

vacej dosky).
= Odpori¢ame pouzivaf obmedzenie
objemu

—  Pre linedrne pohony s &asom
prechodu <1 s (napr. s plochou
pohonu men3ou ako 240 cm?),

- Pre rotaéné pohony s objemom
men3im ako 300 cm3.

= Pohony s &asom prechodu = 1
s nevyzaduji obmedzenie prietoku
vzduchu.

3.1.1 Volitelné doplnkové

funkcie

i Poznémka
Volitelné doplnkové funkcie je potrebné
vybraf vo féze objedndvky a su pripravené
na instaléciu v dodanom polohovacom
zariadeni. Tieto moZnosti je mozné vymenif
alebo dodatocne vybavif popredajny servis
spolocnosti SAMSON.

EB 8484-3 SK
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M.2 Vysielage polohy 7 prevodnik i/p
M.3 Bindrny vstup 8 Prevodnik D/A
M.4  Softvérové koncové spinace s bindrnym vystupom (PLC) 9 Komunikagné rozhranie

M.5 Softvérové koncové spinace s binarnym vystupom (NAMUR) 10 Otoény ovlddac
M.6 Indukéné koncové spinace s bindrnym vystupom (NAMUR) 11 Displej

12 Pripojenie HART®

A Moznost A
B Moznost B
C Moznost C

Obr. 3-1: Blokovéd schéma
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Indukéné koncové kontakty

Indukéné strbinové snimace vyddvaiju signdl

do riadiaceho systému, ked ventil dosiahne

jednu z dvoch nastavitelnych hranic. Ovlg-

dajo sa pomocou nastavitelnych priveskov.

Na prevédzku indukénych koncovych kon-

taktov musia byt vo vystupnom obvode za-

pojené spinacie zosiliovace.

Softvérovy limit kontaktov

Softvérové koncové kontakty signalizujo, ze

ventil dosiahol jeden z dvoch nastavitelnych

limitov.

- Ked'nie je dosiahnuty limit 1

- Ked'je prekroceny limit 2

K dispozicii su tieto verzie:

—  Pripojenie PLC podla IEC 61131-2,
Pmax = 400 mW

—  Pripojenie k spinaciemu zosilfiovadu
NAMUR podla EN 60947-5-6
Vysielaée polohy
Vysiela& polohy je dvojvodi¢ovy vysiela¢
a signdl snimaca pohybu vydéva ako signdl
4 az 20 mA spracovany mikrokontrolérom.
Tento signdl sa vydéva nezdvisle od vstupné-
ho signdlu polohovacieho zariadenia.
Okrem toho snimaé polohy umoziuije indi-
kovat poruchy polohovacieho zariadenia pri
prude signdlu <2,4 mA alebo >21,6 mA.

Nutené odvzdusiiovanie

Polohovaé bud' odvzdusfiuje pohon, alebo
do neho dodéva vzduch, ked napdtie na
svorkdch klesne pod 11 V. K tomu dochédza
bez ohladu na nastavent hodnotu. Pri napa-
ti nad 15 V je funkcia niteného odvzdusne-
nia neaktivna.

Konstrukcia a princip &innosti

Bindrny vstup

Bindrny vstup méze byt plévajici alebo
nepldvajici (0 az 24 V) a méze byf
nakonfigurovany tak, aby poskytoval
nasledujice funkcie:

— Prepinaci stav: Zaznamendva sa prepi-
nacf stav bindrneho vstupu.

- Ochrana proti zdpisu na mieste: po
prvej inicializécii je mozné aktivovaf
miestnu ochranu proti zépisu. Kym je bi-
ndarny vstup aktivny, nie je mozné na po-
lohovacom zariadeni menif Ziadne na-
stavenia. Polohovaé nie je mozné znovu
inicializovat.

—  PST (test ¢iastoéného zdvihu): test na
kontrolu schopnosti ventilu pohybovat sa
a posudenie jeho dynamickej regulacnej
odozvy (PST: test ¢iasto&ného zdvihu/
FST: test Oplného zdvihu).

— Start PST: vykonaite test krokovej
odozvy v nastavitelnom rozsahu.

— Spustenie FST: vykonanie testu kroko-
vej odozvy v celom rozsahu drahy
podla konfigurovatelnych paramet-
rov).

— Presurite ventil na pevni hodnotu: pre-

sunie ventil do definovanej polohy (polo-
ha ventilu v %).

Okrem toho je mozné deaktivovat bindrny
vstup.

Bindrny vystup
Vystup poruchového alarmu signalizuje po-

ruchu do riadiacej stanice. K dispozicii s
tieto verzie:

— Pripojenie PLC podla IEC 61131-2,
Pmax = 400 mW
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—  Pripojenie k spinaciemu zosilfiovadu
NAMUR podla EN 60947-5-6

3.2 Verzie montdze

Polohovaé TROVIS 3730-3 je vhodny pre

nasledujice typy upevnenia s pouzitim pris-

lusného prislusenstva (pozri kapitolu ,Insta-

lécia”):

— Priame pripojenie k pohonu typu 3277
Polohovacie zariadenie je namontované
na upinaciu objimku. Signdlny tlak je

pripojeny k pohonu cez pripojovaci blok:

interne cez otvor v upinacej objimke ven-
tilu pre funkciu "driek pohonu sa vysiva"
a cez externé signdlne takové potrubie
pre funkciu "driek pohonu sa zasova".

- Pripojenie k pohonom podla IEC 60534-
6:
Polohovacie zariadenie sa pripeviivje

k regula&nému ventilu pomocou drziaka
NAMUR.

— Pripojenie podla VDI/VDE 3847-1/-2:
Propojenie podla VDI/VDE 3847-1/-2
pomocou prisluiného prislusenstva
umozAuje rychlu vymenu polohovacieho
zariadenia podas prebiehajiceho proce-
sU.

—  Pripojenie k mikroprietokovému ventilu
typu 3510
Polohovaé je pripevneny k jarmu ventilu
pomocou drziaka.

- Pripojenie k rotaénym pohonom podla
VDI/VDE 3845:

Polohovacie zariadenie sa montuje na
rotaény pohon pomocou prislusného pri-
sludenstva.

3.3 Konfigurdcia pomocou
softvéru TROVIS-VIEW

Polohovacie zariadenie je mozné
konfigurovat pomocou softvéru TROVIS-
VIEW (verzia 4) od spoloénosti SAMSON.
Na tento G&el je polohovacie zariadenie
vybavené digitélnym rozhranim (SSP), ktoré
umozrniuje pripojenie portu USB poditaca
pomocou adaptérového kébla.

Softvér TROVIS-VIEW umoziiuje pouzivate-
lovi jednoduch konfigurdciu polohovacieho
zariadenia, ako aj online zobrazenie pro-
cesnych parametrov.

i Poznémka
TROVIS-VIEW poskytuje jednotné
pouZivatelské rozhranie, ktoré pouZivatelom
umozriuje konfigurovaf a parametrizovaf
rézne zariadeni SAMSON pomocou
databdzovych modulov specifickych pre
dané zariadenie. Modul zariadenia 3730-3
si méZete bezplatne stiahnut z nasej
webove; strdnky na adrese P www.
samsongroup.com > SERVICE & SUPPORT >
Downloads > TROVIS-VIEW.
Dalsie informécie o systéme TROVIS-VIEW
(napr. systémové poZiadavky) so k dispozicii
na nasej webovej strénke a v technickom
liste > T 6661 .
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3.4 Technické udaje

Tabulka 3-1: TROVIS 3730-3 Elektropneumatické polohovacie zariadenie

Zdvih

Nastavitelny zdvih pre

3,6 az 30 mm
3,6 az 300 mm
3,6 az 300 mm
24 az 100°

Priame pripojenie k typu 3277:
Pripojenie podla IEC 60534-6 (NAMUR):
Pripojenie podia VDI/VDE 3847

Pripojenie k rotaénym pohonom:

Rozsah zdvihu

Ncsfovite|'n)'/ v rdmdi inicializovaného zdvihu/uhol otdéania ventily;
zdvih méze byt obmedzeny maximdlne na 1/5.

Nastaveny bod w

Rozsah signdlu

4 az 20 mA - Dvojvodiové zariadenie, ochrana proti prepélovaniu -
Minimélny rozsah 4 mA

Staticky limit destrukcie

40V, interny pridovy limit cca 40 mA

Minimélny prod

3,75 mA pre zobrazenie/operdciu (komunikdcia a konfigurécia HART®)
3,90 mA pre pneumaticky funkciu

Impedancia zataZenia

< 9,3V (zodpovedd 465 Q pri 20 mA)

Privodny vzduch
Privodny vzduch 1,4 a2 7 barov (20 az 105 psi)
Kvalita vzduchu podla Maximélna vel'kosf a hustota Trieda 4
normy I1SO 8573-1 astic:
Obsah oleja: Trieda 3
Tlakovy rosny bod: Trieda 3 alebo aspoi 10 K pod
najniz3ou oéakdvanou teplotou okolia
Hysteréza <0,3 %
Citlivost <0,1%
Charakteristika Linedrne/rovnaké percento/obratené rovnaké percento/3krtiaca klapka
SAMSON
Cas prechodu Vyfuk a privod nastavitelny samostatne az do 240 s pomocou softvéru

Smer &innosti

Reverzibilny

Spotreba vzduchu,
ustéleny stav

Nezdvislé na pFivadéném vzduchu cca 65 1,/h

Vykon vzduchu (pri Ap =

6 bar)

Pohon (privod)

8,5m3/h - Pri Ap = 1,4 bar: 3,0 m3/h - Ky o20°q = 0,09

Akény ¢&len (vyfuk)

14,0 m3/h - Pri Ap = 1,4 bar: 4,5 m 3/h - Kypouzooq = 0,15
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Podmienky prostredia a pripustné teploty

Pripustné podmienky prostredia podla normy EN 60721-3

Skladovanie 1Ké (relativna vihkost <95 %)
Preprava 2K4
—20 az +85 °C: V3etky verzie
. —40 az +85 °C: S kovovymi kdblovymi vyvodkami
Ovladanie -55 az +85 °C: Nizkoteplotnd verzia s kovovymi kéblovymi vyvodkami

Pri verzidch s ochranou proti vybuchu dodrZiavaite limity uvedené
v osved&eni o skdzke.

Odolnost voéi vibrécidm

Vibrécie (sinusové)

Podla normy DIN EN 60068-2-6:
0,15 mm, 10 az 60 Hz; 20 m/s2, 40 az 500 Hz na os
0,75 mm, 10 az 60 Hz; 100 m/s2, 60 az 500 Hz na os

Nerovnosti (poloviénd
sinusoida)

Podla normy DIN EN 60068-2-29:
150 m/s2, 6 ms; 4000 nerovnosti na os

Hluk Podla normy DIN EN 60068-2-64:
10 az 200 Hz: 1 (m/s?)2/Hz
200 az 500 Hz: 0,3 (m/s2)2/Hz
4 h/os
Odporﬁéané <20 m/s?
nepretrzitd prevadzka
Vplyvy
Teplota <0,15%/10K
Pomocné napdijenie Ziadny
Poziadavky
EMC V stlade s normami EN 61000-6-2, EN 61000-6-3, EN 61326-1

a odporiéanim NAMUR NE 21

Stuperi ochrany IP 66/NEMA 4X
Elekirické pripojenia
Kéblové vyvodky Jedna kdblové vyvodka M20x1,5 pre rozsah upinania 6 az 12 mm

Dodatoéne je k dispozicii druhé zdvitové pripojenie M20x1,5

Svorky

Skrutkové svorky pre vodice s prierezom 0,2 az 2,5 mm?

Ochrana proti vybuchu

ATEX, IECEX, ...

Pozri Tabulka 3-3

3-6
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Konstrukcia a princip &innosti

Materialy

Puzdro a kryt Tlakovy hlinikovy odliatok EN AC-AlSi12(Fe) (EN AC-44300) podla DIN
EN 1706, chrémovanie a préskové lakovanie - Specidlna verzia:
nehrdzavejica ocel 1.4408

Okno Makrolon® 2807

Kablové vyvodky Polyamid, poniklovana mosadz, nehrdzavejica ocel 1.4305

Ostatné externé Casti

Nehrdzavejica ocel: 1.4571 a 1.4301

Komunikdcia

| TROVIS VIEW s SSP/HART® Revizia 7

Hmotnost

| Hlinikové puzdro: cca 1,0 kg - Puzdro z nehrdzavejicej ocele: cca 2,2 kg

Tabulka 3-2: Volitelné doplnkové funkcie

tov

Vysielaée polohy

Verzia Dvojvodicovy systém, galvanické oddelenie, ochrana proti prepélovaniu,
reverzny smer ¢innosti

Pomocné napdjenie 100z 30V DC

Vystupny signdl 4 0z 20 mA

Indikacia chyb 2,4 alebo 21,6 mA

Prid bez zafazenia 1,4 mA

Staticky limit destrukcie | 38 VDC - 30 V AC

Softvérovy limit kontak- NAMUR PLC

Verzia

Galvanické oddelenie, ochrana
proti prepélovaniu, spinaci vystup
podla EN 60947-5-6

Galvanické oddelenie, ochrana pro-
ti prepdlovaniu, bindrny vstup PLC
podla EN 61131-2, Pmax = 400
mW

Stav signélu

<1,0 mA (nevodivy)

R =10 kQ (nevodivy)

22,2 mA (vodivy)

R = 348 Q (vodivy)

Staticky limit destrukcie | 32V DC/24 V AC 32V DC/50 mA
Bindrny vystup NAMUR PLC
Verzia Galvanické oddelenie, ochrana Galvanické oddelenie, ochrana proti
proti prepélovaniu, spinaci vystup | prepélovaniu, binérny vstup PLC pod-
podla EN 60947-5-6 [a EN 61131-2, Pmax = 400 mW
. <1,0 mA (nevodivy) R =10 kQ (nevodivy)
Stav signélu

22,2 mA (vodivy)

R = 348 Q (vodivy)

Staticky limit destrukcie

32V DC/24V AC

32V DC/50 mA

EB 8484-3 SK
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Konstrukcia a princip &innosti

Indukéné koncové kontakty

Verzia Na pripojenie k spinaciemu zosilfiovaéu podla EN 60947-5-6, bezkon-
takiné spinace SJ2-SN, ochrana proti prepélovaniu

Meracia doska nebola | =3 mA

zistend

Meracia doska bola zis- | <1 mA

tend

Staticky limit destrukcie | 20 V DC

Trvald teplota okolia -50 az +85 °C

Bindrny vstup (spinacie sprévanie nakonfigurované v softvéri TROVIS-VIEW)

Aktivne sprévanie pri prep

inani (predvolené nastavenie)

Port Pre externy spinac (plévajici kontakt) alebo kontakt relé
Napdtie otvoreného | Max. 10 V (ked'je kontakt rozpojeny)

obvodu

Odber pridu Max. 100 mA (pulzné pri zopnutom kontakte)

Kontakt Uzavreté: R <20 Q; otvorené: R >400 Q

Pasivne sprévanie pri prepinani
Port Pre externe privédzané jednosmerné napdtie, ochrana proti prepélovaniu
Napdtovy vstup 0az30V
Staticky limit destruk- | 40 V DC
cie
Odber pridu 3,7V pri 24 mA

Spinacie napdtie

Uzavreté: <1 V; otvorené: >6 V

Nutené odvzdusiovanie

Verzia Galvanické oddelenie, ochrana proti prepdlovaniu
Napdtovy vstup 0az24VDC
Vstupny odpor =7 kQ
... Aktivny Ue<11V
Stav signdly Neaktivny | Ue>15V
Staticky limit destrukcie | 38 V DC/30 V AC

3-8
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Tabulka 3-3: Prehlad schvéleni ochrany proti vybuchu

Konstrukcia a princip &innosti

Certifikdcia Typ ochrany/komentare
o Osvedeenie o typo  Cislo BVS 18 ATEX E 044 X Il 2G Ex ia IIC T4/T6 Gb
o= @ vei skitke EU Détum 1. 5.2023 11 2D Ex ia IlIC T85 °C Db
o @ Osvedeenie o typo-  Cislo BVS 18 ATEX E 044 X I1 2D Ex tb IlIC T85°C Db
0 vej skigke EU Détum 11. 5. 2023
o @ Osvedeenie o typo  Cislo BVS 18 ATEX E 044 X Il 3G Ex ec IIC T4/T6 Ge
o vei skske EU Détum 11.5.2023 11 2D Ex tb IIC T85°C Db
o Cislo BVS 18 ATEX E 045 Il 3G Ex ec IC T4/T6 Ge
3 @ Vyhldsenie o zhode
- Détum 11. 5. 2023
| et Cislo IECEx BVS 18.0035X Ex ia IC T4/T6 Gb
— X Détum 2.5 2023 Ex ia lIC T85°C Db
— Cislo IECEx BVS 18.0035X Ex tb IIC T85°C Db
o | IECEx
g Datum 26.5.2023
— Cislo IECEx BVS 18.0035X Ex th IlIC T85°C Db
& | IECEx Détum 26. 5. 2023 Ex ec IIC T4/T6 Dc
™
S —= Cislo IECEx BVS 18.0035X Ex ec ICT6 Gc
R 9 IECEx
2 ; Détum 26.5.2023
3 Cislo 2020322307001518 Ex ia IC T4/T6 Gb
oz o~ . o,
= —| ccCEx Datum  29.4.2023 Ex ia llC T85 °C Db
Platné do  17.9. 2025
Cislo 2020322307001518 Ex th IIIC T85 °C Db
N
o | ccCEx Détum 29. 4. 2023
Plamé do  17.9. 2025
Cislo A/P/HQ/MH/104/8013 Ex ia IC T4/T6 Gb
— | cCoE Détum 31.12. 2023
Platné do 31.12.2028
Cislo RU C-DE.HA45.8.00700/20 1Ex ia IIC T6..T4 Gb X
™ . o
= | EAC Ex Détum 19. 8. 2020 Ex ia lIC T85 °C Db X
Plamé do  18. 8. 2025
Cislo 24-02-100818/E23-12-097682/NB0007 | Ex ia IIC T4/T6 Gb
— | ECAS-Ex Détum  7.2.2024 Ex ia llIC T85°C Db
Platné do 6. 2. 2025
EB 8484-3 SK 3-9



Konstrukcia a princip &innosti

Certifikdcia Typ ochrany/komentére
Cislo 24-02-100818/E23-12-097682/NB0007 | Ex tb IIIC T85°C Db
G | ECAS-Ex Détum 7.2.2024
Plainé do 6. 2. 2025
Cislo 24-02-100818/E23-12-097682/NB0007 | Ex tb IIIC T85°C Db
% | ECASEx Détum  7.2.2024 Exec IICT4/T6 Ge
Platné do 6. 2. 2025
Cislo 24-02-100818/E23-12-097682/NB0007 | Ex ec IIC T6 Gc
3| ECAs-Ex Détum 7.2.2024
Plalné do 6. 2. 2025
Cislo FM21CA0064 IS Trieda I, 1I, IIl, Div. 1,
3l Détum 18.10. 2022 g'ic’;ll:chfﬁéﬁg;“/ T6
i NI Trieda I, II, lll Div. 2,
Gr. AB,C,D,FG; T4/T6
Typ 4X; IP66
Cislo FM21US0097 IS Trieda I, II, IIl, Div. 1,
4 Datum  18.10.2022 Gr. AB,CDEFG;T4/T6
& o IS Trieda |, Z6éna 1,
O o[ M AEx ia IIC T4/6 Gb
o NI Trieda I, II, lll Div. 2,
3 Gr. AB,C,D,EG; T4/T6
g Typ 4X; IP66
¢ IEx 20.0090X/1 Ex ia IC T4/T6 Gb
E INMETRO Détum 11.1. 2024 Exia lC T85°C Db
Plamé do  10.1.2030
C. IEx 20.0090X/1 Ex th IC T85°C Db
2 | INMETRO Détm  11.1.2024
Platé do  10. 1. 2030
C. IEx 20.0090X/1 Ex ec IIC T4/T6 Gc
& | INMETRO Détm  11.1.2024 Extb lliC T85°C Db
Platné do 10. 1. 2030
¢ IEx 20.0090X/1 Ex ec IIC T4/T6 Ge
ﬁ INMETRO Détum 11.1.2024
Plainé do  10. 1. 2030
Cislo 21-KA4BO-0920 Ex ia IIC T6/T4
E KCS Korea Détum 6.12.2021
Platné do 6. 12. 2024
3-10 EB 8484-3 SK



Konstrukcia a princip &innosti

Certifikdcia Typ ochrany/komentare
Cislo GYJ23.1092X Ex ia IC T4/T6 Gb
= | Nepsi Détum  29. 4. 2023 Ex ia llIC T85°C Db
Plalné do  28. 4. 2028
Cislo GYJ23.1092X Ex tb IIIC T85°C Db
& | Nepsi Détum 29, 4.2023
Platné do  28. 4. 2028
Cislo ZETC/35/2021 11 2G Ex ia IIC T4/T6 Gb
E TR CMU 1055 Détum  26.7.2021 112D Exia lC T85 °C Db
Platné do  25.7.2024
Cislo ZETC/35/2021 11 2D Ex th IlIC T85 °C Db
gﬁ E TR CMU 1055 Détum 26.7.2021
N Platné do  25.7.2024
2 Cislo ZETC/35/2021 11 3G Ex nA IIC T4/T6 Gc
2 5| TRCMU 1055 Datm  26.7.2021 112D Ex o IC 785 °C Db
Platné do  25.7.2024
Cislo ZETC/35/2021 11 3G Ex nA IIC T4/T6 Ge
3| TR cmu 1085 Détum  26.7.2021
Platné do  25.7.2024
2| e Cislo FM21UKEX0202X :: ch; EEx aICT4/18 Gb
- Détum 18.10. 2022 x ia lIC T85 °C Db
© Cislo FM21UKEX0202X 11 2D Ex th lIC T85°C Db
| UKEx Détum 18.10. 2022
© Cislo FM21UKEX0203X Il 3G Ex ec IC T4/T6 Gc
9 | UK Ex
: Détum 24.1.2023
EB 8484-3 SK 3-11



Konstrukcia a princip &innosti

3.5 Rozmery v mm

Pripojenie podla IEC 60534-6

Pripojovacia doska

Drziak manometra

| —

w | I

70

Priame pripojenie ﬁ"“

) ity |

212

34

28

85

14
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Konstrukcia a princip &innosti

13

/

Pripojenie podla
VDI/VDE 3847-1 na
pohon typu 3277 @

Péka (pozri stranu 3-16)

R
24

200
164
r T

164

Upevnenie podla
VDI/VDE 3847 na @

pripojovaci blok v
NAMUR
1( N/ \ ®

164

0L

i
62
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Konstrukcia a princip &innosti

Pripojenie podla VDI/VDE 3847-2
s jednoginnym pohonom

202
164
=
H :
st
o T ; 3
3
Pripojenie podla VDI/VDE 3847-2
s dvoj¢innym pohonom
260
164
b f @ ©e
al: : ) =
2
i 3

48

1} Pre upevnenie pomocou medziplatne
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Konstrukcia a princip &innosti

Pripojenie k rotaénym pohonom podla VDI/VDE 3845

Verzia pre vysoké zataZenie

52
i N
| ]
Nlawll ] @
8
~O|
o Typ 3710 reverzny
,,,,,,, L | ® =T r zosilfovaé
;L,,;,éa 4 I?J 80 L?JE
86 | 130 ‘
2101 166

Lahka verzia

Typ 3710 reverzny

zosilfiovad

130
150
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Konstrukcia a princip &innosti

Péacka
| z
- y
i X |
Packa x y z
MM 25 mm 50 mm 66 mm
L 70 mm 100 mm 116 mm
XL 100 mm 200 mm 216 mm
XXL 200 mm 300 mm 316 mm

J7]-0...]7

3.6 Urovne upevnenia podla VDI/VDE 3845 (september 2010)

M

min

N

Pohon

Uroveii upevnenia 2 (povrch konzoly)

nliscssssces Uroveii upevnenia 1 (povrch pohonu)

Rozmery v mm
Velkost Al B C ad My | D"
AAO 50| 25| 15 5,5 pre M5 66 | 50
AAl 80| 30| 20 | 55preM5 96 | 50
AA2 80| 30| 30| 55preM5 96 | 50
AA3 130 30| 30| 55preM5 146 | 50
AA4 130| 30 | 50 5,5 pre M5 146 | 50
AAS 200| 50 | 80 | 6,5pre M6 220 | 50

" Priruba typu FO5 podla DIN EN ISO 5211
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4 Preprava a preprava na
mieste

Préce opisané v tejto ¢asti mdzu vykondvaf
len pracovnici s prislusnou kvalifikéciou na
vykonévanie takychto Gloh.

4.1

Po prijati zésielky postupuite takto:

1. Skontrolujte rozsah dodévky. Zkontroluj-
te, ¢i sa Gdaje na vyrobnom polohova-
cieho zariadenia pohonu zhodujd
s Udajmi v dodacom liste. Podrobnosti
o vyrobnom stitku ndjdete v kapitole
,Oznadenia na zariadeni”.

Prijatie dodaného tovaru

2. Skontroluite, ¢&i zésielka nie je poskode-
nd pri preprave. Nahléste akékolvek po-
skodenie spolo¢nosti SAMSON a zasie-
latelovi (pozri dodaci list).

4.2 Odstranenie obalu
z polohovacieho
zariadenia

Dodrzuijte nasledujicu postupnost:

= Obal odstrarite az bezprostredne pred
in3taléciou polohovacieho zariadenia,
pneumatickych a volitelnych modulov.

= Obual zlikvidujte a recyklujte v stlade
s miestnymi predpismi.

Preprava a preprava na mieste

4.3 Preprava polohovacieho
zariadenia

> Polohoyocie zariadenie riadne zabalte,
aby splfialo podmienky prepravy.

Pokyny na prepravu

- Chrdrite polohovacie zariadenie pred
vonkajsimi vplyvmi (napr. ndrazom).

—  Chrdrite polohovacie zariadenie pred
vlhkosfou a necistotami.

- Dodrzujte prepravni teplotu v zévislosti
od pripustnej teploty okolia (pozri kapi-
tolu , Konstrukcia a princip prevadzky”).

4.4 Ulozenie polohovacieho
zariadenia

© UPOZORNENIE

Riziko poskodenia polohovacieho

zariadenia v désledku nespravneho

skladovania.

= Dodrziavajte pokyny na skladovanie.

> Vyhnite sa dlhému skladovaniu.

= Kontaktujte spolocnost SAMSON v pri-
pade réznych podmienok skladovania
alebo dlhsieho skladovania.

Pokyny na skladovanie

- Chrdrite polohovacie zariadenie pred
vonkajsimi vplyvmi (napr. ndrazmi,
otrasmi, vibrdciami).

- Neposkodzujte ochranu proti korézii

(lak).

EB 8484-3 SK



Preprava a preprava na mieste

Chrarite polohovacie zariadenie pred
vlhkosfou a necistotami. Vo vihkych
priestoroch zabrdrite kondenzdcii. V
pripade potreby pouzite susiaci
prostriedok alebo ohrievanie.
Dodrzujte skladovac teplotu v zdvislosti
od pripustnej teploty okolia (pozri
kapitolu , Konstrukcia a princip
prevédzky”).

Uskladnite polohovacie zariadenie so
zatvorenym krytom.

Utesnite pneumatické a elektrické
pripojenia.

4-2
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5 Instalacia

Préice opisané v tejto casti mdzu vykondvaf
len pracovnici s prisluinou kvalifikéciou na
vykondvanie takychto Gloh.

A\ NEBEZPECIE

Riziko smrtelného drazu v désledku

vznietenia vybusnej atmosféry.

= Pri prédci s polohovacim zariadenim
v prostredi s nebezpecdenstvom vybuchu
dodrZiavajte normu EN 60079-14
(VDE 0165, &ast 1).

= Prdce v prostredi s nebezpecenstvom vy-
buchu smie vykondvaf len persondl, kto-
ry presiel $pecidlnym skolenim alebo in-
StruktéZou alebo ktory je oprdvneny pra-
covaf na zariadeniach chrénenych proti
vybuchu v nebezpecnych priestoroch.

A\ VAROVANIE

Nebezpecenstvo rozdrvenia spésobené

pohyblivymi éastami na ventile.

= Pocas prevddzky regulacného ventilu sa
nedotykajte Ziadnych pohyblivych casti
ventilu.

= Pred vykonanim akychkolvek montéz-
nych alebo instalacnych préc na poloho-
vadle vyradte regulacny ventil z pre-
vadzky odpojenim a zablokovanim pri-
vodu vzduchu a riadiaceho signdlu.

= Nebrdrite pohybu pohonu a drieku zd-
streky vkladanim predmetov do jarma.

Instalacia

© UPOZORNENIE

Riziko poruchy v désledku nesprdvnej

montdze dielov/prislusenstva.

= Na montdz a instaldciv polohovacieho
zariadenia pouZivajte len montdzne die-
ly a prislusenstvo uvedené v tomto névo-
de na montéz a obsluhu. Venuijte osobit-
nd pozornost typu upevnenia.

5.1 Podmienky in3talacie

Pracovna pozicia

Pracovné poloha polohovacieho zariadenia
ie pohlad spredu na ovlédacie prvky polo-
hovacieho zariadenia z pozicie obsluhujice-
ho persondilu.

Prevédzkovatelia musia zabezpedit, aby po
in3taldcii polohovacieho zariadenia mohol
obsluhujici persondl bezpeéne vykonévaf
vietky potrebné préce a aby mal k zariade-
niu lahky pristup z pracovnej pozicie.

Montézna orientdacia

= Ked'je zariadenie nain3talované na mies-
te, netesnite ani neobmedzuite vetraci
otvor (pozri Obr. 5-1).

= Dodrzujte montéznu polohu
(pozri Obr. 5-2).

EB 8484-3 SK
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Instalacia

5.2 Priprava na instalaciv

Pred montézou sa uistite, Ze sU splnené

nasledujice podmienky:

- Polohovacie zariadenie nie je
poskodené.

—  Privod vzduchu eite nie je pripojeny
k polohovaciemu zariadeniu.

- Prdd edte nie je pripojeny k polohova-
ciemu zariadeniu.

Postupuite nasledovne:

= Rozlozte si potrebny materidl a néstroje,
aby ste ich mali pripravené po¢as mon-
téze.

= Nastavte sprévnu polohu pdky a apu
(pozri &asf 5.4).

= Odstréite ochranné kryty z pneumatic-
kych pripojok.

5.3 Otdéanie hriadela poloho-
vacieho zariadenia

Ak chcete hriadelom polohovacieho zaria-
denia otééat alebo ho drzat v polohe, otd-
&aijte alebo drzte rukou skuto&ny zémok
hriadela.

= Na otééanie gombika hriadela poloho-
vacieho zariadenia nepouzivaite poistnd
skrutku. Otogny gombik otééajte iba ru-
kou (pozri Obr. 5-5).

5.4 Nastavenie polohy paky
a capu

i Poznémka
Péka M je sucasfou doddvky.
Pécky S, L, XL st k dispozicii ako prislusen-
stvo (pozri Tabulka 5-7). Pécka XXL je k dis-
pozicii na poZiadanie.

Polohovacie zariadenie je prispdsobené po-
honu a menovitej dréhe pomocou péky na
zadnej strane polohovacieho zariadenia

a éapu vlozeného do pdky.

V tabul'kéch zdvihu na strane 5-4 je uve-
deny maximélny rozsah nastavenia na polo-
hovacom zariadeni. Zdvih, ktory je mozné
realizovat na ventile, je navyse obmedzeny
zvolenou polohou poistky proti poruche

a pozadovanym stlacenim pruzin pohonu.

Polohovacie zariadenie je $tandardne vyba-
vené pékou M (poloha kolika 35) (pozri
Obr. 5-3).

Ak je potrebné ind poloha kolika ako polo-
ha 35 pri $tandardnej pdke M alebo ak je
potrebnd vel'kost péky L alebo XL, postupuite
takto (pozri Obr. 5-4):

1. Upevnite sledovaci kolik (2) do prirade-
ného otvoru pdky (poloha kolika je uve-
dend v tabulkéch dréh na strane 5-4).
Pouzivaite iba dhsi &ap kladky, ktory je
sGéasfou montaznej sady.

2. Umiestnite péku (1) na hriadel polohova-
cieho zariadenia a pevne ju upevnite po-
mocou tanierove| pruziny (1.2) a matice

(1.1).
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Instalacia

Ventilagny otvor

Obr. 5-1: Vetraci otvor
(zadnd éast polohovacieho zariadenia)

r_=-“j

i i

=

1

I
Otoény gombik \

Poistnd skrutka

Obr. 5-5: Zdmok hriadela

Obr. 5-3: M péka s polohou kolika 35

Packa

Matica

Tanierové pruzina
Cap unddaca

N
oD

[Q—

Obr. 5-4: Montdz péky a éapu
kladky
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Instalacia

5.4.1 Tabulky zdvihov

i Poznémka
Péka M je sucastou doddvky.
Pécky S, L, XL na pripojenie podla IEC 60534-6 (NAMUR) si k dispozicii ako prislusenstvo
(pozri Tabulka 5-7 na strane 5-50). Pécka XXL je k dispozicii na poZiadanie.

Tabulka 5-1: Priame upevnenie k aktudtoru typu 3277-5 a typu 3277

5-4

Menovity | Rozsah nastavenia na poloho-
Velkost pohonu zdvih vacom zariadeni Pozadovanéd | Priradend po-
[em?] [mm] Zdvih [mm] pdka zicia kolika
120 7,5 5,00z 25,0 MM 25
120/175/ .
240/350 15 7,00z 35,0 MM 35
355/700/750 30 10,0 02 50,0 MM 50
Tabulka 5-2: Pripojenie podla IEC 60534-6 (NAMUR)
Rozsah nastavenia na poloho-
Ventily SAMSON s pohonom vacom zariadeni
typu 3271 Ostatné regulaéné ventily
Menovity
Velkost pohonu zdvih Min. zdvih Max. zdvih | Pozadova- |Priradend po-
[em?] [mm] [mm] [mm] nd paka zicia kolika
120
s ventilom typu 3510 75 35 17,5 S 17
120 7,5 5,0 25,0 MM 25
120/175/240/350 15 7,0 35,0 MM 35
700/750 7,5 7,0 35,0 MM 35
355/700/750 15030 10,0 50,0 MM 50
30 14,0 70,0 L 70
1000/1400/2800
60 20,0 100,0 L 100
1400/2800 120 40,0 200,0 XL 200
1400 250 60,0 300,0 XXL 300
Tabulka 5-3: Pripojenie k rotacnym pohonom
Uhol otvorenia Pozadovand paka Priradend pozicia kolika
24 oz 100° MM 90°
EB 8484-3 SK



5.5 Instaldcia obmedzenia
objemu

Odportéame pouzivat obmedzenie objemu

- Pre linedrne pohony s ¢asom precho-
du <1 s (napr. s plochou pohonu men3ou
ako 240 cm?),

—  Pre rotaéné pohony s objemom mengim
ako 300 cm?.

Obmedzenie objemu v pripojovacom bloku
(priame pripojenie). Pozri Obr. 5-6.
= Objednévka & 100041955

1. Na O-krézok na vystupe signdlneho tla-
ku naneste tenky film maziva.

2. Opatrne zasufite a ofoéte obmedzovag
objemu (1) (napr. pomocou $esthranné-
ho kloéa) do otvoru (trubice) vystupu sig-
ndlneho tlaku na pripojovacom bloku tak
daleko, ako to len pojde.

3. Umiestnite spojovaci blok (2) na poloho-
vacie zariadenie a jarmo pohonu
a upevnite ho pomocou skrutky.

Obmedzenie objemu na pripojovacej
doske/konzole tlakomeru (pozri Obr. 5-7).

> Objednévka & 100041162

1. Na vystup signdineho tiaku pripojovacej
dosky (3)/konzoly manometra vlozte na
miesto existujiceho tesniaceho krizku
obmedzovaé objemu (1) s O-krizkom.

2. Umiestnite spojovaciu dosku (3)/konzolu
tlakomeru na polohovacie zariadenie
a upevnite ju pomocou skrutiek a pruz-
nych podloziek.

Instalacia

Obr. 5-6: Instaldcia obmedzenia objemu (1) do
bloku pripojenia (2)

Obr. 5-7: Instaldcia obmedzenia objemu (1) do
spojovacej dosky (3)
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5.6 Upevnenie polohovacieho

zariadenia

i Poznémka

Odporiéame pouzif obmedzenie objemu
pre das prechodu <1 s (pozri &asf 5.5).

5.6.1

Priame pripojenie

a) Pohon typu 3277-5

>
>

Pohon s plochou 120 cm? (pozri Obr. 5-8)

Potrebné montazne diely a prislusenstvo:
Tabulka 5-5 na strane 5-48.

Dodrzujte tabulky zdvihu na stra-
ne 5-4.

V zévislosti od bezpecnostnej funkcie po-
honu ,vysunutie drieku pohonu” alebo
,zasunutie drieku pohonu” namontuijte
prepinaciu dosku (%) na jarmo pohonu.
Zarovnaite symbol na pripevnenie na la-

vi alebo pravy stranu s oznadenim (po-
zri Obr. 5-8, hore).

. Na polohovacie zariadenie namontuijte

spojovaciu dosku (6) alebo drziak mano-
metra (7) s manometrami. Skontrolujte, i
sU obe tesnenia (6.1) sprévne nasadené.

. Odstrante skrutkovi zétku (4) na zadne;j

strane polohovacieho zariadenia a utes-
nite vystup signdlneho tlaku (38) na pri-
pojovacej doske (6) alebo na drziaku
manometra (7) pomocou zdtky (5), ktoré
je stéasfou prislusenstva.

. Nasadte éap kladky (3) na drieku poho-

nu, zarovnaite jej a pevne zaskrutkujte
tak, aby sa montézna skrutka nachadzo-
la v drézke drieku pohonu.

. Namontujte kryciu dosku (10) s Gzkou

stranou vyrezu (Obr. 5-8, vlavo) smeru-
jucou k pripojke signélneho tlaku. Uistite
sa, Ze tesnenie (14) smeruje k jarmu po-
honu.

. Skontrolujte polohu &apu u éapu kladky

(2) na pdke M (1). Typ upevnenia ndjde-
te v tabul'kéch dvihu. V pripade potreby
zmefite polohu kolika (pozri &ast 5.4).

. Vlozte tvarované tesnenie (15) do drézky

puzdra polohovacieho zariadenia
a vlozte tesnenie (10.1) na zadnej strane
puzdra.

. Umiestnite polohovacie zariadenie na

kryciu dosku (10) tak, aby sledovaci ko-
lik (2) spocival na hornej &asti svorky
kladky (3). Zodpovedajdcim spdsobom
nastavte packu (1) a otvorte kryt polo-
hovadla, aby sa hriadel polohovacie-
ho zariadenia udrzal v polohe pri aretd-
cii hriadela (Obr. 5-5). Pdka (1) sa mu-
si opierat o svorku kladky silou pruziny.
Upevnite polohovacie zariadenie na kry-
ciu dosku (10) pomocou dvoch upeviio-
vacich skrutiek.

. Namontujte kryt (11) na druhg stranu.

Pri instaldcii regulagného ventilu sa uisti-
te, ze odvzdusfovacia zétka je umiestne-
né v spodnej &asti, aby mohla odtekaf
pripadné kondenzované voda, ktord sa
zhromazduje.
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Symboly

Vysunutie
drieku
pohonu

3

Lavé pripojenie

T

Zasunutie

i

Pravé pripojenie

7

drieku pohonu

Prepinacia doska (9)

Vstup signdlneho

tlaku pre lavé

pripojenie  Oznadenie

[J 15

Vstup signélneho

tlaku pre pravé
pripojenie

N —

ONOCOOUODAWN———

Péacka

Matica

Tanierova pruzina
Cap unésaéa
Svorka kladky
Skrutkovacia zétka
Uzdver
Pripojovacia doska
Tesnenia

Drziak manometra
Montdzna siprava
manomefra
Prepinacia doska (pohon)
Krycia doska
Tesnenie

Kryt

Tesnenie
Tvarované tesnenie

Core

e

w

—_—
N —

Vyrez z
krycej dosky

Il
4=

Vstup 9

Obr. 5-8: Priame pripojenie - Signdlna tlakovd pripojka pre pohon typu 3277-5 so 120 cm?

NS
)
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Instalacia

b) Pohon typu 3277

>
>

>
1.

Pohony s 175 az 750 cm? (Obr. 5-9)

Potrebné montézne diely a prislusenstvo:
Tabulka 5-6 na strane 5-49.

Dodrzujte tabulky zdvihu na strane 5-4.

Utesnite vystup signdineho tlaku na
zadnej strane polohovacieho zariadenia
skrutkovacou zétkou (4, obj. €. 0180-
1254) a prislusnym O-krizkom (obj. &.
0520-0412), ak skrutkovacia zatka edte

nie je na mieste.

Nasadte éap kladky (3) na drieku poho-
nu, zarovnaijte jej a pevne zaskrutkujte
tak, aby sa montézna skrutka nachadza-
la v drézke drieku pohonu.

Namontuijte kryciu dosku (10) s Gzkou
stranou vyrezu (Obr. 5-9, viavo)
smerujicou k pripojke signdineho tlaku.
Uistite sa, Ze tesnenie (14) smeruje

k jarmu pohonu.

Skontrolujte polohu éapu u éapu kladky

(2) na pdke M (1). Typ upevnenia ndjde-
te v tabul'kéch dvihu. V pripade potreby
zmefite polohu kolika (pozri &ast 5.4).

Vlozte tvarované tesnenie (15) do drazky
puzdra polohovacieho zariadenia.

. Umiestnite polohovacie zariadenie na

kryciu dosku tak, aby sledovaci kolik (2)
spoival na hornej &asti svorky kladky
(3). Zodpovedaijicim spdsobom nastavte
pécku (1) a otvorte kryt polohovadla,
aby sa hriadel polohovacieho zariade-
nia udrzal v polohe pri aretécii hriadela
(Obr. 5-5). Péka (1) sa musi opieraf

o svorku kladky silou pruziny.

Upevnite polohovacie zariadenie na kry-
ciu dosku (10) pomocou dvoch upeviio-
vacich skrutiek.

7. Uistite sa, Ze hrot tesnenia (16), ktory vy-
&nieva zo strany pripojovacieho bloku,
je umiestneny tak, aby zodpovedal sym-
bolu pohonu pre bezpegnostn akciu po-
honu "driek pohonu sa vystva" alebo
"driek pohonu sa zasiva". Ak tomu tak
nie je, odskrutkuijte tri upeviiovacie skrut-
ky a odklopte kryt. Otocte tesnenie (16)
o 180° a znowu ho vlozte.

8. Umiestnite spojovaci blok (12) s pris-
lusnymi tesneniami na polohovacie za-
riadenie a upinaciu objimku pohonu
a upevnite ho pomocou skrutky (12.1). V
pripade pohonov s poistkou proti zlyha-
niu ,zasunutie drieku pohonu” dodatoé-
ne odstrérite zatku (12.2) a namontuijte
externt signdlnu tlakovd rirku.

9. Namontuijte kryt (11) na druh stranu.
Pri in3talécii regulaéného ventilu sa visti-
te, Ze odvzdudfovacia zétka je umiestne-
nd v spodnej &asti, aby mohla odtekaf
pripadnd kondenzovand voda, ktord sa
zhromazduije.

5.6.2 Pripojenie podla
IEC 60534-6
= Potrebné montézne diely a prisluienstvo:
Tabulka 5-7 na strane 5-50.

= Dodrzujte tabul'ky zdvihu na stra-
ne 5-4.

= Pozri Obr. 5-10
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Vyrez z krycej dosky (10)

Driek pohonu 121

sa zasiva  sa vysiva }g?
= 14
15
16

Obr. 5-9: Priame pripojenie - Signdlna tlakové pripojka pre pohon typu 3277 s plochou 175 az 750 cm?
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16 12 12.1 * 12.2
Packa A
Matica

Tanierové pruzina
Cap undiaéa

Svorka kladky

Krycia doska

Kryt

Odvzdusiovacia zétka
Pripojovaci blok
Skrutka

Uzdver alebo pripojka pre externé potrubie
Spinacia doska
Tesnenie

Tvarované tesnenie
Tesnenie
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Polohovacie zariadenie sa pripeviivje k re-
gulaénému ventilu pomocou drziaka
NAMUR (10).

1.

Utesnite vystup signdineho tlaku na
zadnej strane polohovacieho zariadenia
skrutkovacou zétkou (4, obj. €. 0180-
1254) a prislusnym O-krizkom (obj. &.
0520-0412), ak skrutkovacia zatka este

nie je na mieste.

Naskrutkujte dve skrutky (14) na konzolu
(9.1) konektora drieku (), nasadte na
Au dosku kladky (3) a na upevnenie pou-
Zite skrutky (14.1).

Velkosti pohonu 2800 cm? a 1400 cm?

so zdvihom 120 mm:

—  Pri zdvihu 60 mm alebo menej pris-
krutkuijte dlhsiu dosku kladky (3.1)
priamo ku konektoru drieku (9).

-V pripade dréhy presahujicej 60 mm
najprv namontujte konzolu (16) a po-
tom dosku kladky (3) na konzolu spolu
so skrutkami (14) a skrutkami (14.1).

Drziak NAMUR (10) namontujte na re-

gulaény ventil takto:

- Na pripevnenie k rebru NAMUR po-
vzite skrutku M8 (11) a ozuben? po-
istn0 podlozku priamo v otvore pre
upinaciu objimku.

- Na pripevnenie k ventilom s ramom
pouzite dve U-skrutky (15) okolo ré-
mu. Vyrovnaite drziack NAMUR (10)
podla reliéfnej stupnice tak, aby bola
doska unédaéa (3) posunuté o polo-
vicu uhlového rozsahu voéi drziaku
NAMUR (drézka unésada je v strede
drahy ventilu zarovnand s drziakom
NAMUR).

4. Na polohovacie zariadenie namontujte
spojovaciu dosku (6) alebo drzick mano-
metra (7) s manometrami (8). Skontroluj-
te, ¢i s obe tesnenia (6.1) sprévne na-
sadené.

5. Vyberte pozadovant velkost pdky (1) M,
L alebo XL a polohu éapu podla velkosti
pohonu a dréhy ventilu uvedenej v ta-
bulke dréh na strane 5-4.

Ak je potrebné iné poloha &apu ako poloha
35 pri $tandardnej péke M alebo ak je po-
trebnd velkosf pdky L alebo XL, postupuite
takto:

6. Upevnite sledovaci ap (2) do priradené-
ho otvoru pdky (poloha éapu je uvedend
v tabulke zdvihov). Pouzivaite iba dlhsi
&ap kladky (2), ktory je sGéasfou mon-
tdznej sady.

7. Umiestnite paku (1) na hriadel polohova-
cieho zariadenia a pevne ju upevnite po-
mocou tanierove| pruziny (1.2) a matice
(1.1).

Posufite péku raz o na doraz v oboch
smeroch.

8. Umiestnite polohovacie zariadenie na
drziak NAMUR tak, aby sa ¢ap kladky
(2) nachédzal v drézke undsaca (3,
3.1). Zodpovedaijicim spdsobom nastav-
te pdku (1).
Pripevnite polohovacie zariadenie k dr-
Ziaku NAMUR pomocou dvoch upeviio-
vacich skrutiek.
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1 Pridavny drziak pre 4
| pohony s plochou

Packa
Matica
Tanierové pruzina
Cap undiaca
Unédsac

Undsac
Pripojovacia doska
Tesnenia

Drziak manometra
Montézna siprava
manometra

— N —

9 Konektor drieka
9.1 Drziak

10 Drziak NAMUR
11 Skrutka

14 Skrutka

14.1 Skrutky

15 U-skrutka

16  Drziak

Obr. 5-10: Pripojenie podla IEC 60534-6 (NAMUR)

Pripevnenie k rému
Rémy ventilu s priemerom 20 az 35 mm

EB 8484-3 SK



Instalacia

5.6.3 Pripojenie
k mikroprietokovému
ventilu typu 3510

= Pozri Obr. 5-11

= Potrebné montézne diely a prisluienstvo:
Tabulka 5-7 na strane 5-50.

= Dodrzujte tabul'ky zdvihu na stra-
ne 5-4.

Polohovaé je pripevneny k jarmu ventilu po-
mocou drziaka.

1. Utesnite vystup signélneho tlaku na
zadnej strane polohovacieho zariadenia
skrutkovacou zétkou (4, obj. €. 0180-
1254) a prislusnym O-krizkom (obj. &.
0520-0412), ak skrutkovacia zatka edte

nie je na mieste.

2. Upevnite drziak (9.1) na konektor drie-
ku.

3. Naskrutkujte dve skrutky (9.2) na konzo-
lu (9.1) konektora drieku (%), nasadte na

fu dosku kladky (3) a na upevnenie pou-
zite skrutky (9.3).

4. Namontujte stupnicu indikécie drahy
(prisludenstvo) na vonkaiSiu stranu jarma
pomocou 3esthrannych skrutiek (12.1),
pri¢om dbaijte na to, aby bola stupnica
zarovnand s konektorom drieku.

5. Pripevnite 3esthrannG ty¢ (11) na vonkaj-
$iu stranu jarma priskrutkovanim skrutiek
M8 (11.1) priamo do otvorov na jarmo.

6. Pripevnite konzolu (10) k 3esthrannej ty¢i

(11) pomocou 3esthrannej skrutky
(10.1), podlozky a poistnej podlozky.

7. Na polohovacie zariadenie namontuijte
spojovaciu dosku (6) alebo drzick mano-
metra (7) s manometrami. Skontrolujte, ¢i
sU obe tesnenia (6.1) sprévne nasadené.

8. Odskrutkujte standardni pdku M (1) vré-
tane sledovacieho kolika (2) z polohova-
cieho hriadela.

9. Vezmite pdku S (1) a naskrutkujte kolik
(2) do otvoru pre polohu kolika 17.

10. Umiestnite paku S na hriadel polohovad-
la a pomocou tanierovej pruziny (1.2)
a matice (1.1) ju pevne naskrutkujte.
Posurite péku raz az na doraz v oboch
smeroch.

11. Umiestnite polohovacie zariadenie na
konzolu (10) tak, aby sa kolik zasunul
do drazky na koliku (3). Zodpovedajd-
cim spdsobom nastavte péku (1). Pris-
krutkujte polohovadlo k drziaku (10) po-
mocou oboch skrutiek.

5.6.4 Pripojenie podla
VDI/VDE 3847-1

= Pozri Obr. 5-12.

Tento typ upevnenia umoziiuje rychlu vyme-
nu polohovacieho zariadenia poéas prebie-
hajiceho procesu tym, Ze blokuje vzduch

v pohone.

Signdlny tlak v pohone je mozné zablokovaf
odskrutkovanim éervenej poistnej skrutky
(20) a ofocenim blokdtora vzduchu (19) na
spodnej strane bloku adaptéra.

5-12
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Packa

1

1 Matica

1 Tanierové pruzina
2 Cap undiaca

3 Unédsac

) Pripojovacia doska
6

7

8

N =

Tesnenia

Drziak manometra
Montdzna siprava
manometra
Konektor drieka
Drziak

Skrutka
Skrutky
Drziak
Skrutka
Sesthrannd ty&
Skrutky
Skrutky

Obr. 5-11: Pripojenie k mikroprietokovému ventilu typu 3510
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Pripojenie k pohonu typu 3277
(pozri Obr. 5-12)

= Potrebné montdzne diely a prislusenstvo:
Tabulka 5-8 na strane 5-50.

Namontujte polohovacie zariadenie na upi-
naciu objimku, ako je zndzornené na obrdaz-
ku Obr. 5-12. Signdlny tlak je vedeny do
pohonu cez spojovaciu dosku (12), v pripa-
de pohonov s bezpeénym pésobenim sa
"driek pohonu vystva" interne cez otvor

v upinacej objimke ventilu a v pripade "driek
pohonu sa zastva" cez externé potrubie.

Na pripojenie polohovacieho zariadenia je
potrebny len port Y1. Port Y2 mozno pouzit
na prepléchnutie komory pruziny vzduchom.

1. Utesnite vystup signdlneho tlaku na
zadnej strane polohovacieho zariadenia
skrutkovacou zétkou (4, obj. & 0180-
1254) a prislusnym O-krizkom (obj. &.
0520-0412), ak skrutkovacia zdtka este
nie je na mieste.

2. Nasadte éap kladky (3) na drieku poho-
nu, zarovnaite jej a pevne zaskrutkujte
tak, aby sa montézna skrutka nachddza-
la v drézke drieku pohonu.

3. Umiestnite drziak adaptéra (6) na polo-
hovacie zariadenie a upevnite ho pomo-
cou skrutiek (6.1). Skontrolujte, &i sU tes-
nenia spravne nasadené. Pri polohova-
ciach zariadeniach s preplachovanim
vzduchom odstréfte pred montaZzou po-
lohovacieho zariadenia zétku (5). Pri po-
lohovaciach zariadeniach bez prepla-
chovani vzduchom nahradte skrutkov
zdtku (4) odvzduitiovacou zétkou.

4. Pri pohone s plochou 355, 700 alebo
750 cm? odstrarite kolik (2) na pake M
(1) na zadnej strane polohovacieho za-
riadenia z polohy kolika 35, umiestnite
ho do otvoru pre polohu kolika 50
a pevne ho zaskrutkujte.

Pri pohone 175, 240 a 350 cm? so zdvi-
hom 15 mm nechaite sledovaci kolik (2)
v polohe kolika 35.

5. Vlozte tvarované tesnenie (6.2) do drdz-
ky drziaka adaptéra (6).
6. Vlozte tvarované tesnenie (17.1) do ofoé-

nej dosky (17) a pomocou skrutiek (17.2)
pripevnite ofoénd dosku k adaptéru (13).

7. Pomocou skrutiek (18.1) pripevnite
prézdnu dosku (18) k otognej doske
(17). Skontrolujte, &i s tesnenia sprévne
nasadené.

i Poznémka
Elektromagneticky ventil sa méze namonto-
vaf aj na miesto prazdnej dosky (18). Orien-
técia otocnej dosky (17) uréuje montdznu
polohu elektromagnetického ventilu. Alterna-
tivne je mozné namontovaf obmedzovaciu

dosku (> AB 11).

8. Skrutky (13.1) zasufite cez stredové otvo-
ry bloku adaptéra (13).

9. Umiestnite spojovaciu dosku (12) spolu
s fesnenim (12.1) na skrutky (13.1) zod-
povedajice bezpecnostnej Einnosti "vy-
sunutie drieku pohonu" alebo "zasunutie
drieku pohonu". Bezpeénostny zdsah,
ktory sa uplatni, sa uréi zarovnanim
drézky bloku adaptéra (13) s drézkou
spojovace| dosky (12) (Obr. 5-13).

5-14
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2 Cap undiaéa 12
3 Svorka kladky 12.1
4 Skrutkovacia zétka 13
5 Uzéver 13.1
6 Drzick adaptéra 17
6.1 Skrutky 17.1
6.2 Tvarované tesnenie 17.2
6.3 Skrutky 18
11 Kryt 18.1
11.1  Odvzdusiovacia 19
zétka 20

13 13.1
13
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Pripojovacia doska
Tesnenie
Adaptérovy blok
Skrutky

Otoénd doska
Tvarované tesnenie
Skrutky
Zaslepovacia doska
Skrutky

Blokdtor vzduchu
Upeviiovacia skrutka

Obr. 5-12: Pripojenie podla VDI/VDE 3847 na pohon typu 3277
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Driek pohonu

sa vysuva sa zasuva

v v

12 Pripojovacia doska

13 Adaptérovy blok

- U
O 12]3

< o) YA u
= T =
Obr. 5-13: Bezpecnd akcia v pripade poruchy

10. Pomocou skrutiek (13.1) namontujte
adaptérovy blok (13) spolu so spojova-
cou doskou (12) na pohon.

11.Vlozte odvzdusiovaciu zdatku (11.1) do
pripojky Exh.

12. Pre bezpeeni akciu "driek pohonu sa vy-
sOva" utesnite port Y1 zaslepovacou zét-
kou.

Pre bezpeént akciu "zatiahnutie drieku
pohonu" pripojte port Y1 k pripojke sig-
ndlneho tlaku pohonu.

13. Umiestnite polohovacie zariadenie na
blok adaptéra (13) tak, aby sa sledovaci
kolik (2) opieral o hornG &ast svorky sle-
dovacieho zariadenia (3). Zodpovedaijs-
cim spésobom nastavte packu (1)

a otvorte kryt polohovadla, aby sa hria-
del polohovacieho zariadenia udrzal

v polohe pri aretécii hriadela (Obr. 5-5).
Péka (1) sa musi opierat o svorku kladky
silou pruziny.

14. Pripevnite polohovadlo k adaptéru (13)
pomocou dvoch upeviiovacich skrutiek
(6.3). Skontroluite, &i je tvarované tesne-
nie (6.2) spravne nasadené.

15.Namontujte kryt (11) na druhej strane na
jarmo. Pri in3taldcii regulaéného ventilu
sa uistite, ze odvzdushovacia zétka je
umiestnend v spodnej asti, aby mohla
odtekat pripadné kondenzovand voda,
ktoré sa zhromazduje.

Upevnenie podla VDI/VDE 3847 na pripo-
jovaci blok NAMUR (pozri Obr. 5-14)

= Potrebné montézne diely a prisluienstvo:
Tabulka 5-8 na strane 5-50.

= Dodrzujte tabul'ky zdvihu na stra-
ne 5-4.

1. Ventily série 240, velkost pohonu do
1400-60 cm? Pripevnite dve skrutky (14)
k drziaku pripojky drieku alebo priamo
k pripojke drieku (v zavislosti od verzie),
umiestnite na fiu dosku undsaca (3)
a pomocou skrutiek (14.1) ju upevnite.

Ventil typu 3251, 350 az 2800 cm2:

V zévislosti od verzie priskrutkuite dlhsi

undsaé (3.1) k drziaku konektora drieku
alebo priamo ku konektoru drieku (v zg-
vislosti od verzie).

Ventil typu 3254, 1400-120 oz

2800 cm?: Dve skrutky (14) priskrutkujte
k drziaku (16). Upevnite drziak (16) na
konektor drieku, nasadte nari dosku und-
$ada (3) a upevnite ju pomocou skrutiek

(14.1).
Namontuijte polohovacie zariadenie na

rebro NAMUR, ako je vyobrazené
v Obr. 5-14.
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Sup.
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2
Exh. 0
19
1 Packa
1.1 Matica
1.2 Tanierova pruzina
2 Cap undsaca
3 Unésac
3.1 Undsaé 13.1 Skrutky
4 Skrutkovacia zétka 14 Skrutka
5 Uzéver 14.1  Skrutky
) Drziak adaptéra 15 Tvarovand doska™
6.1 Skrutky 16  Drziak
6.2 Tvarované tesnenie 17 Oto&nd doska
6.3 Skrutky 17.1 Tvarované tesnenie
10 Pripojovaci blok 17.2 Skrutky
NAMUR 18 Zaslepovacia doska
11 Skrutka s ozubenou  18.1 Skrutky
podlozkou 19 Blokdtor vzduchu
13 Adaptérovy blok 20 Upeviiovacia skrutka

Obr. 5-14: Upevnenie podla VDI/VDE 3847 na pripojovaci blok NAMUR
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2. Na pripevnenie k rebru NAMUR upevni-
te spojovaci blok NAMUR (10) priamo
do existujiceho otvoru upinacej objimky
pomocou skrutky a ozubenej poistne;
podlozky (11). Vyrovnaijte znacku na
pripojke ventilu NAMUR (na strane
oznagenej "1") na 50 % zdvihu.

Na pripevnenie k ventilom s rdmom po-
mocou tvarovanej dosky (15), ktord sa
umiestni okolo rému: zaskrutkujte Styri
&apy do spojovacieho bloku NAMUR
(10). Umiestnite spojovaci blok NAMUR
na rém ventilu a umiestnite tvarovand
dosku (15) na opaéng stranu. Pomocou
matic a ozubenych podloziek upevnite
tvarovant dosku na éapy. Vyrovnaijte
znacku na pripojke ventilu NAMUR (na
strane oznacenej "1") na 50 % zdvihu.

3. Umiestnite drziak adaptéra (6) na polo-
hovacie zariadenie a upevnite ho pomo-
cou skrutiek (6.1). Skontrolujte, &i su tes-
nenia spravne nasadené. Pri polohova-
ciach zariadeniach s preplachovanim
vzduchom odstréfte pred montaZzou po-
lohovacieho zariadenia zétku (5). Pri po-
lohovaciach zariadeniach bez prepla-
chovani vzduchom nahradte skrutkov
zdtku (4) odvzduitiovacou zétkou.

4. Vyberte pozadovant velkost paky (1) M,
L alebo XL a polohu éapu podla velkosti
pohonu a dréhy ventilu uvedenej v ta-
bul'ke dréh na strane 5-4.

Ak je potrebné iné poloha &apu ako poloha
35 pri $tandardnej pdke M alebo ak je po-
trebnd vel'kosf pdky L alebo XL, postupuite
takto:

- Upevnite sledovaci éap (2) do priradené-
ho otvoru pdky (poloha &apu je uvedend
v tabul'ke zdvihov). Pouzivaite iba dlhsi
&ap kladky (2), ktory je stéasfou mon-
tdznej sady.

- Umiestnite péku (1) na hriadel polohova-
cieho zariadenia a pevne ju upevnite po-
mocou tanierove| pruziny (1.2) a matice
(1.1).

—  Posurite péku raz az na doraz v oboch
smeroch.

5. Vlozte tvarované tesnenie (6.2) do dréz-
ky drziaka adaptéra.

6. Vlozte tvarované tesnenie (17.1) do
otoénej dosky (17) a pomocou skrutiek
(17.2) pripevnite otoénd dosku k adapté-
ru (13).

7. Pomocou skrutiek (18.1) pripevnite
prézdnu dosku (18) k otoénej doske.
Skontrolujte, &i s0 tesnenia spravne nasa-
dené.

i Poznémka
Elektromagneticky ventil sa méze namonto-
vaf aj na miesto prézdnej dosky (18). Orien-
técia otoénej dosky (17) uréuje montdznu
polohu elektromagnetického ventilu. Alterna-
tivne je mozné namontovaf obmedzovaciu

dosku (» AB 11).

8. Pomocou skrutiek (13.1) pripevnite blok
adaptéra (13) k pripojovaciemu bloku
NAMUR.

9. Odvzdusiiovaciu zdstreéku zasuite do
pripoiky Exh.
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10. Umiestnite polohovacie zariadenie na
blok adaptéra (13) tak, aby éap unédaca
(2) spocival na hornej éasti dosky uné3a-
&a (3, 3.1). Zodpovedajicim spdsobom
nastavte pdku (1).
Pripevnite polohovadlo k adaptéru (13)
pomocou dvoch upeviiovacich skrutiek
(6.3). Skontroluite, &i je tvarované tesne-
nie (6.2) sprdvne nasadené.

11.V pripade jednoéinnych pohonov bez
preplachovania vzduchom pripojte port
Y1 adaptérového bloku k pripojke sig-
ndlneho tlaku pohonu. Port Y2 utesnite
zaslepovacou zétkou.
V pripade dvojé¢innych pohonov a po-
honov s preplachovanim vzduchom pri-
pojte port Y2 adaptérového bloku k pri-
pojke signélneho tlaku druhej komory
pohonu alebo komory pruziny pohonu.

5.6.5 Pripojenie podla VDI/
VDE 3847-2

Pripojenie podla VDI/VDE 3847-2 pre ro-
taéné pohony SRP (jednoginné) a DAP (dvoj-
&inné) vo velkostiach 60 az 1200 s rozhra-
nim NAMUR a vzduchovym preplachovanim
pruzinovej komory pohonu umoziuije pria-
me pripojenie polohovacieho zariadenia
bez dodatoéného potrubia.

Okrem toho je mozné polohovacie zariade-
nie rychlo vymenit za chodu procesu zablo-
kovanim vzduchu v jednoginnych pohonov.

Zablokovanie pohonu na mieste
(pozri Obr. 5-15):

1. Odskrutkujte cervent poistny skrutku (1).

Instalacia

2. Ototte blokdtor vzduchu (2) na spodne;j
strane bloku adaptéra podla népisu.

(7

1 Upeviovacia skrutka
2 Blokétor vzduchu

Obr. 5-15: Adaptérovy blok na upevnenie pod-
la VDI/VDE 3847-2
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a) Verzia pre iednoEinn)" pOhOh 7. Upevnite polohovacie zariadenie na dr-
Ziak adaptéra (4) pomocou upeviiova-

Montéz na pohon typu 31a (edicia 2020+), cich skrutiek (6).
verzia SRP = Skontrolujte, ¢i sU tesnenia sprévne nasa-

> Pozri Obr. 5-17 dené.

1. Utesnite vystup signélneho tiaku na

zadnej strane polohovacieho zariadenia Q

skrutkovacou zétkou (4, obj. €. 0180-
1254) a prislusnym O-krdzkom (obj. &.
0520-0412), ak skrutkovacia zatka edte

nie je na mieste.

2. Pomocou 3tyroch upeviovacich skrutiek
(2) pripevnite blok adaptéra (1) k roz-
hraniu NAMUR pohonu.

= Skontrolujte, ¢i sU tesnenia sprévne nasa-
dené.

Obr. 5-16: Cap kladky v polohe 90°

3. Na hriadel pohonu nasadte sledovacie
koleso (3). Pouzite zodpovedaijuci adap-
tér hriadela (pozri Tabulka 5-9 na strane
5-51).

4. Umiestnite drziak adaptéra (4) na blok
adaptéra (1) a upevnite ho pomocou
upeviiovacich skrutiek (5).

= Skontrolujte, ¢i sU tesnenia sprévne nasa-
dené.

5. Nasadte a upevnite sledovaci kolik v po-
lohe 90° na péke polohovacieho zaria-
denia (pozri Obr. 5-16). Pouzivaite iba
dlh3i ¢ap kladky, ktory je socastou mon-
tdznej sady.

6. Nastavte polohovacie zariadenie na dr-
Ziak adaptéra (1) tak, aby sa sledovaci
kolik zasunul do sledovacieho kolieska
pohonu (3).
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Adaptérovy blok
Upeviiovacie skrutky
Koleso kladky
Drziak adaptéra
Upeviiovacie skrutky
Upeviiovacie skrutky

SO A WN —

Obr. 5-17: Montdz na jednocinny pohon
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b) Verzia pre dvojéinny pohon

Pri aplikéciéch s dvojéinnymi pohonmi (DAP)
alebo aplikdcidch s jednocinnymi pohonmi
(SAP), ktoré zahffiajo testovanie &iastoéného
zdvihu, sa musi dodatoéne namontovaf
reverzny zosilfiovad.

V tomto pripade je na montéz potrebny $pe-
cidlny drziak adaptéra (4).

= Pozri Obr. 5-19.

1. Utesnite vystup signélneho tlaku na
zadnej strane polohovacieho zariadenia
skrutkovacou zétkou (4, obj. €. 0180-
1254) a prislusnym O-krizkom (obj.
&.0520-0412), ak skrutkovacia zétka

este nie je na mieste.

2. Pomocou 3tyroch upeviovacich skrutiek
(2) pripevnite blok adaptéra (1) k roz-
hraniu NAMUR pohonu. Skontrolujte, ¢i
sU tesnenia sprévne nasadené.

3. Na hriadel pohonu nasadte sledovacie
koleso (3). Pouzite zodpovedaijuci adap-
tér (pozri Tabulka 5-9 na strane 5-51).

4. Umiestnite drziak adaptéra (4) na blok
adaptéra (1) a upevnite ho pomocou
upeviiovacich skrutiek (5). Skontroluite,
&i s tesnenia sprévne nasadené.

5. Nasadte a upevnite sledovaci kolik do
polohy 90° na péke polohovacieho za-
riadenia (pozri Obr. 5-16 na strane
5-20).

6. Nastavte polohovacie zariadenie na dr-
Ziak adaptéra (1) tak, aby sa sledovaci
kolik zasunul do sledovacieho kolieska
pohonu (3).

7. Upevnite polohovacie zariadenie na dr-
Ziak adaptéra (4) pomocou upeviiova-
cich skrutiek (6).

8. Namontujte reverzny zosilfiova typu
3710 (7) spolu s dvoma vodiacimi
puzdrami (8) a svorkovnicou (9) na dr-
Ziak adaptéra pomocou prislusnych
upeviiovacich skrutiek (10). Skontrolujte,
&i s0 tesnenia sprévne nasadené.

9. Odstrérite odvzdusiovaciu zétku na blo-
ku adaptéra a otvor utesnite skrutkova-
cou zétkou G V4.

10. Namontujte otoény panel s oznaéenim
,Doppel’ pre dvojcinné pohony alebo
otoény panel s oznagenim "PST" pre jed-
no&inné pohony s festovanim ¢iastoné-
ho zdvihu. Pozri Obr. 5-18. Skontroluite,
&i s0 tesnenia sprévne nasadené.

Obr. 5-18: Montdz otocnej dosky
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Adaptérovy blok
Upeviiovacie skrutky
Koleso kladky
Drziak adaptéra
Upeviiovacie skrutky
Upeviiovacie skrutky
Reverzny zosiliova¢
Vodiace puzdré
Svorkovnica

0 Upeviiovacie skrutky

Obr. 5-19: Montdz na dvojéinny pohon alebo jednocinny pohon s testovanim Ciastocného zdvihu
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Medziplast pre rozhranie AA4
= Pozri Obr. 5-20.

Pre rotaéné pohony SRP a DAP velkosti 900
a 1200 s rozhranim AA4 sa musi medzi
blok adaptéra a drziak adaptéra namonto-
vat medzikus (1). Tato doska je stéastou pri-
slusenstva pre adaptér hriadela AA4 (pozri
Tabulka 5-9 na strane 5-51).

Montéz elekiromagnetického ventilu
= Pozri Obr. 5-21.

Elektromagneticky ventil (12) sa méze na-
montovat aj na miesto prézdnej dosky (12).
Orientécia otonej dosky (14) uréuje mon-
tdznu polohu elekiromagnetického ventilu.
Alternativne je mozné namontovat obme-
dzovaciu dosku. Dal3ie informécie ndjdete
v dokumente > AB 11 (Prislusenstvo pre
elekiromagnetické ventily).

Verzia pre jedno¢inny pohon

| E—

0

!

i
:_,%
T

Verzia pre dvojéinny pohon

f——er,

N\ AN
© © |

11 Medziplast

Obr. 5-20: Medziplasf pre pohony velkosti 900 a 1200 pre rozhranie AA4
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13 Elekiromagneticky venti

12 Zaslepovacia doska
14 Otoénd doska

Obr. 5-21: Montdz elektromagnetického ventilu
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5.6.6 Pripojenie podla VDI/
VDE 3845
= Pozri Obr. 5-23

= Potrebné montdzne diely a prislusenstvo:
Tabulka 5-10 na strane 5-51.

= Dodrzuijte tabulky zdvihu na strane 5-4.

Polohovacie zariadenie sa montuje na rotac-
ny pohon pomocou dvoch pérov konzol.
Pred pripojenim polohovacieho zariadenia
k rotaénému pohonu SAMSON typu 3278
namontujte na volny koniec hriadela
rotaéného pohonu prislusny adaptér (5).

i Poznémka
Pri upeviiovani polohovacieho zariadenia,
ako je opisané nizsie, je nevyhnutné dodr-
Ziavaf smer otdéania pohonu.

1. Nasadte svorku sledovaéa (3) na hriadel

pohonu s drazkami alebo na distangny
prvok (5).

2. Umiestite spojovacie koleso (4) plochou
stranou smerom k pohonu na svorku sle-
dovaéa (3). Vyrovnaijte drézku tak, aby
zodpovedala smeru otééania, ked'je ven-
til v zatvorenej polohe (pozri Obr. 5-23).

3. Pomocou skrutky (4.1) a tanierovej pru-
Ziny (4.2) pevne upevnite spojovacie ko-
leso (4) a svorku kladky (3) na hriadel

pohonu.

4. Pripevnite spodny pér konzol (10.1)
s ohybmi smerujicimi dovnitra alebo
von (v zdvislosti od velkosti pohonu) na
skrifiu pohonu. Umiestnite horny par
konzol (10) a upevnite ich.

5. Na polohovacie zariadenie namontujte
spojovaciu dosku (6) alebo drziak mano-
metra (7) s manometrami. Skontrolujte, &
sU obe tesnenia (6.1) sprévne nasadené.
Dvojcinné bezpruzinové rotaéné pohony
si vyzaduji pouZitie reverzného zosilfio-
vada na strane pripojenia puzdra poloho-
vacieho zariadenia (pozri kapitolu 5.6.7).

6. Odskrutkuite Standardny &ap kladky (2)
z paky M polohovacieho zariadenia (1).
Pouzite kovovy kolik (& 5 mm), ktory je so-
&asfou montéznej sady, a pevne ho za-
skrutkujte do otvoru pre polohu kolika 90°.

7. Umiestnite polohovadlo na hornt konzo-
lu (10) a pevne ho upevnite. S ohladom
na smer ofééania pohonu nastavte paku
(1) tak, aby zapadla do drézky spojova-
cieho kolesa (4) s jeho Eapom kladky
(Obr. 5-23). Musi byt zaruéené, ze péka
(1) je rovnobezné s dlhou stranou polo-
hovacieho zariadenia, ked'je pohon
v polovici uhla otééania.

1# /T o
E

1
4.1
2 —4.2
3 5
N .
N

Obr. 5-22: Montdz spojovacieho kolesa na

typ 3278
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Legenda pre Obr. 5-22 a Obr. 5-23

Regula¢ny ventil sa otvéra proti smeru
Packa hodinovych rugiciek

Matica Regulacny ventil sa otvéra v smere hodi-
Tanierovd pruzina novych rugiciek

Cap undsaca

Svorka kladky
Spojovacie koleso
Skrutka

Tanierové pruzina
Stupnica

Hriadel pohonu

Adaptér pre typ 3278
Pripojovacia doska
Tesnenia

Drziak manometra
Montdzna siprava mano-
mefra

10 Horny pdr drziakov

10.1  Spodny par drziakov

N —

N R
wWwnN —

o N O~ O~
-

Obr. 5-23: Pripojenie k rotacnym pohonom
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8. Stupnicu (4.3) prilepte na spojovacie ko-
leso tak, aby ¥picka 3ipky oznaovala
zatvoren( polohu a aby sa dala fahko
odéitaf, ked'je ventil naingtalovany.

a) Verzia pre vysoké zafaZenie

i Poznémka
Odporicame pouzif obmedzenie objemu
(pozri kapitolu 5.5) pre pohony s objemom
mensim ako 300 cm?.

= Pozri Obr. 5-25

= Potrebné montézne diely a prisluienstvo:
Tabulka 5-10 na strane 5-51.

Obe montézne sady obsahujo vietky potreb-
né montézne diely. Diely pre pouziti velkosf
pohonu sa musia vybraf z montéznej sady.
Pripravte pohon a namontujte pripadne poza-
dovany adaptér dodany vyrobcom pohonu.

1. Utesnite vystup signélneho tlaku na
zadnej strane polohovacieho zariadenia
skrutkovacou zétkou (4, obj. €. 0180-
1254) a prislusnym O-krizkom (obj. &.
0520-0412), ak skrutkovacia zatka edte

nie je na mieste.

2. Namontuite kryt (10) na rotaény pohon.
V pripade upevnenia VDI/VDE umiestni-
te v pripade potreby pod ne distanné

podlozky (11).

3. Pre rotaéné pohony SAMSON typu 3278
a VETEC S160 upevnite adaptér (5) na
volny koniec hriadela a pre pohon
VETEC R nasadte adaptér (5.1).

V pripade pohonov typu 3278, VETEC
$160 a VETEC R nasadte adaptér (3).
V pripade pohonov typu 3278, VETEC
$160 a VETEC R nasadte adaptér (3).
V pripade verzie VDI/VDE tento krok
zévisi od velkosti pohonu.

4. Nalepte samolepiaci stitok (4.3) na spoj-
ku tak, aby bola Zlté &ast nélepky viditel-
né v okienku krytu, ked'je ventil OTVO-
RENY. Prilozené s6 samolepiace 3itky
s vysvetlujocimi symbolmi, ktoré mozno
v pripade potreby nalepit na kryt.

5. Pomocou skrutky (4.1) a tanierovej pruzi-
ny (4.2) upevnite spojovacie koleso (4)
na drézkovany hriadel pohonu alebo
adaptér (3).

Pohon sa otdéa
proti smeru hodi-
novych ruéiciek

1

X g 7 / 4
\_/ Pohon sa otdéa
v smere hodinovych
rugiciek

Obr. 5-24: Smer otdcania
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BN ———
o =

4.1
4.2

5.1

Packa

Matica

Tanierovéd pruzina
Cap unéiaca
Adaptér
Spojovacie koleso
Skrutka

Tanierové pruzina
Samolepiaci 3titok
Hriadel pohonu
alebo adaptér
Adaptér

SRNEN

10
10.1

Pripojovacia doska
(iba pre G V4)
Tesnenia

Drziak manometra
Montdzna siprava
manometra
Puzdro adaptéra
Skrutky
Distanénd vlozka

w i
—— 10 [ =1
I« xRt
Bins| —— 5
- Te=_ o 5
SAMSONTyp 3278 Pripojenie podla VDI/VDE 3845 (september
VETEC S160, VETEC R 2010)

Obr. 5-25: Pripojenie k rotacnym pohonom (verzia pre vysoké zataZenie)

Pre pohony s objemom <300 cm3
pouzite skrutkové obmedzenie na
vystupe signdlneho tlaku

0 N O~ O
-

——10.1

%
y/—|

Upinacia uroven 1, velkost AA1 az AA4
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6. Odskrutkujte standardny &ap kladky (2)
z péky M polohovacieho zariadenia (1).
Na poziciu éapu 90 pripevnite &ap klad-
ky (@5 mm), ktory je séastou montaznej
sady.

7. Na polohovacie zariadenie namontujte
pripojovaciu dosku (6) pre pozadovany
pripojovaci zdvit G V4 alebo drziak
manometra (7) s manometrami.
Skontroluijte, &i st obe tesnenia (6.1)
spravne nasadené. Dvojcinné
bezpruzinové rotaéné pohony si
vyzaduju poutzitie reverzného
zosillovada na strane pripojenia puzdra
polohovacieho zariadenia (pozri
kapitolu 5.6.7).

8. Umiestnite polohovacie zariadenie na
puzdro (10) a pevne ho naskrutkujte. S
ohladom na smer otdéania pohonu na-
stavte paku (1) tak, aby zapadla do
spravnej drézky so svojim apom kladky
(Obr. 5-24).

5.6.7 Reverzny zosilfiova¢ pre
dvojéinné pohony

Pri pouziti s dvojéinnymi pohonmi musi byf
polohovacie zariadenie vybavené reverznym
zosilovagom:

2 SAMSON Typ 3710 reverzny zosilfovag,
> EB 8392

Pre vietky reverzné zosiliiovaée plati nasle-
dujice:

Signdl Hlaku polohovacieho zariadenia je
dodévany na vystup 1 reverzného zosilfova-
&a. Na vystupe 2 sa vytvori protitlak, ktory
sa po pridani k tlaku na vystupe 1 rovné po-
Zadovanému privodnému tlaku (Z).

Plati nasledujici vztah:

vystup 1 + vystup 2 = privodny tlak (Z).
Pripojte vystup 1 k pripojke signdineho tlaku
na pohone, ktory spdsobi otvorenie ventilu
pri zvy3eni tlaku.

Pripojte vystup 2 k pripojke signdIneho tlaku
na pohone, ktory spdsobi otvorenie ventilu
pri zvyseni tlaku.

5.6.8 Pripojenie externého
snimaéa polohy

Obr. 5-26: Polohovacia jednotka so snimacom
namontovanym na mikroprietoko-
vom ventile

= Potrebné montézne diely a prislusenstvo:
pozri Tabulka 5-11

Vo verzii polohovacieho zariadenia s exter-
nym snimadom polohy je snimaé umiestneny
v samostatnom puzdre pripevneny cez dosku
alebo konzolu k regulaénému ventilu. Cestov-
né odoberanie zodpovedd $tandardnému
zariadeniu.

Polohovag mozno podla potreby namontovaf
na stenu alebo potrubie.
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Na pneumatické pripojenie sa musi na skri-
fiu pripevnit bud'spojovacia doska (6), alebo
drziak manometra (7), v zévislosti od zvole-
ného prislusenstva. Skontrolujte, & s0 tesne-
nia (6.1) spravne vlozené (pozri Obr. 5-10,
vpravo dole).

Na elekirické pripojenie je sicastou doddvky
10 m privodny kébel s konektormi M12x1.

i Poznémka

— Okrem toho sa pokyny v oddieloch 5.7
a 5.8 platia pre pneumatické a elektrické
pripojenie.

- Od roku 2009 je zadnd strana snimaca
polohy (20) vybavend dvoma kolikmi, kto-
ré sliZia ako mechanické zardzky pdky
(1). Ak sa tento snima¢ polohy montuje
pomocou starych montéznych dielov, mu-
sia sa do montdznej dosky/konzoly (21)
vyvrtaf dva zodpovedajice otvory & 8
mm. Na tento G¢el je k dispozicii $abléna.
Pozri Tabulka 5-11.

a) Montdaz snimaéa polohy
s priamym upevnenim

Typ 3277-5 Aktudtor so 120 cm? (Obr. 5-27)

Signélny tlak z polohovacieho zariadenia je
vedeny cez pripojku signélneho tlaku
spojovacej dosky (9. Obr. 5-27 vlavo) do
komory s membrénou pohonu. Ak chcete
pokracovat, najprv naskrutkujte spojovaciu
dosku (9), ktoré je sGéasfou prislusenstva, na
jarmo pohonu.

—  Otogte spojovaciu dosku (9) tak, aby bol
spravny symbol pre bezpeénostnt akciu

Instalacia

"vysunutie drieku pohonu" alebo "zasu-
nutie drieku pohonu" zarovnany so znaé-
kou (Obr. 5-27 nizsie).

Uistite sa, Ze je tesnenie pripojovace]
dosky (9) sprdvne vlozené.

- Spojovacia doska ma zévitové otvory so
zévitom NPT a G. Nepouzivany zdvitovy
spoj utesnite gumovym tesnenim a Stvor-
covou zdtkou.

Akény €len typu 3277 s plochou 175 az
750 cm

Signdlny tlak je pri verzii s bezpenostnou
funkciou "driek pohonu sa vysunie" vedeny do
pripojky na strane jarma pohonu. Pre bezpet-
nostny funkciu "zasunutie drieku pohonu" sa
pouziva spojenie na hornom puzdre membrd-
ny. Pripojka na strane jarma musi byt vybave-
nd odvzdusiovacou zétkou (prislusenstvo).

Montéz snimaéa polohy

1. Umiestnite packu (1) na snimaéi do
strednej polohy a podrzte ju na mieste.
Odskrutkujte maticu (1.1) a odstrarite
péku spolu s kotGovou pruzinou (1.2)
z hriadela snimaca.

2. Naskrutkujte snimaé polohy (20) na
montdznu dosku (21).

3. V zdvislosti od velkosti pohonu a meno-
vitého zdvihu ventilu uréite, ktord pdka
a poloha sledovacieho kolika (2) sa ma
pouzif, podla tabulky zdvihov v &asti
5.4.1. Polohovacie zariadenie sa doda-
va s péckou M v polohe kolika 35 na
snimadi. Ak je to potrebné, odstrénte sle-
dovaci kolik (2) z jeho polohy pre kolik
a presufite ho do otvoru pre odportéan
polohu kolika a pevne ho zaskrutkuite.

EB 8484-3 SK
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4. Na hriadel snimaga nasadte péku (1)

a kotG&ovy pruzinu (1.2). Umiestnite pa-
ku do strednej polohy a podrite ju na
mieste. Naskrutkujte maticu (1.1).

. Nasadte éap kladky (3) na drieku poho-
nu, zarovnaite jej a pevne zaskrutkujte
tak, aby sa montézna skrutka nachddza-
la v drézke drieku pohonu.

. Umiestnite montéznu dosku spolu so sni-

macom na jarmo pohonu tak, aby sa sle-
dovaci kolik (2) opieral o horng &asf

svorky sledovada (3). Musi na fiom spo-
&ivat silou pruziny. Pomocou oboch
upeviiovacich skrutiek upevnite montéz-
nu dosku (21) na jarmo pohonu.

. Namontujte kryt (11) na druhg stranu.

Pri instaldcii regulagného ventilu sa uisti-
te, ze odvzdusiovacia zétka je umiestne-
nd v spodnej &asti, aby mohla odtekaf
pripadné kondenzované voda, ktord sa
zhromazduje.

A=
i

AN

REN Ve

{2

—L 1 VAR -
2 ‘ g
20 1 — —
21 o
— Signdlny tlak
i Odvzdusiovacia zétka —£ﬂ
_—Signdlny tlak 1 Paeka
1.1 Matica
1.2 Tanierovd pruzina
bol Driek pohonu 2 Cap unddaca
Symbol —| 6 Lt sa vysiva sa zastva 3 Svorka kladky
\% 9 Pripojovacia doska
- 1 Kyt
Oznacenn: @ @ 20 Snimaé polohy

Obr. 5-27: Montdz pre pohon typu 3277-5 (vlavo) a pohon typu 3277 (vpravo)

v

v 21

Montdzna doska
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b) Montdz snimaéa polohy
s upevnenim podla IEC
60534-6

= Potrebné montazne diely a prislusenstvo:
pozri Tabulka 5-11

Pozri Obr. 5-28.

. Umiestnite p&¢ku (1) na snimaéi polohy
do strednej polohy a podrzte ju na
mieste. Odskrutkujte maticu (1.1) a od-
strérite pdku spolu s kotdéovou pruzinou
(1.2) z hriadela snimaca.

—_

2. Naskrutkujte snimaé polohy (20) na
drziak (21).

Standardne pripevnend paka M so sledova-

cim éapom (2) v polohe 35 je uréend pre

pohony s plochou 120 az 350 cm? s meno-

Instalacia

vitym zdvihom 15 mm. Pre iné velkosti po-
honu alebo dréhy vyberte polohu péky a &a-
pu z tabulky dréh v éasti 5.4.1. Paeky L a XL
sU stéastou montéznej sady.
3. Na hriadel snimaéa nasadte pdku (1)
a koto&ovi pruzinu (1.2). Umiestnite pé-
ku do strednej polohy a podrite ju na
mieste. Naskrutkujte maticu (1.1).

4. Naskrutkujte dve skrutky (14) na konzolu
(9.1) konektora drieku (9), nasadte na
fiu dosku kladky (3) a na upevnenie pou-
Zite skrutky (14.1).

5. Umiestnite drziak so snimacom na rebro
NAMUR tak, aby sledovaci kolik (2) spo-
&ival v drézke sledovacej dosky (3), po-
tom drziak pomocou upeviiovacich skru-
tiek priskrutkuite k ventilu.

20 21 3 14 9.1

1.1,1.2

14.1

Pécka
Matica

1
.2 Tanierové pruzina

Obr. 5-28: Montdz podla IEC 60534-6 (NAMUR)

1
1
1
2 Cap unésaéa
3
9

Unésac
Konektor drieka
9.1  Drziak
14 Skrutka
14.1  Skrutky
20 Snimag polohy
21 Drziak
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¢) Montéz snimaéa polohy na 3 Vl(Ybek”? pélkl:is (1 )’Zk F'Ifl"(slugegswa a na-
mikroprietokovy ventil skrutkuijte sle ovaci kol (2). oo'tvoru
pre polohu kolika 17. Na hriadel snima-
typu 3510 &a nasadte péku (1) a kotdéovd pruzinu
= Potrebné montézne diely a prislusenstvo: (1.2). Umlfestn'He pakl.’ do strednej po!o-
oozri Tabulka 5-11 hy a podrzte ju na mieste. Naskrutkujte
maticu (1.1).
> POZ_” Ol.or. 5:%9' o 4. Nasadte nasledovnd svorku (3) na ko-
1. Umiestnite pa?ku (1) na snimaci p'olo- nektor drieku ventilu, zarovnaite ju do
h)f do strednej P°|_°hY a Podrzte |u na pravého uhla a pevne zaskrutkuite.
mieste. Odskrutkujte maticu (1.1) a od- s .. L
o L 5. Umiestnite drziak (21) so snimadom po-
strante $tandardne pripojend pdku M (1) . :
iy . . lohy na jarmo ventilu a pevne ho za-
spolu s kotdéovou pruzinou (1.2) z hria- . o L
o skrutkuijte, pri¢om sa uistite, Ze kolik sle-
dela snimaca. dovaéa (2) sa zasunie do drézky svorky
2. Iv\!ailir;;k)uite snimaé polohy (20) na dr- sledovaga (3).
Zia .
1.1
20 21 12
T |

fi

<

Packa

([

\

L

Obr. 5-29: Montdz na mikroprietokovy ventil

Matica

Tanierova pruzina
Cap unésaéa
Svorka kladky
Snimag polohy
Drziak
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d)

2>

>
1.

MontéZ na rotaéné pohony

Potrebné montazne diely a prislusenstvo:
pozri Tabulka 5-11

Pozri Obr. 5-30.

Umiestnite packu (1) na snimadi polohy
do strednej polohy a podrzte ju na
mieste. Odskrutkujte maticu (1.1) a od-
strérite pdku spolu s kotdéovou pruzinou
(1.2) z hriadela snimaca.

Naskrutkujte snimaé polohy (20) na
montdznu dosku (21).

Vymetite kolik (2), ktory je bezne pripev-
neny k pdke (1), za kovovy kolik (& 5

Instalacia

mm) z prisluienstva a zaskrutkujte ho do
otvoru pre polohu kolika 90°.

4. Na hriadel snimaéa nasadte péku (1)
a koto&ovi pruzinu (1.2). Umiestnite pé-
ku do strednej polohy a podrzte ju na
mieste. Naskrutkujte maticu (1.1).
Postupujte podla pokynov popisujicich pri-
pevnenie k $tandardnému polohovaciemu
zariadeniu v &asti 5.6.3.

Namiesto polohovacieho zariadenia pripev-
nite snimaé polohy (20) s jeho montéznou
doskou (21).

Obr. 5-30: Montdz na rotacné pohony

Nir SN NHAN SNV
Lw_? iR . ‘ ; ,,[ ]I_,
T 1 T |
] i ;
[ ==l
T B 1 1 Packa
N 1.1 Matica
\—II:D—| ,-lI:D_j 1.2 'I:qnierov,(é r{ruiinq
M.J “_J 2 Cap unddaca
20  Snimaé polohy
2 1 1.1,1.2 21 Montdzna doska

EB 8484-3 SK
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5.6.9 Upevnenie polohovacich
zariadeni s puzdrami
z nehrdzavejucej ocele
Polohovacie zariadenia s puzdrami z nehr-
dzavejicej ocele vyzadujo montézne diely,
ktoré so kompletne vyrobené z nehrdzavejo-
cej ocele alebo neobsahuiju hlinik.

i Poznémka
Pneumatické spojovacia doska a drziak ma-
nometra s k dispozicii z nehrdzavejucej
ocele (objedndvacie &isla su uvedené niZsie).
Pneumaticky reverzny zosilfiovac typu 3710
je k dispozicii af z nehrdzavejicej ocele.

Pripojovacia doska G 4 1400-7476
(nehrdzavejica VaNPT  1400-7477
ocel)

Drziak manometra G 4 1402-0265
(nehrdzavejica V4 NPT 1400-7108

ocel)

Tabulka 5-4 az Tabulka 5-10 platia pre
upevnenie polohovacich zariadeni s puzdra-
mi z nehrdzavejicej ocele s nasledujdcimi
obmedzeniami:

Priame pripojenie

Vsetky montézne sopravy od Tabulka 5-5

a Tabulka 5-6 mozno pouzif. Pripojovaci
blok sa nevyzaduje. Pneumatické spojovacia
doska v prevedeni z nehrdzavejicej ocele
vedie vzduch interne do pohonu.

Upevnenie podla IEC 60534-6 (rebro
NAMUR alebo upevnenie na tyové jarmo)
Vzetky montézne stpravy od Tabulka 5-7
mozno pouzit. Spojovacia doska z nehrdza-
vejlcej ocele.

Pripojenie k rotaénym pohonom

Vzetky montézne stpravy od Tabulka 5-10
mozZno pouzit s vynimkou verzie pre velké
zataZenie. Spojovacia doska z nehrdzavejs-
cej ocele.

5.6.10 Funkcia preplachovania
vzduchom pre jed-
nodinné pohony

Vzduch z pristroja vychddzajici z polohova-
cieho zariadenia sa odvédza do komory
pruziny pohonu, aby sa zabezpecila ochra-
na proti korézii vo vnitri pohonu. Dodrzuijte
nasledujice:

Priame pripojenie k typu 3277-5 (vysuvnd
ty€ FA/vysuvné ty¢ FE)

Funkcia ¢istenia vzduchom je zabezpedend
automaticky.

Priame pripojenie na typ 3277, 175 az
750 cm?

Driek sa vysunuje: odstranite zatku (12.2,
Obr. 5-9) na &iernom pripojovacom bloku

a vylvorte pneumatické pripojenie ku komore
pruziny na odvzdusfiovanej strane.

Driek za zasunuije: je automaticky zabezpe-
&end funkcia precistenia vzduchom.
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Pripojenie podla IEC 60534-6 (pripojovaci
blok NAMUR alebo upevnenie na rdm)
a na rotaéné pohony

Polohovacie zariadenie si vyzaduje dodato¢-
ny port pre vyfukovy vzduch, ktory méze byt
pripojeny cez potrubie. Na tento Géel sa po-
vZiva adaptér dostupny ako prislusenstvo:

0310-2619
0310-2550

Zévitové puzdro G Va
(M20x1,5) 4 NPT

i Poznémka
Adoaptér vyuziva jeden z konektorov
M20x1,5 v puzdre, éo znamend, Ze je moz-
né nainstalovat len jednu kéblovd priechod-

ku.

Ak sa pouziva iné prislusenstvo ventilu, ktoré
odvzdufiuje pohon (napr. elektromagneticky
ventil, objemovy zosilfiovag, rychlovyfukovy
ventil), musi byt tento vyfukovy vzduch tiez
zahrnuty do funkcie preplachovania. Pripo-
jenie cez adaptér na polohovacom zariade-
ni musf byf chrénené spdtnym ventilom (na-
pr. zavitové spojenie s obmedzenim G 4,
obj. & 1991-5777) alebo 4 NPT (obj. ¢&.
1992-3178) namontovanym v potrubi. V
opaénom pripade by tlak v puzdre poloho-
vacieho zariadenia stdpol nad tlak okolia

a pri ndhlej reakcii vyfukovych komponentov
by doslo k poskodeniu polohovacieho zaria-
denia.

Instalacia

5.7 Vytvéranie pneumatickych
spojeni

A\ VAROVANIE

Nebezpecenstvo poranenia moznym
pohybom exponovanych éasti
(polohovadlo, pohon alebo ventil) po
pripojeni tlakového signélu.

= Nedotykajte sa odkrytych pohyblivych

dasti ani ich neblokujte.

© UPOZORNENIE

Nespravne pripojenie privodu vzduchu

poskodi polohovacie zariadenie a povedie

k poruche.

= Naskrutkujte skrutkové spojky do pripo-
jovacej dosky, montézneho bloku mano-
metra alebo pripojovacieho bloku z pris-
lusenstva.

Pneumatické porty sa nachédzajd na

zadnej strane polohovacieho zariadenia
(pozri Obr. 5-31).

© UPOZORNENIE

Riziko poruchy v désledku nedodrzania

pozadovanej kvality vzduchu.

= Pouzivajte len suchy privodny vzduch
bez oleja a prachu.

= Precitajte si ndvod na Gdrzbu redukénych
stanic v hornej casti potrubia.

= Pred pripojenim dékladne prefiknite
vietky vzduchové potrubia a hadice.

EB 8484-3 SK
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* Pridavny odvzdusiovaci otvor len vo verzii

TROVIS 37 30-3-xxx0xxxxx0xx0xx2x00xxxxx

Obr. 5-31: Pneumatické pripojenia

5.7.1 Privodny vzduch

A\ VAROVANIE

Ndhly hlasny zvuk pri odvzdusiiovani

pneumatického pohonu.

= Pri prdci v blizkosti ventilu pouZivajte
ochranu zraku a sluchu.

© UPOZORNENIE

Riziko poruchy v désledku nesprdavneho
poradia montdZe, instaldcie a uvedenia do
prevddzky.

= Dodrzujte nasledujicu postupnost.

1. Odstrdrite ochranné kryty z pneuma-

tickych pripojok.

2. Namontujte polohovacie zariadenie
na ventil.

3. Pripojte privod vzduchu.

4. Pripojte elektrické napdjanie.

5. Vykonajte nastavenia.

Pneumatické pripojky v pripojovace] doske,
montéznom bloku manometra a pripojova-
com bloku s0 volitelne navrhnuté ako otvor
so zévitom V4 NPT alebo G V4. Mé2u sa po-
vZif bezné tvarovky pre kovové alebo mede-
né rirky alebo plastové hadice.

= Preditajte si pokyny v asti 5.7.

5.7.2 Pripojenie signalneho
tlaku

Pripojenie signdlneho tlaku zavisi od spéso-
bu montaze polohovacieho zariadenia na
pohon:

Pohon typu 3277

= Pripojenie signdlneho tlaku je pevné.

Pripojenie podla IEC 60534-6 (NAMUR)

= V pripade "zasunutia drieku pohonu"
v pripade poruchy: pripoijte tlakovy sig-
ndl k pripojke na hornej strane pohonu.

= V pripade bezpecnostej funkcie ,driek
pohonu sa vysunie”: pripoijte tlakovy
signdl k pripojke na spodnej strane
pohonu.

Rotaéné pohony (verzia pre vysoké

zafazenie)

= Pre rotaéné pohony platia 3pecifikécie
vyrobcu pre pripojenie.
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5.7.3 Hodnota signélneho
tlaku

%% Rada

Na monitorovanie privodného vzduchu

a signdlneho tlaku odporiéame namontovat
tlakomery (pozri prislusenstvo v casti 5.9).

Montdaz tlakomerov:
= Pozri ¢ast 5.6.2 a Obr. 5-10.

5.7.4 Privodny tlak

Pozadovany privodny tlak vzduchu zavisi od
referenéného rozsahu a smeru &innosti poho-
nu (&innosf pri poruche).

Rozsah skdsobnej stolice je na vyrobnom stit-
ku uvedeny bud ako referen¢ny rozsah, alebo
ako rozsah signdlneho tlaku v zdvislosti od
pohonu. Smer ¢innosti je oznaceny FA alebo
FE alebo symbolom.

Driek pohonu sa vysunie FA (AIR TO OPEN)
Uzavretie pri poruche (pre gulové a uhlové
ventily):

= Pozadovany napdjaci tlak = horna hod-
nota referenéného rozsahu + 0,2 bar,
najmenej 1,4 bar.

Driek pohonu sa zasunie FE (AIR TO CLOSE)

Otvorenie pri poruche (pre gulové a uhlové
ventily):

V pripade tesne uzatvérajicich sa ventilov

sa maximélny signélovy tlak pstmax odha-
duje priblizne takto:

Instalacia

2. -
pstoo = F+ —d n-Ap [bar]
4. A
d Priemer sedla [cm]

Diferenény tlak cez ventil [bar]
A = Plocha pohonu [cm?]

F = Hornd hodnota referenéného roz-
sahu pohonu [bar]

Ak nie s0 k dispozicii Ziadne 3pecifikdcie,

vypo<itajte ich takto:

= Pozadovany napdjaci tlak = horné hod-
nota rozsahu skisobne + 1 bar

5.8 Vytvorenie elekirického
pripojenia

A\ NEBEZPECIE

Riziko smrtelného vrazu v désledku vzniku

vybusnej atmosféry.

= Pri instaldcii v nebezpecnych oblastiach
dodrziavajte prislusné normy platné
v krajine pouZitia.
Norma platnd v Nemecku: EN 60079-
14 (VDE 0165, cast 1) Vybusné atmo-
sféry - Névrh, vyber a montdz elektric-
kych instaldcif.

A\ VAROVANIE

Nesprdvne elekirické pripojenie spésobi, ze
ochrana proti vybuchu nebude bezpeénd.
= Dodrzujte priradenie svorky.

= Neodpdijajte smaltované skrutky.

EB 8484-3 SK
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A\ VAROVANIE

Iskrové bezpeénost neiéinnd v iskrovo

bezpeénych zariadeniach.

= K certifikovanym iskrovo bezpecnym jed-
notkdm so vstupnym pripojenim pripdjaj-
te len iskrovo bezpecné zariadenia urce-
né na pouzitie v iskrovo bezpecnych ob-
vodoch.

= Neuvddzaijte spéf do prevddzky iskrovo
bezpecné zariadenia, ktoré boli pripoje-
né k iskrovo bezpecénym jednotkém pri-
pojenym na vstup bez certifikdcie.

= Pri prepojovani iskrovo bezpecnych elek-
trickych zariadenf (Ui alebo UO, li alebo
10, Pi alebo PO, Ci alebo CO a Li alebo
LO) neprekracujte maximdlne pripustné
elektrické hodnoty uvedené v osvedce-
niach o typovej skuske ES.

A\ VAROVANIE

Ndhly hlasny zvuk pri odvzdusiiovani

pneumatického pohonu.

= Pri prdci v blizkosti ventilu pouZivajte
ochranu zraku a sluchu.

Vyber kdablov a vodi¢ov

= Pri indtaldcii iskrovo bezpecnych obvo-

dov dodrziavaite prislusné ustanovenia
normy EN 60079-14.

= Nepouzité kablové vstupy utesnite
zétkami.

= Zariadenia pouzivané pri teplotéch oko-
lia nizsich ako -20 °C vybavte kovovymi
kdblovymi vstupmi.

Zariadenie s typom ochrany Ex nA

V zariadeniach prevadzkovanych podla ty-
pu ochrany Ex nA (neiskriace zariadenia) sa
mozu obvody spdjat, prerusovat alebo pre-
pinaf pod napdtim len pocas instaldcie,
0drzby alebo opravy.

Pouzivajte certifikované kéblové priechodky
a zéslepky s prislusnym typom ochrany

a stupiiom krytia IP = 6X a vhodné pre certi-
fikovany teplotny rozsah.

Signdlny obvod sa pripdja pomocou skrut-
kovych svoriek (svorka 11/12) pre elektrické
vodice s prierezom od 0,2 do 2,5 mm2. Uta-
hovaci moment je 0,5 az 0,6 Nm.

Zariadenie s typom ochrany Ex t

V zariadeniach prevadzkovanych podla ty-
pu ochrany Ex t {ochrana krytom) sa mézu
obvody spéijat, prerudovat alebo prepinat
pod napdtim len po&as instalacie, udrzby
alebo opravy.

Otvorenie krytu pizdra v potencidlne vybus-
nej prasnej atmosfére pocas prevadzky mé-
Ze spdsobif ned&innost ochrany proti vybu-
chu.

Pouzivaite certifikované kéblové priechodky
a zéslepky s prislusnym typom ochrany

a stupiiom krytia IP = 6X a vhodné pre certi-
fikovany teplotny rozsah.

Signdlny obvod sa pripdja pomocou skrut-
kovych svoriek (svorka 11/12) pre elektrické
vodice s prierezom od 0,2 do 2,5 mm2. Uta-
hovaci moment je 0,5 az 0,6 Nm.
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5.8.1 Kablovy vstup s kab-

lovou vyvodkou

Kryt polohovacieho zariadenia TROVIS

3730-3 md $tyri zévitové otvory, ktoré moz-

no podla potreby vybavif kdblovymi prie-

chodkami.

= Verzia kéblovej vyvodky zdvisi od rozsa-
hu okolitej teploty (pozri technické ddaje
v kapitole ,Konstrukcia a princip &innos-
ti”).

= Skrutkové svorky si uréené pre vodice
s prierezom 0,2 aZ 2,5 mm? (ufahovaci
moment 0,5 Nm).
= Pripojte maximélne jeden zdroj pridu.
Vo vieobecnosti nie je potrebné pripojit po-
lohovacie zariadenie k vodiéu spojenia. Ak
by to viak bolo potrebné, tento vodi¢ moze
byf pripojeny vo vnitri alebo mimo zariade-
nia.

5.8.2 Elektrické napdjanie

@ UPOZORNENIE
Riziko poruchy v désledku nesprdvneho
poradia montdze, instaldcie a uvedenia do
prevadzky.
= Dodrzujte nasledujicu postupnost.
1. Odstrdrite ochranné kryty z pneuma-
tickych pripojok.
2. Namontujte polohovacie zariadenie
na ventil.
3. Pripojte privod vzduchu.
4. Pripojte elektrické napdjanie.
5. Vykonaijte nastavenia.

Instalacia

= Moznosti pripojenia, ako je uvedené
v Obr. 5-32 az Obr. 5-37, v pripadé po-
treby.

= Pripojte elektrické napdjanie (signdl mA)
podla obréazku Obr. 5-38.

Prislusenstvo

Kéblové vyvodky M20x1,5 Objedndvka ¢&.
Cierny plast

(rozsah upinania 6 az 12 mm) 8808-1011
Modry plast

(rozsah upinania 6 az 12 mm) 8808-1012
Poniklovand mosadz

(rozsah upinania 6 az 12 mm) 1890-4875
Poniklovand mosadz

(rozsah upinania 10 az 14 mm) 1992-8395
Nehrdzavejica ocel 1.4305

(rozsah upinania 8 az 14,5 mm) 8808-0160
Adaptér M20x1,5 na 2 NPT

Préskovo lakovany hlinik 0310-2149
Nehrdzavejica ocel 1400-7114

EB 8484-3 SK

5-41



Instalacia
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Indukény koncovy kontakt 1
+41

=52
Indukény koncovy kontakt 2
+51

Obr. 5-32: Priradenie svoriek indukénych koncovych kontaktov
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Obr. 5-33: Priradenie svoriek softvérovych koncovych kontaktov

-46/-92 Softvérovy koncovy kontakt 1
+45/+91 (PLC/NAMUR)

=56/-94 Softvérovy koncovy kontakt 2
+55/+93 (PLC/NAMUR)
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o] o] o] ]| | o] (o] {[on] (o] | o] o]

CIC]

Obr. 5-35: Priradenie termindlu ndteného vetrania

MozZnost A
7/
Ei
D D D D D D D D D D D D
(o] ]| | ] (o] | o] ]| o] (o] | o] ]| | o] ]
=32
+31
Obr. 5-34: Priradenie svoriek vysielaca polohy
Moznost B
4
I
> D D D D> D D> D D D > D
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Moznost B Moznost A

D D D D D D D D D D D D

o] ]| | o] o] || (o] |[on] (o] | o] (o] | o] o]

Obr. 5-36: Priradenie termindlu bindrneho vstupu

/
_K
/

E
D D D© D D D D D D D D D

o] o] ] o] | o] o] | o] (o] | o] o] | o] o]

j

—96/-84 |ndikétor poruchy,
+95/+83 PLC/NAMUR

Obr. 5-37: Priradenie svoriek bindrneho vystupu (vystup poruchového alarmu)
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Obr. 5-38: Pripojenie riadiaceho signdlu mA

Pripojenie v bezpe¢nej oblasti Ruény komunikétor alebo - —1_
druhy modem FSK ‘ !
] a

T

PR
t
|

4 a0z 20 mA ! TROVIS 3730-3
Ovldda¢/riadiaca

stanica

Pripojenie v oblasti

s nebezpedenstvom vybuchu

Nebezpeend oblast

N

[T
\Y w

I TROVIS 3730-3
+—
Ovlddag/riadiaca stanica

s ochranou proti vybuchu

— L
v .’ |l ¥ r 1
Izolaény zosiliovad \ \
i i
\ \

Ruény komunikdtor alebo dfuhy mo-
dem FSK (chréneny proti vybuchu)

Obr. 5-39: Pripojenie s modemom FSK
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5.8.3 Nadviazanie
komunikdacie HART®

Komunikécia medzi po&itaom a polohova-
cim zariadenim pomocou modemu FSK ale-
bo ruéného komunikétora (v pripade potreby
s pouzitim izolaéného zosilfiovaca) je zalo-

Zend na protokole HART®.

Modem Viator FSK
- RS-232 Nie je ex Objednévka &. 8812-0130
- USB  Nie je ex Objedndvka ¢. 8812-0132

Ak je impedancia zéfaze regulétora alebo
riadiacej stanice prili§ nizka, musi sa medzi
reguldtor a polohovacie zariadenie pripojit
izolagny zosilfiovaé (prepojenie ako v pripade
polohovacieho zariadenia pripojeného v ne-
bezpecnych priestoroch). Pozri Obr. 5-39.

Ak sa polohovacie zariadenie pouziva

v prostredi s nebezpecenstvom vybuchu, mu-
si sa pouzif izolaény zosiliovaé s ochranou
proti vybuchu.

Pomocou protokolu HART® mozno vietky
pripojené riadiace a prevédzkové jednotky
individudlne adresovat pomocou ich adresy
na $tandardnej zbernici.

Standardné zbernica:

V rezime $tandardnej zbernice sa polohova-
cie zariadenie riadi analégovou Ziadanou
hodnotou. Adresa zbernice/pollingové ad-
resa musi byt v rozsahu 1 a2 15.

Ked sa vyskytnd chyby v komunikdcii:
Chyby komunikécie sa mézu vyskytnot, ak
vystup procesného reguldtora/riadiacej sta-
nice nie je kompatibilny s HART®.

Alternativne mozno k analégovému vystupu
polohovacich zariadeni bez ochrany proti
vybuchu a polohovacich zariadeni s typom
ochrany Ex tb pripojit sériovo rezistor 250 Q
a paralelne kondenzdtor 22 pF. (Obr. 5-40).
V désledku toho sa zvysi zataZenie vystupu
reguldtora.

Ovlédaé/riadiaca stanica

Obr. 5-40: Prispésobenie vystupného signdlu

5.8.4 Spinaci zosilfiovaé
podla normy
EN 60947-5-6

Na prevadzku koncovych kontaktov musia
byf vo vystupnom obvode zapojené spinacie
zosiliovace. Musia spliat limitné hodnoty
vystupnych obvodov podla normy

EN 60947-5-6.

= Dodrziavaite prislusné predpisy pre in-
Staléciu v nebezpeénych priestoroch.

Pri aplikéciéch v bezpegnych oblastiach (bez

nebezpeénych priestorov) mozno softvérové

koncové kontakty priamo prepoijif

s bindrnym vstupom PLC v slade s normou

IEC 61131. To plati pre standardny

pracovny rozsah digitélnych vstupov podia

&énku 5.2.1.2 normy IEC 61131-2

s menovitym napdtim 24 V DC.
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5.9 Prislusenstvo

Tabulka 5-4: Vseobecné prislusenstvo

Oznacdenie Objednavka é.
Reverzny zosiliiovaé pre dvojcinné pohony Typ 3710
Cierny plast (rozsah upinania 6 az 12 mm) 8808-1011
Modry plast (rozsah upinania 6 az 12 mm) 8808-1012
Kéblové vyvodka M20x1,5 Poniklovand mosadz (rozsah upinania 6 az 12 mm) 1890-4875
Poniklovand mosadz (rozsah upinania 10 az 14 mm) 1992-8395
Nehrdzavejica ocel 1.4305 (rozsah upinania 8 az 14,5 mm) | 8808-0160
Préskovo lakovany hlinik 0310-2149
Adaptér M20x1,5 na V2 NPT
Nehrdzavejica ocel 1400-7114
Packa M 0510-0510
P&cka L 0510-0511
Packa XL 0510-0512
Packa XXL 0510-0525
Obmedzenic objemy Na montdz na pripojovaci blok 100041955
Na montdz na spojovaciu dosku/konzolu tlakomeru 100041162
Izolovany adaptér rozhrania USB (rozhranie SSP k portu USB v pogitadi) 1400-9740

TROVIS-VIEW 6661 (www.samsongroup.com > SERVICE & SUPPORT > Downloads > TROVIS-VIEW)
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Tabulka 5-5: Priame pripojenie k typu 3277-5 (pozri éasf 5.6.1 a))
Oznacéenie Objednévka ¢.
Standardné verzia pre pohony s plochou 120 cm? alebo menzou 1400-7452
Montézne diely
Verzia kompatibilng s farbou pre pohony 120 cm? alebo mensie 1402-0940
Stard prepinacia doska pre typ 3277-5xx0xx.00 Aktudtor (stary) 1400-6819
Nové prepinacia doska pre pohon typu 3277-5xxxxxx.01 (novd) 1) 1400-6822
Prislusensivo | Nové pripojovacia doska pre typ 3277-5xxxxxx.01 Aktudtor (novy) 1), 1400-6823
pre pohon G1/8a1/8NPT
Stard spojovacia doska pre typ 3277-5xxxxxx.00 Aktudtor (stary): G 1/8 1400-6820
Stard spojovacia doska pre typ 3277-5xxxxxx.00 (stard): 1/8 NPT 1400-6821
G 1400-7461
Pripojovacia doska (6)
Va NPT 1400-7462
G 1400-7458
Prislusenstvo Drziak manometra (7)
ore polohovar- Ve NPT 1400-7459
cie zariadenie - '/ mo-
:ztdzavewca ocel/mo 1402-1637
Montézna siprava tlakomeru (8) do max. 6 bar T ” vy
Nehr izavejdca ocel /nehr- 1402-1638
dzavejica ocel

1S novymi pohonmi (index 01) sa mézu pouzivaf len nové spinacie a pripojovacie dosky. Staré a nové dosky nie so

zamenitelné.
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Tabulka 5-6: Priame pripojenie k typu 3277 (pozri éasf 5.6.1 b))

Montazne diely/prislusenstvo Objednévka ¢.
Standardné verzia pre pohony 175, 240, 350, 355, 700, 750 cm? 1400-7453
Verzia kompatibilnd s farbou pre pohony 175, 240, 350, 355, 700, 750 cm? 1402-0941
Gl 1400-8819
Pripojovaci blok s tesneniami a skrutkou
a NPT 1402-0901
Nehrdzavejica ocel/mosadz 1402-1637
Montézna siprava tlakomeru do max. 6 bar Nehrdzavejica ocel/nehrdza- 1402-1638
vejica ocel
Obmedzenie objemu pre pripojovaci blok (odporiéa sa pre <240 cm?) 100041955
Potrubie so skrutkovacimi tvarovkami ') Objednévka ¢.
G V4/G ¥ 1402-0970
Pohon (175 cm?), ocel
Ve NPT/¥8 NPT 1402-0976
. G V4/G ¥ 1402-0971
Pohon (175 cm?), nehrdzavejica ocel
4 NPT/¥s NPT 1402-0978
G Vs/G % 1400-6444
Pohon (240 cm?), ocel
/4 NPT/%s NPT 1402-0911
. G /G % 1400-6445
Pohon (240 cm?), nehrdzavejica ocel
/4 NPT/%s NPT 1402-0912
GV4/G ¥ 1400-6446
Pohon (350 cm?), ocel
/4 NPT/%s NPT 1402-0913
. ) GV4/G ¥ 1400-6447
Pohon (350 cm?), nehrdzavejica ocel
/4 NPT/%s NPT 1402-0914
GV4/G ¥ 1402-0972
Pohon (355 cm?), ocel
Va NPT/¥8 NPT 1402-0979
. ) G 4/G ¥ 1402-0973
Pohon (355 cm?), nehrdzavejica ocel
Va NPT/¥8 NPT 1402-0980
) G 4/G ¥ 1400-6448
Pohon (700 cm?), ocel
Va NPT/¥8 NPT 1402-0915
, , G /G ¥ 1400-6449
Pohon (700 cm?), nehrdzavejica ocel
Va NPT/¥8 NPT 1402-0916
G V4/G ¥ 1402-0974
Pohon (750 cm?), ocel
Va NPT/¥8 NPT 1402-0981
. G /G ¥ 1402-0975
Pohon (750 cm?), nehrdzavejica ocel
Va NPT/¥8 NPT 1402-0982

1) Pre smer cinnosti ,driek pohonu sa zasiva”;
so vzduchovym preplachovanim hornej komory membrany;
vzduchové preplachovanie komory membrdny pre smer ¢innosti ,driek pohonu sa vysova”.
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Tabulka 5-7: Upevnenie na pripojovaci blok NAMUR alebo upevnenie na rémy 1) podla
IEC 60534-6 (&ast 5.6.2)

Zdvih [mm] | Paéka | Pre pohon Objedndvka é.
75 S |Typ 3271-5 so 60/120 cm? na mikroprietokovom ventile typu 3510 1402-0478
50250 | M? |Pohony od inych vyrobcov a typ 3271 s Géinnou plochou 120 az 750 cm? 1400-7454
14 0z 100 L | Pohony od inych vyrobcov a typ 3271 s rozmermi 1000 a 1400-60 cm? 1400-7455
Typ 3271, verzie 1400-120 a 2800 cm? so zdvihom 30/60 mm 3 1400-7466
30 alebo Montézne konzoly pre linedrne pohony Emerson a Masoneilan (okrem toho je
60 L |v zdvislosti od dréhy potrebné montézna soprava podla IEC 60534-6). Pozri 1400-6771
vyssie uvedené riadky.
Valtek Typ 25/50 1400-9554
403200 | Xt Poh9ny inych vyrobcov a typ 3271 s plochou 1400-120 a 2800 cm? a so 1400-7456
zdvihom 120 mm
Prislusenstvo Objednavka é.
G 1400-7461
Pripojovacia doska
a4 NPT 1400-7462
G 1400-7458
Drziak manometra
4 NPT 1400-7459
Nehrdzavejica ocel/mosadz 1402-1637
Montézna séprava tlakomeru do max. 6 bar
Nehrdzavejica ocel/nehrdzavejica ocel | 1402-1638

1 Priemer tyée 20 az 35 mm
2 Paka M je namontovand na zékladnom zariadent (je stéastou dodévky)

(0300-1162) a dve skrutky so zapustenou hlavou (8330-0919).

Tabulka 5-8: Pripojenie podla VDI/VDE 3847-1 (pozri kapitolu 5.6.4)

V spojeni s boénym ruénym kolieskom typu 3273 s menovitym zdvihom 120 mm je potrebné navyse jedna konzola

Montdzne diely Objednavka ¢.
Adaptér rozhrania VDI/VDE 3847 1402-0257
Hiindk 1SO 228/1-G Vs 1402-0268
ini
Pripojovacia doska vrétane pripojky na preplachovanie Va-18 NPT 1402-0269
pruzinovej komory pohonu vzduchom 1SO 228/1-G V4 1402-0270
Nehrdzavejica ocel
V4-18 NPT 1402-0271
Montézna siprava na pripevnenie k pohonu SAMSON typu 3277 s plochou 175 az 750 cm? 1402-08648
Montézna sGprava na pripevnenie k pohonu SAMSON typu 3271 alebo k pohonom tretich stréin 1402-0869
Vyberanie zdvihu pre zdvih ventilu do 100 mm 1402-0177
Vyberanie zdvihu pre zdvih ventilu 100 az 200 mm ( len pohon typu 3271) 1402-0178
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Tabulka 5-9: Pripojenie podla VDI/VDE 3847-2 (pozri kapitolu 5.6.5)

Oznadenie Objednévka ¢.
Montézny blok pre rotaéné pohony PFEIFFER typ 31a (edicia 2020+) s prazdnou
. Lz ; 1402-1645
doskou pre rozhranie e|e|dromqgnehckeho ventilu
g/}olnféine Slepd doska pre rozhranie elektromagnetického ventilu (predéva sa samostatne) 1402-1290
ie
4 Drziak adaptéra pre sériv 3730 (VDI/VDE 3847) 1402-0257
Drziak adaptéra pre sériv 3730 a typ 3710 (DAP/PST) 1402-1590
Adaptér hriadela AA1 1402-1617
P”S'”Si"m Adaptér hriadela AA2 14021616
pre pohon
Adaptér hriadela AA4 1402-1888
Tabulka 5-10: Pripojenie k rotacnym pohonom (pozri cast 5.6.6)
Montazne diely/prislusenstvo Objednévka ¢.
Upevnenie podla VDI/VDE 3845 (september 2010), povrch pohonu zodpovedd Grovni upevnenia 1
Velkost AA1 az AA4, verzia s drziakom z CrNiMo ocele 1400-7448
Velkost AAT az AA4, verzia pre vysoké zataZenie 1400-9244
Velkost AA5, verzia pre vysoké zatazenie (napr. Air Torque 10 000) 1400-9542
Povrch konzoly zodpovedd Grovni upevnenia 2, verzia pre vysoké zafazenie 1400-9526
. Y. . o 4 . 1400-8815 ad
Néstavec pre rotaéné pohony s max. Uhol otvorenia 180°, Grovefi upevnenia 2 1400-9837
Ndstavec pre SAMSON typ 3278 so 160/320 cm?, drziak z CrNiMo ocele 1400-7614
Pripojenie k SAMSON typu 3278 s plochou 160 cm? a k VETEC typ S160, typ R a typ M, verzia
s - 1400-9245
pre vysoké zafaZenie
Lo . _— 1400-5891
Pripojenie k SAMSON typu 3278 s plochou 320 cm? a k typu VETEC $320, verzia pre vysoké zafa- o
eme 1400-9526
Pripojenie k Camflex Il 1400-9120
GV 1400-7461
Pripojovacia doska
4 NPT 1400-7462
GV 1400-7458
Drziak manometra
Prislusenstvo Va NPT 1400-7459
Nehrdzavejica ocel/mosadz 1402-1637
Montézna sprava flakomeru do max. 6 bar
Nehrdzavejica ocel/nehrdzavejica ocel | 1402-1638
Obmedzenie objemu pre pripojovaci blok (odporiéa sa pre pohony s objemom <300 cm3) | 100041162
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Tabulka 5-11: Pripojenie externého snimaca polohy (pozri éast 5.6.8)

Montdzne diely/prislusenstvo Objednavka é.
Sabléna na montéz snimaga polohy na starsie montézne diely 1060-0784
Montézne diely pre pohon so 120 cm? 1400-7472
Spojovacia doska (9, stard) s typom po- G 1400-6820
Priame pripojenie | honu 3277-5x0000x.00 Ve NPT 1400-6821
Spojovacia doska (novd) s typom pohonu 3277-5xxxxxx.01 (novy) 1) 1400-6823
Montézne diely pre pohony s plochou 175, 240, 350, 355 a 750 cm? 1400-7471
Pridavné zariade- e . .
nie NAMUR Montézne diely na upevnenie na rebro NAMUR pomocou péky L alebo XL 1400-7468
Pripojenie k mikro-
prietokovému Montézne diely pre aktudtor typu 3271 s plochou 60 cm? 1400-7469
ventilu typu 3510
VDI/VDE 3845 (september 2010)
Povrch pohonu zodpovedé Grovni upevnenia 1
Velkost AAT az AA4 s néslednou svorkou a spojovacim
kolieskom, verzia s drziakom z CrNiMo ocele 1400-7473
Velkost AAT az AA4, verzia pre vysoké zataZenie 1400-9384
Pripojenie Velkost AA5, verzia pre vysoké zatazenie (napr. Air Torque 10 1400-9992
k rotagnym 000)
pohonom Povrch konzoly zodpovedd Grovni upevnenia 2, verzia pre vy- 1400-9974
soké zafaZenie
) . )
SA’MVSO.N Typ 3278 so 160 cm? a VETEC Typ S160 a Typ R, verzia pre velké 1400-9385
zatazenie
SAMSON Typ 3278 s plochou 320 cm? a VETEC Typ 5320, verzia pre velke | | 400 %%7!
zatazenie 1400-9974
GV 1400-7461
Pripojovacia doska (6)
Va NPT 1400-7462
G 1400-7458
Drziak manometra (7)
fle Va NPT 1400-7459
Prislusenstvo pre
polohovacie za- Nehrdzavejica ocel/mosadz 1402-0938
riadenie Montézna siprava tlakomeru do max. 6
bar (vystup/privod) Nehrdzavejica ocel/nehrdzavejica 1402-0939
ocel
Konzola na montéz polohovacieho zariadenia na stenu (Poznédmka: Ostatmné
upeviiovacie diely je potrebné zabezpetif na mieste in3taldcie, pretoze zéklady | 0309-0184
stien sa na jednotlivych miestach li%ia).

) S novymi pohonmi sa mézu pouzivat len nové spojovacie dosky (index 01). Staré a nové dosky nie si zamenitelné.
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6 Ovladanie
A\ VAROVANIE

Nabhly hlasny zvuk pri odvzdusiiovani pneumatického pohonu.
= Pri préci v blizkosti ventilu pouZivajte ochranu zraku a sluchu.

Displej

Otoény ovldda¢
Inicializaény klgé (INIT)
Posuvny spinaé AIR TO OPEN/AIR TO CLOSE
Rozhranie SSP

oahhwN—

Obr. 6-1: Ovlddacie prvky polohovacieho zariadenia TROVIS 3730-3

6.1 Otoény ovlddaé

Ovladacie Hagidlo pre prevédzku na mieste sa nachédza vedla displeja (vpravo dole alebo
vlavo hore, v zdvislosti od montéznej polohy).

@& Otocte: vyber polozky menu, parametrov alebo hodnét.
@& Stlacte: Potvrdte nastavenie.

@ Podrite stlacené dve sekundy: névrat do Grovne menu
(zobrazi sa ESC s ukazovatelom priebehu).
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6.2 Posuvny spina¢ AIR TO OPEN/AIR TO CLOSE

= Pozri éast ,Spustenie a konfigurécia”.
6.3 Inicializaény kloé (INIT)

A\ VAROVANIE

Nebezpecensivo poranenia obnazenymi pohyblivymi ¢astami na polohovacom zariadeni,
pohone alebo ventile.
= Nedotykajte sa odkrytych pohyblivych Easti ani ich neblokujte.

© UPOZORNENIE

Proces je naruseny pohybom pohonu alebo ventilu.

= Inicializéciu nevykondvaijte pocas behu procesu. Naijprv zariadenie izolujte uzavretim
uzatvdracich ventilov.

Pre beznt prevédzku sta¢i po namontovani polohovacieho zariadenia na ventil spustit inicia-
lizaciu stlagenim tlagidla INIT. V tomto pripade sa inicializacia vykondva pomocou iniciali-
zaéného rezimu MAX (pozri éast ,Spustenie a konfigurécia”). Okrem toho platia predvolené
nastavenia v zozname parametrov (pozri prilohu A).

Pri rychlej inicializacii postupuite takto:

Namontujte polohovacie zariadenie na ventil.

Pripojte privod vzduchu.

Pripoijte elekirické napéjanie.

Pocas prvého spustenia sa zobrazi sprievodca (pozri ast ,Spustenie a konfigurdcia®).

INERARINE

Nastavte posuvny prepinaé ATO/ATC tak, aby zodpovedal polohe ventilu pri poruche,
ako je opisané v éasti 6.2.

o

Pomocou tenkého obijektu stlacte inicializaéné tlacidlo (INIT).
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6.4 Displej

i Poznémka
Prevédzkovy rozsah displeja je od -20 do +65 °C. Mimo tohto teplotného rozsahu je citatel-
nost displeja obmedzend.

Hned'po pripojent elektrického napdjania (riadiaci signél mA) sa pri prvom spusteni zobrazi
sprievodca (pozri &ast ,Spustenie a konfigurdcia”) a vo vietkych ostatnych pripadoch sa zo-
brazi hlavny displej (Obr. 6-2, viavo), ktory je oznaceny &islovanim displeja 0-0 az 0-10

(v pravom hornom rohu displeja). Zobrazené ikony pos%uiﬁ informécie o prevédzkovom
rezime, stave atd. (pozri éast 6.4.1). Stlagenim tlacidla &) prejdete z hlavného displeja na
roven ponuky (Obr. 6-2, vpravo). Vietky nastavenia a funkcie sa daji vykonat na Grovni
menu. Cast ,Spustenie a konfigurécia” obsahuje opis zdkladnych nastaveni pri spusteni. Zo-
znam $truktory menu a parametrov pre prevdadzku na mieste je uvedeny v prilohe A.

Hlavny displej Uroveii menu

Cislovanie displeja j Cislovanie displeja j
o] |0-0 Main rmenu I
42 D - Target operating
A6 mocle
Valve position AL

Prevédzkovy reZim, stav, Zobrazenie menu, podmenu,
sprévy atd. parametrov atd’

Obr. 6-2: Hlavny displej a droveri menu polohovacieho zariadenia TROVIS 3730-3

> Otécanim & v smere hodinovych ruéiciek prechadzaite z displeja 0-0 na 0-4. Displeje
0-0 az 0-4 sy skryté alebo zobrazené v zavislosti od prevédzkového rezimu polohova-
cieho zariadenia, konfigurdcie, stavu atd'

> Stlagenim & prejdete z hlavného displeja do drovne menu.
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Tabulka 6-1:

SGhrn nameranych hodnét na hlavnom displeji

Pohlad | Popis
0-0 Uvodna obrazovka: Poloha ventilu v %
0-1 Poloha ventilu v stupfioch
0-2 Nastavend hodnota v %
0-3 Odchylka od nastavenej hodnoty v %
0-4 Hlgsenia

i Poznémka

Niektoré sprévy (displej O-9) mozno potvrdit: v takom pripade vyberte sprévu a stlacte
tacidlo @ (mozné len viedy, ked je povolend konfigurdcia, pozri éast ,Spustenie
a konfigurdcia®).

Odgitania v Grovni ponuky

2 Struktoru menu a parametre pre prevadzku na mieste ndjdete v prilohe A.

6.4.1

Ikony na displeji

Tabulka 6-2: Prevddzkové rezimy

lkona

Prevadzkovy rezim

Popis

ol

Automaticky rezim

Polohovacie zariadenie je v uzavretej slucke a sleduije signdl mA.

L4

Manuélny rezim

Polohovacie zariadenie sa namiesto signélu mA riadi ruéne nasta-
venou hodnotou.

S

SAFE
(bezpe&nd poloha
pri poruche)

Polohovacie zariadenie odvzdusiiuje pneumaticky pohon na jeho
pneumatickom vystupe.

+E+

Rezim riadenia
v otvorenej slucke !

ReZim riadenia v otvorenej slutke umoziiuje manuélne nastavenie
polohy ventilu (aj ked polohovadlo nebolo inicializované).

F

Funkény rezim

Prebieha inicializacia polohovacieho zariadenia alebo test.

1} Rezim riadenia v otvorenej slu¢ke nie je mozné zvolif priamo a je rovnaky ako manudlny rezim, ked
polohovacie zariadenie este nebolo inicializované.
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Tabulka 6-3: Stav NAMUR

lkona | Vyznam

@ Zlyhanie
W Kontrola funkci

& Mimo 3pecifikdcie

@ Pozadovand Gdrzba

OK (bez hlésenia)

Tabulka 6-4: Ostatné ikony

lkona | Vyznam

E Ochrana proti zépisu, konfigurdcia nie je povolend

Moznost nainitalovand v slote C

Moznost nainstalovand v slote D

Bindrny kontakt 1 aktivny

Bindrny kontakt 2 aktivny

S22 O 0D

Bindrny kontakt 3 aktivny
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7 Spustenie a konfiguracia

Préce opisané v tejto Easti mdzu vykondvaf len pracovnici s prislusnou kvalifikéciou na
vykonévanie takychto Gloh.

A\ NEBEZPECIE

Riziko smrtelného Grazu v désledku vznietenia vybusnej atmosféry.

= Pri prédci s polohovacim zariadenim v prostredi s nebezpecenstvom vybuchu dodrZiavajte
normu EN 60079-14 (VDE 0165, &ast 1).

= Prdce v prostredi s nebezpecenstvom vybuchu smie vykondvaf len persondl, ktory presiel
3pecidlnym skolenim alebo instruktéZou alebo ktory je oprévneny pracovaf na zariade-
niach chrénenych proti vybuchu v nebezpeénych priestoroch.

A\ VAROVANIE

Nebezpecenstvo rozdrvenia spésobené pohyblivymi éastami na ventile.

= Pocas prevddzky regulacného ventilu sa nedotykajte Ziadnych pohyblivych casti ventilu.

= Pred vykonanim akychkolvek montéznych alebo instalacnych préc na polohovadle vyra-
dte regulacny ventil z prevédzky odpojenim a zablokovanim privodu vzduchu a riadia-
ceho signdlu.

= Nebrdrite pohybu pohonu a drieku zdstreky vkladanim predmetov do jarma.

A\ VAROVANIE

Nabhly hlasny zvuk pri odvzdusriovani pneumatického pohonu.
= Pri prdci v blizkosti ventilu pouZivajte ochranu zraku a sluchu.

Pred spustenim sa uistite, Ze si splnené nasledujice podmienky:
— Polohovacie zariadenie je sprévne namontované podla névodu.

- Pneumatické a elektrické pripojenie bolo vykonané podla névodu.

EB 8484-3 SK 7-1



Spustenie a konfigurdcia

© UPOZORNENIE

Riziko poruchy v désledku nespravneho poradia montdze, instaldcie a uvedenia do
prevddzky.

= Dodrzujte nasledujicu postupnost.

Odstrdrite ochranné kryty z pneumatickych pripojok.

Namontujte polohovacie zariadenie na ventil.

Pripojte privod vzduchu.

Pripojte elektrické napdjanie.

Vykonaijte nastavenia.

ONON =

Po dokon&eni montéze a spustenia mézete zacat s nastaveniami (pozri &ast 7.2). Polohova-
cie zariadenie moZno spustif ihned' po pripojent elektrického napdjania (riadiaci signdl mA).

7.1 Prvé spustenie

Po prvom uvedeni polohovacieho zariadenia TROVIS 3730-3 do prevédzky po jeho dodani
sa sprievodca spust automaticky po pripojent elektrického napdjania. Poméha pouzivatelom
nastavif smer ¢itania displeja a jazyk ponuky (po prvom spusteni angli¢tina). Smer ¢itania
displeja zdvisi od montéznej polohy (poloha ovlddaga, vpravo alebo viavo od displeja).

1. Otoctte @): uréuje smer &itania displeja. S’[ar’[-up wizAard |‘| I3
2. Stlacte dvakrat &B: potvrdte smer ¢itania. Heading direction

3. Ototte B: vyberte jazyk.

4. Stlacte trikrat @): potvrdenie jazyka.

= Potom sa displej automaticky zmeni na hlavny

displej (pozri &ast ,Prevadzka”).

= Ked'je v sprievodcovi zvolend moznost ESC, mézete sa pohybovat po displejoch
sprievodcu 1/3 (montézna poloha), 2/3 (jazyk) a 3/3 (ukonéenie sprievodcu)
vyberom moznosti vpred (>) a spdt (<).

= Ak sa do piatich minGt nezadajd Ziadne nastavenia, polohovacie zariadenie sa auto-
maticky vréti na hlavny disple;.
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7.2 Nastavenia spustenia

= Vykonaijte Gvodné nastavenia pri zachovani nasledujiceho poradia:

Cinnost Cast

1. Povolenie konfigurécie 7.3

2. Vyberte ponuku "Spustenie" 7.4

3. Nastavte typ pohonu 7.4.1
4. Ur&enie polohy zabezpecenia proti poruche 7.4.2
5. Zadajte polohu kolika 7.4.3
6. Nastavenie menovitého rozsahu 7.4.4
7. Vyberte rezim inicializécie 7.4.5
8. Nastavte rezim inicializdcie 7.4.6
9. Inicializujte polohovacie zariadenie 7.5

7.3 Povolenie konfiguréacie na zmenu parametrov

4.
5.

. Stlagenim @ (na Gvodnej obrazovke) prejdete do hlavnej ponuky.

Ototte ®, az kym sa nezobrazi uzivatelskd uroveii [6].
(Na mieste: ¢itajte) sa v tomto pripade zobrazi, ked'je funkcia zapnutia konfigurécie
deaktivovand).

Stlacte a otéajte @), kym sa nezobrazi Na mieste: zapis.
Stlacte & na potvrdenie.

Ak chcete prejst na Gvodni obrazovku, podrzte @ stlagené dve sekundy.

= Konfigurécia je povolend. lkona ochrany proti zdpisu @ sa nezobrazuie.

i Poznémka

Ak sa do 5 mindt nezadaju Ziadne nastavenia, konfigurdcia sa opdf uzamkne.
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7.4 Ponuka Start-up

1. Stlagenim @ (na tvodnej obrazovke) prejdete do hlavnej ponuky.
2. Otécajte &), kym sa nezobrazi polozka Start-up [7].

3. Stlagenim @ prejdete do ponuky Start-up.

7.4.1 Nastavenie typu pohonu

Na vyber su tri rézne parametre:
- Linedrny pohon
— Rotaény pohon

- Linedrny pohon (expert) so samostatnymi moZnostami nastavenia polohy kolika a meno-
vitého rozsahu

1. Oté&ajte @ (v rémci ponuky Start-up [7]), kym sa nezobrazi Actuator [7.1].
2. Stlagenim a otozenim @ nastavte typ pohonu.

3. Stlagenim & potvrdte nastavenie.

7.4.2 Uréenie polohy zabezpeéenia proti poruche

Definujte bezpeénd polohu ventilu pri poruche s ohladom na typ ventilu a smer &innosti po-
honu. Podla toho umiestnite posuvny prepinaé AIR TO OPEN/AIR TO CLOSE:

Bezpecna poloha pri poruche Popis
Nastavenie prepinaga: AIR TO OPEN Signdlny tlak otvéra ventil, napr. pri ventile s po-
ruchou zatvérania
Nastavenie prepinaca: AIR TO CLOSE Signdlny tlak uzatvéra ventil, napr. pri porucho-
vom ventile

Na 6éely kontroly: po dokonéent inicializdcie musi displej polohovacieho zariadenia ukazo-
vat 0 %, ked'je ventil zatvoreny. Ak tomu tak nie je, zmefite polohu posuvného spinaca a po-
lohovadlo znovu inicializujte.
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7.4.3 Uréenie polohy kolika

Moznosti nastavenia zavisia od zadaného typu pohonu:

—  Pre linedrny pohon: Poloha kolika [7.2] "None", 17, 25, 35, 50, 70, 100, 200 alebo 300 mm
—  Pre rotaény pohon: Poloha kolika [7.3]: 90°

— Pre linedrny pohon (expert): Poloha kolika [7.4]: 10 az 655 mm
1. Otéajte &) (v rémci ponuky Start-up [7]), kym sa nezobrazi pozicia kolika [7.2/7.3/7.41.

2. Stlagenim a otogenim & zadaite polohu kolika tak, aby zodpovedala spssobu montaze
pohonu.

3. Stlagenim & potvrdte nastavenie.

i Poznémka
Pre inicializacné rezimy NOM a SUB je potrebné zadaf polohu kolika. Pozri éast 7.4.6.

7.4.4 Nastavenie menovitého rozsahu

Mozny rozsah nastavenia zdvisi od zadanej polohy kolika.

1. Otéaite @) (v rémci ponuky Start-up [7]), kym sa nezobrazi Nominal range [7.5/7.6/7.7].
2. Stlagenim a otozenim & nastavte menovity rozsah.

3. Stlagenim & potvrdte nastavenie.

i Poznémka

Ak nebola zadand Ziadna poloha kolika, Nominal range je k dispozicii len pre typ pohonu
Linear actuator (expert).
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7.4.5 Vyber rezimu inicializécie

Pocas inicializécie sa polohovacie zariadenie optimélne prispdsobi podmienkam trenia a signdl-
nemu taku poZadovanému regulaénym ventilom. Typ a rozsah automatického ladenia zévisi od
zvoleného rezimu inicializécie. K dispozicii su tieto rezimy inicializécie:

MAX: Maximdlny rozsah

Polohovacie zariadenie uréuje dréhu/uhol oté&ania uzatvéracieho &lena z polohy ZATVO-

RENE na opagny doraz zdvihu a tdto dréhu/uhol otééania prijima ako pracovny rozsah od
0 do 100 %.

NOM: Menovity rozsah Inicializaény rezim pre vietky gulové ventily

Kalibrovany snima& umoziuje velmi presne merat presny zdvih ventilu. Pogas inicializécie

polohovacie zariadenie kontroluje, &i sa regulaény ventil méze pohybovat v uvedenom me-
novitom rozsahu (zdvih alebo uhol) bez kolizie. V takom pripade sa ako prevadzkovy roz-
sah pouzije uvedeny menovity rozsah.

MAN: Manudlne zvolené koncové polohy Inicializaény rezim pre gulové ventily

Pred za&atim inicializécie posutite regulaény ventil ruéne do koncovych poldh. Polohovag vy-
pocita rozdiel zdvihu a uhla z dvoch poldh, do ktorych sa ventil presunul, a prijme ho ako
pracovny rozsah. Tento inicializaény reZim mozno spustif len vtedy, ked sa poloha ventilu lii
v koncovych polohéch a polohovacie zariadenie este nebolo inicializované.

SUB: Néhradné kalibrécia . Vymena polohovacieho zariadenia poéas prevadzky
zariadenia

Uplnd inicializécia trvé niekolko mindt a vyzaduje, aby ventil niekol'kokrdt presiel celym roz-
sahom chodu. V rezime inicializécie SUB sa parametre riadenia odhadujd a neuréuji sa ini-
cializaénym postupom. V désledku toho nemozno oéakévat vysoki Groved presnosti. Ak to
zariadenie umozZfuje, mal by sa zvolif iny rezim inicializécie.

Néhradné kalibrécia sa pouziva na vymenu polohovacieho zariadenia poéas prebiehajice-
ho procesu. Na fento Géel sa regulagny ventil zvyéajne blokuje mechanicky v urcitej polohe
alebo pneumaticky pomocou tlakového signdlu, ktory je vedeny do pohonu zvonku. Blokova-
cia poloha zabezpeduje, Ze zariadenie bude nadalej pracovat s touto polohou ventilu. Blo-
kovacia poloha méze byt aj bezpeénou polohou, ak je této podmienka vyhodnd pre docas-
no fazu.

Pred opdtovnou inicializéciou polohovadla vykonaite reset, ak uz bolo néhradné poloho-
vadlo inicializované (pozri éasf ,Prevédzka”).
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7.4.6 Nastavenie inicializaéného rezimu

i Poznémka
Ak sa do 5 mindt nezadaju Ziadne nastavenia, konfigurdcia sa opdf uzamkne. Povolenie
konfigurdcie: pozri 7.3.

Nastavenie rezimov inicializacie MAX a NOM:
1. Otécajte @ (v rémei ponuky Start-up [7]), kym sa nezobrazi rezim inicializdcie [7.10].
2. Stlagenim a otoéenim @B nastavte rezim inicializécie MAX alebo NOM.

3. Stlagenim & potvrdte nastavenie.

i Poznémka
Pre rezim inicializécie NOM je potrebné zadaf polohu kolika. Pozri éast 7.4.3.

Nastavenie rezimu inicializacie MAN

i Poznémka
Rezim inicializécie MAN mozno spustif len vtedy, ked sa poloha ventilu Iisi v koncovych po-
lohéch a polohovacie zariadenie este nebolo inicializované.

1. Otéajte @ (v rémci ponuky Start-up [7]), kym sa nezobrazi refim inicializécie [7.10].
2. Stlagenim a otocenim & nastavte rezim inicializécie MAN.

3. Stlagenim & potvrdte nastavenie.

4. Otééajte e®, kym sa nezobrazi nastavend hodnota (reguldcia v otvorenej slucke) [7.14].

5. Stlagenim a otoZenim @ posuniete ventil do prvej koncovej polohy. Zadajte hodnotu od
34,0 do +34,0°.

6. Stlagenim @ potvrdte hodnotu (prva koncové pozicia).
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7. Otééajte @), kym sa nezobrazi poloha 1 ventilu Adopt [7.15].
8. Stlacenim & potvrdite zadand prvi polohu ventilu ako polohu ventilu 1.
9. Otéajte @), kym sa nezobrazi nastavena hodnota (regulécia v otvorenej slucke) [7.14].

10. Stlagenim a otocenim @ posuniete ventil do druhej koncovej polohy. Zadaite hodnotu
od 34,0 do +34,0°.

11. Stlagenim & potvrdte hodnotu (druhé koncové pozicial).
12. Oté&ajte @), kym sa nezobrazi poloha 2 ventilu Adopt [7.17].

13. Stlagenim B potvrdite zadant druhd polohu ventilu ako polohu ventilu 2.

Nastavenie inicializaéného rezimu SUB

i Poznémka

Inicializaény rezim SUB je néhradnd kalibrécia, ktord mozno zvolif na vymenu polohova-
cieho zariadenia pocas prebiehajiceho procesu. V tomto reZime sa parametre riadenia od-
hadujo a neuréuju sa inicializaénym postupom. V désledku toho nemozno ocakdvat vysokd
Uroveri presnosti. Ak to zariadenie umoZrivje, mal by sa zvolit iny reZim inicializécie.
Inicializaény rezim SUB mozno spustif len vtedy, ked polohovacie zariadenie este nebolo ini-
cializované.

1. Zapiste aktudlnu polohu ventilu v %.

2. Otécaite & (v rémci ponuky Start-up [7]), kym sa nezobrazi rezim inicializécie [7.10].
3. Stlaéenim a otoéenim @ nastavte rezim inicializdcie SUB.

4. Stlacenim & potvrdte nastavenie.

5. Ot&lajte ®, kym sa nezobrazi Pin position [7.2/7.3/7.4].

6. Stlagenim a otozenim @ zadaite polohu kolika tak, aby zodpovedala spasobu montéize
pohonu.
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Spustenie a konfiguracia

7. Stlagenim @ potvrdte nastavenie.

8. Otécajte ®, kym sa nezobrazi Nominal range [7,5/7,6/7,71.
9. Stlagenim a oftozenim & nastavte menovity rozsah pohonu.
10. Stlagenim @ potvrdte nastavenie.

11.Oté&aijte @), kym sa nezobrazi Current valve position [7.19].

12. Stlagenim a otogenim & nastavte aktudlnu polohu ventilu v % (pozri krok 1), pri ktorej
ie ventil aktudlne zablokovany.

13.Otéajte @), kym sa nezobrazi Direction of rotation [7.20].

14. Stlagenim a otogenim & nastavte smer otdéania tak, aby smer ofdZania péky zodpove-
dal smeru zatvérania ventilu.
Priklad:
Ventil sa uzavrie, ked'sa driek zétky posunie smerom nadol. Této &innost spdsobi, Ze sa
pdka polohovacieho zariadenia ofoéi proti smeru hodinovych ruéiciek (pri pohlade na
displej).

= Nastavenie: Proti smeru hodinovych ruéiciek

i Poznémka

Po vykonani inicializécie SUB je mozné zmenif riadiace parametre (Konfigurdcia [8]/Riadia-
ce parametre [8.4], pozri Prilohu A).

7.5 Inicializécia polohovacieho zariadenia
= Pre polohovacie zariadenia s volitelnymi koncovymi kontaktmi si precitajte East 7.6 pred
inicializaciou polohovacieho zariadenia.

Po vykonani vietkych nastaveni podla éasti 7.4, je mozné spustif inicializdciu polohovacieho
zariadenia.

EB 8484-3 SK 7-9



Spustenie a konfigurdcia

A\ VAROVANIE

Nebezpecenstvo poranenia obnazenymi pohyblivymi éastami na polohovacom zariadeni,
pohone alebo ventile.
= Nedotykajte sa odkrytych pohyblivych &asti ani ich neblokuijte.

© UPOZORNENIE

Proces je naruseny pohybom pohonu alebo ventilu.

= Inicializéciv nevykondvaijte pocas behu procesu. Naijprv zariadenie izolujte uzavretim
uzatvdracich ventilov.

i Poznémka
Inicializéciu je mozné spustif cez menu az po zapnuti konfigurdcie.

1. Otééaite & (v rémei ponuky Start-up [7]), kym sa nezobrazi Start initialization [7.211.

2. Stlacenim @ spustite inicializdciu.
3. Vystrahu potvrdte tlagidlom OK.
4. Pockaijte na ukoncenie procesu inicializécie.

Po inicializdcii zostane polohovacie zariadenie v polozke ponuky Start initialization [7.21].

S Ak cheete prejsf do hlavného menu, podrite &) stlagené dve sekundy.

2 Opiitovnym podrzanim stlagen¢ho tlacidla @ na dve sekundy sa vrétite na Gvodnd ob-
razovku.

= Polohovacie zariadenie je pripravené na pouZitie.

<* Rada
Inicializéciu mozno spustif af stlacenim inicializaéného tlacidla (INIT). Pozri éast ,Ovlédanie”
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7.6 Nastavenie spinacich bodov

Spustenie a konfiguracia

Spinacie body koncovych spinacov st zvy&ajne nastavené tak, aby bol signdl vydany v kon-
covych polohéch chodu/Ghlu. Volitelne mozno spinaci bod nastavit aj na lubovolnd polohu
v rémci rozsahu dréhy/uholnika, napr. ak sa md indikovat medzipoloha.

Oba spinacie body sa nastavuji pomocou
dvoch nastavovacich skrutiek na hornej
strane ofoéného gombika:

—  Koncovy kontakt 1: nastavovacia
skrutka 1

— Koncovy kontakt 2: nastavovacia
skrutka 2

Nastavovacie skrutky s6 oznadené: | pre
nastavovaciu skrutku 1 a Il pre nastavova-
ciu skrutku 2.
Na vietky Opravy sa vztahujo nasledujice
pravidla:
= Pri nastavovani alebo kontrole spina-
cieho bodu vzdy presurite ventil do spi-
nacieho bodu zo strednej polohy
(50 %).
= Aby bolo zarugené spinanie za viet-
kych okolitych podmienok, nastavte spi-
naci bod priblizne 5 % pred mechanic-
ym dorazom (OPEN/CLOSED).
= Kontakiné funkcie:
- Znacka opUsta pole: kontakt je
uzavrety

- Znacka vstupujica do pola: kontakt
je otvoreny

Nastavovacia skrutka 1
Nastavovacia skrutka 2
Poistnd skrutka

Znacka 1

Znacka 2

Bezkontaktné spinace

OO NWN —

Obr. 7-3: Nastavenie spinacich bodov
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Spustenie a konfigurdcia

7.6.1 Nastavenie polohy CLOSED

. Inicializécia polohovacieho zariadenia (pozri &ast 7.5).

Pomocou manudlneho reZimu (pozri &ast ,Ovladanie”) posuite ventil na 5 % (hodnotu
odéitajte z displeja).
Uvolnite poistnG skrutku (3).

Otééanim nastavovacich skrutiek nastavujte znagky, kym neopustia alebo nevstipia do
pola, o spdsobi reakciu spinacieho zosiliovaéa. Na kontrolné Géely mézete zmeraf spi-
nacie napdtie.

Drzte otoény gombik a utiahnite poistnG skrutku (3) (utahovaci moment 1,1 0,1 Nm).
Odsurite ventil od spinacej polohy a skontroluite, ¢&i sa vystupny signél zmeni.

Presufite ventil spat do spinacej polohy a skontrolujte spinaci bod.

7.6.2 Nastavenie polohy OPEN

1.
2.

Inicializécia polohovacieho zariadenia (pozri &ast 7.5).

Pomocou manudlneho rezimu (pozri éast ,Ovlddanie”) posuite ventil na 95 % (hodnotu
odéitajte z displeja).

Uvolnite poistnG skrutku (3).

. Ofééanim nastavovacich skrutiek nastavujte znacky, kym neopustia alebo nevstipia do

pola, co spdsobi reakciu spinacieho zosilfiovaéa. Na kontrolné Géely mézete zmeraf spi-
nacie napdtie.

Drzte otoény gombik a utiahnite poistnd skrutku (3) (utahovaci moment 1,1 0,1 Nm).
Odsupite ventil od spinacej polohy a skontrolujte, &i sa vystupny signdl zmenti.

Presufite ventil spaf do spinacej polohy a skontrolujte spinaci bod.
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Ovladanie

8 Ovladanie

Préce opisané v tejto Easti mdzu vykondvaf len pracovnici s prisluinou kvalifikéciou na vyko-
névanie takychto Gloh.

A\ NEBEZPECIE

Riziko smrtelného Grazu v désledku vznietenia vybusnej atmosféry.

= Pri prédci s polohovacim zariadenim v prostredi s nebezpecenstvom vybuchu dodrZiavajte
normu EN 60079-14 (VDE 0165, &ast 1).

= Prdce v prostredi s nebezpecenstvom vybuchu smie vykondvaf len persondl, ktory presiel
3pecidlnym skolenim alebo instruktéZou alebo ktory je oprévneny pracovaf na zariade-
niach chrénenych proti vybuchu v nebezpeénych priestoroch.

A\ VAROVANIE

Nebezpecenstvo rozdrvenia spésobené pohyblivymi éastami na ventile.

= Pocas prevddzky regulacného ventilu sa nedotykajte Ziadnych pohyblivych casti ventilu.

= Pred vykonanim akychkolvek montéznych alebo instalacnych préc na polohovadle vyra-
dte regulacny ventil z prevédzky odpojenim a zablokovanim privodu vzduchu a riadia-
ceho signdlu.

= Nebrdrite pohybu pohonu a drieku zdstreky vkladanim predmetov do jarma.

8.1 Zmena smeru ¢itania displeja
Smer &itania displeja mozno kedykolvek prispdsobif situdcii pri montézi (otocenie o 180 ).
1. Stlagenim @ (na dvodnej obrazovke) prejdete do hlavnej ponuky.

2. Otécajte @), kym sa nezobrazi Zmena smeru éitania [5].

3. Stlacenim @ zmenite smer Citania.

8.2 Komunikdcia HART®
Podmienky pre komunikdciu HART®:

= Napdijajte polohovacie zariadenie pridom aspori 3,6 mA.

= Pripojte modem FSK paralelne k pradovej slucke.
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Ovladanie

Na komunikdciu je k dispozicii stbor DTM (Device Type Manager) zodpovedaiici $pecifikcii
1.2. To umozfiuje spustit zariadenie napriklad pomocou pouZivatelského rozhrania
PACTware. Vietky parametre polohovacieho zariadenia st pristupné cez DTM a pouZivatelské
rozhranie.

= Pri spU3fani najprv postupujte podla opisu v &asti ,Spustenie a konfigurécia®.

i Poznémka
Ak sa v polohovacom zariadent spustia zlozité funkcie, ktoré si vyzaduju dlhy as vypoctu
alebo vedy k uloZeniu velkého mnoZstva ddajov do nestdlej paméte polohovacieho zariade-
nia, stbor DTM vydd upozornenie "busy". Toto upozornenie nie je chybové hlasenie a moz-
no ho jednoducho potvrdif.

Zablokovanie komunikacie HART®
Pristup k zépisu pre komunikdciu HART® mozno zablokovat. Tuto funkci Ize povolit nebo za-
kézat lokalng na polohovacim zafizeni (Konfigurace [8]/Komunikace HART [8.3]/Zaméeno

[8.3.1]) (Moznosti nastaveni: Ano/Ne, vychozi nastaveni: Ne, viz seznam parametrd v prilo-
he A).

Uzamknutie prevadzky na mieste

Prevédzka na mieste sa d& zablokovat prostrednictvom komunikécie HART®. Toto funkciu
blokovania je mozné vypnif len prostrednictvom komunikécie HART®. Prevédzka na mieste
je predvolene povolend.

i Poznémka
Pristup cez TROVIS-VIEW je uzamknuty aj prostrednictvom blokovania prevédzky na mieste
cez komunikéciv HART®.

8.2.1 Dynamické premenné HART®

Specifikacia HART® definuje 3tyri dynamické premenné pozostévajice z hodnoty a technic-
kej jednotky. Tieto premenné mozno podla potreby priradif parametrom zariadenia. Univer-
z6lny prikaz HART® 3 nacita dynamické premenné zo zariadenia. To umozfiuje prendsat aj
parametre $pecifické pre vyrobcu pomocou univerzélneho prikazu.

V polohovacom zariadeni TROVIS 3730-3 mozno dynamické premenné priradit v priecinku
Configuration (> HART communication) nasledovne:
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Ovladanie

Tabulka 8-1: Dynamické priradenie premennych HART®

Premennd Jednotka, popis

Nastavend hodnota na vstupe %

Poloha ventilu %

Chybovy signdl %

Stavové hldsenia Aktuélny stav aktivny/neaktivny

Moznost A: bindrny vstup Aktuélny stav aktivny/neaktivny

Moznost B: bindrny vstup Aktudlny stav aktivny/neaktivny 1)

Celkovy zdvih ventilu Aktudlny celkovy zdvih ventilu

Vystup PST Nevykonané/nedspesné/konkrétne chybové hlésenie

Vystup FST Nevykonané/netspesné/konkrétne chybové hlésenie

Diskrétna po|ohc ventilu Polohovacie zariadenie nie ie inicializované, zatvorené, otvore-
né, medzipoloha

Aktuélna teplota Odéitanie aktudlnej teploty

) Hodnotenie parametrov zévisi od volitelného vybavenia pouzitého v polohovacom zariadeni

8.3 Zmena prevadzkového rezimu

Po Uspesnom dokonéent inicializacie je polohovacie zariadenie v automatickom reZime
(AUTO). Prepinanie z automatického do manudlneho rezimu (MAN) je bez nérazu.

1. Stacte &) (na Gvodnej obrazovke) a prejdete do hlavného menu (zobrazi sa ponuka
rezimu Target).

2. Stla¢te & znova. Otocenim nastavte cielovy rezim (AUTO/SAFE/MAN).

3. Stlagte & na potvrdenie.
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Ovladanie

8.4 Vykonanie nulovej kalibrécie

A\ VAROVANIE

Riziko poranenia oséb v désledku pohyblivych éasti na ventile.

= Pocas kalibrécie nuly nevkladajte ruky ani prsty do jarma ventilu a nedotykajte sa Ziad-
nych pohyblivych &asti ventilu.

= Neblokujte driek pohonu.

V pripade nezrovnalosti v zatvorenej polohe ventilu, napr. pri mdkko-tesniacej kuzelke méze
byf potrebnd opdtovnd nulové kalibracia. Poas nulovej kalibrécie sa ventil raz posunie do
zatvorenej polohy.

A\ VAROVANIE

Nebezpecensivo poranenia obnazenymi pohyblivymi ¢astami na polohovacom zariadeni,
pohone alebo ventile.
= Nedotykajte sa odkrytych pohyblivych Easti ani ich neblokujte.

© UPOZORNENIE

Proces je naruseny pohybom pohonu alebo ventilu.

= Nulovi kalibréciu nevykondvaijte pocas prebiehajiceho procesu. Najprv zariadenie
izolujte uzavretim uzatvdracich ventilov.

i Poznémka

-----

1. Ototte @ (v rémci ponuky Start-up [7]), kym sa nezobrazi polozka Start zero
calibration [7.22].

2. Stlagenim & spustite nulovt kalibrdaciu.
3. Vystrahu potvrdte tlagidlom OK.

4. Potkaijte, kym sa dokonéi nulova kalibrécia.
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Ovladanie

Po kalibrécii nuly zostane polohovacie zariadenie v polozke ponuky Spustit kalibraciu nuly
[7.22].

> Ak cheete prejsf do hlavného menu, podrite @& stlagené dve sekundy.

2 Opdtovnym podrzanim stlageného tlagidla @) na dve sekundy sa vrétite na Gvodnd
obrazovku.

8.5 Resetovanie polohovacieho zariadenia

@ UPOZORNENIE

Tento proces je naruseny pohybom stonky pohonu.

= Pocas prebiehajiceho procesu polohovacie zariadenie neresetujte. Najprv zariadenie
izolujte uzavretim uzatvéracich ventilov.

Reset umoZfiuje obnovit predvolené nastavenia polohovacieho zariadenia. Polohovacie
zariadenie TROVIS 3730-3 mé& moznosti resetovania uvedené v Tabulka 8-2:

1. Otécajte & (v rémci hlavnej ponuky), kym sa nezobrazi polozka Reset functions [11].
2. Stlagenim @ prejdete do ponuky.
3. Otocenim 6B vyberte funkciu resetovania.

Stlagenim & vykondte funkciu resetovania.

Vystrahu potvrdte tlacidlom OK.

o o A~

Pockaite, kym sa dokonéi funkcia resetovania.
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Ovladanie

Tabulka 8-2: Funkcia resetovania

Funkcia resetovania

Popis

Priklad

Resetovanie diagnézy

Obnovi vietky diagnostické funkcie
vrétane grafov a histogramov.

Analyzy diagnostiky prevédzkovych
hodin v minulosti uz nie st
relevantné.

Resetovanie (Standardné)

Obnovi stav polohovacieho
zariadenia ako pri dodani.
Specifické nastavenia pohonu
a ventilu zostévaji nezmenené.
Nastavenia konfigurdcie
diagnostiky sa vynulujo.

Situdcia v oblasti pripGtania sa
zmenila. Ventil bol opraveny alebo
upraveny. Udaje o diagnostike
polohovacieho zariadenia uz nie s6
relevantné. Polohovacie zariadenie
sa musi znowu inicializovaf.

Resetovanie (pokrogilé)

Vsetky parametre budd po dodani
nastavené na predvolené hodnoty.

Polohovacie zariadenie je
namontované na inom pohone/
ventile.

Restartovanie

Polohovacie zariadenie sa vypne
a znovu spusti.

Uvedenie ventilu do prevadzky po
poruche

Obnovenie inicializacie

Vetky parametre pre Gvodné
nastavenia sa vynulujd. Potom je
potrebné polohovacie zariadenie
znowu inicializovat.

Je potrebné zmenit Gvodné
nastavenia.
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9 Poruchy

A\ NEBEZPECIE

Riziko smrtelného drazu v désledku

vznietenia vybusnej atmosféry.

= Pri préci s polohovacim zariadenim
v prostredi s nebezpecenstvom vybuchu
dodrziavajte normu EN 60079-14
(VDE 0165, &ast' 1).

= Prdce v prostredi s nebezpecenstvom vy-
buchu smie vykondvat len persondl, kto-
ry presiel $pecidlnym skolenim alebo in-
StruktéZou alebo ktory je oprdvneny pra-
covat na zariadeniach chrénenych proti
vybuchu v nebezpecnych priestoroch.

A\ NEBEZPECIE

Riziko prasknutia pneumatického pohonu

v désledku pouzitia modulu fail-in-place.

Pred précou na polohovacom zariadent,

pohone alebo inom prislusenstve ventilu:

= Odstrérite tlak vo vsetkych prislusnych
castiach zariadenia a v pohone. Uvolhite
vietku uloZenu energiu.

Poruchy

A\ VAROVANIE

Iskrové bezpeénost nedéinnd v iskrovo

bezpeénych zariadeniach.

= K certifikovanym iskrovo bezpecnym jed-
notkdm so vstupnym pripojenim pripdjaj-
te len iskrovo bezpecné zariadenia urce-
né na pouZitie v iskrovo bezpecnych ob-
vodoch.

= Neuvddzaijte spdt do prevddzky iskrovo
bezpecné zariadenia, ktoré boli pripoje-
né k iskrovo bezpecénym jednotkém pri-
pojenym na vstup bez certifikdcie.

= Pri prepojovani iskrovo bezpecnych elek-
trickych zariadeni (Ui alebo UO, i alebo
10, Pi alebo PO, Ci alebo CO a Li alebo
LO) neprekracujte maximdlne pripustné
elektrické hodnoty uvedené v osvedce-
niach o typovej skuske ES.

A\ VAROVANIE

Nahly hlasny zvuk pri odvzdusriovani

pneumatického pohonu.

= Pri préci v blizkosti ventilu pouZivaijte
ochranu zraku a sluchu.

A\ VAROVANIE

Nebezpeéenstvo rozdrvenia spésobené

pohybom pohonu a drieku zéstréky.

= Nevkladajte ruky ani prsty do upinaci
objimky, kym je privod vzduchu
pripojeny k polohovaciemu zariadeniu.

= Pred précou na polohovacom zariadeni
odpoijte a zablokujte privod pneumatic-
kého vzduchu, ako aj riadiaci signdl.

= Nebrdrite pohybu pohonu a drieku zd-
streky vkladanim predmetov do jarma.

Poruchy su na displeji indikované chybovymi
hlaseniami v spojeni s ikonou pre klasifikéciu
stavu (pozri Tabulka 9-1) a ID chyby.
Tabulka 9-2 uvédza mozné chybové
hldsenia a odportéané kroky.
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Poruchy

i Poznémka
V pripade porich, ktoré nie su uvedené v tabulke, kontaktujte popredajny servis spolocnosti

SAMSON. Klasifikéciu stavu chybovych hldseni mozno zmenit'v softvéri TROVIS-VIEW
spolocnosti SAMSON.

Tabulka 9-1: lkona zobrazujica klasifikdciu stavu

lkona | Vyznam

@ Zlyhanie

W Kontrola funkcii
& Mimo $pecifikécie
‘.@? Pozadovand Gdrzba

Bez hlésenia

Tabulka 9-2: Riesenie problémov

ID chyby | Stav | Hlasenie Odporuéané opatrenie/popis

1 @ Init: menovity zdvih nedosiahnuty | = Skontrolujte upevnenie polohovacieho
zariadenia, polohu &apu a privodny
tlak.

2 @ Init: prili§ malé cestovné = Skontrolujte upevnenie polohovacieho
zariadenia, polohu &apu a privodny
tlak.

3 @ Init: Ziadny pohyb = Skontrolujte montéz polohovacieho

zariadenia, polohu kolikov a prived
vzduchu. Skontrolujte potrubia

a konfigurdciu montéznych dielov.
Presufite polohovacie zariadenie

z polohy zabezpe&enia proti poruche.
Init: poloha kolika = Skontrolujte polohu kolika.

21

26 Casovy limit pre detekciu nuly = Kalibrécia nuly trvala prilis diho.

T

Skontrolujte privodny tak a upevnenie

polohovacieho zariadenia.
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Poruchy

ID chyby | Stav | Hlasenie Odporuiéané opatrenie/popis

27 ﬁ Polohovacie zariadenie nie je = Vykondaite inicializéciu.

inicializované

29 ReZim bezpecnej polohy pri = Zmena prevédzkového rezimu, ak sa

poruche nevyskytuje Ziadna chyba.

32 @ Init: zrusené externe = Skontrolujte napdjanie/elekiricky signdl.

36 @ Prili velky posun nuly > Rozdiel oproti predchddzajicemu
nulovému bodu je prilis velky.
Skontrolujte privodny tlak a upevnenie
polohovacieho zariadenia.

50 PST: kritéria spustenia nesplnené | 2 Skontrolujte konfigurdciu polohovacieho
zariadenia.

51 @ PST: splnené kritérié zrusenia = Konfigurécia polohovacieho zariadenia.
Kontrolny ventil a ndstavec
polohovadcieho zariadenia.

56 FST: kritéria spustenia nesplnené | & Skontrolujte konfigurdciu polohovacieho
zariadenia.

57 @ FST: splnené kritérid zrusenia = Konfigurécia polohovacieho zariadenia.
Kontrolny ventil a néstavec
polohovadcieho zariadenia.

144 & Teplota vo vntri zariadenia pod | =& Skontrolujte teplotu okolia.

min. limitom

145 ﬁ Teplota vo vnitri zariadenia nad | & Skontrolujte teplotu okolia.

maximédlnym limitom

146 W Prebiehajtci test Polohovacie zariadenie je v testovacom

rezime (napr. inicializaény proces, test

krokovej odozvy atd").

> Pockaite, kym sa test ukonéi, alebo ho
zrudte.

148 Vypnutie IP = Skontrolujte napdjanie/elektricky signdl.

149 @ Pokles napdtia = Skontrolujte napdjanie/elektricky signdl.

150 Prevédzkovy reZim nie je AUTO | Polohovacie zuriqc.{enia je vinom

prevadzkovom rezime ako AUTO. Chyba
neexistuje.

153 & Prili§ nizky prod = Skontrolujte napdjanie/elekiricky signdl.
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Poruchy

ID chyby | Stav | Hlasenie Odporuéané opatrenie/popis

154 & Prili vysoky prod = Skontrolujte napdijanie/elektricky signdl.

155 @ Dynamicky stresovy faktor > Néhradny diel odportéame objednaf

vyCerpany. Eoskoro.

156 @ Prekrogeny limit pre celkovy zdvih | & Skontrolujte riadiaci ventil, & sprévne

ventily funguie.

157 @ Funkcia néteného odvzdusnenia | & Skontrolujte napéjacie napdtie.
Vyhladaijte dévod, preco sa spustilo
nitené odvzduinenie.

160 Bindrny vstup moznost A aktivny | 9 Citanie zodpovedd konfigurdcii volitelnej
doplnkovej funkcie.

161 Bindrny vstup moznost B aktivny | & Citanie zodpovedd konfigurdcii volitelnej
doplnkovej funkcie.

162 @ Neplatné kombindcia moznosti | &V pripade potreby moznost odstraiite
alebo vymerite.

194 @ Odchylka od nastavenej hodnoty | = Skontrolujte upevnenie polohovacieho
zariadenia a privodny tak.

195 @ Posunutd spodné koncovéd poloha | & Skontrolujte sedlo a zéstreku.

196 @ Horné koncové poloha posunuté Skontrolujte sedlo a zéstreku.

198 @ Signal AMR mimo rozsah Skontrolujte upevnenie polohovacieho
zariadenia. MéZe isf o externi poruchu
alebo chybu hardvéru.

201 @ Nesprévna poloha prepinaga pre | & Nastavte spravnu polohu prepinaca.

funkciu ndteného odvzduinenia

211 @ Aktivny nidzovy rezim = Skontrolujte meranie zdvihu.

215 @ Pozastavenie zaznamendvania Struéne povedané, objem Gdajov bol
prilis velky na spracovanie.

221 @ Chyba externého snimaga polohy | = Skontrolujte snimaé a privodny kébel
snimaca, &i nie so poskodené.

222 @ Pracovny rozsah v zatvorenej = Skontrolujte upevnenie polohovacieho

polohe zariadenia a ventilu. Pracovny rozsah sa
mohol posundt a je blizko koncovej
polohy.

9-4
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Poruchy

ID chyby | Stav | Hlasenie Odporuiéané opatrenie/popis

223 @ Pracovny rozsah v max. polohe | & Skontrolujte upevnenie polohovacieho
OPEN zariadenia a ventilu. Pracovny rozsah sa

mohol posundt a je blizko koncovej
polohy.

224 @, Posun pracovného rozsahu: = Skontrolujte upevnenie polohovacieho
pracovny r°.ZS.°h’5° posiva zariadenia a ventilu. Prevédzkovy
g;:eEr,zm k minimélnej polohe rozsah sa mohol posundf.

225 @ Posun pracovného rozsahu: = Skontrolujte upevnenie polohovacieho
pracovny rozsgh sa P.OSUVG zariadenia a ventilu. Prevédzkovy
g;DeEr[(\)]m k maximdlnej polohe rozsah sa mohol posundf.

226 @, Obmedzeny pracovny rozsah: = Skontrolujte privodny tlak, nastavec
dolny rozsah polohovadla a ventil. Méze djst k oniku

alebo zablokovaniu.

227 @ Obmedzeny pracovny rozsch: = Skontrolujte privodny tlak, néstavec
horny rozsah polohovadla a ventil. Méze dajst k oniku

alebo zablokovaniu.

2641 @ Init: zrusené (presnost kontroly) = Skontrolujte upevnenie polohovacieho
zariadenia, polohu kolika a privod
vzduchu. Opdtovne inicializujte
polohovacie zariadenie. Pripadne
pouzite obmedzenie pomocou skrutky.

2644 @ Init: nizka presnost kontroly = Skontrolujte upevnenie polohovacieho
zariadenia, polohu kolika a privod
vzduchu. Opdtovne inicializujte
polohovacie zariadenie. Pripadne
pouzite obmedzenie pomocou skrutky.

2643 @ Init: obmedzenie uhla = Skontrolujte upevnenie polohovacieho
zariadenia, polohu pdky a &apu.

2645 @ Init.: asovy limit = Skontrolujte montéz polohovacieho

zariadenia, polohu kolikov a privod
vzduchu. Skontrolujte potrubia

a konfigurdciu montéznych dielov.
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Poruchy

Dal3ie riesenie problémov

Popis poruchy

Opatrenia

Na displeji sa nezobrazuje Ziadna hodnota

>
2>

Skontrolujte elektrické pripojenie a napdjanie.

Skontroluite teplotu okolia (pracovny rozsah
displeja je od -30 do +65 °C).

Ovlédag sa pohybuije prilis pomaly

Skontrolujte privodny tlak.
Sprdvne nastavenie filtra (¢as prechodu).
Skontrolujte prierez potrubia a skrutkovych spojok.

Skontrolujte konfigurdciu montéznych dielov.

Pohon sa pohybuje nesprévnym smerom.

Skontrolujte nastavenie charakteristiky.
Skontrolujte potrubie.

Skontrolujte konfiguréciu montéznych dielov.

Unik vzduchu z polohovacieho zariadenia.

Skontroluite tesnenia.

Koncovy spinaé nefunguje sprévne

20 2 2 2 T

Skontrolujte montdz a kabelaz.

Skontrolujte polaritu signdlnych vodicov.

9.1 Nuidzové opatrenia

Pri vypadku privodu vzduchu alebo elektrického signdlu polohovacie zariadenie odvzdusni
pohon, &im sa ventil presunie do polohy bezpecnej pri poruche uréenej pohonom. Prevadz-
kovatelia zariadenia so zodpovedni za havarijné opatrenia, ktoré sa majo prijat v zariadent.

- Rada

Nuidzové opatrenia v pripade poruchy ventilu st opisané v prisluinej dokumentdcii ventilu.

9-6

EB 8484-3 SK



10 Servis

Préice opisané v tejto casti mdzu vykondvaf
len pracovnici s prisluinou kvalifikéciou na
vykondvanie takychto Gloh.

A\ NEBEZPECIE

Riziko smrtelného drazu v désledku

vznietenia vybusnej atmosféry.

= Pri prédci s polohovacim zariadenim
v prostredi s nebezpecdenstvom vybuchu
dodrZiavajte normu EN 60079-14
(VDE 0165, &ast 1).

= Prdce v prostred s nebezpecenstvom
vybuchu smie vykondvaf len persondl,
ktory presiel $peciélnym skolenim alebo
intruktéZou alebo ktory je oprévneny
pracovaf na zariadeniach chrénenych
proti vybuchu v nebezpecnych
priestoroch.

A\ VAROVANIE

Nebezpecenstvo rozdrvenia spésobené
pohybom pohonu a drieku zdstréky.
= Nevkladajte ruky ani prsty do upinaci

objimky, kym je privod vzduchu pripoje-

ny k polohovaciemu zariadeniu.

= Pred précou na polohovacom zariadeni
odpojte a zablokujte privod pneumatic-
kého vzduchu, ako aj riadiaci signdl.

= Nebrdrite pohybu pohonu a drieku zd-
streky vkladanim predmetov do jarma.

Servis

A\ VAROVANIE

Iskrové bezpeénost nedéinnd v iskrovo

bezpeénych zariadeniach.

= K certifikovanym iskrovo bezpecnym
jednotkém so vstupnym pripojenim
pripdjajte len iskrovo bezpecné
zariadenia uréené na pouZitie v iskrovo
bezpecnych obvodoch.

= Neuvddzaijte spdt do prevddzky iskrovo
bezpecné zariadenia, ktoré boli
pripojené k iskrovo bezpecnym
jednotkdm pripojenym na vstup bez
certifikicie.

= Pri prepojovani iskrovo bezpecnych
elektrickych zariadeni (Ui alebo UO, li
alebo 10, Pi alebo PO, Ci alebo CO a Li
alebo LO) neprekracujte maximdlne
pripustné elektrické hodnoty uvedené
v osvedceniach o typovej skuske ES.

A\ VAROVANIE

Nahly hlasny zvuk pri odvzdusriovani

pneumatického pohonu.

= Pri préci v blizkosti ventilu pouZivaijte
ochranu zraku a sluchu.

Polohovacie zariadenie bolo skontrolované
pred tym, ako opustilo tovéren.

—  Zd&ruka na vyrobok zaniké, ak sa
servisné alebo opravarenské préce, ktoré
nie sU opisané v tomfo névode, vykonaiji
bez predchddzajiceho sohlasu
popredajného servisu spoloénosti
SAMSON.

EB 8484-3 SK
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Servis

- Pouzivajte len origindlne néhradné diely  10.2 Aktualizdcie firmvéru
od spoloénosti SAMSON, ktoré
zodpovedail) pévodn)'/m §pecifikécidm. Kontaktuite miestnu technickd a obchodng

kancelériu alebo pobocku spoloénosti
. . . SAMSON (P www.samsongroup.com >
10.1 Cistenie okienka na kryte About SAMSON > Sales offices)
Okno je vyrobené z Makrolonu® a pri &iste-  a poziadaijte o aktualizéciu firmvéru.
ni abrazivnymi €istiacimi prostriedkami ale-

. . S ... 1.  Pozadované $pecifikacie
bo prostriedkami obsahujicimi rozposfadlé P

sa poskodi. Aby sa zabrdnilo poskodeniu: Pri Ziadosti o aktualizéciu firmvéru uvedte
= Neotierajte okno do sucha. nasleduice Gdaie:
2 Nepouzivaijte ziadne &istiace prostriedky Typ
obsahujuce chlér alebo alkohol ani — Sériové cislo
abrazivne &istiace prostriedky. - ID konfigurdcie
= Na ¢&istenie pouzivaijte neabrazivnu, - Aktuélna verzia firmvéru

mdikkd handricku. — Pozadovand verzia firmvéru

Tabulka 10-1: Odporiéané kontroly a testovanie

Kontroly a testovanie Opatrenia, ktoré sa maju prijaf v pripade
negativneho vysledku

Skontrolujte itatelnost a Gplnost oznacenti, 3titkov | Kontaktujte spoloénost SAMSON v pripade
a typovych stitkov na polohovacom zariadeni. poskodenia, chybaijucich alebo nespréavnych
stitkov, aby ste ich obnovili.

Vycistite vietky ndpisy, ktoré si pokryté 3pinou
a s necitatelné.

Skontroluite, ¢i je polohovacie zariadenie pevne | Utichnite vietky uvolnené montézne skrutky.
namontované.

Prekontrolujte pneumatické pripojenia. Utichnite vietky uvolnené vonkaisie konektory
skrutkového spojenia.

Obnovte vietky vzduchové potrubia alebo
hadice, ktoré netesnia.

Skontrolujte napdjacie kéble. Utichnite vietky uvolnené kablové vyvodky.

Uistite sa, ze sU vodice zasunuté do svoriek
a utiahnite vietky uvolhené skrutky na svorkach.

Obnovte poskodeného vedenia.

Skontrolujte chybové hlasenia na displeii Riesenie problémov (pozri &ast ,Poruchy”).
(indikované ikonami 21, ¥, /4, o &),
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10.3 Pravidelné kontrola
a testovanie polohovacieho
zariadenia

Odportéame kontrolu a testovanie minimdl-
ne podla Tabulka 10-1.

Servis

EB 8484-3 SK
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11 Vyradenie z prevadzky

Préice opisané v tejto casti mdzu vykondvaf
len pracovnici s prisluinou kvalifikéciou na
vykondvanie takychto Gloh.

A\ NEBEZPECIE

Riziko smrtelného drazu v désledku

vznietenia vybusnej atmosféry.

= Pri prédci s polohovacim zariadenim
v prostredi s nebezpecdenstvom vybuchu
dodrZiavajte normu EN 60079-14
(VDE 0165, &ast 1).

= Prdce v prostredi s nebezpecenstvom vy-
buchu smie vykondvaf len persondl, kto-
ry presiel $pecidlnym skolenim alebo in-
StruktéZou alebo ktory je oprdvneny pra-
covaf na zariadeniach chrénenych proti
vybuchu v nebezpecnych priestoroch.

A\ VAROVANIE

Nabhly hlasny zvuk pri odvzdusriovani

pneumatického pohonu.

= Pri prdci v blizkosti ventilu pouZivaijte
ochranu zraku a sluchu.

Vyradenie z prevadzky

© UPOZORNENIE

Proces sa narusi prerusenim vzavrefej

regulacnej slucky.

= Polohovaé nemontujte ani neservisuite,
ked'je proces v chode, a len po odpojeni
zariadenia uzavretim uzatvdracich
ventilov.

Ak chcete polohovacie zariadenie vyradif

z prevadzky, postupujte takto:

1. Odpoijte a zablokujte privod vzduchu
a signdlny tHak.

2. Otvorte kryt polohovacieho zariadenia
a odpoijte vodiée riadiaceho signdilu.

EB 8484-3 SK
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Demontdaz

12 Demontaz

Préice opisané v tejto casti mdzu vykondvaf
len pracovnici s prisluinou kvalifikéciou na
vykondvanie takychto Gloh.

A\ NEBEZPECIE

Riziko smrtelného drazu v désledku

vznietenia vybusnej atmosféry.

= Pri prédci s polohovacim zariadenim
v prostredi s nebezpecdenstvom vybuchu
dodrZiavajte normu EN 60079-14
(VDE 0165, &ast 1).

= Prdce v prostred s nebezpecenstvom
vybuchu smie vykondvaf len persondl,
ktory presiel $peciélnym skolenim alebo
intruktéZou alebo ktory je oprévneny
pracovaf na zariadeniach chrénenych
proti vybuchu v nebezpecnych
priestoroch.

1. Vyradif polohovacie zariadenie
z prevédzky (pozri éasf ,Vyradenie
z prevédzky”).

2. Odpoijte vodice riadiaceho signdlu od
polohovacieho zariadenia.

3. Odpoijte potrubia privodu vzduchu
a signdlneho tlaku (nevyZzaduie sa pri
priamom pripojeni pomocou
pripojovacieho bloku).

4. Ak chcete polohovadlo odstrdnit, uvolnite
dve upeviovacie skrutky na
polohovaciom zariadeni.
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13 Opravy

Poskodené polohovacie zariadenie sa musi
opravit alebo vymenit.

© UPOZORNENIE

Riziko poskodenia polohovacieho

zariadenia v désledku nesprévneho servisu

alebo opravy.

= Nevykondvaijte Ziadne opravy sami.

= Kontaktujte popredajny servis spolocnosti
SAMSON pre opravdrenské prdce.

13.1 Servis zariadeni
chrénenych proti vybuchu

Ak je potrebné vykonaf 4drzbu éasti zaria-
denia, na ktorej je zaloZzend ochrana proti
vybuchu, zariadenie sa nesmie uviesf spaf
do prevédzky, kym ho kvalifikovany inspek-
tor neposudi podla poZiadaviek na ochranu
proti vybuchu, nevydd osved&enie o kontrole
alebo neudeli zariadeniu znacku zhody.
Kontrola kvalifikovanym in3pektorom sa ne-
vyzaduije, ak vyrobca vykond bezng skizku
zariadenia pred jeho opdtovnym uvedenim
do prevadzky a absolvovanie beznej skasky
sa zdokumentuje pripojenim znacky zhody
k zariadeniu. Komponenty chrénené proti
vybuchu nahradte len origindlnymi, bezne
testovanymi komponentmi od vyrobcu.

Opravy

Zariadenia, ktoré uz boli prevédzkované mi-
mo nebezpeénych priestorov a si uréené na
budice pouzitie v nebezpeénych priesto-
roch, musia spliat bezpeénostné poziadavky
kladené na servisované zariadenia. Pred
prevédzkou v priestoroch s nebezpecen-
stvom vybuchu otestujte zariadenia podla
$pecifikdcii pre servis zariadeni chrénenych
proti vybuchu.

13.2 Vrdtenie zariadeni do
spoloénosti SAMSON

Poskodené polohovacie zariadenia je mozné
vrdtit na opravu do spoloénosti SAMSON.

Ak chcete vrétif zariadenia do spolognosti
SAMSON:

1. Vyradif polohovacie zariadenie z pre-
vadzky (pozri éasf ,Vyradenie z pre-
vadzky”).

2. Odstrérite polohovacie zariadenie (pozri
kapitolu ,Demont&z”).

3. Postupujte podla popisu na strénke
Vrétenie tovaru na nasej webovej strdnke
» www.samsongroup.com > Service &
Support > After-sales Service > Returning
goods

EB 8484-3 SK
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14 Likviddcia

Sme registrovani v nemeckom
nérodnom registri pre
elektroodpad (stiftung ear) ako
vyrobca elekirickych

a elektronickych zariadent,
WEEE reg. ¢.: DE 62194439

> Dodriiovq]te miestne, vnitrostdtne
a medzindrodné predpisy o odpadoch.

= Nevyhadzujte komponenty, mazivé
a nebezpeéné latky spolu s ostatnym
domovym odpadom.

1¥ Rada
Na poziadanie mézeme urcif poskytovatela
sluzieb na demontdz a recykléciu vyrobku.

Likvidacia

EB 8484-3 SK
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15 Certifikaty

Na dalgich strandch sG uvedené tieto

certifikéty:

EU vyhlésenie o zhode pre
TROVIS 3730-3

EU vyhlésenie o zhode pre
TROVIS 3730-3-110, -510, -810

EU vyhlésenie o zhode pre
TROVIS 3730-3-850

Certifikat TR CU pre TROVIS 3730-3

Vyhlésenie podla TR CU 020/2011
pre TROVIS 3730-3

UKCA vyhldsenie o zhode pre
TROVIS 3730-3

UKCA vyhlésenie o zhode pre
TROVIS 3730-3-118, -518

UKCA vyhldsenie o zhode pre
TROVIS 3730-3-858

Osvedcenie o typovej skiske EU pre
TROVIS 3730-3-110, -510, -810

Vyhlésenie o zhode pre TROVIS 3730-3-

850
Schvdlenia FM

Certifikét IECEx pre TROVIS 3730-1-
111,-511,-811, -851

Certifikét TR-CU Ex pre TROVIS 3730-3-
113

Certifikét UKEX pre TROVIS 3730-1-
118,-518

Certifikét UKEX pre TROVIS 3730-1-858

Certifikaty

Uvedené certifikdty boli v éase uverejnenia
aktudlne. Najnovsie certifikdty néjdefe na nasej
webovej stréinke: P> www.samsongroup.com >
Products & Applications > Product selector >
Valve accessories > TROVIS 3730-3.
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EU Konformitatserklarung/EU Declaration of Conformity/
Déclaration UE de conformité

Die alleinige Verantwortung fiir die Ausstellung dieser Konformitatserklarung tragt der Hersteller/
This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer/
La présente déclaration de conformité est établie sous la seule responsabilité du fabricant.

Fir das folgende Produkt/ For the following product/Nous certifions que le produit

Elektropneumatischer Stellungsregler mit HART Kommunikation /
Electropneumatic Positioner with HART communication /
Positionneur électropneumatique avec communication HART
TROVIS 3730-3-...

wird die Konformitat mit den einschlagigen Harmonisierungsrechtsvorschriften der Union bestatigt/
the conformity with the relevant Union harmonisation legislation is declared with/
est conforme a la Iégislation d'harmonisation de I'Union applicable selon les normes:

- EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007
EMC 2014/30/EU +A1:2011, EN 61326-1:2013

RoHS 2011/65/EU EN 50581:2012

Hersteller / Manufacturer / Fabricant:

SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT
Weismlillerstrale 3
D-60314 Frankfurt am Main
Deutschland/Germany/Allemagne

Frankfurt/ Francfort, 2018-11-21
Im Namen des Herstellers/ On behalf of the Manufacturer/ Au nom du fabricant.

U /?C( fv. (e

Dr. Julian Fuchs Dipl.-Ing. Silke Bianca Schafer
Zentralabteilungsleiter/Head of Department/Chef du département Total Quality Management/
Entwicklung Ventilanbaugerate und Messtechnik Management par la qualité totale
Development Valve Attachments and Measurement Technologies

ce_trovis-3730-3-_de_en _fra_rev08.pdf
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7

EU Konformitatserklarung/EU Declaration of Conformity/
Déclaration UE de conformité

Die alleinige Verantwortung fiir die Ausstellung dieser Konformitétserklarung tragt der Hersteller/
This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer/
La présente déclaration de conformité est établie sous la seule responsabilité du fabricant.

Fir das folgende Produkt/ For the following product/Nous certifions que le produit

Elektropneumatischer Stellungsregler mit HART Kommunikation /
Electropneumatic Positioner with HART communication /
Positionneur électropneumatique avec communication HART
TROVIS 3730-3-110..., -510..., -810...

entsprechend der EU-Baumusterpriifbescheingung BVS 18 ATEX E 044 X ausgestellt von der/
according to the EU Type Examination BVS 18 ATEX E 044 X issued by/
établi selon le certificat CE d’essais sur échantillons BVS 18 ATEX E 044 X émis par:

DEKRA EXAM GmbH
DinnendahlstralRe 9
D-44809 Bochum
Benannte Stelle/Notified Body/Organisme notifié 0158

— wird die Konformitat mit den einschlagigen Harmonisierungsrechtsvorschriften der Union bestatigt/
the conformity with the relevant Union harmonisation legislation is declared with/
est conforme a la législation d'harmonisation de I'Union applicable selon les normes:

EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007
+A1:2011, EN 61326-1:2013

EN 60079-0:2012+A11:2013, EN 60079-11:2012,
EN 60079-15:2010, EN 60079-31:2014

RoHS 2011/65/EU EN 50581:2012

EMC 2014/30/EU

Explosion Protection 2014/34/EU

Hersteller / Manufacturer / Fabricant:

SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT
Weismdillerstralle 3
D-60314 Frankfurt am Main
Deutschland/Germany/Allemagne

Frankfurt/ Francfort, 2018-11-22
Im Namen des Herstellers/ On behalf of the Manufacturer/ Au nom du fabricant.

pdf

/'.[4 /?C( A i (J&/&"J

Dr. Julian Fuchs Dipl.-Ing. Silke Bianca Schéfer
Zentralabteilungsleiter/Head of Department/Chef du département Total Quality Management/
Entwicklung Ventilanbaugerate und Messtechnik Management par la qualité totale

ce_trovis-3730-3-110-510-810-_de_en_fra_rev08.

Development Valve Attachments and Measurement Technologies
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EU Konformitatserklarung/EU Declaration of Conformity/
Déclaration UE de conformité

Die alleinige Verantwortung fiir die Ausstellung dieser Konformitatserklarung tragt der Hersteller/
This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer/
La présente déclaration de conformité est établie sous la seule responsabilité du fabricant.

Fir das folgende Produkt/ For the following product/Nous certifions que le produit

Elektropneumatischer Stellungsregler mit HART Kommunikation /
Electropneumatic Positioner with HART communication /
Positionneur électropneumatique avec communication HART
TROVIS 3730-3-850...

entsprechend der EU-Baumusterprifbescheingung BVS 18 ATEX E 045 ausgestellt von der/
according to the EU Type Examination BVS 18 ATEX E 045 issued by/
établi selon le certificat CE d’essais sur échantillons BVS 18 ATEX E 045 émis par:
DEKRA EXAM GmbH
Dinnendahlstrale 9
D-44809 Bochum
Benannte Stelle/Notified Body/Organisme notifié 0158
— wird die Konformitat mit den einschlagigen Harmonisierungsrechtsvorschriften der Union bestatigt/
the conformity with the relevant Union harmonisation legislation is declared with/
est conforme a la législation d'harmonisation de I'Union applicable selon les normes:

EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007

EMC 2014/30/EU +A1:2011, EN 61326-1:2013
Explosion Protection 2014/34/EU EN 60079-0:2012+A11:2013, EN 60079-15:2010
RoHS 2011/65/EU EN 50581:2012

Hersteller / Manufacturer / Fabricant:

SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT
Weismlllerstrale 3
D-60314 Frankfurt am Main
Deutschland/Germany/Allemagne

Frankfurt/ Francfort, 2018-11-22
Im Namen des Herstellers/ On behalf of the Manufacturer/ Au nom du fabricant.

el v O

Dr. Julian Fuchs Dipl.-Ing. Silke Bianca Schafer
Zentralabteilungsleiter/Head of Department/Chef du département Total Quality Management/
Entwicklung Ventilanbaugerate und Messtechnik Management par la qualité totale

ce_trovis-3730-3-850-_de_en_fra_rev08.pdf

Development Valve Attachments and Measurement Technologies
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EBPA3MIICKIN SKOHOMUWYECKHIA COI03
[ H [ JEKJAPAITMS O COOTBETCTBUA

3assuTens, OOMIECTBO ¢ OrpaHUYeHHOI oTBeTCTBeHHOCTRIO "CAMCOH KOHTPOJIC".
OCHOBHO# T0CY/IapCTBEHHBIH PEruCTPALMOHHbI Homep: 1037700041026, MecTo HaxomIeHHS M a,
MecTa OCylIecTBleHHA aearenbHocTH: 109544, ropon Mocksa, OynbBap DHTY3MACTOB., 10M 2. 3Tak 5

komuara 11. Poccuiickas ®enmepauus. Tenedon: +7 (495) 777-4545. ampec 5neKTPOHHOI _MmOYTHL
samson(@samson.ru.

B Jnue [enepanbroro anpekropa Kpemvinamxanosa Aspera Muapucosnya, 1eHCTBYIONIEr0 HA OCHOBAHHH
YcraBa.

3a5IBJISIET, 4T0 [103HIMOHepEI eKTPOMHeRMATHYeCKIe ¢ MapkupoBkoi SAMSON tunos TROVIS 3730-1
TROVIS 3730-3.

HUsrorosutens "SAMSON AG Mess- und Regeltechnik".
MecTo HaXOMIEHMS W aJpec MecTa OCYIICCTBIICHHS JESTEeNLHOCTH [0 H3COTOBJIEHHIO MPOIYKIHH:
Weismullerstrasse 3. 60314 Frankfurt am Main. ®eneparustnas Pecriy6nuka [epmanus.

[pomykuusa wusrotoBnena B coorBercTBuu ¢ 2014/30/EU_"Electromagnetic compatibility directive"
2014/30/EU "]IupeKTHBA [0 3IeKTPOMArHHTHON COBMECTUMOCTH").

Kon TH B3I EASC: 9032 89 000 0.

CepuitHbIif BBITYCK.

COOTBETCTBYET TP TP_TC 020/2011 "DneKTpoMAHHTHAS COBMECTHMOCTb _TEXHHYECKUX
cpenacTs".

Jlexapauus 0 COOTBETCTBHH MPHHATA HA OCHOBAHHH JKCIUIYATALMOHHON A0KYMEHTALMH (WHCTPYKIHK
o MoHTaxy ¥ _oskcniyarauuum EB  8484-1 RU): mnportokoma wcmerranmit Ne 10-08-2020 ot
04.08.2020. sbinanHoro McmbitatesnsHoii naboparopueil OOLecTBAa ¢ OpAHMYEHHOH OTBETCTBEHHOCTHIO
"

"WUcnplTaTe bHBIH HEHTD".
CxeMa JIeK/1apHPOBAHUS COOTBETCTBHSA: 1.

JlononHuTeNbHAS dor usi pasgensl 5 u 7 T'OCT 30804.3.2-2013 (IEC 61000-3-2:2009)
"CoBMECTHMOCTD TEXHHUECKHX CPE/ICTB DICKTPOMATHHTHA. DMUCCHS TADMOHMYECKHX COCTABIIAIONINX TOKA
TEXHHYECKHMH CDEICTBAMU ¢ MOTpebniemMbiM TokoM He Gomee 16 A (B onHoit dase). HopMmel u meTomb
ucnpitanuit", pasnen 5 T'OCT 30804.3.3-2013 (IEC 61000-3-3:2008) "COBMECTHMOCTE TEXHMHECKHX
CPEACTB dNIeKTpOMarHuTHas. OrpaHiyenne H3MeHeHH HampsKeHns. KoneOaHnii HanpsokeHus U hiukepa B
HU3KOBOJIBTHBIX _ CHCTEMAX 3/IEKTPOCHaOkeHus 0obliero HasHadeHWs. TeXHWYECKHe CpEICTBA _C
norpebnsembiv_TokoM He Gosee 16 A (B onHoit dase). moAxirouaeMble K 3J€KTPUYECKON CeTH mpu
HeCcOBMI0IeHIH ONpe/IeNIeHHBIX YCIOBUH MOAKIF0YeHH. HOPMBI M METOJIbI MCTIbITAHMK",

Ycnopus XpaHeHws: MO HABecaMy DU TeMIIeparype OKDPYXKAIOLIEro Bo3ayxa OT muHyc 60 °C jo
mnoc 60 °C M OTHOCHTENbHOM BiakHocTH 10 70%. HasnadueHHbIf cpok xpaHenus: 24 wmecsna.
HasHaueHHbI# cpok cyxGbr: 15 mer.

KppivimamxaioB Asper MHnpucosid
(D0, sassutens)

O
PerucTpanuoHHbIii HOME < ALUH 0 COOTBETCTBHH:
EASC N RU JI-DE.MX24.B.01219/20
JlaTa perHcTpannH AeKIAPALHH O COOTBETCTBHH: 05.08.2020

EB 8484-3 SK 15-5



EBPA3MIICKUM SKOHOMUWYECKHIA COI03
E H [ JEKJAPAIIMS O COOTBETCTBUU

3asiBuTens ObMECTRO ¢ OrpaHUYeHHOM oTBeTcTBeHHOCTRIO "CAMCOH KOHTPOJIC".

OCHOBHOH TroCYapcTBeHHbIH PErUCTpAlHOHHbIH HoMep: 1037700041026. MecTo HaxokIeHHS H_ajpec
MecTa OCYIUECTBACHHA AesTenbHocTH: 109544, ropox Mocksa, OynbBap DHTY3MACTOB, A0M 2, 3Tak 5
komuara 11. Poccuiickas ®enmepauns. Tenedon: +7 (495) 777-4545. ampec 5neKTpOHHOI mOYTHL
samson(@samson.ru.

B Jiue [enepaneroro nupekropa Kpeivmavxanoea Aspera Munpucosnya, AeCTBYIOUIET0 HA OCHOBAHUM
Ycraga.

3asBJISIET, 4T0 [103HIIMOHEPBI dIeKTPOMHeBMAaTHIeCKHe ¢ Mapkuposkoii SAMSON tunos TROVIS 3730-1
TROVIS 3730-3.

Hsroroeureas "SAMSON AG Mess- und Regeltechnik".

MecTo HAaXOXJIEHMS M aJpec MecTa OCYIISCTBIIEHWS JESTEeNLHOCTH [0 HM3TOTOBIEHHE IDOIYKIHH:
Weismullerstrasse 3. 60314 Frankfurt am Main. ®enepatusnas Pecny6nuka Cepmans.

[pomykuus wusrotoenena B coorserctsyy ¢ 2014/30/EU "Electromagnetic _compatibility directive"
(2014/30/EU "IupeKTHBA [0 3IeKTPOMArHUTHOMN coBMecTuMOocTH").

Kox TH B3JT EASC: 9032 89 000 0.

CepuifHblit BBITYCK.

COOTBETCTBYET Tped TP _TC 020/2011 "DaeKTpOMArHHTHAA COBMECTHMOCTb TEXHHYECKUX
cpencTB".

)]exnapauml 0 COOTBETCTBUH IPHHATA HA OCHOBAHHH BKCH}]YaTaHHOHH()ﬁ AOKYMEHTAUUHN (MHCTPYKIHKU
00 MoHTaxy ¥ 3kcrutyatauun  EB  8484-1 RU): mnportokoma wcoeiranuii  Ne 10-08-2020 ot
04.08.2020. spiranHoro McnsitatensHoit saGoparopueil OfliecTsa ¢ OrpaHUYEHHOH OTBETCTBEHHOCTBIO
"

'VcnbiTareIbHBIH EHTDP".
CxeMa J1eK/1apUpOBAHNS COOTBETCTBUA: 11,

JononuuTensHas dop usi pasnensl 5 w7 T'OCT 30804.3.2-2013 (IEC 61000-3-2:2009)
"COBMECTHMOCTb TEXHHYECKHX CPEACTB 3JICKTPOMArHUTHAs. Dmuccus TapMOHHMYECKUX COCTABIAIOUINX TOKA
TEXHMYECKHMH CpencTBaMu ¢ notpebnsembiv TokoM He Gomee 16 A (B oamoii daze). Hopmbl u MeTombl
ucnpitanuit", paszen 5 I'OCT 30804.3.3-2013 (IEC 61000-3-3:2008) "COBMECTHMOCTh TEXHHYECKHUX
CpPeJICTB dJIEKTPOMarHuTHad. OrpaHuYeHne H3MEHeHUIT HaNpskeHHs., Konebannii HanpsokeHus u daukepa B
HHU3KOBOJIBTHBIX  CHCTEMAaX dIeKTPOCHAOKeHHs 06lIero Ha3HaYeHWs. TexXHWYECKHe CpeicTBa ¢
notpebngemeiM TokoM He Gosnee 16 A (B oaHO# (ase). mojxmouaeMble K 3MEKTPUHECKOH CeTH mpu
HeCOGIOAEHNH ONPe/IeNIeHHbIX YCIOBHIt MOAKIFOYeH s, HOPMBI M METOIBL HCHIBITAHKH".

YcroBus XpaHeHHs: 10 HABECAMH MDY TeMIIeparype OKDY)KAIOLIEro BO3AyXa oT muHyc 60 °C o
mioc 60 °C W oTHOCHTeNnbHOM BrakHocTd 10 70%. HasHaueHHbIH cpok XpaHeHHs: 24 Mecsna.
HasnaueHHblit cpok cyx0sr: 15 ner.

KpevimamxaiioB Asper Manpucosuy
(®M.0. sassitens)

EASC N RU I-DE.MX24.B.01219/20
JlaTa perncTpanuu AeKIAPAHH O COOTBETCTBHH: 05.08.2020
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Certifikaty

UK UK DECLARATION OF CONFORMITY
CA ORIGINAL

This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer.
For the following product:

Electropneumatic Positioner TROVIS 3730-3

the conformity with the following relevant UK regulatory requirements is declared with:

UK Regulation / Statutory Instrument Designated Standard
S12016 No. 1091 EN 61000-6-2:2005
The Electromagnetic Compatibility Regulations 2016 EN 61000-6-3:2007+A1:2011

EN 61326-1:2013

S12012 No. 3032 EN IEC 63000:2018
The Restriction of the Use of Certain Hazardous Substances
in Electrical and Electronic Equipment Regulations 2012

Manufacturer:

SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT
Weismuellerstrasse 3

60314 Frankfurt am Main

Germany

Frankfurt am Main, 2022-12-14

Signed for and behalf of the manufacturer:

- A U By

Fabio Roma Jens Bieger
Vice President Smart Products & Components Director Development Electronics

Revision 00

Classification: Public - SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT - Weismuellerstrasse 3 - 60314 Frankfurt am Main, Germany Page 1 of 1
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UK UK DECLARATION OF CONFORMITY
CA ORIGINAL

This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer.
For the following product:
Electropneumatic Positioner
TROVIS 3730-3-118 / -518

according to the UK-Type Examination Certificate FM21UKEX0202X issued by:

FM Approvals Limited
Voyager Place
Maidenhead, Berkshire
SL6 2PJ

United Kingdom
Approved Body No. 1725

the conformity with the following relevant UK regulatory requirements is declared with:

UK Regulation / Statutory Instrument Designated Standard

S12016 No. 1091 EN 61000-6-2:2005

The Electromagnetic Compatibility Regulations 2016 EN 61000-6-3:2007+A1:2011
EN 61326-1:2013

S12016 No. 1107 EN IEC 60079-0:2018

The Equipment and Protective Systems Intended for EN 60079-11:2012

Use in Potentially Explosive Atmospheres Regulations 2016 EN 60079-31:2014

S12012 No. 3032 EN IEC 63000:2018

The Restriction of the Use of Certain Hazardous Substances
in Electrical and Electronic Equipment Regulations 2012

Manufacturer:

SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT
Weismuellerstrasse 3

60314 Frankfurt am Main

Germany

Frankfurt am Main, 2022-12-14

Signed for and behalf of the manufacturer:

pp A L B

Fabio Roma Jens Bieger
Vice President Smart Products & Components Director Development Electronics

Revision 00

Classification: Public - SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT - Weismuellerstrasse 3 - 60314 Frankfurt am Main, Germany Page 1 of 1
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Certifikaty

UK UK DECLARATION OF CONFORMITY
CA ORIGINAL

This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer.
For the following product:
Electropneumatic Positioner
TROVIS 3730-3-858

according to the UK-Type Examination Certificate FM21UKEX0203X issued by:

FM Approvals Limited
Voyager Place
Maidenhead, Berkshire
SL6 2PJ

United Kingdom
Approved Body No. 1725

the conformity with the following relevant UK regulatory requirements is declared with:

UK Regulation / Statutory Instrument Designated Standard

S12016 No. 1091 EN 61000-6-2:2005

The Electromagnetic Compatibility Regulations 2016 EN 61000-6-3:2007+A1:2011
EN 61326-1:2013

S12016 No. 1107 EN IEC 60079-0:2018

The Equipment and Protective Systems Intended for EN IEC 60079-7:2015/A1:2018

Use in Potentially Explosive Atmospheres Regulations 2016

S12012 No. 3032 EN IEC 63000:2018
The Restriction of the Use of Certain Hazardous Substances
in Electrical and Electronic Equipment Regulations 2012

Manufacturer:

SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT
Weismuellerstrasse 3

60314 Frankfurt am Main

Germany

Frankfurt am Main, 2022-12-14
Signed for and behalf of the manufacturer:

ﬁp&/@z; i A(J "5/\@(

124 - -
Fabio Roma Jens Bieger
Vice President Smart Products & Components Director Development Electronics

Revision 00

Classification: Public - SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT - Weismuellerstrasse 3 - 60314 Frankfurt am Main, Germany Page 1 of 1
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Translation .\
EU-Type Examination Certificate

Equipment intended for use in potentially explosive atmospheres |
Directive 2014/34/EU |

EU-Type Examination Certificate Number: BVS 18 ATEX E 044 X

Product: Positioner with HART® communication TROVIS 3730-3-... f‘

J

Manufacturer: SAMSON AG
Address: WeismiillerstraRe 3, 60314 Frankfurt am Main, Germariy '

This product and any acceptable variations thereto are specified in the
the documents referred to therein.

2014/34/EU of the European Parliament and of the Council
product has been found to comply with the Essential_Heall
design and construction of products intended
Annex Il to the Directive.

The examination and test results are

The Essential Health and Safety»f(é”{/’é me

//

EN 60079-15:2010

EN 60079-31:2014 7,
/ ////Z/
. wyn o / ot gt
If the sign “X” is (/‘J‘?//g iica

Special Conditions for Usgs Qg)f}e/tj,u/h vt

i

/// Lofof
This EU-Type Examination, Certificate fat
product. Further requirements of fhg,;)lr/e
product. These are not covered by th@s,(;
Sl 1l

12 J g/ e,
LI /
& " 2G Ex ia IIC T4/T6 Gb 8780434400/ ////
11 2D Ex ia llIC T85°C Db //, //g////, /
Liddddid ]S
& 112D Extb IC T85°C Db for TROVIS 373043,610/,/
i
/ // //////// /
@ 113G Ex nA lIC T4/T6 Ge'  for TROVIS 3730-3-810... iy
11 2D Ex tb IIIC T85°C Db
DEKRA EXAM GmbH /
Bochum, 2018-06-07
Signed: Ralf Leiendecker Signed: Dr Michael Wittler
Certifier Approver
Page 1 of 5 of BVS 18 ATEX E 044 X
(( This certificate may only be reproduced in its entirety and without any change.
DAKKS
e DEKRA EXAM GmbH, Dinnendahlstrasse 9, 44809 Bochum, Germany,
: telephone +49.234.3696-105, fax +49.234.3696-110, zs-exam@dekra.com

EB 8484-3 SK



13 Appendix

14 EU-Type Examination Certificate
BVS 18 ATEX E 044 X

156 Product description

16.1 Subject and type
Positioner with HART® communication TROVIS 3730-3-++*+++xssissssnrss

TROVIS3730-3- a b ¢ d e f g h i j kI mnop qr
a b c Explosion protection
1 1 0 II12GExiallC T4/T6 Gb /Il 2G Ex ia IlIC T85°C Db
5 1 0 II2DExtblIIC T85°C Db
8 1 0 II3GExnAIICT4/T6 Ge/ll 2D Ex tb IIIC T85°C Db

d  Function
Not relevant
e Slot A Option
0 Without

2. 1 Position transmitter 4 to 20 mA

5 2 Binary input 24 V DC

¥ f Slot B Option

i Without

sed (without window)
/q/ Housing version
Not relevant '/ '/ /. )
/v’ Additional approval
’~' Not relevant
s Ship approval
- Not relevant
. Permissible ambient
~ temperature
= Not relevant

- If Slot D option 5 or 6 is configured only Slot A option 0 is permitted.
- For TROVIS 3730-3-510...: For Slot D, only options 0, 5 and 6 are permitted.
- For TROVIS 3730-3-810...: For Slot D, only option 0 is permitted.

Page 2 of 6 of BVS 18 ATEX E 044 X
This certificate may only be reproduced in its entirety and without any change.

b edsrngute DEKRA EXAM GmbH, Dinnendahlstrasse 9, 44809 Bochum, Germany,
telephone +49.234.3696-105, fax +49.234.3696-110, zs-exam@dekra.com
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15.2 Description

The Positioner with HART® communication TROVIS 3730-3-... is a single a
attachment to pneumatic control valves. \

The positioner ensures a predetermined assignment of the valve position (coﬁtrolled
the input signal (reference variable w). It compares the input signal received frbm a c
to the travel or rotational angle of the control valve and issues a corresponding output sigi
pressure (output variable y) for the pneumatic actuator. x

The apparatus consists of an enclosure with several fixed mounted PCBs. In aéd
supply terminals +11 /-12 the device contains slots for different options modules, Th
modules provide additional connection terminals for external circuits. The serial inte
socket) for performing a firmware update may only be used by the manufacturer.

Depending on the type of the apparatus there are different types of protectio
TROVIS 3730-3-110... has type of protection “ia” and may be used for Ca};’gp
(Zone 1 and Zone 21). /
TROVIS 3730-3-510... has type of protection “tb” and may be used for

For TROVIS 3730-3-110... (type of protection “i
Two different sets of input parameters are ’p/g(m

the options module is supplied with param

eters'ty
2
15.3 Parameters 7 /
16.3.1  Electrical Parameters for TBéGSé s

Type of protection “i '/}//

- {///{%

16.3.1.1 Signal Circuit Terminal 41
P S
Maximum input voltag
Maximum inputvqgrrédt
Maximum input powe
P ,p,//’e ////,’/ ////
Maximum internal c/apa91;gqég//,//,/ 7
Maximum internalinductance////
/ / // o
16.3.1.2 Software Limit Switches'(NA!
Maximum input voltage

Maximum inpqt current
Maximum input power

Maximum internal capacitance
Maximum internal inductance

15.3.1.3 Binary Output (NAMUR) Terminal +83 / -84
Maximum input voltage

i

i

{11181/ /
i /gﬁ,///// mA

Maximum input current If ,////[ / ‘ b
Maximum input power P iy /169/// /mw
ANy

Maximum internal capacitance Gi WAl inF
Maximum internal inductance Li negligible

15.3.1.4 Binary Input (24 V DC) Terminal +87 / -88 (
Maximum input voltage V] DC 28 \
Maximum input current l; 115 mA
Maximum input power P; 1 w
Maximum internal capacitance Ci 371 nF
Maximum internal inductance L negligible

Page 3 of 5 of BVS 18 ATEX E 044 X
7 This certificate may only be reproduced in its entirety and without any change.
(( DAKKS
T R DEKRA EXAM GmbH, Dinnendahlstrasse 9, 44809 Bochum, Germany,
e telephone +49.234.3696-105, fax +49.234.3696-110, zs-exam@dekra.com



15.3.1.5 Position Transmitter Terminal +31 / -32

Maximum input voltage U DC
Maximum input current li

Maximum input power Pi

Maximum internal capacitance Ci

Maximum internal inductance L

15.3.1.6 Forced Venting Terminal +81 / -82

Maximum input voltage U; DC
Maximum input current . li

Maximum input power Pi

Maximum internal capacitance (o

Maximum internal inductance L

15.3.1.7 Inductive Limit Switches Terminals +41 / -42 and +51 / -52

Maximum input voltage
Maximum input current
Maximum input power

Maximum internal capacitance
Maximum internal inductance

stion”

5 " 16.3.2  Electrical Parameters for type of prot

: 15.3.2.1 Signal Circuit Terminal +11 /%
(i Nominal input current ////

Nominal input voltaW

s Nominal input power

T / e /

16.3.2.2 Software Limit S\A//j(;f
Nominal input voltage,
Nominal input po'

15.3.2.3 Binary Output’(NAnh;A' /|/+
Nominal input yolfég oL
Nominal input power /) //

/,

1111/ /1]
15.3.2.4 Binary Input (24 V DC) Tgrm’jria):¢§7/
Nominal input voltage,/////////////
Nominal input power '/ //////////,
15.3.2.5 Position Transmitter Terminal #31//-32

Nominal input voltage
Nominal input power

16.3.2.6 Forced Venting Terminal +81 /-82

Nominal input voltage
Nominal input power

156.3.2.7 Inductive Limit Switches Terminals +41 /-42 and +51/ -52
Nominal input voltage Un
Nominal input power Py

Page 4 of 5 of BVS 18 ATEX E 044 X
This certificate may only be reproduced in its entirety and without any change.

({ DAKKS
( RS DEKRA EXAM GmbH, Dinnendahlstrasse 9, 44809 Bochum, Germany,
pimae telephone +49.234.3696-105, fax +49.234.3696-110, zs-exam@dekra.com
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§

16.3.3 Thermal Parameters

16.3.3.1 For TROVIS 3730-3-110... Group Il application (type of protection “ia")
Temperature Class T4
Temperature Class T6
Operation with Inductive Limit Switches supply variant type 3
Temperature Class T4
Temperature Class T6

Operation with external position sensor

Temperature Class T4
Temperature Class T6

16.3.3.2 For TROVIS 3730-3-110... Group lll application (type of protection “ia”)
Maximum surface temperature T85°C

Operation with external position sensor
Maximum surface temperature T85°C

16.3.3.3 For TROVIS 3730-3-510... and TROVIS 3730-3-810... (type of;

Temperature Class
Temperature Class
Maximum surface temperature

16 Report Number

17
¥
with certified ohes!,
ambient temperatire
18
19

;s / /////
1/////, /// ///)
11//1/////,

Lol il i ool f T A
We confirm the correctness of the translation from the German or iglrial.// y
In the case of arbitration only the German wording shall be valid and bin ng,

DEKRA EXAM GmbH
Bochum, dated 2018-06-07
BVS-Su/Nu A 20170879

/i

Certifier

Approver

Page 5 of 5 of BVS 18 ATEX E 044 X
This certificate may only be reproduced in its entirety and without any change.

frimtimen DEKRA EXAM GmbH, Dinnendahlstrasse 9, 44809 Bochum, Germany,
" telephone +49.234.3696-105, fax +49.234.3696-110, zs-exam@dekra.com
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Translation

Type Examination Certificate

2 Equipment intended for use in potentially explosive atmospheres
Directive 2014/34/EU
§ 3 Type Examination Certificate Number: BVS 18 ATEX E 045
! 4 Product: Positioner with HART® communication TROVIS 3730-3-85&)
I'é'l 5 Manufacturer: SAMSON AG
6 Address: WeismiillerstraBe 3, 60314 Frankfurt am Main, Germ?hy,
A 7 This product and any acceptable variations thereto are specified in the (

the documents referred to therein.

8 DEKRA EXAM GmbH certifies that this product has been
and Safety Requirements relating to the design and

EN 60079-0:2012 + A11:201
EN 60079-15:2010

10 If the sign “X” is place:
Special Conditions for U

11
12
DEKRA EXAM GmbH
Bochum, 2018-06-07 1 /
/M
/
// "// // /
il
/ ///// Wy /(//// //
/i i
Signed: Ralf Leiendecker Signed: Dr Michael Wittler
Certifier Approver
Page 1 of 4 of BVS 18 ATEX E 045
(( s This certificate may only be reproduced in its entirety and without any change.
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13 Appendix

14 Type Examination Certificate
BVS 18 ATEX E 045

15 Product description

16.1 Subject and type
Positioner with HART® communication TROVIS 3730-3-850%***#+*skkssssknnnsx

TROVIS 3730-3- de f ghi j kI mnoopagqgr s t

a b c
a b ¢ Explosion protection
8 5 0 II3GExnAIIC T4/T6 Ge
d Function
- Not relevant
e Slot A Option
0 Without
1 Position transmitter 4 to 20 mA
2 Binary input 24 VDC
Slot B Option
Without
Position transmitter 4 to 20
Binary input 24 V DC 7
Forced ventin P

Page 2 of 4 of BVS 18 ATEX E 045
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15.3.2

EB 8484-3 SK

Description

The Positioner with HART® communication TROVIS 3730-3-850... is a single
positioner for attachment to pneumatic control valves. The Positioner mainly I
electronics part and one pneumatic module. The parts are assembled in an enc

completely solid from aluminium or stainless steel. The rating of the enclosure
IP66. The device is built in type of protection “nA”.

Parameters

Signal Circuit Terminal +11/-12

Nominal input current In
Nominal input voltage Un
Nominal input power Py

Software Limit Switches (NAMUR) Terminals +45 / -46 and +55 / -56
Nominal input voltage Uy
Nominal input power

Binary Output (NAMUR) Terminal +83 / -84

Nominal input voltage
Nominal input power

Nominal input voltage
Nominal input power
Position Transmitter Termin
Nominal input voltage///
Nominal input power/r’,’/ /)
Forced Venting Tenﬁ)/ﬁaﬁ 5
. LILAS LA
Nominal input vol age)/
Nominal input powe
(/] /
Inductive Limitls,wllt/ehes/ als
Nominal input voltage///////
Nominal input power ////////

Thermal Parameters////////////

Temperature Class'
Temperature Class

Page 3 of 4 of BVS 18 ATEX E 045
This certificate may only be reproduced in its entirety and without any change.
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16 Report Number
BVS PP 18.2083 EU, as of 2018-06-07

17 Special Conditions for Use
None
18 Essential Health and Safety Requirements

The Essential Health and Safety Requirements are covered by the standards li

19 Drawings and Documents
Drawings and documents are listed in the confidential report.

We confirm the correctness of the translation from the German original.
In the case of arbitration only the German wording shall be valid and bindin

DEKRA EXAM GmbH
Bochum, dated 2018-06-07
BVS-Ret/Su/Nu A 20170881

Page 4 of 4 of BVS 18 ATEX E 045
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CERTIFICATE OF CONFORMITY Lol

1. HAZARDOUS (CLASSIFIED) LOCATION ELECTRICAL EQUIPMENT PER US REQUIREMENTS

2.  Certificate No: FM21US0097
Equipment: Type 3730-3 series TROVIS HART Positioner
(Type Reference and Name)

4.  Name of Listing Company: Samson AG

5. Address of Listing Company: Weismuellerstrasse 3

Postfach 101901
Frankfurt D60314
Germany

6. The examination and test results are recorded in confidential report number:

PR459607 dated 18" October 2022

7.  FM Approvals LLC, certifies that the equipment described has been found to comply with the following Approval
standards and other documents:

FM Class 3600:2022, FM Class 3610:2021, FM Class 3611:2021, FM Class 3810:2021,
ANSI/ISA 60079-0:2020, ANSI/UL 60079-11:2018, ANSI/UL 60079-31:2015, ANSI/ISA 61010-1:2012,
ANSI/UL 121201:2019, ANSI/IEC 60529:2020, NEMA 250:2008

8. If the sign ‘X’ is placed after the certificate number, it indicates that the equipment is subject to specific
conditions of use specified in the schedule to this certificate.

Certificate issued by:

C)g ’%{‘Wl“’m&%{ 18 January 2023

J(E. Marquedant Date
VP, Manager - Electrical Systems

To verify the availability of the Approved product, please refer to www.approvalguide.com

THIS CERTIFICATE MAY ONLY BE REPRODUCED IN ITS ENTIRETY AND WITHOUT CHANGE &

3,

FM Approvals LLC. 1151 Boston-Providence Turnpike, Norwood, MA 02062 USA
T:+1(1) 7817624300 F:+1(1)7817629375 E-mail: information@fmapprovals.com www.fmapprovals.com

©

F 347 (Apr 21) Page 1 of 5
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SCHEDULE @DDTHVHIS‘

US Certificate Of Conformity No: FM21US0097

9. This certificate relates to the design, examination and testing of the products specified herein. The FM
Approvals surveillance audit program has further determined that the manufacturing processes and quality
control procedures in place are satisfactory to manufacture the product as examined, tested and Approved.

10. Equipment Ratings:

Intrinsically Safe for Class I, II, lll Division 1, Groups A, B, C, D, E, F, and G hazardous (classified) locations
in accordance with drawing EB 8484-3 , Intrinsically Safe for Class |, Zone 1, Group IIC hazardous
(classified) locations in accordance with drawing EB 8484-3; Nonincendive for Class |, II, Ill Division 2,
Groups A, B, C, D, F and G hazardous locations, indoors and outdoors (Type 4X, IP66) with an ambient
temperature rating per the table in Section 12 below

11.  The marking of the equipment shall include:

IS Class I, Il Ill, Division 1, Groups A, B, C, D, E, F, G; T* Ta*

IS Class |, Zone 1, AEx ia IIC T* Gb

NI Class I, Il, lll Division 2, Groups A, B, C, D, F, G; T* Ta*

Type 4X; IP66

For Entity and NIFW parameters — refer to document no. EB8484-3
T* - See below

12. Description of Equipment:

General - The Type TROVIS 3730-3 HART Positioner is a single acting positioner for attachment to pneumatic
control valves. The positioner ensures a predetermined assignment of the valve position (controlled variable
x) to the input signal (reference variable w). It compares the input signal received from a control system to the
travel or rotational angle of the control valve and issues a corresponding output signal pressure (output variable
y) for the pneumatic actuator.

Construction - The Type TROVIS 3730-3 HART Positioner mainly consists of the electronics part and one
pneumatic module. The parts are assembled in an enclosure made of aluminium die cast or stainless-steel die
cast. The enclosure has a cover with a polymeric inspection window. As an alternative to the polymeric material
the window can be made from aluminium. The enclosure has an ingress protection rating of

Type 4X and IP66

THIS CERTIFICATE MAY ONLY BE REPRODUCED IN ITS ENTIRETY AND WITHOUT CHANGE

FM Approvals LLC. 1151 Boston-Providence Turnpike, Norwood, MA 02062 USA
T:+1(1) 7817624300 F:+1(1)7817629375 E-mail: information@fmapprovals.com www.fmapprovals.com

F 347 (Apr 21) Page 2 of 5
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Thermal Ratings:

The correlation between temperature class and permissible ambient temperature range Ta is shown in

Table 2.
Table 2:

SCHEDULE

US Certificate Of Conformity No: FM21US0097

<IVI/\ApurnvaIS'

Temperature class

Permissible ambient temperature T,

T4

-40°C<Ta<+80°C

T6

-40°C<Ta<+55°C

For operation with inductive limit switches used with Imax/li = 52 mA and Pi = 169 mW, the
correlation between temperature class and permissible ambient temperature range is shown in

Table 3.

Table 3:

Temperature class

Permissible ambient temperature T.

T4

-40°C<Ta<+70°C

T6

-40°C<Tas+45°C

Electrical Ratings:

Circuit Signal circuit Position Inductive limit Software limit
transmitter switches switches
Circuit no. 1 2 3 and 4 5and 6
Terminal no. +11/-12 +31/-32 +41/-42 +45/ -46
and and
+51/-52 +55 /-56
Vmax or Ui 28V 28V 16V 16V
Imax OF i 115 mA 115 mA 25 mA or 52 mA 52 mA
P 1W 1TW 64 mW or 169 mW 169 mW
Ci 16.3 nF 11.1 nF 711 nF 12.2 nF
Li negligible negligible 100 pH negligible
Rated values | In=4 mA...20 mA Un=24V DC *Un=82V *Un=82V
Ri=1kQ Ri=1kQ
Circuit External position Forced venting Binary output Binary input
sensor (NAMUR) (24 vV DC)
Circuit no. 7 8 9 10
Terminal no. V_REF / PISTE / +81/-82 +83 /-84 +87/-88
GND
Vmax or Ui 48V 28V 16V 28V
Imax or Ii 64 mA 115 mA 52 mA 115 mA

THIS CERTIFICATE MAY ONLY BE REPRODUCED IN ITS ENTIRETY AND WITHOUT CHANGE

FM Approvals LLC. 1151 Boston-Providence Turnpike, Norwood, MA 02062 USA
T:+1(1)7817624300 F:+1(1)7817629375 E-mail: information@fmapprovals.com www.fmapprovals.com

F 347 (Apr 21) Page 3 of 5
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SCHEDULE

US Certificate Of Conformity No: FM21US0097

@uumvals

P; 74 mW 1TW 169 mW 1TW

Ci 11.1nF 12.2nF 11.1nF

Li Negligible Negligible Negligible

Rated values Un=24V DC *Un=8.2V Un=24V DC
Ri=1kQ

TROVIS 3730-3-1300efghijkimnopqrst

e = Slot A Options: 0, 1 or 2

f = Slot B Options: 0, 1,2 or 3

g = Slot C Options: 0, 2, 3,4 or 5

h = Slot D Options: 0,1, 2, 3,4,50r 6

i = reserved: not safety relevant

j = reserved: not safety relevant

k = Emergency shutdown: not safety relevant
| = Electrical Connection: 0, 1 or 2

m = reserved: not safety relevant

n = Housing material: 0 or 1

o = Cover: 1 or2

pq = Housing version: not safety relevant

r = Additional Approval: not safety relevant

s = Ship Approval: not safety relevant

t = Permissible ambient temperature: not safety relevant

Specific Conditions of Use:

None

Test and Assessment Procedure and Conditions:

This Certificate has been issued in accordance with FM Approvals US Certification Requirements.

Schedule Drawings

A copy of the technical documentation has been kept by FM Approvals.

THIS CERTIFICATE MAY ONLY BE REPRODUCED IN ITS ENTIRETY AND WITHOUT CHANGE

FM Approvals LLC. 1151 Boston-Providence Turnpike, Norwood, MA 02062 USA
T:+1(1)7817624300 F:+1(1)781762 9375 E-mail: information@fmapprovals.com www.fmapprovals.com

F 347 (Apr 21)
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SCHEDULE FM Approvals

M Global G

US Certificate Of Conformity No: FM21US0097

16. Certificate History

Details of the supplements to this certificate are described below:

Date Description

18t October 2022 Original Issue.

Supplement 1:
18t January 2023 Report Reference: RR235223 dated 18" January 2023.
Description of the Change: Typos corrected in Section 12 (Description of Equipment)

THIS CERTIFICATE MAY ONLY BE REPRODUCED IN ITS ENTIRETY AND WITHOUT CHANGE

FM Approvals LLC. 1151 Boston-Providence Turnpike, Norwood, MA 02062 USA
T:+1(1)7817624300 F:+1(1)7817629375 E-mail: information@fmapprovals.com www.fmapprovals.com

F 347 (Apr 21) Page 5 of 5
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CERTIFICATE OF CONFORMITY W oroal

1. HAZARDOUS LOCATION ELECTRICAL EQUIPMENT PER CANADIAN REQUIREMENTS

2.  Certificate No: FM21CA0064
3. Equipment: Type 3730-3 series TROVIS HART Positioner
(Type Reference and Name)
4.  Name of Listing Company: Samson AG
5. Address of Listing Company: Weismuellerstrasse 3
Postfach 101901
Frankfurt D60314
Germany

6. The examination and test results are recorded in confidential report number:

PR459607 dated 18" October 2022

7. FM Approvals LLC, certifies that the equipment described has been found to comply with the following
Approval standards and other documents:

CAN/CSA C22.2 No. 94:R2011, CAN/CSA-C22.2 No. 213:2017, CAN/CSA-C22.2 No. 60079-0:2019,
CAN/CSA-C22.2 No. 60079-11:2014, CAN/CSA C22.2 No. 60079-31:2015,
CAN/CSA-C22.2 No. 60529:2016, CAN/CSA-C22.2 No. 61010-1:2012

8. If the sign ‘X’ is placed after the certificate number, it indicates that the equipment is subject to specific
conditions of use specified in the schedule to this certificate.

Certificate issued by:

C)F %W“WL“R%/ 18 January 2023

J/E. Marquedant Date
VP, Manager - Electrical Systems

To verify the availability of the Approved product, please refer to www.approvalguide.com

THIS CERTIFICATE MAY ONLY BE REPRODUCED IN ITS ENTIRETY AND WITHOUT CHANGE &

3

FM Approvals LLC. 1151 Boston-Providence Turnpike, Norwood, MA 02062 USA
T:+1(1)7817624300 F:+1(1)7817629375 E-mail: information@fmapprovals.com www.fmapprovals.com

1©

F 348 (Apr 21) Page 1of4
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SCHEDULE @uumvals

Canadian Certificate Of Conformity No: FM21CA0064

9. This certificate relates to the design, examination and testing of the products specified herein. The FM
Approvals surveillance audit program has further determined that the manufacturing processes and quality
control procedures in place are satisfactory to manufacture the product as examined, tested and Approved.

10. Equipment Ratings:

Intrinsically Safe for Class I, Il, lll Division 1, Groups A, B, C, D, E, F, and G hazardous (classified)
locations in accordance with drawing EB 8484-3, Intrinsically Safe for Class |, Zone 1, Group IIC hazardous
(classified) locations in accordance with drawing EB 8484-3; Nonincendive for Class |, Il, Il Division 2,
Groups A, B, C, D, F, and G hazardous locations, indoors and outdoors (Type 4X, IP66) with an ambient
temperature rating per the table in Section 11 below

11.  The marking of the equipment shall include:

IS Class |, Il, lll, Division 1, Groups A, B, C, D, E, F, G; T* Ta*
Exia lIC T* Gb

NI Class I, II, 11l Division 2, Groups A, B, C, D, F, G; T* Ta*

Type 4X; IP66

For Entity and NIFW parameters — refer to document no. EB8484-3
T* - See below

12. Description of Equipment:

General - The Type TROVIS 3730-3 HART Positioner is a single acting positioner for attachment to
pneumatic control valves. The positioner ensures a predetermined assignment of the valve position
(controlled variable x) to the input signal (reference variable w). It compares the input signal received from a
control system to the travel or rotational angle of the control valve and issues a corresponding output signal
pressure (output variable y) for the pneumatic actuator.

Construction - The Type TROVIS 3730-3 HART Positioner mainly consists of the electronics part and one
pneumatic module. The parts are assembled in an enclosure made of aluminium die cast or stainless-steel
die cast. The enclosure has a cover with a polymeric inspection window. As an alternative to the polymeric
material the window can be made from aluminium. The enclosure has an ingress protection rating of

Type 4X and IP66

Thermal Ratings:
The correlation between temperature class and permissible ambient temperature range Ta is shown

in Table 2.
Table 2:
Temperature class Permissible ambient temperature T.
T4 -40°C<Ta<+80°C
T6 -40°C<Ta<+55°C

THIS CERTIFICATE MAY ONLY BE REPRODUCED IN ITS ENTIRETY AND WITHOUT CHANGE

FM Approvals LLC. 1151 Boston-Providence Turnpike, Norwood, MA 02062 USA
T:+1(1)7817624300 F:+1(1)7817629375 E-mail: information@fmapprovals.com www.fmapprovals.com

F 348 (Apr 21) Page 2 of 4
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SCHEDULE

Canadian Certificate Of Conformity No: FM21CA0064

<IVI/\AuumvaIS'

bal Group

For operation with inductive limit switches used with Imax/li = 52 mA and Pi = 169 mW,
the correlation between temperature class and permissible ambient temperature range is
shown in Table 3.

Table 3:
Temperature class Permissible ambient temperature
Ta
T4 -40°C<Ta<+70°C
T6 40°C<Ta<+45°C
Operation with External position sensor |
Table 3:
Temperature class Permissible ambient temperature
Ta
T4 -30°C<Ta<+80°C
T6 -30°C<Ta<s+55°C
Electrical Ratings:
Circuit Signal circuit Position Inductive limit Software
transmitter switches limit
switches
Circuit no. 1 2 3and 4 5and 6
Terminal no. +11/-12 +31/-32 +41/-42 +45  -46
and and
+51/-52 +55/ -56
Vmax or U; 28V 28V 16V 16V
Imax OF I; 115 mA 115 mA 25 mA or 52 mA 52 mA
P; 1W 1W 64 mW or 169 mW 169 mW
Ci 16.3 nF 11.1 nF 71.1 nF 12.2 nF
Li negligible negligible 100 pH negligible
Rated values | In=4 mA...20 mA Un=24VDC *Un=8.2V *Un=8.2V
Ri=1kQ Ri=1kQ
Circuit External position Forced venting Binary output Binary
sensor (NAMUR) input (24
Vv DC)
Circuit no. L 8 9 10
Terminal no. V_REF /PISTE/ +81/-82 +83 /-84 +87/-88
GND
Vmax or U; 48V 28V 16V 28V
Imax or ki 64 mA 115 mA 52 mA 115 mA
P; 74 mW 1W 169 mW 1W
Ci 11.1 nF 12.2nF 11.1 nF

THIS CERTIFICATE MAY ONLY BE REPRODUCED IN ITS ENTIRETY AND WITHOUT CHANGE

FM Approvals LLC. 1151 Boston-Providence Turnpike, Norwood, MA 02062 USA
T: +1(1) 7817624300 F:+1(1)781762 9375 E-mail: information@fmapprovals.com www.fmapprovals.com

F 348 (Apr 21)
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SCHEDULE @uumvals

Canadian Certificate Of Conformity No: FM21CA0064

Li Negligible Negligible Negligible
Rated values Uv=24VDC *Un=82V Uvn=24VDC
Ri=1kQ

TROVIS 3730-3-1300efghijkimnopqrst

e = Slot A Options: 0, 1 or 2

f = Slot B Options: 0, 1,2 or 3

g = Slot C Options: 0, 2, 3,4 or 5

h = Slot D Options: 0, 1, 2, 3,4, 50r 6

i = reserved: not safety relevant

j = reserved: not safety relevant

k = Emergency shutdown: not safety relevant
| = Electrical Connection: 0, 1 or 2

m = reserved: not safety relevant

n = Housing material: 0 or 1

o =Cover: 1or2

pq = Housing version: not safety relevant

r = Additional Approval: not safety relevant

s = Ship Approval: not safety relevant

t = Permissible ambient temperature: not safety relevant

13. Specific Conditions of Use:
None

14. Test and Assessment Procedure and Conditions:

This Certificate has been issued in accordance with FM Approvals Canadian Certification Scheme.

15. Schedule Drawings

A copy of the technical documentation has been kept by FM Approvals.

16. Certificate History

Details of the supplements to this certificate are described below:

Date Description

18t October 2022 | Original Issue.

Supplement 1:
18t January 2023 | Report Reference: RR235223 dated 18" January 2023.
Description of the Change: Typos corrected in Section 12 (Description of Equipment)

THIS CERTIFICATE MAY ONLY BE REPRODUCED IN ITS ENTIRETY AND WITHOUT CHANGE

FM Approvals LLC. 1151 Boston-Providence Turnpike, Norwood, MA 02062 USA
T:+1(1)7817624300 F:+1(1)7817629375 E-mail: information@fmapprovals.com www.fmapprovals.com
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Addendum Page 1
Installation Manual for Apparatus certified by FM Approvals for use in Hazardous
Classified Locations
Electrical rating of Intrinsically Safe / Non-Incendive Apparatus for installation in Hazardous Locations

Table 1: Maximum values

Circuit Signal Position Limit Switches Limit Switches
Circuit Transmitter Inductive Software
Circuit No. 1 2 3 and 4 5and 6
Terminal No. +11/-12 +31/-32 +41/-42 +45/-46
and and
+51/-52 +55 / -56
Vmax or Ui 28V 28V 16V 16V
Imax oF | 115 mA 115 mA 25 mA or 52 mA 52 mA
Pi 1w 1TW 64 mW or 169 mW 169 mW
Ci 16.3 nF 11.1nF 71.1 nF 12.2 nF
Li negligible negligible 100 pH negligible
Rated values | In=4 mA...20 mA Un=24VDC *Un=8.2V *Un=8.2V
Ri=1kQ Ri=1kQ
Circuit External Position Forced Binary Output Binary Input
Sensor Venting (NAMUR) (24 VvV DC)
Circuit No. 7 8 9 10
Terminal No. V_REF / PISTE/ +81/-82 +83 /-84 +87/-88
GND
Vmax or Ui 48V 28V 16V 28V
Imax or ki 64 mA 115 mA 52 mA 115 mA
P; 74 mW 1TW 169 mW 1TW
Ci 11.1 nF 12.2 nF 11.1 nF
Li negligible negligible negligible
Rated values Un=24V DC *Un=8.2V Un=24V DC
Ri=1kQ

* For connection to NAMUR switching amplifier acc. to IEC 60947-5-6

Note:

Uoor Voc S Ui or Vimax / loor Isc S 1i or Imax / Po £ Pi or Pmax
CaorCo2Ci+ Ccable / Laor Lo 2 Li + Lcable

Entity / Nonincendive Field Wiring Parameters must meet the following requirements:

The correlation between Temperature Class and permissible ambient temperature range Ta is shown

in Table 2.
Table 2:

Temperature Class

Permissible ambient temperature T,

T4

-40°C<Ta<+80°C

T6

-40°C<Ta<+55°C

For operation with Inductive Limit Switches (3730-3-130.....3 or 3730-3-130.....4) used with
Imax/li = 52 mA and Pi = 169 mW the correlation between Temperature Class and permissible ambient

temperature range is shown in Table 3.
Table 3:

Temperature Class

Permissible ambient temperature T,

T4

-40°C<Tas+70°C

T6

-40°C<Tas+45°C

Revision Control Number: 0 / August 2022

Addendum to EB 8484-3 EN

EB 8484-3 SK



Addendum Page 2

Intrinsically Safe when installed as specified in manufacturer’s Installation Manual.
FM approved for Hazardous Locations

Class |, Division 1 and 2, Groups A, B, C, D
Class I, Division 1, Groups E, F, G
Class lll, Division 1

Class |, Zone 1, AEx ia lIC T4/T6
Enclosure Type 4X/ IP 66

Hazardous (Classified) Location Nonhazardous Location

|
|
|
|
> <

v

< —>

|
I
|
|
|
8 Terminal |
8 No. |
: |
< +11 i intrinsi
3 Signal lircuit Associated intrinsically safe
3 Circuif No. 1 __apparatus
5 -12 T with Entity parameters
] |
° |
g I
= I
|
|
|
|
Terminal :
: No. I
- |
S +11 + . PP
‘? Signallcircuit Associated intrinsically safe
@ Circuif No. 1 __apparatus
8 -12 | with Entity parameters
& I
° |
g |
= +31 95 oition ransmitte] Associated intrinsically safe
Circult No. 2 __apparatus
-32 with Entity parameters
I
|
|
|
Terminal :
No. |
H +11 - . . . N
g Signallcircuit Associated intrinsically safe
° Circuit No. 1 __apparatus
P -12 i with Entity parameters
g |
5 |
@
s !
3 +87 Binary input 24V Associated intrinsically safe
= Circuit No. 10 apparatus
-88 : with Entity parameters
|
I
I
|
Revision Control Number: 0 / August 2022 Addendum to EB 8484-3 EN
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Hazardous (Classified) Location

Addendum Page 3

Nonhazardous Location

Terminal
No.

+11

Signal circuit
Circuit No. 1

-12

Model 3730-3-130.3..

Associated intrinsically safe
apparatus
with Entity parameters

+81

Forced:venting
Circu!t No. 8

-82

Terminal
No.

Associated intrinsically safe
apparatus
with Entity parameters

+11

SignaI:circuit
Circuit No. 1

-12

Associated intrinsically safe
apparatus
with Entity parameters

+45

Model 3730-3-130...2..

Limit Switch Softw.

Circulit No.5

-46

+55

-56

Associated intrinsically safe
apparatus
with Entity parameters

Limit Switch Softw.

Circujt No. 6

Associated intrinsically safe
apparatus
with Entity parameters

+83

Binar;t output
Circujt No. 9

-84

Revision Control Number: 0 / August 2022

Associated intrinsically safe
apparatus
with Entity parameters

Addendum to EB 8484-3 EN
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Hazardous (Classified) Location

Addendum Page 4

Nonhazardous Location

Associated intrinsically safe
apparatus
with Entity parameters

Associated intrinsically safe
apparatus
with Entity parameters

Associated intrinsically safe
apparatus
with Entity parameters

Associated intrinsically safe
apparatus
with Entity parameters

Associated intrinsically safe
apparatus
with Entity parameters

Terminal
: : : No.
@ < v
H H H +11
§ § § Signal ¢ircuit
T s T R
- I ) Circuit No. 1
gsgsg M .
NN ON |
© el ©
T T T :
$ 38 L !
= = = Limit Switch Ind.
Circui* No. 3
-42 |
|
|
|
+51
Limit Switch Ind.
Circuif No. 4
- 52 T
|
|
|
+83 ]
Binary Iputput
CircuitiNo. 9
-84 'I
|
|
|
|
|
|
|
|
Terminal |
q?: No. |
: |
: +11
2 Signal gircuit
- Circuit No. 1
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Addendum Page 5

Notes:

1. The apparatus may be installed in intrinsically safe and non-incendive field wiring circuits only
when used in conjunction with certified intrinsically safe or non-incendive associated
apparatus. For maximum values see Table 1 on page 1.

2. For the interconnection of intrinsically safe and associated intrinsically safe apparatus not
specifically examined in combination as a system, the Entity Parameters must meet following
requirements:

Voc or Uo < Ui or Vmax
Isc or lo < li or Imax

Po < Pi or Pmax
Caor Co > Ci + Ccable
Laor Lo S Li + Lcable

3. The installation must be in accordance with Canadian Electrical Code C.E.C. Part 1.

4. The installation must be in accordance with the National Electrical Code NFPA 70 and
ANSI/ISA RP 12.06.01.
5. Use only supply wires suitable for 5 °C above surrounding temperature.
6. Substitution of components may impair intrinsic safety.
7. The maximum nonhazardous area voltage must not exceed 250 Vrms.
8. Cable entry M20 x 1.5 or metal conduit
Revision Control Number: 0 / August 2022 Addendum to EB 8484-3 EN
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IECEx Certificate
- of Conformity

INTERNATIONAL ELECTROTECHNICAL COMMISSION
IEC Certification Scheme for Explosive Atmospheres

for rules and details of the IECEx Scheme visit www.iecex.com

(for printed version)

Date:

Certificate No.: IECEx BVS 18.0035X Issue No: 1 Certificate history:
Issue No. 1 (2018-07-27)
Status: Current Issue No. 0 (2018-06-08)
Page 1 of 4
Date of Issue: 2018-07-27
Applicant: SAMSON AG
Weismiillerstralie 3
60314 Frankfurt am Main
Gemany
Equipment: Positioner with HART® communication TROVIS 3730-3-...
Optional accessory:
Type of Protection: Equipment protection by intrinsic safety "i", Equij by type of ion "n", Equi dust ignition
protection by enclosure "t"
Marking:
See Annex
Approved for issue on behalf of the IECEx Ralf Leiendecker
Certification Body:
Position: Deputy Head of Certification Body
Signature:

Y. b

R2.02. Jong

1. This certificate and schedule may only be reproduced in full.
2. This certificate is not transferable and remains the property of the issuing body.
3. The Status and authenticity of this certificate may be verified by visiting the Official IECEx Website.

Certificate issued by:

DEKRA EXAM GmbH

T D DEKRA

Gemny
On the safe side.

EB 8484-3 SK

15-33



IECEXx Certificate
of Conformity

®
Certificate No: IECEx BVS 18.0035X Issue No: 1
Date of Issue: 2018-07-27 Page 2 of 4
Manufacturer: SAMSON AG

Weismiillerstrafie 3
60314 Frankfurt am Main
Germany

Additional Manufacturing location(s):

This certificate is issued as verification that a sample(s), representative of production, was assessed and tested and found to comply with the
|EC Standard list below and that the manufacturer's quality system, relating to the Ex products covered by this certificate, was assessed and
found to comply with the IECEx Quality system requirements. This certificate is granted subject to the conditions as set out in IECEx Scheme
Rules, IECEx 02 and Operational Documents as amended.

STANDARDS:
The apparatus and any acceptable variations to it specified in the schedule of this certificate and the identified documents, was found to comply
with the following standards:

IEC 60079-0: 2011 Explosive atmospheres - Part 0: General requirements

Edition:6.0

IEC 60079-11 : 2011 Explosive atmospheres - Part 11: Equipment protection by intrinsic safet
Edition:6.0

This Certificate does not indicate compliance with electrical safety and performance requirements other than those expressly included in the

Standards listed above.

TEST & ASSESSMENT REPORTS:

A of the equi listed has met the ination and test requir as recorded in
Test Report:

DE/BVS/EXTR18.0037/01

Quality Assessment Report:
DE/TUN/QARO06.0011/08
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IECEx Certificate
of Conformity

Certificate No: IECEx BVS 18.0035X Issue No: 1
Date of I : 2018-07-27
Ed e Page 3 of 4
Schedule
EQUIPMENT:

Equipment and systems covered by this certificate are as follows:

General product information:

The Positioner with HART® communication TROVIS 3730-3-... is a single acting positioner for attachment to pneumatic control valves.
The positi ensures a p i i of the valve position (controlled variable x) to the input signal (reference variable w). It
compares the input signal received from a control system to the travel or rotational angle of the control valve and issues a corresponding
output signal pressure (output variable y) for the pneumatic actuator.

The apparatus consists of an enclosure with several fixed mounted PCBs. In addition to the power supply terminals +11 / -12 the device
contains slots for different options modules. The options modules provide additional connection terminals for external circuits. The serial
interface (5 pin socket) for performing a firmware update may only be used by the manufacturer.

Depending on the type of the apparatus there are different types of protection:

TROVIS 3730-3-111.... has type of protection ‘ia” and it may be used for applications requiring EPL Gb or Db

TROVIS 3730-3-511.... has type of protection “tb” and it may be used for applications requiring EPL Db.

TROVIS 3730-3-811.... has type of protection “nA” and “tb” and it may be used for applications requiring EPL Gc or Db.

TROVIS 3730-3-851... has type of protection “nA” and it may be used for applications requiring EPL Gc.

The Options Module Code C includes a Pepperl+Fuchs inductive limit switch type SJ2-SN (Certificate IECEx PTB 11.0092X, standards IEC
60079-0:2011 Ed.6.0, IEC 60079-11:2011 Ed.6.0).

For TROVIS 3730-3-111... (type of protection “ia"), when using the options module Code C: Two different sets of input parameters are
permissible (supply variant type 2 and type 3). If the options module is supplied with parameters type 3, the ambient temperature is limited.

Model type code:

See Annex

Ratings:

See Annex

SPECIFIC CONDITIONS OF USE: YES as shown below:

For TROVIS 3730-3-111:
For applications in Dust Group IIIC, the cable glands and blanking plugs supplied must be replaced with certified ones. The cable glands and
blanking plugs must be suitable for the ing ambient and have a degree of protection of at least IP54.

EB 8484-3 SK 15-35



IECEX Certificate
of Conformity

Certificate No: IECEx BVS 18.0035X

Date of Issue: 2018-07-27

DETAILS OF CERTIFICATE CHANGES (for issues 1 and above):
The type denomination and model code were changed.

Annex:

BVS_18_0035X_Samson_Annex_lssue1.pdf

Issue No: 1

Page 4 of 4
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Certificate No.:

Model type code:

IECEX Certificate
of Conformity

IECEx BVS 18.0035X, Issue No.: 1
Annex
Page 1 of 4

TROVIS 3730-3-***+tkssrrxnssionnirs
b f

c d e

XN Py
Qs aag

9

d  Function

- Not relevant

W | B K e n o s p g st

Explosion protection

Exia IIC T4/T6 Gb / Ex ia IlIC T85°C Db
Extb IIIC T85°C Db

ExnA IIC T4/T6 Gc / Ex tb IlIC T85°C Db
ExnA IIC T4/T6 Gc

e Slot A Option
0

Without

1 Position transmitter 4 to 20 mA

2 Binaryinput 24 V DC

Slot B Option

Without

Position transmitter 4 to 20 mA
Binary input 24 V DC

Forced venting

-

0
1
2
3

9

arONO

Slot C Option

Without

Software limit switches + Binary output (NAMUR)

1 x Inductive limit switches + Binary output (NAMUR)
2 x Inductive limit switches + Binary output (NAMUR)

D DEKRA

1 x Software limit switches + 1 x Inductive limit switches + Binary output (NAMUR)

Slot D Option
Without

External travel sensor; 3712 housing with connector; ready mounted

ouRWN-SO

External travel sensor; 3712 housing with 10 m connecting cable
i Reserved
- Not relevant
j Reserved
- Not relevant
k Emergency shutdown
- Not relevant
| Electrical connection
0  Without
1 Two M20x1.5, one plastic cable gland
2 Two M20x1.5, two metal cable glands
m Reserved
- Not relevant
n  Housing material
0 Aluminium EN AC-44300DF
1  Stainless steel 1.4408
o Cover
1 With round window
2 Closed (without window)
p q Housing version
- - Notrelevant
r  Additional approval
- Not relevant
s Ship approval
- Not relevant
\ i

External travel sensor, 1050-0650 housing with M12x1 connector; with 10 m connecting cable
External travel sensor, 1050-0650 housing with M12x1 connector; ready mounted

External travel sensor; 3712 housing with connector; with 10 m connecting cable
External travel sensor; 3712 housing with cable gland; ready mounted

ambient

- Not relevant

- If Slot D option 5 or 6 is configured only Slot A option 0 is permitted.
- For TROVIS 3730-3-511...: For Slot D, only options 0, 5 and 6 are permitted.

- For TROVIS 3730-3-811... and TROVIS 3730-3-851....: For Slot D, only option 0 is permitted.

EB 8484-3 SK
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IECEx Certificate > DEKRA
of Conformity

Certificate No.: IECEx BVS 18.0035X, Issue No.: 1
Annex
Page 2 of 4

Ratings:

1 Electrical Parameters for type of protection “ia”
1.1 Signal Circuit Terminal +11/-12

Maximum input voltage U; 28 \Y
Maximum input current l; 115 mA
Maximum input power P; 1 w
Maximum internal capacitance Ci 14.6 nF
Maximum internal inductance L negligible
1.2 Software Limit Switches (NAMUR) Terminals +45 / -46 and +55 / -56
Maximum input voltage Ui 16 \%
Maximum input current li 52 mA
Maximum input power P 169 mwW
Maximum internal capacitance Ci 11 nF
Maximum internal inductance L negligible
1.3 Binary Output (NAMUR) Terminal +83 / -84
Maximum input voltage U 16 \
Maximum input current l; 52 mA
Maximum input power P 169 mw
Maximum internal capacitance Ci 111 nF
Maximum internal inductance L negligible
1.4 Binary Input (24 V DC) Terminal +87 / -88
Maximum input voltage Ui 28 \
Maximum input current l; 115 mA
Maximum input power P 1 W
Maximum internal capacitance Ci 37.1 nF
Maximum internal inductance L negligible

1.5 Position Transmitter Terminal +31 / -32

Maximum input voltage V) 28 \
Maximum input current l; 115 mA
Maximum input power P; 1 w
Maximum internal capacitance Ci 11.1 nF
Maximum internal inductance L negligible
1.6 Forced Venting Terminal +81 / -82
Maximum input voltage V] 28 \
Maximum input current l; 115 mA
Maximum input power P; 1 W
Maximum internal capacitance Ci @A nF
Maximum internal inductance L negligible
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IECEx Certificate  }> DEKRA

u of Conformity
Certificate No.: IECEx BVS 18.0035X, Issue No.: 1
Annex
Page 3 of 4

1.7 Inductive Limit Switches Terminals +41/-42 and +51 / -52

Type 2 Type 3
Maximum input voltage U; 16 V 16 Vv
Maximum input current li 25 mA 52  mA
Maximum input power P 64 mwW 169 mw
Maximum internal capacitance Ci 41.1 nF 41.1 nF
Maximum internal inductance L 100 pH 100 uH
2 Electrical Parameters for type of protection “tb“ and “nA*
2.1 Signal Circuit Terminal +11/-12
Nominal input current In 4..20 mA
Nominal input voltage Un 98 V
Nominal input power Py 212 mw
2.2 Software Limit Switches (NAMUR) Terminals +45 / -46 and +55 / -56
Nominal input voltage Uy 82 VvV
Nominal input power Py 17 mw
2.3 Binary Output (NAMUR) Terminal +83 /-84
Nominal input voltage Uy 82 V
Nominal input power Py 17 mw
2.4 Binary Input (24 V DC) Terminal +87 / -88
Nominal input voltage Uy 24 \%
Nominal input power Py 12 mw
2.5 Position Transmitter Terminal +31 / -32
Nominal input voltage Uy 24 \%
Nominal input power Pn 518 mwW
2.6 Forced Venting Terminal +81 /-82
Nominal input voltage Uy 24 \
Nominal input power Py 173 mw
2.7 Inductive Limit Switches Terminals +41 / -42 and +51 / -52
Nominal input voltage Un 8.2 \
Nominal input power Py 17 mw
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IECEX Certificate
of Conformity

D DEKRA

-40 °C < Toyy < +80 °C
-40 °C < Tomp < +55 °C

-40 °C < Tomp S +70 °C
-40 °C S Tamp < +45 °C

-30 °C < Tomp S +80 °C
-30 °C < Tamp < +55 °C

-40 °C S Tamp S +55 °C

-30 °C < Tamp < +55 °C

-40 °C < Tamp < +80 °C
40 °C < Tomy < +55 °C

-40°C < Tamp < +70°C

Certificate No.: IECEx BVS 18.0035X, Issue No.: 1
Annex
Page 4 of 4
3 Thermal Parameters
3.1 For TROVIS 3730-3-111... Group Il application (type of protection “ia")
Temperature Class T4
Temperature Class T6
Operation with Inductive Limit Switches supply variant type 3
Temperature Class T4
Temperature Class T6
Operation with external position sensor
Temperature Class T4
Temperature Class T6
3.2 For TROVIS 3730-3-111... Group lIl application (type of protection “ia")
Maximum surface temperature T85°C
Operation with external position sensor
Maximum surface temperature T85°C
3.3 For TROVIS 3730-3-511... and TROVIS 3730-3-811... and TROVIS 3730-3-851...
(type of protection “nA” and “tb”)
Temperature Class T4
Temperature Class T6
Maximum surface temperature T85°C
Marking

Exia lIC T4/T6 Gb
Exia IlIC T85°C Db

For TROVIS 3730-3-111...

Ex tb IIC T85°C Db

For TROVIS 3730-3-511...

Ex tb IlIC T85°C Db
Ex nA lIC T4/T6 Gc

For TROVIS 3730-3-811...

ExnAlIC T6 Ge

For TROVIS 3730-3-851...

EB 8484-3 SK
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UNITED KINGDOM CONFORMITY ASSESSMENT

UK-TYPE EXAMINATION CERTIFICATE

2 Equipment or Protective systems intended for use in Potentially Explosive Atmospheres —
UKSI 2016:1107 (as amended) — Schedule 3A, Part 1

3 UK-Type Examination Certificate No: FM21UKEX0202X

4 Equipment or protective system: Model Type 3725, 3730-4/-5, TROVIS 3730-1,
(Type Reference and Name) TROVIS 3730-3 and TROVIS 3793
5 Name of Applicant: Samson AG
6 Address of Applicant: Weismuellerstrasse 3
Postfach 101901
Frankfurt

D60314, Germany

7 This equipment or protective system and any acceptable variation thereto is specified in the schedule to
this certificate and documents therein referred to.

8 FM Approvals Ltd, Approved Body number 1725, in accordance with Regulation 42 of the Equipment and
Protective Systems Intended for Use in Potentially Explosive Atmospheres Regulations 2016, UKSI
2016:1107 (as amended), certifies that this product has been found to comply with the Essential Health and
Safety Requirements relating to the design and construction of products intended for use in potentially
explosive atmospheres given in Schedule 1 of the Regulations.

The examination and test results are recorded in confidential report number:

PR459607 dated 18" October 2022

9 Compliance with the Essential Health and Safety Requirements, with the exception of those identified in
item 15 of the schedule to this certificate, has been assessed by compliance with the following documents:

EN IEC 60079-0:2018, EN 60079-11:2012, EN 60079-31:2014,
EN 60529:1991+A1:2000+A2:2013

10 If the sign ‘X’ is placed after the certificate number, it indicates that the equipment is subject to specific
conditions of use specified in the schedule to this certificate.

11 This UK-Type Examination certificate relates only to the design, examination and tests of the specified
equipment or protective system in accordance with the Regulations. Further requirements of the
Regulations apply to the manufacturing process and supply of this product. These are not covered by this
certificate.

12 The marking of the equipment or protective system shall include:

@ See Annex for Marking details

Digitally signed by Victor Aluko-Oginni
nprovals DN: O=FM Approvals Limited, CN=Victor Aluko-Oginni,
. gé@ : E=victor.aluko-oginni@fmapprovals.com
= Foxit PhantomPDF Version: 10.1.5

Victor Aluko-Oginni
Certification Manager, FM Approvals Ltd.

Issue date: 20* October 2022

THIS CERTIFICATE MAY ONLY BE REPRODUCED IN ITS ENTIRETY AND WITHOUT CHANGE [

FM Approvals Ltd. Voyager Place, Maidenhead, Berkshire, SL6 2PJ. United Kingdom l{mun
T: +44 (0) 1753 750 000 F: +44 (0) 1753 868 700 E-mail: atex@fmapprovals.com www.fmapprovals.com CERTIFICATION
0259
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SCHEDULE FM Approvals

Member of the FM Global Group.

to UK-Type Examination Certificate No. FM21UKEX0202X

13 Description of Equipment or Protective System:

Type 3725

General - The type 3725 electropneumatic positioner is a single-acting positioner for attachment to
pneumatic linear and rotary valves. It is a self-calibrating device with automatic adaptation to valve and
actuator. The positioner is mounted on pneumatic control valves and is used to assign the valve position
(controlled variable x) to the control signal (reference variable w). The positioner compares the electric
control signal of a control system to the travel or rotational angle of the control valve and issues a signal
pressure (output variable y) for the pneumatic actuator.

The positioner consists of a magneto resistive sensor (2), an analog i/p converter (6) with a downstream
booster (7) and the electronics unit with microcontroller (4). The travel or opening angle is measured by the
pick-up lever connected to the sensor (2) installed in the positioner and the downstream electronics. When
a system deviation occurs, the actuator is either vented or filled with air. If necessary, the signal pressure
change can be slowed down by a volume restriction as necessary. The i/p module (6) is supplied with a
constant upstream pressure by the pressure

regulator (8) to make it independent of the supply air pressure.

Construction - The Type 3725 electropneumatic positioner mainly consists of the electronics part. The
parts are assembled in an enclosure made of aluminium die cast or stainless-steel die cast. The enclosure
has a cover with a polymeric inspection window. As an alternative to the polymeric material, the window
can be made from aluminium. The enclosure has an ingress protection rating of IP66

See Annex for model code, thermal and electrical values.

TROVIS 3730-1

General — The TROVIS 3730-1 Positioner is a single acting positioner for attachment to pneumatic control
valves. The positioner mainly consists of a non-contact travel sensor system, an i/p converter and the
electronics with the microcontroller. The valve position is transmitted either as an angle of rotation or a
travel to the pick-up lever, from there to the travel sensor and forwarded to the microcontroller. The PID
algorithm in the microcontroller compares the valve position measured by the travel sensor to the 4 to 20
mA DC control signal issued by the control system after it has been converted by the AD converter. In case
of a set point deviation, the i/p converter causes the actuator to be either vented or filled with air. As a
result, the closure member of the valve is moved to the position determined by the reference variable. The
pneumatic module is supplied with supply air and the flow rate of the module’s output can be restricted by
software

Construction - The Type TROVIS 3730-1 HART® Positioner mainly consists of the electronics part. The
parts are assembled in an enclosure made of aluminium die cast or stainless-steel die cast. The enclosure
has a cover with a polymeric inspection window. As an alternative to the polymeric material, the window
can be made from aluminium. The enclosure has an ingress protection rating of IP66

See Annex for model code, thermal and electrical values.

TROVIS 3730-3

General - The Type TROVIS 3730-3 HART® Positioner is a single acting positioner for attachment to
pneumatic control valves. The positioner ensures a predetermined assignment of the valve position
(controlled variable x) to the input signal (reference variable w). It compares the input signal received from
a control system to the travel or rotational angle of the control valve and issues a corresponding output
signal pressure (output variable y) for the pneumatic actuator.

Construction - The Type TROVIS 3730-3 HART® Positioner mainly consists of the electronics part and
one pneumatic module. The parts are assembled in an enclosure made of aluminium die cast or stainless-

THIS CERTIFICATE MAY ONLY BE REPRODUCED IN ITS ENTIRETY AND WITHOUT CHANGE
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SCHEDULE FM Approvals

Member of the FM Global Group.

to UK-Type Examination Certificate No. FM21UKEX0202X

steel die cast. The enclosure has a cover with a polymeric inspection window. As an alternative to the
polymeric material the window can be made from aluminium. The enclosure has an ingress protection
rating of IP66

See Annex for model code, thermal and electrical values.

3730-4/5

General - The positioners type 3730-41, 3730-51, 3730-45 and 3730-55 are communication-capable, bus-
powered field devices which are used to assign a valve position to a control signal. The bus interface
connection (bus-coupling) can be performed according to the FISCO-concept for both specifications,
Profibus PA and Foundation™ Fieldbus. They are mounted onto levitation and slewing actuators. Non-
flammable media are used as pneumatic auxiliary power. The equipment is intended for the application
inside the hazardous area.

The positioners type 3730-48 and 3730-58 are communication-capable, bus powered field devices which
are used to assign a valve position to a control signal. They are mounted onto levitation and slewing
actuators. Non-flammable media are used as pneumatic auxiliary power. The equipment is intended for
the application inside the hazardous area.

Construction - The Type TROVIS 3730-4_5 HART® Positioner mainly consists of the electronics part. The
parts are assembled in an enclosure made of aluminium die cast or stainless-steel die cast. The enclosure
has a cover with a polymeric inspection window. As an alternative to the polymeric material, the window
can be made from aluminium. The enclosure has an ingress protection rating of IP66

See Annex for model code, thermal and electrical values.

TROVIS 3793

General - The Type 3793 HART Positioner is a single or double acting positioner for attachment to
pneumatic control valves. The positioner ensures a pre-determined assignment of the valve position to the
input signal. It compares the input signal received from a control system to the travel or rotational angle of
the control value and issues a corresponding output signal pressure for the pneumatic actuator

Construction - The 3793 HART Transmitter Positioner consists of the electronic part and one or two
pneumatic modules. The parts are assembled in an enclosure made of aluminium die cast or stainless-
steel die cast. The enclosure has a cover with a polymeric inspection window. As an alternative to the
polymeric material the window can be made from aluminium. The enclosure has an ingress protection
rating of IP66

See Annex for model code, thermal and electrical values.

14 Specific Conditions of Use:

See Annex for Specific Conditions of Use

15 Essential Health and Safety Requirements:

In addition to the Essential Health and Safety Requirements covered by the standards listed at item 9, all
other requirements are demonstrated in the confidential report identified in item 8.

16 Test and Assessment Procedure and Conditions:

This UK-Type Examination Certificate is the result of testing of a sample of the product submitted, in
accordance with the provisions of the relevant specific standard(s), and assessment of supporting

THIS CERTIFICATE MAY ONLY BE REPRODUCED IN ITS ENTIRETY AND WITHOUT CHANGE
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SCHEDULE FM Approvals

Membe

the FM Global Group

to UK-Type Examination Certificate No. FM21UKEX0202X
documentation. It does not imply an assessment of the whole production.
Whilst this certificate may be used in support of a manufacturer’s claim for UKCA Marking, FM Approvals
Ltd accepts no responsibility for the compliance of the equipment against all applicable Regulations in all

applications.

This Certificate has been issued in accordance with FM Approvals Ltd’s UKCA Certification Scheme.

17 Schedule Drawings

A list of the significant parts of the technical documentation is annexed to this certificate and a copy has
been kept by the Approved Body.

18 Certificate History
Details of the supplements to this certificate are described below:

Date Description

20" October 2022 | Original Issue.
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to UK-Type Examination Certificate No. FM21UKEX0202X

Positioner 3725-118b

Equipment Markings
112 G Exia lIC T* Gb

Electrical Ratings

ANNEX

FM Approvals

Mem

FM Global Group

Signal circuit / Circuit no. 1
Connection to terminals +11/-12

Type of protection:

Intrinsically safe, Ex ia,

Rated current: 4to 20 mA
Vmax | Ui 28V
Imax / Ii 115 mA
Maximum values P W
Ci 8.3 nF
Li Negligible

Thermal Ratings

Temperature class

Permissible ambient temperature Ta

T4

25°C<Ta<+80°C

Model Code

b = Software limit switches: 0 or 1

Specific Conditions of Use

1. The manufacturer documentation and the operating instructions manual must include all required information

to minimize the risk of electrostatic charging. A warning label shall be affixed to the equipment.

Positioner TROVIS / 3730-1-118defghijkimno

Equipment Markings
112G Ex ia IIC T* Gb

112D Ex ia IlIC T85°C Db

THIS CERTIFICATE MAY ONLY BE REPRODUCED IN ITS ENTIRETY AND WITHOUT CHANGE
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Electrical Ratings

SCHEDULE FM Approvals

Membe

the FM Global Group

to UK-Type Examination Certificate No. FM21UKEX0202X

Circuit Signal circuit Position Inductive limit Software limit
transmitter switches switches
Circuit no. 1 2 3 and 4 5 and 6
Terminal no. +11/-12 +31/-32 +41/-42 +45 [ -46
and and
+51/-52 +55 /-56
Vimax or Ui 28V 28V 16V 16V
Imax OF i 115 mA 115 mA 25 mA or 52 mA 52 mA
Pi 1TW 1TW 64 mW or 169 mW 169 mW
Ci 16.3 nF 11.1 nF 71.1 nF 12.2 nF
Li Negligible Negligible 100 pH Negligible
Rated values | In=4 mA...20 mA Un=24VDC *Un=8.2V *Un=8.2V
Ri=1kQ Ri=1kQ

Thermal Ratings

The correlation between temperature class and permissible ambient temperature range Ta is shown in Table 2.

Table 2:
Temperature class Permissible ambient temperature T,
T4 -40°C<Ta<+80°C
T6 -40°C<Tas+55°C

For operation with inductive limit switches used with Imax/li = 52 mA and Pi = 169 mW, the
correlation between temperature class and permissible ambient temperature range is shown in

Table 3.
Table 3:
Temperature class Permissible ambient temperature T.
T4 -40°C<Ta<+70°C
T6 -40°C<Tas+45°C

The permissible ambient temperature range T, for dust group llIC is 40 °C < T, <+ 70 °C

Model Code

d = function: not safety relevant

e = Slot B Options: 0, or 1

f = Slot C Options: 0, 2, 3 or4

g = reserved: not safety relevant
h = Electrical connection: 0 or 1

i = Housing material: 0 or 1

j=Cover:1or2

kl = Housing version: not safety relevant

m = Additional Approval: not safety relevant

n = Ship Approval: not safety relevant

o = Permissible ambient temperature: not safety relevant

THIS CERTIFICATE MAY ONLY BE REPRODUCED IN ITS ENTIRETY AND WITHOUT CHANGE
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SCHEDULE FM Approvals

to UK-Type Examination Certificate No. FM21UKEX0202X
Specific Conditions of Use
1. For the applications in dust group IlIC, the cable glands and blanking plugs supplied must be replaced with

certified ones. The cable glands and blanked plugs must be suitable for the corresponding ambient temperatures

and have a degree of protection of at least IP 54.

Positioner TROVIS / 3730-1-518defghijkimno

Equipment Markings
112D Ex tb I1IC T85°C Db

Electrical Ratings

Circuit Signal circuit Position Inductive limit Software limit
transmitter switches switches
Circuit no. 1 2 3 and 4 5and 6
Terminal no. +11/-12 +31/-32 +41/-42 +45/-46
and and
+51/-52 +55 / -56
Rated values | In=4 mA...20 mA Un=24VDC *Un=8.2V *Un=82V
Ri=1kQ Ri=1kQ

Thermal Ratings

The permissible ambient temperature range T. for dust group llIC is -40 °C =T, <+ 70 °C

Model Code

d = function: not safety relevant

e = Slot B Options: 0, or 1

f = Slot C Options: 0, 2, 3 or 4

g = reserved: not safety relevant

h = Electrical connection: 0 or 1

i = Housing material: 0 or 1

j=Cover: 1or2

kl = Housing version: not safety relevant

m = Additional Approval: not safety relevant
n = Ship Approval: not safety relevant

o = Permissible ambient temperature: not safety relevant

Specific Conditions of Use

1. For the applications in dust group IlIC, the cable glands and blanking plugs supplied must be replaced with
certified ones. The cable glands and blanked plugs must be suitable for the corresponding ambient

temperatures and have a degree of protection of at least IP 54.

THIS CERTIFICATE MAY ONLY BE REPRODUCED IN ITS ENTIRETY AND WITHOUT CHANGE
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SCHEDULE FM Approvals

Member of the FM Global Group.

to UK-Type Examination Certificate No. FM21UKEX0202X
Positioner TROVIS / 3730-3-118defghijkimnopgqrst

Equipment Markings
112G Exia lIC T* Gb
112D Ex ia IlIC T85°C Db

Electrical Ratings

Circuit Signal circuit Position Inductive limit Software limit
transmitter switches switches
Circuit no. 1 2 3and 4 5and 6
Terminal no. +11/-12 +31/-32 +41/-42 +45 [ -46
and and
+51/-52 +55/-56
Vmax or Ui 28V 28V 16V 16V
Imax OF li 115 mA 115 mA 25 mA or 52 mA 52 mA
Pi 1TW 1W 64 mW or 169 mW. 169 mW
Ci 16.3 nF 11.1nF 71.1 nF 12.2 nF
Li negligible negligible 100 pH negligible
Rated values | In=4mA...20 mA Un=24VDC *Un=82V *Un=82V
Ri=1kQ Ri=1kQ
Circuit External position Forced venting Binary output Binary input
sensor (NAMUR) (24 v DC)
Circuit no. 7 8 9 10
Terminal no. V_REF /PISTE/ +81/-82 +83 /-84 +87/-88
GND
Vmax or Ui 48V 28V 16V 28V
Imax or i 64 mA 115 mA 52 mA 115 mA
Pi 74 mW 1TW 169 mW 1TW
Ci 11.1 nF 12.2 nF 11.1 nF
Li Negligible Negligible Negligible
Rated values Un=24VDC *Un=82V Un=24VDC
Ri=1kQ

Thermal Ratings

The correlation between temperature class and permissible ambient temperature range Ta is shown in Table 2.

Table 2:
Temperature class Permissible ambient temperature Ta
T4 -40°C<Ta<+80°C
T6 -40°C<Ta<+55°C

The permissible ambient temperature range T. for dust group llIC is <40 °C = T. <+ 70 °C

THIS CERTIFICATE MAY ONLY BE REPRODUCED IN ITS ENTIRETY AND WITHOUT CHANGE
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SCHEDULE FM Approvals

Member of the FM Global Group.

to UK-Type Examination Certificate No. FM21UKEX0202X

For operation with inductive limit switches used with Imax/li = 52 mA and Pi = 169 mW, the
correlation between temperature class and permissible ambient temperature range is shown in

Table 3.
Table 3:
Temperature class Permissible ambient temperature T,
T4 40°C<Ta<s+70°C
T6 40°C<Ta<+45°C

The permissible ambient temperature range T for dust group IIC T 85°Cis 40 °C < T,<+70°

Operation with External position sensor |

Table 4:
Temperature class Permissible ambient temperature T,
T4 -30°C<Ta<+80°C
T6 -30°C<Ta<+55°C

The permissible ambient temperature range T for dust group llIC is —30 °C = T. < + 55 °C
Model Code

d = function: not safety relevant

e = Slot A Options: 0, 1 or 2

f = Slot B Options: 0, 1, 2 or 3

g = Slot C Options: 0, 2, 3,4 or 5

h = Slot D Options: 0, 1, 2, 3,4,50r 6

i = reserved: not safety relevant

j = reserved: not safety relevant

k = Emergency shutdown: not safety relevant
| = Electrical Connection: 0, 1 or 2

m = reserved: not safety relevant

n = Housing material: 0 or 1

o= Cover: 10r2

pq = Housing version: not safety relevant

r = Additional Approval: not safety relevant

s = Ship Approval: not safety relevant

t = Permissible ambient temperature: not safety relevant

Specific Conditions of Use

1. For the applications in dust group IlIC, the cable glands and blanking plugs supplied must be
replaced with certified ones. The cable glands and blanked plugs must be suitable for the
corresponding ambient temperatures and have a degree of protection of at least IP 54.

THIS CERTIFICATE MAY ONLY BE REPRODUCED IN ITS ENTIRETY AND WITHOUT CHANGE
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SCHEDULE

FM Approvals

Member of the FM Global Group

to UK-Type Examination Certificate No. FM21UKEX0202X

Positioner TROVIS / 3730-3-518defghijkimnopqrst

Equipment Markings
112D Ex tb 11IC T85°C Db

Electrical Ratings

Circuit Signal circuit Position Inductive limit Software limit
transmitter switches switches
Circuit no. 1 2 3and 4 5and 6
Terminal no. +11/-12 +31/-32 +41/-42 +45 /-46
and and
+51/-52 +55 / -56
Rated values | IN=4mA..20mA | Un=24VDC *Un=82V *Un=82V
Ri=1kQ Ri=1kQ
Circuit External position | Forced venting Binary output Binary input
sensor (NAMUR) (24 V DC)
Circuit no. 7 8 9 10
Terminal no. V_REF / PISTE / +81/-82 +83 /-84 +87/-88
GND
Rated values Un=24V DC *Uvn=8.2V,Ri=1kQ Un =24V DC

Thermal Ratings
The permissible ambient temperature range T. for dust group llIC is 40 °C s T.< + 70 °C

Operation with External position sensor |

The permissible ambient temperature range T. for dust group IlIC is =30 °C S T. < + 55 °C

Model Code

d = function: not safety relevant

e = Slot A Options: 0, 1 or 2

f = Slot B Options: 0, 1,2 0r 3

g = Slot C Options: 0, 2, 3,4 or 5

h = Slot D Options: 0, 1, 2, 3,4, 50r 6

i = reserved: not safety relevant

j = reserved: not safety relevant

k = Emergency shutdown: not safety relevant
| = Electrical Connection: 0, 1 or 2

m = reserved: not safety relevant

n = Housing material: 0 or 1

o = Cover: 1 or 2

pq = Housing version: not safety relevant

r = Additional Approval: not safety relevant

s = Ship Approval: not safety relevant

t = Permissible ambient temperature: not safety relevant

Specific Conditions of Use

1. For the applications in dust group IlIC, the cable glands and blanking plugs supplied must be replaced with

certified ones. The cable glands and blanked plugs must be suitable for the corresponding ambient

temperatures and have a degree of protection of at least IP 54.
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SCHEDULE

to UK-Type Examination Certificate No. FM21UKEX0202X

Positioner 3730-41/51cdefghijk

Equipment markings

112G Exia lIC T* Gb

112D Ex ia IlIC T80°C Db

Electrical Ratings

FM Approvals

Member of the FM Global Group

Circuit Signal Circuit Signal Circuit Inductive limit Forced
Foundation™ FISCO switches venting
Fieldbus (PROFIBUS PA)
Circuit no. 1 2 3 4
Terminal no. +11/-12 +11/-12 +41/-42 +81/-82
Vmax or Ui 24V 175V 16V 28V
Imax OF | 360mA 380 mA 25 mA or 52 mA 115 mA
Pi 1.04 W 532 W 64 mW or 169 mW 1TW
C; 5nF 5nF 60nF 5.3 nF
Li 10 uH 10 uH 100 uH Negligible
Rated values *Uv=82V,Ri=1
kQ
Circuit Binary input
(24 v DC)
Circuit no. 5
Terminal no. +87 /-88
Vmax or Ui 30V
Imax or I 100 mA
Pi 1TW
Ci Negligible
Li Negligible
Rated values Un=24VDC
* For connection to NAMUR switching amplifier acc. to IEC 60947-5-6
Circuit External position Binary input
sensor
Circuit no. 6 7
Terminal no. | Pins p9, p10, p11 +85/-86
Uo 8.61V 588V
lo 55 mA 1mA
Po 250 mW 532 W
Ci 5nF
Li 10 H
Rated values

THIS CERTIFICATE MAY ONLY BE REPRODUCED IN ITS ENTIRETY AND WITHOUT CHANGE
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SCHEDULE FM Approvals

Member of the FM Global Group

to UK-Type Examination Certificate No. FM21UKEX0202X

Thermal Ratings

The correlation between temperature class and permissible ambient temperature range Ta is shown in Table 2.

Table 2:
Temperature class Permissible ambient temperature Ta
T4 -40°C<Ta<+80°C
T6 -40°C<Tas+55°C

For operation with inductive limit switches used with Imax/li = 52 mA,Pi = 169 mW and Imax/li = 25
mA,Pi = 64 mW, the correlation between temperature class and permissible ambient temperature
range is shown in Table 3.

Table 3:
Temperature class Permissible ambient temperature T, li/ P;
T4 -40°C=<Tas+75°C
T6 40°C<Ta<+45°C 52 mA /169 mW
T4 -40°C<Tas+80°C
T6 _40°C < Ta< + 55°C 25 mA /64 mW

The permissible ambient temperature range Ta for dust group llIC is 40 °C s T.< + 80 °C
Model Code

¢ = Inductive limit contact: 0 or 1

d = solenoid valve: 0 or 4

e = not safety relevant

f = Positions sensor: 0 or 1

g = Leakage sensor: 0 or 2

h = Binary input: 0 or 1

i = Diagnostics: 4

j = Housing material: 0 or 1

k = Connection: 1+2 or 5+6

Specific Conditions of Use

1. For the applications in dust group lIC, the cable glands and blanking plugs supplied must be
replaced with certified ones. The cable glands and blanked plugs must be suitable for the

corresponding ambient temperatures and have a degree of protection of at least IP 54.

Positioner 3730-45/55cdefghijk
Equipment markings
112D Ex tb 11IC T80°C Db

Electrical Ratings

Circuit Signal Circuit Signal Circuit Inductive limit Forced
Foundation™ FISCO switches venting
Fieldbus (PROFIBUS PA)
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FM Approvals

SCHEDULE
to UK-Type Examination Certificate No. FM21UKEX0202X
Circuit no. 1 2 3 4
Terminal no. +11/-12 +11/-12 +41/-42 +81/-82
Rated values *Un=8.2V
Ri=1kQ
Circuit Binary input
(24 vV DC)
Circuit no. 5
Terminal no. +87 /-88
Rated values Un=24VDC
Thermal Ratings
The peri ible ambient temperature range T, for dust group llIC is -40 °C < T, <+ 80 °C
Model Code

¢ = Inductive limit contact: 0 or 1
d = solenoid valve: 0 or 4

e = not safety relevant

f = Positions sensor: 0 or 1
g = Leakage sensor: 0 or 2

h = Binary input: 0 or 1
i = Diagnostics: 4

j = Housing material: 0 or 1
k = Connection: 1+2 or 5+6

Specific Conditions of Use

1. For the applications in dust group IlIC, the cable glands and blanking plugs supplied must be
replaced with certified ones. The cable glands and blanked plugs must be suitable for the

corresponding ambient temperatures and have a degree of protection of at least IP 54.

Positioner TROVIS / TROVIS Safe 3793-118efghijkimnopq

Equipment Markings

112G Exia lIC T* Gb

112D Ex ia IlIC T85°C Db

Electrical Ratings

Circuit Signal circuit Position Inductive limit Software limit
transmitter switches switches

Circuit no. 1 2 3 and 4 5and 6

Terminal no. +11/-12 +31/-32 +41/-42 and +51/-52 +45/-46 and +55 / -56

Vmax or Ui 28V 28V 16V 16V

Imax OF | 115 mA 115 mA 25 mA or 52 mA 52 mA

P; TW 1TW 64 mW or 169 mW 169 mW

Ci 16.3 nF 11.1 nF 71.1 nF 12.2 nF

Li negligible negligible 100 uH negligible

Rated values | IN=4 mA...20mA | Un=24VDC *Uv=82V,Ri=1kQ | *Un=8.2V,Ri=1kQ

THIS CERTIFICATE MAY ONLY BE REPRODUCED IN ITS ENTIRETY AND WITHOUT CHANGE
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SCHEDULE

FM Approvals

Member of the FM Global Group

to UK-Type Examination Certificate No. FM21UKEX0202X

Circuit Mechanical limit Forced Binary output Binary input (24 V DC)
switches venting (NAMUR)
Circuit no. 7 and 8 9 10 11
Terminal no. 47 /48149 +81/-82 +83 /-84 +87 /-88
and
57 /58 /59

Vmax or U; 28V 28V 16V 28V

Imax Or i 115 mA 115 mA 52 mA 115 mA

P; 500 mW 1TW 169 mW TW

Ci 22.2nF 11.1 nF 12.2 nF 11.1 nF

Li 150 uH Negligible Negligible Negligible

Rated values Un=28VDC Uvn=24VDC [*Un=8.2V,R=1kQ Un=24VDC

Circuit Analog input Servo drive External position Binary output

(AMR) and sensor Il (contact)

external (24 vV DC)
position
sensor |

Circuit no. 12 13 14 15

Terminal no. +17/-18 21/22/23/24 +15/-16 +85/-86

Vmax or U; 28V 48V 28V 28V

Imax or i 115 mA 65 mA 115 mA 115 mA

P; 1TW 74 mW 1w 1TW

Ci 11.1 nF 100 nF 11.1 nF 11.1 nF

Li 150 uH 8mH negligible negligible

Rated values Uv=3.5VDC Un=24V DC Un =24V DC

Thermal Ratings

The correlation between the temperature class and permissible ambient temperature range Ta is

shown in Table 2.

Table 2:

Temperature class

Permissible ambient temperature Ta

T4

—40°C<Ta<+80°C

T6

—40°C<Ta<+55°C

The permissible ambient temperature range T, for dust group llIC is -40°C < T, <+ 70 °C

For operation with inductive limit switches used with Imax/li = 52 mA and Pi = 169 mW, the correlation
between the temperature class and permissible ambient temperature range is shown in Table 3.

Table 3:

Temperature class

Permissible ambient temperature Ta

T4

—40°C<Ta<+70°C

T6

—40°C<Tas+45°C

The permissible ambient temperature range T. for dust group IlIC is -40 °C < T. <+ 70 °C
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SCHEDULE FM Approvals

Member of the FM Global Group

to UK-Type Examination Certificate No. FM21UKEX0202X

Operation with External position sensor |

Table 3:
Temperature class Permissible ambient temperature T,
T4 -30°C<Ta<+80°C
T6 -30°C<Tas+55°C

The permissible ambient temperature range T. for dust group IlIC is =30 °C < T. < + 55 °C

Model Code

e = not safety relevant

fg = not safety relevant

hi = Option module 1: 00, 10, 40, 45, 65, 80 or 90

jk = Option module 2: 00, 10, 21, 40, 50, 51, 80, 15, 16, 30, 60, 65 or 90
| = Pressure sensor: 0, 1 or 2

m = Electrical connections: 0 or 1

n = Housing material: 0, 1 or 2

o = Special application: not safety relevant

p = Additional approvals: not safety relevant

g = Ambient temperature: not safety relevant

Specific Conditions of Use

1. For the applications in dust group IlIC, the cable glands and blanking plugs supplied must be replaced with
certified ones. The cable glands and blanked plugs must be suitable for the corresponding ambient temperatures
and have a degree of protection of at least IP 54.

Positioner TROVIS / TROVIS Safe 3793-518efghijkimnopq

Equipment Markings
112D Ex tb 1IIC T85°C Db

Electrical Ratings

Circuit Signal circuit Position Inductive limit Software limit
transmitter switches switches
Circuit no. 1 2 3 and 4 5and 6
Terminal no. +11/-12 +31/-32 +41/-42 +45/ -46
and and

+51/-52 +55/-56

Rated values | In=4 mA...20 mA Un=24VDC *Un=8.2V *Un=8.2V
Ri=1kQ Ri=1kQ

Rated values Un=28VDC Un=24VDC *Un=82V Un=24VDC
Ri=1kQ
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SCHEDULE

FM Approvals

Me

to UK-Type Examination Certificate No. FM21UKEX0202X

mber of the FM Global Group

Circuit Mechanical limit Forced venting Binary output Binary input
switches (NAMUR) (24 vV DC)
Circuit no. 7 and 8 9 10 11
Terminal no. 47148149 +81/-82 +83 /-84 +87/-88
and
57 /58 /59
Rated values Un=28VDC Un=24VDC *Un=82V Un=24VDC
Ri=1kQ
Circuit Analog input Servo drive (AMR) | External position Binary output
and external sensor I (contact)
position sensor | (24 v DC)
Circuit no. 12 13 14 15
Terminal no. +17/-18 21/22/23/24 +15/-16 +85/-86
Rated values Uv=3.5VDC Un=24VDC Un=24VDC

Thermal Ratings

The permissible ambient temperature range T, for dust group llIC is -40°C < T, <+ 70 °C

Operation with External position sensor |

The permissible ambient temperature range T. for dust group IlIC is =30 °C < T, < + 55 °C

Model Code

e = not safety relevant
fg = not safety relevant
hi = Option module 1: 00, 10, 40, 45, 65, 80 or 90
jk = Option module 2: 00, 10, 21, 40, 50, 51, 80, 15, 16, 30, 60, 65 or 90
| = Pressure sensor: 0, 1 or 2

m = Electrical connections: 0 or 1
n = Housing material: 0, 1 or 2

o = Special application: not safety relevant

p = Additional approvals: not safety relevant
q = Ambient temperature: not safety relevant

Specific Conditions of Use

1. For the applications in dust group IlIC, the cable glands and blanking plugs supplied must be replaced with

certified ones. The cable glands and blanked plugs must be suitable for the corresponding ambient temperatures

and have a degree of protection of at least IP 54.
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TYPE EXAMINATION CERTIFICATE

2 Equipment or Protective systems intended for use in Potentially Explosive Atmospheres —
UKSI 2016:1107 (as amended)

3 Type Examination Certificate No: FM21UKEX0203X

4 Equipment or protective system: Model Type 3730-4/5, TROVIS 3730-1,
(Type Reference and Name) TROVIS 3730-3 and TROVIS 3793

5 Name of Applicant: Samson AG

6 Address of Applicant: Weismuellerstrasse 3

Postfach 101901
Frankfurt D60314
Germany

7 This equipment or protective system and any acceptable variation thereto is specified in the
schedule to this certificate and documents therein referred to.

8 FM Approvals Ltd, certifies that this product has been found to comply with the Essential Health
and Safety Requirements relating to the design and construction of products intended for use in
potentially explosive atmospheres given in Schedule 1 of the Regulations.

The examination and test results are recorded in confidential report number:
PR459607 dated 18" October 2022

9 Compliance with the Essential Health and Safety Requirements, with the exception of those
identified in item 15 of the schedule to this certificate, has been assessed by compliance with the
following documents:

EN IEC 60079-0:2018, EN IEC 60079-7:2015+A1:2018, EN 60079-31:2014,
EN 60529:1991+A1:2000+A2:2013

10 If the sign ‘X’ is placed after the certificate number, it indicates that the equipment is subject to
specific conditions of use specified in the schedule to this certificate.

1" This Type Examination certificate relates only to the design, examination and tests of the specified
equipment or protective system in accordance with the Regulations. Further requirements of the
Regulations apply to the manufacturing process and supply of this product. These are not covered
by this certificate.

12 The marking of the equipment or protective system shall include:
@ See Annex for marking details
Digitally signed by Victor Aluko-Oginni
A Vals DN: O=FM Approvals Limited, CN=Victor
% Aluko-Oginni, E=victor.aluko-oginni@
= fmapprovals.com

Victor Aluko-Oginni
Certification Manager, FM Approvals Ltd.

Issue date: 24" January 2023 3 g
THIS CERTIFICATE MAY ONLY BE REPRODUCED IN ITS ENTIRETY AND WITHOUT CHANGE
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SCHEDULE FM Approvals:

Member of the FM Global Group

to Type Examination Certificate No. FM21UKEX0203X

13 Description of Equipment or Protective System:

TROVIS 3730-1

General — The TROVIS 3730-1 Positioner is a single acting positioner for attachment to pneumatic
control valves. The positioner mainly consists of a non-contact travel sensor system, an i/p converter
and the electronics with the microcontroller. The valve position is transmitted either as an angle of
rotation or a travel to the pick-up lever, from there to the travel sensor and forwarded to the
microcontroller. The PID algorithm in the microcontroller compares the valve position measured by the
travel sensor to the 4 to 20 mA DC control signal issued by the control system after it has been converted
by the AD converter. In case of a set point deviation, the i/p converter causes the actuator to be either
vented or filled with air. As a result, the closure member of the valve is moved to the position determined
by the reference variable. The pneumatic module is supplied with supply air and the flow rate of the
module’s output can be restricted by software

Construction - The Type TROVIS 3730-1 Positioner mainly consists of the electronics part. The parts
are assembled in an enclosure made of aluminium die cast or stainless-steel die cast. The enclosure
has a cover with a polymeric inspection window. As an alternative to the polymeric material, the window
can be made from aluminium. The enclosure has an ingress protection rating of IP66

See Annex for model code, thermal and electrical values.

TROVIS 3730-3

General - The Type TROVIS 3730-3 HART Positioner is a single acting positioner for attachment to
pneumatic control valves. The positioner ensures a predetermined assignment of the valve position
(controlled variable x) to the input signal (reference variable w). It compares the input signal received
from a control system to the travel or rotational angle of the control valve and issues a corresponding
output signal pressure (output variable y) for the pneumatic actuator.

Construction - The Type TROVIS 3730-3 HART Positioner mainly consists of the electronics part and
one pneumatic module. The parts are assembled in an enclosure made of aluminium die cast or stainless-
steel die cast. The enclosure has a cover with a polymeric inspection window. As an alternative to the
polymeric material the window can be made from aluminium. The enclosure has an ingress protection
rating of IP66

See Annex for model code, thermal and electrical values.

3730-4/5

General - The positioners type 3730-41, 3730-51, 3730-45 and 3730-55 are communication-capable,
bus-powered field devices which are used to assign a valve position to a control signal. The bus interface
connection (bus-coupling) can be performed according to the FISCO-concept for both specifications,
Profibus PA and FoundationTM Fieldbus. They are mounted onto levitation and slewing actuators. Non-
flammable media are used as pneumatic auxiliary power. The equipment is intended for the application
inside the hazardous area.

The positioners type 3730-48 and 3730-58 are communication-capable, bus powered field devices which
are used to assign a valve position to a control signal. They are mounted onto levitation and slewing
actuators. Non-flammable media are used as pneumatic auxiliary power. The equipment is intended for
the application inside the hazardous area.

Construction - The Type 3730-4/5 Positioner mainly consists of the electronics part. The parts are
assembled in an enclosure made of aluminium die cast or stainless-steel die cast. The enclosure has a
cover with a polymeric inspection window. As an alternative to the polymeric material, the window can
be made from aluminium. The enclosure has an ingress protection rating of Type 4X and IP66

See Annex for model code, thermal and electrical values.
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SCHEDULE FM Approvals:

Member of the FM Global Group

to Type Examination Certificate No. FM21UKEX0203X

TROVIS / TROVIS SAFE 3793

General - The Type 3793 HART Positioner is a single or double acting positioner for attachment to
pneumatic control valves. The positioner ensures a pre-determined assignment of the valve position to
the input signal. It compares the input signal received from a control system to the travel or rotational
angle of the control value and issues a corresponding output signal pressure for the pneumatic actuator

Construction - The 3793 HART Transmitter Positioner consists of the electronic part and one or two
pneumatic modules. The parts are assembled in an enclosure made of aluminium die cast or stainless-
steel die cast. The enclosure has a cover with a polymeric inspection window. As an alternative to the
polymeric material the window can be made from aluminium. The enclosure has an ingress protection
rating of IP66

See Annex for model code, thermal and electrical values.

14 Specific Conditions of Use:

See Annex for Specific Conditions of Use

15 Essential Health and Safety Requirements:

In addition to the Essential Health and Safety Requirements covered by the standards listed at item 9, all
other requirements are demonstrated in the confidential report identified in item 8.

16 Test and Assessment Procedure and Conditions:

This Type Examination Certificate is the result of testing of a sample of the product submitted, in
accordance with the provisions of the relevant specific standard(s), and assessment of supporting
documentation. It does not imply an assessment of the whole production.

Whilst this certificate may be used in support of a manufacturer’s claim for UKCA Marking, FM
Approvals Ltd accepts no responsibility for the compliance of the equipment against all applicable
Regulations in all applications.

This Certificate has been issued in accordance with FM Approvals Ltd’s UKCA Certification Scheme.

17 Schedule Drawings

A list of the significant parts of the technical documentation is annexed to this certificate and a copy has
been kept by the Approved Body.

18 Certificate History

Details of the supplements to this certificate are described below:

Date Description

20 October 2022 | Original Issue.

Supplement 1:

Report Reference: RR235223 dated 18" January 2023.

24" January 2023 | Description of the Change: “HART” removed from TROVIS 3730-1 and other
Typos corrected in Section 13 (Description of Equipment or Protective System).
No change to the CDL.
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FM Approvals

Mem

SCHEDULE

e FM Global Group

to Type Examination Certificate No. FM21UKEX0203X

ANNEX

Positioner TROVIS 3730-1-858defghijkimno

Equipment Markings
113G Ex eclIC T* Ge

Electrical Ratings

Circuit Signal circuit Position Inductive limit Software limit
transmitter switches switches
Circuit no. 1 2 3and 4 5and 6
Terminal no. +11/-12 +31/-32 +41/-42 +45/-46
and and
+51/-52 +55 /-56
Rated values | In=4mA...20 mA Un=24VDC *Un=82V *Un=8.2V
Ri=1kQ Ri=1kQ

Thermal Ratings

The correlation between temperature class and permissible ambient temperature range Ta is shown in Table 2.
Table 2:

Temperature class

Permissible ambient temperature T,

T4

40°C<Ta<+80°C

T6

40°C<Ta<+55°C

For operation with inductive limit switches used with Imax/li = 52 mA and Pi = 169 mW, the correlation
between temperature class and permissible ambient temperature range is shown in Table 3.

Table 3:
Temperature class Permissible ambient temperature T,
T4 -40°C<Tas+70°C
T6 -40°C<Tas+45°C
Model Code

d = function: not safety relevant
e = Slot B Options: 0, or 1

f = Slot C Options: 0, 2, 3 or 4

g = reserved: not safety relevant
h = Electrical connection: 0 or 1
i = Housing material: 0 or 1
j=Cover: 10r2

EB 8484-3 SK

kl = Housing version: not safety relevant

m = Additional Approval: not safety relevant

n = Ship Approval: not safety relevant

o = Permissible ambient temperature: not safety relevant
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SCHEDULE

Mem

to Type Examination Certificate No. FM21UKEX0203X

Positioner TROVIS 3730-3-858defghijklmnopqrst

Equipment Markings
113G Ex ec lIC T* Ge

Electrical Ratings

FM Approvals

e FM Global Group

Circuit Signal circuit Position Inductive limit Software limit
transmitter switches switches
Circuit no. 1 2 3and 4 5 and 6
Terminal no. +11/-12 +31/-32 +41/-42 +45 [ -46
and and
+51/-52 +55/-56
Rated values | In=4mA...20 mA Un=24VDC *Un=8.2V *Uv=8.2V
Ri=1kQ Ri=1kQ
Circuit External position Forced venting Binary output Binary input
sensor (NAMUR) (24 v DC)
Circuit no. 7 8 9 10
Terminal no. V_REF /PISTE / +81/-82 +83 /-84 +87/-88
GND
Rated values Un=24VDC *Un=82V Un=24VDC
Ri=1kQ

Thermal Ratings

The correlation between temperature class and permissible ambient temperature range Ta is shown in Table 2.

Table 2:

Temperature class

Permissible ambient temperature T,

T4

40°C<Ta<+80°C

T6

40°C<Ta<+55°C

For operation with inductive limit switches used with Imax/li = 52 mA and Pi = 169 mW, the correlation
between temperature class and permissible ambient temperature range is shown in Table 3.

Table 3:

Temperature class

Permissible ambient temperature Ta

T4 -40°C<Tas+70°C

T6 -40°C<Tas+45°C
Operation with External position sensor |
Table 4:

Temperature class Permissible ambient temperature T,

T4 -30°C<Ta<+80°C

T6 -30°C<Ta<+55°C
Model Code

d = function: not safety relevant
e = Slot A Options: 0, 1 or 2
f = Slot B Options: 0, 1, 2 or 3

THIS CERTIFICATE MAY ONLY BE REPRODUCED IN ITS ENTIRETY AND WITHOUT CHANGE

FM Approvals Ltd. Voyager Place, Maidenhead, Berkshire, SL6 2PJ. United Kingdom
T: +44 (0) 1753 750 000 F: +44 (0) 1753 868 700 E-mail: atex@fmapprovals.com www.fmapprovals.com
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SCHEDULE

to Type Examination Certificate No. FM21UKEX0203X

g = Slot C Options: 0, 2, 3,4 or 5

h = Slot D Options: 0, 1, 2, 3,4, 50r 6

i = reserved: not safety relevant

j = reserved: not safety relevant

k = Emergency shutdown: not safety relevant
| = Electrical Connection: 0, 1 or 2

m = reserved: not safety relevant

n = Housing material: 0 or 1

o= Cover: 1or2

pq = Housing version: not safety relevant

r = Additional Approval: not safety relevant

s = Ship Approval: not safety relevant

t = Permissible ambient temperature: not safety relevant

FM Approvals

Mem e FM Global Group

Positioner 3730-48/58cdefghijk

Equipment markings
113G Ex eclIC T* Ge

113D Ex tc IlIC T80°C Dc

Electrical Ratings

Circuit Signal Circuit Signal Circuit Inductive limit Forced
Foundation™ FISCO switches venting
Fieldbus (PROFIBUS PA)
Circuit no. 1 2 3 4
Terminal no. +11/-12 +11/-12 +41/-42 +81/-82
Rated values *Un=8.2V
Ri=1kQ
Circuit Binary input
(24 vV DC)
Circuit no. 5
Terminal no. +87 /-88
Vmax or Ui 30V
Imax or i 100 mA
P 1W
Ci Negligible
Li Negligible
Rated values Un=24VDC

Thermal Ratings
The correlation between temperature class and permissible ambient temperature range Ta is shown in Table 2.

Table 2:

Temperature class

Permissible ambient temperature T.

T4

-40°C<Ta<s+80°C

T6

-40°C<Ta<+55°C

For operation with inductive limit switches used with Imax/li = 52 mA,Pi = 169 mW and Imax/li = 25 mA,Pi = 64 mW,
THIS CERTIFICATE MAY ONLY BE REPRODUCED IN ITS ENTIRETY AND WITHOUT CHANGE

FM Approvals Ltd. Voyager Place, Maidenhead, Berkshire, SL6 2PJ. United Kingdom
T: +44 (0) 1753 750 000 F: +44 (0) 1753 868 700 E-mail: atex@fmapprovals.com www.fmapprovals.com

F UKEX 029 (Jan/21)
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the correlation between temperature class and permissible ambient temperature range is shown in Table 3.

Table 3:
Temperature class Permissible ambient temperature T, i/ P;
T4 40°C<Tas+75°C
T6 40°C<T.<+45°C 52 mA /169 mW
T4 40°C<Ta<+80°C
T6 _40°C < Ta<+ 55°C 25 mA /64 mW

The permissible ambient temperature range T, for dust group IlIC is 40 °C < T, <+ 80 °C

Model Code

¢ = Inductive limit contact: 0 or 1
d = solenoid valve: 0 or 4

e = not safety relevant

f = Positions sensor: 0 or 1

g = Leakage sensor: 0 or 2

h = Binary input: 0 or 1

i = Diagnostics: 4

j = Housing material: 0 or 1

k = Connection: 1+2 or 5+6

Specific Conditions of Use
For the applications in dust group IlIC, the cable glands and blanking plugs supplied must be replaced with

certified ones. The cable glands and blanked plugs must be suitable for the corresponding ambient temperatures
and have a degree of protection of at least IP 54.

Positioner TROVIS / TROVIS SAFE 3793-858efghijkimnopq

Equipment Markings
113G ExeclIC T* Ge

Electrical Ratings

Circuit Signal circuit Position Inductive limit Software limit

transmitter switches switches
Circuit no. 1 2 3and 4 5 and 6
Terminal no. +11/-12 +31/-32 +41/-42 and +51/-52 +45 /-46 and +55 / -56
Rated values | IN=4mA...20mA | Un=24V DC *Un=8.2V,Ri=1kQ *Un=8.2V,Ri=1kQ
Circuit Mechanical limit Forced Binary output (NAMUR) Binary input (24 V DC)

switches venting
Circuit no. 7 and 8 9 10 11
Terminal no. 47148149 +81/-82 +83 /-84 +87 /-88
and
57 /58 /59

Rated values Un=28VDC Un=24VDC *Un=8.2V,Ri=1kQ Un=24VDC

THIS CERTIFICATE MAY ONLY BE REPRODUCED IN ITS ENTIRETY AND WITHOUT CHANGE

FM Approvals Ltd. Voyager Place, Maidenhead, Berkshire, SL6 2PJ. United Kingdom

T: +44 (0) 1753 750 000 F: +44 (0) 1753 868 700 E-mail: atex@fmapprovals.com www.fmapprovals.com

F UKEX 029 (Jan/21)
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to Type Examination Certificate No. FM21UKEX0203X

FM Approvals

Mem e FM Global Group

Circuit Analog input Servo drive External position Binary output
(AMR) and sensor |l (contact)
external (24 vV DC)
position
sensor |
Circuit no. 12 13 14 15
Terminal no. +17/-18 21/22/23/24 +15/-16 +85 / -86
Rated values Un=3.5VDC Un=24VDC Unv=24VDC

Thermal Ratings

The correlation between the temperature class and permissible ambient temperature range Ta is

shown in Table 2.
Table 2:

Temperature class

Permissible ambient temperature T,

T4

—40°C=<Ta<+80°C

T6

—40°C<Tas+55°C

For operation with inductive limit switches used with Imax/li = 52 mA and Pi = 169 mW, the correlation
between the temperature class and permissible ambient temperature range is shown in Table 3.

Table 3:

Temperature class

Permissible ambient temperature Ta

T4 —40°C<Ta<+70°C

T6 —40°C<Tas+45°C
Operation with External position sensor |
Table 3:

Temperature class Permissible ambient temperature T,

T4 -30°C<Ta<+80°C

T6 -30°C<Ta<+55°C
Model Code

e = not safety relevant
fg = not safety relevant
hi = Option module 1: 00, 10, 40, 45, 65, 80 or 90

jk = Option module 2: 00, 10, 21, 40, 50, 51, 80, 15, 16, 30, 60, 65 or 90

| = Pressure sensor: 0, 1 or 2

m = Electrical connections: 0 or 1

n = Housing material: 0, 1 or 2

o = Special application: not safety relevant

p = Additional approvals: not safety relevant
q = Ambient temperature: not safety relevant

THIS CERTIFICATE MAY ONLY BE REPRODUCED IN ITS ENTIRETY AND WITHOUT CHANGE

FM Approvals Ltd. Voyager Place, Maidenhead, Berkshire, SL6 2PJ. United Kingdom
T: +44 (0) 1753 750 000 F: +44 (0) 1753 868 700 E-mail: atex@fmapprovals.com www.fmapprovals.com

F UKEX 029 (Jan/21)
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Priloha A (pokyny na konfigurdciu)

16 Priloha A (pokyny na konfiguréciu)

16.1 Zoznam kédov

16.1.1 Struktira hlavného displeja

Displej/cislovanie
0-0
0-1
0-2
0-3
0-4

Popis
Uvodné obrazovka: Poloha ventilu v %
Poloha ventilu v stupfioch
Nastavend hodnota v %
Odchylka od nastavenej hodnoty v %

Hlasenia

16.1.2 Struktira menu a parametre (Grover menu)

i Poznémka

Dostupnost vykonanych poloZiek ponuky a parametrov zévisi od konfigurdcie polohovacieho

zariadenia.

Parametre pre prevadzku na mieste

Menu
Hlavné menu

Cielovy prevadzkovy
rezim

Nastavend hodnota
(regulécia v otvorenej
slucke)

1

Rozsah nastavenia/hodnoty [predvolené nastavenie]/opis

[AUTO]: Automaticky rezim

SAFE:  Bezpeénd poloha pri poruche

MAN:  Manuélny rezim

Prepinanie z automatického do manudlineho rezimu je
bezproblémovsé.

-34,0 az +34,0° [-30,0°]

Ventil sa méze pohybovat manudlne polohovacim zariadenim
v rezime otvorenej regulagnej slu¢ky (polohovacie zariadenie
eite nie je inicializované) uréenim Ziadanej hodnoty. Udaj

v stupfioch nie je absoldtny a sl6Zi len ako pomécka.

EB 8484-3 SK
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Priloha A (pokyny na konfigurdciu)

Menu Rozsah nastavenia/hodnoty [predvolené nastaveniel/opis
Manuélne nastavend 3 -25,0 az 125,0 % [0,0 %]
hodnota (MAN) Nastavte manuélne nastavent hodnotu pomocou otoéného

ovlddaéa. Pri inicializacii polohovacieho zariadenia sa
aktudlna dréha/uhol zobrazi v %. Ak polohovacie zariadenie
nie je inicializované, poloha pdky vzhladom na pozdlznu os
sa uvédza v stuprioch (°).

Dévod bezpecnostnej 4 Zobrazi sa dévod zmeny do bezpeénej polohy pri poruche.

polohy pri poruche Parameter sa zobrazi len v pripade zmeny bezpeénej polohy
pri poruche.

Zmena smeru Citania 5 Smer Citania / piupyy Jawg

Smer ¢&itania displeja je ofoceny o 180°.

Pouzivatelskd Groven 6 [On-site (len na ¢itanie)]/On-site
Moznost zmeny Gdajov je odomknutd (zrusi sa, ak sa do
piatich minGt nezadajt Ziadne nastavenia).

Spustenie 7
Pohon 7,1 [Linear actuator]
Rotaény pohon
Linedrny pohon (expert)
Vyberte typ pohonu: linedrny pohon (expert) so samostatnymi
moznostami nastavenia polohy éapu a menovitého rozsahu.
Poloha kolika Sledovaci kolik musi byt namontovany v sprévnej polohe

v zdvislosti od uhla zdvihu/otvorenia ventilu (pozri tabul'ky
zdvihov v Casti "Instaldcia").

Poloha kolika pre 7.2 [Nonel/17/25/35/50/70/100/200/300 mm
linedrny pohon

Poloha kolika pre rotagny 7,3 90°

pohon

Poloha kolika pre 7.4 [10] az 655 mm

linedrny pohon (expert) Poloha kolika je plynule nastavitelnd v uvedenom rozsahu.
Menovity rozsah Mozny rozsah nastavenia zévisi od zvolenej polohy kolika. Ak

nebola zadand Ziadna poloha &apu, polozka "Menovity
rozsah" je k dispozicii len pre typ pohonu "Linedrny pohon
(expert)" (pozri tabulky dréh v Easti "In3talécia").

Menovity rozsah pre 7,5 60,0 az 300,0 [200,0]
linegrny pohon
Menovity rozsah pre 7.6 24,0 az 100,0° [90,0°]

rotaény pohon

16-2 EB 8484-3 SK



Priloha A (pokyny na konfigurdciu)

Menu Rozsah nastavenia/hodnoty [predvolené nastavenie]/opis

Menovity rozsah pre 7.7 [3,6] az 655,0 mm

linedrny pohon (expert)

Max. men. rozsah 78 Zobrazi sa maximdlny mozny menovity rozsah v zévislosti od
zadanych hodnét pre polohu kolika a menovity rozsah.

Zisteny menovity rozsah 7,9 Uréeny menovity rozsah pre rotaéné pohony sa zobrazi.

Inicializagny rezim 7,10 [MAX]: Posun/uhol pohybu uzatvéracieho prvku z polohy

ZATVORENE do opaénej polohy na doraz v pohone.
NOM:  Posun/uhol uzatvéracieho prvku merany z polohy
ZATVORENE do uvedenej polohy OTVORENE.
MAN: Ruéne vybrany rozsah
SUB:  Ndhradnd kalibrécia (bez inicializécie)

Zvy3ovaé kapacity 711 Ak je polohovacie zariadenie kombinované s posiliovagom
hlasitosti, tento parameter sa musi nastavit zodpovedajicim
sposobom.

[Nie je k dispoziciil/Dostupné

Reverzny zosilfovaé 7,12 Ak je k polohovaciemu zariadeniu pripojeny reverzny zosilfiovag,
tento parameter sa musi nastavit zodpovedajicim spdsobom.
[Nie je k dispoziciil/Dostupné

Bezpednd poloha pri 713 Hodnota polohy posuvného prepinaca ATO/ATC
poruche

Nastavend hodnota 7,14 -90,0 az 90,0° [-30,0°]

(regulécia v otvorenej

slucke)

Prijat polohu ventilu 1 7,15 Manudlne nastavend prvé koncové poloha ventilu v rezime

inicializdcie MAN
Potvrdte prijatie.
Poloha ventilu 1 7,16 Len ¢&itanie (poloha packy v stupfioch)

Prijaf polohu ventilu 2 7,17 Manudlne nastavend druhé koncové poloha ventilu v rezime
inicializdcie MAN
Potvrdte prijatie.

Poloha ventilu 2 7,18 Len &itanie (poloha pécky v stupfioch)
Aktuélna poloha ventilu 7,19 -25,0 az 125,0 % [0,0 %]
Smer otééania 7,20 Proti smeru hodinovych ruiciek/[v smere hodinovych ruciciek]

Urcite smer otééania pdky. Napriklad:

Ventil sa uzavrie, ked'sa driek zétky posunie smerom nadol.
Této Cinnost spdsobi, Ze sa pdka polohovacieho zariadenia
otoéi proti smeru hodinovych ruéiciek (pri pohlade na disple;).
= Nastavenie: Proti smeru hodinovych ruciciek

EB 8484-3 SK 16-3



Priloha A (pokyny na konfigurdciu)

Menu Rozsah nastavenia/hodnoty [predvolené nastaveniel/opis
Spustenie inicializacie 7,21 Potvrdte spustenie.

Spustenie nulovej 7,22 Potvrdte spustenie.

kalibrécie

Platnd inicializécia 7,27 V priecinku Platnd inicializdcia s6 uvedené hodnoty

parametrov pouZité pri poslednej inicializécii polohovacieho
zariadenia. V pripade netspesnej inicializécie zostant

v tomto priecinku uloZzené hodnoty poslednej Uspesne;
inicializacie, aj ked'sa parametre medzitym zmenili. Tieto
hodnoty parametrov sa prepi$u az po Uspesnom dokonéeni
dalsej inicializacie.

Vsetky uvedené parametre so pri prvom spusteni
polohovacieho zariadenia nastavené na predvolené hodnoty.

Inicializaény rezim 7.27.1 Hodnota inicializagného rezimu zadaného v 7,10.
Pohon 7.27.2  Hodnota typu pohonu zadand v 7,1.

Poloha kolika 7.27.3  Hodnota polohy kolika zadané v 7,2.

Poloha kolika 7.27.4  Hodnota polohy kolika zadand v 7,3.

Poloha kolika 7.27.5 Hodnota polohy kolika zadand v 7, 4.

Menovity rozsah 7.27.6 Hodnota nomindlneho rozsahu zadand v 7,5/7,7.
Menovity rozsah 7.27.7  Hodnota nomindlneho rozsahu zadand v 7,6.
ZvySovaé kapacity 7.27.8  Hodnota zvySovaéa kapacity zadand v 7,11.
Reverzny zosilhovaé 7.27.9  Hodnota spdtného zosiliovaéa zadand v 7,11 2.

Bezpeénd poloha pri 7.27.10  Hodnota polohy posuvného prepinaca ATO/ATC
poruche

T98 (privod) 7.27.11  Cas [ms] potrebny na naplnenie pohonu vzduchom na
dosiahnutie kroku od 0 do 98 %. Hodnota sa uréuje pocas
inicializécie.

T98 (vyfuk) 7.27.12  Cas [ms] potrebny na odvzdusnenie pohonu na dosichnutie
kroku od 0 do 98 %. Hodnota sa uréuje pocas inicializécie.

Zisk slueky (privod) 7.27.13  Hodnota zosilnenia slucky (napdjanie) zadand v 8.4.4.

Zisk slueky (vyfuk) 7.27.14  Hodnota zosilnenia slueky (vyfuk) zadand v 8.4.8.

Konfiguracia 8

Spracovanie nastavenej 8,1

hodnoty
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Priloha A (pokyny na konfigurdciu)

Menu Rozsah nastavenia/hodnoty [predvolené nastavenie]/opis
Nizgia hodnota rozsahu w 8.1.1 [0,0] az 75,0 %

Dolné hodnota nastaveného rozsahu musi byf nizsia ako
hornd hodnota rozsahu (w-koniec), 0 % = 4 mA.

Rozsah nastavenej hodnoty je rozdiel medzi w-koniec

a w-3tart a musi byt Aw = 25 % = 4 mA.

Ak je rozsah nastavenej hodnoty 0 az 100 % = 4 az 20 mA,
ventil sa musf pohybovat v celom svojom prevédzkovom
rozsahu od O do 100 % zdvihu/uhlu natoéenia.

Pri prevddzke s rozdelenym rozsahom pracuj ventily

s men3imi nastavenymi hodnotami. Riadiaci signdl riadiace;
jednotky na ovlddanie dvoch ventilov je rozdeleny napriklad
tak, Ze ventily prejdd svojou plnou drdhou/Ghlom otééania len
pri polovici vstupného signélu (prvy ventil nastaveny na 0 az
50 % = 4 az 12 mA a druhy ventil nastaveny na 50 az 100 %
=12 az 20 mA).

Horné hodnota rozsahuw 8.1.2 25,0 az [100,0 %]
Hornd hodnota rozsahu nastavenej hodnoty musi byt vacsia
ako dolnd hodnota rozsahu (w-start).

Smer &innosti 8.1.3 [Zvy3enie/zvy3enie] alebo Zvysenie/znizenie
Vplyv nastavenej hodnoty na polohu ventilu sa uréuje takto:

- ZvySovanie/zvysovanie: gulovy ventil sa otvéra pri
zvySovani nastavenej hodnoty.

- ZvySovanie/znizovanie: gulovy ventil sa zatvéra pri
zvySovani nastavenej hodnoty.

Charakteristika 8.1.4 Vyberte jednu z nasledujicich charakteristik:
[Linearne]
Rovnaké percento
Obrateny rovnaky percentudlny podiel
Motylovy ventil, linearny
Motylovy ventil, rovnaky percentudlny podiel
Rotaény kuzelovy ventil, linedrny
Rotaény kuzelovy ventil, rovnaky percentudlny podiel
Segmentovy gulovy ventil, linearny
Segmentovy gulovy ventil, rovnaky percentudlny podiel
Definované pouzivatelom (nastavenie v TROVIS-VIEW)
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Priloha A (pokyny na konfigurdciu)

Menu Rozsah nastavenia/hodnoty [predvolené nastaveniel/opis
Nizsia hodnota rozsahu x 8.1.5 [0,0] az 99,0 %

Dolnd hodnota rozsahu pre zdvih/uhol v menovitom alebo
prevédzkovom rozsahu

Prevadzkovy rozsah je skutoény zdvih/uhol ventilu a je
obmedzeny dolnou hodnotou rozsahu zdvihu/uhla a hornou
hodnotou rozsahu zdvihu/uhla. Prevédzkovy rozsah

a menovity rozsah sG zvyéajne totozné. Menovity rozsah
mozno obmedzit na pracovny rozsah pomocou dolnej

a hornej hodnoty rozsahu x.

Hodnota sa zobrazi alebo sa musi zadat. Charakteristika je
prispdsobend. Rozdiel medzi dolnou a hornou hodnotou
rozsahu x musi byt aspori 1 %.

Hornd hodnota rozsahu x 8.1.6 1,0 az [100,0 %]
Hornd hodnota rozsahu pre zdvih/uhol v menovitom alebo
prevédzkovom rozsahu
Hodnota sa zobrazi alebo sa musi zadaf.
Charakteristika je prispdsobend.
Priklad: Napriklad na obmedzenie rozsahu regulaéného
ventilu, ktory bol dimenzovany na prili§ vel'kd velkosf. Pri tejto
funkcii sa cely rozsah rozlidenia nastavenej hodnoty prepocita
na nové limity.
0 % na displeji zodpovedé nastavenej dolnej hranici a 100 %
nastavenej hornej hranici.
Rozdiel medzi dolnou a hornou hodnotou rozsahu x musi byt
aspon 1 %.

Cas ndbehu (stopajoci)  8.1.7 [0,0] az 10000,0 s
Cas potrebny na pohyb v prevédzkovom rozsahu pri otvoreni
ventilu.
Pri niektorych aplikéciéch sa odportéa obmedzit &as prechodu
pohonu, aby sa zabrénilo jeho prili§ rychlemu zapnutiu
v procese chodu.

Cas nébehu (klesajoci)  8.1.8 [0,0] aZ 10000,0 s
Cas potrebny na pohyb v prevédzkovom rozsahu pri zatvoreni

ventilu.
Dolné koncové poloha  8.1.9 [Aktivované]/Deaktivované
Koncovd poloha w <= 8.1.10 0,0az49,0%[1,0%]
(zniZenie nastavenej Ak nastavend hodnota w dosiahne az zadané percento pri
hrani¢nej hodnoty) konecnej hodnote, ktord spésobi zatvorenie ventilu, pohon sa

okamzite Gplne odvzdusni (pri AIR TO OPEN) alebo naplni
vzduchom (pri AIR TO CLOSE). Této &innost vzdy vedie
k maximdlnemu tesnému uzavretiu ventilu.
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Menu
Hornd koncové poloha

Koncové poloha w >=
(zvy3enie nastavenej
hrani¢nej hodnoty)

Identifikécia
Plohovacie zariadenie
Verzia firmvéru
Verzia hardvéru
Sériové ¢islo
Komunikécia HART®
Nevodivy

Pevnd hodnota
(komunikdcia)

Pevnd hodnota
(komunikdcia)

Pollingovéd adresa
Aktuélna hodnota slucky
Znacka &

Popis

Znacka é. (dlhy)
Preambuly

Vyhladanie priznaku
zariadenia

Koneéné montdzne ¢islo

Ovlédacie parametre

* Rada

8.1.11
8.1.12

8,2
8.2.1
8.2.1.1
8.2.1.2
8.2.1.3
8,3
8.3.1
8.3.2

8.3.3

8.3.4
8.3.5
8.3.6
8.3.7
8.3.8
8.3.9
8.3.10

8.3.11
8,4

Priloha A (pokyny na konfigurdciu)

Rozsah nastavenia/hodnoty [predvolené nastavenie]/opis
[Deaktivované]/Aktivované

51,0 az 100,0 % [99,0 %]

Ak nastavend hodnota w dosiahne az zadané percento pri
koneénej hodnote, ktord spésobi otvorenie ventilu, pohon sa
okamzite naplni vzduchom (s AIR TO OPEN) alebo Gplne
odvzdusni (s AIR TO CLOSE). Této &innost vzdy vedie

k Gplnému otvoreniu ventilu.

Priklad: pre trojcestné ventily nastavte vypnutie na 99 %.

Oznaduje verziu firmvéru.
Oznaduje verziu hardvéru.

Oznaduje sériové &islo.

Ano/[Nie]
Aktivny/[Neaktivny]

1,0 a2 [100,0 %]

[0] az 63

0/1

Zadanie max. 8 znakov
Zadanie max. 16 znakov
Zadanie max. 32 znakov
[5] az 20

Ano/[Nie]

Iba na &itanie

Kontrolné parametre su vysvetlené v brozire od spoloénosti SAMSON P Riadiace jednotky a riadené
systémy ako sucasf série technickych informdcii (www.samsongroup.com > Service & Support >
Downloads > Documentation).
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https://www.samsongroup.com/document/l102de.pdf
https://www.samsongroup.com/document/l102de.pdf

Priloha A (pokyny na konfigurdciu)

Menu Rozsah nastavenia/hodnoty [predvolené nastaveniel/opis

M#tve pdsmo 8.4.1 [0,1] aZ 100,0 %

Aktivacia komponentu  8.4.2 [Aktivny]/Neaktivny

integrélnej akcie

Pouzivatelom definované 8.4.3 [Neaktivny]/Aktivny

parametre ovlddania

Zisk slueky (privod) 8.4.4 1 az 650 [10]

Kp (privod) 8.4.5 0,1 az 200 [27]

Ki (privod) 8.4.6 0,1 az 100 [7,5]

Kd (privod) 8.4.6 0,5 az 200 [100]

Zisk slueky (vyfuk) 8.4.8 1 az 650 [50]

Kp (vyfuk) 8.4.9 0,1 az200[18]

Ki (privod) 8.4.10 0,1 az 100 [7,5]

Kd (vyfuk) 8.4.11 0,5 az 200 [100]

Koncové poloha 8.4.12  [Aktivnyl/Neaktivny

(optimalizovand)

Volitelné moznosti 8,5

Stav modulu 8.5.1 lba na éitanie

Identifikécia 8.5.2 lba na citanie

MozZnost A 8.5.3 Parametre pre moznost A (pozri popis parametrov na strane
16-9 a dalej)

Stav modulu 8.5.4 lba na éitanie

Identifikécia 8.5.5 lba na éitanie

Moznost B 8.5.6 Parametre pre moznost B (pozri popis parametrov na strane
16-9 a dalej)

Stav modulu 8.5.7 lba na éitanie

Identifikécia 8.5.8 lba na éitanie

Koncovy spinac 1 8.5.9...

Koncovy kontakt 2 8.5.10...

Koncovy kontakt 3 8.5.11...

Oznadenie svorky 1 lba na éitanie

Funkcia .3 lba na éitanie
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Menu

Rezim
Kontrola hrdn

Limit

Akuélny stav
Spustite test DO.
Testovaci rezim

Stav externého snimaca
polohy

Externy snimag polohy
Typ

Oznacenie svorky
Funkcia

ID externého snimaca
polohy

Signdl externého snimaca

polohy (nespracovany)

Signdl externého snimaca

polohy
Vyber snimaéa polohy

Parametre moznosti

6
.7
8
9

8.5.12
8.5.13
8.5.13.1
8.5.13.2

8.5.13.3
8.5.13.4

8.5.13.5
8.5.13.6

8.5.13.8

Priloha A (pokyny na konfigurdciu)

Rozsah nastavenia/hodnoty [predvolené nastavenie]/opis

Pod limitom
Nad limitom

Vedenie/vysoké
Zablokovanie/nizka Groven

-20,0 02 120,0 %
Iba na &tanie
Potvrdte spustenie.
Iba na &itanie

Iba na &itanie

Iba na é&itanie
Iba na &itanie
Iba na &itanie

lba na &itanie
Iba na é&itanie
lba na &itanie

Iba na é&itanie

i Poznémka

Dostupnosf parametrov zdvisi od pouZitych moznosti.

Menu Rozsah nastavenia/hodnoty [predvolené nastavenie]/opis
Konfiguracia 8
Volitelné moznosti 8,5
Moznost A 8.5.3
Oznaéenie svorky 8.5.3.1 Iba na &itanie
Funkcia 8.5.3.3  Bindrny vstup (24 V)
EB 8484-3 SK 16-9



Priloha A (pokyny na konfigurdciu)

Menu Rozsah nastavenia/hodnoty [predvolené nastaveniel/opis
Konfigurdcia 8.5.3.4  Kontakt (spinag)
Kontakt (0 az 24 V)
Akcia pri aktivnom 8.5.3.5  Spinaci stav
bindrnom vstupe Aktivécio miestnej ochrany proti zépisu
Start PST
Start FST
Presun ventilu na pevnG hodnotu
Pevnd hodnota na 8.5.3.6 0,00z 100,0%
bindrnom vstupe
Kontrola hrén 8.5.3.7  Aktivne = spinag je zatvoreny
Aktivne = spinag je otvoreny
Funkcia 8.5.3.8 Citanie

Softvérovy koncovy spina¢
Vystup alarmu poruchy

Rezim 8.5.3.9  Pod limitom
Nad limitom
Kontrola hrén 8.5.3.10 Vedenie/vysoké
Zablokovanie/nizka Grove
Funkcia 8.5.3.11 Snima¢ netesnosti
Funkcia 8.5.3.12 Vysielace polohy
Smer &innosti polohového 8.5.3.13  Zvy3ovanie/zvy3ovanie
vysielaca ZvySovanie/znizovanie
Chybové hlasenie na 8.5.3.14 Ziadny
vysieladi polohy nizke
vysoké
Limit 8.5.3.15 -20,0 0z 120,0 %
Akudlny stav 8.5.3.16 Iba na &itanie
Signdl analégového 8.5.3.17 Iba na &itanie
vystupu
Akuélny stav 8.5.3.18 Iba na &itanie
Signdl analégového 8.5.3.19 Iba na ¢itanie
vystupu
Spustite test DO. 8.5.3.20 Potvrdte spustenie.
Spustite test AO. 8.5.3.21 Potvrdte spustenie.
Testovaci rezim 8.5.3.22 Iba na &itanie
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Menu

Testovaci signdl
analégového vystupu

Moznost' B
Funkcia

Konfigurécia

Akcia pri aktivnom
bindrnom vstupe

Pevnd hodnota na
binérnom vstupe

Kontrola hrdn

Funkcia

ReZim
Kontrola hrdn

Funkcia

Funkcia

Smer ¢innosti polohového

vysielaéa

Chybové hlasenie na
vysielagi polohy

Chybové spréva
v pripade
kondenzovaného stavu

Limit

Akuélny stav

8.5.3.23

8.5.6
8.5.6.3
8.5.6.4

8.5.6.5

8.5.6.6

8.5.6.7

8.5.6.8

8.5.6.9

8.5.6.10

8.5.6.11
8.5.6.12
8.5.6.13

8.5.6.14

8.5.6.15

8.5.6.16
8.5.6.17

Priloha A (pokyny na konfigurdciu)

Rozsah nastavenia/hodnoty [predvolené nastavenie]/opis
-10,0 02 110,0 %

Bindrny vstup (24 V)
Kontakt (spinag)
Kontakt (0 az 24 V)

Spinaci stav

Aktivécia miestnej ochrany proti zdpisu
Start PST

Start FST

Presun ventilu na pevné hodnotu

0,00z 100,0 %

Aktivne = spinaé je zatvoreny
Aktivne = spinag je otvoreny

Citanie
Softvérovy koncovy spinaé
Vystup alarmu poruchy

Pod limitom
Nad limitom

Vedenie/vysoké
Zablokovanie/nizka Groven

Snimaé netesnosti
Vysielage polohy
Zvy3ovanie/zvy$ovanie
Zvy§ovonie/zniiovanie
Ziadny

nizke

vysoké

Ano/Nie

-20,0 az 120,0 %

Iba na é&itanie
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Priloha A (pokyny na konfigurdciu)

Menu

Signdl analégového
vystupu

Akudlny stav

Signdl analégového
vystupu

Spustite test DO.
Spustite test AO.

Testovaci rezim

Testovaci signdl
analégového vystupu

8.5.6.18

8.5.6.19
8.5.6.20

8.5.6.21
8.5.6.22
8.5.6.23
8.5.6.24

Citatelné udaje o procese

Menu

Udaje o procese

Rozsah nastavenia/hodnoty [predvolené nastaveniel/opis

Iba na &itanie

Iba na &itanie

Iba na &itanie

Potvrdte spustenie.
Potvrdte spustenie.
lba na &itanie

-10,0az 110,0 %

Rozsah nastavenia/hodnoty [predvolené nastavenie]/opis

Aktudlny prevédzkovy 9,1 Oznaduje aktuélny prevadzkovy rezim

rezim

Dévod bezpegnostnej 9,2 Dévod zobrazenia bezpeiné polohy pri poruche
polohy pri poruche

Nastavend hodnota 9,3 Hodnota v %

Manudlne nastavend 9,4 Odéitanie nastavenej pozadovanej hodnoty
hodnota (MAN)

Nastavend hodnota po 9,5 Odcitanie nastavenej ziadanej hodnoty po spracovani
filtri Ziadanej hodnoty (rozdelenie rozsahu, funkcia tesného
uzavretia atd’)

Poloha ventilu 9,6 Hodnota v stupfioch
Poloha ventilu 97 Hodnota v %
Odchylka od nastavenej 9,8 Hodnota v %
hodnoty
Teplota vo vnutri 9,9 Hodnota v °C
zariadenia
Pevné hodnota 9,10 Hodnota v %
(komunikdcia)
Pevnd hodnota 9,11 Aktivny/Neaktivny
(komunikdcia)
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Menu

Pevné hodnota na
bindrnom vstupe

Pevnd hodnota na
binérnom vstupe

Diagnostika/udrzba
Stav zariadenia
Stavové hlasenia
Kondenzovany stav
Spustenie
Konfigurécia

Udaje o procese
Diagnostika

Celkovy zdvih ventilu

Celkovy limit zdvihu
ventilu x 1000

Cas oneskorenia pre
odchylku nastavenej

hodnoty

Toleranéné péismo pre
odchylku nastavenej

hodnoty +/-

Maximélna teplota vo
vnotri zariadenia 1)

Min. teplota vo vnotri
zariadenia 1)

Poéitadlo prevédzkovych
hodin

Pocet inicializécii

Pocet nulovych kalibrdcif

Testy

Test krokovej odozvy
(PST)

9,12

9,13

10

10,1
10.1.1
10.1.1.1
10.1.1.2
10.1.1.29
10.1.1.35
10.1.1.40
10.1.2
10.1.3

10.1.4

10.1.5

10.1.6

10.1.7

10.1.8

10.1.9
10.1.10

10,2
10.2.1

Priloha A (pokyny na konfigurdciu)

Rozsah nastavenia/hodnoty [predvolené nastavenie]/opis

Hodnota v %

Aktivny/Neaktivny

Spravy, ktoré sa mézu zobrazif:
pozri popis parametrov na strane 16-14 dalej

Celkovy 0plny cyklus zdvihu ventilu

Limit celkového zdvihu ventilu

Hodnota v s Cas oneskorenia je mozné nastavit len
pomocou obsluzného softvéru.

Pouziva sa na monitorovanie chyb.

Hodnota v °C
Hodnota v °C
Hodnota v d:hh:mm:ss

Pocet vykonanych inicializécii

Udaj udéva pocet kalibrécii nuly vykonanych od
poslednej inicializdcie.

Test na kontrolu schopnosti ventilu pohybovat sa

a postdenie jeho dynamickej odozvy na ovlédanie
(PST: skiska ¢iastocného zdvihu/FST: skiska plného
zdvihu).
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Priloha A (pokyny na konfigurdciu)

Menu Rozsah nastavenia/hodnoty [predvolené nastaveniel/opis
Start PST 10.2.1.1 Test spustenia

Stav testu 10.2.1.3 Hodnota ako indikétor priebehu

Zrusené: x monitorovanie 10.2.1.4 Hodnota v % Zrui sa, ked'sa porusi rozsah.

Test krokovej odozvy (FST) 10.2.2

Start FST 10.2.2.1 Test spustenia

Stav testu 10.2.2.3 Hodnota ako indikétor priebehu

Diagnostika: stavové hlasenia

Menu Rozsah nastavenia/hodnoty [predvolené
nastavenie]/opis

Diagnostika/udrzba 10

Stav zariadenia 10,1

Stavové hlésenia 10.1.1

Kondenzovany stav ~ 10.1.1.1 Indikétory stavu

Spustenie 10.1.1.2 Indikdtory stavu

Chyba inicializécie  10.1.1.3 Indikétory stavu

Nesprévny 10.1.1.4 Je nastaveny nespravny prevédzkovy rezim.

prevadzkovy refim Odportéané opatrenie: Zmerite prevédzkovy rezim.

10.1.1.5 Potvrdte vymazanie sprévy.
Prilis maly zdvih 10.1.1.6 Stanoveny zdvih je pod limitom.

Odportéané opatrenie: Skontrolujte upevnenie polohovacieho zariadenia,
polohu éapu a privodny tlak.

10.1.1.7 Potvrdte vymazanie sprévy.
Menovity zdvih 10.1.1.8 Zisteny menovity zdvih je mensi ako hodnota
nedosiahnuty v nastaveni.

Odporiéané opatrenie: Skontrolujte upevnenie polohovacieho zariadenia,
polohu éapu a privodny tlak.

10.1.1.9 Potvrdte vymazanie sprévy.

) Zobrazend hodnota md len informativny charakter. Pri prekroceni alebo poklese teploty okolia pod pripustny
rozsah sa nezobrazi Ziadne chybové hlésenie (pozri technické Gdaje v &asti ,Konstrukcia a princip &innosti”).
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Menu

Ziadny pohyb

Poloha kolika

Zrudené (presnosf
kontroly)

Nizka presnost
kontroly

Polohovacie
zariadenie nie je
inicializované
Inicializécia zrusend
(externd)

Obmedzenie uhla

10.1.1.10

Odporiéané opatrenie:

10.1.1.11
10.1.1.12

Odporiéané opatrenie:

10.1.1.13
10.1.1.14

Odporiéané opatrenie:

10.1.1.15
10.1.1.16

Odporiéané opatrenie:

10.1.1.17
10.1.1.18

Odporiéané opatrenie:

10.1.1.19

Odporiéané opatrenie:

10.1.1.20
10.1.1.21

Odportéané opatrenie:

10.1.1.22

Priloha A (pokyny na konfigurdciu)

Rozsah nastavenia/hodnoty [predvolené
nastavenie]/opis

Mozné pricina: zablokovanie ventilu.

Skontrolujte montéz polohovacieho zariadenia,
polohu kolikov a privod vzduchu. Skontrolujte
potrubia a konfiguréciu montéznych dielov.
Presunite polohovacie zariadenie z polohy
zabezpedenia proti poruche.

Potvrdte vymazanie sprévy.

Nastavend pdka M nezodpovedé menovitej dréhe.
Skontrolujte polohu kolika.

Potvrdte vymazanie sprévy.

Kontrolné kritérié nie sG splnené.

Skontrolujte upevnenie polohovacieho zariadenia,
polohu kolika a privod vzduchu. Opdtovne
inicializujte polohovacie zariadenie. Pripadne
pouzite obmedzenie pomocou skrutky.

Potvrdte vymazanie sprévy.
Kontrolné kritérié nie st splnené.

Skontrolujte upevnenie polohovacieho zariadenia,
polohu kolika a privod vzduchu. Opdtovne
inicializujte polohovacie zariadenie. Pripadne
pouzite obmedzenie pomocou skrutky.

Potvrdte vymazanie sprévy.

Polohovacie zariadenie je potrebné inicializovat.
Vykonaite inicializéciu.

Inicializécia bola zrusend, napr. z dévodu niteného
odvzdusnenia alebo vypnutia IP.

Skontrolujte napédjanie/elektricky signél. Opdtovne
inicializujte polohovacie zariadenie.

Potvrdte vymazanie sprévy.

Maximélny povoleny uhol natocenia (+30 ) bol
prekroceny.

Skontrolujte upevnenie polohovacieho zariadenia,

polohu pdky a Eapu.
Potvrdte vymazanie sprévy.
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Priloha A (pokyny na konfigurdciu)

Menu

Casovy limit

Chyba kalibrécie
nuly

Casovy limit
kalibrécie nuly

Kalibrécia nuly:
posun >>

Konfigurécia
Neplatné kombinécia

moznosti

Nesprévny spinaé
noteného
odvzdusiovania

Bindrny vstup
moznost A aktivny

Bindrny vstup
moznost B aktivny

Chyba externého
snimaéa polohy

Udaije o procese

10.1.1.23

Odporiéané opatrenie:

10.1.1.24
10.1.1.25

Odporiéané opatrenie:

10.1.1.26

Odporiéané opatrenie:

10.1.1.27
10.1.1.28

Odporiéané opatrenie:

10.1.1.29
10.1.1.30

Odporiéané opatrenie:

10.1.1.31

Odporiéané opatrenie:

10.1.1.32

10.1.1.33

10.1.1.34

Odporiéané opatrenie:

10.1.1.35

Rozsah nastavenia/hodnoty [predvolené
nastavenie]/opis

Inicializécia trvala prilis dlho.
Mozné pricina: zablokovanie ventilu.

Skontrolujte montéz polohovacieho zariadenia,
polohu kolikov a privod vzduchu. Skontrolujte
potrubia a konfiguréciu montéznych dielov.

Potvrdte vymazanie sprévy.

Kalibréciu nuly nebolo mozné dokonéit. Nitené
odvetrévanie méze byf aktivne.

Skontrolujte upevnenie polohovacieho zariadenia,
polohu kolika a privod vzduchu. Skontrolujte
nastaveny prevédzkovy rezim. Vyhladaijte dévod,
preco sa spustilo nitené odvzduinenie.

Kalibrécia nuly trvala prilis dlho.

Skontrolujte upevnenie polohovacieho zariadenia,
polohu kolika a privod vzduchu.

Potvrdte vymazanie sprévy.

Rozdiel oproti predchadzajicemu nulovému bodu
ie prilis vel'ky.

Skontrolujte upevnenie polohovacieho zariadenia,
polohu kolika a privod vzduchu.

Indikdtory stavu
Nepripustné kombindcia moznosti
Kontaktujte né$ popredaijny servis.

Nepripustnd montdzna situdcia pre moznosf
niteného vetrania

Kontaktujte nés popredaijny servis.

Citanie zodpoveda konfigurdcii volitelnej
doplnkovej funkcie.

Citanie zodpovedd konfigurdcii volitelnej
doplnkovej funkcie.

Snimag alebo privodny kabel snimaéa so
poskodené.

Skontrolujte snimaé a privodny kabel snimaéa.

Indikétory stavu

16-16
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Menu

Prevédzkovy rezim

nie je AUTO

Funkcia ndteného
odvzdusnenia

Prebiehajici test

Aktivny nddzovy
rezim

Diagnostika
regulaéného ventilu

PST

PST: splnené kritéric
zrusenia

PST: kritéria spustenia

nesplnené

FST

FST: splnené kritéria
zrusenia

FST: kritéria spustenia

nesplnené

Signdl AMR mimo
rozsah

10.1.1.36

10.1.1.37

Odporiéané opatrenie:

10.1.1.38

10.1.1.39

Odporiéané opatrenie:
10.1.1.40

10.1.1.41
10.1.1.42

Odporiéané opatrenie:

10.1.1.43

Odporiéané opatrenie:

10.1.1.44
10.1.1.45

Odporiéané opatrenie:

10.1.1.46

Odporiéané opatrenie:
10.1.1.47

Odporiéané opatrenie:

10.1.1.48

Priloha A (pokyny na konfigurdciu)

Rozsah nastavenia/hodnoty [predvolené
nastavenie]/opis

Polohovacie zariadenia je v inom prevédzkovom
rezime ako AUTO. Chyba neexistuje.

Nétené odvzduinenie je aktivne.

Skontrolujte napdijacie napdtie. Vyhladaijte dévod,
preco sa spustilo nitené odvzdusnenie.

Polohovacie zariadenie je v testovacom rezime
(napr. inicializagny proces, test krokovej odozvy
atd’).

Testovaci rezim je mozné zrusif.

Nudzovy rezim je aktivny. Moznd pricina: meranie
dréhy nefunguje sprévne.

Skontrolujte meranie zdvihu.

Indikétory stavu

Indikétory stavu
PST je zrusené.

Konfigurécia polohovacieho zariadenia. Kontrolny
ventil a néstavec polohovadcieho zariadenia.

PST sa nespustilo.

Skontrolujte konfiguréciu polohovacieho
zariadenia.

Indikétory stavu
FST je zrusené.

Konfigurécia polohovacieho zariadenia. Kontrolny
ventil a néstavec polohovadcieho zariadenia.

FST sa nespustilo.

Skontrolujte konfiguréciu polohovacieho
zariadenia.

Meranie zdvihu je chybné. Moznd pricina: méze isf
o vonkaijsiu poruchu alebo chybu hardvéru.
Skontrolujte upevnenie polohovacieho zariadenia,

polohu kolika a privod vzduchu. Skontrolujte
napdijanie/elektricky signdl.

Potvrdte vymazanie spravy.
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Priloha A (pokyny na konfigurdciu)

Menu

Porucha hardvéru

Prekroceny limit pre
celkovy zdvih ventilu

Posunutd spodnd
koncovd poloha

Hornd koncové
poloha posunutd

Prekrocenie
dynamického
stresového faktora

Odchylka od
nastavenej hodnoty

Pokles napdtia

Prilig nizky prad

Vypnutie IP

10.1.1.49

Odporiéané opatrenie:

10.1.1.50

Odporiéané opatrenie:

10.1.1.51

Odporiéané opatrenie:

10.1.1.52
10.1.1.53

Odporiéané opatrenie:

10.1.1.54
10.1.1.55

Odporiéané opatrenie:

10.1.1.56

Odporiéané opatrenie:

10.1.1.57

Odporiéané opatrenie:

10.1.1.58
10.1.1.59

Odporiéané opatrenie:

10.1.1.60

Odporiéané opatrenie:

Rozsah nastavenia/hodnoty [predvolené
nastavenie]/opis

Internd chyba zariadenia. Inicializaéné tlacidlo
(INIT) sa zaseklo.

Restartujte polohovacie zariadenie. Kontaktujte nés
popredaijny servis.

Prekrocenie limitu celkovej dréhy ventilu.
Skontroluite riadiaci ventil, ¢ sprévne funguje.

Moznd pri¢ina: montézne usporiadanie alebo
posuvnd pdka polohovadla sa posunula.

Skontroluite, ¢ zéstreka, sedlo a regulagny ventil
funguiju sprévne.

Potvrdte vymazanie sprévy.

Moznd prigina: montézne usporiadanie alebo
posuvné péka polohovadla sa posunula.

Skontroluite, ¢i zdstréka, sedlo a regulaény ventil
funguju sprévne.

Potvrdte vymazanie sprévy.

Limit je prekrogeny. Mozno bude potrebné vymenif
tesnenie ventilu.

V pripade potreby objednaite néhradny diel.

Chyba regulagnej slucky, ventil uz nesleduje
riadeny veli¢inu v pripustnom &ase.

Skontrolujte upevnenie polohovacieho zariadenia
a privodny tlak.

Krétkodoby vypadok pridu. Polohovacie zariadenie
zostdva pripravené na pouZzitie.

Skontrolujte napéjanie/elektricky signdl.
Potvrdte vymazanie sprévy.

Nastavend hodnota <3,7 mA
Skontrolujte napdjanie/elektricky signdl.
Nastavend hodnota <3,85 mA

Skontrolujte napéjanie/elektricky signdl.

16-18

EB 8484-3 SK



Menu

Prili vysoky prad

Teplota vo vnutri
zariadenia pod min.
limitom

Teplota vo vnUtri
zariadenia nad
maximdlnym limitom

Obmedzenie uhla

Pozastavenie
zaznamendvania

Prevédzkovy rozsah
v polohe
ZATVORENE

Prevédzkovy rozsah
v max. Otvorend
poloha

Obmedzeny
pracovny rozsah:
dolny rozsah

Obmedzeny
pracovny rozsah:
horny rozsah

10.1.1.61

Odporiéané opatrenie:

10.1.1.62

Odporiéané opatrenie:

10.1.1.63

Odporiéané opatrenie:

10.1.1.64

Odporiéané opatrenie:

10.1.1.65
10.1.1.66

Odporiéané opatrenie:

10.1.1.67
10.1.1.68

Odporiéané opatrenie:

10.1.1.69

Odporiéané opatrenie:

10.1.1.72

Odporiéané opatrenie:

10.1.1.73

Odportéané opatrenie:

Priloha A (pokyny na konfigurdciu)

Rozsah nastavenia/hodnoty [predvolené
nastavenie]/opis

Nastavend hodnota >22 mA Polohovacie
zariadenie zostdva pripravené na pouzitie.

Skontrolujte napéjanie/elektricky signdl.

Upozornenie nemd vplyv na fungovanie
polohovacieho zariadenia.

Skontrolujte teplotu okolia.

Upozornenie nemd vplyv na fungovanie
polohovacieho zariadenia.

Skontroluite teplotu okolia.

Bol prekrogeny maximdlny pripustny uhol natoéenia
(£30 ) (len v rezime otvorenej regulacnej slucky).

Skontrolujte upevnenie polohovacieho zariadenia,
polohu kolika a privod vzduchu.

Potvrdte vymazanie sprévy.

Nebolo mozné zapisaf vietky zédznamy v denniku
(mozno bol objem tdajov nakrétko prilis vysoky).

Restartujte polohovacie zariadenie.
Potvrdte vymazanie spravy.

Pracovny rozsah sa mohol posundt a je blizko
koncovej polohy.

Skontrolujte ndstavec, ako aj regulaény ventil, aby
ste sa vistili, ze funguje sprévne.

Pracovny rozsah sa mohol posundt a je blizko
koncovej polohy.

Skontrolujte ndstavec, ako aj regulacny ventil, aby
ste sa vistili, ze funguje sprévne.

Méze dbjst k niku alebo zablokovaniu.

Skontrolujte ndstavec, ako aj regulaény ventil, aby
ste sa vistili, Ze funguje spravne.

Méze dbjst k Gniku alebo zablokovaniu.

Skontrolujte ndstavec, ako aj regulaény ventil, aby
ste sa vistili, ze funguje sprévne.

EB 8484-3 SK
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Priloha A (pokyny na konfigurdciu)

Funkcie resetovania

Menu

Funkcie resetovania

Resefovanie diagnézy

Resetovanie (standardné)

Resetovanie (pokrocilé)

Restartovanie

Obnovenie inicializécie

Menu

Sprievodca

Smer Eitania

Sprache/Jazyk

Nastavenia dokonéené

11,3

11,4
11,5

12
12,1

12,2

12,3

Rozsah nastavenia/hodnoty [predvolené nastavenie]/
opis

Obnovi vietky diagnostické funkcie vrétane grafov
a histogramov.

Obnovi stav polohovacieho zariadenia ako pri dodant.
Specifické nastavenia pohonu a ventilu zostévajo
nezmenené.

Vsetky parametre budd po dodani nastavené na
predvolené hodnoty.

Polohovacie zariadenie sa vypne a znovu spusti.

Vsetky parametre pre Gvodné nastavenia sa vynulujo.
Potom je potrebné polohovacie zariadenie znovu
inicializovat.

Rozsah nastavenia/hodnoty [predvolené nastavenie]/
opis

[Pravé pneumatické pripojenie] / Lavé pneumatické
pripojenie

Montézna poloha s pneumatickymi modulmi na pravej
alebo lavej strane displeja

[English]/Deutsch/Francais
Menu jazyka

Ukonéenie sprievodcu

16-20
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Priloha A (pokyny na konfigurdciu)

16.2 Vyber charakteristik ventilu

Charakteristiky, ktoré mozno vybraf v polozke ponuky 8.1.9, sG uvedené v nasledujicom

grafe.

i Poznémka
Charakteristiku mozno definovaf (pouzivatelom definovand charakteristika) len pomocou ob-
sluzného softvéru (napr. TROVIS-VIEW od spolo¢nosti SAMSON alebo DD/DTM/EDD).

Linearny
100 1~ Zdvih/Ghol [%)
50 4
Nastavend
hodnota [%]
0 T i
0 50 100
Rovnaké percento Obrateny rovnaky percentudlny podiel
100 1 Zdvih/thol [%] 100 1 Zdvih/hol [%]
50 50 4
Nastavend Nastavend
hodnota [%] hodnota [%]
0 T | 0 T !
0 50 100 0 50 100
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Priloha A (pokyny na konfiguréciu)

Motylovy ventil, linearny
100 1 Zdvih/Ghol [%]

50 A
Nastavend
hodnota [%]
0 T |
0 50 100

Motylovy ventil, rovnaky percentudlny podiel
100 1 Zdvih/Ghol [%]

50 A
Nastavené
hodnota [%]
o T :
0 50 100

Rotaény kuzelovy ventil, linedrny

100 1~ Zdvih/Ghol [%]

50 4
Nastavend
hodnota [%)]
0 T |
0 50 100

Rotaény kuzelovy ventil, rovnaky
percentudlny podiel
100 1~ Zdvih/Ghol [%]

50 A
Nastavend
hodnota [%]
0 T |
0 50 100

Segmentovy gulovy ventil, linearny

100 1~ Zdvih/Ghol [%]

Segmentovy gulovy ventil, rovnaky
percentudlny podiel
100 1~ Zdvih/Ghol [%]

50 - 50 4
Nastavend Nastavené
hodnota [%] hodnota [%)]
0 . | 0 T !
0 50 100 0 50 100
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17 Priloha B

17.1 Popredajny servis

V pripade servisnych alebo opravérenskych
préc alebo portch & zévad sa obrdtte na
nd3 popredaijny servis.

Né3 popredajny servis mézete kontaktovaf na
adrese aftersalesservice@samsongroup.com.

Adresy spolo¢nosti SAMSON AG a jej
dcérskych spoloénosti

Adresy spolo¢nosti SAMSON AG, jej
dcérskych spolocnosti, zastipent

a servisnych stredisk na celom svete néjdete
na nasej webovej strénke (www.
samsongroup.com) alebo vo vietkych
katalégoch vyrobkov spolo¢nosti SAMSON.

Pozadované 3pecifikacie

Uvedte tieto ddaje:

— Cislo objednavky a &islo pozicie
v objednévke

- Cislo modelu, konfiguraéné ID, sériové
&islo, verzia firmvéru (podrobnosti

o vyrobnom ititku néjdete v Easti
,Oznadenia na zariadeni”)

Priloha B

17.2 Informdcie o predajnom
regiéne Spojeného
krélovstva

Nasledujice informécie zodpovedaid
predpisom z roku 2016 &. 1105 Pressure
Equipment (Safety) Regulations 2016,
STATUTARY INSTRUMENTS, 2016 No. 1105
(oznagenie UKCA). Nevzfahuije sa na
Severné lrsko.

Dovozca

SAMSON Controls Lid
Perrywood Business Park

Honeycrock Lane
Redhill, Surrey RH1 5JQ

Tel.: +44 1737 766391
E-mail: sales-uk@samsongroup.com
Web: uk.samsongroup.com
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