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Bu montaj ve isletme kilavuzu hakkinda not

Bu montaj ve isletme talimatlari sizin icin, cihazi givenle monte etmenize ve ¢alishrmaniza
yardimei olmak amaciyla haziflanmistir. Bu talimatlar SAMSON cihazlarininin kontroli icin
baglayicidr.

= Bu talimatlarin givenli ve uygun kullanimi icin dikkatlice okuyunuz ve daha sonra
referans olmasi igin saklayiniz.

= Eger bu talimatlar hakkinda herhangi bir sorunuz olursa, SAMSON Satis Sonrasi Servis
Departmant ile iletisime geginiz (affersalesservice@samson.de).

I ..,.!l* [=] Cihazlar igin montaj ve kullanim talimatlarini teslimat kapsaminda

Sl o . . .. .. . . . .
:ﬂqm:r;;1 bulabilirsiniz. Dokimanlarin giincel versiyonlarini internet sitemizde
=\ J:f

= [-'f"-.' ' bulabilirsiniz; www.samson.de > Service & Support > Downloads >
L Documentation.
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Uyari isaretlerinin anlamlar

© Nor

Eger gerekli énlemler alinmazsa ciddi Ariza veya hata mesaji
yaralanma veya 6lime neden olacak durum

i Bilgi
Ek bilgi

Eger gerekli énlemler alinmazsa yaralanma
veya 6lime neden olma ihtimali olan durum

Q Oneri
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Giivenlik talimatlan ve tedbirleri

1 Givenlik talimatlar ve tedbirleri

Kullanim amaci

SAMSON TROVIS 3793 Pozisyoner, pnomatik kontrol vanalarinin Gizerine monte edilerek
vana pozisyonunu kontrol sinyo|ine atamak icin kullanilir. Bu cihaz, pnémotik modiller ve/
veya opsiyon modoulleri eklenerek yUkse|ti|ebi|ir ve tam olarak tanimlanmis kosullarda
(drnegin isletme basinci, sicaklik) calisacak sekilde tasarlanmistir. Bu nedenle operatorler,
pozisyonerin yalnizca isletme kosullarinin teknik verilere uydugu uygulamalarda
kullanilmasini saglamalidir. Operatdrlerin pozisyoneri belirtilenler disindaki uygulamalarda
veya kosullarda kullanmak istemesi halinde SAMSON ile iletisime gegin.

Cihazin kullanim amacina uygun kullanilmamasi sonucunda ortaya cikan zararlar veya
harici kuvvet ya da harici etkenlerin neden oldugu zararlar igin SAMSON hichir sorumluluk
kabul etmez.

= Uygulama sinirlari ve alanlari ile olast kullanimlar igin teknik verilere bakin.

Makul diizeyde ongérilebilir hatali kullanim

TROVIS 3793 Pozisyoner su uygulamalar icin uygun degildir:

— Kalibrasyon sirasinda ve teknik verilerle tanimlanan sinirlarin disinda kullanim
Ayrica asagidaki faaliyetler, kullanim amacina uymamaktadir:

—  Orijinal olmayan yedek parcalarin kullanilmasi

- SAMSON tarafindan éngérilmeyen bakim faaliyetlerinin yapilmas

Isletme personelinin nitelikleri

Pozisyonerin montaij, calistirilmasi ve bakimi endustri konusunda bi|gi|i, tam egitimli ve
yetkilendirilmis personel tarafindan yapilmalidir. Bu montaj ve isletme talimatlarina gore;
egitimli personel, yirirlikte olan standartlar hakkinda bilgileri ile kendi bilgileri, deneyimleri
ve uzmanlasmis egitimlerinden do|c1y| olasi tehlikelerin farkinda olan ve tahsis edilen isi
degerlendirebilecek bireyleri ifade etmektedir.

Bu cihazin patlama korumali versiyonlari, yalnizca 6zel egitimden gegmis ya da tehlikeli
alanlarda patlama korumali cihazlar Gzerinde calisma yapmaya yetkili personel tarafindan
cahistirlmalidir.

Kisisel koruyucu ekipman

Pozisyonerin dogrudan kullanimi icin herhangi bir kisisel koruyucu ekipman gerekli degildir.
Cihazin montaiji veya sokilmesi sirasinda kontrol vanasi izerinde galisma yapilmas
gerekebilir.
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Guvenlik talimatlan ve tedbirleri

= Vana dokimanlarinda belirtilen kisisel koruyucu ekipman gerekliliklerine uyun.
= Diger koruyucu ekipman ile ilgili ayrintilar igin tesis operatory ile gorusin.
Revizyonlar ve diger degisiklikler

Uriinde yapilabilecek revizyonlara, déniistirmelere ve diger degisikliklere SAMSON izin
vermez. Kullanicr bu tir islemleri riskini kabul ederek yapar ve bu tir islemler drnegin
emniyet tehlikelerine yol acabilir. Ayrica bu tir islemlerden gecen Grin, kullanim amacinin
gerekliliklerine artik uymayabilir.

Emniyet 6zellikleri

Hava beslemesinin kesilmesi Gzerine, pozisyoner, tahrik Gnitesinin havasini tahliye ederek
vananin tahrik Unitesi tarafindan belirlenen emniyet konumuna hareket etmesine neden olur.
Elektrik sinyalinin kesilmesi Uzerine, pozisyonerin pnomatik gikislari, pnomatik modillerin
kombinasyonuna bagl olarak tahliye edilir veya hava ile doldurulur (bkz. Tab. 14,

sayfa 71).

Artk tehlikelere karsi uyari

Pozisyonerin, kontrol vanasi Gzerinde dogrudan etkisi vardir. Kisisel yaralanmalari veya mal
zararini dnlemek icin tesis operatorleri ve isletme personeli tarafindan proses akiskan,
isletme basinci, sinyal basinci ya da hareketli parcalar yiziinden kontrol vanasi icinde
olusabilecek tehlikelerin engellenmesi igin uygun onlemler alinmalidir. Bu montaij ve isletme
kilavuzunda yer alan, ozellikle kurulum, calishrma ve bakim isleri ile ilgili tim tehlike
beyanlari, uyari ve ikaz notlarina uyulmalidir.

Besleme basincinin bir sonucu olarak pnématik tahrik tnitelerinde kabul edilemez hareketler
veya kuvvetler olusursa, uygun bir besleme basinci disirme istasyonu kullanilarak
sinirlandinlmalidir.

Operatdriin sorumluluklari

Dogru ¢alismanin saglanmasi ve emniyet dizenlemelerine uyulmasi operatorin
sorumlulugundadir. Operatorler, bu montaj ve isletme kilavuzunu isletme personeline
vermekle ve isletme personelini dogru isletme konusunda yonlendirmekle yikimlidir. Ayrica
operatdr, isletme personelinin veya Ugiinct sahislarin higbir tehlikeye maruz kalmadigindan
emin olmalidir.

isletme personelinin sorumluluklar:

isletme personeli bu montaj ve isletme kilavuzu ile verilen tehlike beyanlarini, uyarilari ve
ikaz notlarini okuyup anlamalidir. Isletme personeli gecerli saglik, givenlik ve kaza dnleme
diizenlemelerini de bilmeli ve bunlara uymalidir.
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Giivenlik talimatlan ve tedbirleri

Patlama korumali cihazlarin bakimi

Cihazin patlamaya karsi korumasinin temel aldigi bir pargasina bakim yapilmasi gerekirse,
yetkili bir denetci bu pargayr patlamadan koruma gerekliliklerine gore degerlendirene, bir
muayene sertifikasi verene veya cihaza uygunluk isareti verene kadar cihaz tekrar
calistirilmamalidir. Uretici, cihazi tekrar ¢alishirmadan dnce rutin bir test yaparsa, kalifiye bir
denetci tarafindan muayene yapilmasi gerekli olmaz. Cihaza bir uygunluk isareti ilistirerek
cihazin rutin testi gectigini belgeleyin. Patlamaya karsi korumali bilesenleri yalnizca tretici
tarafindan rutin olarak test edilen orijinal bilesenlerle degistirin.

Daha once tehlikeli alanlar disinda ¢alistirilmis olan ve gelecekte tehlikeli alanlarda
kullanilmasi amaglanan cihazlar, bakim yapilan cihazlarda yer alan givenlik
gereksinimlerine uygun olmalidir. Tehlikeli alanlarda calistirmadan 6nce, patlamaya kars
korumali cihazlarin bakimina yonelik teknik ozelliklere gore cihazlari test edin.

Ekipman izerinde bakim, kalibrasyon ve ¢alismalar

= Tehlikeli alanlarin icinde veya disinda ekipmani kontrol veya kalibre etmek Gzere
kendinden giivenli devrelerle ara baglanti igin yalnizca kendinden givenli akim/voltaj
kalibratorleri ve dlcim aletleri kullanin.

= Kendinden giivenli devreler icin sertifikalarda belirtilen izin verilen maksimum degerlere
uyun.

Referans standart ve diizenlemeler

CE isareti olan cihazlar, 2014/30/EU, 2014/34/EU ve 2011/65/EU (RoHS) Direktiklerinin

gerekliliklerine uyar. Uygunluk beyanlari, bu kilavuzun sonunda verilmistir.

Referans dokiimanlar

Bu montaj ve isletme kilavuzuna ek olarak asagidaki dokimanlar gegerlidir:

— Vana diyagnostigi icin isletme talimatlar: » EB 8389-2

— Pozisyonerin monte edildigi bilesenlerin (vana, tahrik Unitesi, vana aksesuarlari vb.)
montaj ve isletme talimatlari.
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Guvenlik talimatlan ve tedbirleri

1.1 Olasi ciddi kisisel yaralanmalar ile ilgili notlar

Patlayici ortam olusmasi nedeniyle 6limcil yaralanma tehlikesi.
Pozisyonerin potansiyel olarak patlayici ortamlarda yanlis montaii, isletimi veya bakim
atmosferin tutusmasina ve dlime neden olabilir.

= Tehlikeli bolgelerde kurulum igin su dizenlemeler gegerlidir: EN 60079-14
(VDE 0165, Kisim 1).

= Pozisyonrerin kurulumu, isletimi veya bakimi, yalnizca 6zel egitimden gecmis ya da
tehlikeli alanlarda patlama korumali cihazlar Gzerinde ¢alisma yapmaya yetkili per-
sonel tarafindan yapilmalidir.

1.2 Olasi kisisel yaralanmalar ile ilgili notlar

Vanadaki hareketli pargalar nedeniyle kisisel yaralanma riski.

Pozisyonerin baslahlmasi sirasinda ve ¢alisma sirasinda tahrik Gnitesi mili tim strok arali-
§ boyunca hareket eder. Vananin igine sokulan el veya parmaklar yaralanabilir.

= Baslatma sirasinda, vana yoke baglantisina ellerinizi veya parmaklarinizi sokmayin
ve hareketli vana pargalarina dokunmayin.

1.3 Olasi mal zaran ile ilgili notlar

O DIKKAT

Yanlis montaj pozisyonu nedeniyle pozisyoner icin hasar riski.
= Pozisyoneri, cihazin arkasi yukari bakacak sekilde monte etmeyin.

= Cihaz sahada kuru|dugundo tah|iye aclkllglnl kapatmayln ve k|5|t|cmc|y|n.
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Giivenlik talimatlan ve tedbirleri

Calishrma sirasinda yanls sira kullanilmasi nedeniyle ariza riski.

Pozisyoner, yalnizca montaj ve calistirma dngdrilen sirayla gergeklestirilirse diizgin ¢ali-
sabilir.

= Montaj ve ¢alistirmayi, surada aciklandigr sekilde yapin: bolim 5, sayfa 40.
Yanls bir elekirik sinyali, pozisyonere zarar verecektir.
Pozisyonere elekirik giici saglamak igin bir akim kaynagr kullaniimalidir.

= Sadece akim kaynagi kullanin, gerilim kaynagi asla kullanmayin.

Terminallerin yanls atanmasi, pozisyonere zarar verecek ve arizaya yol agacakhr.

Pozisyonerin diizgiin calismasi igin, 6zellikle kullanilan opsiyon modillerinde ongorilen
terminal atamasina uyulmalidir.

= Elektrik kablolarini, dngdrilen terminal atamasina gore pozisyonere ve opsiyon mo-
dillerine baglayin.

Elekirostatik bosalma, opsiyon modiillerine zarar verecektir.

Risk altindaki bilesenler, kiicik elektrostatik bosalmalarda bile zarar gorebilir.

= IEC 61340-5-1 uyarinca ESD gerekiliklerine uyun.

= Opsiyon modillerini sadece orijinal ambalajlarinda depolayin.

Yanls atanmis yuvalar nedeniyle pozisyoner ve opsiyon modillerinin hasar gérme ris-
ki.
Opsiyon modillerinin yuvalari hazir atanmis sekildedir (bkz. bolim 6.2.2).

= Opsiyon modiillerini sadece belirlenen yuvalara takin.

Baslatmanin tamamlanmamasi nedeniyle ariza.

Baslatma, pozisyonerin montaj pozisyonuna alismasini saglar. Baslatma tamamlandiktan
sonra pozisyoner kullanmaya hazir olur.

= Pozisyoneri ilk calishrmada baslahin.
= Montaj pozisyonunu degistirdikten sonra pozisyoneri tekrar baslatin.

= Pndmatik veya opsiyon modilleri ekledikten veya bunlari degistirdikten sonra pozis-
yoneri baslatin.
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Guvenlik talimatlan ve tedbirleri

Elekirik kaynak ekipmaninin yanls topraklanmasi nedeniyle pozisyonerde hasar riski.

= Elektrik kaynak ekipmanini, pozisyonere yakin konumda topraklamayin.

Yanls temizlik, pencereye zarar verir.

Pencere, Makrolon®'dan yapilmistir ve asindirici temizlik maddeleri veya solvent iceren
maddelerle temizlendiginde zarar gorir.

= Pencereyi ovarak kurulamayin.

= Klor veya alkol iceren temizlik maddeleri veya asindirici temizlik maddeleri kullanma-
yin.
= Temizlik icin asindirici olmayan yumusak bir bez kullanin.
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2 Cihaz Uzerindeki isaretler

2.1

Patlama korumali versiyon

isim etiketi

Cihaz Uzerindeki isaretler

Patlama korumasi olmayan versiyon

Firmware 8  Hardware 9

Model 3793- 10

Var-ID = 11 Seriglno. 12

SAMSON AG D-60314 Frankfurt Made in Germany

13

Firmware 8  Hardware
c * See EU Type Exam. Certificate for further values Model3793- 10
14 Var-ID © 11 Serial no.

SAMSON AG D-60314 Frankfurt

9

12

SAMSON TROVIS 3793 C € SAMSON TROVIS 3793 c €
HART® Positioner HART® Positioner

Supply 1 Supply 1

Input 2 Input 2

Pneumatic Single or double acting A Pneumatic Single or double acting A
output Independent single acting {&] B output Independent single acting {&] B
Pressure sensor Pressure sensor

A See technical data for ambient temperature

Made in Germany

NVONOO A WN —

Besleme basinci

Sinyal aralig:

Tek ve cift etkili pndmatik modil (evet/hayir)

2 adet bagimsiz tek etkili pndmatik modil (evet/hayir)
Yuva A dolu (evet/hayir)

Yuva B dolu (evet/hayir)

Basing sensori (evet/haylr)

Uriin yazilimi versiyonu

Donanim versiyonu

Model numarasi

Yapilandirma ID

Seri No

Patlama korumali cihazlar icin koruma tipi

Patlama korumali cihazlar icin test sertifikalarindaki sicaklik sinirlari

EB 8493 TR
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Cihaz Uzerindeki isaretler

2.2 Opsiyon modilleri

TROVIS 3793 Pozisyonere opsiyon modilleri (bkz. bolim 6.2) takiliysa, her modili tanimla-
yan bir etiket cihaza yapistirilir.

2

SAMSON 73799 Option module [1]

1 Opsiyon modilinin tanimlama kodu
2 Opsiyon modilinin fonksiyonu

= Bkz. Tab. 15, sayfa 76

2.3 Elektronik modili

—_—

Opsiyon modilis
icin yuva modellemesi

(bkz. balim 6.2.2)

 —

)

10§

[oubig

¢

\4

o

SAMSON Module 3793 7»

E3793-

Var.-ID
Serial no.

SERIAL INTERFACE

=

LYVH d1uoipe[3

-2 +1

@

10

11
12

10
11
12

Elektrik giici igin
™ terminal atamasi

(bkz. bslim 5.11.2)

Model numarasi
Yapilandirma ID
Seri No

14
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2.4 Parca kodu

Cihaz Uzerindeki isaretler

Pozisyoner TROVIS 3793- x

X

Xx0xxxxxxxx000x0x0x0099xx

LCD, ofomatik ayarlama, HART® iletisimi ile
Patlama korumasi
Yok 000
112 G Exia llCT4/Té Gb 110
12D Exia llICT 85 °C Db
12D Extb ICT 85 °C Db 510
ATEX == =m-mmmmooelomeooooeoolooll
I 3G ExnA lIC T4/Té Ge 810
12D Exthb ICT 85 °C Db
I 3G ExnA lIC T4/Té Ge 850
1Ex ia IC T4/T6 Gb X 113
Ex ia llIC T85°C Db X
EAC  ~----s-m=i- oo ieoseeoseeooooos
2Ex nA IIC T4/T6 Ge X 81 3
Ex tb IIIC T85°C Db X
Ex ia IC T4/T6 Gb 111
Ex ia lIC T 85 °C Db
Ex tb IC T 85 °C Db 511
ECEx - --== === -oa-sosososonaiToo
Ex nA IIC T4/T6 Gc 811
Ex tb IIIC T 85 °C Db
Ex nA IIC T4/T6 Gc 851
IS Sinif 1, 11, 11, Blom 1,
Grup A, B, C, D, E, F, G; Tip 4X
FM NI Sinif 1, I, 1lI, B&lom 2, 130
Grup A, B, C, D, E, F, G; Tip 4X
Sinif I, Bélge 1, AEx ia IIC; Tip 4X
Ex ia IC T6..T4 Gb 11 2
ExiaD 21 185
Ex tD A21 IP66 T85°C 512
NEPSI -=------=-<=-=-- amcocomooaton
Ex nA lIC T6..T4 Ge 812
Ex 1D A21 IP66 T85°C
Ex nA IC T4..T6 Gc 852
Pnématik
Tek/ift etkili, K, = 0,35 01
Tek/ift etkili, Ky = 0,70 02
Tek etkili, 2 adet bagimsiz K, = 0,35 03

EB 8493 TR
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Cihaz Uzerindeki isaretler

Pozisyoner TROVIS3793-x x x 0 x x x x x x x x 000 x0x0x0099xx
Opsiyon modilii 1 (yuva C) | |

Olmadan/sahte modil 00

Yazilim sinir anahtarlar + ikili cikis (NAMUR), [N] 10

Yazilim sinir anahtarlari + ikili cikis (PLC), [X] 11

Konum vericisi + Ikili giris/gikis (NAMUR), [T] 40

Cebri havalandirma + ikili giris/cikis (NAMUR), [V] 8 0

Opsiyon modiilii 2 (yuva D)

Olmadan/sahte modil 00

Yazilim sinir anahtarlari + ikili cikis (NAMUR), [N] 10

Yazilim sinir anahtarlar + ikili cikis (PLC), [X] " 11

Enduktif sinir anahtarlar + ikili cikis (NAMUR), [P]; 15

-50 ila +85 °C

Mekanik sinir anahtarlari, [M]; =40 ila +85 °C 30

Konum vericisi + kili giris/cikis (NAMUR), [T] 40

Basing sensorleri

Yok 0

Standart (Besleme 9, Cikis 138, Cikis 238); -40 ila +85 °C 1

Elekirik baglantisi

M20x1.5 (bir kablo rakoru, i kdrleme klapesi) 1

Y2-14 NPT (bir kablo rakoru, i¢ kérleme klapesi) 4
Muhafaza malzemesi

Aliminyum (standart) 0

Ozel uygulamalar

Yok 0

Ek sertifikalar

Yok 0
izin verilen orfam sicakhigs

Standart: =20 ila +85 °C, plastik kablo rakoru 0
—40 ila +85 °C metal kablo rakoru 1
=55 ila +85 °C, metal kablo rakoru ile disiik sicaklik versiyonu 2

Farkli dillerde ekran metni

Standart (ingilizce ve Almanca) 0
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Cihaz Uzerindeki isaretler

Pozisyoner TROVIS3793-x x x 0 x x x x x x x x 000 x0x0x0099xx
Ozel versiyon

Yok 0

Penceresiz kapak 1

Donanim versiyonu
1.00.00 99
Uriin yazilimi versiyonu

1.00.05 96

1 Yazilim sinir anahtarlart igin opsiyon modili + ikili gikis (PLC), [X] patlama korumali versiyonda meveut degildir.
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Dizayn ve Calisma Prensibi

3 Dizayn ve Calisma Prensibi

> Bkz. Sekil 1

TROVIS 3793 Elektropnomatik Pozisyoner,
pnomatik kontrol vanalarinin Gzerine monte
edilerek vana pozisyonunu (kontrol edilen
degisken x) kontrol sinyaline (ayar noktas
w) atamak icin kullanilir. Pozisyoner, bir
kontrol sisteminin elektrik kontrol sinyalini
kontrol vanasinin hareket veya agilma agisty-
la karsilashrir ve pnomatik tahrik Gnitesi igin
bir sinyal basinci verir. Pozisyoner temel ola-
rak temassiz bir hareket sensori sisteminden
(2), pnomatikten ve mikro kontrolore (4) sa-
hip elektronikten olusur. Standart versiyonun
cikisi tek veya cift etkilidir; bu da hem Ci-

kis 138 hem de Cikis 238'in cikis degiskeni-
ni saglayabilecegi ve sinyal basincini tahrik
Unitesine yonlendirebilecegi anlamina gelir.

Pozisyoner, maksimum iki pnomatik modl
(A, B) ve elektronik opsiyon modilii (C, D)
eklenerek bir uygulamanin gereksinimlerini
karsilayacak sekilde yapilandirilabilir. Pno-
matik modiller esas olarak, cikista makara
vanali bir i/p konvertéri calistiran bir mikro
kontroldrden olusur. Kullanilan tahrik Gnitesi-
ne baglh olarak tek etkili fonksiyonu elde et-
mek icin pozisyonerin bir ¢ikisi kapatilabilir.
Opsiyon modilleri ayrica tek tek islevler

saglar, orn. son konumlarin taninmasi. Bun-
larin listesi icin bkz. blim 6.2.1.

Vana pozisyonu, ya rotasyon agisi olarak ya
da toplama koluna hareket olarak, buradan
hareket sensoriine (2) ve mikro kontrolore (4)
iletilir. Mikro kontrolordeki PID algoritmasi,
hareket senséri (2) tarafindan Slcilen vana
pozisyonunu, A/D konvertori (3) tarafindan

donustiruldikten sonra kontrol sistemi tara-
findan verilen 4 ila 20 mA DC kontrol sinya-
liyle karsilashrir. Bir ayar noktasi sapmasi
durumunda, pnématik modil (A, B), tahrik
Unitesinin (1) havasinin alinmasini veya ha-
va ile doldurulmasini saglar. Sonug olarak,
vananin kapatma elemani (6rnegin klape),
ayar noktas tarafindan belirlenen pozisyona
hareket ettirilir.

Pndmatik modile hava beslenir. Modil ¢iki-
sinin debisi, yazilimla kisiflanabilir.

Pozisyoner, diiz metin ekraninda (8) meniide
gezinti igin doner bir islem butonu digmesi
(9) ile calistirilir.

Pozisyonere, genisletilmis EXPERTplus
tanilama entegre edilmistir. Kontrol vanasi ve
pozisyoner hakkinda bilgi saglar ve
arizalarin hizli bir sekilde tespit edilmesini
saglayan teshis ve durum mesajlari retir.

18
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Dizayn ve Calisma Prensibi

| Seri 6 9
Arayiz :@ 8 [P [o- M
, . 4209, ] ;
FSK ventiposition y
# 4 LM
3[eE A | t2—m—H — i 1 !
v E C C --- A( M.2
# P |

i[M.5

>
w

: bl
i |z 0 T,
Hp/#|1 b o J
TP/#|i
e/ 55

y ¢
==
D

A Pnématik modil A icin yuva
\ \ \ B Pndmatik modil B icin yuva
C  Opsiyon modilii C igin yuva
o © © o . e
2 o g N I><l D Opsiyon modili D igin yuva
1 Kontrolvanasr = “ @ = M Mevcut opsiyon modilleri (bkz. bslim 6.2, sayfa 74)
2 Hareket sensori M1 ikili cikis (NAMUR) ile yazilim sinir anahtarlart
3 A/D konvertori M.2  ikili cikis (PLC) ile yazilim sinir anahtarlar
4 Mikro kontroldr M.3  ikili cikis (NAMUR) ile endiktif sinir anchtarlari
5 Basing sensorleri M.4  Mekanik sinir anahtarlar
6 lletisim arayizi M.5  ikili giris ve gikis ile konum vericisi
7 HART® bag|unh5| M.6  ikili giris ve cikis ile cebri havalandirma
8 Ekran
9 Déner islem butonu

Sekil 1:  Blok semasi
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Dizayn ve Calisma Prensibi

3.1 Versiyonlar

TROVIS 3793 Elekiropnomatik Pozisyoner,
mevcut pndmatik modillerin kombinasyonu-
na bagli olarak tek veya cift etkili pozisyoner
olarak kullanilabilir.

Modiler tasarim ayrica gesitli istege bagh ek
fonksiyonlarin eklenmesine ve pozisyonerin
sahada 6zel gereksinimlere alismasina ola-
nak tanir.

Opsiyonel modillerin ayrintilari:
> Bkz. bolim 6, sayfa 69.

3.2 Baglant tipleri

TROVIS 3793 Pozisyoner, ilgili aksesuarlari
kullanarak asagidaki baglant tirleri icin uy-
gundur (bkz. bolim 3.5):

- Direkt baglanti - Tip 3277 Tahrik
Unitesi:
Pozisyoner, yoke baglanti izerine monte
edilir. Sinyal basinci tahrik Gnitesine bir
baglanh blogu Gzerinden baglanir: "mil
iten tahrik Unitesi" emniyet konumu
hareketi icin dahili olarak vana yoke
baglantisindaki bir delik icinden ve "mil
ceken tahrik Unitesi" emniyet konumu
hareketi igin harici bir sinyal basing hatt
aracihgyla.

> Bkz. bolim 5.3.

- |EC 60534-6 uyarinca tahrik Gnitelerine
baglanh:
Pozisyoner, NAMUR braket ile kontrol

vanasina monte edilir.

= Bkz. bolim 5.4.

- VDI/VDE 3845 uyarinca doner tahrik
Unitelerine baglant:
Pozisyoner, ilgili aksesuarlar kullanilarak

déner tahrik Unitesine monte edilir.
> Bkz. bdlim 5.5.

- VDI/VDE 3847 uyarinca baglanh:
ilgili aksesuarlarin kullanildigi VDI/
VDE 3847'ye gore baglanti, proses
calisirken pozisyonerin hizli bir sekilde
degistirilmesini saglar.

= Bkz. bolim 5.7.

3.3 TROVIS-VIEW yazilimi kul-
lanilarak yapilandirma

Pozisyoner, SAMSON'in TROVIS-VIEW
Yazilimi (versiyon 4) ile yapilandirilabilir. Bu
amagla pozisyoner, bir bilgisayarin USB
baglant noktasinin adaptor kablosu
kullanilarak kendisine baglanmasina olanak
taniyan bir dijital arabirime (SSP) sahiptir.

TROVIS-VIEW yazilimi, kullanicinin pozisyo-
neri kolayca yapilandirmasina ve proses pa-
rametrelerini cevrimici olarak gormesine ola-
nak saglar.

i Not
TROVIS-VIEW web sitemizde su konumdan
icretsiz olarak indirilebilir: www.samson.de

> Service & Support (Servis ve Destek) >
Downloads (indirilenler) > TROVIS-VIEW.

20
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Dizayn ve Calisma Prensibi

3.4 Cihaza genel bakis ve ¢alishrma kontrolleri

Topraklama baglantisi
SSP arayizi

Sinyal giris terminali
Cebri havalandirma icin anahtar
Ekran

Déner islem butonu

Baslatma tusu (INIT)

Milin kilitlenmesi

ONOOA~AWN—

Sekil 2:  Calistirma kontrolleri
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Dizayn ve Calisma Prensibi

3.5 Aksesuarlar

Tab. 1: Genel aksesvarlar

Aciklama Siparis no.
Pndmatik baglantilar igin aliminyum sahte plaka 1402-1079
Pndmatik baglantilar icin paslanmaz celik sahte plaka 1402-1438
Siyah plastik (6 ila 12 mm sikishrma araligi) 8808-1011
Mavi plastik (6 ila 12 mm sikishrma aralig) 8808-1012
Kablo rakoru M20x1.5 Nikel kaplamali bronz (6 ila 12 mm sikistirma araligi) 1890-4875
Nikel kaplamali bronz (10 ila 14 mm sikistrma araligi) 1992-8395
Paslanmaz elik 1.4305 (8 ila 14,5 mm sikistrma araligi) 8808-0160
Toz kaplamali aléminyum 0310-2149
Adaptor M20x1.5 ila V2 NPT
Paslanmaz celik 1400-7114
M kol 0510-0510
L kol 0510-0511
XL kol 0510-0512
XXL kol 0510-0525
TROVIS-VIEW 6661
TROVIS-VIEW CD-ROM dcthil izole USB arabirim adaptdri (SAMSON SSP arabirimin-
e 1400-9740
den bilgisayar USB portuna)
Yedek parca seti, sunlardan olusur:
- Pnomthf arabirim igin 2 adet kaliplanmis conta 1402-1582
— 4 adet Filtre
- 2 adet Kapak mentese klipsi
22 EB 8493 TR



Dizayn ve Calisma Prensibi

Tab. 2: Direkt baglanti - Tip 3277 (bolim 5.3)

Montaj parcalari/aksesuarlari Siparis no.
Tahrik nitelerine dogrudan baglant igin standart montaj kiti (240, 350, 355, 700, 750 cm?) 1400-7453
GVa 1400-8819
Contalar ve vida ile baglanti blogu
Ya NPT 1402-0901
Paslanmaz gelik/piring 1402-0938
Maks. 6 bara kadar basing gdstergesi montaij kiti -
(cikis/besleme) qus.anmaz celik/paslanmaz 1402-0939
celi
Vida baglantilar ile boru hath ! Siparis no.
G V4/G ¥ 1400-6444
Tahrik Gnitesi (240 cm?), celik
/4 NPT/¥s NPT 1402-0911
G 4/G ¥ 1400-6445
Tahrik Gnitesi (240 cm?), paslanmaz gelik
4 NPT/¥s NPT 1402-0912
GV4/G ¥ 1400-6446
Tahrik Unitesi (350 cm?), celik
Va NPT/¥s NPT 1402-0913
GV4/G ¥ 1400-6447
Tahrik Unitesi (350 cm?), paslanmaz gelik
Va NPT/¥8 NPT 1402-0914
G /G ¥ 1402-0972
Tahrik Gnitesi (355 cm?), celik
s NPT/¥s NPT 1402-0979
G V4/G ¥ 1402-0973
Tahrik Unitesi (355 cm?), paslanmaz gelik
/4 NPT/¥s NPT 1402-0980
G 4/G ¥ 1400-6448
Tahrik Gnitesi (700 cm?), gelik
Ve NPT/¥s NPT 1402-0915
G V4/G ¥ 1400-6449
Tahrik Unitesi (700 cm?), paslanmaz gelik
Va NPT/¥s NPT 1402-0916
G /G ¥ 1402-0974
Tahrik Gnitesi (750 cm?), celik
Va NPT/¥8 NPT 1402-0981
G V4/G ¥ 1402-0975
Tahrik Gnitesi (750 cm2), paslanmaz celik
Vs NPT/¥s NPT 1402-0982
1 "mil ceken tahrik Gnitesi" etki yoni icin;
Ust diyafram haznesinin hava iflemesi ile;
"mil iten tahrik Gnitesi" etki yoni icin diyafram haznesinin hava iflemesi
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Dizayn ve Calisma Prensibi

Tab. 3: IEC 60534-6 uyarinca NAMUR kirise baglanti veya cubuk tipi yoke baglantilara
baglanti ' (bolim 5.4)

mm cinsinden 0 P
hareket Kol | Tahrik nitesi icin i
5ila 50 M2 | Diger ireticilerden tahrik Gniteleri ve 240 ila 750 cm? etkili alan ile Tip 3271 1400-7454
14ila 100 L |Diger ireficilerden tahrik niteleri ve 1000 ila 1400-60 cm2 ile Tip 3271 1400-7455
30/60 mm hareket mesafeli Tipe 3271, 1400-120 ve 2800 cm? versiyonlari 1400-7466
Emerson ve Masoneilan lineer tahrik tniteleri icin montaj braketleri (ayrica,
30 veya 60 L | harekete bagli olarak IEC 60534-6'ya gore bir montaij kiti gereklidir). 1400-6771
Yukaridaki satirlara bakin.
Valtek Tip 25/50 1400-9554
. e - 5
40 ila 200 x| Diger ur.ehmllerden tahrik niteleri ve 1400-120 ve 2800 cm? ile ve 120 mm 1400-7456
hareket ile Tip 3271
L e - ) -
60ila300 | XXL 1I?.lger ireticilerden tahrik niteleri ve 1400-250 cm? ve 250 mm hareket ile 1402-0806
ip 3271
Aksesuarlar Siparis no.
G 1402-1434
Baglanti plakasi, aliminyum
Ya NPT 1402-1435
GV 1402-1436
Baglant plakasi, paslanmaz celik
Va NPT 1402-1437
GVa 1402-1599
Basing gostergesi braketi, iki basing gostergesi, aliminyum
4 NPT 1402-1600
G 1402-1601
Basing gostergesi braketi, iki basing géstergesi, paslanmaz gelik
a NPT 1402-1602
G 1402-1578
Basing gdstergesi braketi, iic basing gdstergesi, aliminyum
Ya NPT 1402-1579
GV 1402-1580
Basing gostergesi braketi, iic basing gdstergesi, paslanmaz celik
/4 NPT 1402-1581
:)‘i’:i':c“m"z selik/ |1 4020938
6 bara kadar iki basing géstergesi ile basing gostergesi montaij kiti | m
Paslanmaz gelik/ 1 1 45 9939
paslanmaz celik
10 bara kadar iki basing géstergesi ile basing gostergesi montai kiti 1402-1583
10 bara kadar ii¢ basing géstergesi ile basing gostergesi montaj kiti 1402-1528

1 20 ila 35 mm cubuk gapi
2 M kol, temel cihaz iizerine monte edilir (teslimat kapsamina dahil edilmistir)
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Dizayn ve Calisma Prensibi

Tab. 4: VDI/VDE 3847 uyarinca baglanti

Montaj parcalari Siparis no.
TROVIS 3793 igin arabirim adaptori VDI/VDE 3847 1402-1527
10 bara kadar ii¢ basing géstergesi ile basing gostergesi montaij kiti 1402-1528
Tip 3730 igin arabirim adaptori V' VDI/VDE 3847 1402-0257
175 ila 750 cm? ile SAMSON Tip 3277 Tahrik Unitesine baglanti icin montaj kiti 1402-0848
SAMSON Tip 3271 Tahrik Unitesine veya iiciincis taraf tahrik initelerine baglant icin montaij kiti 1402-0869
100 mm'ye kadar vana hareketi igin hareket kesme 1402-0177
100 ila 200 mm vana hareketi icin hareket kesme (sadece SAMSON Tip 3271 tahrik Gnitesi) 1402-0178
1 Hava iifleme fonksiyonu yok, yalnizca tek etkili fonksiyon
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Tab. 5: Déner tahrik initelerine baglant (bolim 5.5)

Montaj parcalari/aksesuarlari Siparis no.
VDI/VDE 3845 uyarinca baglant (Eylil 2010), tahrik Unitesi yizeyi sabitleme seviyesi 1'e karsilik
gelir
Boyut AAT ila AA4, agir hizmet versiyonu 1400-9244
Boyut AA5, agir hizmet versiyonu (6r., Hava Torku 10 000) 1400-9542
Braket yiizeyi, sabitleme yiizeyi 2'ye karsilik gelir, agir hizmet versiyonu 1400-9526
e ) } ] ] o - L
'|60'cm ile SAMSON Tip 3278'e ve VETEC Tip S160, Tip R ve Tip M'ye baglant, agir hizmet 1400-9245
versiyonu
320 cm? ile SAMSON Tip 3278'e ve VETEC Tip $320'e baglanti, agir hizmet versiyonu 1400-5891
ve
1400-9526
Camflex II'ye baglant 1400-9120
G 1402-1434
Baglant plakasi, aliminyum
a NPT 1402-1435
G 1402-1436
Baglant plakasi, paslanmaz celik
Va NPT 1402-1437
Basing gostergesi braketi, iki basing gostergesi,  © %4 1402-1599
aliminyum Va NPT 1402-1600
Basing géstergesi braketi, iki basing géstergesi, %4 1402-1601
paslanmaz celik 14 NPT 1402-1602
Aksesuarlar
Basing gostergesi braketi, Ug basing gostergesi, Gl 1402-1578
aliminyum Va NPT 1402-1579
Basing gostergesi braketi, Gic basing gdstergesi, G 1402-1580
paslanmaz gelik 4 NPT 1402-1581
6 bara kadar iki basing gostergesi ile basing Paslanmaz gelik/piring 1402-0938
gostergesi montai kiti Paslanmaz celik/paslanmaz gelik 1402-0939
10 bara kadar iki basing gdstergesi ile basing gostergesi montaij kiti 1402-1583
10 bara kadar iig basing géstergesi ile basing gostergesi montai kiti 1402-1528
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3.6 Hareket tablolan

Dizayn ve Calisma Prensibi

i Not

M kol, teslimat kapsamma dahil edilmistir.
IEC 60534-6'ya (NAMUR) gore baglant: icin L, XL, XXL kollar aksesuar olarak mevcuttur
(bkz. Tab. 3, sayfa 24).

Tab. 6: Direkt baglant: - Tip 3277 Tahrik Gnitesi

Tahrik Unitesi Strok
boyutu mesafesi | Pozisyonerde ayarlama aralig Atanmis pim
[em?] [mm] Hareket [mm] Gerekli kol konumu
240/350 15 7,0ila 35,0 M 35
355/700/750 30 10,0 ila 50,0 M 50
Tab. 7: I[EC 60534-6 (NAMUR) uyarinca baglant:
Tip 3271 tahrik Unitesi ile SAMSON | Pozisyonerde ayarlama araligi
vanalar Diger kontrol vanalani
Strok
Tahrik Gnitesi boyutu | mesafesi | Min. hareket | Maks. hareket Atanmis pim
[em?] [mm] [mm] [mm] Gerekli kol konumu
240/350/355/
700/750 7,5ve 15 70 35,0 M 35
355/700/750 30 10,0 50,0 M 50
30 14,0 70,0 L 70
1000/1400/2800
60 20,0 100,0 L 100
1400/2800 120 40,0 200,0 XL 200
1400 250 60,0 300,0 XXL 300

Tab. 8: Déner tahrik initelerine baglant

Acilma agisi

Gerekli kol

Atanmis pim konumu

24 ila 100°

M

90°

EB 8493 TR
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Dizayn ve Calisma Prensibi

3.7 Teknik veriler

Tab. 9: TROVIS 3793 Elektropnomatik Pozisyoner

Hareket
Ayarlanabilir hareket, | Direkt baglanti - Tip 3277: 3,6 ila 30 mm
sunun icin IEC 60534-6 (NAMUR) uyarinca baglant: 5ila 300 mm
VDI/VDE 3847 uyarinca baglant 5ila 300 mm
Doner tahrik tnitelerine baglant: 24 ila 100°
(170°M)

Ayar noktasi w

Sinyal arahigs

4 ila 20 mA

iki kablolu cihaz, ters polarite korumasi,
ayrik calishrma (gerektigi gibi yapilandirilabilir, minimum aralik 4 mA)

Statik imha siniri

40V, dahili akim siniri, yaklasik 40 mA

Minimum akim

Goériintileme/isletme igin 3,75 mA (HART® iletisimi ve yapilandirmasi)

Pndmatik fonksiyon igin 3,90 mA

Yik empedansi

< 9,9V (20 mA'da 495 Q'a denk gelir)

Besleme havasi

Besleme havasi

2,5 ila 10 bar/30 ila 150 psi

ISO 8573-1 uyarinca
hava kalitesi

Maksimum pargacik boyutu ve
yogunlugu:

Yag icerigi:

Basing ciglenme noktasi:

Sinif 4

Sinif 3
Sinif 3 veya beklenen en dusik or-
tam sicakliginin en az 10 K altinda

Sinyal basinci (gikis)

Bes|eme bqsmcmu kGdGI’ 0 bCII’

Histerezis

<%0,3

Hassasiyet

<%0,1, yazilimla ayarlanabilir

Calistirma siresi

Durdurulan isletme sonrasinda < 300 ms: 100 ms
Durdurulan isletme sonrasinda > 300 ms: <2 s

Transit sUresi

Yazilim tarafindan egzoz ve besleme havasi icin ayri ayri 10000 sn'ye

kadar ayarlanabilir

Eylem yoni

Ters cevrilebilir

Hava tiketimi 2

<300 |,/sa ve 6 bar besleme basinci, modile gore

1 Talep Uzerine

2 —40 ila +85 °C sicaklik araligi temel alinir
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Dizayn ve Calisma Prensibi

Hava gikis kapasitesi (Ap = 6 bar oldugunda)

Tahrik Unitesini havayla
doldurmak icin

32 m,3/sa ve pndmatik modul (Ky ., (20 °c) = 0,34)

60 m,3/sa ayni tirden iki pnématik modl (Ky e 20 ) = 0,64)

Tahrik Gnitesini tahliye
etmek icin

37 m,3/sa ve pnématik modul (Ky .y (20 °c) = 0,40)

70 m3/sa ayni tirden iki pnématik modul (Ky ey (20 - = 0,75)

Cevre kosullari ve izin verilen sicakliklar

EN 60721-3 uyarinca izin verilen cevre kosullari

Depolama 1K6 (bagil nem <%95)
Tasima 2K4
4K4
) —20 ila +85 °C: BUtin versiyonlar
Isletme -40 ila +85 °C: Metal kablo rakorlari ile

-55 ila +85 °C:  Metal kablo rakorlari ile dusik sicaklik versiyonlari
Patlamaya karsi korumali versiyonlar icin test sertifikasindaki limitlere uyun.

Titresime dayaniklilik

Titresimler
(sinusoidal)

DIN EN 60068-2-6 uyarinca:
0,15 mm, 10 ila 60 Hz; 20 m/s2, 60 ila 500 Hz / eksen
0,75 mm, 10 ila 60 Hz; 100 m/s2, 60 ila 500 Hz / eksen

Carpmlar (yari sinis)

DIN EN 60068-2-29 uyarinca:
150 m/s2, 6 ms; eksen basina 4000 ¢arpma

Gurilti

DIN EN 60068-2-64 uyarinca:
10 ila 200 Hz: 1 (m/s2)2/Hz
200 ila 500 Hz: 0,3 (m/s?)2/Hz

4 sa/eksen

Onerilen sirekli <20 m/s?

gorev
Etkiler
Sicaklik <%0,15/10 K
Besleme havasi Yok
Gereklilikler
EMC EN 61000-6-2, EN 61000-6-3, EN 61326-1 ve NAMUR Oneri NE 21 ile

uyumly

Koruma derecesi

IP 66

Uygunluk

Ce fAl

EB 8493 TR
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Elektrik baglanhlar

Kablo rakorlari

Maks. dort, M20x1.5 veya Y2 NPT

Terminaller

0,2 ila 2,5 mm? tel enkesiti icin vida terminalleri
(opsiyon modilu ile maks. 1,5 mm2)

Patlama korumasi

Bkz. Tab. 10

Malzemeler

Muhafaza ve kapak Aliminyum dokiim EN AC-AISi12 (Fe) (EN AC-44300), DIN EN 1706'ya
gore, kromaijli ve toz boya kapli

Pencere Makrolon® 2807

Kablo rakorlar

Poliamid, nikel kapli piring, paslanmaz celik 1.4305

Diger harici parcalar

Paslanmaz celik 1.4571 ve 1.4404 (316 1)

iletisim
| SSP/HART® Revizyon 7 ile TROVIS VIEW
Agirhk
| 1,4ila 1,6 kg (versiyona gore)
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Tab. 10: Patlamaya karsi koruma onaylarinin 6zeti

Dizayn ve Calisma Prensibi

TROVIS 3793 | Sertifika Koruma tipi
110 No. BVS 16 ATEXE117 I 2 G Exia lIC T4/Té Gb
12D Exia lICT 85 °C Db
-510 ATEX No. BVS 16 ATEXE117 12D Exth ICT 85 °C Db
-810 No. BVS 16 ATEXE117 I 3G Ex nA IIC T4/T6 Gc
12D Exth ICT 85 °C Db
-850 No. BVS 16 ATEX E123 I 3 G Ex nA IIC T4/T6 Gc
113 No. TC RU C-DE.PB.B.00127 1Ex ia IC T4/T6 Gb X
Tarih 28.06.2018 Ex ia lIIC T85°C Db X
o EAC No. TC RU C-DE.PB98.B.00127 | 2Ex nA IIC T4/T6 Ge X
) Tarih  28.06.2018 Ex tb IlIC T85°C Db X
an No. IECEx BVS 16.0084 Ex ia IC T4/T6 Gb
Tarih 07.12.2016 Ex ia lIC T 85°C Db
No. IECEx BVS 16.0084 o
-511 ECE Tarih 07.12.2016 Ex tb IC T 85 °C Db
X
811 No. IECEx BVS 16.0084 Ex nA IIC T4/Té Gc
Tarih 07.12.2016 Ex tb IC T 85 °C Db
No. IECEx BVS 16.0084
-851 Tarih 07.12.2016 Ex nA IIC T4/T6 Gc
No. FM16CA0218X IS Sinef I, 11, 11l, BBlim 1,
Tarih 06.01.2018 Grup A, B, C, D, E, F, G; Tip 4X
-130 FM NI Sinif 1, 11, I, Balom 2,
Grup A, B, C, D, E, F, G; Tip 4X
Sinif I, Bdlge 1, AEx ia IIC; Tip 4X
112 No. GYJ17.1245X Ex ia IC T6..74 Gb
Tarih 21.11.2017 Ex iaD 21 T85
No.  GYJ17.1245X .
-512 Tarih 21112017 Ex tD A21 IP66 T85°C
NEPSI
.812 No. GYJ17.1245X Ex nA IC T6..74 Gc
Tarih 21.11.2017 Ex tD A21 IP66 T85°C
No. GYJ17.1245X
-852 Tarih 21.11.2017 Ex nAlIC T4..T6 Gc
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Dizayn ve Calisma Prensibi

Tab. 11: Opsiyonel ek fonksiyonlar (bkz. bélim 6.2, sayta 74)

Analog konum vericisi

Versiyon iki telli sistem, galvanik izolasyon, ters polarite korumast, ters
cevrilebilir hareket yoni

Gig kaynag 10ila 30 V DC

Cikis sinyali 4ila 20 mA

Hata gosterimi 2,4 veya 21,6 mA

Yikstz akim 1,4 mA

Statik imha sinir 38VDC-30VAC

Yazilim sinir anahtarlari NAMUR PLC

Versiyon

Galvanik izolasyon, ters polarite
korumasi, role

cikisi, EN 60947-5-6'ya gore

Galvanik izolasyon, ters polarite
korumasi, bir PLC'nin ikili girisi.
EN 61131-2'ye gore,

P ox= 400 mW
Sinyal iletken degil <1,0mA iletken degil
durumu fletken 22,2 mA lletken (R = 348 Q)
Statik imha sinin 32V DC/24V AC 16 V DC/50 mA
ikili ks NAMUR PLC
Versiyon Galvanik izolasyon, ters polarite Galvanik izolasyon, ters polarite

korumasi, role

cikisi, EN 60947-5-6'ya gore

korumasi, bir PLC'nin ikili girisi.
EN 61131-2'ye gore,

Pox = 400 mW
Sinyal iletken degil <1,0mA Bloke
durumu  jletken 22,2 mA iletken (R = 348 Q)
Statik imha sinir 32V DC/24V AC 16 V DC/50 mA
ikili giris
Versiyon Galvanik izolasyon, ters polarite korumasi
Gerilim girisi Oila24VDC
Giris direnci >7 kQ
ON anahtarlama durumu Ue>15V
OFF anahtarlama durumu | Ue >11V
Statik imha sinin 38V DC/30V AC
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Cebri havalandirma

Versiyon Galvanik izolasyon, ters polarite korumasi
Gerilim girisi Oila 24V DC

Giris direnci >7 kQ

Sinyal Aktif Ue>11V

durumu  Akif degil Ue>15V

Statik imha siniri 38 VDC/30V AC

Endiktif sinir anahtarlan

Versiyon

EN 60947-5-6'ya gore anchtarlama yikselticisine baglant icin, SJ2-
SN yaklasim anahtarlar, ters polarite korumasi

Olgiim plakasi tespit

edilmedi =3 mA
Olciim plakasi tespit edildi | <1 mA
Statik imha sinir 20V DC
izin verilen ortam sicakligi | =50 ila +85 °C
Mekanik sinir anahtarlan
Kuru kontak NC kontak/NO kontak
Statik imha sinir 38VDC-30VAC-0,2A
izin verilen ortam sicakligi | =40 ila +85 °C
Tab. 12: Basing sensorleri
Basing sensorleri
Basing aralig: Oila 14 bar
';é’;l‘(’l‘fglle” ortam ~40 ila +85 °C
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3.8 mm cinsinden boyutlar

| -
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\\
\\
R \
' A \‘
I ‘
S | sgosl |
40 * 58 8| =
(—— 1IN
IEC 60534-6 (NAMUR) uyarinca baglanti
R
2
34
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Dizayn ve Calisma Prensibi

iki basing gdstergesi igin basing Ug basing géstergesi icin basing
gostergesi braketi gostergesi braketi

46

46

o0
OO0

Baglanh plakasi
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Dizayn ve Calisma Prensibi

VDI/VDE 3847 uyarinca, Tip 3277

Tahrik Unitesi iizerine baglanh
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VDI/VDE 3847 uyarinca
NAMUR kirise baglant . 13
&
N
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Dizayn ve Calisma Prensibi

VDI/VDE 3845 uyarinca déner tahrik Unitelerine baglanh
Sabitleme seviyesi 1, AAT ila AA4 boyutlari, bkz. bolim 3.9

erc? i
SOHO7 |
I
hel
s}
el
0
T !
it o0 | i
86 130
- 2101 166
Kol
| z
| Y.
I x |
1 i
é&\r
Kol x y z
M 25 mm 50 mm 66 mm
L 70 mm 100 mm 116 mm
XL 100 mm 200 mm 216 mm
XXL 200 mm 300 mm 316 mm
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3.9 VDI/VDE 3845 uyarinca sabitleme seviyeleri (Eylil 2010)

Muin
M6+++*
K
XIS R S

- 777777777 Sabitleme seviyesi 1 (tahrik initesi yizeyi)

Tahrik Unitesi

Sabitleme seviyesi 2 (braket yizeyi)

mm cinsinden boyutlar
Oleis Al B| C @D M, | D
AAO 50| 25| 15| MS5icin5.5 66 50
AA1 80| 30| 20| M5icinb5.5 96 50
AA2 80| 30| 30| M5icin5.5 96 50
AA3 130| 30 | 30| M5icinb5.5 146 | 50
AA4 130 30| 50 | MS5igin5.5 146 | 50
AA5 200 50| 80 | Méiciné.5 220 | 50

) Flans tipi FO5, DIN EN ISO 5211 uyarinca
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4 Hazirhk tedbirleri

Gonderiyi aldiktan sonra asagidaki adimlari
izleyin:

1. Teslimat kapsamini kontrol edin. Teslim
edilenleri, irsaliyede yazanlar ile
karsilastirin.

2. Tasima sirasinda hasar gorip
gormedigini tespit etmek icin gonderiyi
kontrol edin. Varsa tasima hasarlarini

bildirin.

4.1 Ambalajdan ¢ikarma

O DiKKAT

Yabanci parcaciklarin girmesi nedeniyle
pozisyoner icin hasar riski.

Montaijin ve calistirmanin hemen Sncesine
kadar ambalaiji ve koruyucu filmi/koruyucu
kapaklari cikarmayin.

1. Pozisyonerin ambalajini gikarin.

2. Ambalaiji gegerli mevzuata gore bertaraf
edin.

4.2 Tasima

— Pozisyoneri harici etkilere (rnegin
darbe) karsi koruyun.

— Pozisyoneri nem ve kire karsi koruyun.

—  lzin verilen ortam sicakligina bagli
olarak nakliye sicakhigina uyun (su
balimdeki teknik verilere bakin: 3.7).

Hazirhk tedbirleri

4.3 Depolama

O DIiKKAT

Yanls depolama nedeniyle pozisyonerde

hasar riski.

— Depolama talimatlarina uyun.

— Uzun siire depolamaktan kaginin.

— Farkli depolama kosullari veya uzun
depolama siireleri icin SAMSON ile
iletisime gecin.

Depolama talimatlar

— Pozisyoneri harici etkilere (6rnegin
darbe, sok, titresim) karsi koruyun.

— Korozyon korumasina (kaplama) zarar
vermeyin.

— Pozisyoneri nem ve kire karsi koruyun.
Nemli ortamlarda yogusmay: onleyin.
Gerekirse bir kurutma maddesinden
veya isitma yonteminden yararlanin.

— lzin verilen ortam sicakligina bagl
olarak depolama sicakhigina uyun (su
bolimdeki teknik verilere bakin: 3.7).

— Pozisyoneri kapagi kapali sekilde
depolayin.

—  Pndmatik ve elektrik baglantilari izole
edin.

EB 8493 TR
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Montaj ve ¢alishrma

5 Montqj ve ¢alishrma

© DIKKAT

Montaj, kurulum ve calistirmanin yanls sirasi
nedeniyle ariza riski.

éngb'riilen siray1 takip edin:

= Sira:

1. Pnématik baglantlardan koruyucu
kapaklani ¢ikarin.

2. Pozisyoneri, vana izerine monte edin.
= Bélim 5.3 ve sonrasi

3. Pnématik kurulumu yapin.
= Bslim 5.8 ve sonrasi

4. Elekirik kurulumunu yapin.
= Bslim 5.11 ve sonrasi

5. Ayarlari yapin.
= Bélim 8 ve sonrasi

5.1 Montaj pozisyonu

O DIKKAT

Yanlis montaj pozisyonu nedeniyle

pozisyoner igin hasar riski.

— Pozisyoneri, cihazin arkasi yukari bakacak
sekilde monte etmeyin.

- Cihaz sahada kuruldugunda tahliye
agikhigini kapatmayin ve kisitlamayin.

= Montaj pozisyonuna uyun (bkz. Sekil 4).

= Cihaz sahada kuruldugunda tahliye
acikhgini (bkz. Sekil 3) kapatmayin ve
kisitlamayin.

5.2 Kol ve pim konumu

Pozisyoner, tahrik Unitesine ve pozisyonerin
arkasindaki kol ve kola yerlestirilen pim
tarafindan strok mesafesine Uyarlcmlr.

27. sayfada yer alan hareket tablolari,
pozisyonerdeki maksimum ayarlama
araligini gosterir. Vanada gergeklestirilebilen
hareket, ayrica secilen emniyet konumu ve
tahrik Gnitesi yaylarinin gerekli sikistrmasi
ile sinirlandirilir.

Pozisyonerde standart olarak M kol bulunur
(pim pozisyonu 50) (bkz. Sekil 5).

i Not
M kol, teslimat kapsamina dahil edilmistir.
IEC 60534-6'ya (NAMUR) gére baglanti
icin L, XL, XXL kollar aksesuar olarak
mevcuttur (bkz. Tab. 3, sayfa 24).

Standart M kolla 50 pozisyonundan farkli
bir pim pozisyonu gerekirse veya bir L veya
XL kol boyutu gerekliyse, asagidakileri yapin
(bkz. Sekil 6):

1. Takip pimini (2) pim pozisyonundan
cikarin ve dnerilen pim pozisyonu icin
delige hareket ettirin (27. sayfadaki
hareket tablolarina gore) ve stkin.
Yalnizca montaj kitinde bulunan daha
uzun takip pimini kullanin.

2. Kolu (1) pozsiyonerin miline yerlestirin
ve disk yay (1.2) ve somunu (1.1)
kullanarak sikica sabitleyin.

40
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1)
L}

10O

Sekil 3:  Tahliye aciklig
(pozisyonerin arkast)

]

Sekil 4:  [zin verilen montaj pozisyonlari Sekil 5:  Pim pozisyonu 50 olan M kol

== 1 Kol
—==— 1.1  Somun
1 N = 1.2 Disk yayr
2 Takip pimi

Sekil 6: Kol ve takip
piminin montaji
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5.3 Tip 3277 Tahrik Unitesi
> 240 ila 750 cm? tahrik Gniteleri (Sekil 7)

= Gerekli montaj parcalari ve aksesuarlari:

Tab. 2, sayfa 23.

= 27. sayfadaki hareket tablolarina
uyun.

1. Takip kelepcesini (3) tahrik Gnitesi miline
yerlestirin, hizalayin ve montaj vidasi
tahrik Unitesi milinin oluguna yerlesecek
sekilde vidalayin.

2. Kapak plakasini (10), olugun dar tarafi
sinyal basing baglantisina bakacak
sekilde monte edin. Yapistirilmis diiz
contanin (14) tahrik Gnitesi yoke
baglanhsina dogru bakhgindan emin
olun.

3. Mkol (1) Gzerindeki takip piminin (2)
pim pozisyonunu kontrol edin. Baglanti
t0r icin hareket tablolarina bakin.
Gerekirse pim pozisyonunu degistirin
(bkz. bolim 5.2).

4. Kaliplanmis contayi (15) pozisyoner
muhafazasinin oluguna yerlestirin.

5. Yay kuvveti hissedilene kadar (pozisyon
1) kolu saat yoniinin tersine gevirin.
Kolu, pozisyon 2'ye kadar cevirmeye
devam edin (bkz. Sekil 7, sag alt).

6. Kolu, pozisyon 2'de tutmak igin mil
kilidine basin (bkz. Sekil 7, sol alt).

= Sinir anchtarlar takilmissa bkz.
bolim 6.3.2.

7. Pozisyoneri, takip pimi (2), takip
kelepgesinin (3) Ustine gelecek sekilde

kapak plakasina yerlestirin. Kol (1), takip

kelepcesi Uzerinde yay kuvveti ile
durmalidir.

Pozisyoneri Ug tespit vidasini kullanarak
kapak plakasina (10) sabitleyin.

8. Contanin baglanti blogunun yanindan
cikinti yapan ucunun (16), tahrik
Unitesinin "mil iten tahrik Unitesi" veya
"mil geken tahrik Gnitesi" emniyetli
konumu hareketi icin tahrik Gnitesi
semboliyle eslesecek sekilde
konumlandirldigindan emin olun. Aksi
takdirde, Ug tespit vidasini sokin ve
kapag kaldirin. Contay: (16) 180°
dondurip tekrar takin.

9. Baglanh blogunu (12) ilgili contalarla
birlikte pozisyonere ve tahrik Unitesi yoke
baglantisina yerlestirin ve vidayi (12.1)
kullanarak sabitleyin. "Mil ceken tahrik
Unitesi" emniyet konumu hareketine
sahip tahrik Uniteleri icin ayrica korleme
klapesini (12.2) gikarin ve harici sinyal
basing borusunu monte edin.

10.Kapagi (11) diger tarafa monte edin.
Kontrol vanasi takildiginda, biriken
yogusan suyun tahliye edilmesini
saglamak igin tahliye klapesinin altta
oldugundan emin olun.

= Port 238 ve 79, sahte plaka ile sizdirmaz
hale getirilmelidir (bkz. bolim 5.8).

i Not
Baglant blogu K, katsayisini azalthgr igin iki

pnématik modil kullanildiginda bu tip
baglanti 6nerilmez (bkz. bolim 6.1).
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1 Kol 12.2  Dis boru hath icin kdrleme
1.1 Somun klapesi veya baglanti
1.2 Disk yay: 14 Conta
2 Takip pimi 15 Kaliplanmis conta
3 Takip kelepgesi 16  Conta 14 1 2 3 11
10 Kapak plakasi 15
11 Kapak 10 =
11.1  Havalandirma civatasi
12 Baglanti blogu
12.1 Vida X 1.1
= 4
N g
€
Kapak plakasindan (10)
keserek cikarin
1.1/1.2 **’7i 111 1 T
« +
Goérinim B ‘
— ] |
B_ m—
=t | ? }
7 ‘
e

Milin kilittlenmesi

Sekil 7:  Direkt baglant - Tip 3277 Tahrik initesi (240, 350, 355 ve 750 cm?

ceken

L

Tahrik Unitesi mili

12 121 1A 12.2

iten

TR

\ Pozisyon 1

Baglant igin kol pozisyonu
(cihazindan arkasina dogru goriinim)
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i Not

— Iki pnématik modiil gerekliyse, pnématik
baglantilar IEC 60534-6'ya gore baglant
icin aciklanan sekilde gerc;ek/eﬂirin (bkz.
bélim 5.4).

— Iki pnématik modil kullanildiginda, ek bir
egzoz portu 79 takin ve port 238'i kapatin
(bkz. bslim 5.8).

— Aksesuarlar: bkz. Tab. 1, sayfa 22)

5.4 [EC 60534-6 (NAMUR)
vyarinca baglanti

> Bkz. Sekil 8

= Gerekli montaj parcalar ve aksesuarlari:
Tab. 3, sayfa 24.

= 27. sayfadaki hareket tablolarina
uyun.

1. iki civatayr (14) mil baglantisinin (9)
braketine (9.1) vidalayin, takip plakasini
(3) en Uste yerlestirin ve sabitlemek igin
vidalari (14.1) kullanin.

Tahrik Gnitesi boyutlar 2800 cm? ve

1400 cm?, 120 mm hareket ile:

- 60 mm veya daha kiigik bir hareket
icin, uzun takip plakasini (3.1)
dogrudan mil baglanhsina (9)
vidalayin.

— 60 mm'yi asan bir hareket icin, énce
braketi (16) ve ardindan takip
plakasini (3), civatalar (14) ve
vidalar (14.1) ile birlikte brakete

monte edin.

2. NAMUR braketini (10) monte edin:

— NAMUR kirisine tutturmak icin,
dogrudan yoke baglanti deliginde
bir M8 vida (11) ve disli kilit
rondelas kullanin.

- Cubuk tipi yoke baglanhlara sahip
vanalara takmak igin yoke
baglantinin etrafinda iki U-civata
(15) kullanin. NAMUR braketini (10)
kabartmali skalaya gore hizalayin,
boylece takip plakasi (3) agi
arahiginin yarisi kadar NAMUR
braketine dogru kaydirilir (takip
plakasinin yuvasi orta vana
hareketinde NAMUR braketi ile

merkezi olarak hizalanir).

3. ki contanin (6.1) diizgin sekilde
oturdugundan emin olarak, baglant:
plakasini (6) veya basing gostergesi
braketini (7) basing gostergeleri ile
pozisyonere monte edin.

4. Tahrik Unitesi boyutuna ve vana

hareketine gore gerekli kolu (1) M, L
veya XL olarak segin ve pim
pozisyonunu segin (bkz. hareket
tablolari, sayfa 27 ve bolim 5.2).

5. Pozisyoneri, takip pimi (2), takip
plakasinin (3, 3.1) yuasinda olacak
sekilde NAMUR braketi Gzerine
yerlestirin. Kolu (1) uygun sekilde
ayarlayin.

Pozisyoneri Ug tespit vidasini kullanarak
NAMUR braketine vidalayin.
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baglant

Kol |
Somun |
e
Takip plokasi |
|
|
|
|

N =

Takip plakasi
Bagﬁmh plakasi
Contalar

Basing gostergesi
braketi
Basing gostergesi
Mil bog]

1 Braket
NAMUR braket
Vida

Civata

Vidalar

U civata

Braket

NO O WL ———

antisi

00 ®

11
14
14.1

16

oAl

NAMUR kirise

Cubuk tipi yoke bag-
lantiya ekleme
20 ila 35 mm caplh

2800 cm? ve hareketi 260 mm olan
tahrik Uniteleri icin ek braket

Sekil 8:  IEC 60534-6 (NAMUR) uyarinca baglanti
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5.5 Déner tahrik Gniteleri
(agir hizmet versiyonu)

= Bkz. Sekil 10

© DIKKAT

Déner tahrik dnitesinin yanls dénis yoni
nedeniyle pozisyoner hasari riski.
Pozisyoneri asagida aciklandigi gibi
takarken tahrik Gnitesinin donds yonini
gozlemleyin.

= Gerekli montaj pargalari ve aksesuarlari:
Tab. 5, sayfa 26.

= Tahrik Unitesini hazirlayin ve tahrik
Unifesi Ureticisi tarafindan saglanan,
gerekli olabilecek adaptori monte edin.

1. Muhafazay: (10) doner tahrik nitesinin
Ustine monte edin. VDI/VDE baglantisi
olmasi durumunda, gerekirse altina ara
parcalari (11) yerlestirin.

VDI/VDE 3845 uyarinca sabitleme
seviyeleri icin ayrintlar ve boyutlara
suradan ulasilabilir: bélim 3.9,
sayfa 38.

2. SAMSON Tip 3278 ve VETEC S160
Déner Tahrik Uniteleri icin, adaptori (5)
milin serbest ucuna sabitleyin ve VETEC R
Tahrik Unitesi icin adaptdrin (5.1)
Uzerine yerlestirin. Tipe 3278,

VETEC $160 ve VETEC R Tahrik Uniteleri
icin, adaptorin (3) Uzerine yerlestirin.
VDI/VDE versiyonu icin bu adim, tahrik

Unitesi boyutuna baglidir.

3. Yopiskan etiketi (4.3), vana ACIK iken
etiketin sari kismi muhafazanin
penceresinde gorinecek sekilde kaplin

carkina yapistirin (agiklayici sembollere
sahip yapiskan etiketler ektedir ve
gerekirse muhafaza izerine
yapistirilabilir).

4. Kaplin carkini (4) vida (4.1) ve disk

yayini (4.2) kullanarak oluklu tahrik
Unitesi mili veya adaptor (3) Uzerine
sabitleyin.

5. Standart takip pimini (2), pozisyonerin

M kolundan (1) sékin.
Montaj kitinde bulunan takip pimini
(@5 mm) 90° pim pozisyonuna takin.

6. Pozisyoneri, muhafazanin (10) Gzerine

yerlestirin ve sikin. Tahrik Gnitesinin
doniis yoniing dikkate alarak, kolu (1),
takip pimi ile dogru yuvaya gegecek
sekilde ayarlayin (bkz. Sekil 9).

Tahrik Gnitesi saat
ydninin tersine doniyor

1

yoniinde déniyor

Sekil 9:  Donds yoni
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1 Kol

2 Takip pimi
3 Adaptor

4 Kaplin carki
4.1 Vida

4.2 Disk yay
4.3 Yapiskan etiket

5 Tahrik nitesi mili
veya adaptor

5.1 Agcptér

10  Adaptdr muhafa-
zas

10.1 Vidalar

11 Ara parca

10.1

Sekil 10: Déner tahrik Gnitelerine baglant: (agir hizmet versiyonu)

VDI/VDE 3845 uyarinca baglanh
SAMSON Tip 3278 (Eylil 2010), sabitleme seviyesi 1,
VETEC $160, AAT ila AA4 boyutlan

VETECR
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5.6 Tek etkili tahrik uniteleri
icin hava Gfleme fonksiyonu
Pozisyonerden gikan alet havasi, tahrik

Unitesi icinde korozyon korumasi saglamak
icin tahrik Unitesi yay odasina yonlendirilir.

5.6.1 Direkt baglant - Tip

3277, 240 ila 750 cm?

Mil iten tahrik Gnitesi eylem yoni
Baglanti blogundaki korleme klapesini
(12.2, Sekil 7, sayfa 43) cikarin ve
havalandirmalr taraftaki yay haznesine
pnomatik bir baglanti yapin.

1% ipucu
Hava baglantilarini kurmak icin ilgili boru

bag/anh parga/cm, §Urada listelenmektedir:
Tab. 2, sayfa 23.

= Artik mevcut olmayan eski bir baglant
blogu kullaniliyorsa (siparis no. 1400-
8811 veya 1400-8812), bolim 5.6.2
kapsaminda agiklanan baglant:
talimatlarini okuyun.

"Mil ceken tahrik Unitesi" eylem yoni:

Hava Gfleme islevi otomatik olarak saglanir.

5.6.2 IEC 60534-6 uyarinca

baglant (NAMUR kirise
veya cubuk tipi yoke
baglantilara

baglant) ve déner tahrik
Unitelerine

1. Baglanh plakasini monte edin ve
baglant noktasi 79'u tahrik Unitesinin
yay haznesine baglayin.

2. Tek etkili tahrik Unitelerinde conta portu
238.

Tahrik Unitesini tohliye eden baska vana
aksesuarlarinin kullanilmasi durumunda
(6rn. solenoid valf, hacim giglendirici, hizh
egzoz vanasi), bu egzoz havasi da ifleme
fonksiyonuna dahil edilmelidir.
Pozisyonerdeki baglanti, boru hattina monte
edilmis bir gekvalf (5rn. gekvalf G 4, siparis
no. 8502-0597) ile korunmalidir. Aksi
takdirde, pozisyoner muhafazasindaki
basing, ortam basincinin izerine cikar ve
yorucu bilesenler aniden tepki verdiginde
pozisyonere zarar verir.
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5.7 VDI/VDE 3847 vyarinca
baglanti

VDI/VDE 3847'ye gore baglant, proses

cahisirken tahrik Unitesi icindeki havay: bloke

ederek pozisyonerin hizli bir sekilde
degistirilmesini saglar.

i Not
Baglant blogu K, katsayisini azalttg igin iki
pnématik modil kullanildiginda bu tip
baglant 6nerilmez (bkz. bolim 6.1).

i Not
Pozisyonerin (st pnomatik baglantlari sahte
plaka ile kapatilmissa, pozisyoner
takilmadan énce bu plaka ¢ikarilmalidir.

Pnomatik baglantilarla ilgili ayrintilar: bkz.
bslim 5.8.

Montaj ve calishrma

95 Ipucu

Besleme havasini ve sinyal basincini izlemek
icin basing gostergeleri monte etmenizi
Sneririz (bslim 3.5 icindeki aksesuarlara

bakin).

Tahrik Unitesini yerinde bloke etme

prosediry (bkz. Sekil 11):
1. Kirmizi renkli tutma vidasini (20) sékin.

2. Adaptdr blogunun altindaki hava
engelleyiciyi (19) yaziya gore dondirin.

19 20

O

@D i

i Not
3730 Serisi Pozisyonerler icin adaptor
braketi (1402-0257), TROVIS 3793
Pozisyoneri VDI/VDE 3847'ye gére
asagidaki kisittamalarla monte etmek icin de
kullanilabilir:
— Tahrik Gnitesinin yay haznesinin hava
iflemesi miimkiin degildir.
— Sadece tek etkili fonksiyon uygulanabilir.
— Ust Portlar (238 ve 79, bkz. bélim 5.8)
sahte plaka ile sizdirmaz hale
getirilmelidlir.

@ O )
® 8.
EXhO up. = ||

C ») ®

= 20
19

Sekil 11: VDI/VDE 3847 uyarinca baglant
icin adaptér blogu
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5.7.1 Pozisyonerin baglanh
icin hazirlanmasi

1. Doner levhayi (7) adaptdr braketinden
(6) ayirin.

2. Adaptor braketini (6) pozisyonerin
Uzerine yerlestirin ve vidalari (6.1)
kullanarak monte edin.

= O-ringlerin (9) dogru sekilde
oturdugundan emin olun.

3. Doner levhayi (7) adaptor braketine (6)
sabitleyin. Doner levhayr dondurerek
gerekli anahtarlama fonksiyonunu Sekil
12 icinden secin.

= O-ringlerin dogru sekilde oturdugundan
emin olun.

= Déner levha iizerindeki ok, i|gi|i
anahtarlama islevine isaret eder:
- Cift etkili (sol)
- Cift etkili (orta)
- Ters etkili (sag)

4. Kaliplanmis contayi (6.2) adaptor
braketinin () oluguna yerlestirin.

5. Tahrik Gnitesi boyutuna ve vana
hareketine gore gerekli kolu (1) M, L
veya XL olarak secin ve pim pozisyonunu
secin (bkz. hareket tablolart, sayfo 27
ve bslim 5.2).

Cift etkili Tek etkili
9 ]|38 2|38 7|9 9 1|38 2|38

79

Ters etkili
9 1|38 2|38 79

AJ‘/
\

T
Besleme Y1 Y2 Besleme Y1

A

Sekil 12: Adaptor braketi lizerindeki etiket

A \‘I\:I' A \‘J‘ I

Y2

T
Besleme Y1 Y2
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1 Kol

1.1 Somun

1.2 Diskyay

2 Takip pimi

6 Adapftor braketi
6.1 Vidalar

6.2 Kaliplanmis conta
6.3 Vidalar

6.4 Vidalar

7 Déner levha

8 Korleme klapesi
9 O-ringler

Sekil 13: Adaptor braketinin pozisyoner iizerine montaiji
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5.7.2 Tip 3277 Tahrik Unitesi
Uzerine montaqj

= Gerekli montaj parcalar ve aksesuarlari:
Tab. 4, sayfa 25.

Pozisyoneri, Sekil 14 ile gosterildigi gibi,
yoke baglant iizerine monte edin. Sinyal
basinc, tahrik Gnitesine baglanti plakasi
(12) Gzerinden yonlendirilir; "mil iten tahrik
Unitesi" emniyet konumu hareketi olan tahrik
uniteleri icin dahili olarak vana yoke
baglanhsindaki bir delik icinden ve "mil
ceken tahrik Unitesi" icin harici boru hatt
araciligryla.

Pozisyoner baglantisi icin sadee Y1 portu
gereklidir. Yay haznesinin hava Gflemesi icin
Y2 portu kullanilabilir.

1. Takip kelepgesini (3) tahrik Gnitesi miline
yer|e§tirin, hiza|ay|n ve montaj vidasi
tahrik Unitesi milinin oluguna yerlesecek
sekilde vidalayin.

2. Kaliplanmis contayr (17.1) doner tablaya
(17) yerlestirin ve vidalari (17.2)
kullanarak doner levhayr adaptor
bloguna (13) monte edin.

3. Vidalari (18.1) kullanarak bos plakay:
(18) doner levhaya (17) monte edin.
Contalarin dogru sekilde oturdugundan
emin olun.

i Not
Bos plakanin (18) yerine bir solenoid vana
da monte edilebilir.. Déner levhanin (17)
yoni, solenoid vananin montaj pozisyonunu
belirler. Alternatif olarak, kisitlayici plaka
monte edilebilir (> AB 11).

4. Vidalari (13.1) adaptdr blogunun (13)
orta deliklerinden gegirin.

5. Baglanh plakasini (12) conta (12.1) ile
birlikte "mil iten tahrik Gnitesi" veya "mil
ceken tahrik Unitesi" emniyetli konumu
hareketine karsilik gelen vidalarin (13.1)
Uzerine yerlestirin. Gegerli emniyet
konumu hareketi, adaptdr blogunun (13)
olugunun baglant plakasinin (12) olugu
ile hizalanmasiyla belirlenir.

6. Adaptor blogunu (13) baglanh plakasi
(12) ile birlikte, vidalar (13.1)
kullanarak tahrik Unitesine monte edin.,

7. Tohliye klapesini (11.1) Exh.

baglantisina takin.

8. "Mil iten tahrik Unitesi" emniyet konumu
hareketi icin Y1 portunu kdrleme tapasi
ile kapatin.

"Mil geken tahrik Gnitesi" emniyet
konumu hareketi igin, Y1 portunu, tahrik
Unitesinin sinyal basinci baglanhsina
baglayin.

9. Bolim 5.7.1 icinde agiklandigr gibi
hazirlanan pozisyonerin mil kilidine
basin (bkz. Sekil 7, sol alt) ve kolu

pozisyon 2'de tutun.

10. Pozisyoneri, takip pimi (2), takip
kelepcesinin (3) Ustine gelecek sekilde
yerlestirin. Kol (1), takip kelepcesi
Uzerinde yay kuvveti ile durmalidir.

11. Pozisyoneri iki tespit vidasini (6.3)
kullanarak adaptsr bloguna (13)
sabitleyin. Kaliplanmis contanin (6.2)
dogru sekilde oturdugundan emin olun

(bkz. Sekil 13).
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Kol

Somun

.
13 171 17 17.2 18 18.1 2 Diskyay

1
1
1
2 Takip pimi
3 Takip kelepgesi
1 11 Kapak
0 B A 11.1 Havalandirma
Ole® S
- _ aglanti plakasi
. 12.1 Conta

| 1 13 Adaptdr blogu

=|=' 13.1 Vidalar

i i 17 Doner levha
Tahrik Gnitesi mili 17.1 Kaliplanmis conta
12 iten cken 17.2 Vidalar
° 18  Sahte plaka
@ @ 18.1 Vidalar
19 Hava engelleyici
121 v v 20 Tutma vidas:
. _/ﬁ' 7
U 12
F%/w
| o [
(B M

Sekil 14: VDI/VDE 3847 uyarinca, Tip 3277 Tahrik Unitesine baglant
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12.Kapag (11) diger tarafa monte edin.
Kontrol vanasi takildiginda, biriken
yogusan suyun tahliye edilmesini
saglamak igin tahliye klapesinin altta
oldugundan emin olun.

5.7.3 IEC 60534-6 (NAMUR)

vyarinca baglanti

= Gerekli montaj parcalar ve aksesuarlari:
Tab. 4, sayfa 25.

= 27. sayfadaki hareket tablolarina
uyun.

1. Seri 240 Vanalar, tahrik Gnitesi boyutu
1400-60 cm?'ye kadar: iki civatay: (14)
mil baglantisinin braketine veya
dogrudan mil baglantsina (versiyona
bagli olarak) vidalayin, takip plakasini
(3) Uste yerlestirin ve sabitlemek icin
vidalari (14.1) kullanin.

Tip 3251 Vana, 350 ila 2800 cm?2: Uzun
olan takip plakasini (3.1) mil
baglantisinin braketine veya dogrudan
mil baglantisina (versiyona bagl olarak)
vidalayn.

Tip 3254 Vana, 1400-120 ila 2800
em2 iki civatayi (14) brakete (16)
vidalayin. Braketi (16) mil baglantisina
sabitleyin, takip plakasini (3) Ustine
yerlestirin ve sabitlemek icin vidalari
(14.1) kullanin.

2. NAMUR kirisine tutturmak icin, NAMUR
baglanh blogunu (10) vida ve disli kilit
rondelasini (11) kullanarak dogrudan
mevcut yoke baglant deligine sabitleyin.

NAMUR vana baglantisi Gzerindeki

isareti ("1" ile isaretli tarafta) %50'lik
hareketle hizalayin.

Cubuk tipi yoke baglantilara sahip
vuna|aru, yoke bclglcmhnln etrafina
yerlestirilmis sekillendirilmis plaka (15)
kullanilarak baglant igin: dort saplamay:
NAMUR baglanh bloguna (10)
vidalayin. NAMUR baglanti blogunu
cubuga yerlestirin ve sekillendirilmis
plakayi (15) karsi tarafa konumlandirin.
Sekillendirilmis plakay: saplamalara
tutturmak icin somunlari ve disli kilit
rondelalarini kullanin. NAMUR vana
baglantsi Gzerindeki isareti ("1" ile
isaretli tarafta) %50'lik hareketle
hizalayin.

3. Kaliplanmis contayr (17.1) doner tablaya
(17) yerlestirin ve vidalari (17.2)
kullanarak déner levhayr adaptor
bloguna (13) monte edin.

4. Vidalari (18.1) kullanarak bos plakay:
(18) doner levhaya monte edin.
Contalarin dogru sekilde oturdugundan
emin olun.

i Not
Bos plakanin (18) yerine bir solenoid vana
da monte edilebilir.. Déner levhanin (17)
y6ni, solenoid vananin montaj pozisyonunu

belirler. Alternatif olarak, kisitlayici plaka
monte edilebilir (» AB 11).

5. Adaptor blogunu (13) vidalari (13.1)
kullanarak NAMUR baglanti bloguna
sabitleyin.

6. Tahliye klapesini Exh. baglantsina takin.
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fﬁ
o=
O
Q)
©
E 13
‘G’ @
\ ‘ |
= o
I
2 Takip pimi 13.1 Vidalar 17.1 Kaliplanmis conta
3 Takip plakasi 14 Civata 17.2 Vidalar
3.1 Takip plakasi 14.1 Vidalar 18  Schte plaka
10 NAMUR baglant blogu 15 Sekillendirilmis plaka 18.1 Vidalar
11 Disli kilit rondelast ile vida 16 Braket 19 Hava engelleyici
13 Adaptsr blogu 17 Déner levha 20 Tutma vidasi
Sekil 15: IEC 60534-6 (NAMUR) ve VDI/VDE 3847 uyarinca baglant
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7. Pozisyoneri, takip pimi (2), takip
plakasinin (3, 3.1) Ustine gelecek sekilde
adaptor bloguna (13) yerlestirin. Kolu
(1) uygun sekilde ayarlayin.

8. Tahrik Gnitesi boyutuna ve vana
hareketine gore gerekli kolu (1) M, L
veya XL olarak secin ve pim pozisyonunu
segin (bkz. hareket tablolari, sayfa 27
ve bdlim 5.2).

9. Pozisyoneri iki tespit vidasini (6.3)
kullanarak adaptor bloguna (13)
sabitleyin. Kaliplanmis contanin (6.2)
dogru sekilde oturdugundan emin olun.

10.Hava iflemesi olmayan tek etkili tahrik
uniteleri icin adaptor blogunun Y1
portunu tahrik Gnitesinin sinyal basing
bdQ|anhsmq bag|ay|n. Y2 portunu
korleme tapas ile kapatin.

Cift etkili tahrik Uniteleri ve hava
uflemeli tahrik Gniteleri icin adaptor
blogunun Y2 portunu, aktiatorin ikinci
tahrik Unitesi haznesinin veya yay
haznesinin sinyal basing baglanhsina
baglayin. Adaptor blogundaki Exh.
baglanhsini korleme klapesi ile kapatin.

5.8 Pnomatik baglantlar

Sinya/ basincini bag"/adlktan sonra acikta
kalan parcalarin (pozisyoner, tahrik initesi
veya vana) olasi hareketi nedeniyle
yaralanma riski.

Acikta kalan hareketli parca/ara
dokunmayin veya bunlari bloke etmeyin.

© DIKKAT

Besleme havasinin yanlis baglanmasi
pozisyonere zarar verir ve arizaya neden
olur.

Vida baglantilarini aksesuarlardan baglanti
plakasina, basing géstergesi montaj bloguna
veya baglanti bloguna vidalayin.

Dort pnémqtik bd§;|anh nokfasi,
pozisyonerin arkasinda bulunur (bkz. Sekil
16).

Cikis 138 ve 238'in kullanilabilirligi
pnomatik modil kombinasyonuna baglidir

(bkz. bolim 6.1).

> Yalnizca bir pnémotik cikis meveutsa,
Cikis 238 ve Egzoz 79'u sahte plaka ile
kapatin (bkz. Sekil 17).
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7 [Exhaust 79
Output 138

Exhaust 79
Output 138

Output 238
Supply 9

Sekil 17: Cikis 238 and Egzoz 79 sahte plaka ile kapatilir
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i Not
Bir pnomatik modiil kullaniliyorsa, tim hava
gecisinin (vidali baglant, boru, montaj
plakasi vb.) minimum i¢c ¢capi 5,9 mm
olmalidir.
ki pnématik modil kullaniliyorsa, tim hava
gecisinin (vidal baglant, boru, montaj
p/akas: vb.) minimum i¢ capt 7 mm
olmalidir.
Hava gegisindeki herhangi bir doniis ve
biikiilme nedeniyle hava kapasitesi daha
da azaldig icin daha biyiik bir ic ¢ap
kullanmanizi éneririz.

© DIKKAT

Gerekli hava kalitesine uyulmamasi
nedeniyle ariza riski.

Sadece yag ve kir icermeyen kuru besleme
havasi kullanin.

Giris basinci diisiirme istasyonlari icin bakim
talimatlarini okuyun.

Baglanti borularinin icinde tikaniklik
olmamasina dikkat ediniz.

58

EB 8493 TR



5.9 Besleme havasinin
baglanmasi

O DiKKAT

Montaj, kurulum ve calishrmanin yanls sirasi
nedeniyle ariza riski.
Asagidaki siray: takip edin.

1. Pnoématik baglantilardan koruyucu
kapaklari cikarin.
Pozisyoneri, vana iizerine monte edin.
Besleme havasini baglayin.
Elektrik gicini baglayin.
Ayarlari yapin.

G AN

Baglant plakasindaki, basing gostergesi
montaj blogundaki ve baglant blogundaki
pnomatik baglantlar, istege bagh olarak
Vs NPT veya G 4 disli bir delik olarak
tasarlanmistir. Metal veya bakir borular ile
plastik hortumlar icin standart baglant
uclarini kullanabilirsiniz.

= B3lim 5.8 icindeki talimatlara bakin.

5.9.1

Sinyal basinci baglantisi, pozisyonerin tahrik
Unitesine nasil monte edildigine baglidir:
Tip 3277 Tahrik Unitesi

= Besleme basinci baglantis sabittir.

IEC 60534-6 (NAMUR) uyarinca baglant

= "Mil geken tahrik Unitesi" emniyet
konumu hareketi icin, sinyal basincini,
tahrik Gnitesinin Ustindeki baglantiya
baglayin.

Sinyal basinci baglantsi

Montaj ve calishrma

= "Mil iten tahrik Unitesi" emniyet konumu
hareketi icin, sinyal basincini, tahrik
Unitesinin altindaki baglantya baglayin.

Doner tahrik Uniteleri (agir hizmet
versiyonu)

= Déner tahrik tniteleri icin Greticinin
baglanh spesifikasyonlar gegerlidir.

5.9.2 Sinyal basina
gostergeleri

95 Ipucu

Besleme havasini ve sinyal basincini izlemek
icin basing gostergeleri monte etmenizi
Sneririz (bolim 3.5 icindeki aksesuarlara

bakin).

Basing gostergelerinin montaji:
> Bkz. bdlim 5.4 ve Sekil 8

EB 8493 TR
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5.9.3 Besleme basinci

Gerekli besleme havasi basinci, yay ayar
sahasina ve tahrik Unitesinin hareket yonine
bagldir (emniyet konumu hareketi).

Yay ayar sahasi, tahrik tnitesine bagh olarak
tezgah araligi veya sinyal basincr araligs
olarak isim plakasinda yazilidir. Hareket yoni
ise FA veya FE ya da sembolle gosterilir.

Mil iten tahrik Gnitesi FA (HAVAYLA ACILAN)

Ariza ile kapanir (kiresel ve acili vanalar

icin):

> Gerekli besleme basinci = Ust yay ayar
sahasi degeri + 0,2 bar, en az 2,5 bar.

Mil ceken tahrik Unitesi FE (HAVAYLA

KAPANAN)

Ariza ile acilir (kiresel ve acili vanalar icin):

Siki kapanan valfler icin maksimum sinyal

Herhangi bir sey belirtilmemisse asagidaki

gibi hesaplayin:

> Gerekli besleme basinai = Ust yay ayar
sahasi degeri + 1 bar, en az 2,5 bar.

basinci pst,., kabaca su sekilde hesaplanir:
2.1
psfqu = F + dn—Ap [bar]
4-A
d = Yuvacapi [em]
Ap = Vana izerindeki fark basing [bar]
A = Tahrik Unitesi alani [cm?]
F = Tahrik nitesinin Ust yay ayar
sahasi degeri [bar]
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5.10 Tipik uygulamalar ve baglant semalar

TROVIS 3793 Pozisyonerin tipik uygulamalari ve baglant semalar asagida listelenmistir. Po-
zisyoneri, pnomatik tahrik Unitesine monte etmenin yani sira, olasi pnomatik modul kombi-
nasyonlari da hesaba katilmalidir (bkz. Tab. 14, sayfa 71).

5.10.1 Tek etkili tahrik Gniteleri ile tipik uygulama

Cikis 138'deki sinyal, tek etkili bir pnomatik tahrik Gnitesini kontrol etmek igin kullanilir. Cikis
238 ve 79 sizdirmaz kapalidir (bkz. Sekil 17, sayfa 57). iki pnématik modil kullanilarak
hava kapasitesi iki katina cikarilabilir.

Bu durumda pozisyoner asagidaki pnomatik modillerle donatilir:

Yuva A Yuva B Hava kapasitesi
Modiil P3799-0001 Modiil P3799-0000 (sahte modiil) Kys 0,35

Modiil P3799-0001 Modiil P3799-0001 Kys 0,70

Tek etkili tahrik Gniteleri ile tipik uygulama:

2 3 {
n ! =A==y
4
Y Y

<hAWwWN =

Vana

"Mil iten" emniyet konumu hareketli tahrik Gnitesi
"Mil ceken" emniyet konumu hareketli tahrik Unitesi
Pozisyoner

Cikis 138

EB 8493 TR
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5.10.2 Cift etkili tahrik Gnitesi ile tipik uygulama

Pozisyonerin iki cikisi, cift etkili bir pnomatik tahrik Gnitesini kontrol etmek icin kullanilir. Cikis
79, korleme klapesi ile kapatlir. Cikis 138 havalandirilir ve ¢ikis 238, emniyet konumu hare-
keti sirasinda hava ile beslenir. iki pnématik modil kullanilarak hava kapasitesi iki katina -

karilabilir.

Bu durumda pozisyoner asagidaki pndmatik modillerle donatilir:

Yuva A Yuva B Hava kapasitesi
Modil P3799-0001 Modil P3799-0000 (sahte modil) Kys 0,35
Modil P3799-0001 Modil P3799-0001 Kys 0,70
Cift etkili tahrik Gniteleri ile tipik uygulama:
5 {
_f‘\__(“_
4
Y]
Y2
1
1 Vana
4 Pozisyoner
5 Cift etkili tahrik Onitesi
Y, Cikis 138
Y, Cikis 238
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5.10.3 Tahrik Unitesinin yay haznesinin hava Uflemesi ile tek etkili

Cikis 138'deki sinyal, tek etkili bir pnomatik tahrik Gnitesini kontrol etmek icin kullanilir. Tah-
rik Unitesinin icini korozyona karsi korumak igin, tahrik Gnitesinin yay haznesi, ayrica pozis-
yonerin cikisi (79) (Egzoz) iizerinden alet havasiyla iflenerek temizlenir. Cikis 238, kérleme

klapesi ile kapatilmalidir.

iki pnématik modil kullanilarak hava kapasitesi iki katina gikarilabilir.

Bu durumda pozisyoner asagidaki pnomatik modillerle donatilir:

Yuva A Yuva B Hava kapasitesi
Modiil P3799-0001 Modiil P3799-0000 (sahte modiil) Kys 0,35
Modiil P3799-0001 Modiil P3799-0001 Kys 0,70

Tahrik Gnitesinin yay haznesinin hava Gflemesi ile tek etkili:

EXH

1 Vana

2 Tek etkili tahrik Unitesi
4 Pozisyoner

Y, Cikis 138

EXH Cikis 79 (Egzoz)

EB 8493 TR

63



Montaj ve ¢alishrma

5.10.4 Buyuk sinyalli/kicik sinyalli mod

Buyuk sinyalli/kicik sinyalli mod, yiksek kontrol dogrulugu ile daha hizli calishrma sireleri
gerektiginde kullanilabilir. Bu durumda, gikis 138 tizerinden dogrudan tahrik Gnitesine kiigiik
bir sinyal verilir. Buyik adimi degisiklikler icin, pozisyonerin cikis 238", sinyali bir veya da-
ha fazla vana aksesuarina (6rn. hacim giclendirici, hizli egzoz vanasi vb.) iletmekte kullani-
lir. Cikis 79, tahrik Unitesinin yay haznesinin hava Gflemesi igin kullanilir veya bir kérleme
klapesi ile kapatilabilir.

Bu modelin avantajlari sunlardir:
- Kisa calishrma sureleri

- Daha az 1skalama

- Daha kisa yatisma sureleri

- Ayar noktasindan daha kiigtk sapmalar

— Daha biytk ve daha hizli adim degisiklikleri
- Kigik adim degisiklikleri igin tam kontrol

Buyuk sinyalli/kicik sinyalli modun kullanimi yalnizca tek etkili tahrik Uniteleriyle mimkin-
dir. Bu durumda pozisyoner asagidaki pnématik modillerle donatilir:

Yuva A

Yuva B

Hava kapasitesi

Modil P3799-0002

Modiil P3799-0003 Kys 0,35

Biyik sinyalli/kiiciik sinyalli mod ile uygulama:

2
_q P'
6
4 \V/ %/(
Y }
4
Y2 6
1
Y,
ﬂ< Y

Vana

Tahrik Unitesi

Pozisyoner

Vana aksesuarlar

(bu &rnekte hacim giclendirici)
Cikis 138

Cikis 238
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Patlayici ortam olusmasi nedeniyle 6limcil yaralanma tehlikesi.

Tehlikeli alanlarda kurulum icin, kullanildigi ilkede gegerli olan ilgili standartlara uyun.
Almanya'da gecerli olan standart: EN 60079-14: 2008 (VDE 0165, Bélim 1) Patlayici
Ortamlar — Elektrik Tesisatlari Tasarimi, Secimi ve Montait.

Yanls elektrik baglantisi, patlamaya karsi korumayr givensiz hale getirecektir.

— Terminal atamasina uyun.
— Emaye vidalari gevsetmeyin.

— Kendinden giivenli elektrikli ekipmani (U. veya Uy, I. veya |,, P. veya P,, C; veya C, and L;
veya L,) birbirine baglarken, AT tip inceleme sertifikalarinda belirtilen izin verilen maksi-

mum degerleri asmayin.

Kablo ve tellerin secimi

= Kendinden giivenli devrelerin kurulumu
icin EN 60079-14'teki ilgili maddelerine

uyun.

= Kullanilmayan kablo girislerini klapelerle
kapqhn.

= -20 °C'nin altindaki ortam sicakliklarin-
da kullanilan ekipman icin metal kablo
girisleri kullanin.

Koruma tipi Ex nA olan ekipman

Koruma tipi Ex nA'ya (kivileim ¢ikarmayan
ekipman) gére calishrilan ekipmanlarda,
yalnizca kurulum, bakim veya onarim sira-
sinda enerji verilirken devreler baglanabilir,
kesilebilir veya anahtarlanabilir.

IP derecesi = 6X olan ve onayli sicaklik arali-

gina uygun koruma tiriine sahip sertifikali

kablo rakorlar ve kérleme k|ape|eri kullanil-
malidir.

Sinyal devresi, kablo kesiti 0,2 ila 2,5 mm?
olan elektrik iletkenleri icin vida terminalleri
(terminal 11/12) kullanilarak baglanir. Sik-
ma torku, 0,5 ila 0,6 Nm'dir.

Opsiyon modiillerinin devreleri, kablo kesiti
0,14 ila 1,5 mm? olan elekirik iletkenleri icin
vida terminalleri kullanilarak baglanir. Sikma
torku, 0,5 ila 0,6 Nm'dir.

Koruma tipi Ex t olan ekipman

Koruma tipi Ex t'ye (muhafaza ile koruma)
gore calishrilan ekipmanlarda, yalnizca ku-
rulum, bakim veya onarim sirasinda enerji
verilirken devreler baglanabilir, kesilebilir ve-
ya anahtarlanabilir.

i§|erme sirasinda potonsiyel olarak poﬂdyla
toz ortamlarinda muhafaza kapaginin agil-
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masi patlama korumasinin etkisiz hale gel-
mesine neden olabilir.

IP derecesi = 6X olan ve onayli sicaklik arali-
gina uygun koruma tiriine sahip sertifikals
kablo rakorlari ve kérleme klapeleri kullanil-
malidir.

Sinyal devresi, kablo kesiti 0,2 ila 2,5 mm?
olan elekirik iletkenleri icin vida terminalleri
(terminal 11/12) kullanilarak baglanir. Sik-
ma torku, 0,5 ila 0,6 Nm'dir.

Opsiyon modillerinin devreleri, kablo kesiti
0,14 ila 1,5 mm?2 olan elekirik iletkenleri icin
vida terminalleri kullanilarak baglanir. Sikma
torku, 0,5 ila 0,6 Nm'dir.

5.11.1 Kablo rakoru ile kablo
girisi

TROVIS 3793 Pozisyonerin muhafazasinda,

gerektiginde kablo rakorlari ile donatilabilen

dért disli delik bulunur.

= Kablo rakoru versiyonu ortam sicakhigi
araligina baglidir. Teknik veriler iin bkz.
bolim 3.7, sayfa 28.

= Vida terminalleri, 0,2 ila 2,5 mm? (sikma
torku 0,5 Nm) kablo kesitleri icin tasar-
|cmm|§hr.

= En fazla bir akim kaynagr baglayin.

Genel olarak pozisyoneri bir kusaklama ilet-
kenine baglamak gerekli degildir. Ancak ge-
rekli olmasi halinde, bu iletken, cihazin icine
veya disina baglanabilir (bkz. Sekil 2, say-
fa 21).

5.11.2 Elektrik gicinin bag-
lanmasi

O DIKKAT
Montaj, kurulum ve calistrmanin yanhs sirasi
nedeniyle ariza riski.
Asagidaki sirayr takip edin.
1. Pnoématik baglantilardan koruyucu
kapaklari cikarin.
Pozisyoneri, vana lizerine monte edin.
. Besleme havasini baglayin.
. Elektrik gicini baglayin.
. Ayarlari yapin.

OANWN

v

Elektrik gicini (mA sinyali) Sekil 18 kis-
minda gosterildigi sekilde baglayin.

Sekil 18: Terminal atamasi
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Aksesuarlar 5.11.3 iletisimin kurulmasi

gabl: rrko.ll'(lan M20z1.5 Siparis no. Bir FSK modem veya el tipi iletisim cihazi
(6Iyi(|]d ]P;::"m sikistrma aralign) 8808-1011 (gerekirsg b'ir iZOId.Syon qmplifikatérﬁ) kU”a.-
Mavi plastik ‘n||<?|r.c1k bilgisayar ile pozisyoner arasindaki
(6 ila 12 mm sikishrma araligi) 8808-1012 iletisim, HART® protokoline dayalidir.

Nikel kaplamali bronz Viator FSK modem

(6 ila 12 mm sikishrma aralig) 1890-4875 _ RS-232  Non ex Siparis no. 8812-0130
Nikel kaplamali bronz - USB Nonex  Siparis no. 8812-0132
(10 ila 14 mm sikishrma aralig:) 1992-8395

Paslanmaz celik 1.4305

: Kontroloriinin veya kontrol istasyonunun yik
(8 ila 14,5 mm sikishrma aralig) 8808-0160

empedansi cok dustkse, kontrolor ile pozis-
Adaptsr M20x1.5 ila V2 NPT yoner arasina bir izolasyon amplifikatori
Toz kaplamalr aliminyum 0310-2149  Paglanmalidir (tehlikeli alanlarda baglanan

Paslanmaz celik 14007114  Pozisyoner icin arabirim). Bkz Sekil 19.

Pozisyoner tehlikeli alanlarda kullaniliyorsa,
patlamaya karsi korumali bir izolasyon
amplifikatori kullaniimalidir.

Givenli alanda baglant: El tipi iletisim cihazi veya ~—L__
ikinci FSK modem [

£

TROVIS 3793

|
| |
| |
Lp—gd
n

4 ila 20 mA

;
t
|

It

Kontrolér/kontrol
istasyonu I><]

Tehlikeli alanda baglant

Giivenli aralik  |Tehlikeli alan

£

TROVIS 3793

>

#
f>\/#\
£

Kontroldr/kontrol istasyonu Patlama korumalr izolasyon
amplifikatdri

- -1
_——d

| I
El fipi iletisim cihazi veya ikinci FSK
modem (patlama korumal)

Sekil 19: FSK modem ile baglant:
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HART® protokolint kullanarak, tim bagls
kontrol odasi ve saha Uniteleri, standart bir
veri yolu ile kendi adresleriyle ayri ayri ad-
reslenebilir.

Standart veri yolu:

Standart veri yolu modunda pozisyoner,
analog ayar noktasini izler. Veri yolu adresi/
yoklama adresi 1 ile 15 araliginda olmalidir.

iletisim hatalar oldugunda:

Proses kontrolori/kontrol istasyonu ikisi
HART® uyumlu olmadiginda iletisim hatalar:
meydana gelebilir.

Alternatif olarak, 250 Q'luk bir direnc seri
olarak baglanabilir ve patlama korumasi ol-
mayan pozisyonerlerin ve koruma tiri Ex th
(Sekil 20) olan pozisyonerlerin analog cikisi-
na paralel olarak 22 pF'lik bir kapasitor
baglanabilir. Sonug olarak kontroldr ¢ikisinin
yiki artacakhr.

Kontroldr/kontrol istasyonu

Sekil 20: Cikis sinyalinin uyarlanmasi

5.11.4 EN 60947-5-6 vyarinca
anahtarlama
amplifikatori

Sinir anahtarlarinin calismast icin cikis dev-
resine anahtarlama amplifikatorleri baglan-
malidir. EN 60947-5-6'ya uygun gikis dev-

relerinin sinir degerlerine uygun olmalidir.

= Tehlikeli alanlarda kurulum icin, ilgili du-
zenlemelere uyun.

Givenli alanlardaki (tehlikeli olmayan alan-

lar) uygulamalar icin sinir anahtarlari,

IEC 61131'e uygun olarak PLC'nin ikili giri-

sine dogrudan baglanabilir. Bu, anma gerili-
mi 24 V DC olan IEC 61131-2 Mad-

de 5.2.1.2'ye gore dijital girislerin standart

calisma aralig igin gecerlidir.
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6 Opsiyonel modiller

TROVIS 3793 Pozisyonerin modiler tasarimi, pozisyonerin belirli gereksinimlere
uyarlanmasina olanak tanir. Hava kapasitesi ve hareket yon, farkli pnomatik modllerin
takilmasiyla degistirilebilir (bkz. bolim 6.1). Opsiyonel ek fonksiyonlar, opsiyon modullerinin
kullanilmasiyla elde edilebilir (bkz. bolim 6.2)

Pozisyoner ek pndmatik moduller (Sekil 21) ve/veya opsiyon modilleri (Sekil 22, Sekil 23)
ile birlikte siparis edilirse, bunlar kuruluma hazir olarak teslimatta baglanir.

Sekil 21: Pnomatik modiil

Sekil 23: Donanim sinir anahtarli opsiyon modlii (sinyal hatlari izerinden birbirine bagh)
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6.1 Pnomatik moduller

TROVIS 3793 Pozisyonerdeki hava kapasitesi ve hareket yoni, farkli pnomatik moduller
kullanilarak ve bir araya getirilerek degistirilebilir. Bir pozisyonerde en fazla iki pnomatik
modul kullanilabilir.

Tab. 13: TROVIS 3793 Pozisyoner icin kullanilabilecek pnomatik modiller

Parca kodu Pnomatik modilin fonksiyonu

P3799-0000 | Sahte modil (yuva baglantilarini kapatir ve yalnizca bir pnématik modul
takildiginda kullaniimalidir)

P3799-0001 Cikis 138 ve Cikis 238 modilij (tek ve cift etkili)
P3799-0002 | Cikis 138 modili (tek etkili)
P3799-0003 | Cikis 238 modili (tek etkili)

P3799-0001 P3799-0002 P3799-0003
3] 4 5 3] 4 5 3] 4 5
2 _ pC ﬂrrr 2 _ pC ﬂﬂ" 2 _ pC ﬂrl'l'
4 6= 4 or—s 4 o=
lx J.X lx

e F 4 F | A TF

| AP O T A i A O T | AN
i

i I i

Besleme Cikis Besleme Cikis Besleme Cikis
1 Makara vana 4 Givenlik kontrol devresi
2 Hareket sensori 5 i/p konvertor
3 Mikro kontrolér 6 Basing disiriici

Sekil 24: Pnomatik modiillerin tasarimi

© DIKKAT

Pnématik modillerin yanlis kombinasyonu nedeniyle ariza riski.
P3799-0001 ve P3799-0003 modiillerini birlestirmeyin.
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Tab. 14: Pnématik modillerin birlestirilmesi

Opsiyonel modiller

Yuva A Yuva B Fonksiyon Hav(‘x kc!- Emniyet kenumu
pasitesi Cikis 138 Cikis 238
P3799-0001 | P3799-0000 Tek/sift etkili Kys 0,35 Tahliyeli Hava dolu
P3799-0001 | P3799-0001 Tek/cift etkili Kys 0,70 Tahliyeli Hava dolu
P3799-0002 | P3799-0003 Tek etkili, 2 adet bagimsiz Kys 0,35 Tahliyeli Tahliyeli

6.1.1

Pnomatik/sahte modullerin takilmasi ve ¢ikarilmasi

Cihaz icinde yiiksek basing olmasi nedeniyle yaralanma riski.
Pnématik modilleri yalnizca pozisyonerin basinci bosaltildiginda takin veya degistirin.

O DiKKkAT

Pnématik modiillerin yanlhs takilmasi ve cikarilmasi pozisyonere zarar verir.
Pnomatik modilleri takmadan veya cikarmadan once elektrik giiciinii kesin.

Pozisyonerde pnomatik moduller iin iki yuva meveuttur:

yuva A'da

Sahte modul
yuva B'de

Pnématik modil

Yuva A
icin isaret

D./
.G :/ i I;:C;::ret

Sekil 25: Pnématik modiil yuvalari
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i Not
Ya iki pnématik modiil kurulmali ya da bir
sahte modul ile birlikte bir pnématik modiil
kurulmalidir. Modiil takili olmayan yuvaya
izin verilmez.

Pnomatik/sahte modilin ¢ikariimasi

1. Diz uclu bir tornavida kullanarak
sabitleme vidasini sékin (vidanin 15
dénisi ile).

2. Modili ekrana dogru itin ve dikkatlice
disart cekin.

3. Modili ambalajinda depolayin.

Pnomatik/sahte modiiliin takilmasi

1. Tab. 14 kisminda (sayfa 71) belirtilen
izin verilen pnomatik modul
kombinasyonlarina uyun.

2. Modul Gzerindeki contanin diizgiin
oturup oturmadlglnl kontrol edin (bkz.
Sekil 27): conta olugun disina
cikmamalidir.

3. Kamayi sonuna kadar asagr itmek igin
vidayi gevirin (bkz. Sekil 26).

4. Moduilu Sekil 28 ile gosterildigi gibi
takin. Modli ekrana dogru bastirin ve
kama boyunca yerlestirin.

5. Uygun bir diiz uglu tornavida kullanarak
sabitleme vidasini sikarken modili
hafifce asagr dogru itin. 0,7 £ 0,1 Nm
tork ile sikin.

i Not
Pnématik modillerde degisiklikler
yapilmissa, pozisyoner yeniden
baslatilmalidir. 8.5 bélimiine bakin.
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Sabitleme vidasi

Sekil 28: Pnématik modiilin takilmasi/degistirilmesi
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6.2 Opsiyonel ek fonksiyonlar

TROVIS 3793 Pozisyoner icin, opsiyon mo-
dulleri olarak eklenebilen ek fonksiyonlar
mevcuttur:

Donanim sinir anahtarlari

Vana iki ayarlanabilir sinirdan birine ulash-
§inda, mekanik konum alicili sinir anahtarla-
ri bir kontrol sistemine bir sinyal gonderir.

—  Endiktif sinir anahtarlan: endiktif yak-
lasim anahtarlari, ayarlanabilir etiketler-
le calistirilir. Endiktif sinir anahtarlarinin
calismast icin cikis devresine anahtarla-
ma amplifikatorleri baglanmalidir (bkz.
bolim 5.11.4).

—  Mekanik sinir anahtarlari: mikro anah-

tarlar, ayarlanabilir anahtarlama nokta-
sina sahip silindirler ile calistirilir.

Yazilim sinir anahtarlarn

Yazilim sinir anahtarlari, vananin iki ayarla-
nabilir sinirdan birine ulastigini bildirir.

- Sinir 1'e ulasilmadiginda

- Sinir 2 asildiginda

Asagidaki versiyonlar mevcuttur:

- IEC 61131-2 uyarinca PLC baglanmasi,
Poex = 400 mW

- EN 60947-5-6 uyarinca NAMUR anah-
tarlama amplifikatérine baglanti (bkz.
bolim 5.11.4)

Analog konum vericisi

Konum vericisi iki kablolu verici olup hareket
sensori sinyalini mikrodenetleyici tarafindan
islenen 4 ila 20 mA sinyali olarak yayinlar.

Bu sinyal, pozisyonerin giris sinyalinden ba-

§imsiz olarak verilir. Ek olarak, konum veri-
cis,, pozisyoner hatalarinin <2,4 mA veya
>21,6 mA'lik bir sinyal akimi Gzerinden gos-
terilmesine olanak tanir.

Cebri havalandirma

Opsiyon modilinin terminallerinde gerlim,
11 V'in altina diserse, pozisyonerin pnéma-
tik cikislart, pnémdtik modoillerin kombinas-
yonuna bagli olarak tahliye edilir veya hava
ile doldurulur (bkz. Tab. 14, sayfa 71).

Bu, ayar noktasindan bagimsiz olarak ger-
ceklesir. 15 V'in Uzerindeki gerilimler, cebri
havalandirma islevini devre disi birakar.

ikili giris
ikili girisler degisken olabilir veya olmayabi-

lir (0 ila 24 V) ve asagidaki fonksiyonlari
saglayacak sekilde yapilandirilabilir:

- Anahtarlama durumu: ikili girisin anah-
tarlama durumu ginlige kaydedilir.

Sahada yazma korumasi: ilk baslatma-
dan sonra yerel bir yazma korumasi et-
kinlestirilebilir. ikili giris aktifken pozisyo-
nerde hicbir ayar degistirilemez. Pozis-
yoner tekrar baslatilamaz.
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—  PST (kismi strok testi): vananin hareket
kabiliyetini kontrol etmek ve dinamik
kontrol yanitini degerlendirmek icin test

(PST: kismi strok testi/FST: tam strok testi).

- PST'yi baslatma: ayarlanabilir bir
aralikta bir adim yanit festi yapin.

- FST'yi baslatma: yapilandirilabilir
parametreleri izleyerek tim strok
araligr boyunca bir adim yanit testi
yapin).

- Vanayi sabit degere tastyin: vanay ta-
nimlanmis bir konuma getirin (% olarak
vana konumu).

Ek olarak, bir ikili giris devre dist birakilabi-

lir.

ikili cikis

Ariza alarmi cikisi, kontrol istasyonuna bir

ariza sinyali verir. Asagidaki versiyonlar

mevcuttur:

- IEC 61131-2 uyarinca PLC baglanmasi,
P = 400 mW

- EN 60947-5-6 uyarinca NAMUR anch-

tarlama amplifikatdrine baglanti (bkz.
bolim 5.11.4)

Opsiyonel modiller
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6.2.1 Opsiyon modilleri
Tab. 15 ek fonksiyonlarin kombinasyonlari ile mevcut tim opsiyon modullerini listelemektedir.

Tab. 15: TROVIS 3793 Pozisyoner igin kullanilabilecek opsiyon modiilleri

Fonksiyon
Endiktif sinir anahtarlar:
Mekanik sinir anahtarlari
Yazilim sinir anahtarlari (NAMUR)
Yazilim sinir anahtarlar (PLC)
Andalog konum vericisi
Opsiyon modili Cebr.i b?véléndlrmq
Ikili giris
Parca kodu Tamimlama ikili cikis Aciklama
Z23799-00000 Sahte modil Bsl.6.2.3
73799-50x10 IN] - . B3.6.2.4
23799011 IX] . . B51.6.2.4
73799-xx15 1) Pl - . B3l.6.3
737995030 1 [M] . B31.6.3
737990040 U . B B3l.6.2.4
73799-xx80 V] oo B3.6.2.4

1 Opsiyon modili ve mekanik montaj Unitesinden olusur

O DIKKAT
Opsiyon modillerinin yanlis kombinasyonu nedeniyle ariza riski.
Ayni kimlik koduna sahip opsiyon modiillerini tek bir pozisyonerde birlikte kullanmayin.

Tab. 16: Opsiyon modiilleri icin patlamaya karsi koruma sertifikasi

Opsiyon modiilinin parca kodu 23799-

x
Patlama korumasi |
Yok 0
Ex ia 1
Ex t 5
Ex t/Ex nA 8

8

x
;
1
1
1
Ex nA 5

O O O O O — X
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6.2.2 Opsiyon modbilleri i¢in yuvalar

Bir pozisyonerde en fazla iki opsiyon modili kullanilabilir (Sekil 29).
- Yuva C (Ust yuva)
- Yuva D (alt yuva)

= Surada listelenen yuvalari segin: Tab. 17, sayfa 82.

O DiKKAT

Opsiyon modiillerinin yanls takilmasi pozisyonere zarar verir.
Donanim sinir anahtarlarini yuva C'ye takmayin.

l,\w\‘ Opsiyon modili,

| yuva C'ye takili

. Opsiyon modly,
yuva D'ye takili
Yandaki yazi:
~ B £
o
SERIAL INTERFACE 2
%) =
o =
- . -12 +1 _é
ol®
B
SAMSON Module 3793 7»

Sekil 29: Opsiyon modiilleri icin yuvalar
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6.2.3 Sahte opsiyon modili

Pozisyoner, opsiyon modilleri olmadan tes-
lim edildiginde yuvanin kontaklarini koru-
mak igin yuva D'ye sahte bir modul yerlesti-
rilmis olur.

O DIKKAT

Korumasiz kontaklar nedeniyle elektronik
hasar riski.

Bos yuvalari sahte modiillerle kapatin.

Hangi yuvanin bos kaldigina bagl olarak,
bos modul karsilik gelen kenarlar kirilarak
yuvaya uyarlanmalidir. KenarlariSekil 31 ve
Sekil 32 ile gosterildigi gibi dnceden belir-
lenmis kirlma noktalarindan bir pense ile ki-
rin.

Sahte modulin cikarilmasi

1. Sahte modili tirnaklarindan tutun.

2. Tirnaklara basin ve sahte modili yuva-
dan dikkatlice cekin.

Sahte modulin takilmas:

1. Sahte modl igin dogru yuvayr segin.

2. Sahte modili tirnaklarindan tutun.

3. Tirnaklara bastirin ve mandallar kendile-
ri igin dngorilen girintilere oturana ka-
dar sahte modili yuvaya dikkatlice itin.

4. Mandallarin bir tiklama sesiyle birbirine
gecmesini saglamak icin tirnaklari bira-

kin.
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Onceden belirlenmis
kirilma noktalari

Sekil 30: Teslim edilmis durumdaki sahte modil, yuva D'ye takili,
her iki yuva da sizdirmaz.

Sekil 31: Sahte modil uyarlanmis, Gst ve alt kenarlar koparilmis, yuva C'ye yerlestirilmis, yuva C
kapah/m:s.

Sekil 32: Sahte modiil uyarlanmis, Gst kenar koparilmis, yuva D'ye yerlestirilmis, yuva D kapatilmis.
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6.2.4 Opsiyon modillerinin
takilmasi veya
cikarilmasi

Opsiyon modiillerinin izin verilmeyen
sekilde kullanimindan kaynaklanan etkisiz
patlama korumasi nedeniyle limciil
yaralanma tehlikesi.

Yalnizca pozisyoner ile ayni patlama

korumasina sahip opsiyon modillerini kurun.

© DIKKAT

Opsiyon modiillerinin yanlis takilmasi ve
gikarilmasi pozisyonere zarar verir.
Opsiyon modiillerini takmadan veya
g¢ikarmadan énce giic kaynaginin
baglantisini kesin.

O DIKKAT

Elektrostatik bosalma, opsiyon modiillerine

zarar verecektir.

- IEC 61340-5-1 uvyarinca ESD
gerekiliklerine uyun.

— Opsiyon modillerini sadece orijinal
ambalajlarinda depolayin.

= Opsiyon modillerini takmadan dnce,
76. sayfadaki Tab. 16 icinde verilen
parca koduna gore patlama korumasi
turlerini kontrol edin .

Opsiyon modilinin takilmasi

1. Opsiyon modili igin yuvayr Tab. 17
icinde listelenene gore secin.

2. Opsiyon modiling tirnaklarindan tutun.

3. Tirnaklara bashirin ve mandallar
kendileri icin ongorilen girintilere
oturana kadar opsiyon modilini
yuvaya dikkatlice itin.

4. Mandallarin birbirine gegmesini
saglamak igin trnaklar birakin.

5. Opsiyon modilinin dizgin
oturdugundan emin olmak icin kontrol
edin.

6. Tab. 17 ile gosterildigi gibi kablolar:
kontrol edin.

i Not
Opsiyon modiiliinii taktiktan sonra, ilgili
etiketleri (bkz. bélim 2.2) muhafaza
izerindeki pozisyoner isim plakasinin
yanina yapishrin.
> FEtiketi amba/a[mclan cikarin..

Opsiyon modilinin ¢ikariimasi
1. Baglant hatlarini devre disi birakin.
2. Opsiyon moduling tirnaklarindan tutun.

3. Tirnaklara basin ve opsiyon moduling
yuvadan dikkatlice ekin.

4. Opsiyon modilini ambalajinda
depolayin.

5. Pozisyoner muhafazasindaki efiketi
cikarin.
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ESD gerekiliklerine uyun.

Sekil 33: Opsiyon modiiliiniin takilmas
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Tab. 17: Opsiyon modillerinin yuva pozisyonu ve terminal atamasi

Z3799-xxx10 [N] - ikili cikis (NAMUR) ile yazilim sinir anahtarlar:

Yuva

Terminal atamasi

Cveya D

D D

D D

D D

(o] [

(o] [

(o] [

Agiklama Terminal
vas|—

Yazilim sinir anahtari (NAMUR 1) N "

+55

Yazilim sinir anahtari (NAMUR 2) N 56
ikili cikis (NAMUR) N 28
ili cikis )

Z3799-xxx11 [X] - ikili cikis (PLC) ile yazilim sinir anahtarlar:

Terminal atamasi

82

Yuva
Cveya D D D| [ D| [ D
Agiklama Terminal ] ] ] o] ]
91 —'
Yazilim sinir anahtar (PLC 1) x =
-92
93
Yazilim sinir anahtari (PLC 2) X *
94
. 95
il ikis (PLC) X o
Z3799-xxx14 [P] - ikili cikis (NAMUR) ile endiktif sinir anahtarlari
Yuva Terminal atamasi
D D D|[D> D [D D
DIKKAT
. , Agiklama Terminal ] ] ] ] ]
Modili yuva C'ye
takmayin. Opsiyon ||| jiif ¢kis (NAMUR) P
modili zarar -84
S a
gorr Enduktif sinir anahtari 1 P *
-42
51
Enduktif sinir anahtar 2 P t52
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Z3799-xxx30 [M] - Mekanik sinir anahtarlari

Terminal atamasi

Yuva
D D> D D] [ D D
DIKKAT
i . Anahtarlama . ] ) ] ] ]
Modili yuva C'ye Agiklama . Terminal
X fonksiyonu
takmayin. Opsiyon
modili zarar Mekanik sinir NC 47
goriir. anahtari 1 (degis- C M 48]
tirme kontagi) NO 49
Mekanik simir NC 57
anahtari 2 (degis- C M 58]
tirme kontag) NO 59
Z3799-xxx40 [T] - ikili giris (24 V) ve ikili cikis (NAMUR) ile konum vericisi
Yuva Terminal atamasi
Cveya D > D [D> D [> D>
| (| || (.
Agiklama Terminal ] )| ) | ] ]
+31
Konum vericisi 4 ila 20 mA T
-32
ikili giris 24 V T X
ili giris 88
. 83
ikili cikis (NAMUR) T t84
23799-xxx80 [V] - ikili giris (24 V) ve ikili ¢ikis (NAMUR) ile cebri havalandirma
Yuva Terminal atamasi
Cveya D > D[ D[ D
DIKKAT
| (| || (.
Cebri Aciklama Terminal ] )| e | ] ]
havalandirma +81 _,
fonksiyonu igin Cebri havalandirma \ 82
anahtari uygun
R . +87
sekilde ayarlayin. ikili giris 24 V \
6.4 bilimine 88
. 83
bakin. ikili cikis (NAMUR) v J:SA
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6.3 Donanim sinir anahtarlan

Donanim sinir anahtarlari icin opsiyon mo-
diline ek olarak mekanik montaj Gnitesi de
kurulmalidir (sinir anahtarlari ve opsiyon
modilu birbirine sinyal hatlari Gzerinden
baglanir).

O DIKKAT

Opsiyon modillerinin yanlis takilmasi ve ¢i-
karilmasi pozisyonere zarar verir.

Opsiyon modillerini takmadan veya cikar-

madan énce gii¢ kaynaginin baglantisini ke-

sin.

O DIKKAT

Elektrostatik bosalma, opsiyon modiillerine
zarar verecektir.

— IEC 61340-5-1 uyarinca ESD gerekilikleri-

ne uyun.

— Opsiyon modiillerini sadece orijinal amba-

lajlarinda depolayin.

Donanim sinir anahtar-
larinin takilmasi

6.3.1

= Donanim sinir anahtarlarini opsiyon mo-
dilini yalmizea yuva D'ye (alt yuva) ta-
kin.

1. Opsiyon modilinin altindaki konekts-
rin dizgin oturdugundan emin olmak
icin kontrol edin.

2. Opsiyon moduling tirnaklarindan tutun.

3. Tirnaklara bastirin ve mandallar kendile-
ri igin dngorilen girintilere oturana ka-

dar opsiyon modilini yuva D'ye dikkat-
lice itin.

4. Mandallarin bir tiklama sesiyle birbirine
gesmesini saglamak icin tirnaklari bira-

kln.

5. Opsiyon modulinin dizgin oturdugun-
dan emin olmak icin kontrol edin.

6. Mekanik aksami ekran Uzerinde yonlen-
dirin ve Sekil 34 ile gosterildigi gibi yer-
lestirin. Konum yakalamanin iletimi igin
pinyon milinin disli carka gegtiginden
emin olun.

= Disli carklar engel oldugu igin yerlestiri-
lemiyorsa, pinyon milini hafifge cevirin.

7. Mekanik montaj Unitesini sonuna kadar
dikkatlice asag itin.

8. 1,2 +0,2 Nm'lik bir sikma torku ile vida-
lari sikmak igin uygun bir tornavida kul-
lanin.

i Not

Donanim sinir anahtarlari, pozisyonere ilk

kez takiliyorsa, vidalar deliklere dis acar. Bu

durumda vidalar déndiirmek daha zor ola-
caktir. Donanim sinir anahtarlari cikaril-
missa, bunlari yeniden takmak icin asagida-
kileri yapin:

— Sabitleme vidalarini, 6nceden acilmis dis-
lere takmak igin tornavidayla biraz saat
yoninin fersine cevirin.

— 1,2 + 0,2 Nm'lik bir stkma torku ile vidala-

ri sikin.
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\)

ESD gerekiliklerine

uyun.

Sekil 34: Donanim sinir anahtarlarinin takilmas:
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9. Elektronik modiil ile pozisyoner muhafa-  10.Tab. 17 ile gosterildigi gibi kablolar:

zasi arasindaki iki baglant hattini sikishi- kontrol edin.
rin ve asagi dogru ifin (Sekil 35 ile g&s- 11.6.3.2 balimiinde belirtldigi gibi anah-
terildigi gibi). tarlama noktalarini ayarlayin.

2 Muhafaza kapagini kapatirken kablola-
rin muhafazadan disar cikmadigindan
ve sikismadigindan emin olun.

Elektronik modili Baglanh kablosu
,7,?\?\
Y i\ )
— ==\\>)) h
{ 1 il ‘:@3 :,Z 2, T

=) | ~

= ¢ o
- 5 r
o s D

72

Baglanh kablosu

Sekil 35: Baglanti hatlarinin yonlendirilmesi
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6.3.2 Anahtarlama noktala-
rinin ayarlanmasi

Sinir anahtarlarinin anahtarlama noktalari
genellikle hareket/agi son konumlarinda bir

sinyal verilecek sekilde ayarlanir. istege bag-

I olarak, anahtarlama noktasi hareket/agi
araliginda herhangi bir konuma da ayarla-
nabilir, 6rn. bir ara konum belirtilirse.

Her iki anahtarlama noktasi da mekanik du-

zenegin (Sekil 36) Ustindeki yarik basli vi-
dalarla ayarlanir:

—  Sinir anchtari 1 (vida 1)
- Sinir anahtari 2 (vida 2)

Sinir anahtari 1

Sinir anahtari 2
Tornavida kullanarak mili kilit-
leme oyugu

Sekil 36: Anahtarlama noktalarinin
ayarlanmasi

1. Vanayi, anahtarlama noktasinin etkinles-

tirilecegi konuma getirin.
2. Anchtarlama noktalarini asagidaki gibi
ayarlayin:
Mekanik sinir anahtarlar:
Ayar vidasini, kam diskinin kami mikro

anahtarin silindirine ulasana ve cikis sin-

yali degisene kadar cevirin.

Endiktif sinir anahtarlar:

Metal etiket, yakinlik sensérinin manye-

tik alanindan cikana ve cikis sinyali de-
gisene kadar ayar vidasini dondurin.

Opsiyonel modiller

3. Sicaklik degisimlerinden kaynaklanan
anahtarlama noktasi kaymasini telafi et-
mek icin ayar vidasini ters yonde dondi-
rin. Vidanin kag kez dondirilmesi ge-
rektigini belirlemek icin asagidaki tablo-
ya bakin.

Anahtarlama noktasi kaymasi

Acilma agisi Hareket

<2° <0,8 mm

Ayar vidasi donis sayisi

Vie Vie

4. Vanayi anchtarlama konumundan uzak-
lastirin ve ¢ikis sinyalinin degisip degis-
medigini kontrol edin.

5. Vanay: tekrar anahtarlama pozisyonuna
alin ve anahtarlama noktasini kontrol
edin.

6.3.3 Milin kilitlenmesi

Pozisyoneri vanaya monte ederken pozisyo-
ner milini kilittemek icin (bkz. bolim 5.3 ve
sayfa Sekil 7, sayfa 43), sinir anahtar:
tertibatinin oluguna diz uglu bir tornavida
sokun (bkz. Sekil 36) ve mili pozisyon 2'de

tutun.

O DiKkAT

Pozisyoner milinin izin verilmeyen sekilde
déndiirilmesi, pozisyonere zarar verir.
Pozisyoner milini sadece diiz u¢lu bir torna-
vida ile, vanaya takma sirasinda yerine kilit-
lemek icin ayarlayn.

EB 8493 TR
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6.4 Cebri havalandirma

Cebri havalandirma fonksiyonu anahtari (bkz. Sekil 37), TROVIS 3793 Pozisyoner teslim
edildiginde gerekli anahtar pozisyonuna ayarlanir. Cebri havalandirma fonksiyonuna sahip
opsiyon moduli daha sonra takilir veya gikarilirsa, anahtar Tab. 18 ile gosterildigi gibi
ayarlanmalidir.

Cebri havalandirma
icin anahtar

Sekil 37: Cebri havalandirma icin anahtar

= Diz uglu bir tornavida kullanarak anahtari Tab. 18 ile gosterildigi gibi ayarlayin.

Tab. 18: Anahtar pozisyonu

Cebri havalandirma fonksiyonu icin opsiyon modili
Yuva C Kullanilmiyor Kullaniliyor Kullanilmiyor Kullaniliyor
Yuva D Kullanilmiyor Kullanilmiyor Kullaniliyor Kullaniliyor
0
Anahtar i 3
pozisyonu
2

i Not

Anahtar pozisyonu, opsiyon modiilii yapilandirmasiyla eslesmiyorsa pozisyoner emniyet ko-
numuna geger.
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7 lsletme

[«
fi? ©
0o O
2
SSP baglantisi Ekran Déner islem butonu
Cebri havalandirma icin anahtar Baslatma tusu (INIT)

Sekil 38: TROVIS 3793 Pozisyonerin calistirma kontrolleri

7.1 Doner islem butonu

Sahada ¢alishrma icin doner islem butonu, ekranin yaninda bulunur (montaj konumuna bag-
Ii olarak sagda veya solda).

@ Dondirme: meni 6gesi, parametre eya deger segimi.

@ Basma: ayari dogrulama.

iki saniye basili tutma: ment dizeyine dénme
(ilerleme cubuguyla birlikte ESC belirir).
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7.2 Baslatma tusu (INIT)

Pozisyoner, tahrik initesi veya vana izerinde acikta kalan parcalar nedeniyle yaralanma
riski.
Agikta kalan hareketli parcalara dokunmayin veya bunlari bloke etmeyin.

© DiKKAT

Islem, tahrik Gnitesinin veya vananin hareketiyle bozulur.

Islem devam ederken baslatma islemini gerceklestirmeyin. Once kapatma vanalarini kapata-
rak tesisi izole edin.

Normal isletme icin, pozisyoneri vanaya monte ettikten sonra INIT tusuna basarak baslatma
islemini baslatmaniz yeterlidir. Bu durumda, baslatma, ATO emniyet konumuyla (bkz. bs-
lim 8.4.6) MAX baslatma modu (bkz. bolim 8.4.4) kullanilarak gerceklestirilir. Ayrica, pa-
rametre listesindeki (bkz. bolim 12.3.1) varsayilan ayarlar gegerlidir.

Hizlh baslatma icin asagidaki adimlan izleyin:

1. Pozisyoneri, vana izerine monte edin.

2. Besleme havasini baglayin.

3. Elekirik giicini baglayin.
> ilk galishrma sirasinda sihirbaz gérintilenir (bkz. bslim 8.1).

4. 8.4.8 boliminde belirtildigi gibi yazilim kisitlamasini ayarlayin.

5. Baslatma tusuna (INIT) basmak icin ince bir cisim kullanin.

7.3 Cebri havalandirma icin anahtar
> Bkz. bolim 6.4
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7.4 Ekran

i Not
Ekranin isletme araligi =30 ile +65 °C arasindadir. Ekranin okunabilirligi bu sicaklik araligi-
min disinda sinirhdr.

Elektrik giici (mA kontrol sinyali) baglanir baglanmaz, ilk ¢alistirma sirasinda sihirbaz go-
rintilenir (bkz. bolim 8.1) ve diger tim durumlarda, 0-0 ile 0-10 arasinda ekran numara-
landirmasi (ekranin sag Ust kosesinde) ile isaretlenen ana ekran (Sekil 39, sol) gorintilenir.
Goriintilenen simgeler, calisma modu, durum vb. hakkinda bilgi saglar. (bkz. bolim 7.4.2).
Ana ekrandan menii seviyesine (Sekil 39, sag) gitmek icin @ tusuna basin. Meni seviyesin-
de, tum ayarlar yapilabilir ve fonksiyonlar yiritilebilir. Bolim 8.2, temel ¢alistirma ayarlari-
nin bir agiklamasini ierir. Sahada isletme igin meni yapisi ve parametrelerin listesi Ek'te yer
almaktadir (bolim 12.3, sayfa 118 ve devami).

Ana ekran Meni seviyesi

Ekran nUmqrdldndlrmClSl Ekran nUmQrGlGndlerSlj
TiAe |0-0 Main menu I

Target operatin
42, D % le:?E I:I Q
valve position P

Calisma modu, durum mesajlari vb. Menilerin gosterimi, alt meniler,
parometre|er vb.

Sekil 39: TROVIS 3793 Pozisyonerin ana ekrani ve meni seviyesi

2 0-0ila 0-10 numarali ekranlarda gezinmek icin @ diigmesini saat yoniinde cevirin.
0-0 ile 0-10 arasindaki ekranlar, pozisyonerin ¢alisma modu, yapilandirmasi, durumu
vb.ne bagl olarak gizlenir veya gosterilir.

= Ana ekrandan meni seviyesine gitmek icin @ butonuna basin.
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7.4.1 Meni yapisi

Ana ekran

- Baslangic ekrani: Vana pozisyonu % olarak
- Vana pozisyonu derece olarak

- Ayar noktas % olarak

— Ayar noktasi sapmasi % olarak

N Besleme basinct bar cinsinden

- Yova A'daki pnsmatik modilon durumu 1
- Yova B'deki pnématik modilin durumu
- Yuva C'deki opsiyon modlinin durumu 1
- Yuva D'deki opsiyon modilinin durumu 1
- Mesailar 2

Meni seviyesi

% Hedef calisma modu

L Ayar noktasi (agik dongi kontroli)

% Manuel ayar noktasi (MAN)
% @ Emniyet konumu icin neden
~ B Okuma ysnin degistr

- Bl Kullonic seviyesi

} Calistirma

- & Yapilandirma

Ayar noktasi isleme
Tanimlama
HART® ilefisimi

- Meni seviyesine gitmek icin @ butonuna basin.

7.4 bolimine bakin.
7.4 bolimine bakin.
7.4 bolimine bakin.
7.4 bdlimine bakin.
7.4 bolimine bakin.
7.4 bolimine bakin.
7.4 bolimine bakin.
7.4 bolimine bakin.
7.4 bolimine bakin.
7.4 bolimine bakin.
7.4 bolimine bakin.

Bkz., sayfa 118
Bkz., sayfa 118
Bkz., sayfa 118
Bkz., sayfa 118
7.4.3 bolimine bakin.
8.3 bolimine bakin.

Bkz. bolim 8.4, sayfa .119

Bkz., sayfa 121

Bkz., sayfa 121
Bkz., sayfa 123
Bkz., sayfa 124
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- Kontro| parametreleri Bkz., sayfa 124
5 Yuva opsiyonlari Bkz., sayfa 125
- Pnomahk modiller Bkz., sayfa 125

Proses verileri

% Tanilama/bakim
-

Bkz., sayfa 127
Bkz., sayfa 128

Sifirlama fonksiyonlari 8.7 bolimine bakin.

L Sihirbaz

8.1 bdlimiine bakin.

1 Yalnizea hata durumunda gorinir
2 Mesajlardan bazilari onaylanabilir: bu durumda mesaiji secin ve & butonuna basin (yalnizea
yapilandirma etkinlestirildiginde mimkindir, bkz. bslim 8.3).

7.4.2 Ekran simgeleri

Tab. 19: Calisma aralig

Simge

Calisma modu

Agiklama

0

Otomatik mod

Pozisyoner, kapali dongi isletimindedir ve mA sinyalini takip eder.

L4

Manuel mod

Pozisyoner, mA sinyali yerine manuel ayar noktasini takip eder.

S

SAFE
(emniyet konumu)

Pozisyonerin pnomatik gikislari, pnématik modillerin kombinasyo-
nuna bagl olarak tahliye edilir veya hava ile doldurulur (bkz.

Tab. 14).

'I-E-l-

Acik ddngi kontroli
modu !

Acik déngi kontrol modu, vana konumunun manuel olarak ayarlan-
masina izin verir (pozisyoner baslatlmamis olsa bile).

F

Fonksiyon modu

Pozisyoner baslatma veya bir test devam ediyor.

11 Acik ddngi kontrol modu dogrudan secilemez ve pozisyoner heniiz baslahlmadiginda manuel mod-
la aynidir.
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Tab. 20: NAMUR durumu

Simge | Anlami

® Ariza

W Fonksiyon kontroli
ﬁ Spesifikasyon disi
@ Bakim talep edildi

Tamam (mesaj yok)

Tab. 21: Diger simgeler

Simge | Anlami

-@ Yapilandirma etkinlestirildi (sahada yazma korumasi devre disi birakildi)

E Yazma korumasi

C Opsiyon modili, yuva C'de

Opsiyon modili, yuva D'de

ikili kontak 1 aktif

ikili kontak 2 aktif

2 22 = O

ikili kontak 3 aktif

7.4.3 Ekranin okuma yéninin degistirilmesi

Ekranin okuma yoni, herhangi bir zamanda montaj durumuna (180° dondurilmis) vyarla-
nabilir.
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1. Ana meniiye gegmek icin *® (baslangic ekraninda) butonuna basin.
2. Okuma yéniinii degistir [5] simgesi goriniine kadar & butonunu dondiiriin.

3. Okuma yonini degistirmek icin @ butonuna basin.

7.5 HART® iletigimi

HART® iletisimi icin kosullar:
= Pozisyonere en az 3,6 mA besleyin.
= FSK modemi, mevcut dongiiye paralel bir sekilde baglayin.

Spesifikasyon 1.2'ye uygun bir DTM dosyasi (Device Type Manager) iletisim icin kullanilabilir.
Bu da cihazin drnedin PACTware kullanici arayiizi ile calistirilmasina izin verir. Pozisyonerin
tim parametrelerine DTM ve kullanici araylizi Gzerinden erisilebilir.

= Calishrma igin dnce su bolimde aciklandig gibi ilerleyin: 8.

i Not
Pozisyonerde uzun bir hesaplama siresi gerektiren veya pozisyonerin gecici bellegine biyik
miktarda veri kaydedilmesine neden olan karmasik islevler baslatilirsa, DTM dosyasi tarafin-
dan "busy" (mesgul) uyarisi verilir. Bu uyar: bir hata mesaji degildir ve basitce onaylanabi-
lir.

HART® iletisiminin kililenmesi

HART® iletisimi icin yazma erisimi kilitlenebilir. Bu fonksiyon, pozisyonerde yerel olarak et-
kinlestirilebilir veya devre disi birakilabilir (Yapilandirma [8]/HART iletisimi [8.31/Kilitli
[8.3.1]) (ayar secenekleri: Evet/Hayr, varsayilan ayar: Hayir, 124. sayfadaki parametre
listesine bakin).

Saha isletmesini kilileme

HART® iletisimi ile sahada ¢alistirma kilitlenebilir. Bu kilileme fonksiyonu yalnizca HART® ile-
tisimi Uzerinden devre disi birakilabilir. Varsayilan olarak sahada ¢alisma etkindir.

i Not
TROVIS-VIEW (izerinden erisim, HART® iletisimi iizerinden sahada calismanin kilittenmesi
yoluyla da kilitlenir.
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7.5.1 Dinamik HART® degiskenleri

HART® spesifikasyonu, bir deger ve bir mihendislik biriminden olusan dért dinamik degiske-
ni tanimlar. Bu degiskenler gerektigi gibi cihaz parametrelerine atanabilir. Evrensel HART®

komutu 3, dinamik degiskenleri cihazdan okur. Bu, Ureticiye dzel parametrelerin evrensel bir
komut kullanilarak da aktarilmasina olanak tanrr.

TROVIS 3793 Pozisyonerde, dinamik degiskenler Yapilandirma klasorinde (> HART iletisimi)

asagidaki gibi atanabilir:

Tab. 22: Dinamik HART® degiskenleri atamasi

Degisken

Birim, agiklama

Giristeki ayar noktas!

%

Vana pozisyonu

%

Hata sinyali

%

Durum mesaijlari

Mevcut durum aktif/aktif de§i|

Yuva C.1: ikili giris

Mevcut durum aktif/aktif degil "

Yuva D.1: ikili giris

Mevcut durum aktif/aktif degil "

Yuva C.2: ikili giris

Mevcut durum aktif/aktif degil "

Yuva D.2: ikili giris

Mevcut durum aktif/aktif degil "

Yuva C.3: ikili giris

Mevcut durum aktif/aktif degil !

Yuva D.3: ikili giris

Mevcut durum aktif/aktif degil !

Toplam vana hareketi

Mevcut toplam vana hareketi

PST sonucu

Gergeklestirilmedi/basarili/teste 6zel hata mesaii

FST sonucu

Gergeklestirilmedi/basarili/teste 6zel hata mesaii

Ayrik vana pozisyonu

Pozisyoner baslatlmad, Kapali, Agik, Ara konum

Besleme basinci

bor

Mevcut sicaklik

Mevcut sicakligin Slcilen degeri

) Parametre degerlendirmesi, pozisyonerde kullanilan istege bagl ekipmana baglidir

i Not

'OUTPUT 138: pressure ve 'OUTPUT 238: pressure parametreleri de TROVIS-VIEW'de
listelenir. Bu parametreler su an degerlendirilmemektedir.
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8 Pozisyonerin isletimi

O DiKkAT

Montaj, kurulum ve calishrmanin yanlis sirasi nedeniyle ariza riski.
Asagidaki siray takip edin.

Pnoématik baglantilardan koruyucu kapaklari gikarin.
Pozisyoneri, vana izerine monte edin.

Besleme havasini baglayin.

Elektrik giicini baglayn.

Ayarlari yapin.

ONON =

Montaj ve baslatma faaliyetleri tamamlandiktan sonra ayarlarla baslayabilirsiniz (bkz.
bolim 8.2). Pozisyoner, elektrik gic kaynagi (mA kontrol sinyali) baglandiktan hemen sonra
calistirilabilir.

8.1 ilk calishrma

TROVIS 3793 Pozisyoner, sevkiyattan sonra ilk kez devreye alindiktan sonra, elektrik
guctniin baglanmasinin ardindan sihirbaz otomatik olarak baslar. Kullanicilarin ekranin
okuma ydniini ve meni dilini (ilk ¢alistirma sirasinda ingilizcedir) ayarlamasina yardime
olur. Ekranin okuma yoni montaj konumuna (ekranin sag veya solunda olan pnomatik
modullerin konumu) baglidir.

1. & butonunu déndirme: ekranin okuma yonuni Wizard |‘| I3
(montaj konumu, pnomatik modiller ekranin sa- Headiﬂg direction

ginda veya solunda olacak sekilde) belirleme.

2. & butonuna iki kez basma: okuma ydninii dog-
rulama.

3. @ butonunu déndirme: dili segme.

Right preumatic conn

4. @ butonuna iic kez basma: dili dogrulama.

= Ardindan, ekran otomatik olarak ana ekrana gecer (bkz. Sekil 39).

= Sihirbazda ESC segildiginde, ileri (>) ve geri (<) 6geleri ile sihirbazin 1/3 (okuma
yoni), 2/3 (dil) ve 3/3 (gikis sihirbazi) ekranlar arasinda gezinebilirsiniz.

= Bes dakika icinde herhangi bir ayar girilmezse, pozisyoner otomatik olarak ana ekra-

na doner (bkz. Sekil 39).
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8.2 Calishrma ayarlari

> Asagidaki sirayr koruyarak calishrma ayarlarini gergeklestirin:

Eylem Bolim

1. Yapilandirmay: etkinlestirme 8.3

2. "Start-up" (Cahistirma) menisini segme 8.4

3. Tahrik Unitesi tipini ayarlama 8.4.1
4. Pim konumunu belirleme 8.4.2
5. Nominal araligr ayarlama 8.4.3
6. Baslatma modunu secme 8.4.4
7. Baslatma modunu ayarlama 8.4.5
8. Emniyet konumunu tanimlama 8.4.6
9. Pndmatik cikisi atama 8.4.7
10. Yaziim kisitlamasini ayarlama 8.4.8
11. Vana imzasi dahil baslatma 8.4.9
12. Pozisyoneri baslatma 8.5

8.3 Yapilandirmanin etkinlestirilmesi

1.
2.
3.
4.
5.

Ana meniiye gecmek icin *® (baslangic ekraninda) butonuna basin.

Kullaniar seviyesi [6] gorinene kadar & butonunu déndirin.

On-site: write (Sahada: yaz) goriinene kadar & butonuna basin ve butonu déndirin.

Dogrulamak icin & butonuna basin.

Baslangic ekranina dénmek icin @ butonunu iki saniye basili tutun.

= Yapilandirma etkinlestirildi: > simgesiyle gosterilir.

i Not

5 dakika icinde herhangi bir ayar girilmezse yapilandirma tekrar kilitlenir.
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8.4 Calishrma menusi

1

. Ana meniye gecmek icin *® (baslangic ekraninda) butonuna basin.

2. Calishrma [7] gorinene kadar & butonunu déndirin.

3. Calishrma menisine gitmek icin @& butonuna basin.

8.4.1 Tahrik initesi tipini ayarlama

Secilebilecek i¢ farkli parametre mevcuttur:

Lineer tahrik Unitesi

Déner tahrik Unitesi

Pim konumu ve nominal aralik icin ayri ayar seceneklerine sahip lineer tahrik Unitesi
(uzman)

. Gahishrma [7] meniisinde Tahrik Unitesi [7.1] gérinene kadar @& butonunu déndirin.

Tahrik Gnitesi tipini ayarlamak icin @ butonunu basarak déndiiriin.

Ayari dogrulamak icin @) butonuna basin.

8.4.2 Pim konumunun belirlenmesi

Ayar secenekleri, girilen tahrik Unitesi tipine bagldir:

Lineer tahrik Unitesi icin: Pim pozisyonu [7.2] 'None' (yok), 17, 25, 35, 50, 70, 100,
200 veya 300 mm

Doner tahrik Gnitesi icin: pim pozisyonu [7.3]: 90° ve 'No lever' (kol yok)

Lineer tahrik Unitesi (uzman) igin: Pim pozisyonu [7.4]: 10 ila 9999 mm

. Calishrma [7] menisiinde Pim pozisyonu [7.2/7.3/7.4] gorinene kadar & butonunu

déndirin.

. Tahrik Unitesinin monte edilme sekline uygun pim pozisyonunu girmek icin *®

butonunun basarak déndirin.

Ayari dogrulamak icin @) butonuna basin.
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i Not
NOM ve SUB baslatma modlari icin bir pim pozisyonu girilmelidir. 8.4.5 bolimine bakin.

8.4.3 Nominal araligin ayarlanmasi

Olasi ayar aralig, girilen pim pozisyonuna baglidir.

1. Calishrma [7] menisinde Nominal aralik [7.5/7.6/7.7] gorinene kadar & butonunu
déndirin.

2. Nominal araligi ayarlamak icin & butonunu basarak dondiriin.

3. Ayan dogrulamak icin @ butonuna basin.

i Not
Pim pozisyonu girilmediyse, Nominal aralik sadece Lineer tahrik Gnitesi (uzman) tahrik
Gnitesi tipi icin kullanilabilir.

8.4.4 Baslatma modunun secilmesi

Baslatma sirasinda pozisyoner, sirtinme kosullarina ve kontrol vanasinin gerektirdigi sinyal
basincina en uygun sekilde uyarlanir. Otomatik ayarlamanin tiiri ve kapsami, segilen baslatma
moduna baglidir. Asagidaki baslatma modlar mevcuttur:

MAX: Maksimum aralik

Pozisyoner, KAPALI konumdan karsi hareket durdurucusuna kadar kupatma elemaninin
hareketini/dénis acisini belirler ve bu hareketi/déniis acisint %0 ila %100 arasinda calisma
arahgr olarak benimser.

NOM: Nominal aralik - Tom kirresel vanalar icin baslatma modu

Kalibre edilmis sensor, tam vana hareketinin cok dogru bir sekilde dlciimesini saglar.
Baslatma sirasinda pozisyoner, kontrol vanasinin belirtilen nominal aralikta (hareket veya
ag1) carpisma olmadan hareket edip edemedigini kontrol eder. Bu durumda, belirtilen
nominal aralik calisma thgu olarak kabul edilir.
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MAN: Manuel olarak secilen son konumlar - Kiresel vanalar icin baslatma modu
Baslatmaya baslamadan dnce kontrol vanasini manuel olarak son konumlara getirin.
Pozisyoner, vananin hareket ettigi iki konumdan hareket/aci farkini hesaplar ve bunu
calisma araligi olarak benimser. Bu baslatma modu, yalnizca vana konumu son konumlarda
farkhlik gosterdiginde ve pozisyoner heniiz baslatlmamissa baslatilabilir.

SUB: Yedek kalibrasyonu - Tesis ¢alisirken bir pozisyoneri degistirmek igin

Tam bir baslatma prosediri birkag dakika strer ve vananin bu sirede tim hareket araligs
boyunca birkag kez hareket etmesi gerekir. SUB baslatma modunda, kontrol parametreleri
tahmin edilir ve bir baslatma prosediri tarafindan belilenmez. Sonug olarak, yiksek
dizeyde bir dogruluk beklenemez. Tesis izin veriyorsa, farkli bir baslatma modu secilmelidir.

Yedek kalibrasyonu, proses devam ederken bir pozisyoneri degistirmek icin kullanilir. Bu
amacla, kontrol vanasi gene||ik|e belirli bir konumda mekanik olarak veya tahrik Gnitesine
disaridan yonlendirilen bir basing sinyali vasitasiyla pnomatik olarak bloke edilir. Bloke
pozisyonu, fesisin bu vana pozisyonu ile ¢calismaya devam etmesini saglar. Bu durum gegici
asama icin faydali oldugunda, bloke konumu emniyet konumu da olabilir.

Yedek pozisyoner zaten baslahlmissa, pozisyoneri yeniden baslatmadan énce sifirlama
gerceklestirin. Bkz. bolim 8.7.

8.4.5 Baslatma modunun ayarlanmasi

i Not
5 dakika icinde herhangi bir ayar girilmezse yapilandirma tekrar kilitlenir. Yapilandirmay:
etkinlestirme: bkz. 8.3.

MAX ve NOM baslatma modlarinin ayarlanmas::

1. Calishrma [7] menUsinde Baslatma modu [7.10] gorinene kadar @& butonunu déndi-
run.

2. MAX veya NOM baslatma modunu ayarlamak icin & butonunu basarak déndurin.

3. Ayani dogrulamak icin @) butonuna basin.

i Not
NOM baslatma modu icin bir pim pozisyonu girilmelidir. 8.4.2 bélimine bakin.
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MAN baslatma modunun ayarlanmasi

i Not
MAN baslatma modu, yalnizca vana konumu son konumlarda farklilik gosterdiginde ve
pozisyoner heniiz baslatlimamissa baslatilabilir.

9.

. Cahishrma [7] menisiinde Baslatma modu [7.10] gorinene kadar & butonunu

déndirin.

. MAX baslatma modunu ayarlamak igin & butonunu basarak déndirin.

Ayari dogrulamak icin &) butonuna basin.

. Ayar noktasi (acik déngii kontrolii) [7.12] gériinene kadar @ butonunu déndiiriin.

Vanays ilk son konuma gefirmek icin @ butonunu basarak déndiriin. —90 ile
90°arasinda bir deger girin.

Degeri (ilk son konum) onaylamak icin @) butonuna basin.
Vana pozisyonu 1'i kabul et [7.13] gériinene kadar & butonunu cevirin.

Girilen birinci vana pozisyonunu vana pozisyonu 1 olarak onaylamak igin @ butonuna
basin.

Ayar noktasi (actk déngii kontrolis) [7.12] gérinene kadar @ butonunu déndiirin.

10. Vanay: ikinci son konuma getirmek igin @ butonunu basarak déndiriin. —90 ile

90°arasinda bir deger girin.

11.Degeri (ikinci son konum) onaylamak igin @ butonuna basin.

12. Vana pozisyonu 2'yi kabul et [7.15] gérinene kadar & butonunu cevirin.

13.Girilen ikinci vana pozisyonunu vana pozisyonu 2 olarak onaylamak icin @ butonuna

basin.
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SUB baslatma modunun ayarlanmasi

i Not
SUB baslatma modu, proses devam ederken bir pozisyoneri degistirmek icin secilebilen
yedek kalibrasyonudur. Bu modda, kontrol parametreleri tahmin edilir ve bir baslatma
prosediiri tarafindan belirlenmez. Sonuc olarak, yiksek diizeyde bir dogruluk beklenemez.
Tesis izin veriyorsa, farkl bir baslatma modu secilmelidir.
SUB baslatma modu, yalnizca pozisyoner heniiz baslatiimamissa baslatlabilir.

1. Mevcut vana pozisyonunu % cinsinden yazin.

2. Calstrma [7] menusinde Baslatma modu [7.10] goriinene kadar @& butonunu
dondiriin.

3. SUB baslatma modunu ayarlamak igin & butonunu basarak déndiriin.
4. Ayari dogrulamak icin @ butonuna basin.
5. Pim pozisyonu [7.2/7.3/7.4] gorinene kadar & butonunu cevirin.

6. Tahrik initesinin monte edilme sekline uygun pim pozisyonunu girmek icin &
butonunun basarak dondirin.

7. Ayan dogrulamak icin @ butonuna basin.

8. Nominal aralik [7.5/7.6/7.7] gorinene kadar & butonunu déndirin.

9. Tahrik initesinin nominal araligi ayarlamak icin @) butonunu basarak déndiriin.
10. Ayari dogrulamak icin @ butonuna basin.

11. Meveut vana pozisyonu [7.17] gérinene kadar &) butonunu cevirin.

12.Vananin halihazirda bloke oldugu meveut vana konumunu % olarak ayarlamak icin

(bkz. adim 1) & butonunu basarak cevirin.

13.Dénme yénii [7.18] simgesi gorinine kadar & butonunu déndiriin.
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14.Kolun donis yoninin vananin kapanma yonine uyacak sekilde donis yonini
ayarlamak igin @& butonunu basarak déndirin.
Ornek:
Klape mili asagi dogru hareket ettiginde vana kapanir. Bu eylem, pozisyoner kolunun
saat yoninin tersine donmesine neden olur (ekrana bakarken).

= Ayar: Saat yoninin tersi

i Not
SUB baslatma gerceklestirildikten sonra kontrol parametreleri degistirilebilir (Yapilandirma
[8]/Kontrol parametreleri [8.4], bkz. bolim 12.3.1).

8.4.6 Emniyet konumunu tanimlama

Vana tipini ve tahrik Unitesinin hareket yonint dikkate alarak vananin emniyet konumunu
tan|m|ay|n:

Emniyet konumu Aciklama
HAVAYLA ACILIR Sinyal basinci vanayi acar; drnegin ariza durumunda kapanan vanada
(kapanma)

HAVAYLA KAPANIR Sinyal basinci vanayi kapatir; rnegin ariza durumunda acilan vanada
(agilma)

1. Calishrma [7] menisiinde Emniyer konumu [7.11] gériinene kadar & butonunu
dondirin.

2. HAVAYLA ACILIR veya HAVAYLA KAPANIR emniyet konumunu ayarlamak igin ®

butonunu basarak dondirin.
3. Ayan dogrulamak icin @ butonuna basin.

Kontrol amaglan igin: baslatma tamamlandiktan sonra, vana kapatildiginda pozisyoner
ekrani %0'i gostermelidir.
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8.4.7 Birincil pnomatik cikisin atanmasi

Tanilama veya vana imzasinin esas alinacagi pnomatik sinyal tanimlanmalidir. Varsayilan

olarak OUTPUT 138 ayarlidir.

1. Cahshrma [7] menisiinde Cikis P3799 (birincil) [7.1] gériinene kadar @ butonunu
dondirin.

2. OUTPUT 138 veya OUTPUT 238 seklinde atamak igin @& butonunu basarak déndirin.

3. Ayan dogrulamak icin @ butonuna basin.

8.4.8 Yazilm kisilamasinin ayarlanmasi

Yazilim kistlamasi, hava ¢ikis kapasitesini tahrik Gnitesinin boyutuna uyarlamaya yarar.
Besleme havasi veya havalandirma icin yazilim kisitlamasi ayarlanabilir:

1. Cahstrma [7] menisinde Yaziim kisilamasi (besleme havasi) [7.21] gorinene kadar

& butonunu déndirin.
2. Degeri (%100, 75, 50 veya 25) ayarlamak icin @& butonunu basarak déndiriin.
3. Ayari dogrulamak icin &) butonuna basin.
4. Yazihm kisiflamasi (havalandirma) [7.22] gériinene kadar @ butonunu dondiirin.
5. Degeri (%100, 75, 50 veya 25) ayarlamak igin & butonunu basarak déndirin.

6. Ayari dogrulamak igin & butonuna basin.

i Not
Baslatmadan sonra yazilim kisittama ayarlari degistirilirse pozisyoner yeniden
bd$l0fllmdlldll’.

3% ipucu
Diyafram alanlari = 240 cm? olan tahrik initeleri icin besleme havasi ve havalandirma
yazilim kisitlamasinin %50 degerine ayarlanmasini éneririz.
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8.4.9 Vana imzasi ile baslatma

Vana imzasi ile baslatma sirasinda, sinyal basinci vana konumu ile birlikte kaydedilir ve
pozisyonerde referans degeri olarak kaydedilir.

i Not

— Vana imzasiyla baslatma, yalnizca pozisyonere basing sensérleri takildiginda
gerceklestirilebilir.

— Vana imzasi varsayilan olarak etkinlestirilir.

1. Calishrma [7] menisiinde Vana imzas: ile baslatma [7.23] goriinene kadar & butonu-
nu dondurin.

2. Yes (Evet) veya No (Hayir) 6gesini secmek icin @& butonunu basarak déndirin.

3. Ayan dogrulamak icin @ butonuna basin.
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8.5 Pozisyonerin baslahlmasi

8.4 bolimine gore tim ayarlar yapildiktan sonra pozisyoner baslatma islemi baslatilabilir.

Pozisyoner, tahrik Unitesi veya vana izerinde acikta kalan parcalar nedeniyle yaralanma

riski.
Acikta kalan hareketli parcalara dokunmayin veya bunlari bloke etmeyin.

© DIKKAT

Islem, tahrik Gnitesinin veya vananin hareketiyle bozulur.

Islem devam ederken baslatma islemini gerceklestirmeyin. Once kapatma vanalarini
kapatarak tesisi izole edin.

i Not
Baslatma, yalnizca yapilandirma etkinlestirildikten sonra meni izerinden baslatilabilir.

1. Cahshrma [7] menisiinde Baslatmay: baslat [7.24] gériinene kadar @ butonunu
dondurin.

2. Baslatmay: baslatmak igin & butonuna basin.
3. (OK) Tamam ile uyariyr onaylayin.
4. Baslatma siireci tamamlanana kadar bekleyin.

Baslatmadan sonra pozisyoner, Baslatmayi baslat [7.24] meni 6gesinde kalr.

= Ana meniye donmek igin & butonunu iki saniye basili tutun.

= Baslangic ekranina dénmek igin @ butonunu yine iki saniye basili tutun.

Vana pozisyonu ekranda % olarak gérinir. Pozisyoner otomatik moddadir (2% simgesi),

NAMUR durumu OK (iyi) seklindedir (7] simgesi) ve yapilandirma héla etkindir (£ simgesi).

= Pozisyoner kullaniimaya hazirdir.
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1% ipucu
Baslatma, baslatma tusuna (INIT) basilarak da baslatilabilir. 7.2 bélimine bakin.

8.6 Baslangic noktasi (zero) kalibrasyonunun yapilmasi

Vananin kapali konumunda tutarsizlik olmasi durumunda, 6rn. yumusak contali klapelerle
baslangig noktasini (sifir) yeniden kalibre etmek gerekebilir. Baslangic noktasi (zero)
kalibrasyonu sirasinda vana bir kez kapali konuma hareket eder.

Pozisyoner, tahrik initesi veya vana izerinde acikta kalan parcalar nedeniyle yaralanma
riski.
Acikta kalan hareketli parcalara dokunmayin veya bunlari bloke etmeyin.

© DIKKAT

Islem, tahrik Gnitesinin veya vananin hareketiyle bozulur.

Islem devam ederken baslangig noktasi (zero) kalibrasyonu islemini gerceklestirmeyin. Once
kapatma vanalarini kapatarak tesisi izole edin.

i Not
%5'ten fazla sifir noktasi kaymasi varsa baslangic noktasi (zero) kalibrasyonu miimkin

degildir.

1. Cahshrma [7] menisinde Baslangig noktasi (zero) kalibrasyonunu baslat [7.25]
gorinene kadar & butonunu déndirin.

2. Baslangic noktasi (zero) kalibrasyonunu baslatmak icin @ butonuna basin.
3. (OK) Tamam ile uyariyr onaylayin.
4. Baslangig noktasi (zero) kalibrasyonu tamamlanana kadar bekleyin.

Baslangig noktas (zero) kalibrasyonundan sonra pozisyoner, Baslangi¢ noktasi (zero)
kalibrasyonunu baslat [7.25] meni 6gesinde kalir.

= Ana meniye donmek igin @ butonunu iki saniye basili tutun.
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= Baslangic ekranina dénmek igin @ butonunu yine iki saniye basili tutun.

8.7 Pozisyonerin sifirlanmasi

Sifirlama, pozisyonerin varsayilan ayarlara sifilanmasini saglar. TROVIS 3793
Pozisyonerde asagidaki sifilama secenekleri vardir:

Sifirlama fonksiyonu

Aciklama

Uygulama baglanti 6rnekleri

Reset diagnosis

Grafikler ve histogramlar dahil tim
tani fonksiyonlarini sifirlar.

Gecmisteki calisma saatlerinin
tanilama analizleri artik gegerli

degildir.

Reset (standard)

Pozisyoneri teslimat sirasindaki
durumuna sifirlar. Tahrik Gnitesine
ve vanaya dzel ayarlar
degismeden kalir.

Pozisyoner onarilmis veya degisti-
rilmistir. Tanilama verileri artik ge-
cerli degildir. Pozisyoner tekrar
baslatilmalidir.

Reset (advanced) Tim parametreler, teslimat sirasin- | Pozisyoner, baska bir tahrik inite-
da ayarlanan varsayilan degerleri- | si/vana Uzerine monte edilmistir.
ne sifirlanacakhr.

Restart Pozisyoner kapatilir ve yeniden Bir arizadan sonra vananin tekrar

baslatilir.

<;0||$hr||m05|

Reset initialization

Calishrma ayarlari igin tim
parametreler (bkz. bolim 8.2)
sifirlanir. Sonrasinda pozisyoner
tekrar baslatlmalidir.

Baslangic ayarlarinda degisiklik
yapilmasi gereklidir.

1. Fonksiyonlan sifirla [11] gériinene kadar (ana meni icinde) @ butonunu cevirin.

2. Meniiye gitmek icin @) butonuna basin.

3. Sifirlama fonksiyonunu secmek icin @ butonunu dénduirin.

o o &

(OK) Tamam ile uyariyr onaylayin.

Stfirlama fonksiyonu tamamlanana kadar bekleyin.

Sifirlama fonksiyonunu gerceklestirmek icin & butonunu basin.
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Bakim

9 Bakim

i Not

Pozisyoner, fabrikadan ¢ikmadan énce

SAMSON tarafindan kontrol edilmistir.

— SAMSON'un Sats Sonrasi Hizmetler biri-
minden izin alinmadan bu talimatlarda
agiklanmayan bakim veya onarim ¢alis-
malari yapilirsa irin garantisi gecersiz
hale gelir.

— Yalnizca Griiniin asil ézelliklerine uygun se-

kilde SAMSON tarafindan iretilmis oriji-
nal yedek parcalari kullanin.

9.1 Kapaktaki pencerenin
temizlenmesi
O DIKKAT

Yanls temizlik, pencereye zarar verir.
Pencere, Makrolon®'dan yapilmistir ve asin-
dirici temizlik maddeleri veya solvent iceren
maddelerle temizlendiginde zarar gérir.

— Pencereyi ovarak kurulamayin.

— Klor veya alkol iceren temizlik maddeleri
veya asindirici temizlik maddeleri kullan-
mayin.

— Temizlik igin asindinci olmayan yumusak
bir bez kullanin.

9.2 lade nakliye hazirhg

Kusurlu pozisyonerler onarim igin SAM-
SON'a iade edilebilir.

SAMSON'a cihaz iadesi icin asagidaki
adimlari izleyin:

1. Kontrol vanasini isletme disina alin. i|gi|i
vana dokiimanlarina bakin.

2. Kontaminasyon Beyanini doldurun. Be-
yan, web sitemizden indirilebilir:

» www.samson.de > Service & Support
(Servis ve Destek) > After-sales Service
(Satis Sonrasi Servis).

3. Pozisyoneri cikarin (bkz. bolim 11).

4. Pozisyoneri size en yakin SAMSON yan
kurulusuna gonderin. SAMSON yan
kuruluslari su adresteki web sitemizde
listelenmektedir: » www.samson.de >
About SAMSON (SAMSON hakkinda) >
Sales offices (Satis ofisleri)
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9.3 Uriin yazilimi giincellemesi

Bir donanim yazilimi giincellemesi istemek
icin yerel SAMSON mihendislik ve sahs
ofisinizle veya yan kurulusunuzla

(» www.samson.de > About SAMSON

(SAMSON hakkinda) > Sales offices
(Sats ofisleri)) iletisime gegin.

Gerekli ozellikler

Yazilim giincellemesi talep ederken litfen
asagidaki detaylari da belirtin:

Tip

Seri No

Yapilandirma ID

Mevcut Griin yazilimi versiyonu

Gerekli Urin yazilimi versiyonu

Bakim
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Arizalar

10 Arnizalar

Arizalar, durum siniflandirmasi icin bir simge (bkz. Tab. 23) ve bir hata kimligi ile birlikte
hata mesajlari ile ekranda gosterilir. Tab. 24 olasi hata mesailarini ve dnerilen eylemleri
listelemektedir.

i Not

— Tabloda listelenmeyen arizalar icin SAMSON’un Satis Sonrasi Hizmetler birimi ile iletisime

gecin.

— Hata mesajlarinin durum siniflandirmasi SAMSON'in TROVIS-VIEW yaziliminda
degistirilebilir.

Tab. 23: Durum siniflandirmasi simgeleri

Simge

Anlami

&

Ariza

W

Fonksiyon kontroli

)

Spesifikasyon disi

©

Bakim talep edildi

Tab. 24: Sorun Giderme

Hata Durum | Mesaqj Onerilen faaliyet
kimligi
1 @ Init: rated travel not achieved | = Baglanty: ve pim pozisyonunu kontrol
(Baslatma: strok mesafesine edin.
ulasilamad)
3 @» Valve does not move (Vana = Pozisyoner montajini, pim konumunu ve
hareket etmiyor) besleme havasini kontrol edin. Montaj
parcalarinin borularini ve yapilandirmasini
kontrol edin. Pozisyoneri emniyet
konumunun disina gikarin.
21 @ Pin position incorrect (Pim = Pim pozisyonunu kontrol edin.
konumu hatali)
27 & Positioner not initialized = Baslatma islemi gergeklestirin.
(Pozisyoner baslatlmadi)
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Anzalar

Hata Durum | Mesqj Onerilen fadliyet

kimligi

31 @ Initialization canceled = Gi¢ kaynagini kontrol edin.
(external) (Baslatma iptal = Cebri havalandirmanin aktif olup
edildi (haricen)) olmadigini kontrol edin.

100 @ P3799: combination = Yapilandirmay: kontrol edin. Dogru
(kombinasyon) pndmatik moddlleri takin.

101 ® No pneumatic module = Pnomatik modili takin (en az bir pnématik
installed (Takili pnématik modiil takilmalidir).
modl yok)

144 & Temperature below minimum | = Ortam sicakligini kontrol edin.
temperature (Sicaklik
minimum sicakligin altinda)

145 & Temperature above maximum | = Ortam sicakligini kontrol edin.
temperature (Sicaklik
maksimum sicakhigin Gstinde)

146 W Function check active Pozisyoner test modundadir (6rn. baslatma
(Fonksiyon kontrolii aktif) islemi, adim yanit testi vb.).

= Test tamamlanana kadar bekleyin veya
testi iptal edin.

149 @ Brownout (Gerilim distkligu) | & Gug kaynagini kontrol edin.

153 & Current too low (Akim ¢cok = Giig kaynagini kontrol edin.
dusik)

154 & Current too high (Akim ¢ok = Gic kaynagini kontrol edin.
yuksek)

155 @ Dynamic stress factor = Yedek pargay yakinda siparis etmenizi
exhausted (Dinamik stres oneririz.
faktori asildi)

156 @ Total valve travel exceeded = Kontrol vanasinin dizgiin ¢alishgindan
(Toplam vana hareketi asildi) emin olmak icin vanay: kontrol edin.

157 ® Forced venting (Cebri = Voltaj beslemesini kontrol edin. Cebri
havalandirma) havalandirmanin neden tetiklendigini

arastirin.

162 @ Combination Z3799 = Opsiyon modilini cikarin ve gerekirse
(Kombinasyon Z) baska bir opsiyon modili ile degistirin.

194 @ Tolerance band (set point = Pozisyoner baglantisini ve besleme
deviation) (Tolerans bandi basincini kontrol edin.
(ayar noktasi sapmasi))
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Hata Durum | Mesaj Onerilen faaliyet

kimligi

195 Lower end position shifted (Alt | = Sit ve klapeyi kontrol edin.
son konum kayd)

196 Upper end position shifted = Sit ve klapeyi kontrol edin.

(Ust son konum kayd)

201 Switch position for forced = Dogru anahtar pozisyonunu ayarlayin.
venting function incorrect
(Cebri havalandirma
fonksiyonu igin anahtar
pozisyonu dogru degil)

206 c‘%}t Valve signature failed (Vana | = Yapilandirmay: kontrol edin.
imzasi arizall)

207 & No supply pressure (Besleme | = Besleme basincini kontrol edin.
basinci yok)

208 c‘,’%}t Supply pressure > 10 bar = Besleme basincini kontrol edin.
(Besleme basinci > 10 bar)

209 @» Pressure sensors failed (Basing | & Besleme basincini kontrol edin.
sensorleri arizali) = Gic kaynagini kontrol edin.

211 c‘,’%}t Emergency mode active (Acil | = Hareket Slcimini kontrol edin.
durum modu aktif)

212 @» Friction change (mid-position) | Sirtinme kosullari degisti.
(Strtinme degisikligi (orta = Pozisyonerin mekanik fonksiyonlarini ve
konuml) kurulumunu kontrol edin.

213 @» Friction change (open
position) (Strtinme degisikligi
(acik konum))

214 @» Friction change (closed
position) (Strtinme degisikligi
(kapali konum))
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Tab. 25: Diger sorun giderme islemleri

Anzalar

Anzanin tanimi

Tedbirler

Ekranda dlgilen deger yok

= Elekirik baglantisini ve gig kaynagni kontrol edin.
= Ortam sicakhigini kontrol edin (ekranin ¢alisma ara-
ligr —30 ile +65 °C arasindadir).

Tahrik Gnitesi cok yavas hareket ediyor

= Besleme basincini kontrol edin.

= Yazilim kisilamasini devre disi birakin.

= Filtre icin dogru ayar (gegis siresi).

2 ikinci pnématik moduly takin.

= Borularin ve vida baglantilarinin enine kesitini kont-
rol edin.

= Montaj pargalarinin yapilandirmasini kontrol edin.

Tahrik Gnitesi yanhs yonde hareket ediyor.

= Karakteristik ayari kontrol edin.

=> OUTPUT ayarini kontrol edin.

= Boru baglantsini kontrol edin.

= Montaj pargalarinin yapilandirmasini kontrol edin.

Pozisyonerden hava kagiyor.

= Pndmatik modillerin kurulumunu kontrol edin.

= 79 ve 238 numaral baglant noktalarini sahte bir
plakayla kapatin.

= Baglanti plakasindaki contalar kontrol edin.

Sinir anahtari dizgin ¢alismiyor

=> Montaj ve kablolari kontrol edin.
= Sinyal tellerinin polaritesini kontrol edin.
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Devreden cikarma ve sokme

10.1 Acil durum eylemi

Hava beslemesinin kesilmesi izerine, pozis-
yoner, tahrik nitesinin havasini tahliye ede-
rek vananin tahrik Unitesi tarafindan belirle-
nen emniyet konumuna hareket etmesine ne-
den olur. Elektrik sinyalinin kesilmesi Uzeri-
ne, pozisyonerin pnomatik gikislari, pnoma-
tik moddllerin kombinasyonuna bagli olarak
tahliye edilir veya hava ile doldurulur (bkz.
Tab. 14, sayfa 71).

Tesiste acil durum eylemlerinin gergeklestiril-
mesinden tesis operatdri sorumludur.

1 pucu
Vana arizasi durumunda acil eylem, ilgili
vana belgelerinde aciklanmistir.

11 Devreden cikarma ve sokme

Eikisiz patlama korumasi nedeniyle 6limciil
yaralanma tehlikesi.

Pozisyoner kapagi acildiginda patlama
korumasi etkisiz hale gelir.

Tehlikeli bolgelerde kurulum icin su
diizenlemeler gecerlidir: EN 60079-14

(VDE 0165, Kisim 1).

O DIKKAT

Kapali dongi kontrolii kesintiye ugratlarak
stirec bozulur.

Proses devam ederken ve sadece kapatma
vanalarini kapatarak tesisi izole ettikten
sonra pozisyoneri monte etmeyin veya
bakimini yapmayin.

11.1 Devreden cikarma

Pozisyoneri cikarmadan dnce devre disi

birakmak igin asagidakileri yapin:

1. Hava beslemesi ve sinyal basinc
baglanhsini kesip kilitleyin.

2. Pozisyonerin kapagini agin ve kontrol
sinyali kablolarini ayirin.

11.2 Pozisyoneri ¢ikarma

1. Kontrol sinyali kablolarini pozisyonrden
ayirin.

2. Besleme havasi ve sinyal basinci iin
hatlari ayirin (baglant blogu kullanilan
dogrudan baglant icin gerekli degildir).

3. Pozisyoneri cikarmak igin pozisyoner
Uzerindeki Ug tespit vidasini gevsetin.

11.3 Hurdaya ayirma

Elektrikli ve elektronik ekipman
Ureticisi olarak, atik elektrikli
ekipman (stiftung ear) icin Alman
ulusal sicilinde kayitlyiz,

WEEE sicil no.: DE 62194439

= Yerel, ulusal ve uluslararasi atik
mevzuatlarina uyun.

= Bilesenleri, yaglari ve tehlikeli maddeleri
diger ev atiklariniz ile birlikte hurdaya
ayirmayin.

1 lpucu

Talep izerine, iirini sokmek ve geri
dénistiirmek icin bir servis saglayici
gorevlendirebiliriz.
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12 Ek

12.1 Sahs Sonrasi Hizmetler

Bakim veya onarim isleri ile ilgili olarak ya
da arizalar veya kusurlar ortaya ¢ikhginda
destek icin SAMSON'un Satis Sonrasi
Hizmetler birimi ile irtibata gegin.

E-posta adresi

Satis Sonrasi Hizmetler birimine
aftersalesservice@samson adresi Gzerinden
ulasabilirsiniz.

12.2 Ana ekranin yapisi

Ek

SAMSON AG ve yan kuruluslarinin
adresleri

Dinya ¢apinda SAMSON AG ve yan
kuruluslarinin, bdyilerin ve servislerin adres
bilgilerini web sitemizde (» www.samson.
de) veya tim SAMSON Urin kataloglarinda
bulabilirsiniz.

Gerekli ozellikler
Litfen asagidaki detaylari da belirtiniz:

— Siparisteki siparis numarasi ve poz.
numarasi

- Tip, seri numarasi, Grin yazilimi
versiyonu, cihaz versiyonu

Ekran/numaralandirmasi Agiklama
0-0 Baslangi¢ ekrani: Vana pozisyonu % olarak
0-1 Vana pozisyonu derece olarak
0-2 Ayar noktasi % olarak
0-3 Ayar noktasi sapmasi % olarak
0-4 Besleme basinci bar cinsinden
0-5" Yuva A'daki pnématik modilin durumu
0-6" Yuva B'deki pnématik modilin durumu
0-71" Yuva C'deki opsiyon modilinin durumu
0-8 Yuva D'deki opsiyon modilinin durumu
0-9 Mesailar
0-10 Menii seviyesine gitmek icin &) butonuna basin.

1 Yalnizea hata durumunda gorinir
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Ek

12.3 Meni yapisi ve parametreleri (meni seviyesi)

i Not

Yiritilen meni égelerinin ve parametrelerin mevcudiyeti, pozisyonerin yapilandirmasina ve
kullanilan opsiyon modiillerine baglidir.

12.3.1 Sahada isletme parametreleri

Menu
Ana mendy

Hedef calisma modu

Ayar noktasi (agik dongi
kontroli)

Manuel ayar noktas
(MAN)

Emniyet konumu igin
neden

Okuma yonini degistir

Kullanicr seviyesi

N

Ayarlama araligi/degerler [varsayilan ayarl/tanim

[AUTO]: Otomatik mod

SAFE:  Emniyet konumu

MAN:  Manuel mod

Otomatik moddan manuel moda gegis sorunsuzdur.

-90,0 ila 90,0° [-30,0°]

Vana, bir ayar noktasi belirlenerek agik déngii kontrol modun-
da (pozisyoner heniiz baslatlmamisken) bir pozisyoner tara-
findan manuel olarak hareket ettirilebilir. Derece cinsinden &l-
cim mutlak degildir ve yalnizca bir kilavuz olarak disiinil-
mustur.

-%25,0 ila %125,0 [%0,0]

islem butonu ile manuel ayar noktasini ayarlayin. Pozisyoner
baslatldiginda mevcut hareket/agi % olarak gorintilenir. Po-
zisyoner baslatilmamissa, kolun uzunlamasina eksene gére
konumu derece (°) olarak gosterilir.

Emniyet konumuna gegis nedeni gosterilir. Parametre, yalnizca
emniyet konumunda bir degisiklik olmasi durumunda gérinti-
lenir.

Okuma yoni / nuok pwinyo

Ekranin okuma yoniniin 180° degistirilir.

[Sahada: oku]/Sahada: yaz
Verileri degistirme seceneginin kilidi agilir (bes dakika icinde
herhangi bir ayar girilmezse iptal edilir).
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Menu
Calishrma
Tohrik Unitesi

Pim konumu

Lineer tahrik Gnitesi icin
pim pozisyonu

Ddner tahrik Unitesi icin
pim pozisyonu

Lineer tahrik Unitesi
(uzman) icin pim
pozisyonu

Nominal aralik

Lineer tahrik Unitesi icin
nominal aralik

Déner tahrik Gnitesi icin
nominal aralik

Lineer tahrik Unitesi
(uzman) icin nominal
aralik

Maks. nom. aralik

Tespit edilen nominal
aralik

Baslatma modu

7.2

7.3

7.4

7.5

7.6

7.7

7.8

7.9

7.10

Ek

Ayarlama araligi/degerler [varsayilan ayar]l/tanim

[Lineer tahrik Unitesil

Doner tahrik tnitesi

Lineer tahrik tnitesi (uzman)

Tahrik Gnitesi tipini secin: Pim konumu ve nominal aralik icin
ayri ayar seceneklerine sohip lineer tahrik Unitesi (uzman).

Takip pimi, vana hareketine/agilma agisina bagli olarak
uygun konumda monte edilmelidir (bkz. bslim 3.6,
sayfa 27).

[Yokl/17/25/35/50/70/100/200/300 mm
[90°1/Kol yok

[10] ila 655 mm

Olasi ayar araligi, secilen pim pozisyonuna baglidir. Pim po-
zisyonu girilmediyse, "Nominal aralik" sadece "Lineer tahrik
Unitesi (uzman)" tahrik Gnitesi tipi igin kullanilabilir.

3,6 ila 300,0 mm
9,0 ila 170,0°

3,6 ila 999,0 mm

Pim pozisyonu icin girilen degerlere bagli olarak gosterilen
maksimum olasi nominal aralik.

Doner tahrik tniteleri igin beliflenen nominal aralik gosterilir.

[MAX]: Kapatma elemaninin KAPALI konumundan tahrik tni-
tesindeki karst durdurmaya kadar olan hareketi/agi-
sl.

NOM:

Kapatma elemaninin KAPALI konumundan gosterilen
ACIK konuma kadar dlciilen hareketi/agisi.

MAN: Manuel olarak secilen aralik
SUB:  Yedek kalibrasyonu (baslatma olmadan)
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Ek

Menu

Emniyet konumu

Ayar noktasi (agik dongi
kontroli)

Vana pozisyonu 1'i kabul
et

Vana pozisyonu 1

Vana pozisyonu 2'yi

kabul et

Vana pozisyonu 2
Mevcut vana pozisyonu

Donis yonu

Cikis P3799 (birincil)

Monteli cihaz

YGZIlIm k|5|t|om05|

Havayla doldur
Havalandirma

Vana imzasi dahil
baslatma

7.11

7.13

7.14
7.15

7.16
7.7
7.18

7.19

7.20

7.21
7.22
7.23

Ayarlama araligi/degerler [varsayilan ayarl/tanim

[ATO]: HAVAYLA ACILIR = Sinyal basinci vanayi acar; érne-
§in ariza durumunda kapanan vanada.
ATC:  HAVAYLA KAPANIR = Sinyal basinci vanay kapatr;

ornegin aniza durumunda agilan vanada.

Vana tipini ve tahrik Gnitesinin hareket yonini dikkate alarak
vananin emniyet konumunu tanimlayin:

-90,0 ila 90,0° [-30,0°]

MAN baslatma modunda vananin manuel olarak ayarlanan
ilk son konumu
Kabul etmek icin dogrulayin.

Sadece okuma (kol pozisyonu derece olarak)

MAN baslatma modunda vananin manuel olarak ayarlanan
ikinci son konumu
Kabul etmek icin dogrulayin.

Sadece okuma (kol pozisyonu derece olarak)
-%25,0 ila %125,0 [%0,0]
Saat yéninin tersi/[Saat yoni]

Kolun dénis yénini belirler. Ornek:

Klape mili asagi dogru hareket ettiginde vana kapanir. Bu ey-
lem, pozisyoner kolunun saat yoninin tersine donmesine ne-
den olur (ekrana bakarken).

= Ayar: Saat ydninin fersi

[OUTPUT 138]/OUTPUT 238
Emniyet konumunun esas o|d|g| birincil cikis atanmalidir.
[Cihaz yok]

Hizl egzoz vanasi
Hizh hava beslemesi

Yazilim kisitlamasi, hava cikis kapasitesini tahrik Gnitesinin bo-
yutuna uyarlamaya yarar.

25/50/75/1%100]
25/50/75/1%100]
[Evet]/Hayr

Vana imzasi ile baslatma sirasinda, sinyal basinci vana konu-
mu ile birlikte kaydedilir ve pozisyonerde referans degeri ola-

rak kaydedilir.
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Menu
Bus|otmay| baslat

Baslangig noktasi (zero)
kalibrasyonunu baslat

Yapilandirma
Ayar noktasi isleme

Alt w-aralik degeri

Ust w-aralik degeri

Eylem yoni

7.24
7.25

8.1
8.1.1

Ek

Ayarlama araligi/degerler [varsayilan ayar]l/tanim
Baslatmak igin dogrulayin.
Baslatmak igin dogrulayin.

%[0,0] ila 75,0

Alt ayar noktasi araligi degeri, Ust aralik degerinden ((w-son)
%0 = 4 mA) daha kiicik olmalidir.

Ayar noktasi araligi, w-son ve w-baslangi¢ arasindaki farkhr
ve Aw = %25 = 4 mA olmalidir.

Ayar noktasi araligi %0 ila 100 % = 4 ila 20 mA oldugunda,
vana tim ¢alisma araligi boyunca %0 ila %100 hareket/donis
agist boyunca hareket etmelidir.

Bolinmis aralikl galismada vanalar daha kiigiik ayar noktala-
riyla galisir. iki vanayi kontrol etmek igin kontrol nitesinin
kontrol sinyali, 6rnegin vanalar giris sinyalinin sadece yarisin-
da tam hareket/dénis agisi boyunca hareket edecek sekilde
bolintr (ilk valf, %0 ila 50 = 4 ila 12 mA'ya ayarlanir) ve
ikinci valf %50 ila 100 =12 ila 20 mA'ya ayarlanir).

%25,0 ila {100,0]

Ayar noktasinin Ust aralik degeri, alt aralik degerinden
(w-baslangig) daha biyik olmalidir.

[Artan/artan] veya Artan/azalan

Ayar noktasinin vana konumu iizerindeki etkisi su sekilde be-

lirlenir:

— Artan/artan: ayar noktasi arttikca bir kirresel vana agilir.

— Artan/azalan: ayar noktasi arthkea bir kiresel vana
kapanr.
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Ek

Menu

Karakteristik

Alt x-aralik degeri

Ust x-aralik degeri

Ayarlama araligi/degerler [varsayilan ayarl/tanim

Asagidaki ozelliklerden birini segin:
[lineer]

Esit yizde

Ters esit yizde

Kelevek vana, lineer

Kelebek vana, esit yizde

Doner klapeli vang, lineer
Déner klapeli vana, esit yiizde
Bolmeli kiiresel vana, lineer
Bolmeli kiresel vana, esit yizde
Kullanici tanimh

%[0,0] ila 99,0
Nominal veya ¢alisma araliginda hareket/agi icin alt aralik
degeri

Calisma araligi, vananin gercek hareketi/acisidir ve alt hare-
ket/ag1 aralig degeri ve Ust hareket/agi aralig degeri ile si-
nirlidir. Genellikle, calisma araligi ve nominal aralik aynidir.
Nominal aralik, alt ve st x araligi degerleri ile calisma araligi
icine sinirlandirilabilir.

Deger gosterilir veya girilmesi gerekir. Karakteristik uyarlanir.
Alt ve st x aralik degeleri arasindaki fark en az %1 olmalidir.

%1,0 ila {100,0]

Nominal veya ¢alisma araliginda hareket/agi iin Ust aralik
degeri

Deger gosterilir veya girilmesi gerekir.

Karakteristik uyarlanir.

Ornek: Calisma araligi, rnegin ok biyik boyutlandirilmis
bir kontrol vanasinin araligini sinirlamak igin degistirilir. Bu
fonksiyon icin, ayar noktasinin tim ¢ozinirlik araligr yeni si-
nirlara dénustirlir.

Ekrandaki %0, ayarlanan alt sinira ve %100, ayarlanan st si-
nira karsilik gelir.

Alt ve Ust x aralik degeleri arasindaki fark en az %1 olmalidir.
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Menu

Rampa siresi (yukselme)

Rampa siiresi (disme)

Hareket/sn. (yikselme)
Hareket/sn. (diisme)

Alt son konum

Ayar noktasi kesme
azalmasi (son konum w
<=)

Ust son konum

Ayar noktasi kesme
artmasi (son konum w
>=)

Tanimlama

Urin yazilimi versiyonu
Seri No

Pozisyoner

8.1.7

8.1.9

8.1.10

8.1.11
8.1.12

8.1.13
8.1.14

8.2
8.2.1

8.2.2

8.2.3

Ek

Ayarlama araligi/degerler [varsayilan ayar]l/tanim

[0,0] ila 10000,0 s

Vana agildiginda galisma araliginda hareket etmek igin gere-
ken sire.

Bazi uygulamalarda, tahrik Gnitesinin ¢alisma sirecine gok
hizli girmesini Snlemek icin gegis siresinin sinirlandirilmas
tavsiye edilir.

[0,0] ila 10000,0 s

Vana kapandiginda calisma araliginda hareket etmek icin ge-
reken sire.

%1,0 ila 100,0 [%10,0]

istenen hareket degisikligi, saniye basina % cinsinden
%1,0 ila 100,0 [%10,0]

istenen hareket degisikligi, saniye basina % cinsinden
[Aktif]/ Aktif degil

%0,0 ila 49,0 [%1,0]

Ayar noktast w, vananin kapanmasina neden olan nihai
degerde girilen yizdeye ulasirsa, tahrik Gnitesi derhal
tamamen havalandirilir (HAVAYLA ACILR ile) veya hava ile
doldurulur (HAVAYLA KAPANIR ile). Bu eylem her zaman
vananin maksimum derecede siki kapanmasina yol agar.

Aktif/[Aktif degil]
%51,0 ila 100,0 [%99,0]

Ayar noktasi w, vananin agilmasina neden olan nihai degerde
girilen yiizdeye ulasirsa, tahrik Gnitesi derhal hava ile
doldurulur (HAVAYLA ACILR ile) veya tamamen havalandirilir
(HAVAYLA KAPANR ile). Bu eylem her zaman vananin
tamamen agilmasina yol agar.

Ornek: iic yollu vanalar igin kesmeyi %99'a ayarlayin.

Salt okunur

Mevcut Griin yazilimi versiyonunu gosterir.

Salt okunur

Seri numarasini gosterir.

Uretim numarasini goruntilemek icin onaylayin
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Ek

Meni

HART® iletisimi

Kilitli

Sabit deger (iletisim)
Sabit deger (iletisim)
Yoklama adresi
Doéngi akim degeri
Etiket no.

Etiket no. (uzun)
Baslama ekleri
Cihaz bayragini bulun
Kontrol parometre|eri
Ol bant

Dahili eylem bilesenini
etkinlestir

Kp (besleme havasi)
Ki (besleme havasi)
Kd (besleme havasi)
Kp (havalandirma)

Ki (havalandirma)

Kd (havalandirma)

Yazilim kisitlamasi
(besleme havasi)

Yazilim kisitlamasi
(havalandirma)

Son konum (optimize)

8.3

8.3.1
8.3.2
8.3.3
8.3.4
8.3.5
8.3.6
8.3.7
8.3.8
8.3.9
8.4

8.4.1
8.4.2

8.4.3

8.4.4

8.4.5

8.4.6

8.47

8.4.8

8.4.9

8.4.10

8.4.12

Ayarlama araligi/degerler [varsayilan ayarl/tanim

Evet/[Hayir]

Aktif /[Aktif degil]

%1,0 ila {100,0]

[0]ila 63

0/1

En fazla 8 karakter girisi
En fazla 32 karakter girisi
[5]ila 20

Evet/[Hayir]

%l0,11 ila 100,0
[Akiif] (PID)/Akiif degil (PD)

Kontrol modu, PD'den PID kontroldre veya tam fersi sekilde
degistirilebilir.
[3,5] ila 100

Besleme havasi icin oransal bilesenin kazang ayari

0,1ila 3,0[0,8]
Besleme havasi icin dahili eylem bileseninin kazang ayari

0,5 ila 100,0 [20,0]

Besleme havasi igin tirev bilesenin kazang ayari

[3,5] ila 100,0

Havalandirma icin oransal bilesenin kazang ayari
0,1ila 3,0 [0,8]

Havalandirma igin dahili eylem bileseninin kazang ayari
0,5 ila 100,0 [20,0]

Havalandirma igin tirev bilesenin kazang ayari
25/50/75/1%100]

Besleme sirasinda pnématik modilde (yuva A) debi
kistlamasinin % olarak ayarlanmasi

25/50/75/1%100]
Havalandirma sirasinda pnématik modilde (yuva A) debi
kistlamasinin % olarak ayarlanmas

[AKiif]/ Akiif degil
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Meni
Yuva opsiyonlari

Cebri havalandirma
anahtar

Durum 73799 C
Tanimlama

Yuva C

Durum 723799 D
Tanimlama

Yuva D

Pnématik modiller
P3799 A: durum
Tanimlama

P3799 B: durum

Tanimlama

Ayarlama araligi/degerler [varsayilan ayar]l/tanim
8.5
8.5.1 Salt okunur

8.5.2 Salt okunur

8.5.3 Salt okunur

8.5.4 C.1/C.2/C.3 igin parametreler (bkz. bolim 12.3.2)
8.5.5 Salt okunur

8.5.6 Salt okunur

8.5.7 D.1/D.2/D.3 igin parametreler (bkz. bolim 12.3.2)
8.6

8.6.1 Salt okunur

8.6.2 Salt okunur

8.6.3 Salt okunur

8.6.4 Salt okunur

12.3.2 Opsiyon modillerinin parametreleri

Ek

i Not

Parametrelerin mevcudiyeti, kullanilan opsiyon modiillerine baglidir.

Menu

Ayarlama araligi/degerler [varsayilan ayar]l/tanim

Yapilandirma 8
Yuva opsiyonlari 8.5
Yuva C 8.5.4
Yuva C.1/C.2/C.3 8.5.4.2.../8.5.4.4.../8.5.4.6...
Yuva D 8.5.7
Yuva D.1/D.2/D.3 8.5.7.2../8.5.7.4.../8.5.7.6...
Terminal aciklamasi l Salt okunur
Fonksiyon .2 ikili giris (24 V)
EB 8493 TR 125



Ek

Menu

Yap||ond|rma

Akiif ikili giris ile eylem

ikili giris Uzerinden sabit
deger

Kenar kontroli

Fonksiyon

Mod
Kenar kontroli

Fonksiyon
Fonksiyon

Konum vericisinin ey|em
yonu

Konum vericisindeki hata
mesaiji

Sinir

Mevcut durum
Analog cikis sinyali
Mevcut durum
Analog cikis sinyali
Testi baslat

Testi baslat

Test modu

Analog cikis test sinyali

.14
.15
.16
L7
.18
.19
..20
.21
.22

Ayarlama araligi/degerler [varsayilan ayarl/tanim

Kontak (anahtar)
Kontak (0 ila 24 V)

Anahtarlama durumu

Yerel yazma korumasini etkinlestir
PST'yi baslat

FST'yi baslat

Vanay: sabit degere kadar hareket ettir

%0,0 ila 100,0

Aktif = Anahtar kapali
Aktif = Anahtar acik

Okuma
Yazilim sinir anahtar
Ariza alarmi gikisi

Sinir altinda
Sinir Ustinde

iletken/ yUksek
Kilitleme/dusuk

Kacak sensori
Konum vericisi

Artan/artan
Artan/azalan

Yok
dissuk
yuksek

-%20,0 ila 120,0

Salt okunur

Salt okunur

Salt okunur

Salt okunur

Baslatmak igin dogrulayin.
Baslatmak igin dogrulayin.
Salt okunur

-%10,0ila 110,0
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Ek

12.3.3 Okunabilir proses verileri

Meni

Proses verileri 9
Mevcut calisma modu 9.1
Emniyet konumu igin 9.2
neden

Ayar noktas 9.3
Manuel ayar noktasi 9.4
(MAN)

Filtre sonrasi ayar noktasi 9.5

Vana pozisyonu 9.6
Vana pozisyonu 9.7
Ayar noktasi sapmasi 9.8
Besleme basinci 9.9
Cihaz icindeki sicaklik 9.10
Sabit deger (iletisim) 9.11
Sabit deger (iletisim) 9.12

ikili giris Uzerinden sabit  9.13
deger

ikili giris Uzerinden sabit  9.14
deger

T98 (besleme havasi) 9.15

T98 (havalandirma) 9.16

Ayarlama araligi/degerler [varsayilan ayar]l/tanim

Meveut galisma modunu gésterir

Emniyet konum nedeni gosterilir

% cinsinden Slciim

Ayarlanan set degerinin okunmasi

Ayar noktasi islemeden sonra ayarlanan ayar noktasinin
okunmasi (bdlinmis aralik, siki kapanma fonksiyonu vb.)

% cinsinden &lcim
Derece cinsinden 6lcim
% cinsinden Slcim

bar cinsinden Slcim

°C cinsinden 8lcim
Aktif/ Aktif degil

% cinsinden &lcim

Akiif/ Aktif degil
% cinsinden 6lcim

ms cinsinden okuma: %0'dan %98'e kadar bir adima ulasmak
iizere havayla doldurmak icin gereken siire. Deger, baslatma
sirasinda belirlenir.

ms cinsinden okuma: %0'dan %98'e kadar bir adima ulasmak
tzere havalandirmak icin gereken sire. Deger, baslatma sira-
sinda belirlenir.
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Ek

Meni Ayarlama araligi/degerler [varsayilan ayar]/tanim
Tanilama/bakim 10

Cihaz durumu 10.1

Durum mesaijlari 10.1.1

Yogusuk durum 10.1.1.1

Calistirma 10.1.1.2

Yapilandirma 10.1.1.25 Gosterilebilecek mesailar:

Proses verileri 10.1.1.38 bkz. bélim 12.3.4

Tanilama 10.1.1.44

Basing sensorleri meveut  10.1.2 EveI/Haylr Slctimu

OUTPUT 138: basinc 10.1.3 bar cinsinden dlcim

QUTPUT 238: basing 10.1.4 bar cinsinden 8lcim

Besleme basinci 10.1.5 bar cinsinden Slcim

Toplam vana hareketi 10.1.6 Toplam tam vana hareket dongisi

Toplam vana hareketi 10.1.7 Toplam vana hareketi sinir

sinirt x 1000

Ayar noktasi sapmasi icin 10.1.8 sn cinsinden olcim Gecikme siresi yalnizca operatdr ya-
gecikme sresi zilimi kullanilarak ayarlanabilir.

Ayar noktasi sapmast igin 10.1.9 Hata izleme icin kullanilir.

tolerans bandi +/-

Cihaz icinde maks. 10.1.10 °C cinsinden 8lcim

sicakhk 1

]C):ihoz icinde min. sicaklik 10.1.11 °C cinsinden 6lcim

Calisma saati sayac 10.1.12 g:sa:dd:ss cinsinden Sleim

Baslatma sayisi 10.1.13 Son baslatmadan beri say:

Baslangic noktasi (zero)  10.1.14 Son baslangig noktasi (zero) kalibrasyonundan beri say
kalibrasyonu sayisi

Testler 10.2

Adim yant testi (PST) 10.2.1

Testi baslat 10.2.1.1 Testi baslat

Test durumu 10.2.1.3 ilerleme cubugu olarak 6lctim

iptal edildi: x izleme 10.2.1.4 % cinsinden dlcim. Aralik ihlal edildiginde iptal edilir.
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Menu
Adim yanit testi (FST)
Testi baslat

Test durumu

10.2.2
10.2.2.1
10.2.2.3

Ayarlama araligi/degerler [varsayilan ayar]l/tanim

Testi baslat

ilerleme cubugu olarak slcim

Ek

11 Gorintilenen deger yalnizca bilgi amaglidir. Ortam sicaklig izin verilen araligr ashiginda veya alh-
na distiginde hichir hata mesaiji gorintilenmez (bkz. bolim 3.7, sayfa 28).

12.3.4 Tanilama: durum mesaijlari

Meni
Tanilama/bakim
Cihaz durumu
Durum mesaijlari
Yogusuk durum
Calistirma
Baslatma hatasi

Yanlis calisma modu

Hareket cok kiicik

Strok mesafesine
ulasilamad

Hareket yok
Pim konumu
iptal edildi (kontrol

dogrulugu)

Distk kontrol dogrulugu

Positioner not initialized
(Pozisyoner baslahlmad)

10
10.1

10.1.
10.1.
10.1.1.
10.1.
10.1.
10.1.1.
10.1.
10.1.
10.1.1.

10.1.1.
10.1.1.
10.1.1.
10.1.1.
10.1.1.
10.1.1.
10.1.1.
10.1.1.

10.1.1.
10.1.1.

Ayarlama araligi/degerler [varsayilan ayar]/tanim

Durum gosterimi

Durum gosterimi

Durum gosterimi

Yanlis calisma modu ayarlanmis.
Mesaii silmek icin onaylayin.
Belirlenen hareket, sinirin altinda.
Mesaii silmek icin onaylayin.

Algilanan nominal hareket, ayardaki degerden daha
kicuktir.

Mesaii silmek icin onaylayin.

Olasi neden: vana blokesi.

Mesaii silmek icin onaylayin.

Ayarlanan kol M, strok mesafesi ile uyusmuyor.
Mesaii silmek icin onaylayin.

Kontrol kriterleri saglanmiyor.

Mesaii silmek icin onaylayin.

Kontrol kriterleri saglanmiyor. Pozisyoner kullaniimaya
hazir kaliyor.

Mesaii silmek icin onaylayin.

Pozisyoner baslatilmalidir.
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Ek

Menu

Initialization canceled
(external) (Baslatma iptal

edildi (haricen))

Aci sinirflamasi

Zaman asimi

Yapilandirma

P3799: combination
(kombinasyon)

Pnomatik modil yok

Basing sensory arizasi

Combination Z3799
(Kombinasyon Z)

Cebri havalandirma
anahtari yanlis

Yuva C.1: ikili giris aktif
Yuva C.2: ikili giris aktif
Yuva C.3: ikili giris aktif
Yuva D.1: ikili giris aktif
Yuva D.2: ikili giris aktif
Yuva D.3: ikili giris aktif
Proses verileri

Calisma modu AUTO
degil

Cebri havalandirma
fonksiyonu

Test devam ediyor

10.1

10.1
10.1
10.1
10.1

10.1
10.1
10.1

10.1

10.1

10.1
10.1

10.1

10.1
10.1
10.1
10.1
10.1
10.1
10.1
10.1

10.1

10.1

119

.1.20
1.21
1.22
.1.23

.1.24
.1.25
.1.26

1.27

.1.28

1.29
.1.30

1.31

.1.32
.1.33
.1.34
.1.35
.1.36
1.37
.1.38
.1.39

.1.40

1.41

Ayarlama araligi/degerler [varsayilan ayarl/tanim

Baslatma iptal edildi; or. cebri havalandirma veya IP
kapatma nedeniyle.

Mesaii silmek icin onaylayin.
izin verilen maksimum dénis acisi (£30°) asildi.
Mesaii silmek icin onaylayin.

Baslatma ¢ok uzun siriyor.
Olasi neden: vana blokesi.

Mesaii silmek icin onaylayin.
Durum gosterimi

Pnématik modillerin izin verilmeyen kombinasyonu

(bkz. Tab. 14, sayfa 71).

Takili pnématik modil olmadiginda gorinen mesaij (en
az bir pnématik modil takilmalidir).

Basing sensorleri ile iletisim yoktur. Kusurlu basing
sensorleri.

Mesaii silmek icin onaylayin.

Yuva C ve D'de ayni opsiyon modilleri takil.

Cebri havalandirma anahtari, surada agiklandigr gibi
ayarlanmishr: Tab. 18, sayfa 88.

Durum aktif.
Durum aktif.
Durum aktif.
Durum aktif.
Durum aktif.
Durum akif.
Durum gosterimi

Meveut galisma modu AUTO degil.
Cebri havalandirma aktif.

Bir test yapiliyor.
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Menu

Emergency mode active
(Acil durum modu aktif)

Tanilama

Friction change (open
position) (Surtinme
degisikligi (agik konum))

Friction change (mid-
position) (Surtinme
degisikligi (orta konum))

Friction change (closed
position) (Surtinme
degisikligi (kapali
konum))

Valve signature failed
(Vana imzasi arizali)

No supply pressure
(Besleme basinci yok)

Dusik besleme basinci

Supply pressure > 10 bar

(Besleme basinci >

10 bar)
PST

PST: iptal kriterleri
saglaniyor

PST: baslama kriterleri
saglanmiyor

FST

FST: iptal kriterleri
saglaniyor

FST: baslama kriterleri
saglanmiyor

Pnomatik modil A
(P3799 A)

10.1

10.1
10.1
10.1

10.1

10.1

10.1

10.1
10.1

10.1

10.1

10.1

10.1

10.1

10.1
10.1

10.1

10.1

.1.42

.1.43
.1.44
.1.45

.1.46

.1.47

.1.48

.1.49
.1.50

.1.51

.1.52

.1.53

.1.54

.1.55

.1.56
.1.57

.1.58

.1.59

Ayarlama araligi/degerler [varsayilan ayar]l/tanim

Acil durum modu aktif. Olasi neden: hareket élcimi
diizgiin calismiyor.

Mesaii silmek icin onaylayin.
Durum gosterimi

Vananin agik konumu araligindaki sirtinme kosullar:
degisti.

Vananin orta konumu araligindaki sirtinme kosullari
degisti.

Vananin kapali konumu araligindaki sirtinme kosullari
degisti.

Tamamlanmis bir vana imzast icin kosullar yerine
getirilmedi.

Mesaii silmek igin onaylayin.

Besleme basinci yok.
Besleme basinci cok dijsik.
Besleme basinci ¢ok yiksek.
Durum gosterimi

PST iptal edildi.

PST baslamadi.

Durum gosterimi

FST iptal edildi.
FST baslamadi.

Durum gosterimi

Ek
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Menu
P3799: ariza

P3799: hareket bozuk

P3799: bakim gerekli

P3799: baslatma hatasi

Pnomatik modil B

(P3799 B)
P3799: ariza

P3799: hareket bozuk
P3799: bakim gerekli
P3799: baslatma hatasi
AMR sinyali aralik

disinda

Donanim hatasi

Toplam vana hareketi
sinirt asildi

Lower end position
shifted (Alt son konum
kayd)

Upper end position
shifted (Ust son konum
kaydi)

10.1
10.1
10.1
10.1
10.1
10.1
10.1
10.1
10.1

10.1
10.1
10.1
10.1
10.1
10.1
10.1
10.1
10.1
10.1
10.1

10.1

10.1

10.1
10.1

10.1

.1.60
.1.61
.1.62
.1.63
.1.64
.1.65
.1.66
1.67
.1.68

1.69
.1.70
171
1.72
1.73
1.74
1.75
1.76
1.77
.1.78
1.79

.1.80

.1.81

.1.82
.1.83

.1.84

Ayarlama araligi/degerler [varsayilan ayarl/tanim
Pnomatik modilde hata. Degistirilmesi gerekebilir.
Mesaii silmek icin onaylayin.

Olasi neden: besleme basinci yok, dahili hata, kusur.
Mesaii silmek icin onaylayin.

Olasi neden: siirtinme kosullari degisti.

Mesaii silmek icin onaylayin.

Baslatma kosullari yerine getirilmedi.

Mesaii silmek icin onaylayin.

Durum gosterimi

Pnomatik modilde hata. Degistirilmesi gerekebilir.
Mesaii silmek icin onaylayin.

Olasi neden: besleme basinci yok, dahili hata, kusur.
Mesaii silmek icin onaylayin.

Olasi neden: sirtinme kosullari degisti.

Mesaii silmek icin onaylayin.

Baslatma kosullari yerine getirilmedi.

Mesaii silmek icin onaylayin.

Hareket dlcimi kusurlu.

Mesaii silmek icin onaylayin.

Dahili cihaz hatasi. Baslatma tusu (INIT) sikismis.
SAMSON'un Satis Sonrasi Hizmetler birimi ile iletisime
gegin.

Toplam vana hareketi siniri asildi.

Olasi neden: pozisyonerin montaj diizeni veya hareket
baglantisi kaymishr.

Mesaii silmek icin onaylayin.

Olasi neden: pozisyonerin montaj diizeni veya hareket
baglantisi kaymishr.

Mesaii silmek icin onaylayin.
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Menu

Dinamik stres faktri
asildi

Ayar noktasi sapmasi

Brownout (Gerilim
dusukligu)

Current too low (Akim

cok disik)
IP kapatma

Current too high (Akim
cok yiksek)

Aci sinirlamasi

Cihaz icindeki sicaklik

min. sinirin o|hndo

Cihaz icindeki sicaklik

maks. sinirin stinde

Giinlisk kaydi durduruldu

10.1

10.1

10.1

10.1
10.1

10.1
10.1

10.1

10.1
10.1

10.1

10.1
10.1

.1.85

.1.86

.1.87

.1.88
.1.89

.1.90
.1.91

.1.92

.1.93
.1.94

.1.95

.1.96
1.97

Ayarlama araligi/degerler [varsayilan ayar]l/tanim

Sinir asildi. Vana salmastrasini degistirmek gerekebilir.

Kontrol dongisi hatasi, vana artik tolere edilebilir
sireler icinde kontrol edilen degiskeni izlemiyor.

Kisa sureli gl arizasi. Pozisyoner kullanilmaya hazir
kaliyor.

Mesaii silmek icin onaylayin.

Ayar noktasi < 3,7 mA

Ayar noktasi < 3,85 mA

Ayar noktasi > 22 mA. Pozisyoner kullanilmaya hazir
kaliyor.

izin verilen maksimum dnis acisi (£30°) asildi (sadece
agtk dongi kontrol modundai).

Mesaii silmek icin onaylayin.

Uyari, pozisyonerin calismasini etkilemiyor.
Uyari, pozisyonerin galismasini etkilemiyor.

Tum ginlik kayitlarini yazmak mimkin degildi.

Mesaii silmek igin onaylayin.

Ek
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12.3.5 Sifirlama fonksiyonlari

Menii
Sifirlama fonksiyonlar:

Reset diagnosis
Reset (standard)
Reset (advanced)

Restart

Reset initialization

12.3.6 Sihirbaz

Menu
Sihirbaz

Okuma yoni

Sprache/Dil

Ayarlar tamamland,

11

11.2

11.3

11.4
11.5

12
12.1

12.2

12.3

Ayarlama araligi/degerler [varsayilan ayarl/tanim

Grafikler ve histogramlar dahil tiim tani fonksiyonlarini
sifirlar.

Pozisyoneri teslimat sirasindaki durumuna sifirlar. Tahrik
Unitesine ve vanaya 6zel ayarlar degismeden kalir.

Tim parametreler, teslimat sirasinda ayarlanan
varsayilan degerlerine sifilanacakhr.

Pozisyoner kapatilir ve yeniden baslatlir.

Calistrma ayarlari igin tim parametreler sifirlanir.
Sonrasinda pozisyoner tekrar baslatilmalidir.

Ayarlama araligi/degerler [varsayilan ayarl/tanim

[Sag pnomatik baglanh]/Sol pnomatik baglanh

Montaj konumu, pnématik modiller ekranin saginda
veya solunda olacak sekilde

[English]/Deutsch/Francais
Mend dili
Sihirbazdan ¢k
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SMART IN FLOWW CONTROL.

SAMSON

EU Konformitatserklarung/EU Declaration of Conformity/
Déclaration UE de conformité

Die alleinige Verantwortung fiir die Ausstellung dieser Konformitatserklarung tragt der Hersteller/
This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer/
La présente déclaration de conformité est établie sous la seule responsabilité du fabricant.

Fir das folgende Produkt/ For the following product/Nous certifions que le produit

Stellungsregler TROVIS/TROVIS SAFE HART® /
Positioner TROVIS/TROVIS SAFE HART® / Positionneur TROVIS/TROVIS SAFE HART®
Typ/Type/Type 3793
— Option M,N,P,T,V

wird die Konformitat mit den einschléagigen Harmonisierungsrechtsvorschriften der Union bestatigt/
the conformity with the relevant Union harmonisation legislation is declared with/
est conforme a la Iégislation d'harmonisation de I'Union applicable selon les normes:

EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007

EMC 2014/30/EU +A1:2011, EN 61326-1:2013

RoHS 2011/65/EU EN 50581:2012

Hersteller / Manufacturer / Fabricant:

SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT
WeismlillerstralBe 3
D-60314 Frankfurt am Main
Deutschland/Germany/Allemagne

Frankfurt/ Francfort, 2017-07-29
Im Namen des Herstellers/ On behalf of the Manufacturer/ Au nom du fabricant.

iv. W, g A% M,

ce_3793_de_en_fra_rev07.pdf

Hanno Zager Dirk Hoffmann
Leiter Qualitatssicherung/Head of Quality Managment/ Zentralabteilungsleiter/Head of Department/Chef du département
Responsable de I'assurance de la qualité Entwicklungsorganisation/Development Organization
SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT Telefon: 069 4009-0 - Telefax: 069 4009-1507 Revison 07
Weismiillerstrae 3 60314 Frankfurt am Main E-Mail: samson@samson.de
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SMART IN FLOW COMNTROL.

SAMSON

EU Konformitatserklarung/EU Declaration of Conformity/
Déclaration UE de conformité

Die alleinige Verantwortung fiir die Ausstellung dieser Konformitatserklarung tragt der Hersteller/
This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer/
La présente déclaration de conformité est établie sous la seule responsabilité du fabricant.

Fir das folgende Produkt/ For the following product/ Nous certifions que le produit

Stellungsregler TROVIS/TROVIS SAFE HART® /
Positioner TROVIS/TROVIS SAFE HART® / Positionneur TROVIS/TROVIS SAFE HART®
Typ/Type/Type 3793-110, -510, -810

entsprechend der EU-Baumusterpriifbescheingung BVS 16 ATEX E 117 ausgestellt von der/
according to the EU Type Examination BVS 16 ATEX E 117 issued by/
établi selon le certificat CE d'essais sur échantillons BVS 16 ATEX E 117 émis par:

DEKRA EXAM GmbH
Dinnendahlstralie 9
D-44809 Bochum
Benannte Stelle/Motified Body/Organisme notifié 0158

wird die Konformitat mit den einschlagigen Harmonisierungsrechtsvorschriften der Union bestatigt/
the conformity with the relevant Union harmonisation legislation is declared with/
est conforme a la législation d'harmonisation de I'Union applicable selon les normes:

EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2010,

EMG 201 30EU EN 61326-1:2006
EN 60079-0:2012+A11:2013,
Explosion Protection 2014/34/EU EN 60079-11:2012, EN 60079-15:2010,

EN 60079-31:2014

Hersteller / Manufacturer / Fabricant:

SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT
Weismillerstrale 3
D-60314 Frankfurt am Main
Deutschland/Germany/Allemagne

5 Frankfurt/ Francfort, 2017-01-26
Im Mamen des Herstellers/ On behalf of the Manufacturer/ Au nom du fabricant.

iV, Gt }( RIK iV %‘a’j ’

@ Gert Nahler Dr. Julian Fuchs
=) Z {ead of Dep /Chef du dép Z Head of Depariment/Chef du département
8 i und i 5 und i
D and Integration Technologi
SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT Tedafon: 069 4009-0 - Telefax: 069 40091507 Revison 06
Weismillerstrafie 3 60314 Frarnikfurt am Main E-Mail: samson@samson.de
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SMART IN FLOW COMNTROL.

SAMSON

EU Konformitétserklarung/EU Declaration of Conformity/
Déclaration UE de conformité

Die alleinige Verantwortung fiir die Ausstellung dieser Konformitatserklarung tragt der Hersteller/
This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer/
La présente déclaration de conformité est établie sous la seule responsabilité du fabricant.

Fir das folgende Produkt/ For the following product/ Mous certifions que le produit

Stellungsregler TROVIS/TROVIS SAFE HART® /
Positioner TROVIS/TROVIS SAFE HART® / Positionneur TROVIS/TROVIS SAFE HART®
Typ/Type/Type 3793-850

entsprechend der Baumusterpriifbescheingung BVS 16 ATEX E 123 ausgestellt von der/ according to
the Type Examination BVS 16 ATEX E 123 issued by/
établi selon le certificat d'essais sur échantillons BVS 16 ATEX E 123 émis par:

DEKRA EXAM GmbH
Dinnendahlstralle 9
D-44809 Bochum

wird die Konformitét mit den einschldgigen Harmonisierungsrechtsvorschriften der Union bestatigt/
the conformity with the relevant Union harmonisation legislation is declared with/
est conforme a la législation d'harmonisation de I'Union applicable selon les normes:

EN 61000-8-2:2005, EN 61000-6-3:2010,

St EN 61326-1:2006
_ _ EN 60079-0:2012+A11:2013,
Explosion Protection 2014/34/EU Shpditligtr i b

Hersteller / Manufacturer / Fabricant:

SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT
Weismdllerstralie 3
D-60314 Frankfurt am Main
B Deutschland/Germany/Allemagne

Frankfurt/ Francfort, 2017-01-26
Im Mamen des Herstellers/ On behalf of the Manufacturer/ Au nom du fabricant.

V. bk o iv LA

3

Gert Nahler Dr. Julian Fuchs

{ead of D hef du fead of Dep Chef du
und i i dte und
Develop ion and Integration Technolog
SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT Telefon: 069 4009-0 - Telefax: 069 4009-1507 Revison 06
‘Wessmillerstralle 3 50314 Frankfurt am Main E-Mail: samsong@samson.de
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Translation
EU-Type Exammatlon Certificate

Equipment intended for use in potentially exj pt
Directive 2014/34/EU

EU-Type Examination Certificate Number: BWS 16 ATEX E 117
Product: Positioner type TROVIS  TROVIS SAFE 3793 - **0 HART®
Manufacturer: SAMSON AG

Address: Welismillerstraie 3, 60314 Frankfurt am Main, Gerrrml'lylI

This product and any acceptable variations thereto are specified in the ai;perldix
the documents referred to therein.

DEKRA EXAM GmbH, Notified Body number 0158, in
2014/34/EU of the European Parliament and of the Council,

Annex Il to the Directive.
The examination and test results are remrd_e n

EN 60078-0:2012 + A11:2013 General fequim 6
EN 60078-11:2012
EN 60079-15:2010
EN 60078-31:2014

If the sign "X" is placed after the cei te.nun
Special Conditions for Use spec:lﬁed In he ﬁpe

product. Furlhar requirements of the Directiv p
praduct. These are nat covered by this cemﬁaaté.

The marking of the product shall include the following: '/

11 2G Ex ia IIC TAIT6 Gb /
€ W20 Exig e TBsC Dy 1O bPE 37834110
11 3G Ex nA IIC T4/T6 Ge
€ 1120 Extb lic Tesec Db 10" vPe 3793610

€ NZDExtbIICTESCDb  fortype 3793 - 510

DEKRA EXAM GmbH
Bochum, 2016-12-01

Signed: Dr. Franz Eickhoff Signed: Ralf Leiendecker

Certifier Approver

10600 BVE 18 ATEX E 117
This centificata may only be reproduced in ils entirety and withoul any change.

o DEKRA EXAM GribH, Dinnendahistrasse 9. 44808 Bochum, Germany.

telephone +49.234. 3896105, Fax +49.234.3696-110, 2s-examdexra com

EB 8493 TR



13 Appendix
14 EU-Type Examination Certificate
BVS 16 ATEX E 117

15 Product description ll-
151  Subject and type I"

Positioner TROVIS / TROVIS SAFE 3793 HART®
3793-becdefghijkimnopq

X X % Ilx x|x x

Explosion protection

1 0 112G ExiallC T4/T6 Gb /Il 2D Ex ia IllC T85°C Db
0 112D Extb lliC T85°C Db

1
1 0 N 3GExnAlIC T4/T6 Ge /112D Ex tb IC T85°C Db™
c d ;

| Function (not safety relevant)
e

b ¢ d‘e f glh ilj k I‘m'n‘olplq

oo =

| Pneumatics (not safety releval
f g

i, "f’r"*’x’f"*’f’rf
/ /"f/fr"f/; f/f’fff
Iy
By Inp

feres
l,,-’—”f,,rl'_:"’llr
0)‘:3»‘;;'" i
/ g

4 blanking plugs
1 cable gland, 3 basnxing pluﬁs

Housing material
0 Standard aluminum die casi
1 Stainless steel
n

| o Tal " .z

I PP (not safety relevant)
Q
| Additional approvals (not safety relevant)

P
| Ambient temperature (not safety relevant)
q

Page 2 of & of BVS 18 ATEXE 117
Emkl: This certificate may only be reproduced in its entirety and without any chanpe.
+]

o ol DEKRA EXAM GmbH, Dinnendahlstrasse §. 44809 Bochum, Germany,
telephone +48,234 3666.105, Fax +49 234 3668110, 25-sxamdekra. com
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152 Description

The TROVIS/TROVIS SAFE 3793 HART® Positioner is a single or double aang position
attachment to pneumatic control valves, ,
The positioner ensures a predetermined assignment of the valve position (controlled \-'al‘laF'
the input signal (reference variable w). It compares the input signal received from a conl

to the travel or rotational angle of the control valve and issues a corresponding | output signal
I (output vari y) for the ¢ tic actuator.

The apparatus consists of an enclosure with degree of pratection IP56 and contains se
mounted PCBs. In addilion to the power supply terminals +11 / -12 the device contains |
different options modules. The options modules provide additional connection terminals
circuits. The serial interface (5 pin socket) for performing a firmware update ma]! cnly 5%
the manufacturer.

Depending on the type of the apparatus there are different types of prot 4 o]
Type 3793 - 110... has type of protection ‘ia’ and it may be used for Ca

(Zone 1 and Zone 21). ﬁ‘}
Type 3793 - 510... has type of protection 'tb’ and it may be used :
Type 3793 - 810... has type of protection ‘nA’ and 'tb’ and it nfay,;ig
(Zone 2 and Zone 21).

on the lype label of the options modules
protection ‘ia’, if it has ever been con

The Options Module Gode P u)&udes ; ;:Mﬂjp{ij s

(Certficats: PTB 00 ATEX 2049) 7 ’ff/f;,,;:';h W
" / f. /,,f; " J’f,'e"f,e

For types 3793 - 110... tion ! ) w‘:(en odul

opticns module is supp
thermal ratings.

15.3 Parameters

15.3.1  Electrical Parameters

15.3.1.1 Signal Circuit Terminal +11/-12

Nominal input current Iy

MNominal input power Pn

For types 3793 - 110...

Maximum input voltage U

Maximum input current I /TS
Maximum input power P aspEls el |
Maximum internal capacitance C; 16.3 nF
Maximum internal inductance L, negligible

Page 3 of 6 of BYS 16 ATEXE 117
a-}-‘ 3 This cestificale may enly be reproduced in its entirety and withoul any changs.

DAKKS
TR DEKRA EXAM GmibH, Dinnendahlstrasse 9, 44809 Bochum, Germany,
telaphaone +49.234.3606-105, Fax +49.234 3898110, 2s-exam@dekra com
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Nominal input voltage Un
Nominal input power Py

For types 3793 - 110...

Maximum input voltage U

Maximum input current Iy

Maximum input power Py
internal capacit; G

Maximum internal inductance L,

15.3.1.3 Binary Output (NAMUR) Terminal +83 /-84

MNominal input voltage Un
MNominal input power Py
For types 3793 - 110... _ %;?%%ﬁ i
o S T
i | | //; R
Maximum input power P /7//?;/5/2(:;?,,”;#;;
/e

/ I 1,
Y /
}%{éﬁ—%ﬁ;ﬁyﬁ? f
/ // / g

Maximum internal capacitance

Maximum internal inductance )

15.3.1.4 Binary Input (24 V DC) Termina

Nominal input voltage
Nominal input power

For types 3783 - 110,
Maximum input voltagi
Maximum input current -
Maximum input power

Maximum internal capacitance ' G,
Maximum internal inductance L

15.3.1.5 Position Transmitter Terminal +31/-32

Nominal input voltage Uy

Nominal input power Pn

For types 3793 - 110...

Maximum input voltage u;

Maximum input current I

Maximum input power P

Maximum internal capacitance C; 111 nF
Maximum internal inductance L negligible

Page 4 of & of BVS 16 ATEXE 117
This cerlificate may only be reproduced in its entirety and without any change.

DEKAA EXAM GmbH, Dirnendahistrasse 9, 44800 Bochum, Gemmany,
telaphone +41 234, 3506.108, Fax +49.234 3698110, 2s-exam{dera com
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16.3.1.6

15317

16.3.1.8

Forced Venting Terminal +81/-82

Nominal input voltage Uy o
Nominal input power Py 173

For types 3793 - 110... X

Maximum input voltage U |28
Maximum input current I 15
Maximum input power P, J 1

Maximum internal capacitance C
Maximum internal inductance |

Inductive Limit Switches Terminals +41 [ -42 and +51 / -52
Nominal input voltage Un
Nominal input power Py

For types 3793 - 110...
Supply variant
Maximum input voltage u;
Maximum input current I
Maximum input power

Maximum internal capacitance
Maximum internal inductance

Nominal input vai_tq'g'e'...".
Nominal input power

For types 3793 -110...
Maximum input voltage
Maximum input current
Maximum input power P,

Maximum internal capacitance G,
Maximum interial inducknca? /L7 //

15.3.2  Thermal Parameters
16.3.2.1 Types 3793 - 110... Group Il applications (type of protectionia)
Temperature Class T4 "1
Temperature Class T6
Operation with Inductive Limit Switches supply variant type 3 SIEEd /
Temperature Class T4 40 °C & Tomp = +70 °C
Temperature Class T6 40 °C 5 Typ 5 +45 °C
15.3.2.2 Types 3793 - 110... Group Il applications (type of protection ia)
Maximum surface temperature T 85°C -40°C £ Tamp S +55 °C
15.32.3 Types 3793 - 810... (type of protection nA)
Temperature Class T4 -40 °C = Typy s +80 °C
Temperature Class T A0°C S Tymp S +55°C
> Page 5 of & of BVS 16 ATEX E 117
EZ;MR!(S This certificate may only be reproduced in its entirety and without any changs.
T B DEKRA EXAM GrrbH, Dininendablstrasse 9, 44809 Bochum, Garmany,

telephone +48.234 3396-105, Fax +49 234 3698.110, 7s-examidekra.com
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15.3.2.4 Types 3783 - 510... and types 3793 - 810... (type of protection tb) k
Maximum surface temperature T 85 °C 40 *C

16 Report Number
BVS PP 16.2199 EU, as of 2016-12-01

17 Special Conditions for Use
None

18 Essential Health and Safety Requirements
The Essential Health and Safety Requirements are covered by th

19 Drawings and Documents

We confirm the correctness of the translation from
In the case of arbitration only the German wording s

DEKRA EXAM GmbH .~~~
Bochum, dated 2016-12-01
BVS-LeiMu 312067

Page & of 6 of BVS 16 ATEXE 117
l-;‘ s Tris certificate may only be reproduced In its enlirety and without any change,
= S DEKRA EXAM GribH, Dinnendahistrasso 0, 44809 Bochum, Germany

1elepnong +49. 234 3696.105, Fax +49 234 3696110, 25-exam@dekra com
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Translation
Type Examination Certificate

2 Ccunponeni Intended for use | onfin an Equipment or Protective System tnlonded fol

Directive 201 MMFEU

3 Type Examination Certificate Number: BVS 16 ATEXE 123

4 Product; Positioner TROVIS / TROVIS SAFE 3793 - 850... HART®
5 Manufacturer: SAMSON AG
6 Address: Weismiillerstralie 3, 60314 Frankfurt am Main, Gonn'érly \

7 This product and any acceptable variations thereto are specified i ]he app T
the documents referred to therein. F

8 DEKRA EXAM GmbH certifies that this product has been found to
and Safety Requ:rements relahng to the design and col
tiall t given in Annex Il to the D

EN 60079-0:2012 + A11:2013 Gel'l
EN 60079-15:2010 .

Further reg ts of the Directive appl
These are not covered by this certificate;

12 The marking of the product shall include the foll

€ 113G Ex nA IIC T4/T6 Ge

DEKRA EXAM GmbH
Bochum, 2016-12-01

Signed: Dr. Franz Eickhoff Signed: Ralf Leiendecker

Certifier Approver

10of 4 of BVS 168 ATEX E 123
{{mn This cerlificale may only be reproduced In its entirety and without any change.
5
e DEKRA EXAM GmbH, Dinnendahistrasse 8. 44809 Bochum, Germany,
telaphone +49. 234 3696-105, Fax +49 234 3688.110, zs-examdekra com
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13 Appendix

14 Type Examination Certificate 1
BVS 16 ATEX E 123

15 Product description
15.1 Subject and type §
Positioner TROVIS | TROVIS SAFE 3793 - 850... HART® 'I
3793-bcdefghijkimnopgqg :

b ¢ d| 1 il k I'm‘n[olplq
X X x X| X X |Xx|x|x|x|x|x
Explosion protecti
8 50 flaGEKnAIICTﬂTSGc
b eod

| Function (not safety rel )

e

| Pneumatics (ot safety relevant)
f

g
Option module 1

Tepao
Tecoo

i
0 4blankiné1 ‘plugs’
1 A'cable gfarl | Shlankll‘lg F Uﬂs

Houslng ma{er‘lal j
0  Standard aluminum’ dle cast
1 Stainless steel

[ Spocial applications (nat sal’ely reievann
| Mdlﬂonal appruvala (not safety relevant)

I Ambient temperature (not safety relevant)
q

Fage 2 of 4 of BVS 16 ATEX E 123
((i;Ao\kks Tnlcammmwybmhnnmwmuycﬁm

E e EXAM GrbH, Dinnerdahlstrasse 9, 44803 Bochum, Germany,
bulupiwne *+48.234 2088-105, Fax +49 234, 3605-110, 28-examidekra com
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15.2 Description

The TROVISITROVIS SAFE 3793 HART® Positioner is a single or double acting positione
attachment to pneumatic control valves. \

The positioner ensures a predetermined assignment of the valve position (controlled varia
the input signal (reference variable w). It compares the in put signal received from a control
to the travel or rotational angle of the control valve and issues a corresponding output sig
pressure (output variable y) for the pneumatic actuator, i

g
The apparatus consists of an enclosure with degree of protection IP66 and contqfns se
mounted PCBs. In addition to the power supply terminals +11 / -12 the device contains
different options modules. The options modules provide additional connection terminals i
circuits. The serial interface (5 pin socket) for performing a firmware update may only be.
the manufacturer, il

Type 3793 - 850... has type of protection 'nA’ and it may be used for C:?éy
be

The Options Modules are exchangeable. The type of protection ‘nA {
label of the Options Modules. y

15.3 Parameters
15.3.1  Electrical Parameters
15.3.1.1 Signal Circuit Terminals +11 =12

Nominal input current
Nominal input power

16312 Software Limit Switches (NAMUR]

Nominal input voltage
Nominal input power

15313 Binary Output (NAMUR) Terminals +83 /-

Nominal input voltage Uy
Nominal input power Pu

15.3.1.4 Binary Input (24 \ DC) Terminals +87 / -88

Nominal input voltage Un
Nominal input power Pn

15.3.1.5 Position Transmitter Terminals +31 / -32

Nominal input voltage Uy 24 v
Nominal input power Py 518 mw
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15.3.1.6 Forced Venting Terminals +81 / -2 '\‘\,‘
Nominal input voltage Uy I:{'r 24
Nominal input power Pn ‘:?:_3 ;
15.3.1.7 Induclive Limit Switches Terminals +41 / -42 and +51/-52 i,':‘i
Nominal input voltage Uy _f}'ﬂ.z v,

Nominal input power Py
153.1.8 Mechanical Limit Switches Terminals 47 /48149 and 57/ 58/ 59

Nominal input valtage Uy
Nominal input power Py

1532 Thermal Parameters:

Temperature Class T4
Temperature Class T8

16 Report Number
BVS PP 16.2199 EU, as of 2016-12

-

T Installation Instructions

None i
; /
L, /
18 Essential Health and Safety R / /
The Essential Heslth and Safety (o8 )
g D D it I -;'f’{f*”f- ,r/;/"' "]/;.
! TGRS DORTS / ”.-’r'.’,r”-":’?f';"{’,{" /1 fﬁ" i —'J"f'ﬂ'::"f/ /e’ /y J';'f// r"["j;
LAL LSS / !
Drawings and documents are listed in the ooﬁﬁqenu‘al-femry{x ', / , f/:/{,’/‘,f’/ﬂﬁﬁﬂ
LT, YEELT Py i

/1]
LI / / r”a’!"]a":r"_)’l /J, f
We confirm the correctness of the translation from the German original. = T
In the case of arbitration only the German wording shall be valid and bind{ng__. j

DEKRA EXAM GmbH
Bochum, dated 2016-12-01
BVS-Le/Mu A 20161157
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Addendum Page 1
Installation Manual for Apparatus certified by FM Approvals for use in Hazardous
Classified Locations
Electrical rating of Intrinsically Safe / Non-Incendive Apparatus for installation in Hazardous Locations

Table 1: Maximum values

Circuit Signal Position Limit Switches Limit Switches
Circuit Transmitter Inductive Software
Circuit No. 1 2 3and 4 5and 6
Terminal No. +11/-12 +31/-32 +41/-42 +45/ -46
and and
+51/-52 +55 /-56
Vmax or Ui 28V 28V 16V 16V
Imax or |; 115 mA 115 mA 25 mA or 52 mA 52 mA
Pi 1TW 1TW 64 mW or 169 mW 169 mW
Ci 16.3 nF 11.1 nF 71.1 nF 12.2 nF
Li negligible negligible 100 uH negligible
Rated values | In=4 mA...20 mA Uv=24VDC *Un=8.2V *Un=8.2V
Ri=1kQ Ri=1kQ
Circuit Limit Switches Forced Binary Output Binary Input
Mechanical Venting (NAMUR) (24 V DC)
Circuit No. 7 and 8 9 10 11
Terminal No. 47148149 +81/-82 +83 /-84 +87/-88
and
57 /58/59
Vimax or Ui 28V 28V 16V 28V
Imax OF | 115 mA 115 mA 52 mA 115 mA
Pi 500 mW 1TW 169 mW TW
Ci 22.2 nF 11.1 nF 12.2 nF 11.1 nF
Li 150 uH negligible negligible negligible
Rated values Un=28VDC Un=24VDC *Un=8.2V Un=24VDC
Ri=1kQ

* For connection to NAMUR switching amplifier acc. to IEC 60947-5-6

Note: Entity / Nonincendive Field Wiring Parameters must meet the following requirements:
Uoor Voc £ Ui or Vimax / loor Isc £ 1 or Imax / Po < Pi or Pmax
CaorCo2Ci+ Ccable / Laor Lo 2 Li + Lcable

The correlation between Temperature Class and permissible ambient temperature range Ta is shown
in Table 2.

Table 2:
Temperature Class Permissible ambient temperature Ta
T4 -40°C<Ta<+80°C
T6 -40°C<Ta<+55°C

For operation with Inductive Limit Switches (3793-130.....15 or 3793-130.....16) used with
Imax/li = 52 mA and Pi = 169 mW the correlation between Temperature Class and permissible ambient
temperature range is shown in Table 3.

Table 3:
Temperature Class Permissible ambient temperature T,
T4 -40°C<Tas+70°C
T6 -40°C<Tas+45°C
Revision Control Number: 0 / December 2016 Addendum to EB 8493 EN
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Addendum Page 2

Intrinsically Safe when installed as specified in manufacturer’s Installation Manual.
FM approved for Hazardous Locations
Class I, Division 1 and 2, Groups A, B, C,D

Class ll, Division 1, Groups E, F, G
Class lll, Division 1

Class |, Zone 1, AEx ia lIC T4/T6
Enclosure Type 4X/ IP 66

Hazardous (Classified) Location Nonhazardous Location

A
A

§ Terminal
< No.
3 +11 Signal t:ircuit Associated intrinsically safe
@ Circuit|No. 1 apparatus
:’,:: -12 T with Entity parameters
3 |
o
] |
= |
|
|
|
|
|
|
Terminal I
=) No. !
s = |
!r: +11 ! . . PR
g o Signal };ircuit Associated mtrlrt\swally safe
e o CircuitiNo. 1 apparatus
& 5 -12 - with Entity parameters
o o |
& 5 I
3 B |
: 3 |
s 2 *31 Yrosition tansmitte] Associated intrinsically safe
Circuit No. 2 ~_apparatus
-32 | with Entity parameters
|
|
|
+83 Binaryloutput | Associated intrinsically safe
Circuit!No. 10 ~_apparatus
-84 1 with Entity parameters
|
|
|
|
+87 Binary input Associated intrinsically safe
Circuit|No. 11 ~apparatus
-88 T with Entity parameters
|
1
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Hazardous (Classified) Location

Addendum Page 3

Nonhazardous Location

A

A

Associated intrinsically safe
apparatus
with Entity parameters

Associated intrinsically safe
apparatus
with Entity parameters

Associated intrinsically safe
apparatus
with Entity parameters

Associated intrinsically safe
apparatus
with Entity parameters

Associated intrinsically safe
apparatus
with Entity parameters

Associated intrinsically safe
apparatus
with Entity parameters

Associated intrinsically safe
apparatus
with Entity parameters

Terminal
i o No.
e =
+11 - —
s o Signal tircuit
e 2 12 Circuit|No. 1
g°8 ' |
oo |
® o |
T T
s 9 +45 +
= = Limit Swilch Softw.
Circuif No. 5
-46
|
|
|
+55
Limit Switch Softw.
Circuif No. 6
- 56
|
|
|
+83 I
Binary:output
CircuitiNo. 10
-84 +
|
|
|
|
|
Terminal |
: No. |
=] |
* 1
: +11 - —
P Signal gircuit
bl CircuitNo. 1
& -12 T
e |
=
© |
° 1
T
] +81
= Forced venting
Circuit No. 9
-82 T
|
|
|
|
+83 - T
Binary output
CircuitiNo. 10
.84 -
|
|
|
|
+ il
87 Binary input
Circuit|No. 11
-88 |
|

Revision Control Number: 0 / December 2016
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Addendum Page 4

Hazardous (Classified) Location Nonhazardous Location

A
v

|

|

|

|
<
< >
|

|

|

|

|

|

|

t

Terminal
: No.
e 2
H H +11 . PP
44 Signal ircuit Associated mtnrt\swally safe
e ° CircuitNo. 1 ___apparatus
& 5o -12 0 with Entity parameters
d -
~ ~ 1
© e |
T B |
3 32 |
s = +41 Limit Switch Ina._ ] Associated intrinsically safe
Circuif No. 3 apparatus
-42 with Entity parameters
|
|
|
+51 ' Associated intrinsically saf
Limit Swlitch Ind. ssociated intrinsically safe
Circuit No. 4 apparatus
-52 T with Entity parameters
|
|
|
+83 Binaryjoutput | Associated intrinsically safe
CircuitiNo. 10 apparatus
-84 ; with Entity parameters
|
|
|
|
Terminal |
o No. |
@ |
+11 . Associated intrinsically safe
o Signal gircuit t
@ CircuitjNo. 1 . _apparatus
o -12 T with Entity parameters
R |
© |
© |
3 |
2 47 |
Mechanical Associated intrinsically safe
48 ¢ Limit _$witch s apparatus
Circuit No. 9 with Entity parameters
|
49 +
|
|
|
|
57 T
Mechénical Associated intrinsically safe
58 L_imit_ witch b apparatus
c"°“":"°- 10 with Entity parameters
59 :
|
|
|
|
Revision Control Number: 0 / December 2016 Addendum to EB 8493 EN

EB 8493 TR 151



Addendum Page 5

Notes:

1. The apparatus may be installed in intrinsically safe and non-incendive field wiring circuits only
when used in conjunction with certified intrinsically safe or non-incendive associated
apparatus. For maximum values see Table 1 on page 1.

2. For the interconnection of intrinsically safe and associated intrinsically safe apparatus not
specifically examined in combination as a system, the Entity Parameters must meet following
requirements:

Voc or Uo < Ui or Vimax
Isc or lo < li or Imax

Po < Pi or Pmax
Caor Co > Ci + Ccable
Laor Lo > Li + Lcable

3. The installation must be in accordance with Canadian Electrical Code C.E.C. Part 1.

4. The installation must be in accordance with the National Electrical Code NFPA 70 and
ANSI/ISA RP 12.06.01.

5. Use only supply wires suitable for 5 °C above surrounding temperature.

6. Substitution of components may impair intrinsic safety.

7. The maximum nonhazardous area voltage must not exceed 250 Vrms.

Revision Control Number: 0 / December 2016 Addendum to EB 8493 EN
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REGISTERED

Certificate of Registration
FieldComm Group Verified

Samson TROVIS 3793

Manufacturer Product Name

0042 42ED

Manufacturer ID (Hex) Expanded Device Type (Hex)

7 01

HART Protocol Revision Device Revision (Hex)

01 01

Hardware Revision (Hex) Software Revision (Hex)

10/17/2016 FieldComm Group

EB 8493 TR

Test Date Verification Method

The above product has successfully completed the validation process and meets the
requirements to be “HART REGISTERED".

“HART REGISTERED" products conform to GBIT 29910.1-6-2013 and IEC 61158 standards.

Registration |, (o000 eayp  Registration October 28, 2016 Approvat: \7#7"1«#‘&;

Mumber: Issue Date:

FiELODComm GrOUP™

Connecting the World of
Process Automation

HART®is a registered trademark of FieldComm Group
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