FICHE TECHNIQUE

T 5857 FR
Servomoteur électrique type 5857
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Application

Servomoteur électrique pour vannes dans les secteurs HVAC (chauffage, ventilation, climatisation)

Fig. 1: Servomoteur électrique type 5857

Caractéristiques

Le servomoteur électrique linéaire a montage K est
congu pour des vannes types 3222, 3222 N, 2488,
2488 N et les exécutions spéciales des types 3260
et 3226.

* Coupure par commutateurs de fin de course en
fonction du couple

* Commande manuelle

* Indicateur de course

* Sans maintenance

Exécutions

= Exécution trois points
- Moteur synchrone et transmission sans
entretien

= Exécution avec positionneur numérique
- Moteur pas-a-pas et transmission sans
entretien

- Réglage du sens d'action sur le
servomoteur

- Mise en service sur le servomoteur

- Paramétrage via TROVIS-VIEW

Conception et fonctionnement

= cf. Fig. 2.

Le servomoteur électrique type 5857 est un servo-
moteur linéaire, qui est utilisé dans la construction
d'installations et la technologie de chauffage, de
ventilation et de climatisation en combinaison avec
différentes vannes SAMSON.

Selon la conception du servomoteur, la commande
est effectuée par des signaux a trois points ou des
signaux continus provenant d'un régulateur élec-
tronique. Le servomoteur se compose d'un moteur
réversible et d'un réducteur planétaire sans entre-
tien avec entrailnement par vis a billes. Des com-
mutateurs de fin de course dépendant du couple
arrétent le moteur en position finale ou en cas de
surcharge.

Le servomoteur électrique type 5857 est combiné
de préférence avec les vannes SAMSON type 3222,
3222 N, 2488 et 2488 N, ainsi qu'avec les exécu-
tions spéciales des types 3260 et 3226.

Le servomoteur électrique est relié a la tige de cla-
pet de la vanne a l'aide d'un écrou a chapeau (4)
selon un montage K. Le signal de réglage d'entrée
est transmis a la tige de servomoteur via le moteur
et I'engrenage en aval sous forme de force de ré-
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glage. Lorsque la tige de servomoteur sort (3), la

vanne se ferme sous l'action du ressort de vanne Tableau 1: Paramétrage via le IOgiCiE/ TROVIS-VIEW
(7) ; lorsque la tige de servomoteur entre, la vanne Configuration Réglage Plage de
s'ouvre car la tige de clapet (6) suit ce mouvement d'usine réglage
grace au ressort de rappel. Lorsque les positions (RU}
finales sont atteintes ou en cas de surcharge, le Signal d'entrée
moteur est arrété par des commutateurs de fin de Début de la plage 0.0V 00a75V
course dépendant du couple. Le sens d'action et la Fin de la plage 10.0V 253100V
course sont indiqués sur l'indicateur de course (5) signal de recopie de position
latéral. Début de la plage 0.0V 0,0410,0V
Une commande manuelle permet de déplacer la Fin de la plage 10.0V 0,0a100V
tige de servomoteur dans la position souhaitée Fonctions
lorsqu'elle est libre de toute tension. Détection d'une coupure du Non Non/Oui
signal d'entrée
Valeur de réglage en cas de Valeur de
. , , Valeur de , )
2 8 1 coupure du signal d'entrée . réglage interne/
réglage 2
wﬂﬂ—‘“#_—‘— . Derniere valeur
interne
de course
Valeur de réglage interne 0.0 % 0,02 100 %
1.1 Déplacement en position
finale en cas de dépassement 1.0 % 0,0a49,9 %
}t/j de la limite inférieure
Déplacement en position
finale en cas de dépassement 97.0% 50,02 100,0 %
N0 3 5 de la limite supérieure
ﬁ Blocage
[ = | 4 Détection d'un blocage Non Non/Oui
t 1 i > 7 Elimination du blocage Non Non/Oui
’ X 6 Signaler le blocage Non Non/Oui
' \%}4 Protection antiblocage Non Non/Oui
Course
l{ — 7| * —r-— Plage de course limitée 100.0 % 30,0a2130%
! [ Réglage de la course Absolu Absolu/Relatif
Vitesse Standard | Lente/normale/
rapide
Bande morte (Plage de com- 2.0% 0,5a50%
Fig. 2 : Vanne avec servomoteur mutation)
Type de caractéristique Linéaire | Linéaire/propor-

Servomoteur

=N

Cable de raccordement
Commande manuelle

Tige de servomoteur

tionnelle/pro-

portionnelle
inversée/définie
par l'utilisateur

Ecrou & chapeau
Indicateur de course
Tige de clapet
Ressort de vanne

Couvercle (liaison série, sélecteur du sens d'action, bouton
d'initialisation et LED)

Réglages

Les réglages du positionneur numérique peuvent
étre modifiés depuis le logiciel TROVIS-VIEW.
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Raccordement électrique

Les extrémités du cable de raccordement sont mu-
nies de cosses.
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3 : Raccordement électrique - Régulation trois points

Marron

Vert

Blanc

Signal de régulation « Tige entre »
Signal de régulation « Tige sort »
Conducteur neutre
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Pour régulation trois points :

© REMARQUE

Risque de dysfonctionnement dii a des éléments
de suppression des interférences inappropriés !

La capacité des condensateurs de suppression des in-
terférences dans le circuit de sortie des régulateurs
connectés ne doivent pas dépasser une valeur de

2,5 nF pour assurer un fonctionnement sans pro-
bléme du servomoteur.

= Ne pas utiliser de régulateurs équipés de conden-
sateurs de suppression des interférences affichant
des valeurs de capacité plus élevées.

1 2
24V AC/DC 0..10V 0..10V
(@) [a) [a)

Z
U+ NG+ 5 G +

Fig. 4 : Raccordement électrique - Positionneur

1 Entrée

2 Sortie (recopie de position)
OG Orange

YE Jaune

RD Rouge

BK Noir

BN Marron

GN Vert
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Caractéristiques techniques

Tableau 2 : Caractéristiques techniques - Type 5857

Type 5857 Exécution trois points Exécution avec positionneur
Force du servomoteur 300N

Raccordement a la vanne Montage K

Course nominale 6 mm

Vitesse de course 0,3 mm/s 0,2/0,3 /0,55 mm/s

Temps de réglage pour course

i 20s 30/202/10 s
nominale

230V (10 %), 50 Hz
24V (£10 %), 50 Hz

Puissance absorbée env. 3 VA 5VA

Tension d'alimentation 24V (10 %), 50 Hz, 60 Hz et DC ?

Longueur du cable de raccord 1 m (standard), 2,5 m 2,5 m (standard), 5 m

Commande manuelle v

Plages de température
admissibles

Environnement 0a50°C
Stockage -20a +70°C
Fluide » 0a120°C
Protection IP42 selon EN 60529

Classe de protection Il selon EN 61140

Sécurité de l'appareil selon EN 61010-1
Résistance aux interférences selon EN 61000-6-2 et EN 61326-1
Emission d'interférences selon EN 61000-6-3 et EN 61326-1

Conformité C€

Matériaux

Corps Plastique (PPO, renforcé de fibre de verre)

Ecrou & chapeau M32x 1,5 Laiton

Poids approx. 0,7 kg

Positionneur numérique
Signal d'entrée - 0a10V?2 R =20kQ

Recopie de position

_ 3 2 R, =
(signal de sortie) 0a10V?,Rs=1kQ

linéaire?, proportionnelle, proportion-

Caractéristique - . ) P .
q nelle inversée, définie par I'utilisateur

D La température admissible pour le fluide dépend de la vanne sur laquelle le servomoteur électrique est monté. Les limites appli-
cables sont celles indiquées dans la documentation de la vanne de régulation (T et EB).

2 Réglages d'usine
3) Pour le réglage « temps de réglage nominal » =10 s: 24V CC (0 %, +10 %) s'applique.
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Cotes
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Fig. 5 : Dimensions en mm
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Exécution trois points

Exécution avec positionneur
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Accessoires

Accessoires

Pour exécution avec positionneur

Pack matériel, composé d'un :

- Module mémoire 64

- Cable de raccordement RJ-12/D-Sub 9 pbles
- Adaptateur modulaire

Réf. 1400-9998

Cable de raccordement RJ-12/D-Sub 9 pbles

RS232 RJ12

P
Réf. 1400-7699

Module mémoire 64

Réf. 1400-9753

Adaptateur modulaire

R&f. 1400-7698

Adaptateur USB-RS232

Réf. 8812-2001 Q

Logiciel

TROVIS-VIEW (gratuit)

» www.samsongroup.com > TELECHARGE-
MENTS > Logiciels et pilotes > TROVIS-VIEW
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https://www.samsongroup.com/fr/telechargements/logiciels-et-pilotes/trovis-view/
https://www.samsongroup.com/fr/telechargements/logiciels-et-pilotes/trovis-view/

Texte de commande

Servomoteur électrique type 5857
- Exécution trois points
230V, 50 Hz
- Exécution avec positionneur numérique
24V, 50 Hz, 60 Hz et DC

Notice de montage et de mise en service correspondante

- Type 5857 > EB 5857

Sous réserve de modifications techniques.
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https://www.samsongroup.com/en/downloads/documentation/?tx_solr%5Bq%5D=5857&tx_solr%5Bfilter%5D%5B0%5D=archive%3A0&tx_solr%5Bfilter%5D%5B1%5D=docType%3A9&tx_solr%5Bfilter%5D%5B2%5D=productGroup%3Atx_samsoncatalog_domain_model_actuation
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