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Posicionadores, convertidores de sefial, finales de carrera,

electrovalvulas y relés de bloqueo son elementos de transmisién Py
para adaptar vélvulas de accionamiento neumético a las exi- 1

gencias de una instalacién concreta. _@ 0,2..1har

Reguladores de presidn y estaciones reductoras sirven para 3
suministrar aire de alimentacién a los aparatos neuméticos. 1.1 - con posicionador p/p I> <I

Los posicionadores aseguran una relacién preestablecida entre

.., , . . Ps
la posicion de la vélvula (magnitud regulada x) y la magnitud '

de guialpunto de consigna w). Comparan la sefial de mando 4

procedente de un dispositivo de automatizacién neumético o —@ 4. 20 mA 3
eléctrico (regulador, estacion de mando, estacién reguladora N _

de proceso) con la carrera o respectivamente éngulo de giro de 1.2 con posicionador i/p I> <I

la vélvula y envian como magnitud de salida una presién de
mando (pst). Los posicionadores efectian a menudo la funcién
de amplificador, ya que convierten la escasa energia de la sefial
de mando en una potente presién de mando hasta la méx.
presion de alimentacion (6 bar/90 psi). Pueden utilizarse tanto 13, idor de sefal i/
en servicio normal como en rango partido (Split-range). < con converidorde senal e [> <]
De acuerdo con la sefial de entrada se distingue entre posicio-
nadores neumdticos (p/p) y electroneumdticos (i/p). La mag-
nitud de entrada en los aparatos neumdticos es una sefial
normalizada de 0,2 a 1 bar (3 a 15 psi) y la sefial de salida Be
una presién de mando (pst) de hasta 6 bar (90 psi).

Fig. 1 - Esquemas de conexién de accionamientos neumdticos

En los posicionadores electroneumdticos (i/p-), la sefial de 4.-20mA
entrada es una sefial analégica de corriente continua de 4(0) a
20 mA, ode 1 a 5 mA. La sefial de salida es una presién de I'><II Vi
mando (pst) de hasta 6 bar (90 psi). 0
Los posicionadores digitales HART tipo 3780 permiten ademés
la comunicacién entre el nivel del campo y el nivel de control. Py .
Con los posicionadores digitales PROFIBUS tipo 3785 y el
FOUNDATION™ Fieldbus tipo 3787 se integran equipos al 2.1 - Esquema
sistema de bus de campo. L V2
Los convertidores de sefial electroneumaticos (i/p) convierten b N
directamente una sefial normalizada de corriente continua Carrerts
(sefial de mando) en una sefial de mando neumética (presién 2.2 - Diagrama sefial 100 ~
de mando pst). de mando-carrera de — A

. ) . dos vélvulas de recor- 50 A -
Los finales de carrera estdn equipados con dos contactos rido en igual sentido 7 7
inductivos, eléctricos o neumdticos, que envian una sefial al 02z ~Z
sobrepasar por arriba o por abajo un valor limite ajustado. 4 8 2 " 16 20mA
Los transmisores de posicién analégicos emiten una sefial ==
continua de salida de 4 a 20 mA, correspondiente a la carrera Carrerg,
de la valvula. Se seﬁalizan tanto las posiciones extremas "val- 2.3 Diagrama sefcl 100 —~
vula abierta" y "vélvula cerrada", como también todas las de mando-carrera de N =
posiciones intermedias. dos véivulas de recor- 0 ™ ya
Las electrovalvulas convierten sefiales binarias procedentes de rido en sentido inverso 0 17
dispositivos eléctricos en sefiales neuméticas de mando. 4 8 12 U 16 20mA
Los relés de bloqueo neumético interrumpen la conduccién de -
la presién de mando al accionamiento neumdtico, cuando la Fig.2 - D°5Y6|VUI?'5 paralelas con una Ser?“l de mando y en
presion del aire de alimentacién falla o baja de un valor funcionamiento rango partido (Split-range]
previamente ajustado, bloqueando el accionamiento. La valvu- P,
la permanece en la Gltima posicion que tenia antes del bloqueo,
hasta que se solucione la anomalia. g]:ﬂz
El telemando neumdtico es un regulador de ajuste manual fino. c
Las estaciones reductoras y los manorreductores del aire de 8 - x
alimen-tacién sirven para suministrar un aire filtrado y de \VAY
presién constante a los dispositivos neuméticos de medicién, y w
regulacién y maniobra. 0 5 N
Figs. 1a 3
1 Regulador neumético O,
3 Posicionador p/p 8 Electrovalvula 3/2 vias
4 Regulador eléctrico continuo 9 Estac. reguladora aire aliment.
5 Convertidor i/p 10 Energia auxiliar neumética . 3 .
6 Posicionador i/p x  Magnitud regulada Fig. 3 - Vélvula neumdtica con
7 Final de carrera aparatos adicionales
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Posicionadores neumdticos y electroneuméticos

Neumdticos p/p . . . .
Electroneuméticos i/p . . . . . . . .
para accion. tipo 3271 carrera hasta...mm 90 120 15 90 120 200 120 120 120
para tipo 3277 (montaije integrado) . . - . . . .
para accionamiento con columnas . . . . . . . .
para accionamiento rotativo tipo 3278 . . . . . . .
para accion. rotativo segon VDI/VDE 3845 . . . . . . .
También ejecucion EEx ia IIC Té . . . . . . . . .
Tamb. segu. intrinseca con homol. CSA/FM . . . .
Magnitud de guia  0,2... 1 bar (3...15 psi) . . . .
4..20 mA . . . . . .
0..20mA . . .
1 ..5mA . . .
también split-range . . . . . . . . .
Comunicacién - HART® |PROFIBUS| Fieldbus
También con finales de carrera . . . . . . . .
También con electrovélvula . . . . . .
También con transmisor de posicién . . . .
También con manorreductor . . . . . . . . . .
Posicionador convertible p/p- 0 i/p . . . . . .
Tipo 4765 3766 3760 3761 4763 3767 | 3730 | 3780* | 3785* | 3787
Para més detalles vease hoja técnica ... T8359 | T8355 | T8385 | T8386 | T8359 | T8355 | T8384 | T8380 | T8382 | T8383
I O Yl 0 O I 1 = -
*  Se puede configurar y controlar con el programa para PC TROVIS-VIEW.
Posicionadores electroneumaticos Ex d
para accion. tipo 3271 carrera hasta... mm 90 120 15 200 120
para tipo 3277 (montaije integrado) . . - . .
para accionamiento con columnas . . . .
para accionamiento rofafivo fipo 3278 . . . .
para accion. rotativo segtn VDI/VDE 3845 . . . .
Blindaje convertidor i/p 6116 . . . . =
?Enéri(dj?(:g;un’re barrera de campo 3770 - . .
Magnitud guia 4..20 mA . . . . . .
también split-range . . . . . .
Comunicacién - HART®
También con finales de carrera . .
También con electrovélvula . .
También con manorreductor . . . . .
Tipo 4765/6116 3766/6116 3760/6116 3761/6116 3730/3770* 3780/3770*
Para mas detalles ver hoja técnica T ... 8359/6116 8355/6116 8385/6116 8386/6116 8384/8379 8380/8379
Homologaciones PTB - GOST - CSA - FM - AUS PTB

*

Se puede configurar y controlar con el programa para PC TROVIS-VIEW.
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Finales de carrera, transmisores de posicién

Finales de carrera para accionamiento lineal

Finales de carrera para accionam. rotativo

Transmisor de posicion 4...20 mA dos hilos,
para accionamiento lineal.

Contactos limite inductivos

eléctricos

neumdticos

Ejecucién no Ex . . . . .
EEx ia ICT6 . . .
EEx de Il T6 .

Tipo 4746 4746 4744 4746-4 3776 4748

Para mds detalles vease hoja técnica T ... 8365 8365 8367 8365 8368 1) 8363

1) SAMSOMATIC

Barreras de campo, electrovalvulas, relés de bloqueo, manorreductores, aparatos adicionales

Barrera de campo Ex d/Ex i

Electrovalvula para vélvulas neuméticas

Vélvula pilotada Ex d/Ex em

Relé de bloqueo neumdtico

manorreductor

Telemando neumdtico

Tipo 3770 3701 3962 3709 4708 759
Para mds detalles vease hoja técnica T ... 8379 8375 962-41) 8391 8546 8510
A c°)
Y g ¥ W ¢

1) SAMSOMATIC
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Posicionadores

Posicionador tipo 3760 (Fig. 4)

Posicionador econémico p/p o i/p de simple efecto, para
montaije integrado a accionamientos neumdticos.

Carrera nominal  5a 15 mm

Montaje montaje directo a accionamiento tipo 3277
con superficie 0til de 120 hasta 350 cm?2
Magnitud guia 0,2 a T bar (3 a 15 psi)
4(0) a 20 mA; 1 a 5 mA; 2(0) bis 10V
Energia auxiliar  Aire de alimenta. 1,4 a 6 bar (20 a 90 psi)
Pres. de mando pst méximo 6 bar (90 psi)
Proteccion "Ex"

en ejec. i/p EEx ia ICT6
en ejec. p/p EEx d con convertidor i/p tipo 6116

Opcién 1 cont. de proximidad induct. (SJ2SN),
también con seguri. intrinseca EExiallCTé

Para mas detalles vease hoja técnica T 8385.

Posicionador tipo 4763 y tipo 4765 (Fig. 5)

Posicionador i/p- (tipo 4763) o p/p- (tipo 4765) de simple
efecto para accionamientos neumaticos

Carrera nominal 7,5 a 90 mm

Montaje segOn DIN IEC 534-6 en vélvulas con puen-
te de fundicién o con columnas
Magnitud guia
Tipo 4763 40)a20mAo1a5mA
Tipo 4765 0,2 a1 bar, 3a 15 psi
Energia auxiliar  Aire de alimenta. 1,4 a 6 bar (20 a 90 psi)
Pres. de mando pst maximo 6 bar (90 psi)

Proteccion "Ex"
en tipo 4763  EEx ia lIC T6 asi como con homologacién
SEV, FM y CSA
en tipo 4765 EEx d con convertidor i/p tipo 6116

Opciones 2 manémetros para la magnitud guia y
presion de mando

Manorreductor acoplable tipo 4708 con
manémetro (aire alimentacién) y filtro

Combinacién con final de carrera tipo
4746 o transmisor de posicion tipo 4748

Para mas detalles vease hoja técnica T 8359.

Posicionador tipo 3761 (Fig. 6)

Posicionador p/p o i/p de simple o doble efecto, especial para
accionamientos rofativos.

Angulo nominal  méx. 90°

Montaje segin VDI/VDE 3845
Magnitud guia 0,2 a 1 bar (3a 15psi) o
4020 mA

Energia auxiliar  Aire alimentacion 1,4 a 6 bar (20 a 90 psi)
Pres. de mando pst maximo 6 bar (90 psi)

Proteccién "Ex"  EExia lICT6é o
EEx d con convertidor i/p tipo 6116

Opciones Contacto limite
Funcion de cierre hermético
Para mas detalles vease hoja técnica T 8386.

Fig. 4 - Posicionador electroneumdtico tipo 3740
Montaije integrado a accionamiento tipo 3277-5

Fig. 5 - Posicionador electroneumdtico tipo 4763

Fig. 6 - Posicionado i/p tipo 3761
montado en un accionamiento rotativo fipo 3278
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Posicionador tipo 3766 y tipo 3767 (Figs. 7 y 8)

Posicionador p/p (tipo 3766) o i/p (tipo 3767) de simple o

doble efecto, para accionamientos neumdticos.

Carrera nominal 7,5 a 120 mm

Angulo nominal  hasta 90°

Montaje directo a accionamiento tipo 3277
(carrera de 7,5 a 30 mm)
segun DIN IEC 534-6 (NAMUR) en vélvu-
las con puente de fundicién o con columnas

a accionamiento rotativo tipo 3278
a accionam. rotativo segin VDI/VDE 3845

Magnitud guia

tipo 3766 0,2a 1 bar (3a15psi)

tipo 3767 4(0)a20mAo 1 a5mA Fig. 7 - Posicionador neumético tipo 3766
Energia auxiliar  Aire alimentacion 1,4 a 6 bar (20 a 90 psi) Montaje segin DIN IEC 534 (NAMUR)

Pres. de mando pst méximo 6 bar (90 psi)

Proteccién "Ex"
en fipo 3766 EEx d con convertidor i/p tipo 6116

en tipo 3767  EEx ia IC Té asi como con homologacién
FM, CSA, SEV y NEMA
Opciones 2 contactos limite inductivos (SJ 2-SN)

y/o una electrovalvula de 3/2 vias
Transmisor de posicién analégico (4 a
20 mA\) técnica 2 hilos
Manémetros para el aire de alimentacién y
la presion de mando.

En accionamientos de simple efecto:
Manorreductor acoplable tipo 4708 con
dos manémetros (aire alimentacién y pre-
sion de mando) y un filtro.

Con montaje directo a accionamiento tipo 3277

Montcje coniur.ﬂf:lmenfe con ofro eqU_ipo Fig. 8 - Posicionador electroneumético fipo 3767
(por ej. un posicionador y un transmisor de montado en accionamiento rotativo de piston
posicién o final de carrera tipo 3776 sepa- segun VDI/VDE 3845

rado)

Para mas detalles vease hoja técnica T 8355.

Posicionador con proteccién EEx d

Los posicionadores p/p tipo 3760, tipo 3761, tipo 3766 y
tipo 4765 se pueden combinar con el convertidor i/p

tipo 6116 en la ejecucién con blindaje antideflagrante.

Como se ilustra en la fig. 9, el posicionador tipo 3766-000 se
conecta directamente al convertidor i/p.

T b by e [t i

En los posicionadores tipo 3760 y tipo 4765 el convertidor i/p gL ! e
se monta en la valvula segon NAMUR y se tubea al posiciona- ek e T e

dor.

Para mas detalles vease hoja técnica T 6116.

Fig. 9 - Posicionador EEx d tipo 3766 con
convertidor i/p tipo 6116
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Posicionadores digitales

Los posicionadores fipo 3730, tipo 3780, tipo 3785y

tipo 3787 (figs. 10 hasta 18) son aparatos de simple o doble
efecto, para el montaje en accionamientos neumdticos lineales
o rotativos.

Dichos posicionadores por su capacidad de tratar la sefial

digitalmente, ofrecen las siguientes ventajas:

— fécil operacion

- ajuste automético del cero y del span durante el proceso de
inicializacion

— autoreconocimiento de fallos en el accionamiento

- direccién de movimiento independiente de la posicién de
montaje

- control constante del cero
- minimo consumo de aire

- proteccion contra fallo de tension, almacenaje de parame-
tros en la memoria EEPROM

Equipamiento adicional

Como opcién pueden ir equipados con las siguientes funciones:

- dos contactos limite inductivos (iniciadores de ranura)

- desaireacién forzosa del accionamiento a través de una
electrovalvula en caso de fallo de una de las sefiales exter-
nas, conduciendo la vélvula a su posicién de seguridad.

Posicionador tipo 3730 (Figs. 10y 11)
Posicionador i/p de simple o doble efecto, para valvulas de
control neumdticas. Fécil operacion mediante un Gnico botén
giratorio, menG de opciones y LC-Display con seleccion de la
direccién de lectura (cémoda lectura en cualquier posicién de
montaije).
Carrera nominal 3,6 a 200 mm
Angulo nominal 24 a 100°
Montaje directo a accionamiento tipo 3277

segin DIN [EC 534-6 (NAMUR) en valvu-

las con puente de fundicién o con columnas
a vélvulas de microcaudal tipo 3510

a acciona. rotativos segin VDI/VDE 3845
4 a20 mA

Energia auxiliar  Aire alimentacion 1,4 a 6 bar (20 a 90 psi)

Magnitud guia

Pres. de mando pst méximo 6 bar (90 psi)

Proteccién "Ex"  EEx ia IC T

EEx d con barrera de campo tipo 3770
contacto inductivo

transmisor de posicién analégico
desaireacion forzosa con electrovalvula

Opciones

Para mas detalles vease hoja técnica T 8384

Posicionador HART tipo 3780 (Fig. 12)

Posicionador digital i/p de simple o doble efecto para acciona-
mientos neumdaticos.

Carrera nominal 5 a 255 mm
Angulo nominal  hasta 120°
Comunicacién a través del protocolo HART (fig. 13)

Puesta en marcha, configuracién, diagnosis y autodiagnosis, a
través de un terminal portatil o de un PC desde cualquier sitio
del lazo de regulacién.

Fig. 10 - Posicionador i/p tipo 3730

Montaije integrado a accionamiento fipo 3277

Fig. 11 - Posicionador EEx d tipo 3730
con barrera de campo tipo 3770

Fig. 12 - Posicionador HART fipo 3780
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Montaje

Magnitud guia
Energia auxiliar

directo a accionamiento tipo 3277

segun DIN IEC 534-6 (NAMUR) en vélvu-
las con puente de fundicién o con columnas
a accionamiento rotativo tipo 3278

a accionam. rotativo segin VDI/VDE 3845
4020 mA

Aire alimentacién 1,4 a 6 bar (20 a 90 psi)

Pres. de mando pst méximo 6 bar (90 psi)

Proteccién "Ex"

Otras
caracteristicas

Opciones

EEx ia ICT6
EEx d con la barrera de campo tipo 3770

Caracteristica almacenada (isoporcentual y
lineal) o programable libremente

Limitacién de la carrera con o sin adapta-
cién de la caracteristica

Velocidad de posicionamiento preseleccio-
nable

Determinacién continua de carreras (indi-
cador del desgaste de la empaquetadura)

Aviso de anomalias

transmisor de posicion analégico

dos contactos final de carrera (por Software
o inductivos)

desaireacién forzosa activable

(funcién de electrovélvula)

Para mas detalles vease hoja técnica T 8380.

Posicionador PROFIBUS-PA tipo 3785 (Fig. 14)

Posicionador de simple o doble efecto para el montaje en
accionamientos neuméticos lineales o rotativos.

El posicionador se comunica con los equipos del bus de campo
seg0n el protocolo PROFIBUS-PA especificado en el estandar de
transmision [EC 1158-2. Autoajuste, adaptacién automdtica a
la vélvula y al accionamiento.

Carrera nominal
Angulo nominal
Montaje

Conexién de bus

Energia auxiliar

7,50 120 mm
30a120°

directo a accionamiento tipo 3277
a accionamiento tipo 3271  segin
DIN IEC 534 y recomendaciones NAMUR

y a accionamienfos neumdticos rotativos

Interface bus de campo segin IEC 1158-2
Equipos de campo segin FISCO

Aire alimentacién 1,4 a 6 bar (20 a 90 psi)

Pres. de mando pst O bar al valor max. del aire de alimentaci.

Proteccién "Ex"

Otras
caracteristicas

Opciones

EEx ia IIC/IBTé o
EEx ib IC/1IB T6

Caracteristica lineal, isoporcentual,
isoporcentual inversa o programable
libremente

Direccién de movimiento seleccionable por

Software

Fécil cambio de los parémetros de regula-
cién via Software (por ej. COMMUWIN 1,
en fig. 15)

Funciones de control y autodiagnéstico
Entrada binaria

finales de carrera inductivos

desaireacién forzosa

Para mds detalles vease hoja técnica T 8382

Z41DN2S IBIS - 3780

SAMSON

[— Prozesuert anzeisen)y
Fuhrungsarspe [X1 Actonat ik

Regelorige FX3

ox 20u

Fihrungsarsfe 52.7 % Fahrunsserife o 2.4 na

Regelgrage x 2.5 % Fahrunosorage w_Hand  —/- na

Regeldifferenz e 0.2z Betriebsart Automat ik

Tote Zone Htot 0.5 % Wagintegral o

Stzrmeldung Aus Zuanasent Liftung -

Softuaregrenzkontakt GHL Aus Softuaresrenzkontakt GHZ Aus
Beritestatus

’—Gzrita—Einstzllung gedndeart |

| Beengen | | ceratestatus | | Ernsteiiunaen | i Hilfe i

Fig. 13 - Indicacién de los datos de proceso
en el programa para PC IBIS

Fig. 14 - Posicionador PROFIBUS-PA tipo 3785
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Fig. 15 - Indicacién de parémetros en el

programa de PC COMMUWIN I
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Posicionador FOUNDATION™ Fieldbus tipo 3787 (fig. 16)
Posicionador para el montaje en valvulas de control neumé-
ticas.
El posicionador es un equipo de campo alimentado por el bus,
con protocolo de comunicacién FOUNDATION™ Fieldbus y frans-
misién segon EN 61158-2. El posicionador tipo 3787 se comunica
mediante las especificaciones correspondientes a la FOUNDA-
TION™ Fieldbus con los equipos de campo, estaciones de
mando con memoria y sistemas de control.
El bloque de funciones PID integrado le posibilita la regulacién
de las variables de proceso directamente en el nivel de campo.
A través de la llamada capacidad "Link Master" es posible
establecer lazos de control independientes a nivel de campo.
Carrera nominal 7,5 a 120 mm
Angulo nominal  hasta 120°
Montaje directo a accionamiento tipo 3277,
a accionamientos tipo 3271 segin
DIN [EC 534y recomendaciones NAMUR,
y a accionamientos rofativos tipo 3278 o
segun VDI/VDE 3845
Conexion de bus  Interface bus de campo segin EN 61158-2
Energia auxiliar  Aire alimentacién 1,4 a é bar (20 a 90 psi)
Pres. de mandopst méximo 6 bar (90 psi)
Proteccion "Ex"  EExia lICTé
Otras Caracteristica lineal, isoporcentual o iso-
caracteristicas porcentual inversa
Direccién de movimiento seleccionable por
Software
Operacién y observacién a través del inter-
cambio bidireccional de datos
Configuracion con TROVIS-VIEW (fig. 18)
Opciones contactos limite inductivos
desaireacion forzosa

Fig. 17 - Interior del posicionador tipo 3787

, . , . bt BAMEOM TROVIS VIEW - [View]]
Para més detalles vease hoja técnica T 8383. © Dowi Besbotem drmcht Godt Ooonen Eeram 7 SIS
Dol ‘" &% udE e
[= @ Stehunguroger Ty 3785, Verion |1 | Resschumg Wet| Erbet | Konments
E) Ioriiiation Stallungsragler (AD) - Kennwerta
L) Butrishaninhed Tokm Form ot 15| %
) Eetitate ek Sdissrgen | (1) propemorsttatstakio KP_T1 1m
=9 Ll [ Froe shokion KP 12 120
- Boiwiod [ Ventaturgulsite KD 12

l
j Zomsiamomrnts | B 1ciems Ubsichrgurete 5% TOL_OVERSHOOT [H]

1 Betneherniea
= Stelngungies [A11]
L) Hebrmbewt
L) Prosesswerle
) Frnangegrcite
L Arbestsbasesch
L Kennlne
il Vanowets
L) Auntalverhalien
) Foblendurnschunsg
L] Inbtnebnatme
=[] Watang /
L) Dietsin Disgnase
) Detol: Gesibestshn
(21 Opsoner,
= Simuiahon

[ Instarchatrs ok 00 w7 [ [

Fig. 18 - Software para configuracion TROVIS-VIEW
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Convertidores electroneumaticos

Tipo 5288-54 (Fig. 19)
Convertidor de sefal para montaje en cuadros de maniobra
sobre carril normalizado; con conexién por bornes o por cable.

Entrada 4(0)a20mAo
Split-range: 4 a 12 mA 'y 12 a 20 mA
Salida Ajustable sin saltos de

0,05 a 6 bar (0,7 a 90 psi)
Para més detalles vease hoja técnica T 6102.

Tipo 6102 (Figs. 20 y 21)
Puede suministrarse para montaje en rack con uno o dos

elementos convertidores, para campo con montaje sobre pared
o tubo , o para cuadro de maniobra sobre carril normalizado.

Entrada 4(0)a20mAo
Split-range: 4 a 12 mAy 12 a 20 mA
Salida Ajustable sin saltos de

0,05 a 6 bar (0,7 a 90 psi)
Pueden suministrarse ejecuciones para ambientes con peligro
de explosion, con circuito de corriente de entrada con clase de
proteccion EEx ib IIC para zona 1y EEx ia IIC para zona O y
1, asi como con homologacién FM y CSA.
Para mds detalles vease hoja técnica T 6102.

Tipo 6111
Convertidor de sefial en versién para cuadro de maniobra
(corresp. fig. 21).
Entrada 4(0) a 20 mA
Salida Ajustable sin saltos de

0 a8bar (0a 120 psi)
Detalles sobre demanda.
Ofros convertidores i/p- y u/p con mérgenes de presién de
salida de méx. 0,4 a 2 bar (6 a 30 psi) pueden verse en el
catélogo SAMSON "Aparatos de medicién y regulacién para
la automatizacién de procesos".

Fig. 19 - Convertidor de sefial electroneumético tipo 5288-54
en version cuadro de maniobra

Fig. 20 - Convertidor de sefal i/p doble tipo 6102-52,
para montaje en rack, unidad superior sin tapa
de proteccion y unidad inferior con tapa

Fig. 21 - Convertidor de sefial i/p tipo 6102-53,

en versién campo para montaje sobre pared o tubo
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Finales de carrera
Tipo 4746 (Fig. 22)

Finales de carrera, a eleccién con uno o dos contactos limites
inductivos, dos contactos eléctricos o dos contactos neuméticos.
Para montaje a accionamientos axiales segon DIN IEC 534-6
(NAMUR) o a posicionador i/p tipo 4763 o posicionador p/p

tipo 4765.
Carrera 7,5a 150 mm
Confactos inducti. SJ 3,5-N o SJ 3,5-SN
Proteccion "Ex"  EEx ib IIC T6 asi como segin homologacio-
nes FM, CSAy SEV
Contactos SJ 3,5-E2 con amplificador de salida inte-
inductivos grado (contacto de tres hilos)
Cont. eléctricos ~ Conmutador para méx. 220 V c.a. o c.c. Fig. 22 - Final de carrera inducivo fipo 4746-1
Contactos Microcontactos neumdticos,
neumdticos salida méx. 1,4 bar (20 psi)

Energia auxiliar  Aire de alimentacién 1,4 bar (20 psi)

Para mas detalles vease hoja técnica T 8365.

Tipo 4744 (Fig. 23)
Finales de carrera con uno o dos pulsadores limite en clase de
proteccion "blindaje antideflagrante" EEx de IIC T6.

Para montaje a accionamientos lineales segon DIN IEC 534-6
(NAMUR).

Carrera 7,5a 150 mm
Confactos Conmutadores para méx. 380 V c.a. o
220V cc.

. Fig. 23 - Final de carrera eléctrico tipo 4744 con
Proteccién "Ex"  EEx de IC T6 dos pulsadores limite

Tipo 4744-2 - Final de carrera con un pulsador limite para
montaje a valvulas con columnas de la serie V2001.

Proteccion "Ex"  Blindaje antideflagrante EEx de IIC T6
Para mas detalles vease hoja técnica T 8367.

Tipo 3776 (SAMSOMATIC - Fig. 24)

Finales de carrera con méximo tres contactos eléctricos o
inductivos o con dos contactos y una electrovélvula integrada.
Para accionamientos rotativos de simplo o doble efecto.
Montfaje a accionamientos rotativos tipo 3278 segln
VDI/VDE 3845 o mediante una palanca de acoplamiento a los
accionamientos SAMSON tipo 3277.

Angulo de giro 0@ 120°

Carrera 7,5a30 mm

Contfact. inductivos SJ 3,5-N, SJ 3,5-SN o SJ 3,5-N-LED

Contact. eléctricos Conmutadores  para  méx. 220 V

Fig. 24 - Final de carrera fipo 3776 con amplificador
22//55'55/':\ 0220V cc/025A020V de 5/2 vias (doble efecto) tipo 3777-3650

Opcién Electrovélvula para 6, 12024V c.c. o
24,1150230V c.a.

Conexién para bus AS-i
Proteccién "Ex"  EExia lICTé
Conexiones bornes o conector

Para mas detalles vease hoja técnica T 8368.
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Transmisor de posicién

Transmisor de posicién tipo 4748 (Fig. 25)
Transmisor de posicién para montaje a accionamientos lineales

segn DIN IEC 534-6 (NAMUR) o a posicionadores i/p
tipo 4763 o a posicionadores p/p tipo 4765.

Convierte la carrera de la valvua en una sefial de corriente
analégica de 4 a 20 mA. Conexién como transmisor de
medicién a 2 hilos.

Carrera 7,5a 120 mm
Proteccién "Ex"  EEx ia lIC T
Para més detalles vease hoja técnica T 8363.

Barrera de campo Ex d/Ex i tipo 3770 (Fig. 2¢)

Barrera de campo con blindaje antideflagrante que hace de
puente entre circuitos no seguros e intrinsecamente seguros de
una planta. Adecuada para posicionadores, posicionadores
con comunicaciéon segin el protocolo HART, convertidores i/p,
electrovélvulas o finales de carrera.

Para més detalles vease hoja técnica T 8379.

Electrovalvulas Fig. 26 - Barrera de campo Ex d/Ex i fipo 3770 con
posicionador tipo 3780
Electrovélvula tipo 3701 (Fig. 27)

Electrovélvula pilotada que convierte sefiales binarias eléctricas
en sefiales binarias neumdticas. Se caracterizan por la baja
potencia absorbida de aprox. 100mW; adecuada para e
presiones de mando de hasta 6 bar (90 psi).

Puede suministrarse como vélvula de 3/2 o 5/2 vias, para
maniobrar accionamientos neumdticos de simple o doble efec-
to, lineales o rofativos.

Montaje a vélvulas lineales segin DIN IEC 534-6 (NAMUR) y t |
a accionamientos rotativos segion VDI/VDE 3845. ; . ﬂ
Tensién nominal 6V, 7,5V, 12Vo024Vc.c. S 5
Corriente nominal 22 mA -
Proteccion "Ex"  EEx ia IIC T6 y homologaciones

FM, CSA y SEV Fig. 27 - Electrovélvula tipo 3701-01
Tensién nominal 24V, 48V, 110 V oder 220 V c.a., 50 Hz

(no Ex)

Energia auxiliar 1,4 a 6 bar (20 a 90 psi
Para més detalles vease hoja técnica T 8375.

Electrovélvula tipo 3963 (SAMSOMATIC - Fig. 28 )

Serie de electrovélvulas compuestas por una valvula piloto
previa de 3/2 vias y diversas vélvulas amplificadoras de 3/2,
5/2 0 6/2 vias. Se caracterizan por la baja potencia absorbida
de entre 20 y 150 mW. Ejecuciones para montaje a acciona-
mientos lineales segin DIN IEC 534-6, accionamientos rotati-
vos seg0n VDI/VDE 3845 o de libre conexion.

Tensién nominal 6V, 7,5V, 12Vo024Vc.c.
Corriente nominal 22 mA

Proteccién "Ex"  EEx ia IIC Té y homologaciones
FMy CSA
Tensién nominal 24V, 48V, 110V 0220V c.a., 50 Hz
(no Ex)
Energia auxiliar 1,4 a 6 bar (20 a 90 psi) Fig. 28 - Electrovélvula fipo 3963-..25

Para més detalles vease hoja técnica T 963.
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Vélvula piloto fipo 3962 (SAMSOMATIC - Fig. 29)

Vélvula piloto  para  maniobrar  vélvulas  amplificadoras
tipo 3756 (vease hojas técnicas T 756-1/5y T 756-6), vélvulas
de membrana tipo 3994-0671 (vease T 994-0671) y ofras
vélvulas segin 1SO 5599/1 con conexion CNOMO.

Tensiéon nominal 24 Ve.c., 24 Vc.a., 115 Vc.a., 230 Vc.a.

Potencia absorbida <3 W (c.c.) o< 10 VA (c.a.)
dependiente de la sefial nominal

Proteccién "Ex" EEx d T4/T5/T6
EEx em T5/T6

Energia auxiliar 1,4 a 8 bar
Carcasa acero inoxidable con clase de proteccion

IP 65
Tiempo de vida  >2 x 107 ciclos
Temperatura ambiente

-20 a 80 °C, dependiendo de la clase de
proteccién y de la clase de temperatura

Opcién interruptor manual de emergencia
Para mas detalles vease hoja técnica T 962-4.

Aparatos adicionales

Manorreductor tipo 4708  (Fig. 30)

Aparatos para la alimentacién de dispositivos neuméticos de
medicién y regulacion con presién de aire constante.

Ejecuciones para montaje en tuberias o panel o para montaje
directo a posicionadores o a accionamientos neumdticos.
Opcionalmente con manémetro y filtro.

Presion entrada  méx. 12 bar (180 psi)

Presién salida 0,2a1,6bar (3a23psi)o
0,5 a 6 bar (8 a 90 psi)

Para mas detalles vease hoja técnica T 8546.

Relé de bloqueo neumdtico tipo 3709 (Fig. 31)

Relé de bloqueo para la interrupcién de la tuberia de la presién
de mando de accionamientos neuméticos en caso de fallo de la
energia auxilicr.

Presion de mando hasta 6 bar (90 psi)
Para mas detalles vease hoja técnica T 8391.

Telemando neumdtico tipo 759 (Fig. 32)

Regulador de presién de regulacion manual fina para el ajuste
del valor consigna en dispositivos de regulacién neuméticos.

Presion entrada  hasta 10 bar (145 psi)
Presién salida 0 a6 bar (0 a 90 psi)
Para mas detalles vease hoja técnica T 8510.

Reservado el derecho de modificar ejecuciones y dimensiones.

Fig. 29 - Valvula piloto EEx d tipo 3962-9x04

aqui con vélvula amplificadora tipo 3756

Fig. 30 - Manorreductor tipo 4708-14 con manémetro y filtro

Fig. 31 - Relé de bloqueo neumdtico tipo 3709-2

Fig. 32 - Telemando neumdtico tipo 759
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